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Trainer Package SCE adatti alla presente documentazione per corsisti/formatori

Convertitore di frequenza SINAMICS S210
Servoazionamento SINAMICS S210 per 1AC 200 - 240V con PROFINET
N. di ordinazione: 6SL3080-8BB00-0AAQ

In alternativa:
Servoazionamento SINAMICS S$210 per 3AC 380 - 480V con PROFINET, esclusivamente con S7-1500
N. di ordinazione: 6SL3080-8BE00-0AAQ

Controllori SIMATIC
»  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC2 F con WinCC RT Advanced 512 PTs
N. di ordinazione: 6ES7677-2SB42-4AB1
SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
N. di ordinazione: 6ES7512-1SK00-4AB2
SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
N. di ordinazione: 6ES7516-3FN00-4AB2
SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
N. di ordinazione: 6ES7516-3AN00-4AB3
SIMATIC CPU 1512C PN con Software e PM 1507
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB1
SIMATIC CPU 1512C PN con software, PM 1507 e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB2
SIMATIC CPU 1512C PN con software
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB6
+  SIMATIC CPU 1512C PN con Software e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training
- SIMATIC STEP 7 Professional V16 - Licenza singola
N. di ordinazione: 6ES7822-1AA06-4YA5
+  SIMATIC STEP 7 Professional V16 - pacchetti da 6 postazioni
N. di ordinazione: 6ES7822-1BA06-4YA5
* Upgrade SIMATIC STEP 7 Professional V16 - pacchetti da 6 postazioni
N. di ordinazione: 6ES7822-1AA06-4YE5
- SIMATIC STEP 7 Professional V16 - Pacchetti da 20 postazioni per studenti
N. di ordinazione: 6ES7822-1AC06-4YA5

Tenere presente che questi Trainer Package potrebbero essere sostituiti da pacchetti successivi.
Una panoramica dei pacchetti SCE attualmente disponibili & consultabile al sito: siemens.com/sce/tp

Corsi di formazione
Per corsi di formazione regionali di Siemens SCE contattare il partner di riferimento SCE regionale:

siemens.com/sce/contact

Ulteriori informazioni su SCE

siemens.com/sce
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Avvertenze per I'impiego

La documentazione SCE per corsisti/formatori per la soluzione integrata di automazione Totally Integrated
Automation (TIA) é stata creata per il programma "Siemens Automation Cooperates with Education (SCE)"
specificatamente per scopi di formazione per scuole e per centri di ricerca e sviluppo. Siemens AG declina

qualunque responsabilita riguardo ai contenuti di questa documentazione.

Questa documentazione pud essere utilizzata solo per la formazione base di prodotti e sistemi Siemens.
Cio significa che pud essere copiata in parte, 0 completamente, e distribuita agli studenti nell'ambito della
loro formazione professionale. La riproduzione, distribuzione e divulgazione di questa documentazione

sono consentite soltanto all'interno di istituzioni di formazione pubbliche e a scopi educativi.

Qualsiasi eccezione richiede un'autorizzazione scritta da parte di Siemens AG: Tutte le richieste in

proposito vanno inviate a scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

Le trasgressioni obbligano al risarcimento danni. Tutti i diritti, inclusa la traduzione, sono riservati, in

particolare quelli relativi ai brevetti e ai marchi registrati.

L'utilizzo per corsi rivolti a clienti del settore industria &€ esplicitamente proibito. Inoltre non &€ permesso

I'utilizzo commerciale della documentazione.

Si ringraziano |l Politecnico di Dresda e la Ditta Michael Dziallas Engineering e tutti coloro che hanno

contribuito alla creazione della presente documentazione SCE per corsisti/formatori.
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Servoazionamento S210 PN su
PROFINET IRT con oggetti tecnologici in
SIMATIC S7-1500

1 Obiettivo

In questo capitolo si impara come si mette in servizio un convertitore di frequenza SINAMICS S210
con un controllore SIMATIC S7, ad esempio una CPU1516F-3 PN/DP con PROFINET — IRT

(Isochronous Real Time/comunicazione isocrona in tempo reale).

Questo modulo spiega la messa in servizio del sistema di servoazionamento S210 PN con il
software SINAMICS Startdrive nel TIA Portal.

Successivamente vengono illustrate, passo dopo passo, le modalita di comando e controllo del
servomotore dal programma della CPU1516F-3 PN/DP tramite oggetti tecnologici.

Possono essere utilizzati i controllori SIMATIC S7 elencati al capitolo 3.

2 Presupposti

Il capitolo si basa sul capitolo "Blocchi dati globali" di SIMATIC S7. Per I'elaborazione di questo

capitolo & possibile ad es. utilizzare il seguente progetto:

"032-600-globale-datenbausteine ...".

3 Hardware e software richiesti

1 Stazione di engineering: | requisiti includono hardware e sistema operativo (per ulteriori
informazioni consultare il file Readme/Leggimi sui DVD di installazione del TIA Portal)
Software SIMATIC STEP 7 Professional nel TIA Portal a partire dalla versione V16
Software SINAMICS Startdrive nel TIA Portal a partire dalla versione V16
Controllore SIMATIC S7-1500, ad es. CPU 1516F-3 PN/DP, dal firmware V2.8 con Memory
Card e 16DI/16DO

Avvertenza: Gli ingressi digitali devono uscire da un quadro elettrico.

5 Sistema di servoazionamento:
- Convertitore di frequenza SINAMICS S210 con Memory Card
- Motore elettrico SIMOTICS S-1FK2
- Cavo OCC MOTION-CONNECT

6 Collegamento Ethernet tra la stazione di engineering e il controllore, nonché tra il controllore

e il convertitore di frequenza

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 6
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal)
dalla V16

1 Engineering Station

3 SINAMICS Startdrive
6 Collegamento Ethernet (TIA Portal) dalla

versione V16

R T R A
AR RRARRR

4 Controllore SIMATIC S7-1500 Quadro elettrico

6 Collegamento Ethernet

5 Sistema di servoazionamento:

- Convertitore di frequenza SINAMICS S210 con Memory Card

- Motore SIMOTICS S-1FK2

ﬁ - Cavo OCC MOTION-CONNECT
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4 Base teorica

4.1 Panoramica del sistema

1AC 230V

PROFINET /
PROFIsafe

=l

1. Fusibile o interruttore automatico 2. Contattore di rete (opzionale)
3. Filtro di rete (opzionale) 4. Resistenza di frenatura esterna (opzionale)
5. Anello di tenuta dell'albero per IP65 (opzionale) | 6. Servomotore 1FK2
7. Prolunga OCC (opzionale) 8. Montaggio del condotto passacavi per
quadro elettrico (opzionale)
9. Cavo di collegamento OCC per il motore, il 10. Morsetto di collegamento schermo
freno di stazionamento motore e il trasduttore
11. Piastra di schermatura 12. Alimentazione 24 V
13. Scheda di memoria SD (opzionale) 14. Messa in servizio dispositivo, es. laptop
15. Controllore, ad es. SIMATIC S7-1500
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 8
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4.2 Collegamenti ed elementi di comando del convertitore

LED di stato

Segnalazione errori

Conferma errori
Slot per SD card

X127
IBN con Weserver tramite
X124 Ethernet
24V esterno, b < 10m
da tagliare con la mola per
altri convertitori

—30m X130
Tastatori di misura e ingressi
X1 digitali fail-safe

Alimentazione di
tensione e resistenza

di frenatura esterna

< resistenza di frenatura

X150 P1
3m PN porta 1
100 m
X150 P2
. X2 == PN porta 2
Connessione del motore <100 m
—50m
X100
Connettore trasduttore
—50m
Schermi per cavi schermati, X107
scarico della trazione Freno di stazionamento
tramite fascette serracavo motore
per altri cavi < 50m

4.3 Cavo di collegamento OCC

1. Connettore tondo M12 o M17, 10 poli 2. Cavo OCC MOTION-CONNECT

3. Schermatura 4. Cauvi per freno di stazionamento

5. Cauvidipotenza 6. Connettore SIEMENS IX per il cavo di
segnale

Per i dettagli consultare i manuali alla pagina support.automation.siemens.com.
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4.4 Avvisi e misure di sicurezza

Prima di procedere all'installazione e alla messa in servizio di SINAMICS S210, osservare i

seguenti avvisi e le seguenti misure di sicurezza.

4.4.1 Informazioni generali

A\ AWISO

Pericolo di morte dovuto a mancata osservanza delle avvertenze di sicurezza e delle istruzioni di
installazione
La Quick Installation Guide contiene solo le informazioni principali per l'installazione del convertitore.
La mancata osservanza delle avvertenze di sicurezza e delle istruzioni di installazione pud causare il decesso o
gravi lesioni.
o Osservare le avvertenze di sicurezza e le istruzioni di installazione riportate nella guida.
www.siemens.com/sinamics-s210
o Rispettare in particolare anche le avvertenze di sicurezza sulle funzioni di sicurezza integrate. Assicurarsi
che siano ancora correttamente attive dopo la sostituzione dell'apparecchio.

/\ PERICOLO

Pericolo di morte da scossa elettrica a causa della carica residua dei condensatori del circuito
intermedio
A causa dei condensatori del circuito intermedio, dopo la disattivazione della tensione di alimentazione € presente
una tensione pericolosa ancora per 5 minuti.
Toccare i componenti conduttori di tensione pud provocare il decesso o lesioni gravi.
o Aprire gli sportelli di protezione e le calotte coprimorsetti del dispositivo solo dopo che sono trascorsi 5
minuti.
o Prima dell'inizio dei lavori verificare che non sia presente tensione effettuando una misurazione su tutti i poli,
anche verso terra.
o Accertarsi che sia presente il relativo cartello di avvertenza nella lingua del paese in questione.

Avvertenza:

— Si presuppone che per le seguenti sequenze operative e i seguenti compiti venga utilizzata
una unita convertitore premontata con servomotore. Durante l'installazione elettrica osservare
le disposizioni di sicurezza e gli awvisi delle ditte costruttrici. Avvertenze e direttive sul

montaggio e sull'installazione elettrica sono reperibili nei manuali di SINAMICS S210.
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4.5 Telegrammi

Per la comunicazione IRT con il convertitore di frequenza sono disponibili diversi telegrammi con

lunghezza diverse dei set di dati di processo e contenuti diversi.

Qui si utilizza il telegramma standard 5.

4.5.1 Dati di processo (PZD) per SINAMICS S210 con il telegramma standard 5

| dati di processo consentono il trasferimento di parole di comando e valori di riferimento (PLC ->
SINAMICS) oppure di parole di stato e valori istantanei (SINAMICS -> PLC). Nel telegramma 5 la

struttura del campo PZD per I'accoppiamento tramite PROFINET si presenta come segue:

Telegramma d'ordine

(PLC -> SINAMICS)

Telegramma di risposta
(SINAMICS -> PLC)

PZD1 Parola di comando 1 Parola di stato 1
(STW1) (ZSW1)
PzD2 Valore di riferimento della velocita B Valore attuale di velocita B (32 bit)
(32 bit) (NIST_B)
PZD3 (NSOLL_B)
PzD4 Parola di comando 2 Parola di stato 2
(STW2) (ZSW2)
PzZD5 Parola di comando da trasduttore 1 Parola di stato da trasduttore 1
(G1_STW) (G1_Z8W)
PzZD2 Errore di posizione Valore attuale posizione 1 da trasduttore 1
(XERR) (G1_XIST1)
PZD3
PzZD2 Fattore di amplificazione Valore attuale posizione 2 da trasduttore 1
per il regolatore di posizione (KPC). (G1_XIST2)
PZD3
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 11
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4.5.2 Parola di comando 1 (STW1)

Bit | Significato

00 ON/OFF1

01 OFF2

02 OFF3

03 Abilitazione del funzionamento

04 Blocco del generatore di rampa

05 Riservato

06 Abilitazione del valore di riferimento della velocita
07 Conferma degli errori

08 Riservato

09 Riservato

10 Controllo da parte del PLC

11 Riservato

12 Apertura del freno di stazionamento

13 Riservato

14 Regolazione della coppia / della velocita
15 Riservato

4.5.3 Parola di stato 1 (ZSW1)

Bit | Significato
00 Pronto all'inserzione
01 Pronto al funzionamento
02 Funzionamento abilitato
03 Anomalia presente
04 Nessuna rot. inerzia attiva
05 Nessun arresto rapido attivo
06 Blocco inserzione attivo
07 Avvertimento presente
08 Abilitazione regolatore
09 Controllo richiesto
10 Raggiunto/superato il valore di confronto
11 Classe di avviso bit 0
12 Classe di avviso bit 1
13 Riservato
14 Regolazione della coppia attiva
15 Riservato
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 12
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Valore di riferimento della velocita B a 32 bit (NSOLL_B)

Il valore di riferimento della velocita B (NSOLL_B) € una parola a 32 bit nella quale il valore di

riferimento della velocita viene trasmesso al convertitore.

Il valore di riferimento viene trasferito come numero intero preceduto da segno. Il bit 31 determina
il segno del valore di riferimento come segue:

— bit = 0 --> valore di riferimento positivo

— bit = 1 --> valore di riferimento negativo

Il valore 1 073 741 824 (4000 0000 esadecimale) corrisponde alla velocita nel parametro p2000.
Nella nostra applicazione nel parametro p2000 & presente il valore 7300 1/min.

Il valore di riferimento attuale della velocita si calcola come segue:

n_rif= (NSOLL_B x p2000)/1 073 741 824
Valore attuale della velocita B a 32 bit (NIST_B)

Il valore attuale della velocita B &€ una parola a 32 bit tramite la quale viene trasmessa la velocita
del convertitore. La normalizzazione di questo valore corrisponde a quella del valore di riferimento
NSOLL_B.

4.5.6 Parola di comando 2 (STW2)
00 Riservato
01 Riservato
02 Riservato
03 Riservato
04 Riservato
05 Riservato
06 Blocco integratore del regolatore di velocita
07 Selezione asse in sosta
08 Posizionamento su riscontro fisso
09 Riservato
10 Riservato
11 Riservato
12 Segno di vita del controller bit 0
13 Segno di vita del controller bit 1
14 Segno di vita del controller bit 2
15 Segno di vita del controller bit 3
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 13
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4.5.7 Parola di stato 2 (ZSW2)

Bit | Significato

00 Riservato

01 Riservato

02 Riservato

03 Riservato

04 Riservato

05 Apertura del freno di stazionamento
06 Blocco integratore del regolatore di velocita
07 Asse in sosta attivo

08 Posizionamento su riscontro fisso
09 Riservato

10 Riservato

11 Riservato

12 Segno di vita del dispositivo bit 0

13 Segno di vita del dispositivo bit 1

14 Segno di vita del dispositivo bit 2

15 Segno di vita del dispositivo bit 3

4.5.8 Trasduttore 1 parola di comando (G1_STW)

Bit | Significato

00 Richiesta funzione 1

01 Richiesta funzione 2

02 Richiesta funzione 3

03 Richiesta funzione 4

04 Richiesta comando bit 0

05 Richiesta comando bit 1

06 Richiesta comando bit 2

07 Modalita

08 Riservato

09 Riservato

10 Riservato

11 Riservato

12 Riservato

13 Richiesta ciclica valore assoluto

14 Richiesta trasduttore in sosta

15 Conferma errore trasduttore
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 14
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4.5.9 Trasduttore 1 parola di stato (G1_ZSW)

00 Funzione 1 attiva

01 Funzione 2 attiva

02 Funzione 3 attiva

03 Funzione 4 attiva

04 Valore 1

05 Valore 2

06 Valore 3

07 Valore 4

08 Tastatore di misura 1 deviato
09 Tastatore di misura 2 deviato
10 Riservato

11 Conferma errore trasduttore attiva
12 Riservato

13 Valore assoluto ciclico

14 Trasduttore in sosta attivo

15 Errore dell'encoder

4.5.10 Scostamento di posizione (XERR)

Tramite il segnale XERR lo scostamento di posizione viene trasmesso come valore binario a 32
bit allineato a destra.

4.5.11 Valore attuale posizione 1 da trasduttore 1 (G1_XIST1)

Tramite il segnale G1_XIST1 la posizione reale attuale incrementale del sistema di misura viene
emessa senza segno come valore binario a 32 bit allineato a destra.

4.5.12 Fattore di amplificazione per il regolatore di posizione (KPC)

Tramite il segnale KPC il fattore di amplificazione per il regolatore di posizione viene trasmesso
come valore binario a 32 bit allineato a destra.

4.5.13 Valore attuale posizione 2 da trasduttore 1 (G1_XIST2)

Tramite il segnale G1_XIST2 la posizione reale attuale assoluta in scala del sistema di misura

viene emessa senza segno come valore binario a 32 bit allineato a destra.
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4.6 Tool dimessain servizio SINAMICS Startdrive per SINAMICS S210
L'ultima versione del software per la messa in servizio SINAMICS Startdrive, pud essere scaricata
dalla pagina web:
support.industry.siemens.com.

SINAMICS Startdrive € un tool integrato nel TIA Portal e corrisponde nella struttura e nei comandi,
al TIA Portal gia noto.

L'ampliamento di SINAMICS Startdrive comprendente i dati e le viste dei convertitore di frequenza
SINAMICS S210 gia supportati da questo tool.

In questo modo essi vengono parametrizzati e messi in servizio in modo confortevole. Sono
disponibili numerose funzioni e opzioni di supporto per la diagnostica € la ricerca errori.

4.6.1 Reset del convertitore di frequenza e dell’'indirizzo IP
All'unita di controllo del convertitore di frequenza pud essere assegnato un nuovo indirizzo IP
direttamente con SINAMICS Startdrive nel TIA Portal. Ora l'unita di controllo pud essere anche
resettata.

— Richiamare a tale scopo il Totally Integrated Automation Portal con doppio clic (— TIA Portal
V16)
1' s
TIA Portal
V16
— Selezionare la voce — "Online & Diagnostics" (Online & Diagnostica), quindi aprire — "Project
view" (Vista progetto).
.1.\{,\_. Siemens _OoX
Totally Integrated AMD",EE?E‘. -
@ Accessible devices
e
b Project view
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— Nella navigazione del progetto, alla voce —"Online access" (Accesso online) selezionare la
scheda di rete del computer. Facendo clic su —"Update accessible devices" (Aggiorna nodi
accessibili), si visualizza I'indirizzo IP (se gia impostato) o I'indirizzo MAC (se l'indirizzo IP non
€ ancora stato assegnato), dell'unita di controllo del convertitore di frequenza SINAMICS S210

collegato. — Selezionare — "Online & Diagnostics" (Online & Diagnostica).

JA Siemens
Project Edit View |Insert Online AOptinns Tools  Window Help : : : Totally Integrated Automation
S Y Hsovepojet & X EE X O PGB R F Goonline o Gooffine fo AR ¢ 1" PORTAL

Project tree

Devices

ek
B2

HName
k= ’—\'m Online access
1 Displayihide interfaces
» [} COM[RS232iPPI multimaster cable]
» [ comset
w [J| Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-4LM
£i7 Update accessible devices
i Display more information
» [ cpu_1516F[192.168.0.1]
= (a2 servo_01[192.168.0.21]
"] Online & diagnostics
+ [ Intel(R} Dual Band Wireless-AC 8265
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter
+ [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2=
3 Eu PCinternal [Local]
» [0 PLCSIM[PNIIE]
» [ UsB [57USB]
» r_']] TeleService [Automatic protocol detection]
¥ [5B Card ReaderlUSB memory

ol
b=di]
ol
)
ol
.
/]

» | Details view |§ Properties ||"_._L Info H % Diagnostics

4 Portal view i Scanning fo
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— Si raccomanda, prima di assegnare nuovamente l'indirizzo IP, di resettare i parametri
dellinterfaccia PROFINET. Selezionare la funzione — "Reset of PROFINET interface

parameters" (Resettaggio dei parametri d'interfaccia PROFINET) e fare clic su — "Reset"
(Resetta).

T4 Siemens
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Cf A saveprojert (@ M 2 B X D ) M B RS coonline oF cooffine fy M 3 ] PORTAL
Devices 9
B = @ | » piagnostics [l i =
= Reset of PROFINET interface parameters =
w Functions %
r— Assign IP adddre;; -gv
= O Online sccess A B
FEE Assign PROFINET device name MACaddress: 00 -1C -06 -5A -6A -F7
Y Displayhide interfaces E ey L=
» [ COM[RS232/PFI multimaster cable] L R:‘El'” FROFIIET Inteiidce paramct.. IPaddress: 192 168 .0 21 B
, B Rest
» [ comset ] L“ Rl PROFINET device name: | servo_01 | 3
r— 51 “
= [ ] Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LM ] fSEnse =
7 Update accessible devices il ) Retain leM dsta
i Display more informaticn - @ beisiE kg [
» [ cpu_1516f[192.168.0.1] v £
i &
=[5 servo_01[192.168.0.21] Reset 5
4| Online & diagn: B
» [7) Intel(R) Dual Band Wiireless-AC 8265 il st
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter il =
» []) Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2» il 4
» [ PCinternal [Local] ] =
» [ PLCSIM [PRIE] 0 a
» [ usB [57USB] ] =)
» [} Telesenvice [Automatic protacol detection] | < il LB M ] B
» [ Card ReaderlUSE memo: . n B m
= gl |g Properties ||"_x.‘.|nfo HL Diagnostics |
J General || Cross-references ” Compile |
@] 2]/@)][show all messages [=]
! Message Goto |? Date Time
Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM. Foun.. 7i26i2020  7:18..[A]
g .
=
> | Details view <] [ [NEY|

4 Portal view 3 ovenview I& Online & dia.. i Scanning for
==

— Confermare la richiesta di conferma con — "Yes" (Si).

"Online & diagnust'i'cs'(ﬁf;fl'1 [][][)[]55)

I This command resets the following data:
- PROFINET device name
- IP address
- SNMP parameters
- l&Mdata
Do you really want to reset the module?

— La riuscita del resettaggio pud essere monitorata in "Show all messages" (Visualizza tutti i

messagdgi) della finestra — "Info" (Informazioni) — "General" (Generale)

g; Properties |"1.'. Info | ﬂ Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |

@\\I‘i Show all messages I'|

1 | Message Goto |? Date Time

o Scanning for devices completed for interfa... 7i26/2020 7:18:20 AM |j
1| The device Online & diagnostics was reset, .. FI26/2020 T7:19:14 AM =
s W
<] i [[>]
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— Successivamente selezionare nuovamente — "Update accessible devices" (Aggiorna nodi

accessibili) e — "Online & Diagnostics" (Online & Diagnostica) del convertitore. Selezionare la

funzione — "Assign IP address" (Assegna Indirizzo IP) per assegnare l'indirizzo IP. Inserire

qui ad es. il seguente indirizzo IP: — IP address (Indirizzo IP): 192.168.0.21 — Subnet mask

(Maschera di sottorete) 255.255.255.0. Ora fare clic su — "Assign IP address" (Assegna

indirizzo IP) per assegnare questo nuovo indirizzo IP all'unita di controllo del convertitore di

T4, Siemens —Oox
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
G M savepoect @ M B EX D MM E R F coonline o coofitine Jp MW 32 ] " PORTAL
Devices )
[ + Functions http-ilwww siemens comi urity [~]|2
Assign IP address %
= Assign PROFINET device na.. g
= % Online sccess TN B
1 Displayhide interfaces fezstioReior/seibaos 4 |
» [) COM[RS232/PPI multi-master cable] L) B R e R =
» [ comset L] 5
& 551 E w
+ [} Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LM - B 192 158 .0 . =
£7 Update accessible devices I Subnetmask: 255 . 255 . 255 [
fﬂ Display more information i D e roiiter L1
» (@ cpu_1516f[192.168.0.1] " " E
u Router address:
- H
¥ (7 Intel(R) Dual Band Wireles 7] I S8 R
¥ R Micresoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter b} P Assign a device address to the module m
3 E[] Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2 i} z
» [ PCinternal [Local] i) ;.
» [ PLCSIM [PNIIE] =] @
» [ usB [57UsB] T @i
o [} Teleservice [Automatic protecel detection] Tl <] i W] =] i ] @
» (i@ Card Reader/USE memory -
‘Q Properties ||‘_i.‘.|nfo H 2| Diagnostics |
J General " Cross-references H Compile ‘
D] 2][@][show ol messages =]
1 Message Goto 2 Date Time
Scanning for devices on interface Intel(R) Et. 7126/2020  7:21:00 AM [~}
Scanning for devices completed for interfa_.. 712612020 7:21:06 Al =
? |Details view

i Scanning for

4 Portal view =2 Overview

| = oniine & dia...
-

— L'assegnazione riuscita dell'indirizzo IP viene visualizzata nuovamente come messaggio nella

finestra — "Info" (Informazioni) — "General" (Generale),

ngperties |"_i.'.lnfo | L' Diagnostics
J General || Cross-references || Compile |
@mi Show all messages IT|
1 | Message Goto |? Date Time
0 scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet C.. 712612020 7:21:06 AM |:
Q 1 The parameters were transferred successfully. 7i26i2020 7:22:21 AM o
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4.6.2 Ripristino dell'impostazione di fabbrica del SINAMICS S210

— Prima di eseguire il reset del convertitore alle impostazioni di fabbrica, & necessario
selezionare nuovamente — "Update accessible devices" (Aggiorna nodi accessibil) e —
"Online & Diagnostics" (Online & Diagnostica) nel convertitore di frequenza. Per il reset del
convertitore di frequenza alle impostazioni di fabbrica selezionare, alla voce

"

—"Backup/Restore" (Backup/Ripristino) il comando di menu — "Restore factory resetting

(Ripristina le impostazioni di fabbrica) quindi fare clic su — "Start" (Avvio).

T4 Siemens —OX
Project Edit View Insert Online —Dplmns Tools \Mnd.nuf' Help Totally |nieg o0 Atoma tior
i (YR sovepmjet 1 @ M 3 X s eis T MIEE R coonine 5 cooffine fp MM 2 -] i PORTAL
Devices 7]
v = @ |~ biagnostics N =2
General 1= El
e Active alarms 2
= Alarm history 2
+ 1 Online access . @
3 Displayide inlerices » Actualvalues Retentively save RAM data
» [ cOM[Rs232/PP multimaster cable] B3| ”f““""”t?g“:"“‘ B3
s » PROFINET interfac. -
» [ comset ]
Lol orots | » Funcions RAM 2
L5 intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM T L[| Thedstavilbe caved in the RO and onthe ————— |6
£2 Update accessible devices A “ | memorycard (when inzerted). [ Save |
1+ Display more information Lecres ROM |
» [ cpu_1516f[192.168.0.1] -
+ 32 Accessible device [192.168.0.21] g
. 0 Online & diagnostics PRt E
» [ intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265 )
» [0 Microsoft WiFi Direct Virtual Adapter | il =
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <. | z
» [ pCinternal [Local] ] " Restart | i
» [0 PLESIM [PNIIE] 0] r R 3
» [ usB [s7USE] L] | |
» [ Teleservice [Automatic protocol detecti Tl
b (5 Card Reader/USE memary
Restore factory setting
} St |
All parameters, including the Safety Integrated parameters, but with the exception of the interfa Stert fings and I8kt
data, will be reset to the factory settings.
[«
. [ T | \Pamm Ll
< = I i ] 3] [<]w] B
> | Details view |l Properties  |%i}info |2 Diagnostics |

4 Portal view i Scanning fo

— Selezionare I'opzione el "Also save RAM data retentively" (Salva anche dati RAM a ritenzione)

e confermare la richiesta di conferma del ripristino delle impostazione di fabbrica selezionando

— "OK".

Avvertenza:

— Con il reset del convertitore di frequenza alle impostazioni di fabbrica, le impostazione della

comunicazione, come ad es. l'indirizzo IP e la sottorete, vengono mantenute.
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4.6.3 Lettura dello stato del firmware e del nhumero di ordinazione di
SINAMICS S210

— Prima di leggere lo stato del firmware e il numero di ordinazione del SINAMICS S210, é
necessario selezionare nuovamente — "Update accessible devices" (Aggiorna nodi
accessibili) e — "Online & Diagnostics" (Online & Diagnostica) del SINAMICS S210. Alla voce
di menu — "Diagnostics" (Diagnostica) — "General" (Generale) & possibile leggere la sigla, il

numero di ordinazione, lo stato dell'hardware e del firmware.

74 Siemens —OX
Project Edit View |Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
G Y saveproject Qi ¥ =2 X e FMEE R S coonline ¥ cooffine  fp MM ¢ 1] [se ) PORTAL
Devices B
£ = 2 |~ pisgnostics I o
s = General =
3
p— A‘:uve :.\arm; Component g
~ ligj Online access M""I "‘m"' : o
Y Displayihide interfaces 2 ‘j‘:a ey i 0 [s210PN I i
» [} COM[RS232(PPI multi-master cable] 5 Safety Integrated [6513210-5HB10-4UF0 ] B
- .| v PROFINETinterfac.. =
+ [Q comset = [3 | F
P 5 n
+ [j Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-Uw Ja | * FUnetion o 3
BackupiRestore Firmware: (V52 |
B2 Update accessible devices
% 3 License =
i Display mare information e = L
» [l cpu_1516f[192.168.0.1] NoduS o anston E
~ [32 Accessible device [192.168.021] ‘ | 5
4 Online & diagnostics - 3
- a
» [} intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265 | [Antrieb_5210 ]
» (R Microsoft WiFi Direct Viral Adapter ¥l I [ ] m
» [ Microsoft wiFi Direct virtual Adapter < il K D: | | T
v [0 PCinternal [Local] ] " u
» [ PLCSIM [PNIE] i) il e = a
v [0 use [s7UsE] ] [ ] | |
» [ Teleservice [Automatic protocol detecti. Fll
» (5 Card ReaderlUSB memory Manufacturer information
0 |SIEMENS AG |
=1 [ZVM4XVMODB6BO |
le- [16#3A00 |
=- [1620000 |
< I I[>] <] ] 2]
¥ | Details view ‘g, Properties ||‘A.'. Info ||ﬂ Diagnostics

2 Overview | &/ online & dia...

4 Portal view
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5 Definizione del compito

Di seguito il progetto del capitolo "032-600_Blocchi dati_globali" viene integrato con un convertitore
di frequenza S210 PN.

Due diverse posizioni del magazzino per componenti in plastica alla fine del nastro devono potere

essere regolate in modo rapido e preciso tramite una unita di posizionamento servoassistita.

Viene quindi realizzato il comando del servoazionamento con un oggetto tecnologico tramite
PROFINET IRT.

6 Pianificazione

L'unita di posizionamento azionata da un servomotore viene comandata da un convertitore di
frequenza SINAMICS S210.

Questo convertitore di frequenza deve essere creato nel progetto, parametrizzato e messo in

servizio.

La parametrizzazione del convertitore di frequenza avviene online con il software SINAMICS

Startdrive utilizzando i dati di base dell'unita di controllo.

A tal fine i dati del servomotore e i dati del trasduttore vengono riconosciuti automaticamente
tramite l'interfaccia DRIVE-CLIQ.

Il comando del convertitore avviene tramite PROFINET IRT con l'oggetto tecnologico Motion
Control "TO_PositioningAxis". Questo deve essere creato, collegato al servoazionamento S210 e

parametrizzato.

Infine viene creato un blocco funzionale adatto alle biblioteche "MC_Magazin" tramite il quale

possono essere eseguite le seguenti istruzioni Motion Control:
— Conferma di un errore

— Funzionamento a impulsi SU (velocita positiva / verso destra) / GIU (velocita negativa / verso

sinistra)

— Ricerca del punto di riferimento sul riscontro fisso (in basso) con definizione del punto di

riferimento
— Posizionamento sulla Position00 con predefinizione del valore di posizione
— Posizionamento sulla Position01 con predefinizione del valore di posizione
— Posizionamento sulla Position02 con predefinizione del valore di posizione

Al richiamo del blocco funzionale "MC_Magazin" nel blocco organizzativo "Main" [OB1] il punto di

riferimento e i valori di posizione vengono preassegnati in modo fisso.

| comandi di avvio vengono collegati sugli ingressi.
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Schema tecnico

Nel seguito si riporta lo schema tecnico per la definizione del compito.

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx

Sortieranlage / Sorting station - Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
-B4 B5 metal LB
e—————
Plastil
Rutsche/Slide :> Forderband/Conveyor :. :> plastitf
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
‘ ] external manipulated value speed
m B2 5.0 Ufmin (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahlf
_B8 Istwert Drehzahl/ 5.0 | N -Bi manipulated value speed
actual value speed : P :
U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 3: Schema tecnico
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwairts/
_P1 einfon -P5 gestartetstarted - Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ -S1 Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
- Manual -M1 backwards
-P4 akliviertiactive
-P7 ausgefahren/extended
-A1 NOTHALT/E: st -52 Sie st
[EmETEIE S — opp/stop -56 Zylinder -M4 ausfahren/
-P2Hand/manual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend P8 singefahreniretracted
__ -S0 Betriebsart/operating mode -55 Zylinder -M4 einfahren/
= cylinder -M4 retract
Figura 4: Quadro di comando
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6.2 Tabella di riferimento

| seguenti segnali devono essere utilizzati come operandi globali nel presente compito.

DI ’ Tipo ’ Identificazione

Funzione

E 0.0 | BOOL -A1 Segnalazione ARRESTO D’EMERGENZA OK NC
E 0.1 | BOOL -KO Impianto "ON" NO
. Manuale =0
E0.2 | BOOL S0 Selettorg modo operativo Manuale (0)/ Automatico =
Automatico(1) 1
E 0.3 | BOOL -S1 Tasto di avvio automatico NO
E 0.4 | BOOL -S2 Tasto di arresto automatico NC
E 0.5 | BOOL -B1 Sensore cilindro -M4 inserito NO
E 1.0 | BOOL -B4 Sensore scivolo occupato NO
E 1.3 | BOOL -B7 Sensore pezzo alla fine del nastro NO
E 2.0 | BOOL -S10 Pulsante di conferma NO
E 2.1 | BOOL -S11 Pulsante di jog in avanti NO
E 2.2 | BOOL -S12 Pulsante di jog all'indietro NO
E 2.3 | BOOL -S13 Pulsante di impostazione punto di riferimento NO
E24 | BOOL -S14 Pul§a.nte di avvio posizionamento sulla NO
posizione 00
E25 | BOOL 815 Pulga.nte di avvio posizionamento sulla NO
posizione 01
E26 | BOOL 816 Pulga.nte di avvio posizionamento sulla NO
posizione 02
Legenda della tabella di riferimento
DI Ingresso digitale DQ Uscita digitale
AE Ingresso analogico AA Uscita analogica
I Ingresso A Uscita
NC Normally Closed (contatto
normalmente chiuso)
NO Normally Open (contatto
normalmente aperto)
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Istruzioni strutturate passo passo

Qui di seguito sono riportate le istruzioni per realizzare la pianificazione passo dopo passo. Per chi

possiede gia nozioni di base sara sufficiente seguire i passaggi numerati. Diversamente, seguire i

passaggi illustrati delle istruzioni.

Disarchiviazione di un progetto esistente

— Prima di ampliare il progetto "032-600_Blocchi dati_globali" dal capitolo "032-600_Blocchi

dati_globali", provvedere alla relativa disarchiviazione. Per la disarchiviazione di un progetto

preesistente selezionare il relativo archivio alla voce — Project (Progetto) —Retrieve

(Recupera) nella vista del progetto. Confermare la selezione premendo il pulsante "Open..."

(Apri....). (— Project (Progetto) — Open (Apri) — Selection of a .zap archive (Selezione di un

archivio .zap) — Open (Apri))

7. Siemens

Project |Edit View Insert Online

_*F Mew...

el Open... Ctrl+D
Migrate project...

Delete project... Ctrl+E

H—

Archive...
Project server b

P Card Reader/USE memory  »
$F Mernory card file b

Exit Alt+Fd

— Ora ¢ possibile selezionare la directory di destinazione

nella quale salvare il progetto

disarchiviato. Confermare la selezione con "OK". (— Target directory (Directory di

destinazione) — OK)
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— Salvare il progetto aperto assegnandogli il nome "062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500". (—
Project (Progetto) — Save as... (Salva con nome...) — 062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500

— Save (Salva))

J& Siemens - C:\Users\mde\Documents\Automatisierung\032-600_Global_Data_Blocks_\16\032-600_Global_Data_Blocks V16

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help

[3 new e G MO ER § coonline i cootiine fp MM 2 ] *
FH [¥ Open... Ctrl+0
Migrate project... 4
Close Cerlew

Delete project... Cirl+E =

Archive_

Project server »
T Card ReaderiUSE memory b
T memory card file » [

Start basic integrity check

2} Print... Ctrl+P
& Print preview...

[ Export module labeling strips..

CilUsers . 1032-600_Global_Data_Blocks_V16

Exit AlteF4
]
» rj Card Reader/USB memory

Totally Integrated Automation
PORTAL

sapelqr £

> | Details view

4 Portal view
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7.2 Creazione sistema di servoazionamento in TIA Portal

— Per la realizzazione del collegamento tra il sistema di servoazionamento SINAMICS S210 e la
CPU1516F-3 PN/DP, & necessario passare alla "Network view" (Vista di rete). In questo caso
é possibile il "SINAMICS S210" desiderato con il mouse nella vista di rete tramite Drag&Drop.
(— Devices & networks (Dispositivi e reti) - Network view (Vista di rete) — Drives & starters
(Azionamenti e starter) > SINAMICS drives (Azionamenti SINAMICS) — SINAMICS S210 —
200-240V 1AC, 0,4 kW — n. art.:6SL3210-5HB10-4xFx — versione 5.2).

J& Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500M062-121 Servo $210IRT TO §7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help o
% = Totally Integrated Automation
GF (Y saveproject @ X T8 T3y X ©y2 s G MG B R # coonline Fooottine fp A % 1] " PORTAL
06 ervo 0 IRTTO 00 » Devices & netwo
Devices |; Topology view Hﬁﬁ-c, Network view @1‘ Device view | Options [2lg]
e T = —— =
B = B ||e® newwork| L3 connections [Hi connection M A= 0|8
= . : {2
| ~ | Catalog 5
i ] P [ss13210-5HE10-4UF0 | H_1|\E| o
~ | ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 [~ = ———— g
B Add new device —( cruisisr I M Filter  Profile:  [=All> [~ [if] 5
) Devices & networks i EiiatoEs e 7= 65US010-SHEIOT » 32 SINAMICS 5150 [a] 2
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] - [32 sINAMICS 5210 M |
fo —
ﬂ'f Device configuration b lg 1AC 200-240V, 0. 1kW ﬂ
| i » [a2 1AC 200-240V, 0.2kW ©
% Online & diagnostics 3 PR} = e
» |58 Software units E et ~ (& 1AC 200-240V, 0.4kw H
» gl Program blocks "= 651.3210-5HE 104 ;
= i
» [5 Technolagy objects » (32 1AC 200240V, 0.75kW s
= = = . @
» L External source files L » (32 3AC 200480V, 0.4kw ‘
b [g PLCtags - » [32 3AC 200480V, 0.75kW ==
» [ PLC data types ] g » [32 3AC 200480V, 1kW 4:(
4 =
» [55) Watch and force tables » [i2 3ac 200480V, 1.5k ]
» [ Online backups » [g2 3AC 200480V, 2kw @
v [ Traces 3 :a 3AC 200480V, 3.5kW LN
» [i oPC UA communication » (&2 3AC 200480V, Skw ] L]
v B Device pravy data b [ 3AC.200480V, 7k |l
0§ Program info ~ | Information g.
 PLC supenvisions & alarms [~]z
E] PLCalarm text lists - & ]
» ':Z. Local modules a0 Pn |g
+ B Ungrouped devices 2 il
¥ £§ Security settings = |
» 138 Crossdevice functions E = ) Article no.: | 65L3210-5HB10-4xFx
- fﬂ; = 3 KA, [100% W —— - _ ¥ E
Details view e Properties  |*ilInfo (1| % Diagnostics | N [s2 = ]~
4 Portal view =3 overview |t Devices ane T
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— Nelle proprieta dell"Interfaccia PROFINET [X1]"del "S210 PN" impostare un indirizzo IP adatto
alla CPU. (— S210 PN — PROFINET interface[X1] (Interfaccia PROFINET[X1]) — Properties

(Proprieta) — Ethernet addresses (Indirizzi Ethernet) — IP Protocoll (Protocollo IP) — Indirizzo

IP): 192.168.0.21)

J& Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo $210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online
5 savepoject & X =

Options

Tools Window Help

Devices

062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Devices & networks

Bx 90 FMEBER §coonine Foootine fp MM > 1] "

=

Name
¥ _1062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device

Devices & networks

_[@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF]
|]T Device configuration
%] online & diagnostics

58 Software units

gl Program blocks

(3 Technology objects
External source files
[g PLCtags

[ PLC data types

:ﬂl watch and force tables
[ online backups

e :
[ Traces

OPC UA communication

[§, Device proxy data

ragram info

i
ot PLC supervisions & alarms

PLC alarm text lists
» "h Local modules

» (3 Drive unit_1[5210 PN]

» i Ungrouped devices

»_Z@ Securitysettings

% Metwork| §¥ Connections [HI connection
(2]
—| cpuistee Drive unit_1
CPU 1516F-3 PN... 5210 PN

Mot assigned

[PNAE_T]

[ v ]

‘;Topnlogyview ||EE~nNetwmkview |@‘Devicaview (55}
s =l B
BH

Bl B

3

o |E

11

1| =

N

M =

100% 5 —— all®

g

|gPropeRies H"_i.'.lnfo inLiDiagnostics ‘ c,,—'

1| General

~ General

B

Ethemet addresses

Project information
Catalog information
Identification & Mainten...
~ PROFINETinterface [X150]
General b

Ethernetaddresses
~ Telegram cenfiguration il
g_ 9 * IP protocol
} Drive control-Telegrams L

» Advanced options

Module parameters, L1
Timne synchronization | Tim
~ | » Ethernetcommissioning int. ‘

Details view

(T —

4 Portal view

@ Devices &ne...

Interface networked with

Subnet:

IP address:

| Not netwarked

[ Add new subnet

192 168 .0 .21

Subnet mask: 255 . 255 . 255 .0

[# synchronize router settings with 10 controller

|_] Use router

L il i Ry il
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7.3 Lettura dei dati del servomotore e del trasduttore tramite

I'interfaccia DRIVE-CLiQ

— Nel sistema di servoazionamento compatto S210 PN in fase di avvio i dati del servomotore e del
trasduttore vengono riconosciuti automaticamente tramite l'interfaccia DRIVE-CLIQ su X100.
Questi dati possono essere semplicemente caricati dall'unita di controllo S210 PN.
(— Drive unit_1 (Azionamento_1) — i Upload from device (Caricamento del dispositivo))

VM,\, Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo $210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gf % saveproject & X B 2 X rer: 5 MEE R S coonline F coottine fp AW x < * PORTAL
Devices 2 ‘; Topology view M Network view ||—[|f Device view LEIEl
] = & | dr [ovewmisziorny 7] & RG]0 [H Qs = [FE
: [ |5
Name E
¥ _1062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 = a
B Add new device )
gl Devices & networks 0 e
» C{. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP| —
~ (5 Drive unit_1[5210 PN] o
1Y pevice configuration =]
9/ online & diagnostics 5
¥ Parameterization ;
¥t commissioning ; 3
®) Acceptance test |
b [ Traces 55y
3 :& Ungrouped devices j_‘:
» 5 Security settings i
» 38 Crossdevice functions @
» (3 Unassigned devices L
v 4§ Common data L
» 5] Documentation settings =
» @ Languages & resources g
» T&; Version control interface 2
» :m Online access 3 ]
b [55 Card Reader/USE memory
,,,,, - ¥
<] w | | 100% [=] —§p— 4 F
¥ | Details view |g Properties H:i.llnfo i) HE Diagnostics -
4 Portal view £3 ovenview @ Drive unit_1 A\ Filed to ensble IRT synchronization roles

Avvertenza:

— Durante la procedura di caricamento, SINAMICS S210 legge la targhetta elettronica del tipo di
motore del motore 1FK2 collegato ed esegue la messa in servizio del motore (IBN). In mancanza
del motore non € possibile concludere la messa in servizio del motore e quindi la messa in
servizio automatica. In questo stato non e possibile alcuna parametrizzazione del convertitore.
Pertanto sono disponibili solo alcune funzioni come, ad es., la diagnostica o il reset.

— Nella seguente finestra di dialogo selezionare le impostazioni dellinterfaccia PG/PC e fare clic su
"Start search" (Avvia ricerca). Al termine di queste operazioni, "SINAMICS drive" (Azionamento
SINAMICS), dovrebbe essere visibile e selezionabile come dispositivo di destinazione. Fare clic su
"Load" (Carica). (— Type of the PG/PC interface: (Tipo di interfaccia PG/PC:) PN/IE — "PG/PC
interface:" (Interfaccia PG/PC): ... — "Connection to subnet:" (Collegamento alla sottorete:) Directly
at slot 'CU X150' (Direttamente al posto connettore 'CU X150') — Start search (Avvia ricerca) —
S210 PROFINET — Upload (Caricamento))

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 29
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u p'l'ual':l' from device

Configured access nodes of "Drive unit_1*
Device Device type Slot Interface type  Address Subnet
Drive unit_1 S210 PN CU X150 PNIIE 182.168.0.21
5210 PN CU X127  PNIIE 169.254.11.22
Type of the PGIPC interface: |i_PN|'|E |V|
PGIPC interface: [l Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LI [~] © =]
Connection to interface/subnet: i Direct at slot "CU X150' |V| @
oy | [-] ©
Selecttarget device: | Show devices with the same addresses |'|
Device Device type Interface type Address Target device
Antrieb_5210 S210PN PMNIIE 192.168.0.21 Antrieb_5210
= = PMIIE Access address =
[] Flash LED.
| Startsearch |
Online status information: D Display only error messages
ﬂ Scan completed. 1 compatible devices of 1 accessible devices found. E
2 Retrieving device information .
Scan and information retrieval completed. E‘
v
r Upload 1 | Cancel |

Avvertenza

— Benché in precedenza sia stato effettuato un reset dei parametri dell'interfaccia PROFINET e
sia stata ripristinata l'impostazione di fabbrica dell'azionamento, puo accadere che sia ancora
presente il nome dell'unita di una progettazione precedente e che questo sia stato assegnato

come nome del dispositivo. Questa impostazione si puo modificare successivamente.
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— Il motore e il trasduttore (encoder) compaiono ora nella configurazione dell'apparecchio.

Memorizzare il progetto con i dati appena caricati. (— Configurazione dispositivo —

H Save project )

C:\WUsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo $210 IRT TO 57-1500062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window

F (3 E seveproject g ¥

Devices |

Save project

Totally Integrated Automation
P

B X O TME E R coonline ¥ cooffine fp [N B 3 - ]| * ORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_S210 [5210 PN] _mEX

|€ Topology view ”FE& Network view ‘mf Device view L

Name
~ ] 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B¢ Add new device
ﬁ%g, Devices & networks
» [[§ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
= [ Antrieb_5210 [$210 PN]
[l Device canfiguration
4] online & diagnostics

15 Parameterization
I& commissioning
®) Acceptance test
» rj Traces
¢+ ' Ungrouped devices
v 5§ Securitysettings.
» [ Crossdevice functiens
» (i3 Unassigned devices
+ [g§ commen data
+ [5]) Documentation settings
» [§ Languages & resources
» 55} Version control interface
» (@ Online access L
» [ Card Reader/USE memory

<] W]

dr [rnves szroszrom [+ & B[]

e Dl

I — R Pt |

Gojezes asempiey [

5|00} BUljUQ E”

s)se] i |

saueiqr] E”

> | Details view

4 Portal view Overview | Antrieb_s210
=

gFmpErties |:i.‘.lnh) y| ﬂ Diagnostics

+ Upload from device finished (er
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Dettagli sul motore e sul trasduttore

— Il motore selezionato puo essere visualizzato nelle proprieta di configurazione del dispositivo.

(— Device configuration (Configurazione dispositivo) — Properties (Proprieta) — General

(Generale) —» Motor-selection—1FK2 (Selezione motore 1FK2))

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » Antrieb_5210 [S210 PN]

|,5.5 Topology view ||ﬁg‘t| Metwork view ||[|'|‘ Device view L

st [ Antrieb_5210[5210 PN]

& B (e s

(] 5]

;d
=]

v
£l

[>] [100% = I
|§, Properties ||"_i.'.lnfo "ﬁ Diagnostics |
J General " 10 tags " System constants " Texts |
E Seneel [ lection - 1FK2 El
Motor - selection - 1FK2 il =
* Motor details
Rating plate values Batic parameterization: @
Optional motor data
Motor brake 4
» Encoder_4 [ENC] 3 Selection  Article number Rated speed Rated power Encoder
i Ya |<Filers <Filter [&)] 0.40kw [E]] <Filter= [~]
(2] TFK2104-4AK T exDoe 3,000.0rpm 0.40kW DRIVE-CLIQ encader AM22, Mul...
O 1FK2104-4AK0x-xMbor ~ 3,000.0rpm 0. 40kW DRIVE-CLIQ encoder AM22, Mul...
@ 1FK2104-4AK T x-xbor - 3,000.0rpm 0.40kW DRIVE-CLIQ encoder AMZ2Z, Mul...
O 1FK22034AG0xxCxx 3,000.0rpm  0.40kW DRIVE-CLIQ encoder AS22, Sing... I
] 1EK2203-4A0 ] xxis L o 1 e

— Qui & possibile visualizzare i dettagli di un motore riconosciuto. (— Device configuration

(Configurazione dispositivo) — Properties (Proprieta) — General (Generale) — Motor details

(Dettagli motore))

|§. Properties ||"_i.|.lnfo ||ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts |
¥ General ] Basic parameterization: [E E
Motor - selection - 1FK2
> Rating plate values
Rating plate values |E
Optional motor data

Motor brake Rated motor voltage: |124 Vrms |

deo oA Rated motor current: |2.40 Armsl

Rated motor speed: |3,000.0 rpm |

Maximum motor speed: |8,000.0 rpm |

Maximum motor current: |8.70 Arms |

‘
'
Optional motor data

Rated motor power: | 0.40 le

Rated motor torque: |1.2? Nm|

Motor stall current: |2.40 Arms |

Motor stall torque: |1.2? Nm|

Motor moment of inertia: | 0.000035 kgm? |
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— Qui possono essere visualizzati anche dettagli sul trasduttore. (— Device configuration
(Configurazione dispositivo) — Properties (Proprieta) — General (Generale) — Encoder_4
(Trasduttore_4) — General (Generale) — Measuring system — Selection — Drive-CIiQ (Sistema

di misura — Selezione — Drive-CliQ))

|§ Properties ||"_i.'.|nfo "ﬂ Diagnostics

J General " 10 tags ” System constants " Texts |

» General
Motor - selection - 1FK2
v Motor details
Rating plate values Basic parameterization: [E
Optional motor data
Motor brake
w Encoder_4 [ENC]

s p

Measuring system -5... Mame: |Encoder_4 |

General

> Project information

} Measuring system de.. Author: |mde |
b SMIKK_3 [SM]

Comment: ~

> (atalog information

Short designation: | DRIVE-CLIQ encoder

Description: |Encoder with integrated encoder evaluation and DRIVE-CLIQ interface. ~
DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096 =
v
Article number: | 1FK2104-4AK1T x-xMAX
KL ]
|§ Properties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |
J General " 10 tags " System constants " Texts
e | Measuring system - Selection - DRVE-CU .
Motor - selection - TFK2 R B R e 0 =
* Motor details
Rating plate values Basic parameterization: El
Opticnal motor data
Motor brake
¥ Encoder_4 [ENC] Selection | Encoder type selection
» General Y e =
Measuring system - Selection - DRIVE-CLIQ) ® DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096
b Measuring system details
b SMIXK_3 [5M]
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— | dettagli del sistema di misura sono disponibili in un altro sottomenu. (— Device configuration
(Configurazione dispositivo) — Properties (Proprieta) — General (Generale) — Encoder_4

(Trasduttore_4) — General (Generale) —» Measuring system details (Dettagli sistema di

misura))
|§.Properties ||"_i.'.lnfo "ﬁ Diagnostics
J General ” 10 tags || System constants " Texts
b General [

Measuring system details

Motor - selection - 1FK2
 Motor details

kl

Rating plate values Basic parameterization: |

Optional motor data

Motorbiake > Encoder type DRIVE-CLIQ

w Encoder_4 [ENC]
» General

~

() rotary (*) absolute
() linear () incremental

Measuring system - Select... @ \hstorencoder [ #]
hg Measuring system details:
Encoder type DRIVE-CLIQ

Reselution

» Resolution

Absolute protocol i
b SMBO_3 [SM]

m Pulsesirevolution: |2,048

> Absolute protocol

Multiturn: | Yes [=]
Singleturn resolution: !4,1 94,304 Steps |
Multiturn resolution: |4,096 Rewvolution |

— Qui viene visualizzata anche l'unita di analisi trasduttore. (— Device configuration
(Configurazione dispositivo) — Properties (Proprieta) —» General (Generale) — Encoder_4
(Trasduttore_4) - SMXX_3)

|§Properties ||"_i.'.|nfo ||ﬁDiagnostics

J General || 10 tags || System constants || Texts

-

General
Motor - selection - 1FK2
* Motor details

> > (atalog information

Rating plate values Short designation: | DQConnector
Opticnal motor data Description: |Motor-integrated encoder evaluation unit -
Motor brake
w Encoder_4 [ENC]
} General

IMeasuring system - Select...

* Measuring system details w
Encoder type DRIVE-CLIQ
Resolution

Article number: | 1FK27104-4AK1 x-xMAX

Absolute protocol
- SMIXX_3 [5M]
* General

Project information

Catalog information

Encoder evaluation -5...
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7.5 Parametrizzazione dell'azionamento

— Per effettuare I'ulteriore parametrizzazione del convertitore di frequenza, aprire con doppio clic
i "Parameters" (Parametri) del Drive_S210...[S210 PN] e nella "Function view" (Vista
funzionale) selezionare la "Basic parametrization" (Parametrizzazione di base) Qui regoliamo
innanzi tutto la "Motor ambient temperature" (Temperatura ambiente del motore) e i "Limits"
(Limiti). (— Drive_S210...[S210 PN] — Parameterization (Parametrizzazione) — Function view

(Vista funzionale) — Basic parametrization (Parametrizzazione di base) —» Motor (Motore) —

Motor ambient temperature: (Temperatura ambiente del motore:) 25°C — Limits (Limiti))

74 Siemens - C:\UsersimdelDocuments\Automation062-121 Serve 8210 IRT TO §7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help s
. Totally Integrated Automation
5f (%) seveproject 2 M 3= 5 X O ¥ T M E ® R § coonline ¥ Gooffline o MMM % ] [|| [=cerchinproees | -hi PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization
Devices ‘Q}Function view rameter view ||
st = -] 5
E] =g Yo 2
s = =
Basic parameteriz... 2 A =
Name » Safetyintegrated L4
~ [ 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Digital inputs Basic ization (i}
— =
B Add new device — |&
. [ |5
iy Devices & networks. == |3
Lo Article number: \lrkzmuAmuMAx | ‘) ‘ 3
» [[J CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] LA @
~ a2 Antrieb_5210 [$210 PN] Encoder: | DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096 | gl [
[IY Device configuration Brake: | Standard holding brake | >
%] Online & diagnostics =
Rated voltage: | 124 Vrms | [ Positive opening of brake | =
Lt - ehLNim: B
ning Rated current: | Arms | Drive unit line supplyvoltage: | I8 |
®) Acceptance test T ——— 5 r =
i nl Rated power: | .40 kw | Motor ambient temperature: |
» L3 Traces H _—— =
» [i Ungrouped devices [l Rated speed: | 3,000.0 rpm | Direction of rotation: | [0] Clockwize
» g Securitysettings i Rated torque: | 1.27 Nm| r
e - = e
» 3 Crozs-d s — “ )
Eﬂ ro .ewcefunlcuan
» 2 Unassigned devices
+ (4§ Common data
+ 5] Documentation settings
» [@ Languages & resources
¥ [ 4 Version control interface
» [ Online access A
» (5 Card ReaderiUSB memory = N
]
= . [ic|
== [<] i 2]
< i 3| * | B
> | Details view |4 Properties ‘l"_x.. Info H %] Diagnostics ‘

4 Portal view 1% Drive control...

062-121 Servo $210 IRT TO §7-1500 » Antrieb_5210 [$210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization

E}' Function view Parameter view
m T‘I
Basic parameteriz... & A
} Safetyintegrated
Digital inputs Basic parameterization

Limitations

Positive speed limit

4,000.000 rpm | / \

& Negative speed limit / \
4
- -4,000.000 rpm | =

Torque limit upper M

1.00 Nm | | |

Torgue limit lower

-1.00 Nm |

Quick stop (Off3 ramp-down time}
[ 1.000 s |
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— Nella "Function view" (Vista funzionale) & possibile effettuare anche le impostazioni per la
"Safety Integrated" (Sicurezza integrata) degli "Inputs/outputs" (Ingressi/Uscite).
(— Drive_S210...[S210 PN] — Parameters (Parametri) — Function view (Vista funzionale) —

Safety Integrated (Sicurezza integrata) — Inputs/outputs (Ingressi/Uscite) — Digital inputs

(Ingressi digitali))

062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » Antrieb_$210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization

|3‘} Function view  |/£ Parameter view
B Y.
Basic parameteriz... PR
~ SafetyIntegrated
Function selection Digital inputs
=
2 2 Specify the function of the digital inputs_ 5l
D2+
I+ @ — e - @@ =
Activate measuring probe 1
_ Diz2-
pio @ —'—J—|[210]D|0(x130|‘1.2} [=] ® ——————————————— —
F-DI
L Diz+
" M ® — Activate equivalent zero mark ® ———————— —
|[D] Mo zero mark substitute |"
> Di3- =
F I+ ® — ] —
Activate measuring probe 2
s
Bl ® —H —|—|[2||]D|1(x130|‘1.5‘ > ® L
4‘—- - | ‘ Activate overtemperat
external brake resistor’
Di4 i =
M ® — @ —E—L[D] no
X130 X130
o No Safety Integrated Functions have been selected. | 8]
[v]
—_— <] [ >
A 2

— Nella "Parameter view" (Vista parametri) € possibile visualizzare in elenchi diversi tutti i

parametri e modificarli, a seconda dei diritti di accesso e dello stato dell'azionamento.

( — Parameter view (Vista parametri))

062-121 Servo $210 IRT TO §7-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] » Drive control [$210 PN] » Parameterization

|329- Function view arameter view |_
Parameter list
BE BB B Y.
All parameters [ Number Pararneter text Value Unit  Data set
Interlocking parameters Operating display [42] Switching on inhibited - set "OCIOF... E
» Commissioning p9 Drive commissioning parameter filter 1 [0] Ready :
Save & reset plo Drive commissioning parameter filter 2 [0] Ready ‘i
System identification r20 Speed setpoint smoothed 0.0 rpm
Universal settings 21 Actual speed smoothed 0.0 rpm
Inputsioutputs r26 DC link voltage smoothed 3235 ¥
» Communication r27 Absolute actual current smoothed 0.00 Arms
Power unit r31 Actual torque smoothed -0.02 Nm
» Motor aZ Active power actual value smoothed 000 kw
» Drive control r34 Motor utilization thermal 0 %
b Drive functions : » r37[0] Drive temperatures, Inverter maximum value 35 56
» Safetyintegrated - » r3gfo] Energy display, Energybalance (sum} 0.14 kwh
» Diagnostics A rd4 Thermal converter utilizaticn 0.00 %
b rdé Missing enable signal 50001COFH
b r61[0] Actual speed unsmoothed, Encoder 1 0.00 rpm
162 Speed setpoint after the filter 0.00 rpm
r63 Actual speed smoothed 023 rpm
r68 Absolute current actual value 0.00 Arms
70 Actual DC link voltage 32350 V
76 Current actual value fieldgenerating 0.00 Arms
77 Current setpoint torque-generating 0.00 Arms
» r78[0] Current actual value torque-generating, Unsm.. 0.00 Arms
» r79[0] Torque setpoint total, Unsmoothed 0.00 Nm
80 leraue actual value 002 Nm FI
[<] I ] [>
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 36

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx



Documentazione SCE per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-121, edizione 10/2020 | Digital Industries, FA

— Salvare un'altra volta il progetto prima di procedere al caricamento dei parametri nel

Drive_S210...[5210 PNJ, 22 (5 H ssveproieet _, prive $210... [S210 PN] - &)

.[JQ Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation062-121 Serve 5210 IRT TO $7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

CF T saveproject 3 ¥ ) 2 X D 5 MG E R § coonline (F cooffline  §7 M@ 3 ]

Totally Integrated Automation
POR

TAL

Project tree m 4
Devices

Download to device

[ Function view rameter view

B

Name
¥ _]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
iy Devices & networks
» 5] CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP|
= 4 Antrieb_5210 [S210 PN] i
[I¥ Device configuration
% online & diagnostics
1% Parameterization

It commissioning
®) Acceptance test
b [ Traces
» [i2 Ungrouped devices
» 5 Securitysertings
» [ Cross-device functions
b (1% Unassigned devices
» [§# common data
» 5] Documentation settings
» [ Language: & resources
» [ 4 Version control interface
» [ Online access
» [i Card ReaderlUSE memory

B

Basic parameteriz... s
w safetyintegrated

Function selection Basic parameterization

Digital inputs

Limitations

Pasitive speed limit

I

sapeiqr] E" syse kit

[ 4,000.000 rpm |

Negative speed limit

| -4.000.000 rpm |

[ surppv |

Torque limit upper

oo

Torque limit lower
| -1.00 N |

Quick stop (0ff3 ramp-down time)

1.000 5

=]

[=T

] ]

~|

<] [ ]

> | Details view

4 Portal view

¥ Drive control...

|4 Properties ||‘_illnfo HEDiagnosti:s |

— Prima di procedere al caricamento, il riepilogo delle operazioni richieste viene visualizzato

ancora una volta a scopo di controllo. Selezionare ora ™ "Save the parameterization

retentively" (Salva la parametrizzazione a ritenzione), quindi fare clic su "Load" (Carica).

(— ™ Save the parameterization retentively (Salva la parametrizzazione a ritenzione) — Load

(Carica))

"Toad pre\}iéw

9 Check before loading

Status |1 Target
4 ® ~ Antieb_5210

V]

(V] > Drive parameteriz...

Message

Ready for loading.

Please note the following information:

Save the parameterization retentively after the downlcad

[<]

Avvertenza

Action
Load 'Antrieb_5210'
Save
parameterization
retentively
[>]
| Refresh i
| : Load ] | Cancel

— Siraccomanda di salvare i parametri anche a ritenzione, affinché vengano mantenuti anche in

caso di una interruzione di tensione
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7.6 Test e messa in servizio di convertitori con pannello di comando

— Per consentire il test della parametrizzazione attuale anche senza programma PLC, aprire il
"Control panel" (Pannello di comando) dal menu "Commissioning” (Messa in servizio) del
"Drive_S$210...[S210 PN]". Quindi fare clic su "& Goenline2 (5 Drive_S210...[S210 PN] —

Commissioning (Messa in servizio) — Control panel (Pannello di comando) —» & Ge enline))

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500:062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

(S soveprojet 3 M = 2 X e 5 MG E R S coonline (F coofiline S A B ¥ ] e L
06 ervo 0IR Q Antrjeb 0 0P D e co O 0P 0 0
Go online

|| Devices | | This function is onlyawailable online * =
z

C 8 @

Control panel

Name —
¥ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 =l u'_J
¥ Add new device = |&

h Devices & networks. | [ g

» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] : a

~ 3 Antrieb_S210 [5210 PN]
[IY Device configuration Control
%] Online & diagnostics

[ surppv |

1 Parameterization e I

¥ commissioning

®) Acceptance test [ g backward | [
» [ Traces 4
» [i2 Ungrouped devices

» 55 Securitysettings
¥[34 cross-device functions Drive status Actial valtes
» [[3 Unassigned devices

» (5§ common data

» ] Documentation settings
b [ Languages & resources

» [ & Version control interface
» [ Online access
» [i@ Card ReaderlUSE memory

(<] ]

w5

> | Details view [ Properties [} Info |12l Diagnostics |
4 Portal view 3 Overview ||jt Drive control... .
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— Nel pannello di comando selezionare innanzitutto ['opzione "Activate master control

B Activote | (Priorita di comando). La comunicazione tra il PC e il convertitore viene ora
monitorata. Qui € necessario che avvenga una comunicazione riuscita almeno ogni 10000 ms.

Diversamente il motore si arresta e le abilitazioni vengono resettate. (— Master control (Priorita

di comando): W Acivee |, 10000 ms — OK)

B
Control pa...
e Control panel
Activate master control !X .
A
Master control 1 The master control of the control panel WI” be activated. 1l
4 Activate ‘ I_ " This function is enly suitable for c i i ic and senice purp
e = and may only be used by authorized personnel.
- ) The following applies when the control panel is active:
Control The safety shutdowns from the higherlevel controller have no effect.
Speed The "Stop with spacebar” function is active. Pressing the spacebar triggers a quick stop, Forward
. which however cannot be guaranteed for all operating conditions.Therefore a hardware "
solution must be implemented for the emergency stop circuit. You must take the e e ——————]
required measures. Note: A quick stop is also triggered when you switch to another [-Forward |
application or open dialog boxes (e g. loading of another station). =
"
b Non-obsenance can result in injury and material damage.
r Drive status The connection between the PC and drive is monitored. If no sign-oflife is received from
the PC during this monitoring time, the master control is returned for safety reasons and
[@ Readyfor switchit a coast down of the axis triggered.
0
Monitoring time: IO ms | | =
— 0.00
[ Faule oK | Cancel |
| 0.0
Operating display: | [42] Switching on inhibited - set "OCIOFF2" ="1" Active power actual value: O.E’
= {1 < i b3
e DL |
—> Per I'avvio del motore devono essere impostate le abilitazioni azionamento @5 | |n

genere cio avviene automaticamente. Quindi il motore pud essere avviato con la velocita
impostata oppure @_ (— "Speed" (Velocita): 1000.00 1/min —
> roves )

B
Control pa... c | |
One Butto.. aniigl parie:
[~]
Master control Drive enables Il
e | [¥3 Deactivate Set Reset 1§
Control
Speed 1,000.00 rpm | ‘ of—| [l—=swe—] [ Backward | [ Forward |
[« Jag backward | [ sog formaiP Forverd |
4 =
M Drive status Actual values
»
[ [l Readyfor switching on [ cperation enabled
Speed actual value: 0.0 rprm
DC link voltage: | 3219 V|
Absolute current value: 0.00 Arms
[@ Fault W Missing enables
Torgue actual value: | -0.02 Nm |
Operating display: | [31] Ready for switching on -set "ONIOFF1* = "0/1" | Active power actual value: 0.00 kw
Active fault: | —‘ Wotor utilization thermal: | 12 I_D
- e < [
T )| @ B
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— Facendo clic su l'azionamento pud essere inserito. Al termine del test la priorita di

HE Dasctivato | - N nanctivate |
comando deve essere nuovamente 2 Deactivate | (— =5 E)

062121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » Antrieb 5210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Con s FFTFFFTTFFFFITFFFFFFF -2ux
e Control panel

KSR FIFRFIsFIRIFF - 2ux

One Butto_..

Deactivate co

i
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wi¥ Go offline)w

— Al termine attivare ancora la funzione e salvare nuovamente il progetto

,H Save project . (_>;5 Go offline N H save prnject)

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve 5210 IRT TO 57-1500M062-121 Serve S210IRT TO S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation
3 (3 saveproject S0 ¥ Fg X Sy iz GG W RS Goonline (¥ Gooffine By MA@ % H [|]

£ PORTAL

Go offline

Devices

B

B

Control pa..

syse] il

Control panel

Hame One Butto
= [ ] 062121 Servo 5210 IRTTO S7-1...
B Add new device Master cantrol Drive enables
iy Devices & networks [9 Actvate |

» [l CPUIS16F [CPU1516F3 P...
- (3 Antrieb_5210 [5210 PN]
¥ Device configuration Control
] Online & diagnostics

[2]
sepe ]

¥ Parameterization

[ surppy |

¥ commiszioning :
®) Acceptance test [

e
b [ Traces «

=

i
n

ecurity settings
Cross-device functions Ditve sl A et vl
Unassigned devices
Common data [ Readyfor switching on [[] operation enabled

>
3
>
3
>

gk

» [5]) Documentation settings Speed actual value:

¥ [@ Languages & resources

» [ & version control interface DC link voltage:

» [ig Online access

» [ card ReaderiUsB memory ) Absolute current value:
[E Mizsing enables

Fault

Torque actual value: |

L] il ] [2]

<[ Il I[>] <[ _w_J9[5]

> | Details view |d Properties  [*i}Info |1l Diagnostics

4 Portal view 11t Drive control...
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7.7 Assegnazione servoazionamento della CPU1516F-3 PN/DP come
dispositivo IRT

— Per assegnare SINAMICS S210 della CPU1516F-3 PN/DP come dispositivo IRT & necessario
passare alla "Network view" (Vista di rete). Qui collegare le interfacce Ethernet dell'unita di
controllo dellS210 PN e della CPU1516F-3 PN/DP con il mouse.

(— ! Ethernet — ! Ethernet)

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve $210 IRT TO S7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
CF Yy saveprojer @ X = 2 X e d: 5 MM E R S coonline (F coofiline fo B x /1] i PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » Devices & networks - mX
Devices | Topology view | Network view  [[IY Device view | [
i : — [
[ = 2 |5 network  1F Connections [H nectio RARRTNE i 52| [CE3 = E
| coanechan il Bl
B H
=
Neme 8
~ _1062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 = 8
[ Add new device CPU1S16F Antrieb_5210 z
CPU 1516F-3 PN... 5210 PN S
iy Devices & networks
v (@ [CPU 1516F 3 PN/DP] [ ]
~ |5 Antrieb_$210 [5210 PN] ; Mot sssigned ]
[If Device configuration o o
1 : [PNRE_T E— =
% online & diagnostics LR 5
H
1% Parameterization z
¥t commissioning 2
@
®) Acceptance test
b [ Traces =
» i Ungrouped devices o ot
» 5 Securitysertings n i
» [ Cross-device functions @
» [ Unassigned devices |
» 5§ Common data (]
¥ [5] Documentation settings =
» [ Languages & resources g
» [4 version control interface g
» i@ Online access 4 |
» [i Card ReaderlUSE memory :
2
=
<
H
|
<] 1l ] [>][100% = ——5— o
» | Details view ‘QPmpErties ||‘_xl Info Hﬂ Diagnostics |

4 Portal view iy Devices & ne... ¥ Connection to Drive unit_1 terminated.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 42
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx



Documentazione SCE per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-121, edizione 10/2020 | Digital Industries, FA

— Un ulteriore presupposto per un collegamento IRT €& una assegnazione definita delle porte
sull'unita di controllo dell'S210 PN alle porte della CPU1516F-3 PN/DP. Qui si collega la Port1

con il mouse. (— Topology view (Vista topologia) — ! Port_1 — ! Port_1)

sersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRTTO S 0Y062-121 Servo S210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Teols Window Help Totally Integrated Automation
Uf (H B saveproject S X A x s 5 ME 2R § coonline @F 6o £ PORTAL
‘E Topology view @ Network view @ Device view ‘ 158
s s M m n 3
S [ o J Topology overview " Topelogy comparison | =
2
=
=
Name 3
~ [ 062121 Serva 5210 IRTTO 57-1500 W Device { port i siot_|Fartnerstotion _|Par...| §
I Add new device CPU1516F Antrieb_5210 (- ¥ 571500/ET200MP station_1 %
CPU 1516F-3 PN... 5210 PN ~ CPUISI6F 1 =
iy Devices & networks
~ PROFINETinterface_1 1x
 ~ [ Antrieb_5210 [5210 PN] Leafiict vreiin] B
[If Device configuration ror 2 Uik o
Fl Gz g seates ~ PROFINETinterface_2 1x2 =
1% Parameterization 5 Toxt TX2E) =
* SINAMICS S_1 2
Vit commissioning ‘ e
- = B &
®) Acceptance test E, finistEs 1D
[ Traces - PROFINET interface -
» i Ungrouped devices fort 1 =
foy Port_ 2 o
» 5§ Securitysettings 8
» [pd Cross-device functions “
» (5§ Common dats —
» [5] Documentation settings L
- =
» [P Languages & resources &
» [ version control interface =
» [l Online access 2
» 5 Card ReaderiUSB memory ||
- ] =
[>] [100% | et | [ 2 | IS
\g Properties H‘_i.ilnfo HE Diagnostics | -
4 Portal view Overview @ Devices &ne... I P B L e

— Nella ™Topology overview" (Panoramica topologica) & possibile visualizzare dettagli
sull'assegnazione topologica. (— Topology view (Vista topologica) — Topology overwiev

(Panoramica topologica))

ments\Automation\062-121 Servo 210 IRT TO S 0\062-121 Servo $S210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help e T
U (Y saveproject & X X D T MG E R § coonline @ Gooffine gz A A 3 E PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » De s & networks
‘5’? Topology view Ilﬁ?‘ Network view @ Device view ‘ (2}
o e | ) = T - - =
=" § o o = Topology overview Topology comparison o
d pology pology comp B}
= ]
Name - ®
~ [ 082121 Serve 5210 IRTTO 57-1500 ¢ Device / port Siet |Pannersistion |Partner devic |... |Partnerport | g
i e devis CPUIS16F Antrieb_$210 = > 571500/ET200MP station_1 =
CPU 1516F-3 PN... S210FPN ~ CPUIST16F 1 2
iy Devices & netwerks
s =F ~ PROFINETinterface_1 1%1
Port_1 1X1P1 SINAMICSS_1 Antrieb 5210 . Port_1 ?
) ! o
[IY Device configuration s IRice i ks =
| Online % disghastes ~ PROFINETinterface_2 1X2 =
®
¥ Parsmeterization IE Eorl A0 Ay partner Jg
. * SINAMICS 5_1 2
Vit commissioning . =
L = 5 @
® Acceptance test apeh iy £l
fus ~ PROFINETinterface  CUX1.. L
v [ Traces i3 ==
ST Port_1 CUX1.. S71500[ET20.. CPUIS16F .. Port_1 it’
o it Port 2 CUXi_. Anypartner |3
=
» [pd Cross-device functions “
» (3§ common dats —
» ED L
[Z]} Documentation settings
» [ig Languages & resources =
» [ version control interface 0
» [z Online access a
» (5 card ReaderiUSB memary | |
[v]
<[> ] [100% [ il | Elps
\g Properties ”‘_’\ilnfo Hﬂ Diagnostics | -
4 Portal view Overview @ Devices & ne.... Connection ta Drive unit_1 terminated.
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Tornati nella "Network view" (Vista rete) all'azionamento in "General" (Generale) viene

attribuito il nome del dispositivo. (— Network view (Vista rete) — General (Generale) —

Name (Nome): Drive_S210_magazine)

.W. Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automationi062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Y smeproject 2 Y i

Totally Integrated Automation
X )r s G MR E R coonline ¥ Goofiline fz (M@ 2 ||°* PORTAL

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Devices & networks - EX
Devices |;Tupulugy view "5%J Network view 'f Device view ‘ 2[g]
" 5 i = T T
£ # T | vewwork 1 Connections [Hiiconnecion  [+| B 2R CH[TE @ = ¥
[EMsonnattioni | 3
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) || H
Name = E]
~ [ ]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 8
i e device CPU1516F Drive_S210_m... L2
CPU 1516F-3 PN__ 5210 PN £
i Devices & networks ]
CPUT516F ¥ j
[l Device confguration ___________I= £
B Online @ disgnostes CPU1516F.PROFINET 10-S...| =
¥ Parameterization | = ;
it commissioning <[ 100k o ¢ —— & e
= @
®) Acceptance test |g Properties H:i.llnfu "ﬂ Diagnostics ‘
» [ Traces =
B General =
» i3 Ungrouped devices I ‘ —
» 55 S sett ~ B |~]=
5§ Security settings . . General B8t
» 38 Cross-device functions migctinormanon =
» (i common dats Catmogitkimation Project information =
» [5]) Documentation settings Identification & Maintenance = L’_U
S L = PROFINETinterface [X150] I _ =
e ke General - Mame: [Drive_5210_magazine | g
Vil Ol e Ethernetaddreszes wil Author: | mde P Name | .
» 5 Card ReaderlUSB memory = ek iada Eoediey hon i CmTme it ]
» Drive controlTelegrams i
» Advanced options
3 [Bl i & e
> | Details view (<] n =] > L]

4 Portal view === Overview Inﬁa Devices &ne.... ¥ Connection to Drive unit_1 terminated.

— Nell"Interfaccia PROFINET" dell"S210 PN", alla voce "PROFINET" assicurarsi che questo
nome venga acquisito automaticamente come nome del dispositivo PROFINET.
(— PROFINET interface (Interfaccia PROFINET) — Ethernet addresses (Indirizzi Ethernet) —
PROFINET — ™ Generate PROFINET device name automatically (Generare

automaticamente il nome dispositivo PROFINET))

062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Devices & networks

|§‘ Topology view ||EEL| Network view  [[If Device view
op =

1 10 system: CPU1516F_PROFINET 10-System (100) |#*|
=]

b—f Network un Connections | HM connecticn |~'| : @ : % 'i

CPU1516F Drive_S210_m_..
CPU 1516F-3 PN... 5210 FN

CPU1516F

CPU1516F.PROFINET 10-5__.

P [3] [100% bl —9—

|§.Propertie5 ||"_il|nfo HﬂDiagnostics |
General

- General E_ D Use router Ei
Project information [ Raut | o 0 |
Catalog information
Identification & Maintenance = PROFINET
w PROFINET interface [X150] :
Sbiudid g [V Generate PROFINET device name automatically

Ethernet addresses

PROFINET device name: |drive_s210_magazine

« Telegram configuration

» Drive controlTelegrams Converted name: | drivexbs210xbmagazinebe3d |
» Advanced options I Device number: |1 |'!
Module parameters v/
(<] I ] [«]
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— Ora e possibile effettuare le "Real time settings" (Impostazioni in tempo reale) della
"PROFINET interface" (Interfaccia PROFINET) . Per questa applicazione come prima cosa
viene selezionata, per la sincronizzazione, la classe RT "IRT" (Isochronous Real Time) e
vengono definite le impostazioni del dominio. (— PROFINET interface (Interfaccia PROFINET)

— Advanced options (Opzioni avanzate) — Real time settings (Impostazioni in tempo reale)

— Synchronization (Sincronizzazione) — RT class (Classe IRT): ® rT — Domain settings

(Impostazioni dominio) — cpu_1516f.profinet-schnittstelle_1: SyncMaster — Send clock:

(Clock di invio:) 2.000 ms)

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » Devices & networks

|§‘ Topology view "5& Network view  [[If Device view

% Network un Connections | HMl connection [=] : gl (O ] =
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) |L
=l
CPU1516F Drive_5210_m... i3
CPU 1516F-3 FN... 5210 PN :
¥
CPU1516F ]

CPU1516F_PROFINET 10-5_.

Gl [3] [100% [*] —5—

|§.Properties ||"_i.l.lnfo "L’Diagnostics |
General
General

Ethernet addresses

¥
&

> > Synchronization

 Telegram configuraticn

b Drive control-Telegrams Sync domain: | Sync-Domain_1 | Domain settings |
* Advanced options | RTclass: (AT

Interface options

Media redundancy

Ea

Isochronous mode & Synchronization role: | Sync slave

* Real time settings
10 cycle

Synchronization

|G Properties |7} Info ||ﬁDiagnostics |

J General || 10 tags " System constants " Texts
= PROFINETSubnet [ . [~]
> > Sync-Domain_1 =
General =
¥ Domain management
¥ Sync domains Sync domain: |Syr1c-DomainJ |
> ERamail Converted name: !sync-dumainbeQSQS |
» MRF domains Z
- send clock @elv]
Overview isochronous mode
» CPU1516F.FROFINETIOSyste .. Default domain
D Make ‘high performance’ possible
Allows the use of 'fast
| > > > Devices
10 system
N
i 10 system Sync master
CPU1516F.PROFINET I0-System (100} CPU1516F
10 devices
PROFINET device name RT class | Synchronization role | Redundancy level DFF group
cpul5i6fprofinetinterface_1 RT.. |_*r| Sync master E!
- - drive_s210_magazine IRT Sync slave Mo redundancy o
<] ] ] [+]
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— Per il "Drive_S210_magazine" € necessario impostare il funzionamento in sincronismo di

clock. (— Drive_S210_magazine — PROFINET interface (Interfaccia PROFINET) —

Advanced options (Opzioni avanzate) — Isochronous mode (Modalita con sincronismo di

clock)— M Isochronous mode (Funzionamento con sincronismo di clock))

|§. Properties

General

||"_i.|.lnfo "ﬂDiagnostics |

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx

~ General [l -~
— ) = | * Isochronous mode =
Project information =]
Cataleg information Isochronous mode for local modules
Identification & Maintenance
w PROFIMET interface [X150] E Izsochronous mode
General send clock: |2.000 ms ‘ P
Ethernetaddresses = e : P
« Telegram configuration : ABpHEAtOICTE. |2'000 s ‘
» Drive control-Telegrams i TiiTo values: | Automatic minimum | 5 |
+ Advanced options 3 Time Ti (read in process
Interface options i values): |:‘ ms m
Media redundancy || Intervals: |0125 ms |
Isochronous mode Time To {(output process
~ Real time settings values): |=3 ms EI
10 cycle Intervals: |0.125 ms
Synchronization
¥ Port [X150 P1] Detail overview =
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— Per lo "Scambio dati ciclico" tra il PLC e il convertitore di frequenza viene impostato il
"Telegramma standard 5". (— PROFINET interface [X150] (Interfaccia PROFINET [X150]) —
Cyclic data exchange (Scambio di dati ciclico) — Send (Actual value) (Invio (valore attuale)):

Standard Telegramm 5 (Telegramma standard 5) — Receive (Setpoint) (Ricezione (valore di

riferimento)): Standard Telegramm 5) (Telegramma standard 5)

Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo $210 IRT TO $7-15001062-121 Servo $210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help -
h Totally Integrated Automation
5 (% B saveproject 5 £ X e TME B R § coonline ¥ coofiline o MM ¥ H)* PORTAL
Project tree 4
Devices |§ Topology view Hﬁg'ﬂ Network view  |[If Device view |||
i = : = — mml =
= = 3 |lr# network| ¥ connections [Hi connecio Fo - | * (OF = 3
[Eletiilaiin 0 H
1 10 system: CPU1516F_PROFINET 10-System (100) H
Name E
+ [ 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 g
B e CPUTS16F Drive_S210_m... |2
CPU 1516F-3 PN_.. 5210 FN i &S
» [[§ CPUI516F [CPU 1516F-3 PN/DF| A
= |5 Drive_S210_magazine [$210 PN] CPUTSTEF 9
[IY Device configuration = =
%/ online & diagnostics [CPULS 6 PROEINEE .S ) e
% Parsmeterization = [v] g;
1t commissioning <[ [3] [100% [«]| —5—— E
: GogepiRoce feel |g Properties ||1.; Info H '] Diagnostics |
» [ Traces =
» i3 Ungrouped devices General _ &
» Eg Securitysettings ~ General ~ ; ~1a
r\' b - g - 2 ¢ l; Telegram configuration = Z
b 38 Cross-device functions Project information =
» (4§ Common dats Catalog information i |
+ [5]) Decumentation settings Identification & Mainten... Name ftem |Link | Telegram Length L-‘H
» (@ Languages & resources & BB EHE e AT = > Drive control-Telegrams 1 5
» [ version control interface General n send (Actual value) A sundardtelegams  []9 words ... 2
» [ Online access Ethernet addresses r Receive (Setpoint) A Standard telegram 5 9 words a
» (i Card ReaderlUsB memory ~ Telegram configuration | 4 | |
» Drive control-Telegrams d 5]
+ Advanced options &
Interface options =
Media redundancy &
< [T I[> Isochronous mode =

¥ |Details view ~ Real time settings
4 Portal view 21 Overview |.ﬁ=d Devices &ne...

magazine, th...
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— Per le aree di indirizzi selezionare "E/l 256...264" e "A/Q 256 ... 264". (— PROFINET interface
[X150] (Interfaccia PROFINET [X150] — Cyclic data exchange (Scambio dati ciclico) — Send

(Actual value) (Invio (Valore attuale)) — Start address E/l 256 (Indirizzo iniziale E/I 256) —

Receive (Setpoint) (Ricezione (Valore di riferimento)) — Start address A/Q 256 (Indirizzo
iniziale A/Q 256)

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help =
o i Totally Integrated Automation
G (%l saveproject S X 5 2 X Dz 5 MM PR coonline ¥ coofine Sz AW ¥ - [ * PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Devices & networks -0 EX

|§ Topology view Hﬁg'ﬂ Network view  |[If Device view | &2

—_— — | =

% Netwerk 1§ Connections |- ] & =% (OF = 3

lhesilutn il i) =

[ 10 system: CPU1516F PROFINET 10-System (100) H

Name s
~ 7] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 | g
ﬁ/\dd T, CPU1516F Drive_5210_m __ ‘ %

b LB CPU 1516F-3 PN._| S210PN B2

" Devices & networks E

iiT) 16F [CPU Y|

= |5 Drive_S210_magazine [$210 PN] CRUTSTEF 9
JI{ Device configuration I - e

@] Online & diagnostics CPUTS16F PROEIN ~IE

I Parameterization 3 [3] [100% - —y— @& |

C 550 5 T = = B

1 commissioning |§‘ Properties ""iqlnfu ‘ '] Diagnostics | @

®) Acceptance test
» [ Traces
[i4 Ungrouped devices
5% Security settings
|28 Cross-device functions
(g common dats
Documentation settings

>
»
3
»
3
»

[@ Languages & resources
» L4 Version control interface

» [ Online access
» i Card Reader/USB memory

General

~ General

= - > >
Project information
Catalog information
Identification & Mainten...

~ PROFINET interface [X150]

General

Ethernet addreszes
+ Telegram configuration

+ Drive control-Telegrams
Send

Receive (Setpoint)

ual valu

+ Advanced options
Interface options
Media redundancy
Isochronous mode

+ Real time settings

@ Devices & ne___

emens - C:\Usersimde\Documents\Autol 1
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
F R saveprojecr S X g X e : 5 MG B R § coonline @ Gooffline | AR 3

Devices

Servo 5210 IRT TO §7-1500 » De

Drive control-Telegrams

Send (Actual value)

Name

Role
IP address
Telegram
Slot

Start address.
Length

Extension

Drive Partner

| Drive control-Telegrams | = [cPuisieF ]
| Device ] | controller ]
[192 168 .0 21| [192 168 .0 .1 |

| standard telegram 5

3 J

[PzD1

|1256

E

syse)|

sapeIqr] E”

[ surppy |

AL

=)

Name
¥ _]062-1215erv0 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
o i
CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
~ [3Z Drive_5210_magazine [5210 PN]

IIY Device configuration
%/ oOnline & diagnostics
1% Parameterization

i Netwerk Connections [ Hl

CPU1516F
CPU 1516F-3 PN...

CPUT516F_PROFINET I0-5_..

<]

Drive_$210_m...
5210 FN

CPU1516F

R 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100)

[>] [100%

2]

—A

Gojeies atempiey (£

Vit commissioning

|§Propertie5 ||‘_i.’.|nfo Hi\ Diagnostics

s|003 2UlUQ L;E”

® Acceptance test
b [ Treces

» [ Ungrouped devices

Security settings

» (3 Cross-device functions
» 4§ Common dats
Dacumentation settings

» i@ Languages & resources
» [ version control interface
» (g Online access
» [ Card Reader/USB memory

General

* General

=i o

Project information
Catalog information
Identification & Mainten...

~ PROFINET interface [X150]
General

Ethernet addresses
+ Telegram configuration
= Drive control-Telegrams

Send (Actual value)

point)

 Advanced options
Interface options.
Wedia redundancy
Isochronous mode

+ Real time settings

* | Detal

4 Portal

Drive control-Telegrams

Receive (Setpoint)

Name

Ral

e
IPaddress
Telegram
Slot

Start address

Length

Extension

Drive Parmer
| Drive control-Telegrams « |cruisier ]
| Device | | controller ]
[192 168 .0 21 | |192 .168 .0 .1 |

| standard telegram 5 =]
C—

[PzD1 [+] Q256

|o words | B words |
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— Per il "Drive_S210_magazine" in funzionamento con sincronismo di clock € necessario
assegnare ancora un blocco organizzativo con sincronismo di clock. L'opzione "Add new and
open" (Aggiungi nuovo e apri) dovrebbe essere deselezionata a1, (— PROFINET
interface[X150] (Interfaccia PROFINET [X150]) — Cyclic data exchange (Scambio dati ciclico)

— Send (Actual value) (Invio (valore attuale)) — Organization block (Blocco organizzativo) —

_w‘& — MC-Servo — | Add new and open (Aggiungi nuovo e apri) » OK)

General

w General

51

Project information
Catalog information
Identification & Mainten...

~ PROFINETinterface [X150]
General

Ethernetaddresses
 Telegram configuration
w Drive control-Telegrams

Send (Actual value)
Receive (Setpoint}

v Advanced options E Add new |7| |§|

Interface options ‘ ‘

Organization block |—(,°.utomatic update)

Media redundancy

Isochronous mode Process image |P.ut0matic update |

"Add new biock

& MCServo Language: |L.-=.D |v|
3 synchronous Cycle -
E 2]

Number:

Organization
block

Description:

The organization block MC-Servao [OB 91] is
used for 57-1500 Motion Control functions
such as /0 access, signs of life and position
control.

Itis called with a constant bus cycle time.
Ifthe Motion IO is operated inan
isochronous 10 system, the bus cycle clock
defines the cycle time. You can also set the
cycle time via the properties of the OB MC-
Servo [OB21].

More ...

> |A{iditional information

[] Add newand open ! oK 1| cancel |
==
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— |l blocco organizzativo con sincronismo di clock viene assegnato automaticamente anche al

telegramma di

ricezione. Salvare ora |l

progetto con le impostazioni

preesistenti.

(— PROFINET interface[X150] (Interfaccia PROFINET [X150]) — Cyclic data exchange

(Scambio dati ciclico) — Receive (Setpoint) (Ricezione (valore di riferimento)) — Organization

block (Blocco organizzativo) - MC-Servo— e )

Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo $210 IRT TO $7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options

Tools  window Help

4 Portal view

@ Devices & ne___
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Save project
Devices |; Topology view Hﬁg'ﬂ Network view @ Device view | 2[2]
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R 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) H
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iy Devices & networks o
~ [l CPUIS16F [CPUT516F-3 P... .
[Y pevice configuration CELS IR B
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VST S CPU1516F_PROFINET [0-5... =l B
B - B
g Prfgram blocks <[ Blooe ] —F5— & z
Add block = 3 = = .
& pedrnar () |§‘ Properties ""i.ilnfu Hﬂ Diagnostics | @
4 Main [0B1]
& MCServo [0891] ; General _
5 I g
4 MOTOR_SPEEDCONTR.. ~ General E Drive Partner =
& MOTOR_SPEEDMONIT... Project information Name |Drive control-Telegrams | = |CPUI516F ] B
& MOTOR AUTO [FB1] Catalog information 9
Role |Device | | controller | [=]
@ MAGAZINE_PLASTIC [.. Identification & Mainten... —
@ MOTOR_AUTO_DE [DE.. « PROFINETinterface [X150] IPaddress [ 192 168 0 21 | [192.168.0 .1 | L
e
@ SPEED_MOTOR[DB2] General = Telegram | Standard telegram 5 I+] =
» [ Technology objects Ethernet addresses L stz | e
» G External source files ~ Telegram configuration ! a
R’ # - - Startaddress |PZD 1 =] [1256 |
» [ PLCtags ~ Drive control-Telegrams b 4 |
» [ PLC data types send (Actual value) L Length [9 words | [2 words | ]
» (32 Wotch and force tables Receive (Setpaint) Extension |— ] = J =
+ [ Online backups - Advanced options B3
iy a
» [ Traces Interface options -
» [ OPC UA communication - i e idancy Pl ana = -
< H L= m Isochronous mode Process image
+ Real time settings
¥ |Details view itk s

1 On 0 device D

0_magazine, th__
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7.8 Creazione oggetto tecnologico nella CPU1516F-3 PN/DP

— Per controllare l'applicazione di posizionamento nel servoazionamento si crea un nuovo
oggetto tecnologico nella CPU1516F-3 PN/DP. A tal fine in "Motion Control" selezionare
l'oggetto "TO_PositioningAxis". (— CPU1516F-3 PN/DP — Technology objects (Oggetti

tecnologici) — Add new object (Aggiungi nuovo oggetto) — Motion Control —

TO_PositioningAxis — PositioningAxis_magazine — OK)

T4 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

f h El saveprojece & X 75 0y X Oz T M E B B & coonline i cooffline fip NI 3 H ] * PORTAL
Project tree a4
Devices
Name ——
~ [ ] 0624121 Servo 5210 IRTTO 57-1... Name Version | Type: 3% [T0_PositioningAxis (i}
| [~ y "
W i e e -] Mctmnrcnntml V5.0 N I:__ @ g-
y Devices & networks & TO_Speedfxis V5.0 el
~ [ CPUI516F [CPU1516F-3 P_ 4 TO_Positioningfds V5.0 () Manual 2

Mation Contrel & T0_SynchronousAxis V5.0 &) Automatic
2 TO_ExternalEncoder V5.0
& TO_OutputCam V5.0
& TO_CamTrack T The *Fositioning axis® (TO_FositieningAxis)

Y pevice configuration
|

% online & diagnostics Deseriation:

» @@ Software units

B &
¥ g Frogram blocks technology ebject maps a physical drive in

:;‘- Traces SIMATIC Ident

(3 oPc uA communication

~ [ Technology objects 2 TO_Measuringlnput V5.0 e nler
B Add new object Ll V5.0 You can issue positioning commands to the

e e o " V50 drive by means of the user program with

Dot Bt B T = = PLCopen motien contrel instructions.

» [ PLCtags Proxy V5.0
= Note: The use of technology objects

» L7 PLC data types gy 0By
=3 e affects the temporal behavior of ather

¥ gl Watch and force tables CPU execution levels, including the

» [} Online backups F-program.

»

»

»

[l Device proxy data
8 Program info
5t PLC supervisions & alarms
E] PLCalarm text lists.
» [ Local modules
» (@ Distributed l0
~ [32 Drive_$210_magazine [521_.

IIY Device configuration () Add new and open | cancel |
<[ il ]
» |Details view |§ Properties |‘_i.!.lnfo ﬂ Diagnostics

Counting and
measurement
B

[<]

> ‘ Additional information
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— Ora si apre automaticamente la "Function view" (Vista funzionale) per I'oggetto tecnologico.

Qui selezionare prima i "Basic parameters" (Parametri di base) visualizzati qui. (— Function

view (Vista funzionale) — Basic parameters (Parametri di base))

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view Parameter view
el (B =R = =
A =
b Hardware interface 9 Rt e 1=
Leading value settings (]
» Extended parameters L Mame: iPDmtmmngf‘«xlsimagazme
PLC
. ’
User program Technologyobject Drive Motor
axis
1
. :
u Axis type
D Virtual axis
@ Linear
() Rotary
s
[«]
<] il | H

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]

| Function view

Parameter view
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Sl P =N= =
o e B
» Hardware interface 9
Leading value settings o S
» Extended parameters (]
|
% ‘: &
Units of measure =
[} Use position values with higher resolution
Unit of measure for position: !mm |'|
Unit of measure for velocity: [mm/s [+
Unit of measure for torque: !Nm |'|
Unit of measure for force: !N |'|
Modulo
[T Enable modulo
Modulo startvalue: (0.0 mm |
Modulo length: | 1000.0 mm |
Simulation
[ Activate simulstion
[+
< inl 2]
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— Successivamente si seleziona il "Drive control" (Controllo azionamento) nel

nostro

"Drive_S210_magazine" come "Hardware interface" (Interfaccia hardware) per Il'oggetto

tecnologico. (— Hardware interface (Interfaccia hardware
IO-System(100) — Drive_S210_magazine
)

PROFINET

azionamento) —»>

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]
| Function view

) — Drive (Azionamento) —

— Drive control (Controllo

Parameter view

== =
Basic parameters L] ) []
: Hardware interface =
» Hardware interface 9 1=
Ls \ 5 3
eading value setting 0 Drive
» Extended parameters (]
Vp_uCPUTSTEFECPU 1516F-3 PNIDP] [E
» [ Local modules 5
- evice type
~ i FROFINET10-System (100} T E’;p | Power
i 5k tel..
I IDrive_5210_magazine: olanCapie
L Encoder 1Mnmr
.
: Gl -
v
Encoderdata
["| showall medules @ @
Drive: |<Selectdrive [ u_ﬂ Device configuration
[«]
< [ | (2]

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

Parameter view

| Function view

= [E B 5 =1
Basic parameters o . [«]
: Hardware interface =
+ Hardware interface L] =
Drive ') Drive
Encoder o
Data exchange with the drive @&
Data exchange with encoder @
Leading value settings o
b Extended parameters o
PLC
“
v
Data exchange
Drive type: ! PROFIdrive "'
Data connection: ! Drive [+]
pIGY B ontrol Standard telegram S @ Device configuration
Fl Drive configuration
[«
< i B
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— | dati del trasduttore vengono acquisiti automaticamente. (— Hardware interface (Interfaccia

hardware) — Encode

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

r (Trasduttore))

| Function view

° (8B 5

Basic parameters

Eni

~ Hardware interface
Drive
Data exchange with the drive
Data exchange with encoder
Leading value settings
P Extended parameters

SO0 000

Parameter view

=

coder

Drive

Fower

PLC

Data exchange Encoderdata

Data connection: i Encoder ['}

Encoder: i Drive_5210_magazine Drive_d._.| @ Device configuration

Encoder type: | Cyclic absolute ['r}

<]

[2]

— Si conservano i valori per lo scambio di dati con l'azionamento. (— Hardware interface

(Interfaccia hardware) — Data exchange with the drive (Scambio dati azionamento))

062-121 Servo 5210 IRT TO 5§7-1500 »

CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view

= [#]8a &
Basic parameters i
* Hardware interface

Drive

Encoder

Data exchange with encoder
Leading value settings

b Extended parameters

0033000

Parameter view

’_lll.gl

Data exchange with the drive

Drive

Fower
1

PLC
Encoder wehotor

Gl -

s B

Encoderdata

data exchange

Drive data

Drive telegram: ‘ Standard telegram 5 | =] ﬂ Device configuration

[ Automatically apply drive values during configuraticn (offine)

[ Automatically applydrive values at runtime (online)

Reference speed: | BOOD.O 1imin |

Maximum speed: ‘8000.0 1imin |

< [
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— Si conservano i valori per lo scambio di dati con il trasduttore. (— Hardware interface

(Interfaccia hardware) — Data exchange encoder (Scambio dati trasduttore))

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

Parameter view

| Function view

° (8B 5

Basic parameters i
Data exchange with encoder

~ Hardware interface
Drive
Encoder
Data exchange with the drive
Leading value settings
P Extended parameters

O0300030

PLC

: t

Drive

tt

Fower

Encoder wMotor
Gl -

Encoder telegram:

i Standard telegram 5

Encoderdata

m @ Device configuration

¥ Automaticallyapply encoder values during configuration (offine)
[¥] Automaticallyapply encoder values during runtime (online)

[~]

Measuring system: | Rotary

Increments per revelution: | 2048

Number of revolutions: | 4096 |

[«

| B

Al [

— In "Extended parameters" (Parametri avanzati) & possibile modificare il "Drive mechanism"
(Meccanismo azionamento). Qui selezionare le impostazioni visualizzate. (— Extended
avanzati) — Mechanics (Meccanismo) — Drive mechanism

parameters (Parametri

(Meccanismo azionamento))

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]

| Function view

Sl P =N =
Basic parameters
~ Hardware interface
Drive
Encoder
Data exchange with the drive
Data exchange with encoder
Leading value settings
+ Extended parameters
Dynamic default values
Emergency stop
w Limits
Position limits
Dynamic limits
Torque limits
Fixed stop detection
¥ Homing
Active homing
Passive homing
~ Position monitoring
Position monitoring
Following error
Standstill signal
Contral loop

0003033003V 0IIVOIBVV0Q

ol = -

Encoder

=

Encoder mounting type: | On motor shaft

[7] Invert encoder direction

Drive mechanism
[7] Invert rotation direction of drive

Load gear

Number of motor revolutions: |1 |

Number of load revolutions:

Position parameters

Leadscrew pitch: | 10.0 mmirot |

< | 1]

Parameter view
=

[+
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— Alla voce "Extended parameters" (Parametri avanzati) & possibile effettuare impostazioni
relative alla meccanica, alle preimpostazioni della dinamica, ai limiti, allimpostazione dei
riferimenti, ai controlli della posizione, ecc. (Extended parameters (Parametri avanzati) —

Dynamic default values (Preimpostazioni dinamica) — ...)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]

| Function view Parameter view

b TR = =

Basic parameters .
Dynamic default values =

~ Hardware interface
Drive
ERcorlss The default values take effect if values < 0 are used for the parameters "Velocity”, "Acceleration”, "Deceleration” or "Jerk”
Data exchange with the drive &t the motion control instructions.
Data exchange with encoder
Leading value settings Velacity
+ Extended parameters
Mechanics

Dynamic default values;

Emergency stop

Velocity:

-~ 100.0 mmis |

w Limits

/

Position limits

I i3 Lk -
Dynamic limits 3
Torque limits

Fixed stop detection

Acceleration

¥ Homing

Active homing

1 Acceleration:
/ |2000.0 mmis? |

E t
Deceleration:
[2000.0 =

a3 mm/s?

Passive homing

= Position monitering

Position monitoring
Following error

Standstill signal

0003033003V 0IIVOIBVV0Q

Contral loop
[ops 5 | 005 5 |
Ramp-up time: Ramp-down time: |v
< il

=

Avvertenza:

— Maggiori informazioni sulle singole impostazioni sono disponibili nella Guida online e nei

manuale.
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Caricamento CPU1516F-3 PN/DP e assegnazione di un nome

dispositivo all'azionamento

— Ora si memorizza il progetto e si carica nella CPU1516F-3 PN/DP la configurazione del
dispositivo, il convertitore di frequenza S210 PN come dispositivo e I'oggetto tecnologico nella

"CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]". (& sevepreiet. _,CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — £
)

i Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Atitomation
Of i H soveprojecr @ X B2 0y X O s 5B B R # coonline F Gooffine  §p MM 2¢ 1 1] * PORTAL
Project tree m 4 Download to device
Devices |E Topology view Hﬁg‘j Network view ||Ef Device view ‘
£ = [Fconmecion 1= B %8 W (0] & I

& Metwork| 1§ Connections [Hll connecrion

o)

;e

Name
~ [ 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
g Devices & networks
<[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PNJDP]
Y pevice configuration

1B
{1}

bojejes aiempiey [E

CPU1516F Drive_5210_m__.
CPU 1516F-3 PN S210 PN

CPU1516F

%) online & diagnestics

BNIE 1k
Software units {PNNE_1 |

Program blocks

[}
5|00} auljuQ E”

Technology objects
External source files
PLC tags

PLC data types

5 Watch and force tables
Online backups

] B e 87 87

o

&3

[ Traces

& OPC UA communication

Device proxy data
Program info

saueiqr) = H syse) ﬂﬁﬂ

PLC supervisions &alarms

PLC alarm text lists

3

» (@ Local modules

» [ Distributed lio
~ (32 Drive_5210_magazine [$210 PN]
[ pevice configuration MR T Gliooe =

<]
»

Ll Loag !
> | Details view

‘g Properties |:i.llnfa % Diagnostics -

4 Portal view =] Ovenview @ Devices & ne....
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— Inoltre & necessario assegnare un nome dispositivo al convertitore di frequenza S210 che

funge ora da 10-Device della CPU_1516F. Per fare questo, selezionare innanzitutto il

AAHE
"Drive_S210_magazine" e selezionare *- "Assign device name" (Assegna nome dispositivo)

HAHE
¥ Assign device name (Assegna nome dispositivo)).

(— Drive_S210_magazine —

J4 Siemens - C:WUsersimde\DocumentsiAutomationi062-121 Servo 5210 IRTTO 57-15001062-121 Serve 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit Wiew Insert Online —Op(\on; Tools Window Help Totally Integrated Automation
G (R saveproject - @ ¥ 5= 3 X D)2 i 5 M B R # coonline (F cooffine gz MM ¥ S]] " PORTAL
062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 * Devices & networks - EX
Devices |; Topology view Hgﬁ-h Network view ”[lf Device view | |BE
e S H —_— H — —
(& = & |5¥ newwork £F connections [ H1 connection [+ & = W e @ s = E]
b2 H . | =
P Assign device name =] _g‘
Name F o
¥ | ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 L g
‘t T R e, CPU1516F Drive_S210_m___ :_/
e CPU 1516F-3 PN S210FN I
i Devices & networks
'E[. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] e
Mot too cruisI6E [
% Online & diagnostics =
= ; [PRAET] £
» lmg Software units 1 | M 5
- ®
» [ Program blocks # =
v [ Technology objects gl S
@
3 External source files ]
» [g PLCtags =
» [ PLC data types -:"
3 %walth and force tables 2
Ta . 3
» L& Online backups -
] ':5 Traces
v (i3 OPC UA communication
» i Device proxy data
5% Program info
-f PLC supervisions & alarms E
%) PLC alarm text lists = B [] [100% Tl —v— & |,
» | Details view g Properties |"j..'|rrfo U‘ E Diagnostics -
4 Portal view £=] Ovenview Iﬁg‘: Devices & ne... ¥ Connection to CPU1516F terminated.
S
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— Nella seguente finestra di dialogo € possibile selezionare la "PG/PC interface" (Interfaccia
PG/PC) prima di selezionare il "Drive_S210_magazine" e assegnare il nome "Assign name"
(Assegnazione nome). (— PROFINET device name (Nome dispositivo PROFINET):

Drive_S120_magazine — SINAMICS S210 — Assign nhame (Assegnazione nome))

Assign PROFINET device name.

Configured PROFINET device

PROFINET device name: ;_d_r_i‘.f:ig_lg___ﬁma gazine =]

Device type: |5210PN |

Online access
Type ofthe PGIFC interface:  [B_PNIE [~

PGIPC interface: !W Intel(R} Ethernet Connection (4} 1219-LI [~ @ |§

Er; Device filter

[] only show devices of the same type

[] Onlyshow devices with bad parameter settings

Accessible devices in the network:
IP address IMAC address Device PROFIMET device name Status

192.168.0.21 00-1C-06-5A-6AF7  SINAMICS 5210 b

1 =

["|Flash LED

<] I Pzl

I Update list | | Assign name |

Assign device name

Online status information:
(i) Search completed. 0 of 2 devices were found.
(i) Search completed. 2 devices found.

search completed. 1 of 2 devices were found.

]

B

(<] i B
Close |
-
Avvertenza:

— Se nella rete sono disponibili piti IO Device, l'identificazione del dispositivo € resa possibile

dall'indirizzo MAC stampato o dal LED lampeggiante.
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— Per ridurre il numero dei componenti visualizzati, se troppo elevato, selezionare il filiro "Only
show devices of the same type" (Visualizza solo dispositivi dello stesso tipo). Se

I'assegnazione del nome ¢ riuscita, lo stato viene visualizzato con "OK". (— "Close" (Chiudi)

Assi-gn PROFINET device name.

Configured PROFINET device

PROFINET device name: | drive_s210_magazine [v]

Device type: |5210PN |

Online access

Type ofthe PGIPC interface:  [_FNIE [=]
PGIPCinterface:  |Rl Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LI [ ©[=)
Device filter
¥ only show d

[] Only show devices with bad parameter settings

[] only show devices without names

Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFIMNET device name Status
192.168.0.21 00-1C-06-5A-6A-F7  SINAMICS... drive_s210_magazine 0 oK

W

Flash LED
<] i I>]
Update list | | Assign name |
Online status information:

o Search completed. 0 of 1 devices were found. IE

0 search completed. O of 1 devices were found. LE

o Search completed. 0 of 1 devices were found.

(<] i | @.
Close |
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7.10 Test e messa in servizio dell'oggetto tecnologico

— Per testare 'oggetto tecnologico, si apre I"Axis control panel" (Pannello di comando dell'asse)

dal menu "Commissioning" (Messa in servizio) relativo all'oggetto tecnologico

"PositioningAxis_magazine" i_@i‘:ti_""‘_‘te_ e i la priorita di comando. (— CPU_1516F
[CPU1516F-3  PN/DP] (Oggetti

PositioningAxis_magazine — Commissioning (Messa in servizio) — Axis control panel

- Technology objects tecnologici) -

(Pannello di comando dell'asse) — Master control (Priorita di comando): i_ﬁi‘:“_ﬁ.‘m_ -

2000ms — OK)

T4 Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500:062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Edit View Inzert Online

35 (Y ) soveproject | @

Project Options  Tools Window Help

X s 5 MEE R § coonline (¥ Gooffine fo [N B x4

Totally Integrated Automation
PORTAL

Project tree m 4
Devices

JIY Device configuration

~ & PositioningAxis_magazine [DB4]
& Configuration
T i
% Diagnostics
» [ output cam

» (3 Measuring input Atttk

b @} External source fles L
b [ PLCtags =

g PLC data types Alarm display A |
» [l watch and force tables -

-

» Online backups |
k:;,-rmne ackup: =

<]

B
" 3 - 7
B * s control panel |~

Tuning Axis control panel lE

prom— Master control: Aods: Operating mode: i}

~ [ 7 062-121 Servo 5 57- [~ = re—— ¢ = LI

11062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 [#] ¥ activate ] 35 0= (@ Enable | [@ pisa | =
B Add new device =4
ok el e P Take over master contral for axis contral panel E

3

~ ([l CPUTS16F [CPU 1516F-3 PN/DP] jeantial @

WVelocity setpoint: ! | [ ea = -

%/ online & diagnostics L e | 5

» @@ software units : s =

» ' Program blocks = i erk: [ =z
= [ Technology objects

B Add new object Axis status Current values =

> | Details view

gl Properties

4 Portal view B}i positioningA. .

“Activation (1502 000042)

I Use of the master control can be dangerous for persons

] and machines.
Do you want to use the master control to control the axis
PositioningAxis_magazine?

This function is only suitable for commissioning, diagnostics and test
purposes. The function may only be used by authorized personnel.

You can control the axis with the control panel as long as the control
panel has master contrel. Changing at another location (e.g. in the user
program) has no effect while the control panel is operating.

As so0n 85 master control is once again passed to the user program, the
values of the contrel panel and the tuning are discarded. The original
values (e.g. from the user program] become active again.

If this axis is used as the leading axis, moving it can move the following
axes along with it

You can only control the axis manually if there ic a direct connection
from your TIA Portal to the controller. This direct connection is monitored
cyclically. If sign of life is not received from the programming device/PC
within the monitoring time, master control is relinquished for security
reasons.

Other connections (e.g. virtual machines, remote connections) are not
monitored.
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" r—

— A tal fine & necessario abilitare & Enable | 5rima 'asse per avviare il motore. E possibile
. - . . . . W Enables .
confermare o confirm ] gli errori presenti. (— Axis (Asse): & Ena8E | 5 Pending

errors (Errori presenti): M;d)

.1 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PesitioningAxis_magazine [DB4]

FIF —-=ux

Axis control panel _

Msster control: Operaﬁng mode:

| Speed setpoint

M’@%m J

Starts enabling of the technology object

— Quindi si pud avviare il motore con la velocita impostata E oppure E
. (> "Speed" (Velocita): 500,0 mm/s — # Fomerd | _,

... Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

Jry —=mx

Axis control panel _

Msster contral:
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— Prima di effettuare il posizionamento assoluto € necessario definire un punto di riferimento
("Set home position"). Questo si fa fissando direttamente un valore in una determinata
posizione, possibilmente su un riscontro fisso. (— Operating mode (Modo di funzionamento):

Set home position (Definizione punto di riferimento) — Control (Controllo) — Position

(Posizione) 0,0 mm — E)

.1 Servo 210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects P PositioningAxis_magazine [DBA] JFF — =W X

F —‘ Axis control panel
Master contral: Axis: Dpe!aﬁng rmode:
Activate I Enable | Sethome position ﬂ
=
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— Una volta stabilito il riferimento dell'asse, questo viene visualizzato nel pannello di comando
dell'asse. Ora € possibile avviare e controllare il posizionamento assoluto con i valori qui
visualizzati. (— Operating mode (Modo di funzionamento): Absolute positioning

(Posizionamento assoluto) — Target position (Posizione target): 1000.0 mm — Velocity

(Velocita): 500.00 — B stare 1y

... Servo $210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PesitioningAxis_magazine [DB4]

Iry —=mx

Axis control panel _—

Operaﬁng mode:
| Positioning absolute

Msster contral:

.1 Servo $210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4] S f — ENE X
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%

...} Servo §210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects b PositioningAxis magazine [DB4]

Y77 T

Tuning

Operating mode:

Axis:
. Activate. [GEncbi: | [@Dpisable | [Positioning absalute

P Disables the technology object

... Servo $210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technelogy objects » PositioningAxis_magazine [DBA]

Axis control panel _

FY 77T

Master contral: Az

Operaﬁng_ mode:

| Positioning absolute

[ oo | FRpescivie] > [@enabie | @ oeie |

P} Hand over master contral to user program

1000.0 i 57 |

200000.0  mmis? |
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— Al termine attivare ancora la

funzione "K' Geofflingn

vl save project " (_>ﬁ3 Go offline N H save project)

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-12°

Servo $210 IRT TO

$7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

e salvare nuovamente il progetto

Project Edit View Insert Online Tools  Window

Gf i H saveproject @} &

Options Help

Totally Integrated Automation
PORTAL

Devices

X O GG E R S coonline o Gooffine| f2 AR 3 | ||

Go offline

E #vds cantrol panel

Tuning

Name
¥ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
¥ Add new device
gy Devices & networks
~ ([ CPUTST6F [CPU 1516F-3 PNIDP]
[If Device configuration

BA Software units

Online & diagnostics

» 58! Program blecks
= [ Technelogy objects
B Add new object
~ P& PositioningAxis_magazine [DB4]
& Configuration
I ¢

8] Diagnostics
» [ outputcam
» (3 Measuring input
» [ External source files
» [ PLCtags
» (g PLC data types
» [5) Watch and force tables

» [ig online backups
A T

(1]

[| Axis control panel

Master control:

syse kil

Operating mode:

[ Activate | 45 D=2

Control

Axis status

[E orive ready
Error

[@ enabled
M Homed

sapeaar ]

Active errors:

& Confirm |

Alarm display A

sul-ppy |

Current values

Pasition: [1000.0

o)

velocity: |0.001192092

mms |

<] i

> | Details view

4 Portal view 3§ PositioningA...

|4 Properties
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7.11 Creazione del programma per il comando del servomotore

— Ora vogliamo creare il programma per comandare il servomotore. Prima di questo occorre creare
una nuovo "Tag table_servo_magazine" (Tabella_variabili_magazzino_servoassistito) con le
variabili qui visualizzate. (— CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — PLC tags (Variabili PLC) — Add

new tag table (Aggiungi nuova tabella delle variabil) — Tag table servo_magazine

(Tabella_variabili_magazzino_servoassistito))

Vw\ Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help -
Totally Integrated Automation
CF 3 saveproject - 2 ¥ g X ez 5 MR B R § coonline ¥ cooffine g MMM 2 - [|] i PORTAL
Project tree o«
Devices ‘ﬂTags HEI User constants ‘ =
o P o e = =
] ofl Bl e A =0H
2
Tag table_servo_magazine H
Name Name Datatype  Address Re. Acc.. Writ. |Visi_. |Sup.. |Comment |-
~ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 [ s T Bool %12.0 M M & pushbutton acknowledgement mation contral axis magazine LH
BF Add new device |2 @ =11 Bool %121 M 8 @ pushbutton jog upwards motion control axis magazine g
& Devices & networks 3 @ s12 Bool %12.2 M M & pushbutton jog downwards motion control axis magazine ES
~ [ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP| 4 @ 13 Bool %123 M 8 & pushbutton set home position motion control axis magazine 2
[IY Device configurstion =l @ =4 Boal %I2.4 M M & pushbutton start positioning position 00 motion control axis magazine | |
% Online & diagnostics 6 @ =15 Bool %25 M B & pushbutton start pesitioning pesition 01 motion control axis magazine |,
» [gg Software units 7 @ s Bool %I2.6 M M & pushbutton start pesitioning position 02 motion control axis magazine | &
» Il Program blocks 8 Add ne M @ @ 3
» [ Technology objects
» [ External source files i
~ [g PLC tags
% showalltags
B Add new tag table
¥ Default tag table [66]
8 Tag table_servo_magazine [7]
i) Tag table_sorting station [30]
C data types
» 55l Watch and force tables
» [} Online backups
b [ Trace:
: 3 EFC U»‘-.cumrr:unlca(mn = =] T e
> | Details view ‘ngperties H‘_i.!.lnfu y||ﬂ Diagnostics ‘
4 Portal view =3 Overview |55 Tag table_se...
Tag table_servo_magazine
Name Data type  Address Re.. |Acc.. Writ.. Visi.. Sup.. Comment
i | 510 Bool %I2.0 E @ @ pushbutton acknowledge ment motion control axis magazine
2 < 511 Bool %l2.1 E @ @ pushbutton jog upwards motion control axis magazine
5 < 512 Bool %l2.2 E E @ pushbutton jog downwards motion control axis magazine
4 < 513 Bool %l2.3 v v W pushbutton set home position motion control axis magazine
5 <l 514 Bool %l2.4 = ] =) pushbutton start positioning position 00 maotion control axis magazine
B < 515 Bool %l2.5 [ ] ) pushbutton start positioning position 01 mation control axis magazine
7 < 516 Bool %I2.6 =] =] =] pushbutton start positioning position 02 motion control axis magazine
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— Quindi si crea il blocco funzionale "MOTION_CONTROL_MAGAZINE". (—"Add new block"
(Inserisci nuovo blocco) — FB (Blocco funzionale) - MOTION_CONTROL_MAGAZINE —

FUP — OK)

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500062-121 Servo 5210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

j 3 g Save project | &) x | X 9] Add new block

Project tree Name:
- | MOTION_CONTROL_MAGAZINE |
Devices

[X PORTAL

18 Language FBD. -
- B . —
~ ]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Organization O wenual I‘,‘l_'I
B Add new device block (3 Automatic 5
iy Devices & networks %.
:

~ [[8 CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[ pevice configurstion #— Deserntiol
%/ online & diagnostics FB )
B . Function blacks are code blocks that store their values permanently in instance data blocks,
* Be Software units Function block so that they remain available after the block has been executed.
« I Program blocks
B Add new block

4 Main [0B1]

2 Mcinterpolator [0B92] 'FE
& McServo [0B91]

48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FE10]
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11]
48 MOTOR_AUTO [FB1]

@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]

@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] B

@ SPEED_MOTOR [DB2]

Function

= Data black
» [3 Technology objects
» [ External source files s
» [ PLCtags > | Additional information
N
3 | Details view [ Add new and open [ =13 | Ceneel | o g"ﬂ Diagnostics

4 portat viow -
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— Dichiarare, come qui visualizzato, l'interfaccia del blocco funzionale
"MOTION_CONTROL_MAGAZINE". (— "MOTION_CONTROL_MAGAZINE" [FB2] — Block

interface (Interfaccia di blocco))

MOTION_CONTROL_MAGAZINE

| | Name Data type | Default value  Retain | Accessi.. Writa.. | Visiblein .. .Setpoim

1 |40 ¥ Input

2 il e » Servo_Achse_TO_Positioningfxis |TO_P05iti0ningA:.i5 E

3 4an Acknowledgement Bool false Non-retain =) =) =)

4 |41 = Jog_up Bool false Non-retain B E B

5 4= Jog_down Bool falze Non-retain =] =] =]

6 | m= Pushbutton_set_home_position Boaol false Non-retain @ E E

o = Pushbutton_start_pasition00 Bool false Non-retain = = =

8 |qim= Pushbutton_start_position01 Boaol false MNon-retain E E E

9 4= Pushbutton_start_position02 Bool false Nen-retain =) =) =

10 <1 = Position_home LReal 0.0 Non-retain @ E E

11 |4 = Positicn00 LReal 0.0 Non-retain =) = =)

12 40 = Position01 LReal 0.0 Non-retain B E B

13 |4 = Position02 LReal 0.0 Non-retain =] ] [

14 <@ ¥ Output

g b = <Add new=

16 <@ > InOut

17 = Add new

4 4@ v Static

5 4@-n» MC_RESET_Done Bool Non-retain ™) = ] =

6 |1 = MC_RESET Busy Bool MNon-Tetain E @ E D

7 @n» MC_RESET_COmmandAborted Bool Non-retain =) = =] O

8 | = MC_RESET_Errar Bool MNon-retain E @ E D

g @an MC_RESET_Errorid Word 16%#0 Non-retain =) 0 =] 0

10 4 = MC_POWER_Status Bool false Non-retain ™) =) =] =

111 = MC_POWER_Busy Boaol fi Non-retain B @ E D

12 4] = MC_POWER_Error Bool Non-retain =) = =] =

13 40 = MC_POWER_Errirld Word Non-retain =) = ] =

14 g = MC_MOVEJOG_InVelocity Bool Mon-retain =) = ™ =

15 1 = MC_MOVEJOG_Busy Bool Non-retain ) =) =] Il

16 |+ = MC_MOVEIOG_CommandAborted Bool MNon-Tetain @ @ E D

17 @ = MC_MOVEJOG_Error Bool Non-retain =) =) =] 0

18 @@= MC_MOVEJOG_Errorld word 1680 Non-retain ] ] ™| |

19 @ = MC_HOME_ReferenceMarkPosition LReal 0.0 Non-retain ) =) =] 0

20 4 = MC_HOME_Done Bool f Non-retain ) ) =] 0

21 g = MC_HOME_Busy Boaol MNon-retain E @ E D

22 4 = MC_HOME_CommandAborted Bool Non-retain = = =] =

23 v = MC_HOME_Errar Bool MNon-retain @ E E D

24 @ MC_HOME_Errirld Word Mon-retain =) =) =] =

25 4@ . MC_MOVEABSOLUTE_Done_00 Bool Non-retain ™) =) ] =

26 <@ = MC_MOVEABSOLUTE_Busy_00 Bool Non-retain =) =) ™ =

37 @ = MC_MOVEABSOLUTE_CommandAborted_00  Bool Non-retain =) =) =] =

28 4@ = MC_MOVEAESOLUTE_Error_00 Bool Non-retain =) =) ] =

20 4@ = MC_MOVEABSOLUTE_Errorid_00 word Mon-retain ™) = =] =

30 41 = MC_MOVEABSOLUTE_Done_01 Bool Mon-retain ) = =] =

31 @ . MC_MOVEABSOLUTE_Busy_01 Bool Non-retain =) ™) =] 0

32 @ MC_MOVEAESOLUTE_CommandAborted_01  Eool Non-retain =) =) =] =

33 @ . MC_MOVEABSOLUTE_Error_01 Bool Non-retain =) =) ] 0

34 @ m MC_MOVEABSOLUTE_Errorld_01 word Mon-retain =) =) =] =

35 4@ . MC_MOVEABSOLUTE_Done_02 Bool Non-retain ) =) =] =

36 4@ = MC_MOVEABSOLUTE_Busy_02 Bool Non-retain [ =) ] =

37 @ = MC_MOVEABSOLUTE_CommandAborted_02  Bool Non-retain =) = =] =

38 4m = MC_MOVEABSOLUTE_Error_02 Bool Non-retain =) ™ ™ 0

39 @ = MC_MOVEAESOLUTE_Errorld_02 wiord Mon-retain =) = =] O
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— Trascinare tramite Drag&Drop il comando "MC_RESET" dal punto "Motion Control" nelle

"Instructions" (Istruzioni) di "Technology" (Tecnologia) nella prima rete e creare la relativa

multiistanza "MC_RESET _Instance". (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia)

— Motion Control - MC_RESET — Multi-instance (Multiistanza) - MC_RESET _Instance —

Pro blo 7/
Options
Wi e L, EAEe|8 @y T 6 2 | Wl Wt e B 0 =
? | Favorites
R el .
a2 a1 B A —a = 4] 1s] 48l .> I?asu: |n5t.ructlon.5:._.
—1 » | Extended instructions
¥ Block title: . ad -
Comment + | Technology
MName Description Version
*  Network 1: » [7] Counting and... V23
Cammient » [7] PID Contral
* [ Matien Control V5.0
3 MC_Power Enable, disable technology object V5.0 [=
3 MC_Reset  Acknowledge alarms, restarttec.. V5.0
= 3 MC_Home Home technology object, setho.. V50 | |
4 MC_Halt Pause axis V5.0
4 MC_Move.. Position axis absolutely V5.0
3 MC_Move.. Position axis relatively V5.0

Call np't'i'nns

e

Single
instance

&

Multi
instance

+%+
B
Parameter
instance

Multiple instance

Mame in the interface

i o L S

Ifyou call the function block as a multi-instance, it saves its

data in the instance data block of the calling function block and
not in its own instance data block. This allows you to
concentrate the instance data in a single block and to get by
with fewer instance data blocks in your program.

QK

I

Cancel
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— Assegnare un nome alla Rete 1 e collegare il blocco "MC_RESET" come mostrato di seguito.

hd Network 1:

Lomment

Acknowledge alarms; reset technology object

#MC_RESET_
Instance
MC_RESET o
|| %]
Done — #MC_RESET Done
Busy = #MC_RESET Busy
~—jEl #MC_RESET.
#Servo_Achse_ CommandAbort  COmmandAborte
TO_ ed —d
PositioningAxis s Error — #MC_RESET Error
#Acknowledgeme #MC_RESET_
Nt — Execute Errorid Errorld
false — Restart ENO —

— Nella Rete 2 programmare il richiamo del blocco "MC_POWER" tramite multiistanza come

mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control —

MC_POWER)

*  Network 2: Enable technology object

Comment

= #MC_POWER_
#log_up — Instance
#Jog_down — MC_POWER
#Pushbutton_
start_position00 — o= EMN
#PUShb_l-!ttU”_ #Servo_Achse_
start_position0l — TO_
#Pushbutton PositioningAxis — syie
ztart_pozitionﬂi—;k Enable
StartMode
StopMode
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[
G

#MC_POWER_
Status — Status
Busy — #MC_POWER_Busy
Errar — #MC_POWER_Error
#MC_POWER_
Errarld — Errirld

ENO —
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— Nella Rete 3 programmare il richiamo del blocco "MC_MOVEJOG" tramite multiistanza come

mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control —
MC_MOVEJOG)

*  Network 3: jog upwards | downwards

#MC_MOVEIOG_
Instance

MC_MOVEIOG

[&][%]
. —EM
it #5envo_Achse_
#log_up — o
#MC_POWER_ FositioningAxis e
et — g JogForward
£1C_MOVEIOG_
& Iﬂ\n"elocity—lﬂ\-felnmty
#log_down — #MC_MOVEJOG_
#MC_POWER_ Busy — Busy
STATUS m—ck I
i i dogRackiuasd FMC_MOVEIOG_
CommandAbort CommandAborte
Velocity ed —d
Acceleration #MC_MOVEIOG,
Deceleration Errar — Error
Jerk #MC_MOVEJOG_
PositionControll Errorid — Errorld
true — ad ENO —

— Nella Rete 4 programmare il richiamo del blocco "MC_HOME" tramite multiistanza come

mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control —
MC_HOME)

*  Network 4: Homing with fixed stop

Lomment

#MC_HOME_
Instance
MC_HOME :
=%
FMC_HOME_
ReferenceMarkP ReferenceMarkPos
osition — 1N
== EN Done — FMC_HOME_Done
#5erva Achse_ Busy — #FMC_HOME_Busy
s on I #MC_HOME_
PositioningAxs Axis G CommandAborte
ed —1d
#Pushbutton_
set_home_ Error = ¥MC_HOME_Error
position — Execute #MC_HOME_
#Position_home Position Errorid Errirld
: Mode ENO —
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 72

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx



Documentazione SCE per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-121, edizione 10/2020 | Digital Industries, FA

— Nella Rete 5 programmare il richiamo del blocco "MC_MOVEABSOLUTE" tramite multiistanza

come mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control

— MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 5: Move to position00

Lomment

FMC_
MOVEABSOLUTE_
Instance

MC_MOVEABSOLUTE

|| %
EMC_
& MOVEABSOLUTE_
#Pushbutton_ Done — Done_00
start_position00 —
#MC_
#Pushbutton_ MOVEABSOLUTE_
start_positicn01 —o = EM Busy — Busy 00
sta#r:usgﬂgztr?gi - #Servo_Achse_ #MC_
= T MOVEABSOLUTE_
#MC_POVER_ Pashoning/tas 3R CommandAbort  CommandAborte
Status — sk e ed — d_00
o EMC_
#Positicn00 Pasition MOVEABSOLUTE_
500.0 Velocity Error — Error_00
» Acceleration #MC_
-1.0 Deceleration MOVEABSOLUTE
1.0 — Jerk Errarld — Errorld_00
Direction ENO —
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— Nella Rete 6 programmare il richiamo del blocco "MC_MOVEABSOLUTE" tramite multiistanza
come mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control
— MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 6: Move to position01

com

#MC_
MOWVEABSOLUTE_
Instance_1

MC_MOVEABSOLUTE

%]
#MC_
& MOVEABSOLUTE_
#Pushbuttan_ Done — Done_01
start_position00 —o ¥k
#Pushbutton_ MOVEABSOLUTE_
start_position01 — .— EN Busy — Busy 01
#P“mtf'-'!tt':'”— #Servo_Achse_ #MC
start_position02 —o TO_ MOVEABSOLUTE
#MC_POWER_ PosImoningAxs — pye CommandAbort  CommandAborte
SEATUS Ereriie el —d_01
L #MC_
#Position0] Position MOVEABSOLUTE_
500.0 — Velocity Error — Error_01
. U= Acceleration #MC_
-1.0 Deceleration MOVEABSOLUTE
0 — Jerk Errarid — Errorid_01
Direction ENOD =—
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— Nella Rete 7 programmare il richiamo del blocco "MC_MOVEABSOLUTE" tramite multiistanza
come mostrato qui. (— Instructions (Istruzioni) — Technology (Tecnologia) — Motion Control
— MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 7: Move to position02

T IO
A e
Lomment

#MC_
MOWEABSOLUTE
Instance_2
MC_MOVEABSOLUTE
l@%
FMC_
& MOVEABSOLUTE_

#Pushbutton_ Done — Done_02
start_position00 —o
T #MC_
#Pushbutton_ MOWVEAESOLUTE_
start_position01 —o = EM Busy — Busy 02
#P“5hb_“!tt°g£ #Servo_Achse_ SMC
start_posit —_ —
Gl o MOVEABSOLUTE
#MC_POWER_ PositioningAxis — aie CommandAbort  CommandAborte
Status — sk Execute ed —d_02
a4 #MC_
fPosition02 Pasition MOVEABSCOLUTE_
500.0 Velocity Errgr — Error_02
L Acceleration S1C
Deceleration MOVEABSOLUTE_
Jerk Errord — Errorld_02
Direction EMNOD —
— Aprire il blocco organizzativo "Main[OB1]", quindi nella rete 4 richiamare |l

blocco  funzionale  "MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2]". (- Main[OB1] —
MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2])

Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo S210 IRT TO S7-15001062-121 Servo S210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
i h R sepniet & X X e BMEER Y coonine Ff cociine i BB % (1]

Project tree m 4
Devices

B

Totally Integrated Automation
PORTAL

=] ¢ 6o ¢8 62 B 6=

= ST

N

4
suonINIsy

Name
¥ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
EF Add new device
iy Devices & networks
- ’:{. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
B Device configurstion

s o ERETRE RS RSeS|

+ Block title: "Main Program Sweep (Cycle)®

|

Network 1: Speed monitering conveyor mator

yiEs R degnostes Network 2:  Speed contrel analog oputput conveyer motor

» [g@l Software units
Network 3: Control conveyor moter forwards in automatic mode

Network 4:

{ v v -
sapeiqn £ sqsnlwl

= [-gi Program blocks
B¢ Add new block
4 Msin [0B1]
2% MCinterpolator [0B92]
2B MCServo [0B91]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] 28 MOTION_CONTROL_MAGAZINI
4 MOTION_CONTROL_MAGAZINE [FB2]
4 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
» [ System blocks
» [ Technology objects
C

[ surppy |

|v]

> | Details view
4 Portal view 3 Overview | main 081)
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— Creare il blocco dei dati di istanza come istanza singola. (— Single instance (Istanza singola)
— —MOTION_CONTROL_MAGAZIN_DB — OK)

Call nﬁt-i'nns

Data block
F Name Jmomon_conmroL_macazine_oe [IES
BB Mumber | 5 EI
single
. hia I
instance D e

E) Automatic

If you call the function block as a single instance, the function
block saves its data in its own instance data block.

mare...

oK 1 | Cancel
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— Collegare il blocco cosi come visualizzato e assegnare un nome alla rete 4.

s Network 4: Control of technology object "PositionigAxis_rmagazine®

UNES
"MOTION_
COMTROL_
MAGAZIMNE_DB"
UER2
"MOTION_CONTROL_MAGAZINE™

. —EM

B4  Servo Achse_
"PositioningAxis_ TO_
magazine” — PositioningAxis
W20  Acknowledgem
510" — ent
W21
ST — ju.g_up
W22
512" — Jog_down

Pushbutton_
Wz 3 set_home_
*-£13" — paosition

Pushbutton_
%24 start

"-£14" — position00

Pushbutton_
W25 start
"515" — position01

Pushbutton_
W26 start

"-518" — position02
-30.0 Position_home
0.0 Position00
2000 Position01
300.0 — Position02 ENO —
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7.12 Caricamento del programma nella SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Salvare un'altra volta il progetto prima di procedere al caricamento nella CPU 1516F-3 PN/DP

dei blocchi di programma modificati o appena creati " . (— Hlseereed | Program blocks

(Blocchi di programma) — = )

Siemens - C:\Users\imde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500
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~ [[J CPUI516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 E
Y Device configuration =|» Network1: Speed monitering conveyor motor 2
| stics =
% ORInE Ao, 13 Network 2: Speed contrel analog oputput conveyor motor
» g Software units
~ . Frogram blocks e 1L Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode =
: T =
I Add new black >  Network4: Control oftechnology object “Positionigixis_magazine” 2
4 Main [OB1] =
28 MCinterpolator [0B92] pres | |
2B MCServo [0B91] *MOTION_ L]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] CONTROL_ y 5
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] MG N =
4 MOTION_CONTROL_MAGAZINE [FB2] B2 o
28 MOTOR_AUTO [FB1] "MOTION_CONTROL_MAGAZINE™ L
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] ~—EN =
AGAZ >
@ MOTIOM_CONTROL_MAGAZINE_DE [... %DB4  Servo_Achse_ =
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] *PositioningAxs_ W 2
@ SPEED_MOTOR [082] magazine” — PositioningAxs 2
b l5gt System blocks —] W20 Acknowledgem =
> @ syem o - s
<[ i IRLE] [ 3] [100% | | e e
> |Details view |3, Properties H‘l‘l Info i) || %} Diagnostics |
4 Portal view I:I- Main (0B1)
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7.13 Diagnostica del programma nella SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— I blocco funzionale "MOTION _CONTROL _MAGAZIN[FB2]" pud essere monitorato per la

L= ]

diagnostica del comando del servoazionamento dal programma. Facendo clic sul simbolo -~ &

(= ]

possibile attivare/disattivare il controllo. (— MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2] — =)

e s Totally Integrated Automation
ol ] i S MEE R § coonline ¥ caofiline S MM 2 1] * PORTAL
Devices BE]
o i Spesis < s =
[ Wl B EE @Y (=l Gl & =
2
o 2
Hame nnn Bl
Mo condition defined. g|=
v | ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 o] T 3
B Add new device & =t LTI I o B I ||
oy Devices & networks =] B
~ (& CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 9 L *  Network 7: Move to position02 ‘?
Y Device configuration Comment Ed
%/ online & diagnastics | =
» [gg Software units i e
g < 1=
= Pr?gram blocks [ ] e f'
B Add new block MOVEABSOLUTE_ ]
& Main [OB1] (] & Instance_2 L3
28 MCinterpolator [0B92] ® " MC_MOVEABSOLUTE | .
FALSE = & L
& MCServo [0891] [ ] #Pushbutton_ S ) (]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] o start_position00 -af =
2 MOTOR_SPEEDMOMITORING [FC11] [+ FATEE ;R’\lf Bl
4 MOTION_CONTROL_MAGAZINE [FB2] | @ #Pushbutton_ MOVEABSOLUTE E'
48 MOTOR_AUTO [FB1] =) start_position01 - of Done |— Done_02
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] ] 1EN m
i ] | FALSE -
@ MOTION_CONTROL_MAGAZINE_DE [ ] #Pushbutton_ i =
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] ® start_position02 —| e T — ;.
@ SPEED_MOTOR [DB2] o _— ol Busy|-- Busy_02 [~
5 system blocks o <] i | [3] [100% ol —
<] Il |ﬁ‘ ‘Q Properties ||"_i.‘.|nfo ||E Diagnostics |

> | Details view | General Cross-references Compile Syntax
4 Portal view 22 Overview |:I- MOTION_CO....

— Afini di diagnostica dei valori nell'oggetto tecnologico "PositioningAxis_magazine" in una tabella di

osservazione e anche nel programma € possibile accedere ai dati nel blocco dati relativo. (— Add
new watch table (Aggiungi nuova tabella di osservazione) — Watch table servo_magazine
(Tabella di osservazione_magazzino_servoassistito) — Technology object (Oggetto tecnologico)

— PositioningAxis_ Magazine[DB4] — .ActualSpeed (.VelocitaAttuale) — .Position (.Posizione) —

o

ActualPosition (.PosizioneAttuale) —» =)

T Si‘emens = C:\Users\mdell:lacumentsmutcn1at‘ion\06271 21 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo S210IRT TO $7-1500

Project Edit View |Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

G Hlswveprojet & X 2 2 X D2 HMEHER Fcoonline Fcoofiine fio MM x - || ° PORTAL
Devices ]
£ o 2k A% SN g
i Name Address  Display format Manitor value Modify value E
Name 1 “PositioningAxis_magazine™.ActualSpeed Fleating-peint number 0.0
~ [] 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 OI: 2 *Positicning/Axis_magazine® Position Floating-point number 300.0 =
B Add new device N E *PositioningAxis_magazine” ActualPosition Floating-point number 3000 =
§g-h Devices & networks 4 @ Add ne i
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] EHe i3
HY Device configuration |—
| Online & dia stics 5 L
W jgnostics 2
v [gg Software units =
» gl Program blocks (] 2
= [ Technology ohjects 0._ &
B Add new object -
Avvertenza:
— Siconsiglia di accedere a questi dati solo in lettura
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7.14 Diagnostica nell'oggetto tecnologico PositioningAxis_magazine

— Nell'oggetto tecnologico "PositioningAxis_magazin" in "Diagnostics” (Diagnostica) sono

disponibili diverse viste a supporto della diagnostica stessa. Come prima cosa vediamo qui la

vista "Status and error bits" (Bit di stato e di errore). Facendo clic su
(Oggetti

attivare/disattivare il

controllo.

(— Technology

objects

oHh

e

tecnologici)

e possibile

%

PositioningAxis_magazine — Diagnostics (Diagnostica) — Status and error bits (Bit di stato e

oo

=)

di errore) —»
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— Altre viste sono "Motion status" (Stato movimento) e "PROFIdrive telegram" (Telegramma

PROFIdrive). (— Motion status (Stato movimento) — PROFIdrive telegram (Telegramma
PROFIdrive))

Status and ermriu"ix L

PROFidrive telegram

.40 5210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects * PositioningAxis_magaz [DB4] -2l X

Status and error bits |
Motion status

PROFldrive telegram
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— Le voci "Axis status" (Stato dell'asse) e "Current values” (Valori attuali) si possono controllare

anche in "Commissioning" (Messa in servizio) nell"Axis control panel" (Pannello di comando

dell'asse) dell'oggetto tecnologico "PositioningAxis_magazine". (— Technology objects (Oggetti

tecnologici) — PositioningAxis_magazine — Commissioning (Messa in servizio) — Axis control

panel (Pannello di comando dell'asse))
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— La funzione "Tuning" (Ottimizzazione) serve nella rilevazione del precontrollo e del guadagno
ottimali (fattore Kv) per la regolazione della posizione dell'asse. A tal fine con la funzione di
tracciamento viene mostrata la curva caratteristica della velocita dell'asse durante un
movimento di posizionamento configurabile. Al termine & possibile valutare la registrazione e
adattare di conseguenza il precontrollo e il guadagno. (— Technology objects (Oggetti

tecnologici) — PositioningAxis_magazine — Commissioning (Messa in servizio) — Tuning

(Ottimizzazione))
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4 Portal view

Avvertenza:

— Prima di effettuare una ottimizzazione, occorre eseguire un "One Button Tuning"

nell'azionamento.

Diagnostica con SINAMICS Startdrive per servoazionamento
$210

— Nel convertitore di frequenza & possibile visualizzare gli "Active alarms" (Allarmi attivi) e gli
"Active faults" (Guasti attivi). La funzione "Control/status word" (Parole di comando/di stato) &

disponibile in "Online & Diagnostics" (Online & diagnostica). Facendo clic sul simbolo
Details € possibile visualizzarli nella vista dei messaggi e anche confermarli facendo clic

sul simbolo " ¥ ", (- & Goenline _, prive S210 (Azionamento_S210) — Online & diagnostics

(Online & Diagnostica) — Diagnostics (Diagnostica) — Active alarms (Allarmi attivi) —

e, @)
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— In"Actual values" (Valori attuali) & possibile vedere valori importanti del servoazionamento. (—
Drive_S210 (Azionamento_S210) — Online & diagnostics (Online & Diagnostica) —

Diagnostics (Diagnostica) — Actual values (Valori attuali) — )

Online access i
« Diagnostics G abvalics
General
Active alarms
Alarm history Farameter text Value Unit
w Actual values Speed setpoint after the filter 0.00 rpm
| Speed actual value 00 rpm
Status bits E DC link voltage 3174 V
Safety Integrated functio... F Absolute current value 0.00 Arms
» PROFINETinterface [X150] Current actual value torque-generating, Smoothed 0.00 Arms
» Functions Torque actual value 0.02 Nm
Backup/Restore Drive temperatures, Inverter maximum value 33 °C
License Motor utilization thermal 2 %
|
<] Il G <] w] [>]
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— Qui si possono controllare anche gli "Status bits" (Bit di stato) del servoazionamento.
(— Drive_S210... (Azionamento_S210...) — Online & diagnostics (Online & Diagnostica)

—Diagnostics (Diagnostica) — Actual values (Valori attuali) — Status bits (Bit di stato))

Online access i . »
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. B [[] switching on inhibited active
License e
[] Alarm present !L’ l
[] command cpen brake
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— |l "Safety Integrated function status" (Stato di funzionamento integrato di sicurezza) & visibile
anche in "Diagnostics" (Diagnostica). (— Drive_S210... (Azionamento_S210...) — Online &
diagnostics (Online & Diagnostica) — Diagnostics (Diagnostica) — Safety Integrated function

status (Stato di funzionamento integrato di sicurezza))
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— | dati dei telegrammi della comunicazione si possono controllare in "Receive direction"

(Direzione di ricezione) e in "Send direction" (Direzione di invio). (— Drive_S210...

(Azionamento_S210...) - Online & diagnostics (Online & Diagnostica) - PROFINET interface

(Interfaccia PROFINET) — Communication (Comunicazione) — Send direction (Direzione di

invio) — Receive direction (Direzione di ricezione))

+ Diagnostics |7| 1 . L -
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— Anche nella "Parameter view" (Vista parametri) e nella "Function view" (Vista funzioni) dei

parametri si possono monitorare i valori online. (— Parameter (Parametri) — Functional view

(Vista funzioni) —» Parameter view" (Vista parametri)
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¥ Drive control...

|§ Properties
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— Nel "Control panel" (Pannello di comando), alla voce "Commissioning" (Messa in servizio) si
possono controllare stati e valori attuali. (— Commissioning (Messa in servizio) — Control

panel (Pannello di comando))
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7.16 Archiviazione del progetto

— Per concludere, archiviare il progetto completo. Nel menu — "Project" (Progetto) —

selezionare il comando "Archive" (Archivia) Aprire la cartella nella quale archiviare il progetto

e salvare quest'ultimo come tipo di dati "TIA Portal project archive". (— Project (Progetto) —
Archive (Archivia) — TIA Portal Project archive (Archivio progetti del TIA Portal) » 062-121-

servo-s210-irt-to-s7-1500... — Save (Salva))
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7.17 Lista di controllo

Descrizione

Sistema di servoazionamento SINAMICS S210 creato in TIA Portal e
parametrizzato con SINAMICS.

Verificato

Sistema di servoazionamento SINAMICS S210 testato correttamente
tramite pannello di comando.

Servoazionamento SINAMICS S210 della CPU1516F-3 PN/DP
assegnato come dispositivo IRT

Oggetto tecnologico "TO_PositioningAxis" creato nella CPU1516F-3
PN/DP.

Configurazione dispositivi con il servoazionamento SINAMICS S210
caricata correttamente come dispositivo IRT nella CPU1516F-3 PN/DP.

Nome dispositivo assegnato al servoazionamento SINAMICS S210.

Oggetto tecnologico testato correttamente tramite pannello di comando.

Blocco funzionale "MOTION_CONTROL_MAGAZIN" [FB2] creato e
richiamato in Main [OB1].

Compilazione e caricamento dei blocchi di programma eseguiti senza
messaggi di errore.

10

Premere brevemente il pulsante "Acknowledge" (Conferma) (-S10 = 1)
per confermare l'errore.

11

Guidare il magazzino sul riscontro fisso con il pulsante "Jog" (Marcia a
impulsi) (-S12 = 1).

12

Con il pulsante "Home position" (Punto di riferimento) (-S13 = 1)
eseguire la ricerca del punto di riferimento sulla posizione del riscontro
fisso.

13

Ora ci si puo avvicinare alla posizione desiderata con i pulsanti
Avvio posizionamento sulla posizione 00 (-S14 = 1)
Avvio posizionamento sulla posizione 01 (-S15 = 1)
Avvio posizionamento sulla posizione 02 (-S16 = 1).

14

Progetto archiviato correttamente.
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8 Ulteriori informazioni

Per esercizi e approfondimenti sono disponibili, a carattere orientativo, ulteriori informazioni quali
ad es.: Getting Started, video, tutorial, app, manuali, guide alla programmazione e trial

software/firmware al seguente link:

Azionamenti

Vista "Ulteriori informazioni"

Getting Started, video, tutorial, app, manuali, software/firmware di prova

Video in TIA Portal

TIA Portal Tutorial Center

Getting Started

Guide alla programmazione

Accesso facile a SIMATIC S7-1200
Scaricamento software/firmware di prova
Documentazione tecnica del SIMATIC Controller
App Industry Online Support

TIA Portal, panoramica su SIMATIC S7-1200/1500
Sito web TIA Portal

Sito web SIMATIC S7-1200

Sieto web SIMATIC S7-1500

VOV OV VOV VWV V V V WV WV

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2020. Tutti i diritti riservati. 90
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-it.docx


https://new.siemens.com/global/en/company/sustainability/education/sce/learning-training-documents/drives.htmlhttps:/new.siemens.com/global/de/unternehmen/nachhaltigkeit/ausbildung/sce/lern-lehr-unterlagen/antriebe.html

Ulteriori informazioni

Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.com/sce

Documentazione SCE per corsisti/formatori
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