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Paquetes de instructor SCE para esta documentacion didactica/para cursos de formacion

Convertidores de frecuencia SINAMICS S210
Servoaccionamiento SINAMICS S210, para 1AC 200 - 240 V con PROFINET
Referencia: 6SL3080-8BB00-0AA0

Como alternativa:
Servoaccionamiento SINAMICS S210, para 3AC 380 - 480 V con PROFINET, exclusivamente con S7-1500
Referencia: 6SL3080-8BE00-0AAQ

Controladores SIMATIC
+  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC2 F con WinCC RT Advanced 512 PTs
Referencia: 6ES7677-2SB42-4AB1
SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Referencia: 6ES7512-1SK00-4AB2
SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Referencia: 6ES7516-3FN00-4AB2
SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Referencia: 6ES7516-3AN00-4AB3
SIMATIC CPU 1512C PN con software y PM 1507
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB1
SIMATIC CPU 1512C PN con software, PM 1507 y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB2
SIMATIC CPU 1512C PN con software
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB6
+  SIMATIC CPU 1512C PN con software y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16, licencia individual
Referencia: 6ES7822-1AA06-4YA5

- SIMATIC STEP 7 Professional V16, paq. 6, licencia de aula
Referencia: 6ES7822-1BA06-4YA5

- SIMATIC STEP 7 Professional V16, paq. 6, licencia de actualizacion
Referencia: 6ES7822-1AA06-4YES5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16, paq. 20, licencia de estudiante
Referencia: 6ES7822-1AC06-4YA5

Tenga en cuenta que estos paquetes de instructor pueden ser sustituidos en el futuro por nuevos paquetes.
Encontrara una relacion de los paquetes SCE disponibles actualmente en la pagina: www.siemens.com/sce/tp

Cursos avanzados
Para los cursos avanzados regionales de Siemens SCE, pongase en contacto con el partner SCE de su region:

www.siemens.com/sce/contact

Mas informacion en torno a SCE

WWW.Ssiemens.com/sce
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Nota sobre el uso

La documentacion didactica/para cursos de formacion SCE para la solucion de automatizacion homogénea
Totally Integrated Automation (TIA) ha sido elaborada para el programa "Siemens Automation Cooperates
with Education (SCE)" exclusivamente con fines formativos para centros publicos de formacién e 1+D y
para centros de ensefanza de la empresa. Siemens AG declina toda responsabilidad en lo que respecta

a su contenido.

No esta permitido utilizar este documento mas que para la iniciacion a los productos o sistemas de
Siemens. Es decir, esta permitida su copia total o parcial y posterior entrega a los alumnos para que lo
utilicen en el marco de su formacion. La transmision y reproduccion de este documento y la comunicacion
de su contenido solo estan permitidas dentro de centros de formaciéon basica y avanzada para fines

didacticos.

Las excepciones requieren autorizacion expresa por escrito de Siemens AG. Para ello dirijase a

scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

Los infractores quedan obligados a la indemnizacién de los dafios. Se reservan todos los derechos,
incluidos los de traduccion, especialmente para el caso de concesién de patentes o registro como modelo
de utilidad.

No esta permitido su uso para cursillos destinados a clientes del sector Industria. No aprobamos el uso

comercial de los documentos.

Agradecemos a la Universidad Técnica de Dresde, a la empresa Michael Dziallas Engineering y a los
demas participantes que nos han prestado su apoyo para elaborar esta documentacion didactica/para

cursos de formacién SCE.
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Sistema de servoaccionamiento S210
PN en PROFINET IRT con objetos
tecnologicos en SIMATIC S7-1500

1 Objetivo

En este capitulo aprendera como poner en marcha un convertidor de frecuencia SINAMICS S210
PN con un controlador SIMATIC S7, tomando como ejemplo la CPU1516F-3 PN/DP con

PROFINET - IRT (Isochronous Real Time/comunicacion isécrona).

En el médulo se explica la puesta en marcha del sistema de servoaccionamiento S210 PN con el
software SINAMICS Startdrive en el TIA Portal.

A continuacioén, se muestra paso a paso como se controla y se vigila el servomotor desde el

programa de la CPU1516F-3 PN/DP mediante objetos tecnolégicos.

Pueden utilizarse los controladores SIMATIC S7 que se indican en el capitulo 3.

2 Requisitos

Este capitulo tiene como punto de partida el capitulo "Bloques de datos globales" de SIMATIC S7.

Para poner en practica este capitulo puede recurrir, p. €j., al siguiente proyecto:

"032-600-bloques-de-datos-globales...".

3 Hardware y software necesarios

1 Estacién de ingenieria: los requisitos son hardware y sistema operativo (para mas
informacion, ver Readme/Léame en los DVD de instalacion del TIA Portal)
Software SIMATIC STEP 7 Professional en el TIA Portal a partir de la versiéon V16
Software SINAMICS Startdrive en el TIA Portal a partir de la version V16
Controlador SIMATIC S7-1500, p. €j., CPU 1516F-3 PN/DP, a partir de la versién de firmware
V2.8 con Memory Card y 16DI/16DO

Nota: las entradas digitales deben estar conectadas en un cuadro.

5 Sistema de servoaccionamiento:
- Convertidor de frecuencia SINAMICS S210 con Memory Card
- Motor eléctrico SIMOTICS S-1FK2
- Cable OCC MOTION-CONNECT

6 Conexidon Ethernet entre la estacion de ingenieria y el controlador, asi como entre el

controlador y el convertidor de frecuencia

Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 6
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal) a

partir de la version V16

1 Estacion de ingenieria

3 SINAMICS Startdrive
6 Conexion Ethernet (TIA Portal) a partir de la

version V16

R T R A
AR RRARRR

4 Controlador SIMATIC S7-1500 Cuadro

6 Conexion Ethernet

5 Sistema de servoaccionamiento:

- Convertidor de frecuencia SINAMICS S210 con Memory Card

- Motor SIMOTICS S-1FK2

ﬁ - Cable OCC MOTION-CONNECT
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4 Teoria

4.1 Vista general del sistema

1AC 230V

¥150 P2

--.._‘_‘_‘_H
X100 PROFIMET |
| — PROFlzafe

=l

Fusible o interruptor automatico Contactor de red (opcional)

Filtro de red (opcional) Resistencia de freno externa (opcional)

Retén de eje para IP65 (opcional) Servomotor 1FK2

N o » =
PN

Cable de prolongacion OCC (opcional) Montaje para pasatapas para armario

(opcional)

9. Cable de conexion OCC para motor, freno | 10. Clip de pantalla
de mantenimiento del motor y encoder

11. Chapa de pantalla 12. Fuente de alimentacion de 24 V

13. Tarjeta de memoria SD (opcional) 14. Puesta en marcha del equipo, p. €j., portatil

15. Controlador, p. €j., SIMATICS S7-1500
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4.2 Conexiones y elementos de mando del convertidor

LED de estado

Indicacion de errores

Confirmar fallo
Ranura para tarjeta SD

X127

PeM con servidor web
via Ethernet

—10m

X124

24\ externos,
para distribucién a
otros convertidores

—30m X130
Detector y entradas
X1 digitales de seguridad

Alimentacion y resistencia
de freno externa
«— Resistencia de freno 3 m

X150 P1
Puerto PN 1
<100 m
X150 P2
3 X2 Puerto PN 2
Conexién del motor <100 m
«~50m
X100
Conexion del encoder
<~ 50m
Placa de conexion de X107
pantallas para cables Freno de mantenimiento
apantallados, alivio de del motor
traccién para otros cables < 50m

mediante bridas

4.3 Cable de conexion OCC

1. Conector redondo M12 o M17, 10 polos 2. Cable OCC MOTION-CONNECT
3.  Apantallamiento 4. Cables de freno de mantenimiento
5. Cables de potencia 6. Conector IX SIEMENS para cable de sefial

Consulte los detalles en los manuales que encontrara en support.automation.siemens.com.
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4.4 Medidas de seguridad y advertencias

Antes de la instalacion y la puesta en marcha de SINAMICS S210, observe las siguientes

consignas de seguridad y advertencias.

4.4.1 Generalidades

/\ ADVERTENCIA

Peligro de muerte por incumplimiento de las consignas de seguridad y de las instrucciones de
instalacion
La guia de instalacién rapida (Quick Installation Guide, en inglés) contiene Gnicamente la informacién mas
importante sobre la instalacion del convertidor.
Si no se observan las consignas de seguridad y las instrucciones de instalacion del manual de servicio, pueden
producirse lesiones graves o incluso la muerte.
e Tenga en cuenta las consignas de seguridad y las instrucciones de instalacion del manual de servicio:
www.siemens.com/sinamics-s210
o Preste también especial atencién a las consignas de seguridad para las funciones de seguridad integradas.
Asegurese de que estas vuelven a funcionar correctamente tras sustituir el aparato.

/\ PELIGRO

Peligro de muerte por descarga eléctrica debido a la carga residual de los condensadores del
circuito intermedio
En los condensadores del circuito intermedio, la tension peligrosa continlia presente hasta 5 minutos después de
desconectar la tension de alimentacion.
Tocar los elementos bajo tension puede causar lesiones graves o incluso la muerte.

o No abra las tapas protectoras ni las cubrebornes del aparato hasta que hayan transcurrido 5 minutos.

o Antes de iniciar los trabajos, compruebe la ausencia de tension mediante una medicion omnipolar, también a

tierra.
o Asegurese de que esté colocado el correspondiente rétulo de advertencia en el idioma local.

Nota:

Para los siguientes pasos de manejo y tareas planteadas, se presupone el uso de una unidad
de convertidor premontada con servomotor. Durante la instalacion eléctrica, siga las normas y
consignas de seguridad de los fabricantes. En los manuales de SINAMICS S210 encontrara

las indicaciones y directrices para el montaje y la instalacion eléctrica.
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4.5 Telegramas

Para la comunicacion IRT con el convertidor de frecuencia se pueden seleccionar distintos

telegramas con diferentes longitudes de datos de proceso y contenidos.

Aqui se utiliza el Standard Telegramm 5 (Telegrama estandar 5).
4.5.1 Datos de proceso (PZD) para SINAMICS S210 con el telegrama estandar 5

Con los datos de proceso se pueden transferir palabras de mando y consignas (PLC -> SINAMICS)

o palabras de estado y valores reales (SINAMICS -> PLC). En el telegrama 5, la estructura de la

zona de PZD para un acoplamiento mediante PROFINET tiene el siguiente aspecto:

Telegrama de tarea Telegrama de respuesta
(PLC -> SINAMICS) (SINAMICS -> PLC)
PZD1 Palabra de mando 1 Palabra de estado 1
(STW1) (ZSW1)
PzZD2 Consigna de velocidad B (32 bits) Velocidad real B (32 bits)
(NSOLL_B) (NIST_B)
PzZD3
PzD4 Palabra de mando 2 Palabra de estado 2
(STW2) (ZSW2)
PzZD5 Palabra de mando de encéder 1 Palabra de estado de encoder 1
(G1_STW) (G1_Z8W)
PzZD2 Desviacion de posicion Posicion real 1 de encéder 1
(XERR) (G1_XIST1)
PzZD3
PzZD2 Factor de ganancia Posicioén real 2 de encdder 1
del regulador de posicion (G1_XIST2)
P7D3 (KPC).
Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 11
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4.5.2 Palabra de mando 1 (STW1)

Bit | Significado

00 CON/DESH1

01 AUS2

02 AUS3

03 Habilitar servicio

04 Bloquear generador de rampa
05 Reservado

06 Habilitar consigna de velocidad
07 Confirmar averia

08 Reservado

09 Reservado

10 Mando por PLC

11 Reservado

12 Abrir freno de mantenimiento
13 Reservado

14 Regulacion de par/de velocidad
15 Reservado

4.5.3 Palabra de estado 1 (ZSW1)

Bit | Significado
00 Listo para conectar
01 Operativo
02 Habilitar servicio
03 Fallo activo
04 Sin parada natural activa
05 Sin parada rapida activa
06 Bloqueo de conexién activo
07 Advertencia activa
08 Desbloqueo del regulador
09 Mando solicitado
10 Valor de comparacion alcanzado/superado
11 Clase de alarma bit 0
12 Clase de alarma bit 1
13 Reservado
14 Regulacion de par activa
15 Reservado
Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 12
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4.5.4 Consigna de velocidad B 32 bits (NSOLL_B)
La consigna de velocidad B (NSOLL_B) es una palabra de 32 bits con la que se transfiere la
consigha necesaria al convertidor.
La consigna se transfiere como un numero entero con signo. El bit 31 determina el signo de la
consigna de la manera siguiente:
— Bit = 0 --> consigna positiva
— Bit = 1 --> consigna negativa
El valor 1 073 741 824 (4000 0000 hex) equivale a la velocidad del parametro p2000.
En el parametro p2000 de nuestra aplicacion consta el valor 7300 1/min.
La consigna de velocidad actual se calcula de la manera siguiente:
n_soll = (NSOLL_B x p2000)/1 073 741 824
4.5.5 Velocidad real B 32 bits (NIST_B)
La velocidad real B es una palabra de 32 bits con la que se transfiere la velocidad del convertidor.
La normalizacion de este valor se corresponde con la de la consigna NSOLL_B.
4.5.6 Palabra de mando 2 (STW2)
00 Reservado
01 Reservado
02 Reservado
03 Reservado
04 Reservado
05 Reservado
06 Bloqueo de integrador regulador de velocidad
07 Seleccién de eje estacionado
08 Desplazamiento a tope mecanico
09 Reservado
10 Reservado
11 Reservado
12 Signo actividad controlador bit 0
13 Signo actividad controlador bit 1
14 Signo actividad controlador bit 2
15 Signo actividad controlador bit 3
Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 13
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4.5.7 Palabra de estado 2 (ZSW2)

Bit | Significado

00 Reservado

01 Reservado

02 Reservado

03 Reservado

04 Reservado

05 Abrir freno de mantenimiento

06 Bloqueo de integrador regulador de velocidad
07 Eje estacionado activo

08 Desplazamiento a tope mecanico
09 Reservado

10 Reservado

11 Reservado

12 Signo actividad dispositivo bit 0
13 Signo actividad dispositivo bit 1
14 Signo actividad dispositivo bit 2
15 Signo actividad dispositivo bit 3

4.5.8 Palabra de mando 1 de encéder (G1_STW)
Bit | significado
00 Solicitar funcién 1
01 Solicitar funcién 2
02 Solicitar funcién 3
03 Solicitar funcién 4
04 Solicitar comando bit 0
05 Solicitar comando bit 1
06 Solicitar comando bit 2
07 Modo
08 Reservado
09 Reservado
10 Reservado
11 Reservado
12 Reservado
13 Solicitar ciclicamente valor absoluto
14 Solicitar encéder estacionado
15 Confirmar fallo de encéder
Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 14
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4.5.9 Palabra de estado 1 de encéder (G1_ZSW)

00 Funcién 1 activa

01 Funcién 2 activa

02 Funcién 3 activa

03 Funcién 4 activa

04 Valor 1

05 Valor 2

06 Valor 3

07 Valor 4

08 Detector 1 deflectado

09 Detector 2 deflectado

10 Reservado

11 Confirmar fallo de encéder activo
12 Reservado

13 Valor absoluto ciclico

14 Encoder estacionado activo
15 Fallo de encéder

4.5.10 Desviacion de posicion (XERR)

Con la sefial XERR, la desviacion de posicion se transmite como valor binario de 32 bits justificado
a la derecha.

4.5.11 Posicion real 1 de encéder 1 (G1_XIST1)

Con la sefial G1_XIST1, la posicién real incremental actual del sistema de medida se emite sin
signo como valor binario de 32 bits justificado a la derecha.

4.5.12 Factor de ganancia del regulador de posicion (KPC)

Con la sefal KPC, el factor de ganancia del regulador de posicion se transmite como valor binario
de 32 bits justificado a la derecha.

4.5.13 Posicion real 2 de encoder 1 (G1_XIST2)

Con la sefial G1_XIST2, la posicién real absoluta escalada actual del sistema de medida se emite

sin signo como valor binario de 32 bits justificado a la derecha.
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4.6 Herramienta de puesta en marcha SINAMICS Startdrive para
SINAMICS S210
La version mas actual del software de puesta en marcha SINAMICS Startdrive puede descargarse
desde la pagina web:
support.industry.siemens.com.
SINAMICS Startdrive es una herramienta integrada en el TIA Portal cuya estructura y manejo se
corresponden con el ya conocido TIA Portal.
La ampliacion SINAMICS Startdrive incluye los datos y las vistas para los convertidores de
frecuencia SINAMICS S210 ya soportados.
De este modo, permite parametrizarlos y ponerlos en marcha de forma cémoda. Existen multitud
de funciones y recursos de ayuda para el diagnéstico y la busqueda de errores.
4.6.1 Restablecimiento del convertidor de frecuencia y ajuste de la direcciéon IP
Se puede asignar una nueva direccion IP a la Control Unit del convertidor de frecuencia
directamente con SINAMICS Startdrive en el TIA Portal. Ahora, la Control Unit también puede
restablecerse.
— Para ello, haga doble clic para acceder al Totally Integrated Automation Portal. (— TIA Portal
V16).
1' A
TIA Portal
V16
— A continuacion, seleccione la opcion — "Online & Diagnostics" (Online y diagndstico) y abra
— "Project view" (Vista del proyecto).
T\ﬂ Siemens - Oox
Totally Integrated Autonlle.!_t‘.igrl _
@ Accessible devices
| =5
P Project view
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— En el arbol del proyecto, en — "Online access" (Acceso online), seleccione la tarjeta de red de
su equipo. Si hace clic en — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos accesibles),
vera la direccion IP (si ya esta ajustada) o la direccion MAC (si aun no se ha asignado una

direccion IP) de la Control Unit del convertidor de frecuencia SINAMICS S210 conectado —.

Seleccione — "Online & diagnostics" (Online y diagnéstico).

.?‘[-‘ﬂ-‘ Siemens
Project Edit View Insert Online —Oplinns Tools Window Help . . ol Integrted Aomation
CF D H saeproiec @ X E R X D : 5 MG E RS coonine (F coorine | fo [ B 3¢ L] 1] " PORTAL

Project tree

Devices

B

Name
+ l133 Online access
{ Displayhide interfaces
» []) COM[R5232iPPI mult-master cable]
13 2|] ComSet
= [ Intel(R) Ethernet Connection (4} 12191k
B2 Update accessible devices
[ Display more infarmation
» [ cpu_1516f[192.168.0.1]
w [3 servo_01[192.168.0.21]
0| Online & diagnostics
» Eu Intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265
» '-_'|] Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter
+ [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2
v [ PCinternal [Local]
» [ PLCSIM [PHIIE]
» [7 use [s7UsB]
3 E]] TeleService [Automatic protocol detection]
» [P Card Reader/USE memory

il
bl
bl
]
ol
]
.

» | Details view |§ Properties |:x.‘. Infa H %) Diagnostics
e —— Ty—
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— Antes de asignar una nueva direccion IP, se recomienda restablecer primero los parametros
de la interfaz PROFINET. Para ello, seleccione la funcion — "Reset of PROFINET interface
parameters" (Restablecimiento de los parametros de interfaz PROFINET) y haga clic en —

"Reset" (Restablecer).

T4 Siemens -ox
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Cf A saveprojert (@ M 2 B X D ) M B RS coonline oF cooffine fy M 3 ] PORTAL
Devices 9
B » Diagnostics fl . g
= Reset of PROFINET interface parameters =
w Functions %
S5 S5 =
r— Assign IP addre: g
= n_m T Firmware update =
FEE Assign PROFINET device name MACaddress: 00 -1C -06 -5A -6A -F7
Y Displayhide interfaces E ey L=
» [ COM[RS232/PFI multimaster cable] L R:‘El'” FROFIIET Inteiidce paramct.. IPaddress: 192 168 .0 21 B
, B Rest
» [ Comset ] L“ el PROFINET device name: | Servo_01 | ~
r— 51 “
= [ ] Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LM ] fSEnse =
7 Update accessible devices il ) Retain leM dsta
g‘ Display more information ] @ beisiE kg [
+ [l cpu_1516f[192.168.0.1] v £
i &
=[5 servo_01[192.168.0.21] Reset 5
4| Online & diagn: B
» [7) Intel(R) Dual Band Wiireless-AC 8265 il st
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter il =
» []) Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2» il 4
» [ PCinternal [Local] ] ;—
» [ PLCSIM[PNIIE] 4] @
» [ usB [57USB] ] =)
» [ Telesenvice [Automstic protocol detection] T |[<] il LB m. ] B
» L5 Card ReaderiUSE memol % 7 K 2
= gl |g Properties ||"_x.‘.|nfo HL Diagnostics |
J General || Cross-references ” Compile |
@] 2]/@)][show all messages [=]
! Message Goto |? Date Time
Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM. Foun.. 72612020 7:18_.[%
ing for d pleted forinterfs I(R) Eth ion (4) (261 [~
i i
> | Details view <] [ [NEY|

4 Portal view 3 ovenview I& Online & dia.. i Scanning for
==

— Confirme que desea restablecer los parametros con — "Yes" (Si).

"Online & diagnost'i'cs '(ﬁi!-;ﬁ [][10[155}

I This command resets the following data:
- PROFINET device name
- IP address
- SNMP parameters
- l&Mdata
Do you really want to reset the module?

[ Yes 1 ! Mo !

— Puede comprobar si el restablecimiento ha sido correcto en "Show all messages" (Mostrar

todos los avisos) de la ventana — "Info" (Informacion) — "General".

Q; Properties |"1.'. Info | i! Diagnostics
J General || Cross-references || Compile |
@\\I‘i Show all messages I'|
1 | Message Goto |? Date Time
o Scanning for devices completed for interfa... 7i26/2020 7:18:20 AM |£
i The device Online & diagnostics was reset, .. Fi26/2020 7:19:14 AM :E.
<] i [[>]
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— A continuacion, vuelva a seleccionar — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos
accesibles) y — "Online & diagnostics" (Online y diagnéstico) en su convertidor de frecuencia.
Para asignar la direccion IP, seleccione la funcion — "Assign IP address" (Asignar direccion
IP). Introduzca aqui, p. €j., la siguiente direccion IP: — IP address (Direccion IP): 192.168.0.21
— Subnet mask (Mascara de subred): 255.255.255.0. A continuacién, haga clic en — "Assign
IP address" (Asignar direccion IP) y se asignara la nueva direccién a la Control Unit de su

convertidor de frecuencia.

4 Portal view =2 Overview

| = oniine & dia...
-

i Scanning for

T4, Siemens —Oox
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
G M savepoect @ M B EX D MM E R F coonline o coofitine Jp MW 32 ] " PORTAL
Devices )
[ + Functions http-ilwww siemens comi urity [~]|2
Assign IP address %
55 v Z =
= Assign PROFINET device na g
= %ﬂ Lt F\rmwareﬁupdate =
1 Displayhide interfaces fezstioReior/seibaos 4 |
» [) COM[RS232/PPI multi-master cable] L) B R e R =
» [ comset L 3
& 551 E w
+ [} Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LM - B 192 158 .0 . =
£7 Update accessible devices Subnetmask: 255 . 255 . 255 [
fﬂ Display more information D e roiiter L1
» (@ cpu_1516f[192.168.0.1] =
= Router address: g
2
» [0 Intel(R) Dual Band Wireles: ] —_—
¥ R Micresoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter b} P Assign a device address to the module m
3 E[] Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2 i} z
» [ PCinternal [Local] i) ;—
» [ PLCSIM [PNIIE] =] @
» [ usB [57UsB] T @i
» [} Teleservice [Automatic protecel detection] Tl <] i W] =] i ] @
» [ Card Reader/USE memory -
‘Q Properties ||‘_i.‘.|nfo H 2| Diagnostics |
J General " Cross-references H Compile ‘
D] 2][@][show ol messages =]
1 Message Goto 2 Date Time
Scanning for devices on interface Intel(R) Et. 7126/2020  7:21:00 AM [~}
Scanning for devices completed for interfa_.. 712612020 7:21:06 Al =
? |Details view

— También en este caso, la asignacion correcta de la direccion IP aparecera como un aviso en

la ventana — "Info" (Informacién) — "General".

ngperties |"_i.'.lnfo | L' Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |

@mi Show all messages IT|

1 | Message Goto |? Date Time

0 scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet C.. 712612020 7:21:06 AM |~

61 The parameters were transferred successfully. FI26/2020 7:22:21 AM [

|~
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4.6.2 Restablecimiento de los ajustes de fabrica de SINAMICS S210

— Para poder restablecer el convertidor de frecuencia a los ajustes de fabrica, debe seleccionar
de nuevo — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos accesibles) y — "Online &
diagnostics" (Online y diagndstico) en su convertidor de frecuencia. Para restablecer el
convertidor de frecuencia a los ajustes de fabrica, en — "Backup/Restore" (Copia de
seguridad/restauracién) seleccione — "Restore factory setting" (Restablecer los ajustes de

fabrica) y haga clic en — "Start" (Iniciar).

U4, Siemens —-Oox
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Uf R saveproject @ M &5 2 X D2 5 M B R cooniine ¥ cooffine So M B 2 L L
Devices o
= = 2 |~ visgnostics B
General =5
e Active alarms g
~ 4 Online access Aam histosy . 3
R wmeiae » Actual values Retentively save RAM data
» [} COMRS232/PFl multimaster cable] 1| E I |
B | ! PROFINETinterfac RAM 3
~ [ Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM 1 | * Su0eion T . |E
3 iyl prce2ihe deues ¥ memory card (when inserted) [ save ]
B nor e maton LEemy ROM : |
» [ cpu_1516£[192.168.0.1] =
~ [a2 Accessible device [192.168.0.21] 5
. %] Online & diagnostics Restart the drive 2
» [ Intel(R) Dusl Band Wireless-AC8265 &)
» [ Microsoft WiFi Direct Virtual Adapter | il .| m
» [8 Microsoft WieFi Direct Virtual Adapter <.. & i i
» () FCinternal [Local] L] ’ [ Restart %
» [ PLCSIM [PNIE] il i . a
» (] use [s7UsB] ] |—
» (R TeleService [Automatic protocol detecti il

» (59 card ReaderlUse memory

Restore factory setting

I Start |

All parameters, including the Safety Integrated parameters, but with the exception of the interfa Start tings and I2M
data, will be reset to the factory settings.

e e
<] Il |2 il | [>] [<]ui] [>]
> | Details view |g Properties H‘g Info Hi Diagnostics

4 Portal view % Online & dia... i scanning for de

— Seleccione la opcion v "Also save RAM data retentively" (Guardar también datos de RAM de

forma no volatil) y confirme que desea restablecer los ajustes de fabrica con — "OK" (Aceptar).

-]
=
Lo
D.
Lo
{=1]
B
m;
=
u‘.
[=1]
L
[=Th
-
o
i~
m:
3
-
=
W

]

Nota:

— Al restablecer los ajustes de fabrica en el convertidor, se mantienen los ajustes de la

comunicacién como la direccion IP y la méascara de subred.
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4.6.3 Lectura de version de firmware y referencia de SINAMICS S210

— Para poder leer la version de firmware y la referencia de SINAMICS S210, antes debe

seleccionar de nuevo — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos accesibles) y —

"Online & diagnostics" (Online y diagndstico) en SINAMICS S210. En la opciéon de mena —

"Diagnostics" (Diagnéstico) — "General" se puede leer el nombre abreviado, la referencia y

las versiones tanto de hardware como de firmware.

74 Siemens

Project Edit View Insert Online Options Tools Windew Help

Totally Integrated Automation
POR

22 Overview

4 Portal view | &/ online & dia...
=
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¥ saveproject S ¥ 5 E X ez 5 M B R F coonline ¥ Gootiline ' fp B ¢ - ]| N TAL
Devices Bl
i = @ | - Disgnostics I e
o = General =
z
i Active alarms Component =
= s
~ ljg) Online access el : 0
Displayfhide interfaces i o =
isplahid 7 » Ac:alva\ue - [s210Pn | |
» [ COMIRS232iPRl multi-master cable] Safety Integrated fu_. [6513210-5HB104UF0 ] =
= | » PROFINETinterfac... s
» [ comset ] 5
e 5 n
+ [} Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-Uw | Fonetion =
- : BackupiRestors |
B2 Update accessible devices
License =
i Display mare information e 7 L
v [ cpu_1516[192.168.0.1] Module information =
+ (32 Accessible device [192.168.0.21] | E
4/ online & diagnostics - a
[ 5 | &
» [ Intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265 il
v [ Microsoft WiFi Direct Virtual Adapter  Xi ] |-
b [} Microsof Wi-Fi Direct Virtual Adapter <. il | e
» [0 PCinternal [Local] ] =
» (] PLCSIM [PNIIE] ) = @
» [ UsE [s7UsE] ] | | |
» [ 1 TeleSenvice [Automatic protocol detecti [l
» (5 Card ReaderiUSB memory Manufacturer information
0 |[SIEMENS AG |
| ZviaxvMo08680 |
[1623800 |
f=- [1620000 |
< il 1[5 2] l []
¥ | Details view ‘g Properties ||‘A.'. Info
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5 Planteamiento de la tarea

A continuacién, el proyecto del capitulo "032-600_Bloques-de-datos-globales" se debe completar

con un convertidor de frecuencia S210 PN.

Una unidad de servoposicionamiento debe poder ajustar de forma rapida y precisa dos posiciones

distintas del almacén de piezas de plastico al final de la cinta.

En este proceso, el servoaccionamiento se controla con un objeto tecnolégico via PROFINET IRT.

6 Planificacion

Un convertidor de frecuencia SINAMICS S210 controla la unidad de posicionamiento accionada

por un servomotor.
Este convertidor de frecuencia debe crearse, parametrizarse y ponerse en marcha en el proyecto.

La parametrizacion del convertidor de frecuencia se realiza online con el software SINAMICS

Startdrive, leyéndose los datos basicos de la Control Unit.

En este paso, se detectan automaticamente los datos del servomotor y del encéder por medio de
la interfaz DRIVE-CLIQ.

El convertidor de frecuencia se controla mediante PROFINET IRT con el objeto tecnolégico Motion
Control "TO_PositioningAxis". Este debe crearse, conectarse al servoaccionamiento S210 y

parametrizarse.

A continuacién, se crea un bloque de funcion "MC_magazine" apto para libreria que permite

ejecutar las siguientes instrucciones de Motion Control:
— Confirmacion de un fallo

— Tecla JOG arriba (velocidad positiva/derecha) / tecla JOG abajo (velocidad negativa/

izquierda)
— Referenciado a tope mecanico (abajo) con definicion del punto de referencia
— Posicionamiento en Posicidon00 con especificacion del valor de la posicion
— Posicionamiento en Posicidon01 con especificacion del valor de la posicion

— Posicionamiento en Posicidon02 con especificacion del valor de la posicion

Cuando se llama el bloque de funcion "MC_magazine" en el bloque de organizacion "Main" [OB1],

el punto de referencia y los valores de posicion son fijos.

Los comandos de arranque se interconectan con entradas.
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6.1

Esquema tecnoloégico

Aqui puede ver el esquema tecnoldgico del planteamiento de la tarea.

Sortieranlage / Sorting station
-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 50 il

1.0 m/s

-B6

Metall/
metal
— _

:> Forderband/Conveyor :.

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

external manipulated value speed
50 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahlf
manipulated value speed

U/min (rpm)

Figura 3: Esquema tecnolégico

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
[l -Q0 Hauptschalter/Main switch
-P4 aklivierliactive
-A1 NOTHALT/Emergency stop
-P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -5S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-P5 gestartet/started
__ 51 Start/start

__ -S2 Stoppjstop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-S4 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards
-PT ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

P& eingefahreniretracted

Figura 4: Panel de mando
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6.2 Tabla de asignacion

Para esta tarea se necesitan las siguientes sefiales como operandos globales.

DE ’ Tipo ‘ Identificador Funcién
E 0.0 | BOOL -A1 Aviso de parada de emergencia correcta NC
E 0.1 BOOL -KO Instalacion "CON" NO
i4 Manual = 0
E02 | BOOL -S0 Selector dfa'modo de operacion manual
(0)/automatico (1) Auto=1
E 0.3 | BOOL -S1 Pulsador de arranque automatico NO
E 0.4 | BOOL -S2 Pulsador de parada automatica NC
E 0.5 | BOOL -B1 Sensor cilindro -M4 introducido NO
E1.0 | BOOL -B4 Sensor deslizador ocupado NO
E1.3 | BOOL -B7 Sensor pieza al final de la cinta NO
E 2.0 | BOOL -S10 Pulsador de Confirmar NO
E 2.1 BOOL -S11 Pulsador de modo JOG arriba NO
E 22 | BOOL -S12 Pulsador de modo JOG abajo NO
E23 | BOOL 813 Pulsador para definir el punto de NO
referencia
E24 | BOOL -S14 PulsadIOf ’de inicio de posicionamiento NO
en posicion 00
E25 | BOOL 815 Pulsad.0|: Fle inicio de posicionamiento NO
en posicién 01
E26 | BOOL 816 Pulsad.0|: Fle inicio de posicionamiento NO
en posicion 02
Leyenda de la lista de asignacion
DE Entrada digital
. DA Salida digital
AE Entrada analdgica
AA Salida analdgica
E Entrada
A Salida
NC Normalmente cerrado (contacto NC)
NO Normalmente abierto (contacto NA)
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7 Instrucciones estructuradas paso a paso

A continuacion, se describe cémo realizar la planificacion. Si ya posee conocimientos previos
sobre el tema, le bastara con seguir los pasos numerados. De lo contrario, limitese a seguir los

siguientes pasos ilustrados de las instrucciones.

7.1 Desarchivado de un proyecto existente

— Para poder ampliar el proyecto "032-600-bloques-de-datos-globales..." del capitulo
"032-600_Bloques-de-datos-globales" es necesario desarchivarlo antes. Para desarchivar un
proyecto existente, debe seleccionarse el fichero correspondiente en la vista del proyecto, en
— Project (Proyecto) — Retrieve (Desarchivar). Acto seguido, confirme la selecciéon con Open
(Abrir). (— Project (Proyecto) — Open (Abrir) — Selection of a .zap archive (Seleccién de un

fichero .zap) — Open (Abrir))

T Siemens

Project |Edit View Insert Online

[GF New... e
§ 3 Open... Crr+2 ll
Migrate project...
Delete project... Ctrl+E
Archive...
Project server b

¥ Card Reader/USE memory  »
§F vernory card file b

Exit Alt+F4

— A continuacion puede seleccionar el directorio de destino en el que desee guardar el proyecto
desarchivado. Confirme la seleccion haciendo clic en "OK" (Aceptar).

(— Directorio de destino — OK (Aceptar))
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— Guarde el proyecto abierto con el nombre "062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500".
(— Project (Proyecto) — Save as... (Guardar como) — 062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500

— Save (Guardar))

Wy Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung\032-600_Global_Data_Blocks V161032-600_Global_Data_Blocks V16

Project |Edit View Insert Online Options Tools Wndow Help Totally Integrated Automation
[3F new. 2 TG B ﬂ Goonline §¥ cooffine fp [N IR 22 || * PORTAL
¥ Open... Curl+0

Migrate project.. 4

Close Cerlaw

Delete project... Curl+E =

Archive_. L]

Project server » 5
T card ReaderiUSE memory » £
T Memarycard file » a

Start basic integrity check

=, Print.. ctrleP
&\ Print preview...

[ Export module labeling strips..

Ci\Users . 1032-600_Global_Data_Blocks_V16

Exit AltiFa
R

» rj Card Reader/USE memory

» |Details view ﬁ.Propenies “_i.'.lnfo i) ﬂDiagnostics
4 Portal view g T
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7.2 Creacidn de un sistema de servoaccionamiento en el TIA Portal

— Para conectar en red el sistema de servoaccionamiento del SINAMICS S210 con la
CPU1516F-3 PN/DP, debe cambiar a "Network view" (Vista de red). Aqui puede arrastrar y
soltar con el ratén en la vista de red el "SINAMICS S210" deseado. (— Devices & networks
(Dispositivos y redes) — Network view (Vista de red) — Drives & starters (Accionamientos y
arrancadores) — SINAMICS drives (Accionamientos SINAMICS) — SINAMICS S210 — 200-
240V 1AC, 0,4 kW — Article No. (Referencia): 6SL3210-5HB10-4xFx — Version (Version)
5.2).
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Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help T -
= otally Integrated Automation
Cf [ saveproject @ ¥ % T3 X W2 s G ME B B cooniine Fooottine fp MM 2 11" PORTAL
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Devices |E Topology view Hﬁ&, Network view HI]T Device view | Options [EE)
] =] 2 | ok network| £ Connections [0 connection Bk e ol
— <= - 2
[a] ~ | Catalog §
i —] E [ssL3210-5HB104UF0 |@@| i
~ [ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 ] = == : 5
B Add new device EELJE&FF T L& F\IterrL Profile: [ <All> Fl@ 5
Devices & networks ] PR Y= 65122 10:5HE ) 00 » [&2 sinAMICS S150 ~lle
[l CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DF] - [&2 sINAMICS 5210 L4
Y pevice configuration » E; 1AC 200-240V, 0.1kW 7]
%! Online & diagnostics A [PNAET] » ‘Emc 200-240V, 0.2kW g
» 58 Software units = ———t ~ [ 1AC 200-240V, 0.4kW E
» I Program blocks [ = 6513210-5HRB 104574 2
v [3 Technolegy objects » [32 1AC 200240V, 0.75kW =3
» [55i External source files A » [32 3AC 200480V, 0.4kW ‘ 2
» g PLCtags E » [32 3AC 200480V, 0.75kW ==
» L PLC data types o 3 » [a2 3AC 200480V, 1kw L _i(
» 52 Wiatch and force tables » [32 3AC 200480V, 1.5kW B
» [ online backups » [32 3AC 200480V, 2kw -3
» [ Traces » [32 3AC 200480V, 3.5kW A
» [ OPC UA communication » [32 3AC 200480V, 5kW 1)
» [i, Device proxy data bl 20042087641 F
15 program il v Informa
[ PLC supervisions & alarms a
E] PLCalarm text lists & |
+ (@ Local modules
» I Ungrouped devices SZHLE
» E§ Security settings El
3 ”z,ﬂ Cro;;ﬁe‘f::e functions @ B T - e S Article no. 65L3210-5H3 10-4xFx ] n
Details view ‘g Properties H'Li.llnfu ;JH 2 Diagnostics ‘ Version: | ']- |T,'| -

4 Portal view 21 Overview @ Devices &ne.._
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— A continuacion, se ajusta una direccion IP adecuada para la CPU en las propiedades de
"PROFINET interface [X1]" (Interfaz PROFINET [X1]) de "S210 PN". (—» S210 PN —
PROFINET interface[X1] (Interfaz PROFINET[X1]) — Properties (Propiedades) — Ethernet

addresses (Direcciones Ethernet) — IP protocol (Protocolo IP) — IP address (Direccién IP):
192.168.0.21)

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

CF 3 H saveproject 5 aX O GMEE R F coonline Fcootiine fz MW 2 J]° PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Devices & networks -0 EX
Devices ‘E Topology view ||ﬁg-h Network view |||]'|‘ Device view ‘ [EE]
st ™ . B =
=] % Metwork| % ¥ Connections [Hi connecion - & 24 (OF = 3
cHMicarneetion = E
Bl E
Name =] £
~ [ 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 [~ | =18
": R e CPU1516F Drive unit_1 « %
- CPU 1516F-3 PN S210FN S
gy Devices & networks i o
~ (@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] i 5
[IY Device configuration et assigned W
%] online & diagnostics = - = E
» @ Software units [PnE 1} ~F
» g Program blocks <] _w 100% w ——— W E
s -
v [ Technalogy objects [ Properties %} Info 1) | B Diagnostics | 2
v @ External source files
» (@ PLCtags —|/ General | S B
& Z - General ~
b SHIR Cdatdhpes —i| Ethemetaddresses =
b [ Wiatch and force tables Project information =
» [ig online backups Catalog information Interface networked with a
» P__‘i Traces Identification & Mainten... L.
» [& OPCUA communication + PROFINET interface [X150] Subnet: | Notnetworked I+] (A}
b [ Device proy data General =k —— &
2 Program info Ethernet addresses i 3
L PLC supervisions & alarms ~ Telegram configuration I [Vipprotacel ]
1 PLC alorm text st » Drive control-Telegrams L
P 5 I
+ [l Local modules » Advanced option: IPaddress: | 192 168 0 21
» [3 Drive unit_1[5210 PN] Module parameters —! —
» [Eg Ungrouped devices Time synchronization | Tim... Subnet mask: | 255 . 255 . 255 .0
b B3 security settings ~| » Ethernet commissioning int... E [#) synchrenize router settings with 10 controller -
Details view B i ] [>] [ Use router ol
4 Portal view £3 overview | b Devices &ne... A\ Failed to enable IRT synchranization roles
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7.3 Lectura de datos del servomotor y del encéder por medio de la

interfaz DRIVE-CLIQ

— En el sistema de servoaccionamiento compacto S210 PN, al arrancar se detectan
automaticamente los datos del servomotor y del encoder por medio de la interfaz DRIVE-CLIQ

en X100. Estos datos pueden cargarse con facilidad desde la Control Unit S210 PN.

(— Drive unit_1 (Unidad de accionamiento_1) — i Upload from device (Cargar desde

dispositivo))

-LJQ Siemens - C:\Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo $210 IRT TO $7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
Gi yE saveprojert @ X B2 3 X D2 5 MEE R § coonline (¥ Goofiline fp AW 2 - ]| *

Project tree m 4

Totally Integrated Automation
PORTAL

Upload frem device

Devices

] 2|
Name
¥ _1062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
E%ﬁ Devices & networks

[Drive unit_1

‘g Topology view ||ﬁg‘ﬂ Network view ||ﬂf Device view L

="

B

Gojejed atempiey [E
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» ([ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
~ o Drive unit_1[5210 PN]
IIf pevice configuration

%] online & diagnostics
T Parameterization

5|00} aU||UQ Iﬁ”

Vit commissioning
®) Acceptance test
» [ Traces
» Id Ungrouped devices
¥ 5§ Security settings
s =
b 2@ Cross-device functions
» 3 Unassigned devices
» [gf common data
» [5] Documentation settings
» ::) Languages & resources
3 :5 Version control interface
-
» i Online access
» |5 Card Reader/USE memory

sqselb@n”

ssueIq £ ”

e g

[7] [1oo%

|3 Properties

<[ v ]

> | Details view H‘_i.llnfo UHE Diagnostics

A Feiled to ensble IR

=3 Overview

4 Portal view

@ Drive unit_1

Nota:

— Durante el proceso de arranque, SINAMICS S210 lee la placa electrénica de caracteristicas
del motor 1FK2 conectado y ejecuta una puesta en marcha de motor (PeM). Sin un motor, no
puede completarse la puesta en marcha del mismo y, en consecuencia, la puesta en marcha
automatica. En este estado no es posible parametrizar el convertidor. Por eso solo estan

disponibles algunas funciones como diagndstico o reset.

En el siguiente cuadro de dialogo, seleccione los ajustes de la interfaz PG/PC y haga clic en
"Start search” (Iniciar busqueda). A continuacién, debe poder ver su accionamiento SINAMICS
y seleccionarlo como dispositivo de destino. "Load"
(— Type of the PG/PC interface: PN/IE (Tipo de interfaz PG/PC: PN/IE) - PG/PC interface
(Interfaz PG/PC): ...... — Connection to subnet: Direct at slot CU X150 (Conexién a subred:

Haga clic en (Cargar).

directamente en slot "CU X150" — Start search (Iniciar busqueda) — S210 PN — Upload
(Cargar))
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Upload from device %

Configured access nodes of "Drive unit_1*

Device Device type Slot Interface type  Address Subnet
Drive unit_1 S210 PN CU X150 PNIIE 182.168.0.21
5210 PN CU X127  PNIIE 169.254.11.22
Type of the PGIPC interface: |i_PN|'|E |V|
PGIPC interface: [l Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LI [~] © =]
Connection to interface/subnet: i Direct at slot "CU X150' |V| @
teway: | B
Selecttarget device: | Show devices with the same addresses |'|
Device Device type Interface type | Address Target device
Antrieb_5210 S210PN PMNIIE 192.168.0.21 Antrieb_5210
= = PMIIE Access address =
[ | Flash LED.
| Startsearch |
Online status information: D Display only error messages
o Scan completed. 1 compatible devices of 1 accessible devices found. ’E
2 Retrieving device information .
Scan and information retrieval completed. E‘
v
r Upload 1 | Cancel |
-_——_—_—_—_—_—e—ee——————
Nota

— Aunque antes se hubieran reseteado los parametros de la interfaz PROFINET y se hubiera
restablecido el ajuste de fabrica del accionamiento, es posible que se conserve el nombre del

modulo de una configuracion anterior y se asigne ahora como nombre de dispositivo. Esto lo
cambiaremos mas adelante.
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— Ahora, el motor y el encoder se muestran en la configuracién del dispositivo. Guarde el

proyecto con los datos que acaban de cargarse. (— Device configuration (Configuracion del

dispositivo) —» [l Saveproject )

Siemens - C:\Users\imde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
PO

3f (YR seveprojecr = M 1=l 03 X Wiz T MG E R & coonline ¥ coofiline do [N > — ]| * RTAL

062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] - EX
Save project

Devices | |§ Topology view @ Network view H—I]TDEViEE view LIEIH

. : - Tl T

[ = E Antrieb_5210 [5210 PN AR - : H ]
i} nﬂr Antrieb_5. Is. ] - ,:J i Q = 2
Bl B

=

Name o
* ] 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 X g
B Add new device F E

iy Devices & networks =
] E[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] ==

= [ Antrieb_5210 [5210 PN] o]
[I¥ pevice configuration =]

4] online & diagnestics 5

®

15 Parameterization P

g

¥R commissioning 3

@

®) Acceptance test

» rj Traces
'TH Ungrouped devices

syse i

3
b 5§ Securitysettings

v [ Crossdevice functions
» (i3 Unassigned devices

» (4§ commen data

» |30 Documentation settings
» [@ Languages & resources

sauelqr] E”

3 :5] Version control interface
» fm Online access | -
» (5 Card Reader/USE memory

@[]

<[] (3] [100% =y
> | Details view gFmpErties |:i.‘.lnh) ylﬂDiagnustics -

4 Portal view Overview | . Antrieb s210 + Upload from device
—
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7.4 Detalles del motor y del encéder

— El'motor seleccionado puede mostrarse en las propiedades de la configuracion del dispositivo.

(— Device configuration (Configuracion del dispositivo) — Properties (Propiedades) —

General — Motor - selection - 1TFK2 (Seleccién de motor-1FK2)

062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 *» Antrieb_S210 [S210 PN]

|E Topology view ||EETJ Network view ||[|'|‘ Device view L

gt |Antrieb_5210[5210PN]

Moo (e |

;d

=

]
£

Motor - selection - 1FK2

¥ Motor details
Rating plate values
Optional motor data
Motor brake

» Encoder_4 [ENC]

[<[ | [>] [100% W s
|_53, Properties "E.', Info ||ﬂ Diagnostics |
J General || 10 tags || System constants || Texts |
» General I |—4T

Motor - selection - 1TFK2

Basic parameterization: @

Selection | Article number Rated speed  Rated power Encoder
Vo <Filter= Filter> []] 0.40kw  [&)] Filter> [~]
O TFK2104-4AK T xxDx¢ 3,000 0rpm 0.40kW DRIVE-CLIQ encader AM22, Mul...
O 1FK2104-4AK0=Mer 3,000 0rpm 0.40kW DRIVE-CLIQ encoder AM22, Mul._.
@ TFK2104-4AK  xMior 3,000 0rpm 0.40KW DRIVECLIQ encader ANM22, Mul...
O 1FK2203-4AG0xxCxx  3,000.0rpm  0.40kW DRIVE-CLIQ encoder AS22, Sing... I
() 1FK2203-4AGTxd  3.0000rom QAW DEIVE-CLIO encoder 4522, Sing v

— Los detalles del motor detectado pueden mostrarse aqui. (— Device configuration

(Configuraciéon del dispositivo) — Properties (Propiedades) — General — Motor details

(Detalles del motor))

|§. Properties ||"_i.|.lnfo "ﬂ Diagnostics |

J General || 10 tags || System constants || Texts |
b General [ Basic parameterization: [E E
Motor - selection - 1FK2
¥ Rating plate values
Rating plate values |E
Opticnal motor data
Kbtarbiate Rated motor voltage: |124 vrms |
> Etceea et Rated motor current: |2.40 Arms |
Rated motor speed: |3,000.0 rpm |
Maximum motor speed: |8,000.0 rpm |
Maximum motor current: |8.?0 Arms |
Optional motor data
Rated motor power: | 0.40 le
Rated motor torque: |1.2? Nm |
Motor stall current: |2.40 Arms |
Motor stall torque: |1.2? Nm |
Motor moment of inertia: | 0.000035 kgrmn= |
Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados.
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— Los detalles del encoder también pueden mostrarse aqui. (— Device configuration
(Configuracion del dispositivo) — Properties (Propiedades) — General — Encoder_4

(Encéder_4) — General — Measuring system (Sistema de medida) — Selection (Seleccion) —
Drive-CliQ)

|§ Properties ||"_i.'.|nfo "ﬂ Diagnostics

J General " 10 tags ” System constants " Texts

» General
Motor - selection - 1FK2
v Motor details
Rating plate values Basic parameterization: [ZI
Optional motor data
Motor brake
w Encoder_4 [ENC]

s p

Measuring system -5... Name: |Encoder_4 |

General

> Project information

» Measuring system de... Author: |mde |
b SMIKK_3 [SM]

Comment: ~

> (atalog information

Short designation: | DRIVE-CLIQ encoder

Description: |Encoder with integrated encoder evaluation and DRIVE-CLIQ interface. ~
DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096

b
Article number: | 1FK2104-4AK1T x-xMAX
I ——
|§ Properties ||"_i.'.lnfo ”ﬂ Diagnostics |
J General " 10 tags " System constants " Texts
e | Measuring system - Selection - DRVE-CU .
Motor - selection - TFK2 R B R e 0 =
* Motor details
Rating plate values Basic parameterization: E'
Opticnal motor data
Motor brake
~ Encoder_4 [ENC] Selection | Encoder type selection
» General Y e =
Measuring system - Selection - DRIVE-CLIQ) ® DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096
b Measuring system details
b SMIXK_3 [SM]
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— Los detalles del sistema de medida se encuentran en otro submenu. (— Device configuration
(Configuracion del dispositivo) — Properties (Propiedades) — General — Encoder_4

(Encéder_4) — General — Measuring system details (Detalles del sistema de medida))

|§.Properties ||"_i.'.lnfo "ﬁ Diagnostics |

J General || 10 tags || System constants || Texts |

» General
Motor - selection - 1FIC2
* Motor details

Measuring system details

Rating plate values Basic parameterization: E|
Optional motor data
Motor brake > Encoder type DRIVE-CLIQ
w Encoder_4 [ENC]
b General

Measuring systemn -Select... rota absolute

- g B (&) Motor encoder [ #] © ) e @

h Measuring system details: () linear () incremental
Encoder type DRIVE-CLIQ

Resolution > Resolution

Absolute protocol i
b SMIXK_3 [SM]

m Pulsesirevolution: |2,048

>  Absolute protocol

Multiturn: | Yes [=]
Singleturn resolution: !4,1 94,304 Steps |
Multiturn resolution: |4,096 Rewvolution |

— La unidad de evaluacién del encdder también se muestra aqui. (— Device configuration
(Configuracion del dispositivo) — Properties (Propiedades) — General — Encoder_4
(Encéder_4) - SMXX_3)

|§,Properties ||"_i.'.|nfo ||ﬂDiagnostics

J General " 10 tags || System constants " Texts

-

General
Motor - selection - 1FK2
¥ Motor details

> > Catalog information

Rating plate values Short designation: |DQConnector
Optional motor data Description: | Motor-integrated encoder evaluation unit A
Motor brake
w Encoder_4 [ENC]
» General

Measuring system - Select...

~ Measuring system details =

Encoder type DRIVELCLIQ Article number: | 1FK2104-4AKT A
Resoclution

Absolute protocol
- SM_3 [5M]

~ General

Project information

Catalog information

Encoder evaluation -5...
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7.5 Parametrizacion de un accionamiento

— Para continuar parametrizando el convertidor de frecuencia, abrimos los parametros de
"Drive_S210...[S210 PN]" con un doble clic y seleccionamos "Basic parameterization"
(Parametrizacion basica) en "Function view" (Vista de funciones). Aqui adaptamos primero la
"Motor ambient temperature" (Temperatura del entorno del motor) y las limitaciones.
(— Drive_S210...[S210 PN] — Parameterization (Parametrizacién) — Function view (Vista de

funciones) — Basic parameterization (Parametrizacion basica) — Motor — Motor ambient

temperature (Temperatura del entorno del motor): 25 °C — Limitations (Limitaciones))

74 Siemens - C:WUsersimde\Documents\Automation062-121 Serve $210 IRT TO S7-1500:062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Intert Online Options Tools Window Help -
2 Totally Integrated Automation
G Y seveproject 5 X X O B ME YR F coonline F cootiiine fp MM ¥ o ] ki PORTAL
062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization
Devices |3 Function view rameter view ||
% = =
E] =] ¢ Yo 3
= =
Basic parameteriz... 2 A 2
Mame » Safetylintegrated |- =
w [ ]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Digital inputs Basic iz oL L‘J_J
B Add new device B g—
i Devices & networks . L= |5,
s Article number: | 1FK2104-4AK 1WA | [*] 3
» [J CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] L @
= (3 Antrieb_S210 [$210 PN] Encoder: | DRIVE-CLIQ encoder AM22, Multiturn 4096 | 2
[IY Device configuration Brake: | Standard holding brake | -
T - E
Rated voltage: | 124 Vrms | f Positive opening of brake | =
B e M i1
Rated current: | 2.40 Arms | Drive unit line supplyvoltage: | [ |
®) Acceptance test r ——— 3 r =
s l Rated power: | .40 kw | Moter ambient temperature: |
» [ Traces N —_——
» [ Ungrouped devices [ Rated speed: ‘ 3,000.0 rE‘ Direction of rotation: | [0] Clockwise
» g Securitysettings i Rated torque: | 1.27 Nm| .
e - . I
» 3 Cross s — “ )
Eﬂ ross-device function:
+ [ Unassigned devices
» (g} Common data
} [5]} Documentation settings
» [@ Languages & resources
¥ [ Version control interface
» [ Online access A
» [5p Card ReaderiUSE memory b -
m]
N [¥]
= L] i B
<] [ B - | b
» | Details view | Properties ‘l"_x.. Info H %] Diagnostics ‘

4 Portal view 3 Drive contral._

Parameter view

m T‘I
Basic parameteriz... i A
¢ SafetyIntegrated
Digital inputs Basic parameterization

Limitations

Sy
>

Positive speed limit

4,000.000 rpm | / \

&l Negative speed limit / \
4
7 4,000,000 rpm | Sl

Torque limit upper M

1.00 Nm | | |

Torque limit lower

-1.00 Nm |

Quick stop (Off3 ramp-down time}

| 1.000 s | =
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— En "Function view" (Vista de funciones) también pueden realizarse los ajustes de "Safety
Integrated” y de "Inputs/outputs" (Entradas/salidas). (— Drive_S210...[S210 PN] —
Parameters (Parametros)— Function view (Vista de funciones) — Safety Integrated —

Inputs/outputs (Entradas/salidas) — Digital inputs (Entradas digitales))

062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization

|§‘} Function view Parameter view

B .

Basic parameteriz... £ &
« Safety Integrated
Function selection Digital inputs

— [~
Digital . y P . R
Specify the function of the digital inputs.

Diz+
I+ ® — ® ———— —
Activate measuring probe 1
o Di2-
Do ® —E—'—H [210] DI O (X130 1.2} [~] e ———M —
F-DI
L Di3+
" M ® — Activate equivalent zero mark ® ————————————— —
| [0] Mo zero mark substitute |"
i Di3- =
i L ® — ® ——————— —
Activate measuring probe 2
=
bit| ® —(H —|—|[2II]DI1(K1BD|‘TS\ - ® —L:
- - | ‘ Activate overtemperat
external brake resistor
Di4 e S
M ® — ] 4| :—' [0] no
X130 X130

o No SafetyIntegrated Functions have been selected.

(<]

I3 I — | *

— En "Parameter view" (Vista de parametros) pueden verse todos los parametros en distintas
listas y modificarse en funcion de los derechos de acceso y del estado del accionamiento. (—

Parameter view (Vista de parametros))

062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Parameterization

|32§» Function view ” Parameter view |_
Parameter list
BE g2z B W Y.
All parameters [ Number Parameter text value Unit | Data set
Interlocking parameters Operating display [42] Switching on inhibited - set "OCIOF... E
» Commissioning p9 Drive commissioning parameter filter 1 [0] Ready :
Save & reset pio Drive commissioning parameter filter 2 [0] Ready ‘i
System identification r20 Speed setpoint smoothed 0.0 rpm
Universal settings 21 Actual speed smoothed 0.0 rpm
Inputsioutputs 26 DC link voltage smoothed 3235 ¥V
} Communication r27 Abselute actual current smoothed 0.00 Arms
Power unit r31 Actual torgue smoothed -0.02 Nm
» Motor aZ Active power actual value smoothed 000 kw
}» Drive control r34 Motor utilization thermal 0 %
» Drive functions ‘ » r37[0] Drive temperatures, Inverter maximum value RN ESE
» SafetyIntegrated - » r3gfo] Energy display, Energybalance (sum} 0.14 kwh
» Diagnostics H r44 Thermal converter utilization 0.00 %
b rd6 Missing enable signal 50001COFH
b r61[0] Actual speed unsmoothed, Encoder 1 000 rpm
r62 Speed setpoint after the filter 0.00 rpm
r63 Actual speed smoothed 023 rpm
r68 Absolute current actual value 0.00 Arms
70 Actual DC link voltage 32350 V
76 Current actual value field-generating 0.00 Arms
77 Current setpoint torque-generating 000 Arms
» r78[0] Current actual value torque-generating, Unsm.. 0.00 Arms
» r79[0] Torque setpoint total, Unsmoothed 0.00 Nm
! 80 Toraue actual value 002 Nm r'ZI
[<] i [>
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— Ahora, volvemos a guardar el proyecto antes de cargar los parametros en

"Drive_S210...[5210 PN" 22 (o, H ssveproiect _, prive $210...[S210 PN] — )

.[JQ Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation062-121 Serve 5210 IRT TO $7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online e Tools Window Help T e
CF i saveproject G ¥ B B X iz 5 M E R coonline ;¥ cooffine : Jo N IR 3¢ []] PORTAL
Project tree m 4 Download to device
Devices |33 Function view rameterview |[5
I =
=) =~ B [
= [ - 7
Basic parameteriz... @2 A i
Name w safetyintegrated =
+ [ ] 062-121 Servo 5210 IRTTD §7-1500 Function selection Basic parameterization LJ'_J
B¢ Add new device Enter passwor — |g
[»] |2
h Devices & networks Digital inputs . (=
» [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Limitations H
= . .
= T3 Antrieb_$210 [5210 PN
& - ! I Positive speed limit e = 1
¥ pevice configuration S S — >
1
%) Online & diagnostics | 4000000 rpm | g
1% Parameterization ES
1 commissioning Negative speed limit ||
®) Acceptance test L ——
b [ Traces Rl [ 4.000.000 SHIEE
» [i2 Ungrouped devices il -
By — . . A
r = Security settings 4 Torque limit upper M
» gﬁ' Cross-device functions ‘71 00 tim |
+ [ Unassigned devices —
» [§# common data
» [5] Documentation settings Torque limit lower -
» [ Language: & resources [ -1.00 Nm | 1
» [ 4 Version control interface
» [ Online access Quick stop (Off3 ramp-down time)
» [ Card ReaderlUSE memory 1.000 =
=
. IS [<] [ B
< i B < ‘ =
> | Details view |4 Properties ||‘_xl Info HL‘ Diagnostics |

4 Portal view ¥ Drive control...

— Antes de la carga, se muestra de nuevo una sinopsis para revisar los pasos finales. Seleccione

ahora ™ "Save parameterization retentively" (Guardar la parametrizacién de forma remanente)

y haga clic en "Load" (Cargar) (— ™ Save parameterization retentively (Guardar la

parametrizacion de forma remanente) — Load (Cargar))

"Toad pre\;riéw

e Check before loading

Status ! Target Meszage Action
4 0 ~ Antrieb_5210 Ready for loading. Load "Antrieb_5210'
0 ¥ Drive parameteriz... Please note the following information:
Save the parameterization retentively after the download @ Save
parameterization
(] retentively

[<] i =]

| Refresh i

| E Load ! | Cancel |

|

Nota

— Se recomienda guardar los parametros también de forma remanente para que se conserven
en caso de fallo de tension.
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7.6 Test y puesta en marcha del convertidor de frecuencia con el
panel de mando

— Para poder realizar un test de la parametrizacién realizada hasta el momento sin necesidad

de un programa de PLC, abrimos el "Control panel" (Panel de mando) del menu

"Commissioning" (Puesta en marcha) de "Drive_S210...[S210 PN]". Acto seguido, hacemos

clic en "& Geenline" (_; Drive $210...[S210 PN] — Commissioning (Puesta en marcha) —

Control panel (Panel de mando) — & Ge enline))

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve $210 IRT TO S7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
F (% | save project © Sh X e T MG E RS Goonline ( F cooffine fp BB 2 ]
06 ervo §210 IR 00 e

TAL

Aptrieb 0 0P D ontro oP o 0
Go online

Devices |:I This function is enly available online e

B

Control panel

Name
~ []062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
iy Devices & networks
» [H CPUI516F [CPU1516F-3 PN/DP]
= (4 Antrieb_S210 [S210 PN]
Y pevice configuration Control
%] online & diagnostics
1% Parameterization | oeh T f oi—| [ e e 1

[2]

sapeiq] E” syse] gt

[ surppv |

¥t commissioning

® Acceptance test f rer— ] —

b [ Traces 4
¥ [i4 Ungrouped devices
» 5 Securitysertings
» 134 Cross-device functions Drive status Actual values
» [ Unassigned devices
» [§# common data
» 5] Documentation settings
» [ Languages & resources
» [4 version control interface
» [ Online access
+ [ Card ReaderlUSE memory - — : beolute current value

ctual value: | =

<] ] J [2]

g3 I )

» | Details view ‘QPmpErties ||‘_illnfn HﬂDiagnosti:s |

4 Portal view ¥# Drive control...
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— En el panel de mando, hay que seleccionar primero "Activate master control MI"
(Activar control maestro). A continuacion, se vigilara la comunicacion entre el PC y el
convertidor. Aqui es necesario que se produzca una comunicacion correcta al menos cada

10000 ms. En caso contrario, se para el motor y se restablecen las habilitaciones.

(— Master control (Control maestro): M| — 10000 ms — OK (Aceptar))

B
Control pa_..
SR Control panel
Activate master control [%
Master cantral 1 The master control of the control panel will be activated.
‘ % Activate ‘ l_ = This function is only suitable for c issioning, di ic and senice p
E——— and may only be used by authorized personnel.
- The following applies when the control panel is active:
Control The safety shutdowns from the higherlevel controller have no effect.
& oanit The "Stop with spacebar” function is active. Pressing the spacebar triggers a quick stop,
b which however cannot be guaranteed for all operating conditions Therefore a hardware
solution must be implemented for the emergency stop circuit. You must take the I
required measures. Note: A quick stop is also triggered when you switch to another j-Ferward |
application or open dialog boxes (e g. loading of another station). =
"
N Non-obsenance can result in injury and material damage.
: Drive status The connection between the PC and drive is monitored. If no sign-ofife is received from
the PC during this monitoring time, the master control is returned for safety reasons and
[0 Readyfor switchil a coast down of the axis triggered.
0.
Monitoring time: 1o000j s | I B2
S 0.00
[ Fault oK | Cancel |
e — 0.0
Operating display: | [42] switching on inhibited - set "OCIOFF2" ="1" Active power actual value: [ 0.4 Dv
= i =] [T J
<[ m (2] [2]

— Para que arranque el motor, deben estar activadas las habilitaciones de accionamiento
@ | Normalmente, esta operacion es automatica. Después podemos arrancar el motor
con la velocidad seleccionada [# Fomerd | o | Backuard (— Speed (Velocidad): 1000.00
1/min — [P Fomard )

m "l

Control pa...

Control panel
One Butto P

[~]
Master control Drive enables B
ctreate | [%% pesciivate Set—| <) Reset —§
Control
speed | 1,000.00 rpm | ‘ ofi—| [Ml—>swr—| [ Backward | [ Forward |
‘ “ Jog backward | [ W Jog forwaP Forward |

Drive status Actual values

[l Readyfor switching on Operation enabled
Speed actual value: | 0.0 rpm
DC link voltage: | 3219 V|
Absolute current value: | 0.00 Arms
[@ Faule m Missing enables
Torque actual value: | -0.02 Nm |
Opersting display: ‘ [31] Ready for switching on - set "ONIOFF1™ = 'DJ"I" Active poweractual value: [ 0.00 kw
Active fault: | ’i Mator utilization thermal: | 12 T_l:l
v
- L] < i B
T i WG]
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— Al hacer clic en se desconecta el accionamiento. Una vez finalizado el test, debemos

. i EoNyT—
volver a desactivar (E) el control maestro. (— =4 — E)

062-121 Servo $210 IRT TO S7-1500 » Antrieb S210 [S210 PN] » Drive control [S210 PN] » Cor

One Butto_..

Control panel

KSR FIFRFIsFIRIFF - 2ux

One Butto_..

KSR FIFRFIsFIRIFF - 2ux

Deactivate co

i
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wi¥ Go offline/n

— Para finalizar, seleccionamos de nuevo y volvemos a guardar el proyecto,

H save prnjects_ (_yﬁ-q Go offline N H save project)

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve 5210 IRT TO 57-1500M062-121 Serve S210IRT TO S

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation
3 (3 saveproject S0 ¥ Fg X Sy iz GG W RS Goonline (¥ Gooffine By MA@ % H [|]

£ PORTAL

Go offline

Devices

B

B

Control pa..

syse] il

Control panel

Hame One Butto
= [ ] 062121 Servo 5210 IRTTO S7-1...
B Add new device Master cantrol Drive enables
iy Devices & networks [9 Actvate |

» [l CPUIS16F [CPU1516F3 P...
- (3 Antrieb_5210 [5210 PN]
¥ Device configuration Control
] Online & diagnostics

[2]
sepe ]

¥ Parameterization

[ surppy |

¥ commiszioning :
®) Acceptance test [

e
b [ Traces «

=

i
n

ecurity settings
Cross-device functions Ditve sl A et vl
Unassigned devices
Common data [ Readyfor switching on [[] operation enabled

>
3
>
3
>

gk

» [5]) Documentation settings Speed actual value:

¥ [@ Languages & resources

» [ & version control interface DC link voltage:

» [ig Online access

» [ card ReaderiUsB memory ) Absolute current value:
[E Mizsing enables

Fault

Torque actual value: |

L] il ] [2]

<[ Il I[>] <[ _w_J9[5]

> | Details view |d Properties  [*i}Info |1l Diagnostics

4 Portal view 11t Drive control...
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7.7 Asignacion de un servoaccionamiento de CPU1516F-3 PN/DP
como IRT-Device

— Para asignar SINAMICS S210 a la CPU1516F-3 PN/DP como IRT-Device, debe cambiarse a

"Network view" (Vista de red). Alli se conectan las interfaces Ethernet de la Control Unit del

S210 PN y la CPU1516F-3 PN/DP con el raton. (— ! Ethernet —» ! Ethernet)

T4 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serva 5210 IRT TO 57-1500:062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

G (Y B soveproiect @ X I X e is B MG B coonine o coortine | g A B 3¢ S (1) [Fornn e | PORTAL

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Devices & networks

Totally Integrated Automation

o E X

Devices |E.9 Topology view ‘lﬁ%‘ﬂ Network view  |[If Device view ||l
Y 78 Network| |1 Connections [Alcomecion [ | & %2 W [ @ = Ey
Bl H
Hame s
v [} 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 = 8
B i devin CPUTS16F D Antrieb_$210 d
CPU 1516F-3 PN._| 5210 PN 8
By Devices & networks
» [l CPUISI6F [CPU 1516F-3 PNIDP] (=] o = )
vl antieb sz1o[szioen] HNot assigned o
[IY Device configuration o =
%) Online & diagnostics [PrnE_1 | — =
1% Parameterization =
oG s
®) Acceptance test b i
» [ Traces =
» I3 Ungrouped devices N & =t
b 55 Securitysettings il %
¥ [ cross-device functions &
» (3 Unassigned devices =
» (5§ common data L
» [5]) Documentation settings =
» [ Languages & resources g_
» [4 Version control interface a
» [igj Online sccess 4 |
» [ card ReaderiUsB memory :
=
E‘.
=l B
3 T llioos -1 —¢— 4B
> | Details view |dproperties [} info |1 Diagnostics |

4 Portal view

iy Devices &ne...
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— Ofro requisito para una conexion IRT es una asignacion definida de los puertos de la Control
Unit del S210 PN a los puertos de la CPU1516F-3 PN/DP. Aqui conectamos en cada caso

Port1 con el ratén. (— Topology view (Vista topolégica) — ! Port_1— ! Port_1)

C:\Usersimde\Documents\Autol n062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15008062-121 Servo S210IRT TO 57-1500
Project Edit View Insert Online —Opllons Teols Window Help Totally Integrated Automation
UF (Yl saveproject 3 M 32 7o X & (*: T MG B R Y Goonline  F Gooiline | iz 7 ¥ PORT,
1 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » De
Devices ‘E Topology view @ Network view @ Device view ‘ (SE]
[ i = i =
e ﬂ = J Topology overview " Topelogy comparison | s'
= g
Name 7 ; e
~ [ 062121 Serva 5210 IRTTO 57-1500 = W Device { port i siot_|Fartnerstotion _|Par...| §
B el e device CPU1516F Antrieb_$210 - ~ 571500/ET200MP station_1 5
CPU 1516F-3 PN... 5210 PN ~ CPUISI6F 1 =
iy Devices & networks
o e T e ~ PROFINETinterface_1 1x LA
& Antricb_5210 [5210 PN] Leafiict vreiin] u
[If Device configuration ror 2 Uik o
Fl Gz g seates ~ PROFINETinterface_2 1x2 =
1% Parameterization | Fort 1 LEZH] :i
* SINAMICS S_1 2
Vit commissioning ‘ e
®) Acceptance test - i s A1) i
= v ~ PROFINETinterface CUXI...
v [3 Traces 2
» i Ungrouped devices fort 1 s 2
foe Port_ 2 cuXI.. o
» 5§ Securitysettings 8
» [pd Cross-device functions “
» (5§ Common dats —
» [5]) Documentstion settings. L
» [P Languages & resources =
» [ version control interface =
» [l Online access 2
» 5 Card ReaderiUSB memory ||
" . i~ =
<[] [3][100% | i | [T ] Eps
¥ | Details view \g Properties H‘i.; Info H %] Diagnostics | -

4 Portal view i @ Devices &ne... ¥ Connection to Drive unit_1 terminsted_

— En "Topology overview" (Sindptico de topologia) pueden mostrarse detalles sobre la

asignacion topolégica. (— Topology view (Vista topoldgica) — Topology overview (Sindptico

de topologia))

C:\Users\imde\Documents\Autom. n\062-121 Servo 5210 IRTTO 5! 00%062-121 Servo 5210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Toanlly Intemated Aatoriation
Uf i saveproject & ¥ X Ot d: MG E R ¥ coonine ¥ cootiine  §z B 3 e PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Devices & networks
Devices ‘5’? Topology view Ilﬁ?‘ Network view @ Device view ‘ (2}
ot 2 nawa |y = = - . x
B b o L —a J Topology overview " Topology comparison | =
— 2
= H]
Narme : a
~ (1062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 ¢ Device/ port Siet |Pannersistion |Partner devic |... |Partnerport | g
I Add new device CPU1516F Antrieb_$210 ~ 571500/ET200MP station_1 g
CPU 1516F-3 PH...| S210FN w CPU1S16F 1 S
iy Devices & netwerks
» [ CPUTS16F [CPU 1516F-3 PN/DP] e v FPROFINETinterisce_1 1 X1 ||
& Antricb 5210 [5210 PN Port_1 1X1P1 SINAMICSS_1 Antrieb 5210 .. Port_1 0]
[IY Device configurstion Fort 2 1X1P2 Elinadi | -
[l e B et ~ PROFINETinterface_2 132 E
S
1 Parameterization _ Fort_1 132P1 Anyparmer | B
m . * SINAMICS 5_1 B
Commissioning « H
®) Acceptance test = Antrieb_S210 cu
frs v ~ PROFINETinterface  CUX1..
» [ Traces A
» [ Ungrouped devices Port_1 CUX1.. S71500[ET20.. CPUI516F .. Port_1 =
» 5% Securitysettings Port 2 CUXi.. Anypartner |3
=
b [pd Cross-device functions &
» (3§ common dats —
» EnD L
[5) Documentation settings
» [ig Languages & resources =
» [ version control interface =
» [z Online access a
» (5 card ReaderiUSB memary | |
[v]
<[> ] [100% a (<] il By
¥ |Details \g Properties ”‘_’\ilnfo Hﬂ Diagnostics | -
4 Portal view verview @ Devices &ne... v Connection ta Drive unit_1 terminated.
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— De nuevo en la "Network view" (Vista de red), en "General", se asigna el nombre de dispositivo

al accionamiento. (— Network view (Vista de red) — General — Name (Nombre):

Drive_S210_magazine)

78, Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Serve 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View |Insert Online Options Tools Window Help =
B = Totally Integrated Automation
F (% [ saveproject 5, HEX e FME TR F coonline ¥ Gooffine fz [N B 2 []* PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Devices & networks
Devices |;Tupulugy view ",ﬁ?J Network view H'f Device view ‘ (55
it i T =
85 ix Newverk L¥ Connections [Hul n [l lRs (O3 = El
o] 2
1 10 system: CPU1516F.PROFINET I0-System (100) |~ z
Neme Bl
a
~ _]062-121 Servo 5210 IRTTO $7-1500 . -
‘t R S A CPU1516F Drive_5210_m... : %
CPU 1516F-3 PN__| S210 PN =
y Devices & networks ]
» L[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] d 5.
" ke $310 magasine (5210 il crutsisr i
[I¥ pevice configuration = o e
] Online & diagnostics CPU1516F PROFINET I0-5___| i E
14 Parameterization | = ;
1t commissioning <[ 100k = I rer L | -3
- @
) Acceptance test |g Properties H:i.llnfu "ﬂ Diagnostics ‘
» [ Traces =
z General B
» i3 Ungrouped devices i = ‘ —— lii('
b 5@ Securitysettings pd Gener= 1 |~ Gonacal Sl
» 28 Cross-device functions S i il =l
» m R Catalog infarmation Project information jul |
» 5] Documentation settings Identification & Maintenance = (]
SO ~ PROFINETinterface [X150] I =
S General i Mame: [Drive_5210_magazine | g
» i Online access et e e T Author: [mde » Name | i
» 5 Card ReaderlUSB memory = ERias oty bon i CAmTme s T
¥ Drive controlTelegrams i
» Advanced options
<] 1 -5 | B
> | Details view (<] [ 2] [«]|~
4 Portal view £1 Ovenview | b Devices ane... ' Connection to Drive unit_1 terminated.
—

— Asegurese de que en la interfaz PROFINET de S210 PN, en la opcion "PROFINET", se aplica
este  nombre automaticamente como nombre de dispositivo PROFINET.
(— PROFINET interface (Interfaz PROFINET) — Ethernet addresses (Direcciones Ethernet)
—» PROFINET — ™ Generate PROFINET device name automatically (Generar nombre de

dispositivo PROFINET automaticamente))

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » Devices & networks

|§‘ Topology view ||EEL| Network view  [[If Device view

% Network un Connections | HL cons [=] i B W @ 2 = |
1 10 system: CPU1516F_PROFINET 10-System (100) |#*|
=l
CPU1516F Drive_5210_m... i3
CPU 1516F-3 PN... S210 PN :
¥

CPU1516F

CPU1516F.PROFINET 10-5__.

<] m (3] [100% [ —%—

|§.Propertie5 ||"_il|nfo HﬂDiagnostics |
General

* General

<]

[*]

D Use router

Project information Router address | 0

[>]

Catalog information
Identification & Maintenance
~ PROFINETinterface [X150] 5

PROFINET

Ceosal f [V Generate PROFINET device name automatically
Ethernet addresses

PROFIMET device name: | drive_s210_magazine

« Telegram configuration

» Drive control-Telegrams Converted name: | drivexbs210xbmagazinebe3d |

» Advanced options I Device number: |1 |'!
Madule parameters v
(<] il > [«]
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— Ahora pueden realizarse los "Real time settings" (Ajustes de tiempo real) de la "PROFINET
interface” (Interfaz PROFINET). Con esta aplicacion, se selecciona primero la clase RT "IRT"
(Isochronous Real Time) para la sincronizacién y se definen los ajustes del dominio. (—
PROFINET interface (Interfaz PROFINET) — Advanced options (Opciones avanzadas) —

Real time settings (Ajustes de tiempo real) — Synchronization (Sincronizaciéon) — RT class

(Clase de RT): ® IRT — Domain settings (Ajustes de dominio) — cpu_1516f.profinet-

schnittstelle_1: SyncMaster — Send clock (Tiempo de ciclo de emision): 2.000 ms)

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » Devices & networks

% Network un Connections | HIl connection [=] : gl 58 [CR =
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) ||
(=]
CPU1516F Drive_5210_m... k3
CPU 1516F-3 PN_.. 5210 PN :
¥
CPU1516F ]

CPU1516F_PROFINET 10-5_.

< 3] [100% B —9

|§.Properties ||"_i.l.lnfo "L’Diagnostics |
General
General

Ethernet addresses

v
)

> > Synchronization

« Telegram configuration

b Drive control-Telegrams Sync domain: | Sync-Domain_1 | Dornain settings
* Advanced options | RTclass: (AT

Interface options

Media redundancy R @
Isochronous mode o Synchronization role: | Syr

* Real time settings

E2

10 cycle

Synchronization

|QProperties ||'Li.'.lnfo ||ﬂDiagnostics |

J General || 10 tags " System constants " Texts
- PROFINETSubnet [ . [~]
> > Sync-Domain_1 =
General =

« Domain management

» Sync domains Sync domain: | Sync-Domain_1 |
» Sync-Domain_1
» MRP domains

Converted name: |sync-domainxb19998 |

2
Overview isochronous mode send clock il

» CPU1516F.PROFINETIOSyste... Default domain
["] Make 'high performance’ possible

> » > Devices

10 system
*
i 10 system Sync master
CPU1516F.PROFINET IO-5ystem (100} CFUT516F
10 devices
PROFINET device name RT class | Synchronization role | Redundancy level DFF group
cpul5i6fprofinetinterface_1 RT... El Sync master E!
o drive_s210_magazine IRT sync slave No redundanc L
<] [ 5] - i - ]
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— Ahora debe ajustarse el modo isocrono para el "Drive_S210_magazine".
(— Drive_S210_magazine — PROFINET interface (Interfaz PROFINET) — Advanced options
(Opciones avanzadas) — Isochronous mode (Modo isécrono) — ™ |sochronous mode (Modo

isdécrono))

|§,Properties ||"_i.'.lnfo ||ﬂDiagnostics |

General

* General

> [sochronous mode

5]

Project information

Catalog information Isochronous mode for local modules
Identification & Maintenance
* PROFIMNET interface [X150] E Isochronous mode
General Send clock: |2.000 ms ‘ A
Ethernetaddresses =
S ieledn T Eon R ton : Application cycle: |2.000 ms ‘ P
» Drive control-Telegrams ol TilTo values: |Autnmatic minimum |V|
« Advanced options : Time Ti (read in process
Interface options f values): [0 ms [+]

Media redundancy Intervals: |0.125 ms |

w Real time settings values): |:3 ms EI
10 cycle Intervals: [0.125 ms |
synchronization
_’ TM EXT ?D T] Detail overview =
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— Para "Cyclic data exchange" (Intercambio ciclico de datos) entre el PLC y el convertidor de
frecuencia se especifica "Standard telegram 5" (Telegrama estandar 5). (—» PROFINET
interface (Interfaz PROFINET) [X150] — Cyclic data exchange (Intercambio ciclico de datos)

— Send (Actual value) (Enviar (valor real)): Standard telegram 5 (Telegrama estandar 5) —»

Receive (Setpoint) (Recibir (consigna)): Standard telegram 5 (Telegrama estandar 5))
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Devices |§ Topology view Hﬁg'ﬂ Network view  |[If Device view |||
5 = B |lr® newwork] £ connections [Fi connecis oo g Qs E g
1 10 system: CPU1516F PROFINET 10-System (100) H

Name E
+ (] 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 ) g
B cion CPUT516F Drive_S210_m... s

CPU 1516F-3 PN__ | S210 PN =
» [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] |

~ |5 Drive_$210_magazine [5210 PN] CELUEEE &l
W vevcecarmaiiaten . = °

%) Online & diagnostics [CPUTSI6F PROEINEE10-S.. | =

% Parsmeterization [~| | =

1t commissioning <] (3] [100% [+] —5— @ é
: GogepiRoce feel |g Properties ||1.; Info H '] Diagnostics | | ]
¥ [ Traces i

» i3 Ungrouped devices General _ &

» B Security settings - General ~ : ~la

» 55 Crmh?;viceﬁ.lgnc(iun; Project information = Telegram configuration =|&
» (4§ Common dats Catalog infarmation [u ]

+ [5]) Decumentation settings Identification & Mainten... Name ftem Link | Telegram Length L

» (@ Languages & resources & BB EHE e AT = ~ Drive control-Telegrams 1 g

¥ [4 version control interface General m send (Actual value) A standerdtelegams [+ 9 words ... X

» [ Online access Ethernet addresses L Receive (Setpoint) A sundardtelegams 9 words a
» [ Card Reader/USB memory = Telegram configuration I 3 ||
» Drive control-Telegrams d =

+ Advanced options g

Interface options =

Media redundancy &
< [T I[> Isochronous mode =

¥ |Details view ~ Real time settings
4 Portal view 21 Overview |.ﬁ=d Devices &ne...

magazine, th...

Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados. 47
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-es.docx



Documentacion didactica/para cursos de formacion | Médulo TIA Portal 062-121, edicion 10/2020 | Digital Industries, FA

— Para las areas de direcciones seleccionamos "E/I 256...264" y "A/Q 256 ... 264"
(— PROFINET interface (Interfaz PROFINET) [X150] — Cyclic data exchange (Intercambio

ciclico de datos) — Send (Actual value) (Enviar (valor real)) — Start address (Direccion inicial)

| 256 — Receive (Setpoint) (Recibir (consigna)) — Start address (Direccion inicial) Q 256)
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— Aun debe asignarse un bloque de organizacioén isécrono para el "Drive_S210_magazine" en
el modo isécrono. La opcion "Add new and open" (Agregar nuevo y abrir) debe estar
deseleccionada . (— PROFINET interface (Interfaz PROFINET) [X150] — Cyclic data
exchange (Intercambio ciclico de datos) — Send (Actual value) (Enviar (valor real))
— Organization block (Bloque de organizacién) — L""’M”& —» MC-Servo — __| Add new
and open (Agregar nuevo y abrir) — OK (Aceptar))

General

w General

51

Project information
Catalog information
Identification & Mainten...

~ PROFINETinterface [X150]
General

Ethernetaddresses
 Telegram configuration
w Drive control-Telegrams

Send (Actual value)
Receive (Setpoint}

v Advanced options E Add new |7| |¥|

Interface options ‘ ‘

Organization block |—(,°.utomatic update)

Media redundancy

Isochronous mode Process image | Automatic update ]

"Add new biock

& MCServo Language: |L.-=.D |v|
3 synchronous Cycle
- W Number: E] |T|

Organization
block

Description:

The organization block MC-Servao [OB 91] is
used for 57-1500 Motion Control functions
such as /0 access, signs of life and position
control.

Itis called with a constant bus cycle time.
Ifthe Motion IO is operated inan
isochronous 10 system, the bus cycle clock
defines the cycle time. You can also set the
cycle time via the properties of the OB MC-
Servo [OB21].

More ...

> |A{iditional information

[] Add newand open ! oK | [ Cancel ]
==
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recepcion.

guardamos el

proyecto

con los ajustes

El bloque de organizacién isécrono se asigna automaticamente también al telegrama de

Ahora anteriores.

(— PROFINET interface (Interfaz PROFINET) [X150] — Cyclic data exchange (Intercambio

ciclico de datos) — Receive (Setpoint) (Recibir (consigna)) — Organization block (Bloque de

organizacion) — MC-Servo— &l seveprojeet )
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7.8 Creacién de un objeto tecnolégico en la CPU1516F-3 PN/DP
— Para controlar la aplicacién de posicionamiento en el servoaccionamiento creamos un nuevo
objeto tecnoldgico en la CPU1516F-3 PN/DP. Para ello, en "Motion Control" seleccionamos el
objeto "TO_PositioningAxis". (— CPU1516F-3 PN/DP — Technology objects (Objetos
tecnoldgicos) — Add new object (Agregar objeto) — Motion Control — TO_PositioningAxis —

PositioningAxis_magazine — OK (Aceptar))
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— Ahora se abre automaticamente la "Function view" (Vista de funciones) del objeto tecnologico.

A continuacion, seleccionamos primero los "Basic parameters” (Parametros basicos) aqui

mostrados. (— Function view (Vista de funciones) — Basic parameters (Parametros basicos))

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view Parameter view
> [8l B 5 =
Basic parameters; [=]
- Basi t
¥ Hardware interface B A PRt ii
Leading value settings o
» Extended parameters ] Name: |PositioningAxis_magazine
FLC
. ’
User program TE:hnu\ugyDbjEct Drive Mator
axis
4
Axis type
[ virtual axis
@ Linear
O Rotary
-
- MW
B
Al [ ] 2]

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view

Parameter view

= [Fa & =
o T B
b Hardware interface a9
O Rotary
Leading value settings (]
» Extended parameters (]
e
i ‘, 7 Ak
Units of measure =
[] use position values with higher resalution
i Unit of measure for position: !mm |V|
i Unit of measure for velocity: ! mmls |'|
i Unit of measure for torque: | Nm [=]
I Unit of measure for force: !N |'|
Modulo
[] Enable modulo
Modulo start value: |0.0 mm |
Modulo length: |1000.0 mm |
Simulation
[} Activate simulation
[«
<] n B
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— El siguiente paso es seleccionar "Drive control" (Regulacion de accionamiento) en nuestro
"Drive_S210_magazine" como "Hardware interface" (Interfaz de hardware) para el objeto

tecnoldgico. (— Hardware interface (Interfaz de hardware) — Drive (Accionamiento) —

PROFINET IO-System (Sistema PROFINET 10) (100) — Drive_S210_magazine — Drive

control (Regulacion de accionamiento) — "")

062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]
| Function view

Parameter view

== =
Basic parameters L] ) []
: Hardware interface =
» Hardware interface (%] =
Ls \ 5 3
eading value setting 0 Drive
» Extended parameters (]
Vp_uCPUTSTEFECPU 1516F-3 PNIDP] [E
» [ Local modules 5
- evice type
~ i FROFINET10-System (100} T E’;p | Power
i5u tel..
I IDrive_5210_magazine: olanCapie
L Encoder 1Mnmr
.
: Gl -
v
Encoderdata
["| showall medules @ @
Drive: |<Select drive: | u_ﬂ Device configuration
[«]
< [ | (2]

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

Parameter view

| Function view

= [E B 5 =1
Basic parameters o . [«]
: Hardware interface =
+ Hardware interface L] =
Drive ') Drive
Encoder o
Data exchange with the drive @&
Data exchange with encoder @
Leading value settings o
b Extended parameters o
PLC
“
v
Data exchange
Drive type: ! PROFIdrive "'
Data connection: ! Drive [+]
pIGY B ontrol Standard telegram S @ Device configuration
Fl Drive configuration
[«
< i B
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— Los datos del encoder se aplican automaticamente. (— Hardware interface (Interfaz de

hardware) — Encoder (Encoder))

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view

° (8B 5

Basic parameters

Encoder

Parameter view

=

~ Hardware interface

Drive

Data exchange with the drive

Data exchange with encoder
Leading value settings
Extended parameters

SO0 000

-

Drive

PLC

Fower

Data exchange

Encoderdata

e [
Data connection: | Encoder

[~]

Encoder:

i Dri\re_szTD_magazine.Drwe_d }

Encoder type: | Cyclic absolute

=

<] [

@ Device configuration

[2]

— Conservamos los valores para el intercambio de datos con el accionamiento. (— Hardware

interface (Interfaz de hardware) — Data exchange with the drive (Intercambio de datos con el

accionamiento))

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view Parameter view
S E=SE= =
Basic parameters i [~]
5 = 4 Data exchange with the drive =
~ Hardware interface ) 1=
Drive o
Encoder L]
Data exchange with the drivelilill ] Drive
Data exchange with encoder o
Leading value settings o Power
» Extended parameters 9 PLC |
Encoder wrhotar
i -
‘ |
: t
Il hat Encoderdata
Drive data
Drive telegram: ‘ Standard telegram 5 | 'l @ Device configuration
[ Automatically apply drive values during configuraticn (offine)
¥ Automatically apply drive values at runtime (online}
Reference speed: ‘8000.0 1imin |
Maximum speed: ‘8000.0 Timin | —l
-
<] n B
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— Conservamos los valores para el intercambio de datos con el encéder. (— Hardware interface

(Interfaz de hardware) — Data exchange with encoder (Intercambio de datos con encoder))

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view

° (8B 5

Basic parameters i
Data exchange with encoder

Parameter view

~ Hardware interface

Drive

Encoder

Data exchange with the drive
Leading value settings
Extended parameters

O0300030

-

PLC

: t

Drive

Al [ ]

Encoder telegram:

i Standard telegram 5

Encoderdata

[~]

¥ Automaticallyapply encoder values during configuration (offine)

@ Device configuration

[¥] Automaticallyapply encoder values during runtime (online)

Measuring system: | Rotary

Increments per revelution: | 2048

Number of revolutions: | 4096

[«

|

— En "Extended parameters" (Parametros avanzados) puede realizarse un ajuste a la "Drive

mechanism" (Mecanica de accionamiento) predefinida. Aqui seleccionamos los ajustes

mostrados. (— Extended parameters (Parametros avanzados) — Mechanics (Mecanica) —

Drive mechanism (Mecanica de accionamie

nto))

062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects ! PositioningAxis_magazine [DB4]

| Function view

S E=SE=
Basic parameters

~ Hardware interface

Drive
Encoder
Data exchange with the drive
Data exchange with encoder
Leading value settings
~ Extended parameters

Dynamic default values

Encoder

Emergency stop Encoder mounting type

= Limits

Position limits

Dynamic limits
Torque limits
Fixed stop detection

3 Drive mechanism
* Homing

Active homing

Passive homing Load gear

 Position monitoring
Position manitoring
Following error

Standstill signal Position parameters

SOA3F0IIVOIAIVAIVTVIB0000

Control loo|
b Leadscrew pitch

<] n

Number of motor revolutions:

Number of load revolutions:

3

s ‘ On motor shaft

=2

[T Invert enceder directicn

[T Invert rotation directicn of drive

1

{1

: (100

mmirot |

Parameter view
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— En"Extended parameters" (Parametros avanzados) pueden realizarse, entre otros, ajustes de
mecanica, preajustes de dinamica, limitaciones, ajustes de referencia, vigilancias de posicion,
etc. (Extended parameters (Parametros avanzados) — Dynamic default values (Preajustes de

dinamica) — ...)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis _magazine [DB4]

| Function view Parameter view

b TR = =

Basic parameters . [~
Dynamic default values =

~ Hardware interface
Drive
ERcorlss The default values take effect if values < 0 are used for the parameters "Velocity”, "Acceleration”, "Deceleration” or "Jerk”
Data exchange with the drive &t the motion control instructions.
Data exchange with encoder
Leading value settings Velacity
+ Extended parameters
Mechanics

Dynamic default values;

Emergency stop

Velocity:

-~ 100.0 mmis |

w Limits

Position limits

I i3 Lk -
Dynamic limits 3
Torque limits

Fixed stop detection Acceleration

¥ Homing

Active homing
Passive homing
~ PFosition mumturmg

1 Acceleration:
/ |2000.0 mmis? |

E t
Deceleration:
[2000.0 =

Position monitoring

Following error

a3 mms’

Standstill signal

0003033003V 0IIVOIBVV0Q
/

Contral loop
[oos s [oos s
Ramp-up time: Ramp-down time: |v
< il

=

Nota:

— Encontrara informacién mas precisa sobre los distintos ajustes en la ayuda en pantalla y en

los manuales.
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7.9 Carga de CPU1516F-3 PN/DP y asignaciéon de nombres de
dispositivo al accionamiento

— Ahora, guardamos el proyecto y cargamos la CPU1516F-3 PN/DP con la configuracién del
dispositivo, con el convertidor de frecuencia S210 PN como dispositivo y con el objeto
tecnoldgico a la "CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]". (&l sevepreiset _,CPU_1516F [CPU1516F-

3 PN/DP] - &)

74 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automationi062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500\062-121 Servo S210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Tkl Integrated Automation
Gf 3 H soveproject @ X F8 0 X 92 (@ §)|ME B R # coonline ¥ Gooffline fp M I8 € H ] * PORTAL
Project tree m 4 Download to device
Devices |; Topology view Hﬁg‘j Network view ||T]T Device view ‘
' = [Fconnecion  [-] ¥ 82 WE[E Qs 3 [

® | newwork| 1§ connections [l connecrio

5

Name
~ 7] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 i:
B Add new device CPU1S16F Drive_5210_m ..
CPU 1516F-3 PN.. S210 PN
iy Devices & networks

~ (g CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
HY Device configuration

Gojeyed siempiey (E

CPU1516F

%] Online & disgnostics

I kR’
[gR Software units {PNRE_ 1}
[ Program blocks:

[3 Technology objects

5|00} AUIUQ \f_"

External source files ‘
g PLC tags

[ PLC data types

|58l Watch and force tables

sqsuﬂqMH

(&g online backups
[ Traces
[ oPc UA communication

Device proxy data
£ Program info

saueIqr] E”

PLC supervisions &alarms

] PLCalarm textlists

v [ Local medules

+ [ Distributed 1i0
~ (& Drive_S210_magazine [$210 PN]
[IY Device configuration I~

i T T L

|«

|

|
&<]

[>] [100%

‘gFropenies ||'_il|nfo ||ﬂ Diagnostics -

> | Details view

4 Portal view 2 Overview @ Devices & ne_..
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— Ademas, es necesario asignar el nombre de dispositivo al convertidor de frecuencia S210

como dispositivo 10 de la CPU 1516F. Para ello, marcamos primero el
HAHE

"Drive_S210_magazine" y seleccionamos = "Assign device name" (Asignar nombre de
HAHE
¥u)

dispositivo). (— Drive_S210_magazine —

Assign device name (Asignar nombre de

dispositivo))
0 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500
Project Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
GF Rl saveproject @ X = a X r: TMMEE R F coonline (F cooffine fp [N 3 || " PO
062-121 Servo S210 IRT TO 57-1500 » Devices & networks
Devices |§ Topology view Hgg-h Network view ”[lf Device view [|BE
o E e e —— =1H = "t i =
Y] = B | vework] §F connections [H10 connecion | g e @ = i
P Assign device name li g
Name = i
¥ | 7] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 L a
‘t TR s, CPU1516F Drive_5210_m___ :_‘
H CPU 1516F-3 PN S210FN =
i Devices & networks
3 vTj] CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] |
St cPUTSTEE %
%/ online & diagnostics o o
o 2 [PNAIE_1 | ES
» lmg Software units (AL | 3
» [ Pragram blocks . ;
» r~_¥ Technology objects B %
3 External source files i
» [4 PLCtags =
v [ PLC data types et
» [z Watch and force tables z
» [} Online backups -
» [ Traces
b [ OPC UA communication
» [iii, Device proxy data
5% Program info
[ PLC supervisions & alarms B = [~]
2 PLC alarm text lists = I [] [100% Tv] —v— & |,
&l Properties |_A..Info y\ %/ Diagnostics -

> | Details view i
4 Portal view £3 Overview | £ Devices & ne... v Connection to CPU1516F terminated.
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— En el siguiente cuadro de dialogo puede seleccionarse "PG/PC interface" (Interfaz PG/PC),

antes de seleccionar

"drive_S210_magazine"

y

"Assign name"

(Asignar nombre).

(— PROFINET device name (Nombre de dispositivo PROFINET): drive_S120_magazine —

SINAMICS S210 — Assign name (Asignar nombre))

Assign PROFINET device name.

(i)
i)

Configured PROFINET device

PROFINET device name:

Online access

Er; Device filter

Accessible devices in the network:

IP address IMAC address

1 =

["|Flash LED

Device type:

Type ofthe PGIPC interface:
PGIPC interface:

192.168.0.21 00-1C-06-5A-6AF7

| drive_s210_magazine

[s210PN

% PritE

&2

!m Intel(R} Ethernet Connection (4} 1219-LM [~ © |§

Device
SINAMICS 5210

[] only show devices of the same type

[] Onlyshow devices with bad parameter settings

PROFIMET device name

Status

<]

>

Online status infarmation:

Search completed. 0 of 2 devices were found.
Search completed. 2 devices found.

search completed. 1 of 2 devices were found.

I Update list

| | Assign name |

Assign device name

]

%)

<]

Nota:

Close

— Si existen varios dispositivos 10 en la red, se puede identificar el dispositivo gracias a la

direccion MAC impresa o a "Flash LED" (Parpadear LED).
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— Si se muestran demasiados componentes, puede filtrarse la vista haciendo clic en "Only show

devices of the same type" (Mostrar solo dispositivos del mismo tipo). Si el nhombre del

dispositivo se ha asignado correctamente, se indicara en el estado con "OK" (— Close

(Cerrar))

Assi-gn PROFINET device name.

M.

Online access
Type of the PGIPC interface:

Device filter

] Only show devi

Accessible devices in the network:

IF address MAC address
192.168.0.21 00-1CO6-5A-6AFF

Configured PROFINET device

PROFINET device name:
Device type:

PGIPC interface:

[] Only show devices with bad parameter settings

[] only show devices without names

Device
SINAMICS... drive_s210_magazine 0 OK

3 ofthe same pe.

drive_s210_magazine -

| g [~]
|s210PN |
[%_Pnie [-]

!ﬁ Intel(R} Ethernet Connection (4} 1219-LM | 5 | @ @

FROFINET device name Status

Flash LED
<] i ]
[ Update list LA Atsign name |
Online status information:

o search completed. 0 of 1 devices were found. IE

(i) search completed. 0 of 1 devices were found. i_E

(5 Search completed. 0 of 1 devices were found.

(<] i | @.
Close |
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7.10 Testy puesta en marcha del objeto tecnolégico

— Para poder probar el objeto tecnolégico, abrimos el "Axis control panel" (Panel de mando del

eje) en el menu

"Commissioning"

(Puesta en marcha) del

objeto

tecnolégico

"PositioningAxis_magazine" y ahi _%% el control maestro. (— CPU_1516F
[CPU1516F-3 PN/DP] — (Objetos

PositioningAxis_magazine —» Commissioning (Puesta en marcha) — Axis control panel (Panel

Technology  objects tecnoldgicos) —

de mando del eje)—» Master control (Control maestro): i_E i
(Aceptar))

— 2000ms — OK

T4 siemens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online

2 (Y E seveproec

Options  Tools Window  Help

MEEX9D:te: G MEE R § coonline y cooffline Jp MM 2 |

Totally Integrated Automation
PO

RTAL

Project tree m 4
Devices

= % | s control panel

2]
syse kit

Axis control panel

Tuning

Name Master control Axis:

[activate] [9 Deactivate |@ Enable

Operating mode:

~ _1062-121 Servo S210 IRTTO 57-1500
B Add new device
iy Devices & networks
hd :[. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[ pevice configuration
% online & diagnostics

P Take over master control for axis control panel
Control

TS|

WVelocity setpoint: !

» B8 Sofware units

| surppy |

¥ gl Program blocks ml
= [ Technology objects
B¢ Add new object

~ D& PositioningAsis_magazine [DB4]
& Configuration

I Axis status Current values

T c

Diagnostics

Output cam
b [ Measuring input Active errors

v lGh External source files

» [ FLC tags =

+ [ PLC data types Alarm display [ |

¥ ) Watch and force tables =
b3 R Do ek ps = < = ]

¥ | Details view

‘Q,Pmpartias H‘i.‘.lnfo y“ﬂDiagnosti:s ‘

4 Portal view ¥ positioninga...

"Activation (1502:000042)

I Use of the master control can be dangerous for persons

] and machines.
Do you want to use the master control to control the axis
PositioningAxis_magazine?

This function is only suitable for commissioning, diagnostics and test
purposes. The function may only be used by authorized personnel.

*fou can control the axis with the control panel as long as the contral
panel has master contrel. Changing at another location (e.g. in the user
program) has no effect while the control panel is operating.

Ax soon as master control is once again passed to the user program, the
values of the control panel and the tuning are discarded. The original
values (e.g. from the user program) becorne active again.

If this axis is used as the leading axis, moving it can move the following
axes along with it.

You can only control the axis manually if there is a direct connection
from your TIA Portal to the controller. This direct connection is monitored
cyclically. If sign of life is not received from the programming devicelPC
within the monitoring time, master control is relinquished for security

reasons.
Other connections (e.q. virtual machines, remote connections) are not
monitored.
Monitoring time: | 2000 ms |
Yes | Mo |
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— Para arrancar el motor primero debemos habilitar ( able 1) el eje. Aqui podemos

confirmar M) los errores pendientes. (— Axis (Eje): G Ensble (Habilitar)
— Pending errors (Errores pendientes): M\l;d)

.1 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PesitioningAxis_magazine [DB4]

FIF —-=ux

J Axis control panel -

Master contral: Opetaﬁng rmode:

| Speed setpoint

— Después podemos arrancar el motor con la velocidad seleccionada hacia delante

(E) o0 hacia atras (E) y .. (— Speed
(Velocidad): 500.0 mm/s — # Fomerd | _, @istop )
.1 Servo 210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DBA] JFFF — =BH X

J Axis control panel

Master contral:
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— Antes de realizar un posicionamiento absoluto, debemos "Set home position" (Definir punto de
referencia). Para ello, es preciso ajustar un valor de posicién a una posicion determinada,

preferentemente un tope mecanico. (— Operating mode (Modo de operacion): Set home

position (Definir punto de referencia) — Control — Position 0.0 mm (Posicién 0,0 mm)—

.1 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects b PositioningAxis_magazine [DBA] JFF — =B H X

T —‘ Axis control panel
Master control: Axis: Ope!aﬁng mode:
Activate Enable | Sethome position H
=
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— Si el eje esta referenciado, esto se mostrara en el panel de mando del eje. Ahora, el
posicionamiento absoluto puede iniciarse con los valores mostrados Yy vigilarse.
(— Operating mode (Modo de operacion): Positioning absolute (Posicionamiento absoluto) —

Target position (Posicion de destino): 1000.0 mm — Velocity (Velocidad): 500.00 —

... Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4]

Jry —=mx

Axis control panel _

Master contral: Operating made:

| Fositioning absolute

.1 Servo $210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects » PositioningAxis_magazine [DB4] S f — EN X

Axis control panel _

Master contral:
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%

L

finalizado el test, debemos volver a desactivar (—=°

...} Servo §210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects b PositioningAxis magazine [DB4]

———) el control maestro.

Y77 T

Tuning

Activate

Operating mode:

@Em | @ oisable ]

| Positioning absclute

P Disables the technology object

... Servo $210 IRT TO $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technelogy objects » PositioningAxis_magazine [DBA]

Axis control panel _

FY 77T

Master contral:

Az

@ rcooe | fEDescivore] - [@Ensble | [@oiebl |

Operaﬁng_ mode:

P} Hand over master contral to user program

1000.0 i 52 |
200000.0  mmis? |

| Positioning absolute
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— Para finalizar, seleccionamos de nuevo

um? Go offlingw

proyecto nEd save project|n (_)55 Gooffline _, [ save project )

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-12°

Servo $210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

(Ir a offline) y volvemos a guardar el

Project Edit View Insert Online

Gf i H saveproject @} &

Options

Tools  Window Help

Totally Integrated Automation
PORTAL

Devices

X O GG E R S coonline o Gooffine| f2 AR 3 | ||

Go offline

B

Name
¥ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
¥ Add new device
gy Devices & networks
~ ([ CPUTST6F [CPU 1516F-3 PNIDP]
[If Device configuration

BA Software units

Online & diagnostics

» 58! Program blecks
= [ Technelogy objects
B Add new object

~ P& PositioningAxis_magazine [DB4]

#ois control panel | || Axis control panel

Tuning Master control:

syse kil

Operating mode:

[ Activate | 45 D=2

5
’7 Control

Axis status

[E orive ready
Error

[@ enabled
M Homed

& Configuration
I c.

8] Diagnostics
» [ outputcam
» (3 Measuring input
» [ External source files
» [ PLCtags
» (g PLC data types
» [5) Watch and force tables

» [ig online backups
A T

sapeaar ]

Active errors:

& Confirm |

Alarm display A

(1]

sul-ppy |

Current values

Pasition: [1000.0

o)

velocity: |0.001192092

mms |

<] i

> | Details view

4 Portal view

3§ PositioningA...

|4 Properties
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7.11 Creacién de programa para control del servomotor

— Ahora queremos crear el programa para poder controlar el servomotor. Pero antes, crearemos
una "Tag table servo_magazine" con las variables que aqui se muestran.
(— CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — PLC tags (Variables PLC) —» Add new tag table

(Agregar tabla de variables) — Tag table_servo_magazine)

& Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project  Edit View Insert Online Options Teols Window Help Totally Integrated Altomanion
G (3 [l saveproject | & ¥ XKiee: T ME B RV coonline oF cooffiine | fz [M ] 3¢ - 1] kL PORTAL
Devices ‘@Tag5 HE\ User constants ‘ =
& R ElG
Tag table_servo_magazine &
Neme Name Datatype Address Re.. AcC.. Writ.. Visi.. Sup.. Comment |-
~ [ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 1 @ sio Bool %I2.0 M M & pushbutten acknowledgement motion control axis magazine LE
B Add new device 2 |l =1 Bool %I2.1 M M & pushbutten jog upwards motion centrol axis magazine =
oy Devices & networks 3 @ 512 Bool %122 M & @ pushbutton jog downwards motion control axis magszine S
~ (5 CPUI516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 4 |a 13 Bool %I2.3 M M & pushbutton set home position motion control axis magazine a
[Y Device configuration =z @ =i Bool %I2.4 M M & pushbutton start pesitioning position 00 motion control axis magazine ||
%/ online & diagnostics & |a@m =15 Bool %I2.5 M &M & pushbutton start positioning position 01 metion control axis magazine |4,
» g8 Software units 7 |l s Bool %I2.6 M M & pushbutton start positioning position 02 motion control axis magazine | &
» [ Program blocks 8 Add ne 6] ¥ & @ 3
» [ Technology objects
» [ External source files i
- [4 PLCtage
%5 Showallags
B ~dd newtag table
" Defaulttag table [66]
25 Tag table_servo_magazine [7]
L Tag table_zorting station [30]
» [ PLC data types.
» [;2l watch and force tables
» [} Online backups
b [ Traces
& OF[.UF-.(Dmnjunl(atmn ‘; ‘ < H M | B
\

> | Details view ‘Q,Pmpe ies H'_i.!.lnfu y"ﬂ Diagnestics
4 Portal view I%Taglahle,se,,, !

Tag table_servo_magazine

Mame Data type  Address Re.. Acc.. Writ.. Visi. | Sup.. Comment

1 T | 510 Bool %I2.0 E E E pushbutton acknowledge ment motion control axis magazine

2 <l 511 Bool %l2.1 v ] =) pushbutton jog upwards motion control axis magazine

d <l 512 Bool %l2.2 & ] ) pushbutten jog downwards motion control axis magazine

4 < 513 Bool %l2.3 [ ] ) pushbutton set home position mation control axis magazine

5 < 514 Bool %l2.4 ]| =] =] pushbutton start positioning position 00 motion control axis magazine

6 < 515 Bool %I2.5 =] =] ] pushbutton start positioning position 01 motion control axis magazine

i <0 516 Bool %I2.6 =] =] = pushbutton start positioning position 02 motion control axis magazine
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— A continuacion, creamos el bloque de funcion "MOTION_CONTROL_MAGAZIN". (— Add new
block (Agregar nuevo bloque) - FB — MOTION_CONTROL_MAGAZINE — FUP — OK
(Aceptar))

mens - C:\Usersimde\Documents\Automation\062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500062-121 Servo S210IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

= T
5 [ bl saveproject | @b M G /Add new block L3 PORTAL
Project tree Name:
e | MOTION_CONTROL_MAGAZINE |
evices

)
s Language: FED -
— = Womber [ ]
¥ _] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Organization O Manual

B Add new device leizes (@ Aitemarie

iy Devices & networks
= [l CPUT516F [CPU 1516F 3 PN/DP]

%/ Online & diagnostics
= Function blocks are code blocks that store theirvalues permanently in instance data blocks,
Moot 5 Function block 50 that they remain available after the black has been executed.

= g Program blocks

B Add new block

4 Main [0B1]

2 MCinterpolator [0B92] FC
B MCServo [0BI1]

4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] Function

4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11]
48 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] B
@ SFEED_MOTOR [DB2]
» [ Technology objects
¥ [ External source files

» (& PLCtag: > | Additional information
AlS o

» | Details view [T] Add new and apen oK | cencel | o 1] %) Diagnostics
4 Portal view e,

Data block

mare...
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— Como se muestra aqui, declare la interfaz del bloque de funcién
"MOTION_CONTROL_MAGAZINE". (— "MOTION_CONTROL_MAGAZINE" [FB2] — Block

interface (Interfaz de bloque))

MOTION_CONTROL_MAGAZINE

| | Name Data type | Default value  Retain | Accessi.. Writa.. | Visiblein .. .Setpoim

1 |40 ¥ Input

2 il e » Servo_Achse_TO_Positioningfxis |TO_P05iti0ningA:.i5 E

3 4an Acknowledgement Bool false Non-retain =) =) =)

4 |41 = Jog_up Bool false Non-retain B E B

5 4= Jog_down Bool falze Non-retain =] =] =]

6 | m= Pushbutton_set_home_position Boaol false Non-retain @ E E

o = Pushbutton_start_pasition00 Bool false Non-retain = = =

8 |qim= Pushbutton_start_position01 Boaol false MNon-retain E E E

9 4= Pushbutton_start_position02 Bool false Nen-retain =) =) =

10 <1 = Position_home LReal 0.0 Non-retain @ E E

11 |4 = Positicn00 LReal 0.0 Non-retain =) = =)

12 40 = Position01 LReal 0.0 Non-retain B E B

13 |4 = Position02 LReal 0.0 Non-retain =] ] [

14 <@ ¥ Output

g b = <Add new=

16 <@ > InOut

17 = Add new

4 4@ v Static

5 4@-n» MC_RESET_Done Bool Non-retain ™) = ] =

6 |1 = MC_RESET Busy Bool MNon-Tetain E @ E D

7 @n» MC_RESET_COmmandAborted Bool Non-retain =) = =] O

8 | = MC_RESET_Errar Bool MNon-retain E @ E D

g @an MC_RESET_Errorid Word 16%#0 Non-retain =) 0 =] 0

10 4 = MC_POWER_Status Bool false Non-retain ™) =) =] =

111 = MC_POWER_Busy Boaol fi Non-retain B @ E D

12 4] = MC_POWER_Error Bool Non-retain =) = =] =

13 40 = MC_POWER_Errirld Word Non-retain =) = ] =

14 g = MC_MOVEJOG_InVelocity Bool Mon-retain =) = ™ =

15 1 = MC_MOVEJOG_Busy Bool Non-retain ) =) =] Il

16 |+ = MC_MOVEIOG_CommandAborted Bool MNon-Tetain @ @ E D

17 @ = MC_MOVEJOG_Error Bool Non-retain =) =) =] 0

18 @@= MC_MOVEJOG_Errorld word 1680 Non-retain ] ] ™| |

19 @ = MC_HOME_ReferenceMarkPosition LReal 0.0 Non-retain ) =) =] 0

20 4 = MC_HOME_Done Bool f Non-retain ) ) =] 0

21 g = MC_HOME_Busy Boaol MNon-retain E @ E D

22 4 = MC_HOME_CommandAborted Bool Non-retain = = =] =

23 v = MC_HOME_Errar Bool MNon-retain @ E E D

24 @ MC_HOME_Errirld Word Mon-retain =) =) =] =

25 4@ . MC_MOVEABSOLUTE_Done_00 Bool Non-retain ™) =) ] =

26 <@ = MC_MOVEABSOLUTE_Busy_00 Bool Non-retain =) =) ™ =

37 @ = MC_MOVEABSOLUTE_CommandAborted_00  Bool Non-retain =) =) =] =

28 4@ = MC_MOVEAESOLUTE_Error_00 Bool Non-retain =) =) ] =

20 4@ = MC_MOVEABSOLUTE_Errorid_00 word Mon-retain ™) = =] =

30 41 = MC_MOVEABSOLUTE_Done_01 Bool Mon-retain ) = =] =

31 @ . MC_MOVEABSOLUTE_Busy_01 Bool Non-retain =) ™) =] 0

32 @ MC_MOVEAESOLUTE_CommandAborted_01  Eool Non-retain =) =) =] =

33 @ . MC_MOVEABSOLUTE_Error_01 Bool Non-retain =) =) ] 0

34 @ m MC_MOVEABSOLUTE_Errorld_01 word Mon-retain =) =) =] =

35 4@ . MC_MOVEABSOLUTE_Done_02 Bool Non-retain ) =) =] =

36 4@ = MC_MOVEABSOLUTE_Busy_02 Bool Non-retain [ =) ] =

37 @ = MC_MOVEABSOLUTE_CommandAborted_02  Bool Non-retain =) = =] =

38 4m = MC_MOVEABSOLUTE_Error_02 Bool Non-retain =) ™ ™ 0

39 @ = MC_MOVEAESOLUTE_Errorld_02 wiord Mon-retain =) = =] O
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— Arrastre el comando "MC_RESET" del punto "Motion Control", en las instrucciones de

"Technology", al

primer segmento y cree

la multiinstancia

"MC_RESET _Instance".

(— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion Control - MC_RESET

— Multi-instance (Multiinstancia) - MC_RESET Instance — OK (Aceptar))

e ol Sl [ — (mus) H |
Wi B B, = @] g 28

T o T pemensy

& =1 A A =al

w Block title:

Comment

= 4] sl

- Network 1:

Comrment

Call np't'i'nns

&

Single
instance

ot

Multi
instance

+Ej+
B
Parameter
instance

Multiple instance

Mame in the interface

i o L S

Ifyou call the function block as a multi-instance, it saves its
data in the instance data block of the calling function block and
not in its own instance data block. This allows you to
concentrate the instance data in a single block and to get by
with fewer instance data blocks in your program.

oK 1 | Cancel

Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados.
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| | il Wit e B 0=
» | Favorites
? |Basic instructions
—| *» |Extended instructions
~ =
g R [Technology
Name Description Version
» [7] Counting and... V23
» [7] PID Control
* [ Motien Control V5.0
4 MC_Power Enable, disable technology object V5.0  [=
3 MC_Reset  Acknowledge alarms, restart tec.. V5.0
= 3 MC_Home Home technology object, setho.. V50 | |
4 MC_Halt Pause axis V5.0
& MC_Move.. Position axis absolutely V5.0
3 MC_Move.. Position axis relatively V5.0

70



Documentacion didactica/para cursos de formacion | Médulo TIA Portal 062-121, edicion 10/2020 | Digital Industries, FA

— Rotule el segmento 1y conecte el bloque "MC_RESET" como se muestra a continuacion.

hd Network 1:

Comment

Acknowledge alarms; reset technology object

#MC_RESET_
Instance
MC_RESET L
|| %]
Done — #MC_RESET Done
Busy = #MC_RESET Busy
~—jEl #MC_RESET.
#Servo_Achse_ CommandAbort  COmmandAborte
TO_ ed —d
PositioningAxis s Error — #MC_RESET Error
#Acknowledgeme #MC_RESET_
Nt — Execute Errorid Errorld
false — Restart ENO —

En el segmento 2 programe la llamada del bloque "MC_POWER" con multiinstancia como se

muestra aqui. (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion Control

—> MC_POWER)

*  Network 2: Enable technology object

=»=1 FMC_POWER_
#log_up — Instance
#Jog_down — MC_POWER
#Pushbutton_
start_position00 — .= EM
#Fushbutton_ #Serve_Achse_
star_positiondl — TO_
#Pushbutton PositioningAXis — ayie
start_position02 — sk Enable
Starthode
StopMode

Libre utilizacion para centros de formacion e I+D. © Siemens 2020. Todos los derechos reservados.
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D]
=

#MC_POWER_
Status — STATUS
Busy = #MC_POWER_Busy
Error — #MMC_POWER_Error
#MC_POWER_
Errorld — Errirld

END —
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— En el segmento 3 programe la llamada del bloque "MC_MOVEJOG" con multiinstancia como

se muestra ahora. (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion
Control - MC_MOVEJOG)

- MNetwork 3: jog upwards [ downwards

#MC_MOVEIOG_
Instance

MC_MOVEIOG

@[]
= EN
o #5ervo_Achse_
#Jog_up — To_
#MC_POVER_ FositioningAxis Axis
Statis —gi JogForward
FMC_MOVEIOG_
& InVelocity — InVelocity
#lag._down— #MC_MOVEJOG_
#MC_POWER_ Busy — Busy
STATUS — ik B
i i igitackncnd #MC_MOVEIOG_
CommandAbort CommandAborte
Velocity ed —d
Acceleration #MC_MOVEIOG,
Deceleration Error == Errar
Jerk #MC_MOVEIOG_
PositionControll Errarid — Errorld
true = ad ENOQ —

— En el segmento 4 programe la llamada del bloque "MC_HOME" con multiinstancia como se

muestra a continuacién. (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion
Control - MC_HOME)

¥  Network 4: Homing with fixed stop

#MC_HOME_
Instance
MC_HOME .
%
#MC_HOME_
ReferenceMarkp  ReferenceMarkPos
osition — rHon
v —EN Done = #MC_HOME_Done
— #MC_HOME_Busy
#5ervo_Achse_ iy i =AY
s L £1C_HOME_
FositioningAxs Axit Cantmand Aot CommandAborte
ed —d
#Pushbutton_
SEt_the_ Error = #MC_HOME_Error
POSNEN — Execute #MC_HOME_
#Pocition_home Position Errorid Errirld
g Mode ENO —
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— En el segmento 5 programe la llamada del bloque "MC_MOVEABSOLUTE" con multiinstancia

como se muestra ahora. (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion

Control > MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 5: Move to position00

Lomment

FMC_
MOVEABSOLUTE_
Instance

MC_MOVEABSOLUTE

#Pushbutton_
start_position00 —

#Pushbutton_
start_positicn01 —o

= EN

FMC_
MOVEABSOLUTE_
Done — Done_00

#FMC_
MOVEABSOLUTE
Busy — Busy 00

5ta#r:u|;;5'3i;§r?gi o #Servo_Achse_ EMC_
= T MOVEABSOLUTE_
#MC_POWER_ FositioningAxs — pe CommandAbart CommandAborte

Status — sk e ed — d_00

. #MC_
#Pasition00 — Position MOVEABSOLUTE _

300.0 — velocity Errar — Error_00

U= Acceleration #MC_

-0 Deceleratian MOVEABSOLUTE
1.0=— Jork Errarld Errorid_00
Direction ENO —
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— En el segmento 6 programe la llamada del bloque "MC_MOVEABSOLUTE" con multiinstancia
(ver imagen). (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion Control
— MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 6: Move to position01

com

#MC_
MOWVEABSOLUTE_
Instance_1

MC_MOVEABSOLUTE

(%]
#MC_
& MOVEABS OLUTE_
#Pushbuttan_ Done — Done_01
start_position00 —o ¥k
#Pushbutton_ MOVEABSOLUTE_
start_position01 — .— EN Busy — Busy 01
#P“mtf'-'!tt':'”— #Servo_Achse_ #MC
start_position02 —o TO_ NDVEP.BSDLUTE
#MC_POWER_ PositioningAxs — ayie CommandAbort  CommandAborte
SEARUS mmm 2k EnEEie: ed —d_01
L #MC_
#Position0] Position MOVEABSOLUTE_
500.0 — Velocity Error — Error_01
. U= Acceleration #MC_
-1.0 Deceleration MOVEABSOLUTE
0 — Jerk Errarid — Errorid_01
Direction ENQ =
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— En el segmento 7 programe la llamada del bloque "MC_MOVEABSOLUTE" con multiinstancia
como se muestra aqui. (— Instructions (Instrucciones) — Technology (Tecnologia) — Motion
Control - MC_MOVEABSOLUTE)

*  Network 7: Move to position02

A =

FMC_
MOWVEABSOLUTE_
Instance_2

MC_MOVEABSOLUTE

(%]
#MC_
& MOVEABSOLUTE
#Pushbutton_ Done = Done_02
start_position00 —o P
#Pushbutton_ MOVEABSOLUTE_
start_position01 —o o= EM Busy_Busy_Dz
#Pushbutton_ #5ervo_Achse_ SMIC
start_position02 — TO_ MOVEABSOLUTE
#MC_POVIER_ PositioningAxis Axic e Commandaborte
Status mm bk Execute ed —d_02
- #MC_
#Fozition02 — Pasition MOVEABSOLUTE _
500.0 Velocity Errgr — Error_02
Acceleration #MC_
Deceleration MOVEABSOLUTE
Jerk Errord — Errarid_02
Direction ENO =

— Abra el bloque de organizacion "Main[OB1]" y, a continuacién, llame el bloque de funcién
"MOTION_CONTROL_MAGAZINE[FB2]" en el segmento 4. (—» Main [OB1] —
MOTION_CONTROL_MAGAZINE[FB2])

-m}‘ Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
Cf R sovepoject & M 2202 X et QMG B R & cooline F cooffine 2 M 2 - ]

Project tree 4
Devices

TAL

u
's
=
%o
g

&
A

Name
~ _] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Add new device
iy Devices & networks
~ (5 CPUI516F [CPU 1516F-3 PN/DF]
Y pevice configuration
%/ Online & diagnostics
¥ [gg Software units
~ [gl Program blocks
B¢ Add new block Network 4:
4 Main [0B1] =
8 MCnterpolator [0B92]
2 MCServo [0B91]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] 45 MOTION_CONTROL_MAGAZIN
4 MOTION_CONTROL_MAGAZINE [FB2] §
48 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
PEED_MOTOR [DB2]
System blocks

‘
suoponsul £

— = = 4 = = =] ds] sl

¥ Block title: "Main Program Sweep (Cycle)”

Network 1: Speed maonitoring conveyor motor

Bunsa) E"

Network 2: Speed control analog oputput conveyor motor

Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode

« v v -

sopeqn sqsgl@ﬂ

rig
» [ Technology objects
s . o

[ suppy |

= [100% o —

¥ | Details view ‘QPmpenies H‘jilnfb yl\i iagnostics ‘

4 Portal view 23 Overview | wmain (081

10 IRTTO...
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— Cree el bloque de datos de instancia como instancia individual. (— Single instance (Instancia
individual) - MOTION_CONTROL_MAGAZINE_DB — OK (Aceptar))

Call nﬁt-i'nns

Data block
F Name Jmomon_conmroL_macazine_oe [IES
BB Mumber | 5 EI
single
. hia I
instance D e

E) Automatic

If you call the function block as a single instance, the function
block saves its data in its own instance data block.

mare...

oK 1 | Cancel
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— Conecte el bloque como se muestra a continuacion y rotule el segmento 4.

s Network 4: Control of technology object "PositionigAxis_rmagazine®

UNES
"MOTION_
COMTROL_
MAGAZIMNE_DB"
UER2
"MOTION_CONTROL_MAGAZINE™

. —EM

B4  Servo Achse_
"PositioningAxis_ TO_
magazine” — PositioningAxis
W20  Acknowledgem
510" — ent
W21
ST — ju.g_up
W22
512" — Jog_down

Pushbutton_
Wz 3 set_home_
*-£13" — paosition

Pushbutton_
%24 start

"-£14" — position00

Pushbutton_
W25 start
"515" — position01

Pushbutton_
W26 start

"-518" — position02
-30.0 Position_home
0.0 Position00
2000 Position01
300.0 — Position02 ENO —
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7.12 Carga del programa en SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Guardamos el proyecto una vez mas antes de cargar los "Program blocks" (Bloques de
programa) modificados y creados en la CPU 1516F-3 PN/DP S (- H soveproject _,

Program blocks (Bloques de programa) — & )

Siemens - C:\Users\imde\Documents\Automation\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

View Tools

Project  Edit Options Weeclow | et Totally Integrated Automation

Zf b saveproject &1 H X 0@ 5 MG BB § coonline F caofiine fp NI 2 ]| * PORTAL

ji Dy load to d:
Project tree m 4 ownload to device
|| Devices |

Insert  Online

st i = = - =

] Fleaad = &9 5 HG|3

=

Mame =

= [ 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 = A [ =el B AL AT ARl H
I neiney s ~ Block title: “Main Program Sweep (Cycle)®

iy Devices & networks
- r_[. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Device configuration
%) Online & diagnostics »
v g Software units

Comment

i
-

Network 1: Speed monitering conveyor moter

|

Network 2: Speed contrel analog oputput conveyor motor

~ 5 Frogram blocks il Network 3: Centrol conveyor motor forwards in automatic mede

p i =

& ~dd new block ¥  Network4: Control oftechnology object "Positionigaxis_magazine” 3

4 Main [OB1] 3
2% MCnterpolator [0B92] wnas ||

28 MCServo [0B91] “MOTION. i

4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] CONTROL_ =

4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] Koz IE e 2

4 MOTIOM_COMTROL_MAGAZINE [FB2] B2 )

B MOTOR_AUTO [F81)] MOTION_CONTROL_MAGAZINE™ @
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] - —EN =

AGAZ| b

@ MOTION_CONTROL_MAGAZINE_DB |... DB Servo_Achse_ z

@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] “PositioningAxis_  TO_ &

§ SPEED_MOTOR [082] magazine” — PositioningAsxs 3
r: = System blocks vl _‘351‘2;‘9 Acknowledgem =

<] i B & i ] [3] [1o0% =]

|gPropelties H"_i.'.lnfu y||&‘ Diagnostics |

| Main (081)

? | Details view
4 Portal view
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7.13 Diagnéstico en el programa de SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Para diagnosticar el control del servoaccionamiento desde el programa, puede vigilarse el
bloque de funcion "MOTION_CONTROL_MAGAZINE[FB2]". Al hacer clic en el simbolo "=,
se conecta y desconecta la vigilancia.

(= )

(— MOTION_CONTROL_MAGAZINE[FB2] —» =)

\Usersimde\Documents\Automationt062-121 Servo 5210 IRTTO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

K h" i e Lz ek Totally Integrated Automation
[ H ] saveproject S M G MEBE R § coonline ¥ caofiline G MM 2 1] * PORTAL
Devices
o p Ep— D G o8 = Tt B
4 Wi = e, EEMT e an& I3
=
il g
Hame e mle
Mo condition defined. g|=
* ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 ~ T o
B Add new device a [ 4 ma = =] Hs] Hq] L
oy Devices & networks =] B
~ [[l§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] [ 1 Network 7: Move to pasition02 "?
z = Comment =
Y Device configuration Comment E;
%/ online & diagnastics | =
» [g@ Software units i e
g - 1=
3 Program blocks 2 Fovl f'
B’ Add new block MOVEABSOLUTE =
4 Main [OB1] [ I & 1 Instance_2 &
2 MCInterpolater [0B92] ® [ MC_MOVEABSOLUTE ] 3
FALSE = Sl | |
| MCServo [0891] ° #Pushbutten_ | S ) [N
4@ MOTOR SPEEDCONTROL [FC10] o start_position00 —af =
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] ] FATEE :R,:J‘g |z
4 MOTION_CONTROL_MAGAZINE [FB2] | @ #Pushbutton_ MOVEABSOLUTE é'
28 MOTOR_AUTO [FB1] @ start_position01 —4f Done |— Done_02
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] @ 1EN N |
e ] | FALSE .
@ MOTION_COMTROL_MAGAZINE_DB [ < #Pushbutton_ vy g
start_position02 —{ EARS e
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] [+ art_position PR S MOVEABSOLUTE_ | |1
@ SPEED_MOTOR [DB2] =] — To_ Busy -~ Busy_02 [~|®
» 3 System block il [5] [1o0% = —s—— I
R o <] | [>]] |2 s cvrvevees
<] il |E \g Properties ||"_i.‘.|nfo ||ﬂ Diagnostics |
> | Details view ‘ General Cross-references Compile Syntax
4 Portal view = Overview |=I- MOTION_CO... d to CPU1516F, via addr

— Para diagnosticar los valores del objeto tecnolégico "PositioningAxis_magazine" puede
accederse a los datos del bloque de datos correspondiente desde una tabla de observacion y
desde el programa. (— Add new watch table (Agregar nueva tabla de observacién) — Watch

table_servo_magazine — Technology object (Objeto tecnoldgico) —

[ ]

PositioningAxis_magazine[DB4] —.ActualSpeed — .Position — .ActualPosition— =)

b Si‘emens = C:\Users\mde\[lacumentsmutcmat‘ion\uﬁzf1 21 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo S210RT TO $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Cf i Hswvepiet @ X 2 X D2 EMEHER §coonline Foooffine fp NI % 4 1] ° PORTAL
Devices 2]
B s 2 B A A BTN A
i Name Address  Display format Meniter value Medify value =
Name 1 *PositioningAxis_magazine® ActualSpeed Floating-point number 00
¥ | ]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 OI: 2 “PositioningAxis_ragazine”.Position Floatingpoint number 3000 E:
B Add new device N E *PositioningAxis_magazine” ActualPosition Floating-point number 3000 “_f
o Devices & networks 4 [El] <#dd ne 3
~ (1§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] EHe 2
HY Device configuration 2 =
%/ Online & dia stics 3 L
R jgnostics =
b 58 Software units 4
» -l Program blocks [*] S
= [ Technology objects 0._ a
B Add new object -
¥ 1 Positioningxis magezine (DB4] @
Nota:
— Se recomienda acceder a estos datos en modo de solo lectura.
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7.14 Diagnéstico en el objeto tecnolégico PositioningAxis_magazine

— En "Diagnostics" (Diagnostico) del objeto tecnologico "PositioningAxis_magazine" se ofrecen

distintas vistas del soporte de diagndstico. Veamos primero la vista "Status and error bits" (Bits

L=y ]

e

de estado y error). Al hacer clic en , Se conecta y desconecta la vigilancia. (— Technology

objects (Objetos tecnoldgicos) — PositioningAxis_magazine — Diagnostics (Diagndstico)—

[y ]

Status and error bits (Bits de estado y error) — )

.[.\é, Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automation\062-121 Servo $210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help T i
hH swveproject 3 X 22 2 X O @: 5 MM E RV coonine o F Gooffine Sz A B % ] PORTAL
Devices &3
. =
.~ oo
Status and error bits} B &
Status and error bits
— Motion status L
~ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 571500 E@[~| rrofdivetelegram LJ'_J
I Add new device T Axis status Motion status Error S"
i Devices & networks 2
. Simulation active Done (no job running) System =
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] ﬂo\ = = L 2l Ll &
BY Device configurntion | [ Enabled [ Heming job [ configuration |4
¢/ online & diagnostics | [M] Position<entrolled mede [ sog [E userprogram =
5@ Softw: s = 2 : -
¥ 58l Software units | M Homed [@ velocity specification & orive e
» [ Frogram blocks | =3
B.1og 0‘ & Error [& rositioning job [E Eenceder C
= [ Technology objects L ] 3 [l |
I Add new object [E restart active [ constant velocity [E] Dsta exchange
= D& FositioningAxis_magazine [DB4] [ i [E #uis contral panel active [® standstill & &= vo
L] s
i Configuration i [@ orive ready [ #ccelerating [ Job rejected
d [ Encodervalues valid [@ pecelerating [E] Heming
ST [E restart required [E Torque limitactive [E rositioning
+ [ Measuring input [E stop job active [T pynamic limitation
= = 5
1B Exie nalsoneeilics - Status limit switch Waniting W] Folirming e
» L@ PLC tags Gl
iligricuiie e ° [E negative Swilimit switch approached [E configuration & [E swiimit switch
» [ Watch and force tables [ Fositive SWlimit switch approached [ ob rejected [E Hwiimit switch
» (&} Online backups [E Neg. HWlimit switch approached [E] bynamic limitation Pl @ Adapt
R = 7
toTqdidecs [ Pos. Hwlimit switch approached
» [ OPC UA communication =
» [, Device proxydata V| Mlarm display
5% Program info 3 B
[ PLC supervisions & alarms < [ 2]l w ] |»
Z] FLCalarm text lists [+] ‘E, Properties H‘_iilnfo ||‘E_| Diagnostics ‘
| General | Cross-references | Compile
| momion_co.. | Watch table_. | [ Positioninga... o CPU1516F, via address
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— Otras vistas son "Motion status" (Estado del movimiento) y "PROFIdrive telegram” (Telegrama

PROFIdrive). (— Motion status (Estado del movimiento — PROFIdrive telegram (Telegrama
PROFIdrive))

Status and ermriu"ix L

PROFidrive telegram

.40 5210 IRT TO S7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technology objects * PositioningAxis_magaz [DB4] -2l X

Status and error bits |
Motion status

PROFldrive telegram
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"Axis status" (Estado del eje) y "Current values" (Valores actuales) también pueden vigilarse

en "Commissioning" (Puesta en marcha) en "Axis control panel" (Panel de mando del eje) del

objeto tecnolégico "PositioningAxis_magazine". (— Technology objects (Objetos tecnoldgicos)

— PositioningAxis_magazine — Commissioning (Puesta en marcha) — Axis control panel

(Panel de mando del eje))
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— La funcién "Tuning" (Optimizacion) le ayuda a determinar la ganancia (factor Kv) y el control

anticipativo éptimos para la regulacion de posicién del eje. Para ello se registra la curva de

velocidad del eje durante un movimiento de posicionamiento predefinible con la funcién Trace.

A continuacién, puede evaluar el registro y adaptar adecuadamente tanto el control anticipativo

como la ganancia. (— Technology objects (Objetos tecnoldgicos) — PositioningAxis_magazine

— Commissioning (Puesta en marcha) — Tuning (Optimizacion))
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g @ e speed controller must be tuned on the drive side beforehand.
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> | Details view

| General H Cross-references H Compile \

4 Portal view =3 Qverview

| == momion_co_

sl watch table_. | @] Positioning#.. it Positioninga...

Nota:

accionamiento.

@ Properties  [%i}Info |3 Diagnostics |

¥ Connected to CPU1516F, via address IP...

Antes de realizar una optimizacién, deberia hacerse una "One Button Tuning" en el

7.15 Diagnédstico con SINAMICS Startdrive para el servoaccionamiento

S210

— En el convertidor de frecuencia pueden mostrarse "Active alarms" (Alarmas activas) y "Active

faults" (Fallos activos). Las encontrara en "Online & diagnostics" (Online y diagndstico). Al

hacer clic en Details pueden verse en el visor de avisos y confirmarse alli haciendo clic

en el simbolo "~ ", (- & Geeniine _, DPrive $210... — Online & Diagnostics (Online y

diagndstico) — Diagnostics (Diagnostico) — Active alarms (Alarmas activas) —» Details

—>"3"")
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4 Portal

| &/ online & dia_.

— En "Actual values" (Valores reales) puede ver valores importantes del servoaccionamiento.
(— Drive_S210... — Online & Diagnostics (Online y diagnéstico) — Diagnostics (Diagndstico)

— Actual values (Valores reales) — Actual values (Valores reales))

Online access [l
« Diagnostics (vl
General
Active alarms
Alarm history Farameter text Walue Unit
* Actual values Speed setpoint after the filter 0.00 rpm
| Speed actual value 00 rpm
Status bits E DC link voltage 3174 V
Safety Integrated functio... F Absolute current value 0.00 Arms
» PROFINETinterface [X150] Current actual value torque-generating, Smoothed 0.00 Arms
» Functions Torque actual value 0.02 Nm
Backup/Restore Drive temperatures, Inverter maximum value 33 o0
License Motor utilization thermal 9 %
]
<] i <] m] [>]
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— Aqui también pueden vigilarse los "Status bits" (Bits de estado) del servoaccionamiento.
(— Drive_S210... — Online & Diagnostics (Online y diagndstico) — Diagnostics (Diagndstico)

— Actual values (Valores reales) — Status bits (Bits de estado))

Online access i . »
. . > Status bits =]
w Diagnostics =
General
Active alarms
Alarm history I:‘ Ready for switching on
« Actual values [ ready
Actual\.ra-lues [[] oOperation enabled
Status bits - ,......3
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} PROFINETinterface [X150] ’ I:‘ Coast down active
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Backup/Restore o L .
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License ="
[] Alarm present i’_l
[] command cpen brake
- o
[[] safetyenable missing Fa
— [v
<] Il PG o | (2]

— EI "Safety Integrated function status" (Estado de funciones Safety Integrated) también se
muestra aqui en "Diagnostics" (Diagnéstico). (— Drive_S210... — Online & Diagnostics
(Online y diagndstico) — Diagnostics (Diagndstico) — Safety Integrated function status

(Estado de funciones Safety Integrated))

mEN
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— Los datos del telegrama de la comunicacién pueden vigilarse en "Receive direction" (Sentido
de recepcion) y en "Send direction" (Sentido de envio). (— Drive_S210... — Online &
Diagnostics (Online y diagnodstico) — Diagnostics (Diagnostico) — PROFINET interface
(Interfaz PROFINET) — Communication (Comunicacién) — Send direction (Sentido de envio)

— Receive direction (Sentido de recepcion))

+ Diagnostics E

> > Receive direction
General

e

Active alarms
Alarm history
Tl .
w Actual values |A | Telegram configuration
Actual values :
R PROFIdrive
Status bits
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License |

(<] ] ] ¢ w | |z{:—

— También en "Parameter view" (Vista de parametros) y en "Function view" (Vista de funciones)
de los parametros pueden Vvigilarse los valores de los parametros online.

(— Parameter (Parametros) — Function view (Vista de funciones) — Parameter view (Vista

de parametros))
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— En el "Control panel" (Panel de mando) de "Commissioning" (Puesta en marcha) pueden
vigilarse los estados y los valores actuales. (— Commissioning (Puesta en marcha) — Control

panel (Panel de mando))
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7.16 Archivado del proyecto

— Para finalizar, archivaremos el proyecto completo. En el punto de menu — "Project”
(Proyecto), seleccione — "Archive..." (Archivar...). Abra la carpeta en la que desee archivar el
proyecto y guardelo como tipo de archivo "TIA Portal project archive" (Fichero de proyecto del
TIA Portal). (— Project (Proyecto) — Archive (Archivar) — TIA Portal project archive (Archivo
de proyecto del TIA Portal) — 062-121-servo-s210-irt-to-s7-1500... — Save (Guardar))
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7.17 Lista de comprobacién

N.° Descripcion Comprobado

1 Sistema de servoaccionamiento SINAMICS S210 creado en el TIA
Portal y parametrizado con SINAMICS Startdrive.

2 Sistema de servoaccionamiento SINAMICS S210 probado
correctamente via panel de mando.

3 Servoaccionamiento SINAMICS S210 de CPU1516F-3 PN/DP
asignado como IRT-Device.
Objeto tecnolégico "TO_PositioningAxis" creado en CPU1516F-3

4
PN/DP.
Configuracion del dispositivo con el servoaccionamiento SINAMICS

5 S210 cargada correctamente como IRT Device en CPU1516F-3
PN/DP.

6 Nombre de dispositivo asignado al servoaccionamiento SINAMICS
S210.

7 Objeto tecnoldgico probado correctamente via panel de mando del
eje.
Bloque de funcion "MOTION_CONTROL_MAGAZINE" [FB2] creado

8 .
y llamado en Main [OB1].

9 Compilacién y carga de los bloques de programa realizadas
correctamente y sin avisos de error.

10 Accionar brevemente el pulsador "Confirmar" (-S10 = 1) para
confirmar los errores.

11 Con el pulsador de modo JOG abajo (-S12 = 1) desplazar el almacén
a tope mecanico.

12 Con el pulsador "Definicion del punto de referencia" (-S13 = 1)
realizar el referenciado en la posiciéon de tope mecanico.
Ahora puede alcanzarse la posiciéon deseada con los pulsadores

13 Inicio de posicionamiento en posiciéon 00 (-S14 = 1)
Inicio de posicionamiento en posicién 01 (-S15 = 1)
Inicio de posicionamiento en posicién 02 (-S16 = 1).

14 Proyecto archivado correctamente.
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8 Informacion adicional

Para familiarizarse mas con los materiales y profundizar conocimientos, dispone de informacion
adicional como, p. €j.: Getting Started (primeros pasos), videos, tutoriales, aplicaciones, manuales,
guias de programacion y versiones de prueba del software y el firmware, todo ello en el siguiente

enlace:

Accionamientos

Vista previa "Informacién adicional”

Getting Started (primeros pasos), videos, tutoriales, aplicaciones, manuales,

versiones de prueba de software y de firmware

Videos de TIA Portal

TIA Portal Tutorial Center

Getting Started (primeros pasos)

Guia de programacion

Introduccion sencilla a SIMATIC S7-1200
Descarga de software y de firmware de prueba
Documentacion técnica de controladores SIMATIC
Industry Online Support App

Vista general de TIA Portal, SIMATIC S7-1200/1500
Pagina web de TIA Portal

Pagina web de SIMATIC S7-1200

Pagina web de SIMATIC S7-1500

VOV OV OV VWV VWV V V V WV WV
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Mas informacion

Siemens Automation Cooperates with Education
www.siemens.com/sce

Documentacioén didactica/para cursos de formacion SCE
www.siemens.com/sce/documents

Paquetes para instructores de SCE
www.siemens.com/sce/tp

Personas de contacto de SCE
www.siemens.com/sce/contact

Digital Enterprise
www.siemens.com/digital-enterprise

Totally Integrated Automation (TIA)
www.siemens.com/tia

TIA Portal
www.siemens.com/tia-portal

TIA Selection Tool
www.siemens.com/tia/tia-selection-tool

Controladores SIMATIC
www.siemens.com/controller

Documentacion técnica de SIMATIC
www.siemens.com/simatic-docu

Industry Online Support
support.industry.siemens.com

Catalogo de productos y sistema de pedidos online Industry Mall
mall.industry.siemens.com

Siemens

Digital Industries, FA
Postfach 4848
90026 Nuremberg
Alemania
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