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Passende SCE Trainer Pakete zu dieser Lern-/Lehrunterlage

Frequenzumrichter SINAMICS S210
SINAMICS S210 Servoantrieb fiir 1AC 200 - 240V mit PROFINET
Bestellnr.: 6SL3080-8BB00-0AA0

Alternativ:
SINAMICS S210 Servoantrieb fiir 3AC 380 - 480V mit PROFINET, ausschlieBlich mit S7-1500
Bestellnr.: 6SL3080-8BE00-0AAQ

SIMATIC Steuerungen
+  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC2 F mit WinCC RT Advanced 512 PTs
Bestellnr.: 6ES7677-2SB42-4AB1
SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Bestellnr.: 6ES7512-1SK00-4AB2
SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Bestellnr.: 6ES7516-3FN00-4AB2
SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Bestellnr.: 6ES7516-3AN00-4AB3
SIMATIC CPU 1512C PN mit Software und PM 1507
Bestellnr.: 6ES7512-1CK00-4AB1
SIMATIC CPU 1512C PN mit Software, PM 1507 und CP 1542-5 (PROFIBUS)
Bestellnr.: 6ES7512-1CK00-4AB2
SIMATIC CPU 1512C PN mit Software
Bestellnr.: 6ES7512-1CK00-4AB6
- SIMATIC CPU 1512C PN mit Software und CP 1542-5 (PROFIBUS)
Bestellnr.: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16 - Einzel-Lizenz
Bestellnr.: 6ES7822-1AA06-4YA5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16 - 6er Klassenraumlizenz
Bestellnr.: 6ES7822-1BA06-4YA5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16 - 6er Upgrade-Lizenz
Bestellnr.: 6ES7822-1AA06-4YE5S

+  SIMATIC STEP 7 Professional V16 - 20er Studenten-Lizenz
Bestellnr.: 6ES7822-1AC06-4YA5

Bitte beachten Sie, dass diese Trainer Pakete ggf. durch Nachfolge-Pakete ersetzt werden.
Eine Ubersicht tiber die aktuell verfligbaren SCE Pakete finden Sie unter: siemens.de/sce/tp
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Fortbildungen
Fir regionale Siemens SCE Fortbildungen kontaktieren Sie Ihren regionalen SCE Kontaktpartner:
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siemens.de/sce

Verwendungshinweis

Die SCE Lern-/Lehrunterlage fir die durchgangige Automatisierungslésung Totally Integrated Automation
(TIA) wurde fir das Programm “Siemens Automation Cooperates with Education (SCE)“ speziell zu
Ausbildungszwecken flr o6ffentliche Bildungs- und F&E-Einrichtungen sowie innerbetriebliche
Ausbildungsstatten erstellt. Die Siemens AG Ubernimmt beziglich des Inhalts keine Gewahr.

Diese Unterlage darf nur fir die Erstausbildung an Siemens Produkten/Systemen verwendet werden.
D. h. sie kann ganz oder teilweise kopiert und an die Auszubildenden zur Nutzung im Rahmen deren
Ausbildung ausgehandigt werden. Die Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Unterlage und Mitteilung
ihres Inhalts sind innerhalb 6&ffentlicher Aus- und Weiterbildungsstatten fir Zwecke der Ausbildung

gestattet.

Ausnahmen bedirfen der schriftichen Genehmigung durch die Siemens AG. Alle Anfragen hierzu an

scesupportfinder.i-ia@siemens.com.
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Servoantriebssystem S$210 PN am
PROFINET IRT mit Technologieobjekten
in SIMATIC S7-1500

1 Zielstellung

In diesem Kapitel lernen Sie, wie ein Frequenzumrichter SINAMICS S210 PN mit einer SIMATIC
S7-Steuerung — am Beispiel einer CPU1516F-3 PN/DP mit PROFINET — IRT (Isochronous Real

Time/Taktsynchrone Kommunikation) in Betrieb genommen werden.

Das Modul erklart die Inbetriebnahme des Servoantriebssystems S210 PN mit der Software
SINAMICS Startdrive im TIA Portal.

Anschlieftend wird schrittweise gezeigt, wie der Servomotor aus dem Programm der CPU1516F-
3 PN/DP Uber Technologieobjekte angesteuert und iberwacht werden kann.

Es kénnen die unter Kapitel 3 aufgefihrten SIMATIC S7-Steuerungen eingesetzt werden.

2 \Voraussetzung

Dieses Kapitel baut auf das Kapitel ,Globale Datenbausteine® von SIMATIC S7 auf.

Zur Durchfiihrung dieses Kapitels kdnnen Sie z. B. auf das folgende Projekt zurtickgreifen:

“032-600-globale-datenbausteine ...".

3 Benotigte Hardware und Software

1 Engineering  Station:  Voraussetzungen sind Hardware und Betriebssystem
(weitere Informationen siehe Readme/Liesmich auf den TIA Portal Installations-DVDs)
Software SIMATIC STEP 7 Professional im TIA Portal — ab V16
Software SINAMICS Startdrive im TIA Portal —ab V16
Steuerung SIMATIC S7-1500, z. B. CPU 1516F-3 PN/DP — ab Firmware V2.8 mit Memory
Card und 16DI/16DO

Hinweis: Die digitalen Eingange sollten auf ein Schaltfeld herausgefiihrt sein.

5  Servoantriebssystem:
- Frequenzumrichter SINAMICS S210 mit Memory Card
- Elektromotor SIMOTICS S-1FK2
- OCC MOTION-CONNECT-Leitung

6 Ethernet-Verbindung zwischen Engineering Station und Steuerung sowie zwischen Steuerung

und Frequenzumrichter

Frei verwendbar fiir Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 6
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal)

1 Engineering Station

3 SINAMICS Startdrive
6 Ethernet-Verbindung (TIA Portal) ab V16

R T R A
AR RRARRR

4 Steuerung SIMATIC S7-1500 Schaltfeld

6 Ethernet-Verbindung

5 Servoantriebssystem:

- Frequenzumrichter SINAMICS S210 mit Memory Card

- Motor SIMOTICS S-1FK2

J - OCC MOTION-CONNECT-Leitung
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4 Theorie

4.1 Systemibersicht

1AC 230V

¥150 P2

--.._‘_‘_‘_H
X100 PROFIMET |
| — PROFlzafe

=l

1. Sicherung oder Leistungsschalter 2. Netzschiutz (optional)
3. NetZfilter (optional) 4. Externer Bremswiderstand (optional)
5. Wellendichtring fur IP65 (optional) 6. Servomotor 1FK2
7. OCC-Verlangerungsleitung (optional) 8. Montage zur Schaltschrankdurchfiihrung
(optional)
9. OCC-Anschlussleitung fir Motor, 10. Schirmklemme
Motorhaltebremse und Geber
11. Schirmblech 12. Spannungsversorgung 24 V
13. SD-Speicherkarte (optional) 14. Inbetriebnahme Geréat, z. B. Laptop
15. Steuerung, z. B. SIMATICS S7-1500
Frei verwendbar fiir Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 8
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4.2 Umrichter Anschlusse und Bedienelemente

Status-LEDs
Fehleranzeige
ki Steckplatz fiir SD-Karte
X127
IBMN mit Weserver Uber
X124 Ethernat
24V extern, « 10m
zum Durchschleifen fur
weitere Umrichter
30 m X130
Messtaster und fehlersichere
X1 Digitaleingange
Spannungsversorgung und
externer Bremswiderstand
+— braking resistor 3 m
X150 P1
PM Fart 1
«s 100 m
X3 X150 P2
Motoranschluss [ FN;?““E
e S0m - o
3 X100
Geberanschluss
s 50 m
achirmauflage for 2107
geschirmte Leifungen, Hntgurrmllahmmsa
Zugentlastung uber =
K.abelbinder fiir andere

Leitungen

4.3 OCC-Verbindungskabel

1. Rundstecker M12 oder M17, 10-polig 2. MOTION-CONNECT OCC-Leitung
3. Schirmung 4. Leitungen fur Haltebremse
5. Leistungsleitungen 6. SIEMENS IX-Stecker fir Signalleitung

Details sehen Sie bitte in den Handbiichern unter support.automation.siemens.com.
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4.4 Sicherheitsvorkehrungen und Warnungen

Vor Installation und Inbetriebnahme des SINAMICS S210 sind die folgenden Sicherheits- und

Warnhinweise zu beachten.

4.4.1 Allgemeines

/\ WARNUNG

Lebensgefahr durch Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise und Installationsanweisungen
Der Quick Installation Guide enthalt nur die wichtigsten Informationen zur Installation des Umrichters.
Wenn die Sicherheitshinweise und Installationsanweisungen der Betriebsanleitung nicht beachtet werden,
kann dies zu Tod oder schweren Verletzungen fiihren.
» Beachten Sie die Sicherheitshinweise und Installationsanweisungen der Betriebsanleitung:
www.siemens.com/sinamics-5210
» Beachten Sie insbesondere auch die Sicherheitshinweise zu den integrierten Sicherheitsfunktionen.
Stellen Sie sicher, dass diese nach einem Geratetausch wieder korrekt funktionieren.

/\ GEFAHR

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag wegen Restladung der Zwischenkreiskondensatoren
Durch die Zwischenkreiskondensatoren steht noch filr bis zu 5 Minuten nach dem Abschalten der
Eins;éeisespannung gefahrliche Spannung an.
Das Beriihren spannungsfiihrender Teile filhrt zum Tod oder zu schweren Verletzungen.
» Offnen Sie die Schutzklappen bzw. Klemmenabdeckungen des Geréts erst nach Ablauf von 5 Minuten.
' El?jerprmen Sie vor Beginn der Arbeiten die Spannungsfreiheit durch allpolige Messung, auch gegen
rde.
» Stellen Sie sicher, dass das zugehdrige Warnschild in der jeweiligen Landesspracheangebracht ist.

Hinweis:

— Es wird davon ausgegangen, dass fiir die folgenden Bedienungsschritte und Aufgaben-
stellungen eine fertige vormontierte Umrichtereinheit mit Servomotor verwendet wird.
Beachten Sie bei der elektrischen Installation die Sicherheitsvorschriften und Warnhinweise
der Herstellerfirmen. Hinweise und Richtlinien fiir die Montage und zur elektrischen Installation
finden Sie in den Handblichern des SINAMICS S210.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 10
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4.5 Telegramme

Fur die IRT-Kommunikation mit dem Frequenzumrichter gibt es verschiedene Telegramme zur

Auswahl, deren Prozessdatenlangen und Inhalte unterschiedlich sind.

Hier wird das Standard Telegramm 5 verwendet.

4.5.1 Prozessdaten (PZD) fur SINAMICS S210 mit Standard Telegramm 5

Mit den Prozessdaten kénnen Steuerworte und Sollwerte (SPS -> SINAMICS) bzw. Zustandsworte
und Istwerte (SINAMICS -> SPS) lbertragen werden. Der Aufbau des PZD-Bereiches sieht bei

dem Telegramm 5, fiir eine Kopplung Gber PROFINET, folgendermalen aus:

Auftragstelegramm Antworttelegramm

(SINAMICS -> SPS)

(SPS -> SINAMICS)

PZD1 Steuerwort 1 Zustandswort 1
(STWA1) (ZSW1)
PzD2 Drehzahlsollwert B (32 Bit) Drehzahlistwert B (32 Bit)
(NSOLL_B) (NIST_B)
PzD3
PZD4 Steuerwort 2 Zustandswort 2
(STW2) (ZSwW2)
PZD5 Steuerwort von Geber 1 Zustandswort von Geber 1
(G1_STW) (G1_ZSW)
PzZD2 Lageabweichung Lageistwert 1 von Geber 1
(XERR) (G1_XIST1)
PzZD3
PzD2 Verstarkungsfaktor fur den Lageregler Lageistwert 2 von Geber 1
(KPC). (G1_XIST2)
PzD3

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten.
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4.5.2 Das Steuerwort 1 (STW1)

Bit | Bedeutung

00 EIN/AUS1

01 AUS2

02 AUS3

03 Betrieb freigeben

04 Hochlaufgeber sperren

05 Reserviert

06 Drehzahlsollwert freigeben
07 Stoérung quittieren

08 Reserviert

09 Reserviert

10 Flhrung durch PLC

11 Reserviert

12 Haltebremse 6ffnen

13 Reserviert

14 Drehmoment-/Drehzahlregelung
15 Reserviert

4.5.3 Das Zustandswort 1 (ZSW1)

Bit | Bedeutung
00 Einschaltbereit
01 Betriebsbereit
02 Betrieb freigegeben
03 Stdrung wirksam
04 Kein Austrudeln aktiv
05 Kein Schnellhalt aktiv
06 Einschaltsperre aktiv
07 Warnung wirksam
08 Reglerfreigabe
09 Fihrung gefordert
10 Vergleichswert erreicht/Uberschritten
11 Warnungsklasse Bit 0
12 Warnungsklasse Bit 1
13 Reserviert
14 Drehmomentregelung aktiv
15 Reserviert
Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 12
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4.5.4 Der Drehzahlsollwert B 32 Bit (NSOLL_B)

Der Drehzahlsollwert B (NSOLL_B) ist ein 32 Bit-Wort, in dem der geforderte Drehzahlsollwert zum
Umrichter Ubertragen wird.

Der Sollwert wird als ganze Zahl mit Vorzeichen Ubertragen. Das Bit 31 bestimmt das Vorzeichen
des Sollwertes wie folgt:

— Bit = 0 --> Positiver Sollwert

— Bit = 1 --> Negativer Sollwert

Der Wert 1 073 741 824 (4000 0000 Hex) entspricht der Drehzahl im Parameter p2000.
In unserer Anwendung steht im Parameter p2000 der Wert 7300 1/min.

Der aktuelle Drehzahlsollwert berechnet sich wie folgt:

n_soll = (NSOLL_B x p2000)/1 073 741 824
4.5.5 Der Drehzahlistwert B 32 Bit (NIST_B)

Der Drehzahlistwert B ist ein 32-Bit-Wort, durch das die Drehzahl des Umrichters tbertragen wird.
Die Normierung dieses Wertes entspricht der des Sollwertes NSOLL_B.

4.5.6 Das Steuerwort 2 (STW2)

00 Reserviert

01 Reserviert

02 Reserviert

03 Reserviert

04 Reserviert

05 Reserviert

06 Integratorsperre Drehzahlregler

07 Parkende Achse Anwahl

08 Fahren auf Festanschlag

09 Reserviert

10 Reserviert

11 Reserviert

12 Controller-Lebenszeichen Bit 0

13 Controller-Lebenszeichen Bit 1

14 Controller-Lebenszeichen Bit 2

15 Controller-Lebenszeichen Bit 3
Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 13
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4.5.7 Das Zustandswort 2 (ZSW2)

Bit | Bedeutung

00 Reserviert

01 Reserviert

02 Reserviert

03 Reserviert

04 Reserviert

05 Haltebremse 6ffnen

06 Integratorsperre Drehzahlregler
07 Parkende Achse aktiv

08 Fahren auf Festanschlag
09 Reserviert

10 Reserviert

11 Reserviert

12 Device-Lebenszeichen Bit 0
13 Device-Lebenszeichen Bit 1
14 Device-Lebenszeichen Bit 2
15 Device-Lebenszeichen Bit 3

4.5.8 Das Geber-1-Steuerwort (G1_STW)

Bit | Bedeutung
00 Funktion 1 anfordern
01 Funktion 2 anfordern
02 Funktion 3 anfordern
03 Funktion 4 anfordern
04 Kommando Bit 0 anfordern
05 Kommando Bit 1 anfordern
06 Kommando Bit 2 anfordern
07 Modus
08 Reserviert
09 Reserviert
10 Reserviert
11 Reserviert
12 Reserviert
13 Absolutwert zyklisch anfordern
14 Parkender Geber anfordern
15 Geberfehler quittieren
Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 14
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4.5.9 Das Geber-1-Zustandswort (G1_ZSW)

00 Funktion 1 aktiv

01 Funktion 2 aktiv

02 Funktion 3 aktiv

03 Funktion 4 aktiv

04 Wert 1

05 Wert 2

06 Wert 3

07 Wert 4

08 Messtaster 1 ausgelenkt
09 Messtaster 2 ausgelenkt
10 Reserviert

11 Geberfehler quittieren aktiv
12 Reserviert

13 Absolutwert zyklisch

14 Parkender Geber aktiv
15 Geberfehler

4.5.10 Lageabweichung (XERR)
Uber Signal XERR wird die Lageabweichung als rechtsbiindiger 32-Bit-Binarwert tibertragen.
4.5.11 Lageistwert 1 von Geber 1 (G1_XIST1)

Uber Signal G1_XIST1 wird die aktuelle inkrementelle Istposition des Mess-Systems ohne

Vorzeichen als rechtsbiindiger 32-Bit-Binarwert ausgegeben.
4.5.12 Verstarkungsfaktor fiir den Lageregler (KPC)

Uber Signal KPC wird der Verstarkungsfaktor fiir den Lageregler als rechtsbiindiger 32-Bit-
Binarwert Ubertragen.

4.5.13 Lageistwert 2 von Geber 1 (G1_XIST2)

Uber Signal G1_XIST2 wird die aktuelle skalierte absolute Istposition des Mess-Systems ohne
Vorzeichen als rechtsbiindiger 32-Bit-Binarwert ausgegeben.
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4.6 Inbetriebnahmetool SINAMICS Startdrive fur SINAMICS S210
Die Inbetriebnahmesoftware SINAMICS Startdrive kann in der aktuellsten Version auf der
Webpage heruntergeladen werden:
support.industry.siemens.com .
SINAMICS Startdrive ist ein im TIA Portal integriertes Werkzeug und entspricht in Struktur und
Bedienung dem bereits bekannten TIA Portal.
Die Erweiterung SINAMICS Startdrive beinhaltet die Daten und Ansichten fir die dort bereits
unterstitzen Frequenzumrichter SINAMICS S210.
Damit kénnen diese komfortabel parametriert und in Betrieb genommen werden. Zur Diagnose
und Fehlersuche gibt es eine Vielzahl an Funktionen und Hilfestellungen.
4.6.1 Frequenzumrichter zuriicksetzen und IP-Adresse einstellen
Der Control Unit des Frequenzumrichters kann direkt mit SINAMICS Startdrive im TIA Portal eine
neue IP-Adresse zugewiesen werden. Jetzt kann die Control Unit auch zurtickgesetzt werden.
— Rufen Sie dazu das Totally Integrated Automation Portal per Doppelklick auf. (— TIA Portal
V16).
1' s
TIA Portal
V16
— Wahlen Sie den Punkt — “Online&Diagnose“ aus und offnen Sie nun die —
“Projektansicht”.
-m Siemens
Totally Integrated Alltorge!_fi:
@ Eneichbare Teilnehmer
l (D)lnal:}'::)s&e f ® Hilfe
» Projektansicht
Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 16
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— In der Projektnavigation wahlen Sie unter — “Online-Zugéangen®, die Netzwerkkarte lhres
Rechners aus. Wenn Sie auf — “Erreichbare Teilnehmer aktualisieren” klicken, sehen Sie
die IP-Adresse (falls bereits eingestellt) oder die MAC-Adresse (falls IP-Adresse noch nicht
vergeben) der Control Unit des angeschlossenen SINAMICS S210 Frequenzumrichters —

Wahlen Sie — “Online&Diagnose®.

T4 Siemens “OX
Projekt  Bearbeiten Ansu:h.l E.\nfugen Ljnhne Extras We.rkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
CF DB projektspeichen |3 ¥ =l 5 X 92 i B MG B B F onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen | g B @ 3¢ PORTAL

Projektnavigation m 4
Gerite =
s = >
=4
o
o
Name E

~ [ Online-Zugénge
1 schnittstellen anzeigeniverbergen
» [ cOM[RS-232PPI-MultiMaster-Kabel]
» [ Comszet
= [} Intel(R) Ethernet Connection (4} 1219-LM
A7 Erreichbare Teilnehmer aktuslisieren
i+ Weitere Informationen anzeigen
» [ cpu_1516tprofinet-schnittstelle_1[192.168.0.1]
~ [ servo_01[192.168.0.21]
4| Online & Diagnose
» [0 Intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265
» [} Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter
» 1) Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2>
» [ PCinternal [Lokal]
» [ PLCSIM[PNIE]
» [ use [57UsE)
» [ TeleService [Automatische Protokollerkennung]
» i Card Reader/USB-Speicher

uayaiollqig &

3 | Detailansicht gl Eigenschaften |*_i.'.|nfo ‘ﬂDiagnose
4 Portalansicht ; i e nach Teilnehmern i

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 17
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— Bevor Sie nun die IP-Adresse neu vergeben, wird empfohlen zuerst noch die PROFINET-

Schnittstellenparameter zurliickzusetzen. Wahlen Sie hierzu die Funktion — “Riicksetzen

der PROFINET-Schnittstellenparameter” und klicken auf — “Rlicksetzen®.

T4 Siemens
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen L—]nhnz Extras  Werkzeuge Fenster HI"E. Totally Integrated Automation
CF (Y B Projekispeichen &2 X =) 5 X D (: 5 MG B 2§ onlineverbinden @¥ Online Verbindung trennen - S (M I8 ¢ " PORTAL
Gerdte A
Ei » Diagnose [l } e
s 2 Riicksetzen der PROFINET-Schnittstellenparameter =
~ Funktionen 3
e IP-Adresse zuweisen =
~ [ OnlineZugdnge Firmware-Update %
-~ — : PROFINET-Gerdtename vergeben MACAdresse: 00 -1C -06 -5A -6A -F7
{1 Schnittstellen anzeigeniverbergen =
» :ﬂ COM [RS-2324PPI-Multi-Ma ster+abel] w Riicksetzen der PROFINET-Schnittstellenparameter IP-Adresse: 192 . 168 .0 .21 ?
» [ comset mm | Sihemitiedeersiclen PROFINETGerdtensme: |sene 0l | >
+ [} Intel(R) Ethernet Connection (4} 121940 Tl RER 5
fi7 Erreichbare Teilnehmer aktualisieren () 1&MDaten beibehalten ;.f.
E
é" Weitere Informationen anzeigen L @ isiiDsien lsschen
» L cpu_1516fprofinet-schnittstelle_1 [ ’ | &
- (32 servo_01[192.168.0.21] i Rucksetzen (]
.l online & biag B : ) Ricksctzen z
» [§ Intel(R} Dual Band Wireless-AC 8265 pcil =
@ Y
» [Q Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter psil Z
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2> 3 3
B
» [ PCinternal [Lokal] 1]
» [ PLESIM[PNIE] il |
» [ usB [s7UsE) @ z
» [} Telesenvice [Automatische Protokollerke... Fl 2
+ (i3 Card ReaderlUsB-Speicher =
<[ il | [»
' Eigenschaften %l Info %] Diagnose
g g
Al i ] >J All i || Querverweise H Ubersetzen |
> | Detailansicht [D]2.[@] 21 weiaungen snzeiven [~]

4 Portalansicht &2 Ubersich: | 12/ Online & Dis... i Die ch Teilnshmern in dr Sch._
=

— Bestatigen Sie die Frage, ob Sie wirklich Riicksetzen mdchten, mit —» “Ja“

"Gnline '&'biagnuse (0241 000055)

I Dieser Befehl setzt die folgenden Daten zuriick:
- PROFINET-Gerdtename
- IP-Adresse
- SNMP-Parameter
- |1&M-Daten
Wollen Sie das Modul wirklich zuriicksetzen?

— Das erfolgreiche Ricksetzen kann unter ,Alle Meldungen anzeigen® im Fenster — “Info“ —

“Aligemein“ kontrolliert werden.

g Eigenschaften |"_if.lnfo | %] Diagnose

J Allgemein || Quervernweise || Ubersetzen

@'\I\Lﬂ.lle Meldungen anzeigen |_'|

! |Meldung Gehezu | ? Daturn Zeit

| Die Suche nach Teilnehmern in der Schnittstelle Intel(. 24072020 10:21:20 I_:
1 Das Gerat Online & diagnostics wurde zuriickgesetzt, . 24072020 10:24:06 e

[x]

[
<] Il [[2]
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— Danach erneut — “Erreichbare Teilnehmer aktualisieren“ und — “Online&Diagnose” Ihres
Frequenzumrichters anwahlen. Zur Vergabe der IP-Adresse wahlen Sie hier die Funktion
— “IP-Adresse zuweisen®. Geben Sie an dieser Stelle z. B. die folgende IP-Adresse ein: —
IP-Adresse: 192.168.0.21 — Subnetz-Maske 255.255.255.0. Klicken Sie jetzt auf — “IP-

Adresse zuweisen“ und der Control Unit Ihres Frequenzumrichters wird diese neue

Adresse zugewiesen.

4 Siemens
Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online  Extras Werkzsuge Fenster  Hilfe Totally Integrated Automation
F Y E projektspeichen i 50 ¥ 2 (5 X Dy x5 M [ B R onlineverbinden ¥ online-Verbindung trennen Bz [ [ € " PORTAL
Gerite 8
] ~ Funktionen |8
IP-Adresse zuweisen E
PROFINET-Geratename verg. . =
Name 5 B
= . Firmware-Update o -k
= [1g OnlineZugénge . R Ere @
T Riicksetzen auf Werkseins.. CAdresse: | 00 -1C -06 -5A -6A -F7 ||
Y schnittstellen anzeigeniverbergen
E 5232 z =
3 "4 COM[RS-232/PPHMultiMasterkabel] T | i . BT &
» [ Comset T 4 - - b
e o H Subnetzmaske: 255 . 255 . 255 .0 E
=[] Intel(R) Ethernet Connection (4) 12190 | =
&7 Ersichbare Teilnshmer aktualisieren " (=] ides e i ;-f-
> Weitere Informationen anzeigen =
er [00-1C06-5464F7] L
Diag : e IP-Adresse zuweisen L
» [ Imt=I(R) Dual Band Wireless-AC 8265 =il T g
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter il P Der Baugruppe eine Teilnehmeradresse zuweisen F
] s 0 ]
» :g Micrasoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2 ¥l <] m B [+ i
» [ PCinternal [Lokal] @ = @
» [ PLCSIM [PNIE] % | Eigenschaften |TiInfo [/ Diagnose | s
» L] USB [57USB] m Allgemeln " Querverneise " Ubersetzen =
[ 2
» [ TeleService [Automatische Protokollerke . Tl 1 >
: Alle Meldungen anzeigen - =
» [ Card ReaderiUSE-Speicher (] 2] e edongen snzeicen =] 2
=3
a
1 Meldung Gehezu |? Datum Zeit
i) Die Suche nach Teilnehmern in der Schnittstelle Intel(R) Ethernet Connection 24.07.2020 10:26:45 I
<] m [[5}8  Diesuche nach Teilnchmem in der Schnittstelle Intel(R) Ethernet Connection 24.07.2020 10:26:52
» |Detailansicht
4 Portalansicht £ Ubersicht | & online &ia_ B i DieSuche nach Teilnehmem in d
=

— Die erfolgreiche Vergabe der IP-Adresse wird erneut als Meldung in dem Fenster — “Info*

— “Allgemein“ angezeigt.

|g Eigenschaften || Info ||ﬂ Diagnose L
J Allgemein || Querverweise || Ubersetzen
@Elﬁ.llel’ﬂeldungen anzeigen |'i
! | Meldung Gehezu | ? Datum Zeit |
0 Die Suche nach Teilnehmern in der Schnittstelle Intel{R) Ethernet Connection 24.07 2020 10:26:52 |i
Qﬂ Die Parameter wurden erfolgreich Gbertragen. 24072020 10:28:03 |j
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4.6.2 Werkseinstellung des SINAMICS S210 wiederherstellen

%

Bevor Sie nun das Ricksetzen des Frequenzumrichters auf Werkseinstellungen
durchfiihren kdnnen, missen Sie erneut — “Erreichbare Teilnehmer aktualisieren® und —
“Online&Diagnose” |hres Frequenzumrichters anwahlen. Zum Zurlcksetzen des
Frequenzumrichters auf Werkseinstellung wahlen Sie unter -
“Sichern/Wiederherstellen® — “Werkseinstellungen wiederherstellen® und klicken auf —
“Start”.

U4 Siemens —_OX
Projekt  Bearbeiten  Ansicht  Einfigen ljnline Extraz  Werkzeuge Fenster  Hilfe Totally Itegrted Antomanon
F (Y H projekespeichern & M =2 o X O d: T MG B 2§ onlineverbinden ¢ online verbindung trennen < o [N [ 3 H []] * L
Gerate ]
i = = |~ Diagnose 0. [~|2
Allgemein s
= Aktive Warnungen o
= ~ Warnhistorie -4
~ [jg OnlineZugange 5 @
» Istwerte RAM-Daten remanent speichem
T Schnittstellen anzeigeniverbergen
» [ COM[Rs-2324PPI-Multi-Masterkabel] T SR S |§’:
r = » PROFINET-Schnittstelle .
» [} Comset X RAM >
= & 5 » Funktionen . £
~ [0 intelR) Ethemet Connection (412190 1 e T E e i’ S Die Daten werden im ROM und auf der —  |¢
B2 Erreichbare Teilnehmer aktualisieren = - e I Speicherkarte (sofern gesteckt) gespeichert. | Speichern | s
1§ Vieitere Informationen anzeigen L= ROM = &
» [ cpu_1s16iprofinetschnittstelle_1 [ -
~ [32 Teilnehmer [192.168.0.21] L
| Online & Di < =
L QNS e Neustart Antrieb =
» L Intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265 = 3
~ 2
» [} wicrosoft wi-i Direct virtual Adapter | z
» [} Microsoft Wii Direct Virtual Adapter <2 m z
5

» [ PLCSIM [PNIIE]

X
il
il
» [0 PCinternal [Lokall - d T |
X
L
o

» [ use [s7usB] >
=
» [ TeleService [Automatische Protokollerke. e
» [ Card ReaderlUsB-Speicher H
Werkseinstellung wiederherstellen -
Start
Alle Parameter einschlieBlich der Satety Integrated-Parameter, jedach mit Ausnahme der Schrittstellensinstellungen
und I8MDaten werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt =

<]

M 1[>] <[ Il ] [>] [<[m] [>]

> | Detailansicht |8 Eigenschaften |} Info | % Diagnose |

Ha..

{ Portalansicht 22 Dbersicht %/ Online &Die.... nach Teilnehmern in der sch

— Wahlen Sie die Option v “Auch RAM-Daten remanent speichern® und bestatigen Sie die

Frage, ob Sie wirklich Werkseinstellung wiederherstellen méchten, mit — “OK".

_ﬁé;ﬁse_i'ns't_e_i_llhngen des Antriebs wiedernarstellen 'X

Mochten Sie wirklich die Werkseinstellungen
wiederherstellen?

Hinweis:

— Beim Zurlicksetzen des Frequenzumrichters auf Werkseinstellung bleiben die

Kommunikationseinstellungen wie z. B. IP-Adresse und Subnetz-Maske erhalten.
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4.6.3 Firmwarestand und Bestellnummer des SINAMICS S210 auslesen

— Bevor Sie nun den Firmwarestand und die Bestellnummer des SINAMICS S210 auslesen

kénnen,

mussen Sie erneut —

“Erreichbare Teilnehmer aktualisieren”

und —

“Online&Diagnose” des SINAMICS S210 anwahlen. Im MenlUpunkt — “Diagnose“ —

“‘Allgemein®

koénnen

Firmwarestand auslesen.

Sie Kurzbezeichnung,

Bestellnummer,

Hardwarestand und

T4 Siemens
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Ljnlmz Exras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 Y B Projekespeichen | 5 M 5= 5 X D) x5 M [ B R F onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen | fz [ @ ¢ * PORTAL
Gerdte
o ~ Diagnose .
ol g Algemein
Name Aktive Warnungen Komponente
SIS Wamhistorie
= b Istwerte o [s210PN |
¥ Schnittstellen anzeigeniverbergen g ||
» [ COM [R5-232-/PPI-Multi-Ma ster-kabel] S SR s |65L3210-5HB104UFD ] = |
= = » PROFINETSchnittstelle .
P Comact » Funktionen = E | z
= [ Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM =
- . sichemiiederherstellen e [VE2 ] S
£i7 Erreichbare Teilnehmer aktualisieren =
Lizenz @
> Weitere Informationen anzeigen = = o 3
» [ cpu_1516fprofinet=chnittstelle_1 [ augruppenintormation | |
= |32 Teilnehmer [192.168.0.21] : ‘ ] LI
4/ Online & Diagnose 2
» [ Intel(R) Dual Band Wireless-AC 8265 sme | Antrieb_S210_Magazin ] §_’-
» [0 Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter [ ] 3
» [ Microsoft Wi-Fi Direct Virtual Adapter <2> ‘ ‘ £
3
» [ PCinternal [Lokal]
» [ PLCSIM [PNIE] ‘ [-] -
» [ use [s7UsB] [ ] >
=
» [ TeleSenvice [Automatische Protekollerke o
» [ Card ReaderiUsBSpeicher Herstellerinformation =
ers 9 |SIEMENS AG |
| Zvixvniooses0 |
| 1623800 |
Profi < |16#0000 |
<] i RN S L >
» | Detailansicht \g Eigenschaften H"_i.‘.lnfo HL‘ Diagnose

4 Portalansicht £ Ubersichr | & oniine & Dia._. i Die Suche nach Teilnehmern in der Sch -
=
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5 Aufgabenstellung

Im Folgenden soll das Projekt aus Kapitel “032-600_Globale Datenbausteine” um einen

Frequenzumrichter S210 PN erganzt werden.

Zwei unterschiedliche Positionen des Magazins flr Plastikteile am Bandende sollen Uber eine

Servo-Positioniereinheit schnell und prazise eingestellt werden kénnen.

Dabei wird die Ansteuerung des Servoantriebs mit einem Technologieobjekt iber PROFINET IRT

realisiert.

6 Planung

Die von einem Servomotor angetriebene Positioniereinheit wird von einem Frequenzumrichter
SINAMICS S210 angesteuert.

Dieser Frequenzumrichter muss in dem Projekt angelegt, parametriert und in Betrieb genommen

werden.

Die Parametrierung des Frequenzumrichters erfolgt online mit der Software SINAMICS Startdrive,

wobei die Grunddaten von der Control-Unit eingelesen werden.

Hierbei werden die Motordaten des Servomotors und die Geberdaten tber die DRIVE-CLiQ-

Schnittstelle automatisch erkannt.

Die Ansteuerung des Frequenzumrichters erfolgt Gber PROFINET IRT mit dem Motion Control-
Technologieobjekt “TO_PositioningAxis“. Dieses muss angelegt, mit dem Servoantrieb S210

verbunden und parametriert werden.

Anschlieflend wird ein bibliotheksfahiger Funktionsbaustein “MC_Magazin“ erstellt, Gber den

folgende Motion Control-Anweisungen durchgefiihrt werden kdnnen:

— Quittieren eines Fehlers

— Tippen AUF (Drehzahl positiv/rechts) / AB (Drehzahl negativ/links)

— Referenzieren auf Festanschlag (unten) mit Festlegung des Referenzpunktes
— Positionieren auf Position00 mit Vorgabe des Positionswertes

— Positionieren auf Position01 mit Vorgabe des Positionswertes

— Positionieren auf Position02 mit Vorgabe des Positionswertes

Beim Aufruf des Funktionsbaustein “MC_Magazin® im Organisationsbaustein “Main“ [OB1] werden
der Referenzpunkt und die Positionswerte fest vorgegeben.

Die Startbefehle werden auf Eingange verschaltet.
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Technologieschema

An dieser Stelle sehen Sie das Technologieschema zur Aufgabenstellung.

Sortieranlage / Sorting station

Rutsche/Slide

-B6

Metall/
metal
—
:> Férderband/Conveyor :.

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

&

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 U/min (rpm)

1.0 m/s

-B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed

5.0 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahlf
manipulated value speed

U/min (rpm)

Abbildung 3: Technologieschema

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
j -Q0 Hauptschalter/Main switch
-P4 akliviertiactive

-A1 NOTHALT/Emergency stop

-P2 Hand/imanual -P3 Autofauto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-P5 gestartetistarted
__ -S1 Start/start

__ 52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards
-P7 ausgefahren/extended

-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Abbildung 4: Bedienpult
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6.2 Belegungstabelle
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Die folgenden Signale werden als globale Operanden bei dieser Aufgabe bendétigt.

DE ’ Typ ’ Kennzeichnung ‘ Funktion ‘ NC/NO
E 0.0 | BOOL -A1 Meldung NOTHALT ok NC
E 0.1 BOOL -KO Anlage “Ein“ NO

Schalter Betriebswahl Hand Hand =0
E0.2 | BOOL -S0 (0)/Automatik(1) Auto=1
E 0.3 | BOOL -S1 Taster Automatik Start NO
E 0.4 | BOOL -S2 Taster Automatik Stopp NC
E 0.5 | BOOL -B1 Sensor Zylinder -M4 eingefahren NO
E1.0 | BOOL -B4 Sensor Rutsche belegt NO
E1.3 | BOOL -B7 Sensor Teil am Ende des Bandes NO
E 2.0 | BOOL -S10 Taster Quittieren NO
E 21 BOOL -S11 Taster Tippen aufwarts NO
E 22 | BOOL -S12 Taster Tippen abwarts NO
E 23 | BOOL -S13 Taster Referenzpunkt setzen NO
E24 | BOOL -S14 Taster Start Positionierung auf Position 00 NO
E 25 | BOOL -S15 Taster Start Positionierung auf Position 01 NO
E 2.6 | BOOL -S16 Taster Start Positionierung auf Position 02 NO
Legende zur Belegungsliste

DE Digitaler Eingang DA Digitaler Ausgang

AE Analoger Eingang AA Analoger Ausgang

E Eingang A Ausgang

NC  Normally Closed (Offner)

NO Normally Open (Schliel3er)
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7  Strukturierte Schritt-fur-Schritt-Anleitung

Im Folgenden finden Sie eine Anleitung, wie Sie die Planung umsetzen kdnnen. Sollten Sie bereits

entsprechende Vorkenntnisse haben, so reichen lhnen die nummerierten Schritte zur Bearbeitung

aus. Ansonsten folgen Sie einfach den folgenden bebilderten Schritten der Anleitung.

7.1 Dearchivieren eines vorhandenen Projekts

— Bevor wir das Projekt “032-600-globale-datenbausteine...“ aus dem Kapitel “032-600

Globale_Datenbausteine® erweitern kénnen, muissen wir dieses dearchivieren. Zum

Dearchivieren eines vorhandenen Projekts missen Sie aus der Projektansicht heraus unter

— Projekt — Offnen das jeweilige Archiv aussuchen. Bestitigen Sie lhre Auswahl

anschlieBend mit Offnen. (— Projekt — Offnen — Auswahl eines .zap-Archivs — Offnen)

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfiigen

AL
[3F New ..
sl Offnen... Strg+0

Projekt migrieren...
Projekt ldschen...

Bl speichem

Archivieren...
Frojekt-Server

¥ Card ReaderlUsB-Speicher
¥ mernory Card-Date

Beenden

Strg+E

Alt+F4

— Als Nachstes kann das Zielverzeichnis ausgewahlt werden, in welches das dearchivierte

Projekt gespeichert werden soll. Bestatigen Sie I|hre Auswahl mit “OK"

(— Zielverzeichnis — OK)
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— Das geoffnete Projekt speichern Sie unter dem Namen “062-121 Servo S210 IRT TO S7-
1500“. (— Projekt — Speichern unter ... —» 062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 —
Speichern)

emens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierungi032-600_Globale_Datenbausteine_V16¥032-600_Globale_Datenbausteine_V16

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
[3f Neu e &) ME & & online ¥ online Verbindung trennen S [M [ 3¢ * PORTAL
i [¥ Offnen... Strge0
Projekt migrieren...
SchlieBen Strg+W ®
Projekt lgschen... Strg+E & >
i £
I speichem Strges %’
Speichern unter... Strg+5hift+5 =z
Archivieren.. =
Projekt-Server »
S Card Reader/USB-Speicher 3
S Mernory Card-Datei 3

Basis-ntegritatsprafung starten

uayaogig =

&l Drucken... Strg+P
&+ Druckvorschau..

[ Beschriftungsstreifen fiir Module exportieren...
C:L..}032-600_Globale_Datenbausteine_V16

Beenden AltaF4
“rar gorry
» [5p Card Reader/UsB Speicher

‘g Eigenschaften

‘:i.‘.lnfo Hﬂ Diagnose

‘ Allgemein " Querverweise H Ubersetzen

3|1 @] [21ie meldungen anzeigen =

Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Wamnungen: 0)
1 |Pfad geschreibung Gehezu |7 Fehler | Warnungen | ..

Ubersetzen beendet (Fehler: O; Warnungen: 0) =3
= ~
» | Detailansicht < 1l >
Portala 1 Obersicht S Da
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7.2 Servoantriebssystem im TIA Portal anlegen

— Um das Servoantriebssystem des SINAMICS S210 mit der CPU1516F-3 PN/DP zu
vernetzen, muss in die ,Netzsicht’ gewechselt werden. An dieser Stelle kann der
gewinschte
SINAMICS S210° mit der Maus per Drag & Drop in die Netzsicht gezogen werden.
(— Gerate & Netze — Netzsicht — Antriebe & Starter - SINAMICS Antriebe — SINAMICS
S210 — 200-240V 1AC, 0,4kW — Artikel-Nr.:6SL3210-5HB10-4xFx — Version 5.2).

T4 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung$062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe ot Iy Inkoar ok Alkom o
F (Y B Frojekespeichern & X 28 T3 X 9 :*: 5 0D E 2§ onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen - S [8 [ ¢ * PORTAL
06 ervo 5210 IR 00 & Netze
Gerdte ‘f Topologiesicht ||5%h Netzsicht |1' Geratesicht ‘ Optionen 5
5 | % Venewzen| 1§ Verbindungen | Hbi-/ebindung [7] femm g = |F
Bl T o=
] ~ [Katalug §
== — ) [ssL3210-5HB10-4UF0 | [t [t |
+ [ 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 ~ = — i [
B Neues Gerat hinzufugen ] e [ Fitter  profil: [ Alle> [~ i) g
i Gerdte & Netze CPU1516F-3 PI... Fs 650301 0-5H B 10=1RF » [32 SINAMICS 5150 =
~ [[8 CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] + [&2 SINAMICS 5210 L
Y Geratekonfiguration » [&2 1AC 200-240v, 0.1kW @]
%/ online & Diagnose 3 » [ 1AC 200-240v, 0.2kW °
» 5@ Sofware Units 1 ~ [&2 1AC 200-240V, 0,4kW ;—'
» ! Programmbausteine b 55L3210-5HB 1042 2,
» [5 Technologieobjekte » [32 1AC 200-240V, 0,75kW 3
» Externe Quellen L, » [32 3Ac 200480V, 0,4kw &
» L@ PLCVariablen = ¢ » (32 3AC 200480V, 0.75kw | |
» [g PLCDatentypen : » [2 3ac 200480V, 1kw =
» |5 Beobachtungs-und Fercetabellen § » a2 3AC 200480V, 1.5kW z
» [ig Online-Sicherungen » [ 3AC 200480V, 2kw g
» [ Traces » [ 3AC 200480V, 3,5kW g
» L& opc uAkommunikation » [ 3AC 200480V, Skw 3
3 Gerdte-Proxy-Daten _» [32 3AC 200480V, 7KW £ m L
EB§ Programminformationen ~ |Information E
Lt PLCOberwachungen & -Weldunger S &
E) PLCMeldetextlisten J s
» [l Lokale Module H 3
» &3 Nicht gruppierte Gerate S210PN 3
» 55 SecurityEinstellungen o
v 138 Gersteabergreifende Funktionen [ ArtikelNr:  [65L32105MB104wx |
<[ [ I[>] [<[w [3] [100% ol —¥— & ) — .
» | Detailansicht ‘g Eigenschaften H‘_i.’.lnfb yHﬁ Diagnose | enion BT e

4 Portalansicht 2 bersicht | % Gerate anet..
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— AnschlieBend stellt man in den Eigenschaften der ,PROFINET-Schnittstelle [X1] des ,S210
PN* eine zur CPU passende IP-Adresse ein. (— S210 PN — PROFINET-Schnittstelle[X1]
— Eigenschaften — Ethernet-Adressen — IP-Protokoll — IP-Adresse: 192.168.0.21)

T4 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung$062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht

5 [% [ Projektspeichern

Einfigen

Online

Gerdte

B

Name
~ | ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Neues Gerat hinzufiigen
i Gerdte & Netze
~ [[J CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[ Geratekonfiguration
4/ Online & Diagnose

|8 Software Units

[g Programmbausteine
[ Technelogicobjekte
[@ Externe Quellen

PLCDatentypen
Beobachtungs-und Forcetsbellen

[ Online-Sicherungen
e

=
’J,{! OPC UA-Kemmunikation

[, Gerdte-ProxyDaten

Traces

5§ Programminformationen
L PLcUberwachungen & Meldunger
PLCMeldetextlisten
+ [ Lokale Module
» | Antriebsgerat_1 [S210 PN]
+ I Nicht gruppierte Gerate

Extras Werkzeuge Fenster Hilfe :
Totally Integrated Automation
S MEHEOX e 5 ME SR F onine o Online-Verbindung trennen Bz M [ 3¢ * PORTAL
062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » Gerdte & Netze - X
ETopologiesi(ht Hgg"u Netzsicht E’f Geradtesicht | [2la]
& Vernetzen erbindungen [ ] & = s ERDE
2 2
[~ Bz
El |3
=
o
CPU_1516F Antriehsgerat 1 . g
CPU 1516F-3 PNL.. S210 PN s
Hicht zugeardnet H E
o o
[PNAE_T i EY
[» 3
A [3] [100% [ oy & g
w

Allgemein

‘g Eigenschaften

H:i.‘.lnfo yHﬂ Diagnose ‘

» 5§ SecurityEinstellungen
<] [

2]

* | Detailansicht

Webserver

Ubersicht

4 Portalansicht

| % Gerate anet..

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten.

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-de.docx

= Allgemein i
- Ethemet-Adressen =
Projektinformation =
Kataloginformation Schnittstelle vernetzt mit e
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Mgemes: A Neues Subnetz hinzufigen | i
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» Telegramm Projektierun: b =
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H
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7.3 Daten des Servomotors und Geberdaten uber DRIVE-CLiQ-

Schnittstelle einlesen

— Bei dem kompakten Servoantriebssystem S210 PN werden beim Hochlauf die Daten des
Servomotors und die Geberdaten Uber die DRIVE-CLiQ-Schnittstelle an X100 automatisch

erkannt. Diese Daten kénnen von der Control Unit S210 PN einfach hochgeladen werden.

(— Antriebsgerat_1 — i Laden von Gerat)

VWQ, Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung$062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe o
5 Totally Integrated Automation
% (% ] Projekespeichem 2l M 22 5 X ©yr@@: 5 M0 E R § onlineverbinden @ OnlineVerbindung rennen Bz [ [ 3¢ * PORTAL
Projektnavigation m 4
Laden von Gerat

Gerite |E Topologiesicht Hﬁg'ﬁ Netzsicht ||ﬁ'|‘ Geratesicht LEH

" = = e — =
[ H 2 Antriebsgerat_1[S210PN] | »| g 158 |2 £ = )
df [anviebsgerdt 1 s210pn1 [] (I BT ! = =t

_ [~ g

=

Name = 3
~ [ ] 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 |7 §
B Neues Gerat hinzufiigen |: S

i Gerdte & Netze = =
| » [ cPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] |
~ o Antriebsgerat_1[5210 PN] )
IIY Geratekenfiguration ]

% online & Diagnose =

¥ Parametrierung 1‘

U inbetriebnahme e

®) Abnahmetest 3
v [ Traces -

» [ Nicht gruppierte Gerate 53

» 5@ SecurityEinstellungen z

» [ Gersteibergreifende Funktionen &

» [[3 Nicht zugeordnete Gerate =

» [§# Gemeinsame Daten 3
» [5] Dokumentationseinstellungen |

» g Sprachen & Ressourcen L)

s @

» L& Version Control Interface =

» i@ Online-Zugénge s
» |5 Card ReaderiUSB-Speicher 3
H]
iy =

J w [> | [roc Bl -

¥ | Detailansicht ‘gEigenschaften “Elnfo gHL‘ Diagnose ‘ -

4 Portalansicht @ Antriebsgera.. A\ Aktivieren der IRT-Synchronisstionsroll_

Hinweis:

— Waéhrend des Boot-Vorgangs liest der SINAMICS S210 das elektronische Motortypenschild
des angeschlossenen 1FK2-Motors aus und fiihrt eine Motor-Inbetriebnahme (IBN) durch.
Ohne Motor kann die Motor-IBN und damit die automatische Inbetriebnahme nicht
abgeschlossen werden. Eine Parametrierung des Umrichters ist in diesem Zustand nicht

maoglich. Daher stehen nur wenige Funktionen wie z. B. Diagnose oder Reset zur Verfiigung.

— In dem folgenden Dialog wahlen Sie nun die Einstellungen der PG/PC-Schnittstelle und
klicken auf ,Suche Starten’. AnschlieRend sollten Sie lhren ,SINAMICS-Antrieb’ sehen und
als Zielgerat auswahlen koénnen. Klicken Sie weiter auf ,Laden’. (— Typ der PG/PC-
Schnittstelle: PN/IE — PG/PC-Schnittstelle: ... — Verbindung zum Subnetz: Direkt an
Steckplatz ,CU X150° — Suche starten — S210 PN — Laden)
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[aden von Gerat

Konfigurierte Zugrifsknoten von "Antriebsgerat_1"
Gerat Gerdtetyp Steckpl.. Schnittstellen.. | Adresse Subnetz
Antriebsgerdt_1 S210 PN CU X150 PMIE 192.168.0.21
S210 PN CU X127 PMIIE 169.254.11.22
Typ der PGIPCSchnittstelle: ﬁ_PNl‘IE |'|
PGIPC-Schnittstelle: !ﬁ Intel(R) Ethernet Connection (4) 1219-LM |'| @ |g|
Werbindung mit Schnittstelle/Subnetz: i Direkt an Steckplatz 'CU X150' |V| @
Gatewsy: | [~] 5]
Zielgerdt auswahlen: | Gerdte mit gleichen Adressen anzeigen |v]
Gerat Geratetyp Schnitstellentyp a | Adresse Zielgerat
Antrieb_5210_... S210PN PMIE 192.168.0.21 Antrieb_5210...
== == PMIIE Zugrifisadresse ==
[ | LED blinken
| Suche starten |
Online-Statusinformation: [ Wur Fehlermeldungen anzeigen
ﬁ Suche beendet. 1 kempatible Teilnehmer von 1 erreichbaren Teilnehmern gefunden. E
7 Gerateinformationen werden eingeholt...
Scan und Informationsabfrage abgeschlossen. El
v
r Laden 1 | Abbrechen |
Hinweis

— Obwohl vorher ein Riicksetzen der PROFINET-Schnittstellenparameter und die
Werkseinstellung des Antriebs wiederhergestellt wurde, kann es sein, dass der
Baugruppenname einer vorherigen Projektierung noch erhalten geblieben ist und nun als
Geradtename zugeordnet wurde. Diesen &ndern wir zu einem spéteren Zeitpunkt.
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— Motor und Geber (Encoder) werden nun in der Geratekonfiguration angezeigt. Speichern

Sie das Projekt mit den eben geladenen Daten. (— Geratekonfiguration —

siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 (Y Projektspeichen) 5 M = 5 X D@ 5 MG R # onlineverbinden g Online-Verbindung rennen  fp [ [/ 3¢ * PORTAL

Gerite | ‘5"" Topologiesicht ||ﬁﬂ-g Netzsicht |m'f Geritesicht | Optionen e
<0 T T T T = M -
[ = B | d¢ [Anwich 5210 Mogazin 5210w B [ ® % = ]
3

(2| " |~ Bedientela 3

Name - 2
~ [ 7062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 . hicht unterstiitzt §
B Neues Gerdt hinzufiigen = %

iy Geréte & Netze b
» ([l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] | |

= Antrieb_5310_Magazin [5210 PN] )
Gerédtekonfiguration o

m 9 g

% Online & Diagnese 3

13 Parametrierung "_i.

Vit Inbetriebnahme =3

® Abnahmetest I ¥ &
v [ Traces T L

» i Micht gruppierte Gerite Bl |Zykluszeit 53

» B SecurityEinstellungen . ?

» |34 Geratelibergreifende Funktionen Hch e §

» [i3 Nichtzugeordnete Gerate 2

» [4§ Gemeinsame Daten 5
» [5] Dokumentationseinstellungen =

» % Sprachen & Ressourcen E

» [ Version Control Interface =

» i CnlineZugénge H =
» [ Card ReaderiUSB-Speicher E
H
E L=

<[] 100% = el el | =

» | Detailansicht ‘g Eigenschaften ”:i.ilnfu HE Diagnose | * | Speicher x

4 Portalansicht 2 Ubersicht | £ antrieb_s21.. E
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Details zu Motor und Geber

— Der ausgewahlte Motor kann in den Eigenschaften der Geratekonfiguration angezeigt

werden. (— Geratekonfiguration — Eigenschaften — Allgemein — Motor-Auswahl-1FK2)

062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » Antrieb_$210_Magazin [$210 PN]
|§ Topologiesicht "5&5 Netzsicht "T]T Geritesicht L

bl

=2
<[ w | [3] [100% b= ——§— W
|§ Eigenschaften ||"_i.'.lnfo ||ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
L Laeren | Motor - Auswahl - 1FK2 £l
Motor - Auswa hl - 1FK2: et =
« Motordetails
Typenschildwerte Grundparametrierung: E|
Optionale Motordaten L
Motarbremse 4
= Eocodec BIEHC ] Auswahl | Artikelnummer Menndrehzahl  MNennleistung  Geber
-/ 13
DRl ety i | <Filter- &) Filter-  [i=)] 0.40kw  [iE] Filter [~]
hesstistam = Answall oD () 1IFK21044AKIx:Dxx  3.000,0 limin  0,40kW DRIVE-CLIQ-Geber AM22, Multi_..
¥ Messsystem-Details () 1FK2104<4AKOxsdb  3.000,0 1imin  0,40KkW DRIVE-CLIQ-Geber AN22, Multi_..
¥ SMIXX_3 [SM] @  1FK21044AKIxadboc  3.000,0 1min  0,40kW DRIVE-CLIQ-Geber AM22, Multi_..
) 1FK22034AGOxxCxc  3.000,0 1imin  0,40kw DRIVE-CLIQ-Geber A522, Singl...
|<|| Il | ’z| [ I E L. I V=L = 20000 1l ooanlaa OO Cl i raboeac o oo i

— Die Details zu dem erkannten Motor kénnen hier angezeigt werden.

(— Geratekonfiguration — Eigenschaften — Allgemein — Motordetails)

|§. Eigenschaften ||"_i.'.lnfo "ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
» Allgemein '| Typenschildwerte E
Motor - Auswahl - TFK2
- (e
Typenschildwerte Motor-Bemessungsspannung: | 124 Veffl =
Uptonale Mololaten Motor-Bemessungsstrom: !2.40 P.effl
Motorbremse | 2
b Encoder_4 [ENC] Motor-Bemnessungsdrehzahl: | 3.000.0 1irmin |
Motor-Maximaldrehzahl: |8.000,0 1J’min|
Motor-Maximalstrom: |8,70 P.effl
4
v
"| Optionale Motordaten
Motor-Bemessungsleistung: |0.-40 le
Motor-Bemessungsdrehmoment: |1,2? Nm|
Motor-5tillstandsstrom: | 2,40 Aeffl
Motor-Stillstandsdrehmoment: |1,2? Nm|
Motor-Trégheitsmoment: |0,000035 kgm? |
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— Details zum Encoder kdnnen hier ebenfalls angezeigt werden. (— Geratekonfiguration —

Eigenschaften — Allgemein — Encoder_4 — Allgemein — Messsystem — Auswahl — Drive-

cliQ)
|§.Eigenschaﬂ:en ||"_i.'.lnfo "ﬂ Diagnose |
J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
b Allgemein ] Grundparametrierung: [ZI lz‘
Motor - Auswahl - 1FK2
* Motordetails > Projektinformation

Typenschildwerte
Opticnale Motordaten

]

Motorbremse Name: |Enc0der_4 |

» Encoder_4 [ENC] Autor: | mde |

(& Allgemein: Kommentar: i

Messsystern — Ausw...

b Messsystem-Details
b OSMBOC3 [SM] -

> Kataloginformation

T T e

Kurzbezeichnung: |DRIVE-CLiQ-Geber

Beschreibung: |Geber mit integrierter Geberauswertung und DRIVE-CLIQ-Schnittstelle. ~
DRIVE-CLIQ-Geber AMZ22, Multiturn 4096

W
Artikel-Nr.: | 1FK2104-4AKT xxMAx
R ] g
|§,Eigen5chaften ||"_i.'.lnfo "ﬁ Diagnose |
JAIIgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
b Allgemein I M Au hl - DRIVE-CLi ~
Motor - Auswahl - 1FK2 e s Sy =
* Motordetails
Typenschildwerte Grundparametrierung: @
Optionale Motordaten
Motorbremse
Ztncoder LiENG] Auswahl | Auswahl Gebertyp
» Allgermnein i <Filter> A
M e el DR ®  DRIVE-CLIQ-Geber AM22, Multiturn 4096
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— Messsystemdetails stehen in einem weiteren Untermeni zur Verfigung. (— Gerate-

konfiguration — Eigenschaften — Allgemein — Encoder_4 — Allgemein — Messsystem-

Details)
|§.Eigenschaften ||"_i.'.lnfo "ﬂDiagnose
JAIIgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |
b Allgemein 1

Messsystem-Details

Motor - Auswahl - 1FK2
* Motordetails

Typenschildwerte Grundparametrierung: @
Optionale Motordaten
Motorbremse > Gebertyp DRIVE-CLIQ

w Encoder_4 [ENC]
b Allgemein

stem — Auswah.. rotatorisch absolut
= S (®) Motargeber [ #] © . O, i
hg Messsystem-Details: () linear () inkrementell
Gebertyp DRIVE-CLIQ
Auflésung .

> Auflosung

Absolut Protokoll L
b SIS [SM]

Strichzahl [ Umdrehung: |2.048

> Absolut Protokoll

Multiturn: | Ja |']
Singleturnauflidsung: |4.194.304 Schrittel
Multiturnaufidsung: | 4.096 Umdrehung |

— Die Geberauswerteeinheit wird hier ebenfalls angezeigt. (— Geratekonfiguration —

Eigenschaften — Allgemein — Encoder_4 — SMXX_3)

|§,Eigen5chaften ||"_i.'.lnfo "ﬁDiagnose

J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte |

b Allgemein
Motor - Auswahl - 1FK2
* Motordetails
Typenschildwerte Kurzbezeichnung: |DQCOnnect0r |
Opticnale Motordaten

> > Kataloginformation

Beschreibung: | Motorintegrierte Geberauswerteeinheit
Motorbremse

w Encoder_4 [ENC]
b Allgemein
Messsystem — Auswahl - DRIVE-CLIQ
¥ Messsysten-Details

Gebertyp DRIVE-CLIQ o Artikel-Nr: | 1FK2104-4AK 1 xxhlAx |
Auflasung 1

Absolut Protokoll L
- SMIOC3 [5M]
« Allgemein

Projektinformation

Kataloginformation:

Geberauswertung - Auswahl
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7.5 Antrieb parametrieren

— Um die weitere Parametrierung des Frequenzumrichters durchzufiihren, 6ffnen wir mit
einem Doppelklick die ,Parameter’ von , Antrieb_S210...[S210 PN]* und wahlen in der
,Funktionssicht’ die ,Grundparametrierung’. Hier passen wir zuerst die ,Motorumgebungs-
temperatur’ und die Begrenzungen an. (— Antrieb_S210...[S210 PN] —» Parametrierung
— Funktionssicht — Grundparametrierung — Motor — Motorumgebungstemperatur: 25°C

— Begrenzungen)

T4 Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 5§7-1500M062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfugen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe -
- Totally Integrated Automation
% TH B Projekespeichern S0 M =) Ty X M ¥ 5 MG B [@ 5 onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen - fp (A I » || * PORTAL

062-121 Servo S210 IRT TO $7-1500 » Antrieb_$210 [S210 PN] » Antriebsregelung [S210 PN] » Parametrierung

Gerate ‘:‘} Funktionssicht arametersicht | |5
e =i >
[ = @ I 5 B E..

Grundparametrierung 2 & =
Marne b Safetyintegrated -
~ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Digitaleingange Grundparametrierung
[ Neues Gert hinzufigen & L
~
i Gerite & Netze ==
» ([ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] . N =
~ [ Antrieb_s210 [5210 PN] Artikelnummer: | 1FK2104-4AK DexAx ] [~ ;5:.
[If Geratekonfiguration Geber: | DRIVE-CLIQ-Geber AM22, Multiturn 4096 | z
1 - 3
...... i Qnine & Diagnoze Bremse: [Standard Haltebremse ]
sungsspannung: 124 Vef| [ Zwangsofinung Bremse =l |2
®) Abnahmetest 1 &
= nessungsstrom: 2.40 Acff| 2 230 | i
» [ Traces l = E
S e Caats ‘| issungsleistung: 0,40 kw| Motorumgebungstemperatur: B °c]
£§ SecurityEinstellungen b ssungsdrehzahl: 3.000,0 1imin | Drehsinn: | [0] Rechts [~

L
[g# Gemeinsame Daten

[5]] Dokumentationseinstellungen
[@ Sprachen &Ressourcen
» [l Version Control Interface
» [1g Online-Zugange
b [ Card ReaderlUSB-5peicher

ol o :
Iﬂﬂ Gerateubergreifende Funktionen JSishmament: 1,27 Nm]| _
(3 Nicht zugeordnete Gerate .

>
3
3
3
3
3

| G

|§Eigenschaften ||"_i.‘.lnfo ‘lﬂDiagnoss |

> | Detailansicht

4 Portalansicht

M "“i

Grundparametrierung 2 s
» Safetyintegrated
Digitaleingénge Grundparametrierung

Begrenzungen

LI
>

Drehzahlgrenze positiv
|

4 000,000 Tl'n‘linJ / \
Drehzahlgrenze negativ / \
e ———

-4.000,000 Tl'minJ

Drehmomentgrenze cben M

o
a
5
3
a
3
®
2

&
m
B
b
c
3
L
m
3
1
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— In der ,Funktionssicht’ konnen auch die Einstellungen zu ,Safety Integrated’ und zu den
,Ein-/ Ausgangen’ vorgenommen werden. (— Antrieb_S210...[S210 PN] — Parameter —

Funktionssicht — Safety Integrated — Ein-/Ausgéngen — Digitaleingénge)

062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_5210 [S210 PN] » Antriebsregelung [S210 PN] » Parametrierung

|32+» Funktionssicht ' Parametersicht

m “"1
Grundpara metrierung 2 P
~ Safety Integrated i
Funktionsauswahl Digitaleingange
Di }t:a‘\;;n an E‘ - ]
9 'gang ‘Geben Sie die Funktion der Digitaleingange an. =l
Diz+
=+ @ — e — o
Messtaster 1 aktivieren
- - : DI2-
pioc @ ﬂﬁﬂ[zwu]nlu(x13011.2: I+] e ——— B
F-DI
i = DI3+
4 M & — Aguivalente Mullmarke aktivieren ® ——————— -
i | [0] kein Mullmarkenersatz :v] 3
r DI3- b
E e+ ® — e — |
Messtaster 2 aktivieren
ol @ —|:—E'—i[211]|3|\(x130|‘1.5; [~] ® - )
Ubertemperaturiibe.
Bremswiderstand a
Di4 —_—
M ® — i) —Q—| [0] nein
X130 X130
Es sind keine Safety Integrated Functions ausgewghlt. =
<] [

— In der ,Parametersicht’ koénnen in unterschiedlichen Listen samtliche Parameter
eingesehen und, abhangig von Zugangsrechten und dem Zustand des Antriebs, verandert
werden.

(— Parametersicht)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » Antrieb_5210 [S210 PN] » Antriebsregelung [S210 PN] » Parametrierung

|32+» Funktionssicht Parametersicht \_
Parameterli
BB HEE S 32 T
Alle Paramneter il Nummer Parametertext Wert Einh.. Datensatz
Verriegelnde Parameter Betriebsanzeige [42] Einschaltsperre - "BBIAUS2" E
» Inbetriebnahme pe Antriebzinbetriebnahme Parameterfilter 1 [0] Bereit :
Sichern & Ricksetzen plo Antriebsinbetriebnahme Parameterfilter 2 [0] Bereit ‘_2_
Systemidentifikation 20 Drehzahlsollwert geglattet 0.0 1imin
Ubergreifende Einstellungen 21 Drehzahlistwert geglattet 0,0 1/min
Ein{Ausgdnge r2é6 Zwischenkreisspannung geglittet 3230 V
b Kommunikation r27 Stromistwert Betrag geglattet 0,00 Aeff
Leistungsteil r31 Drehmomentistwert geglattet 0,01 Nm
b Motor 32 Wirkleistungsistwert gegléttet 0,00 kw
b Antriebsregelung r34 Motorauslastung thermisch 0 %
» Antriebsfunktionen : » r37[0] Antrieb Temperaturen, Wechselrichter Maximalwert 34| 5C
} Safety Integrated C b r3go] Energieanzeige, Energiebilanz (Summe) 0,14 kWwh
b Diagnose v rdd Umrichterauslastung thermisch 0,00 %
I P rie Fehlende Freigaben 50001COFH
b r&61[0] Drehzahlistwert ungeglattet, Geber 1 046 1imin
62 Drehzahlsollwert nach Filter 0,00 1imin
ré3 Drehzahlistwert geglatet 0,23 1imin
ré8 Stromistwert Betrag 0.00 Aeff
70 Zwischenkreisspannung Istwert 323,75 ¥
176 stromistwert feldbildend 0,00 Aeff
77 Stromsollwert momentenbildend 0,00 Aeff
» r78[0] Stromistwert momentenbildend, Ungeglattet 0,00 Aeff
» r79[0] Drehmomentsollwert gesamt, Ungegldttet 0,00 MNm (5l
<] 1 ] B
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— Jetzt speichern wir das Projekt nochmals, bevor wir die Parameter in den

JAntrieb_S210...[S210 PN] laden ,m (> H Projekt speichern _ Antrieb_S210...[S210 PN]
- m )
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Projekt Bearbeiten  Ansicht  Einfigen Online  Extras  Werkzeuge Fenster  Hilfe .
5 Totally Integrated Automation
3F (Y Projekispeichen b ¥ 72 B X O i 5 M B R F onlineverbinden @ Online-Verbindung trennen - fp [ I8 2¢ — ] " PORTAL
Projektnavigation m 4
Laden in Gerdt
Gerdte |,;"}F i ich &
. = >
] = fa . E
Grundparametrierung 2 A 2
T = SafetyIntegrated =2
~ [ 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Grundp [
B Neues Gerat hinzufigen assworteingabe = L]
oy Gerste & Netze Digitaleingénge & &
» (@ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Begrenzungen %
¥ ‘o Antrieb_5210 [5210 PN] . 4 g
e &
B -eonisimtan Drehzahlgrenze positiv o z
%] Gnline & Diagnose | 4.000.000 1fmin } e
¥ Parametrierung L5
" l—
H inbetriebnahme Drehaahlgrenze negativ 4 z
® Abnahmetest 5o mon ] =
i [ Taces ‘ | -4.000,000 1imin} e
» [&3 Nicht gruppierte Gerate 1t
= = ’ 4 =
Hewecartiensteliungen - Drehmomentgrenze oben W
» [ Gerateiibergreifende Funktionen T
» (3 Nicht zugeordnete Gerdte Lol
» [§§ Gemeinsame Daten ol
» 5] Dokumentstionseinstellungen Drehmomentgrenze unten t=
» g sprachen & Ressourcen [ .00 Nm}
» [4 version Control Interface | || = S
» [ Onlinezugdnge Schnellhalt {Aus3-Riicklaufzeit)
I s i
» [ Card ReaderlUSB-Speicher [ o
[~
[« ] ] [»]
|9l Eigenschaften  [*iinfo  [%) Diagnose |
> | Detailansicht Allgemein
4 Portalansicht Ubersicht @ Antrich_5210 L;j’.e\nuiabsrege,, T —

— Nun wird vor dem Laden erneut eine Ubersicht zur Uberpriifung der durchzufiihrenden
Schritte angezeigt. Wahlen Sie nun M Parametrierung remanent speichern‘ und klicken

auf Laden’. (— ™ Parametrierung remanent speichern — Laden)

[Vorschan Caden

9 Vor dem Laden berpriifen

Status |1 Ziel Meldung Aktion
+ @ ~ Antieb_s210 Bereit fir den Ladevorgang. ‘Antrieb_5210" laden
(] = Antriebsparametri... Beachten Sie folgende Hinweise:
Nach dem Download Parametrierung remanent speichern Farametrierung

[ remanent speichemn

9

[<] i 2]

rrr—

Fertig stellen E Laden “ Abbrechen |

Hinweis

— Es wird empfohlen die Parameter auch remanent zu speichern, damit diese bei einem
Spannungsausfall erhalten bleiben.
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7.6 Test und Inbetriebnahme von Frequenzumrichter mit Steuertafel

— Um die bisherige Parametrierung auch ohne SPS-Programm testen zu kénnen, 6ffnen wir
die ,Steuertafel’ aus dem ,Inbetriebnahme’-Meni zum , Antrieb_S210...[S210 PN] “.

SchlieRlich klicken wir auf & Onlineverbindent (. Antrieh $210...[S210 PN] —

Inbetriebnahme —> Steuertafel —» & Online verbindzn )
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5 (3 | projekaspeichen | @b M 35 T2 X 92 (@2 G M B R [ online verbinden (¥ online-verhindung tennen | fo [ M@ 3¢ []1* PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-150Q

[ Gete | o

B

Antrieh $210 [S210 PN] » Antriebsregelung [$210 PN] » Inbetriebnahme
Online verbinden

B

1
uaqebyny kit

Steuertafel

Name
~ [ 7062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B Meues Gerst hinzufugen
iy Gerite & Netze
» [J CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
~ [ Antrieb_s5210 [S210 PN]

[2]

usyaIeaNa |

[IY Geratekenfiguration Steuern
% online & Diagnose
¥ Parametrierung breneahl [ 500 T
1t

®) Abnahmetest B [

b [ Traces
» (&3 Nicht gruppierte Gerite
» 5§ SecurityEinstellungen

1
?
[ surppy |

» [58 Gerdteibergreifende Funktionen Antriebsstatus Aktualwerte
» [ Nicht zugeordnete Gerate

» [af Gemeinzame Daten
okumentationseinstellungen

prachen & Ressourcen

» [4 version Control Interface Zwischenkre
» [k OnlineZugénge
b [5 Card Reader/USB-Speicher

L] ] ] [>]

| @l Eigenschaften  |%}Info [l Diagnose |

> | Detailansicht

4 Portalansicht
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— In der Steuertafel missen wir zuerst die ,Steuerungshonheit ‘. AnschlieRend
wird die Kommunikation zwischen PC und Umrichter berwacht. Hier ist es notwendig,
dass mindestens alle 10000ms eine erfolgreiche Kommunikation stattfindet. Andernfalls

halt der Motor an und die Freigaben werden zurlickgesetzt. (— Steuerungshoheit:

— 10000ms — OK)

m*ﬂ

Steuertafel

One Button Tu... I

Steuerungshoheit aktivieren !X

[2]

Steuerungshoheit 1 Die Steuerungshoheit der Steuertafel wird aktiviert.
=

N, Aktivieren | [_ Diese Funktion ist nur fiir Inbetriebnahme-, Diagnose- und Senicezwecke geeignet

und darf nur von autorisiertem Fachpersonal benutzt werden.

Bei aktivierter Steuertafel gilt:
steuern Die Sich i aus der iib sind irk

Drehzahl [ Die Funktion *Stopp mit Leertaste® ist aktiv. Driicken der Leertaste lgst einen Schnellhalt
e aus, der jedoch nicht in allen Betriebsféllen garantiert werden kann. Deshalb ist aufeine
hardwareseitige Ausfilhrung des NOT-AUSKreises zu achten. Sie missen dafir die
el q
erforderlichen MaBnahmen ergreifen. Hinweis: Auch wenn Sie in eine andere Applikation Y orwarts
wechseln oder Dialogfelder (z. B. Laden einer anderen Station) &ffnen, wird ein
Schnellhalt ausgelast.

Bei Nichtbeachtung kénnen Personen- und Sachschaden die Folge sein.
Antriebsstatus Die Werbindung zwizchen PC und Antrieb wird uberwacht. Wird innerhalb der
Uberwachungszeit kein Lebenszeichen vom PC empfangen, so wird die Steuerungshoheit
aus Sicherheitsgriunden abgegeben und ein Austrudeln der Achse ausgelast.

[[] Einschaltbereit

Uberwachungszeit: 10000 ms | —_—
[ Stérung ok || Abbrechen | |

e e
i [ 1471 Finsrhaltznerrs -*RAIAIS7" =17 satren | Wiirklsistunnsisusrt | 2
I

3 ) | B =

— Um den Motor zu starten, missen zuerst die Antriebsfreigaben gesetzt sein @ sece .

Dies geschieht im Regelfall automatisch. Daraufhin kénnen wir den Motor mit der

gewihiten Drehzahl oder M Rickwérs | starten. (- Drehzahl: 1000.00
1/min — P Vomarts 1)

m 'ﬂ
Steuert...
Steuertafel
One __
Steuerungshaheit Antriebsfreigaben
ekerneren| | 5 Desktivieren | cemen | [ @) Rickseren [l
Steuern
Drehzahl | 1.000,00 1/min] [ Atts—]| [—swere | | - Reckwirts | [ Vorwirts |
l W Tippen Rickwarts ‘ | b Tippen Vorwdrts |
| =
0 Antriebsstatus Aktualwerte
[ Einschaltbereit [0 eetrieb freigegeben
Drehzahlistwert: | 0,0 1imin |
Zwischenkreisspannung: ‘ 332\{‘
s Strombetrag: | 0,00 Aeff|
[0 storung || Fehlende Freigaben e B
Drehmornentistwert: ‘ .01 Nm |
Betricbsanzeige: [31] Einschaltbereit - "EINIAUS 1" ="0i1" setzen Wirkleistungsistwert: ‘ 0,00 m
| .. | —c
< il B
<] w [3] ‘ £
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— Mit einem Klick auf ,‘ kénnen wir den Antrieb ausschalten. Nach Beendigung des Tests

mussen wir die Steuerungshoheit wieder . (— & - E)

062-121 Servo §210 IRT TO §7-1500 » Antrieb S210 [S210 PN] » Antriebsregelung [S210 PN] » inbetriebnahme

FIFssrssssrssrsrss

One...

Steuerungshoheit

062-121 Servo §210 IRT TO $7-1500 » Antrieb_S210 [S210 PN] *» Antriebsregelung [S210 PN] » Inbetriebnahme

FrFssrssssssrsss

Steuertafel deaktivieren

i
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, N - ) ,
— Zum Schluss sollten wir noch die &' Cnline-Verbindungtrennens nq das Projekt erneut

speichern , H Prajekt speichern « (_> ¥ Online-Verbindung trennen N H Projekt sp-eichern)

\Usersimde\Documents\Automas ungW062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500:062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extraz  Werkzeuge Fenster Hilfe .
g Totally Integrated Automation
Cf (HH projekespeichern = ¥ E 2 X )2 *: 5 MG B 2 F onlineverbinden &¥ Online Verbindung rennen| Ay [8 B ¢ ] []]:* PORTAL

Online-Verbindung trennen

» (&3 Nicht gruppierte Gerite i

Gerate B
>
B Bt - 5

Steuert.. El

Steuertafel =

Name One i
11082121 Serve S210RTTO S7-1.. SR ReneT FerEs T |
[ Neues Gerdt hinzufugen - M - = [0

oy Gerste & Netze Repitivioen | s =

» (@ CPU_1516F [CPU1516F-3 P... %

~ & Antrieb_5210 [5210 PN! v o =
&2 Antrieb_$210 [ 1 V] Steuern 2

|]j Geratekenfiguration =

%/ online & Diagnose _ =]
¥ Parametrierung | . [ Aus—] [{l—swpp—] [ Ruckwenis——| [ vowsed | | |

. [ | — |z

®) Abnshmetest i = &

» [Z Traces . 3

5% SecurityEinstellungen i P, Py
[ Gerdteibergreifende Funktion.

P 2

U3 Nichtzugeordnete Gerate Einschaltbereit [0 eetrieb freigegeben

e
G same Dat:
[§§ Gemeinsame Daten Drehzahlistwert:

[5]} Dekumentationseinstellungen

[& sprachen & Ressourcen - . ,7
» [& version Control Interface

» [k Online Zugénge
b [5 Card Reader/USB-Speicher Stérung A | Fehlende Freigaben

[« n

<[ w ]

<] il B [@iEigenschaften |%i}info | Diagnose |

> | Detailansicht

4 Portalansicht
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7.7 Servoantrieb der CPU1516F-3 PN/DP als IRT-Device zuordnen

— Um den SINAMICS S210 der CPU1516F-3 PN/DP als IRT-Device zuzuordnen muss in die
,Netzsicht' gewechselt werden. Dort verbindet man die Ethernet-Schnittstellen der Control

Unit des S210 PN und der CPU1516F-3 PN/DP mit der Maus. (— ! Ethernet — !
Ethernet)
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*f "% [ Projeke speichern

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

Totally Integrated Automation

& X=X e 5 MG E R S onlineverbinden §¥ Online Verbindung trernen g [A B 2 — || * PORTAL

Gerite

062-121 Servo $210 IRT TO 5§7-1500 » Gerdte & Netze

=

Name

»

fis
+ [ Traces

» [ OnlineZugénge

Servo 5210 IRTTO 57-1500

h CPU_1516F Antrieb_S210
CPU 1516F-3 PN... 5210 PN
[[§ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
~ & Antrieb_S5210 [5210 PN] Nicht zugeordnet

[ Gerdtekenfiguration
%/ online & Diagnose
3 Parametrierung I
1t inbetriebnahme .
®) Abnahmetest 5

» L4 Nicht gruppierte Gerdte
=@ SecurityEinstellungen
b |38 Gersteibergreifende Funktionen
» (3 Nichtzugeordnete Gerate
» (4§ Gemeinsame Daten
» [5] Dokumentationseinstellungen
» [ sprachen & Ressourcen
» [ 4 version Control Interface

» [ Card ReaderlUSB-Speicher

‘;Topologissicht Hgﬂ-nNEtzsicht @Gsrétesicm ‘
B @ |lef vemetzen|} 1} Verbindungen [FMierbindung Bl B =0

B

[PNnE_1}

#<]

I - Dl —

Bojeje)-atempiey (£

5]00|-8UI|UQ |1:H

uaqeﬁ;nvkﬁﬂ

‘gEigEnschaften ‘l:ﬂlnfb ||ﬂDiagnDse |

> | Detailansicht

4 Portalansicht

Allgemein
i Gerdte & Net

T ¥ Verbindung mit An
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— Eine weitere Voraussetzung fiir eine IRT-Verbindung ist eine definierte Zuordnung der
Ports auf der Control Unit des S210 PN zu den Ports auf der CPU1516F-3 PN/DP. Hier

verbinden wir jeweils Port1 mit der Maus. (— Topologiesicht — ! Port_ 1 — ! Port_1)

rung\062-121 Servo 5210 IRT TO 500\062-121 Servo 5210 IRTTO S

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Exiras Werkzeuge Fenster Hilfe
3F (% ] Projekespeichern 5 3, 3 X D3 : G MG =R S onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen - Az [A [ 3
21 Servo 5210 IRT TO $7-1500 + Gerate & Netze

Gerdte i @ Geratesicht ‘ [2E]
o % = i ey - e 2 x
B FERRC TR | | | Topologieiibersicht Top vergleich | ]
£ E

i 5

Name (] . 2
+ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 = ¥¢ Gerat/ Port : Steck... |Partner-St.. .'1-7‘:
ﬁ Neues Gerat hinzufigen CPU_1516F Antrieb_5210 = > 571500/ET200MP-Station_1 g

CPU 1516F-3 PN__ | S210 PN - e

o Gerdte & Netze ; CPU_1516F 1 [
» [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] ~ PROFINET-Schnittstelle_1 1X1 ||

- [ Antrieb_S210 [5210 PN] Port_1 1X1P1 o
I} cerétekonfiguration Port_2 1X1P2 o

%] online & Di 5 ~ PROFINET-Schnittstelle_2 1X2 =

%/ online & Diagnose B e E

3 Parametrierung | = :

U inbetriebnahme L) ~ SINAMICS S_1 B

® Abnahmetest g + Antrieb_S210 w E

b [ Tracer . ~ PROFINET-Schnittstelle  CUX1...

» i Nicht gruppierte Gerate Fort_1 Cuxlt... =

» 5@ SecurityEinstellungen Port_2 cuxt... z

=

» |38 Geratelibergreifende Funktionen &

» (g Gemeinsame Daten g

» [5] Dekumentationseinstellungen =
» [ Sprachen & Ressourcen |—

» [& Version Control Interface L‘.!;I

» [ OnlineZugdnge &
» [ card Reader/USBSpeicher s
=

= ]

_ _ || Bl

< Jm] [5][100% =l —%— ® <] Il ] [>]=

igenscharten Ay info lagnose -

Eigenschaft i} Inf %l Diag
-

Ubersicht ~ Verbindung m

— In der, Topologietbersicht' kdnnen Details zur topologischen Zuordnung angezeigt

werden. (— Topologiesicht — Topologielibersicht)

1 Servo 5210 IRT TO S.

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe x
X Totally Integrated Automation
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— Zurick in der ,Netzsicht’ wird dem Anrieb unter ,Allgemein‘ der Geratename vergeben.

(— Netzsicht — Allgemein — Name: Antrieb_S210_Magazin)
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— Stellen Sie sicher, dass bei der ,PROFINET-Schnittstelle’ des ,S210 PN‘ unter dem Punkt
,PROFINET* dieser Name automatisch als PROFINET-Geratename tUbernommen wird.
(— PROFINET-Schnittstelle — Ethernet-Adressen — PROFINET — ™ PROFINET-

Geratename automatisch generieren)
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— Es kénnen nun die ,Echtzeit-Einstellungen® der ,PROFINET-Schnittstelle’ vorgenommen

werden. Zuerst wird hier fir diese Anwendung bei Synchronisation die RT-Klasse ,IRT

(Isochronous Real Time) angewahlt und die Domain Einstellungen festgelegt. (—

PROFINET-Sch

nittstelle — Erweiterte Optionen —  Echtzeit-Einstellungen

%

Synchronisation — IRT-Klasse: @ IRT — Domain Einstellungen — cpu_1516f.profinet-

schnittstelle_1: SyncMaster — Sendetakt: 2.000 ms)
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— Fir den ,Antrieb_S210_Magazin‘ muss nun noch der taktsynchrone Betrieb eingestellt
werden. (— Antrieb_S210_Magazin — PROFINET-Schnittstelle — Erweiterte Optionen —

Taktsynchronisation — ™ Taktsynchroner Betrieb)

sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-de.docx
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— FUr den ,zyklischen Datenaustausch’ zwischen SPS und Frequenzumrichter wird das
,Standard Telegramm 5' festgelegt. (— PROFINET-Schnittstelle[X150] — Zyklischer

Datenaustausch — Senden (Istwert): Standard Telegramm 5 — Empfangen (Sollwert):

Standard Telegramm 5)
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— Fir die Adressbereiche wahlen wir ,E/l 256...264° und ,A/Q 256 ... 264
(— PROFINET-Schnittstelle[X150] — Zyklischer Datenaustausch — Senden (Istwert) —

Anfangsadresse E/l 256 — Empfangen (Sollwert) — Anfangsadresse A/Q 256)

A\Usersimde\Documents\Automatisierung062-121 Servo 5210 IRT TO S

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 % [ Projekt speichern 2 X D E MG = [} # onlineverbinden i@¥ OnlineVerbindung tennen - i [A A 2 — | PORTAL
62-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » Gerdte & Netze X
Gerite cht Hﬁgh Netzsicht  [[If Gerdtes (5]
st M =
[ % Vernetzen  §3 Verbindungen a
"=
I 10-System: CPU_1516F.PROFINET |0-System (100) | **| H
Name =] o
= [ 062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 g
I Neues Gerst hinzufigen S Al 5 R
CPU 1516F-3 P SZ10 PN S
h Gerate & Netze i B
» [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] bl |
+ [ Antrieb_S210_Magazin [5210 P CPU_1516F i S @
Y Gerétekonfiguration o
%] Online & Disgnose =
3 Parametrierung — — Z
Vi inbetriebnahme < m [>][100% = — g
® Abnahmetest ‘gEigenschaften ‘l:ﬂlnfo "ﬁ Diagnose | &
=
» [ Traces
= All il =
» 4 Nicht gruppierte Gerate J gemein | S ‘_"3:
5% S E - Allgemein ~ ) ~l=
J ;' ECN T BteitngEn Ktk = = | * » Antriebsregelung-Telegramme =I5
» [ Gersteiibergreifende Funktionen (s AT =l
» [4# Gemeinzame Daten Kataloginformation Senden (Istwert) >
» 5] Dokumentationseinstellungen ldentifikation & Wartung s
3 [ Sprchens vesscuen * PROFINETSchnittstelle [x150] Antrieh Fartner | |
» L& version Control Interface Alasmen Name |AntriebsregelungTelegramme | = [CPU_1516F lel';l
= = Ethernet-Adressen = =
* ¥ Online Zugdnge ! Rolle. [ Gerat | [ controller ] B
» [ Card Reader/lUsB-Speicher ¥ Telegramm Projektierung i —_— —_— g
~ AntriebsregelungTel. N Padresse 192 168 .0 . 21 | [192 168.0 .1 | :
=
1 o Telegramm | Standard Telegramm 5 =] ]
Empfangen (Sollw. Steckple 3|
}» Erweiterte Optionen (] —————————— -
Anfangsadresse |PZD 1 [=] |E 256 ]
Baugruppenparameter
Uhrzeitsynchronisation [ U... Lénge [9 Werter | B Werter |
<] ] > ~ H¥ennung Verldngerung
(<] [
Ubersicht Ia-ﬂh Gerate & Net__.

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe
3 [% [ Projekespeichern 5, ¥ X s NG = R & onlineverbinden g¥ online-verbindung trennen

Gerdte (2]
arte M =
) 3 [k verneren ; R = F
2
I 10-System: CPU_1516F.PROFINET 0-System (100) H
Name £l
~ | ]062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 g
B Neues Gerat hinauigen EIETE TR w2
CPU 1516F-3 PN._| s210FN S
erate etze H =
» [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] el
~ [ Antrieb_S210_Magazin [$210 P... LPU_1516F o]
DY Gerdtekonfiguration | ¢ =4
) Onine & Diagnose o [CPU_157 6F_ PROFINET 2
) i 5
¥ Parametrierung — — ?
1 inbetriebnahme < [>] [100% b= — B
® Abnahmetest ['e Eigenschaften  |?} Info ||ﬂ Diagnose | m
v [5 Traces L =
» & Nicht guppierte Gerite || Allgemein S -
B - v Allgemein ~ ~|®
SecurityEinstellungen ! = s > amiebsregelung Telegramme ’:‘ E
» |3 Gersteubergreifende Funktionen Projektinformation =
» [§# Gemeinsame Daten Kataloginformation Empfangen (Sollwert) 3
» 5 Dokumentstionseinstellungen Identifikation & Wartung e
e e » FROFINETSchnittstelle [X150] Antrieb Partner | |
» L4 Version Control Interface e o Hame |Antriebsregelung-Telegramme | 4 |CPU_1516F ] I;I;I
S - EthernetAdressen = =
> 3 OnlineZugange N Rolle [Gerat ] [Controfler | g
» [ Card Reader/USBSpeicher ¥ Telegramm Projektierung H — — s
- AntriebsregelungTel i IPAdresse [ 192 . 168 .0 .21 | [182 . 18 ] £
=
Senden (istwert) i Telegramm | Standard Telegramm 5 I~ ]
EapiEnginEalle. Steckplatz (3|
» Enweiterte Optionen [ — —
Anfangsadresse [PZD 1 =] |a2s6
Baugruppenparameter
Uhrzeitsynchronisation | U Lange |9 wrter | e Wiarter |
< u [>]  rwcennung S | = ] -
| n

Ubersicht @ Gerate &Net...

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 48
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-de.docx



SCE Lern-/Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 062-121, Edition 09/2020 | Digital Industries, FA

— FUr den ,Antrieb_S210_Magazin' im taktsynchronen Betrieb muss noch ein Taktsynchron-
Organisationsbaustein zugewiesen werden. Die Option ,Neu hinzufiigen und 6ffnen’ soll
abgewahlt werden 1 (— PROFINET-Schnittstelle[X150] — Zyklischer Datenaustausch —
Senden (Istwert) — Organisationsbaustein — @ ~» MC-Servo — _| Neu

hinzufiigen und 6ffnen — OK)

<

|
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Lageregelung eingesetzt.

Erwird dguidistant aufgerufen.

Wenn die Motion-Peripherie an einem
takisynchronen 10 System betrieben wird,
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— Der Taktsynchron-Organisationsbausteinen wird automatisch auch dem Empfangs-

Telegramm zugewiesen. Jetzt speichern wir das Projekt mit den bisherigen Einstellungen.
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i Am o

Antrieb_S210_Magazin ...
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7.8 Technologieobjekt in CPU1516F-3 PN/DP erstellen

— FUr die Ansteuerung der Positionieranwendung im Servoantrieb legen wir in der
CPU1516F-3 PN/DP ein neues Technologieobjekt an. Dabei wahlen wir unter ,Motion
Control‘ das Objekt ,TO_PositioningAxis‘. (— CPU1516F-3 PN/DP — Technologieobjekte
— Neues Objekt hinzufigen — Motion Control — TO_PositioningAxis —

PositioningAxis_Magazin — OK)

74 Siemens - C:\Usersimde\DocumentsiAutomatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe
55 () [l Frojele speichemn XX e T ME E R F onlineverbinden

Projektnavigation | "NEtes Objekt hinzuftagen

Gerite

Totally Integrated Automation
¥ OnlineVerbindung trennen . B [N [ @ H || * PORTAL

uagebyny kit

Name Hame Version | TR % [T0_PositioningAus |
- i =[] Motion Contrel V5.0
] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 L —— s |_ .

I Neues Gerét hinzufiigen 4 TO_Speedinis V5.0 LI
o Gerdte & Netze 4 TO_Positioningfis V5.0 ) Manuell =
+ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNjDF| W EoRiE 4 TO_SynchronousAxis V5.0 (@) Automatisch =
) Rl 5
Y Gerétekonfiguration 4 TO_ExternalEncoder V5.0 . =
S Beschreibung: ]
% online & Diagnose B0 ColpinCa Lt - o e z
e 5 k & TO_CamTrack VS0 Das Technolagieobjekt *Positionierachse 3
K Scftwareilions o (TO_Pesitioning/vis) bildet einen
+ [l Programmbausteine = Ly phy hen Antrieb in der Steuerung ab
r = = V5.0 Mit PLCopen Motion Control Anweisungen
= [ Technologieobjekte p g
e ko EI2ECpHE] TG kennen uber das Anwenderprogramm
B Neues Objekt hinzufigen Positionieraufirage an den Antrieb erteilt
> Externe Quellen V5.0 werden.
+ |5 PLCvariablen
L i i i Ve vor
b L PLCDatengypen Technologieabjekten beeinflusst das
» [55) Beobachtungs-und Forcetab... zeitliche Verhalten anderer
v Onlive 5 ringen TG e CPU-Ablaufebenen, einschlieBlich des
= F-Programms.
+ [ Traces - .=
» [ oPC UAKommunikation
b [ Gerdite-Proxy-Daten +1
B0 Programminformationen
[ FLC-Uberwachungen & -Veld... Z“;’,“:” Ll
ssen
=1 FLCMeldetextlisten <] L
+ [ Lokale Module - -
» r_fl Dezentrale Peripherie > |WEIthE Informationen
] . : =~
&2 Antrieb_$210_Magazin [5210 [ Neu hinzufigen und sffnen ok | Abbrechen |
[} Gerétekenfiguration ——
1= | o
<| ] [>]

¥ |Detailansicht ‘gEigenschaften

4 Portalansicht

%} info || Diagnose
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— Nun 6ffnet sich automatisch die ,Funktionssicht’ zum Technologieobjekt. Hier wahlen wir

zuerst einmal die hier gezeigten ,Grundparameter’. (— Funktionssicht — Grundparameter)

...21 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

- 2HX

Funktionssicht

= [#m 5

Parametersicht

=

» Hardware-Schnittstelle (%] SIndR e
Leitwerteinstellungen Q
» Enveiterte Parameter L] MName: iPo:itioningAxi:_Magazin
PLC
Anwender- Technologieobjekt Antrieb Mator
programm Achse
t
v Achstyp
[ virtuelle Achse
() Linear
() Rotatarisch
=
<[ m -

T EN

...21 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

—EEX

Funktionssicht

= [Ba 5

o
» Hardware-Schnittstelle B @ Ui
inear
Leitwerteinstellungen o
» Erweiterte Parameter (] (O Rotatorisch
=
T '“ FITrI TN
MaBeinheiten
D Positionswerte mit hiherer Auflésung verwenden
: MaBeinheit Position: !mm |v|
4 MaBeinheit Geschwindigkeit: |mmis [=]
»
- MaBeinheit Moment: | Nm [+
MaBeinheit Kraft: | N [+
Modulo
D Modulo aktivieren
Medulostartwert: |0.0 mml
Moduloldnge: |1000.0 mml
Simulation
[ simulation aktivieren
<] E‘E

Parametersicht

=
[+]
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— Als Nachstes wahlen wir die ,Antriebsregelung‘ in unserem ,Antrieb_S210_Magazin‘ als

,Hardware-Schnittstelle’ fir das Technologieobjekt. (— Hardware-Schnittstelle — Antrieb

— PROFINET 10-System(100) — Antrieb_S210_Magazin — Antriebsregelung — f)

- 2HX

...21 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

Funktionssicht

Antrieb
Geber

Datenaus

« Hardware-Schnittstelle

Datenaustausch Antrich

ausch Geber

7 Blas

Grundparameter

Antrieb

XEXIXIXExE< ]

Hardware-Schnittstelle

Parametersicht

i

Leitwerteinst
» Erweiterte Pa

~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 FNIDF]
» rj] Local modules
~ k4 FROFINETIO-Systern (100}
[. Antrieb_5210_Magazin:

[|zeige alle Module

R

I
MName Gerdtetyp
‘Standard Te...

Antriebsregelung

Leistung

-

Geberdaten

Antrieb: |--_—.nt|i5!; wihlen>

=

=

...21 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

- 2HX

Funktionssicht

Sl EI=N=

Parametersicht

sy

Grundparameter Q H Schnittstall
+ Hardware-Schnittstelle 0 ar fEChnLaiene
Antrieb 0 Antrich
Geber 0
Datenaustausch Antrieb o
Datenaustausch Geber 0 _
Leitwertsinstellungen (/] Antrieh
» Erweiterte Parameter o
Leistung
FLC
Motar
4
- Gl -
| |
Datenaustausch Geberdaten
Antriebstyp: |PROFIdri‘.re va]
Datenanbindung: | Antrieb ,[VI
@ Geradtekonfiguration
F| Konfiguration Antrieb
<| m 3]
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— Die Geberdaten werden automatisch tbernommen. (— Hardware-Schnittstelle — Geber)

..21 Servo 5210 IRT TO $7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

Parametersicht

—EEX

Funktionssicht

Sl EI=R=
Grundparameter

* Hardware-schnittstelle
Antrieb
Datenaustausch Antrieb
Datenaustausch Geber

Leitwerteinstellungen

» Erweiterte Parameter

030080300

Geber

=

]

Antrieb

Leistung

FLC

+1

Datenaustausch Geberdaten

[~]
Geber: |Antrieb_5210_lk-1aga zin.AntrieH,__l

[+]

Datenanbindung: | Geber

Geratekonfiguration
| o

Gebertyp: | Zyklisch absolut

— Die Werte fir den Datenaustausch mit dem Antrieb behalten wir bei. (— Hardware-

Schnittstelle — Datenaustausch Antrieb)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4]

- ZH X

Parametersicht

Funktionssicht

i [E ==
Grundparameter
 Hardware-Schnittstelle
Antrieb
Geber
Datenaustausch Geber
Leitwerteinstellungen
» Erweiterte Parameter

30330000

Datenaustausch Antrieb

Antriebsdaten

e[ m ]

sl

Antrieb

Leistung

FLC

e

Geberdaten

austausch

|'] ﬂj Gerdtekonfiguration

Antriebstelegramm: ‘ Standard-Telegramm 5

E Antriebswerte bei der Projektierung (offline) automatisch tibernehren

W Antriebswerte zur Laufzeit (online) automatisch iibernehmen

Bezugsdrehzahl: ‘8000.0 1/min |

Maximale Drehzahl: ‘8000.0 1/min |

5
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— Die Werte fir den Datenaustausch mit dem Geber behalten wir bei. (— Hardware-

Schnittstelle — Datenaustausch Geber)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4] -2l X

Funktionssicht Parametersicht

= [He 5

Grundparameter
Datenaustausch Geber

o |

« Hardware-Schnittstelle
Antrieb
Geber
Datenaustausch Antrieb

Datenaustausch Geber]

Leitwerteinstellungen

Antrieb

Leistung

SAIIBI00

» Enweiterte Parameter PLC

: : T |

Datenaustausch Geberdaten

Gebertelegramm: |Standard-Te|egramm 5 ['] m] Geratekonfiguration

E Geberwerte bei der Projektierung (offline) automatisch Gbernehmen

¥ Geberwerte zur Laufzeit [online) automatisch iibernehmen

Messsystem: | Rotatorisch [=]

Inkremente pro Umdrehung: |204-S |

Anzehl Umdrehungen: | 4096 |

Lo ] Ch

— Unter ,Erweiterte Parameter’ kann eine Anpassung an die vorgegebene ,Antriebsmechanik'

erfolgen. Hier wahlen wir die hier gezeigten Einstellungen. (— Erweiterte Parameter —

Mechanik — Antriebsmechanik)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Magazin [DB4] -2l X

Funktionssicht Parametersicht
il E =R

H
Grundparameter [l 2 ¥ E‘
~ Hardware-Schnittstelle ﬁ _
Antrieb N

Geber
Datenaustausch Antrieb

Datenaustausch Geber

M

Leitwerteinstellungen

 Enweiterte Parameter

Dynamik-voreinstellung

Geber

Geberanbauart: | An der Maotorwelle [=]

MNotstopp
* Begrenzungen ["] Geberrichtung invertieren
Positionsgrenzen

Dynarmikgrenzen

033303330000 000

Momentengrenzen

Festanschlagserkennun [l c z
: 2 0 @ Antriebsmechanik
 Referenzieren

Aktives Referenzieren [7] Drehsinn des Antriebs invertieren

Fassives Referenzieren s
Lastgetriebe

800

= Positionsiiberwachungen
Positionieroberwachung 0
Schleppfehler o Anzahl Lastumdrehungen: ‘ 1

Anzahl Motorumdrehungen: ‘ 1

Stillstandssignal L] Positionsparameter
L]

Regelkreis = 7
9 Spindelsteigung: ‘ 10.0 mmJ‘rD(l

<] I [l <] w [2]
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— Unter dem Punkt ,Erweiterte Parameter kénnen Einstellungen zur Mechanik, Dynamik-
Voreinstellungen, Begrenzungen, Referenzeinstellungen, Positionsiiberwachungen, etc.

vorgenommen werden. (Erweiterte Parameter — Dynamik-Voreinstellungen — ...)

062-121 Servo S210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis Magazin [DB4] - 2l X

Funktionssicht Parametersicht

i E =R
Grundparameter
~ Hardware-Schnittstelle
Antrieb
Geber
Datenaustausch Antrieb

i il

Dynamik-Voreinstellung

Die Voreinstellungswerte wirken, wenn an den Motion Control-Anweisungen fur die

Parameter "Velocity", "Acceleration”, *Deceleration” oder "Jerk” Werte < 0 eingesetzt werden.
Datenaustausch Geber

Leitwerteinstellungen Geschwindigkeit

Geschwindigkeit:
”~ ’TE:D mmls

« Enweiterte Parameter
Mechanik
Dynamik-voreinstellung:

MNotstopp
w Begrenzungen

Positionsgrenzen / ' : >,

Dynarmikgrenzen

SA3AIIVVVBB0000

Momentengrenzen i
Festanschlagserkennung @ Beschleunigung

= Referenzieren 9 T Beschleunigung:

/ 2000.0 mmis*
= Positionsiiberwachungen :

t
Positionieriberwachung & Verzigerung:
: Eﬁu_u mmisZ

Aktives Referenzieren

Fassives Referenzieren

00

Schleppfehler [ 23
stillstandssignal o i
Regelkreis Q

|—IJTJS 3 |—IJ_I]5 5 Il
Hochlaufzeit: Rilcklaufzeit: -
<] I ] wm ] K

Hinweis:

— Genauere Informationen zu den einzelnen Einstellungen kénnen Sie der Online-Hilfe und den

Handbiichern entnehmen.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 56
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-de.docx



SCE Lern-/Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 062-121, Edition 09/2020 | Digital Industries, FA

7.9 CPU1516F-3 PN/DP

zuweisen

— Nun speichern wir

Geratekonfiguration,

das Projekt und
dem Frequenzumrichter

laden und dem Antrieb Geratenamen

laden die CPU1516F-3 PN/DP mit der
S210 PN als Device und dem

Technologieobjekt in die .CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]. (il Frajektspeicherm

CPU_1516F

[CPU1516F-3 PN/DP] — & )

T4 Siemens -

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen

C:\Users\imde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500\062-121 Servo S210 IRTTO $7-1500

Online  Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe

Totally Integrated Automation
POR

55 T3 Prajekaspeichem (@l ¥ 25 F X D@ G MG % & onlineverbinden ¥ Online-verbindung trennen gz [A b TAL
Projektnavigation m 4 Laderin Ger3t
Gerite ‘; Topologiesicht ||5Eh Netzsicht ‘1‘ Geratesicht ‘ (2]
. 3 o — = | =
] Y [€ vemenn| 12 " [Favedirams [v) B %2 W EI[H Qs Ell E
Aol A
|~ =
g
Mame A L
= [ ] 062121 5envo 5210 RTTO 571500 |A] F E
[ Neues Gerat hinzufiigen SHHT S AL T
g CPU 1516F-3 PN... S210 PN ‘g
ﬁ%ﬂ Gerdte & Netze
i Geratekonfiguration |= CPU_1516F |
%) Online & Diagnose P =
T 1
4 ﬁg Software Units [ENAE-1] B
13 Ep Programmbausteine L _ 'L
» [3 Technologieobjekte b2
» Externe Quellen e
13 I:d PLCVariablen i e
» U PLC-Datentypen 5
» [ Beobachtungs- und Forcetab. i
» [ Online-Sicherungen l
» [Z Traces -
+ [ OPC Uakommunikation 5
» [ii Gerdte-Proxy-Daten |—!
B Programminformationen
L PLC-Uberwachungen & -Meld...
E] PLC-Meldetextlisten
» [l Lokale Module Il =
<] i [ K3 [>] [100% o ——v— .
> | Detailansicht | & Eigenschaften  |*4}Info |L| Diagnose | -
4 Portalansicht E3 Ubersiche |hs Gerate anet... + Das Projekt 062-121 & 210 IRTTO...
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— AuBerdem muss noch dem Frequenzumrichter S210 als 10-Device der CPU_1516F der

Geratename zugewiesen werden. Hierzu markieren wir erst den ,Antrieb_S210_Magazin®

und wahlen ,

AH AH
*. Geratename zuweisen’. (— Antrieb_S210_Magazin —

Geratename

zuweisen)

T4 Siemens - C:\Users\imde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe ”
s Totally Integrated Automation
55 (% H Projekespeichen | @b ¥ B2 B X ©y: s 5 M [ = R § onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen  fp [R * PORTAL
062-121 Servo 5210 IRT TO §7-1500 » Gerdte & Netze - EX
Gerite ‘; Topologiesicht ||ﬁg'h Netzsicht ‘mf Geratesicht ‘ (2]
. = T =
! S 2 e vemen 13 [ [ &) % W &[0 /s a B
=
P Geritename zuweisen E E
Mame A -"?
* | ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 3 E
[ Neues Gerat hinzufiigen e U T o ER
_ CPU 1516F-3 PN... S210 PN ‘g
o Gerdte & Netze
» [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] ||
+ |32 Antrieb_S210_Magazin [S210 PN] : CPU_T516F )
Y Geritekonfiguration I o)
1 {PNJIE_1 | =
%/ Online & Diagnose 2 ik | B
E’Paramemerung 'L
It nbetriebnahme ks
®) Abnahmetest A
13 rj Traces i —
» k4 Nicht gruppierte Gerate 4
b 55 SecurityEinstellungen i
s s f : =
» uﬁ: Gerdteubergreifende Funktionen =
» 5§ Gemeinsame Daten =
+ |5 Dokumentationseinstellungen 5
v [ig sprachen & Ressourcen |—!
» [& Version Control Interface
» S-E Online-Zugénge
+ [ Card ReaderlUSB-Speicher
v
<] [>][100% o —v— .
» | Detailansicht \g Eigenschaften ‘:i.llnfo 2| Diagnose -
4 Portalansicht F=2 Ubersicht | Gerate amet... + Das Projekt 062-121 5210 IRTTO...
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— Im folgenden Dialog kann die ,PG/PC-Schnittstelle’ gewahlt werden, bevor wir den
,antrieb_s210_magazin® auswahlen und den ,Namen zuzuweisen'. (— PROFINET-

Geratename: Antrieb_s120_magazin — SINAMICS S210 — Name zuweisen)

PROFINET-Geratename vergeben P

Konfiguriertes PROFINET-Gerat

PROFINET-Gerdtename: antrieb_s210_magazin n

Gerdtetyp: 5210 PN |

Online-Zugang
Typ der PGIPCSchnittstelle: [ PNIE [+]
PGIPCSchnittstelle: [l Intel(R) Exhernet Connection (7) 1219-LI [=] @

E:i‘ Geritefilter

[ Mur Geréte gleichen Typs anzeigen

[ Mur falsch parametrierts Gerdte anzeigen

D MNur Gerdte ohne Namen anzeigen

Erreichbare Teilnehmer im Metzwerk:

IP-Adresse MAC-Adresse Gerat FROFINET-Geratename Status
192.168.0.21 00-1CO6-4FE6-42  SINAMICS 5210  — 1. Kein Gerdtename zugewiesen
[]LED blinken
[<] I |
Liste aktualisieren | [ Name zuweisen |

Gerdtename zuweisen

OnlineStatusinformation:

(i ] suche abgeschlessen. 0 von 2 Gerdten wurden herausgefiltert.
(i) Suche abgeschlessen. 2 Teilnehmer gefunden. IEI

Suche abgeschlessen. 2 Teilnehmer gefunden.

(i
<] i |

Hinweis:

— Sind mehrere 10-Devices im Netzwerk vorhanden, so kann das Gerdt anhand der
aufgedruckten MAC-Adresse oder durch ,LED blinken’ identifiziert werden.
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— Sind zu viele Komponenten angezeigt, so kann mit einem Klick auf ,Nur Geréate gleichen Typs
anzeigen' die Ansicht gefiltert werden. Wurde der Geratename erfolgreich vergeben, so wird

dies im Status mit ,OK’ angezeigt. (— SchlieRen)

PROFINET-Geratename vergeben %

Konfiguriertes PROFINET-Gerdt

PROFINET-Gerdtename: | antrieb_s210_magazin |v|

Geratetyp: |5210PN |

Online-Zugang

Typ der PGIPC-Schnittstelle: PMIIE n

PGIPC-Schnittstelle: [l Intel(R) Exhernet Connection (7) 1219-LI [+] ®

Geratefilter
E MNur Gerite gleichen Typs anzeigen
[ Mur falsch parametrierte Gerdte anzeigen
[] Mur Gerdte ohne Mamen anzeigen

Erreichbare Teilnehmer im MNetzwerk:

IP-Adresse MAC-Adresse Gerdt PROFINET-Gerdtename Status
192.168.0.21 00-1C-06-4F-E6-42  SINAMICS 5210 antrieb_s210_magazin 0 o]

WM.

[ | LED blinken

<] i |
r

Liste aktualisieren | | Name zuweisen |

Online-Statusinformation:

0 suche abgeschlossen. 0 von 0 Gerdten wurden herausgefiltert.

o Suche abgeschlessen. 0 von 0 Gerdten wurden herausgefiltert.
Suche abgeschlessen. 0 von 2 Gerdten wurden herausgefiltert.

<] |
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7.10 Test und Inbetriebnahme des Technologieobjekts

— Um das Technologieobjekt testen zu konnen, 6ffnen wir die ,Achssteuertafel’ aus dem

,Inbetriebnahme*‘-Men

zum  Technologieobjekt

,PositioningAxis_Magazin‘ und

D Holen | uns dort die Steuerungshoheit. (-~ CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] —

Technologieobjekte — PositioningAxis_Magazin — Inbetriebnahme — Achssteuertafel —

Steuerungshoheit: E] — 2000ms — OK)

iemens - C:\Usersimdel\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

& Konfiguration

» [ Nocken
» [ Messtaster
b Externe Quellen
» [3 PLCVariablen
PLCDatentypen

33 Beobachtungs- und Forcetabell
» [ig online-sicherungen I

<] [ B

Mehr

Frojekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkeeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Altomation
ZF (3 B projekespeichen 1 @ X = T X Wiz 5 MG B R onlineverbinden @ onlineVerbindung trennen | fip [M IR 3¢ ] (1] PORTAL

Gerite =
4 Achssteuertafel ~ :?
[ =
i Achssteuertafel &

=

= Steuerungshoheit: Achse: Betriebzart: =
~ [ 062-121 Seno 5210 IRTTO 57-1500 [~ MH""" H#ﬁ PRSI |‘.:.‘:_-_-‘ HQ perre [Solldrehzah -] E ]
I teies St hen e, } Steuerungshoheit zur Achssteuertafel holen L]

oy Gerate & Netze =)

&

~ ([l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] Sletern 3
II{ Gerdrekonfiguration I ] e [ | [ Ruckvers | (e :

uckwarts =

%/ Online & Diagnose I | B | =

» g8 Software Units i =

b [ Programmbausteine g [ ] |

= [ Technologieobjekte | |5

B Neues Objeks hinzufigen | Status Achse Aktuelle Werte = ||

~ J& PositioningAxis_Magazin [D. | s

WMeldungsanzeige (A |

<[

> | Detailansicht

4 Portalansicht

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten.

Die Nutzung der Steuerungshoheit kann fiir Mensch und
Maschine gefdhrlich sein.

Mdchten Sie die Steuerungshoheit zur Steuerung der
Achse PositioningAxis_Magazin nutzen?

Diese Funkticn ist nur zur Inbetriebnahme, zur Disgnose und zu
Testzwecken geeignet. Die Funktion darf nur von autorisiertem Personal
genutzt werden.

Sie kénnen die Achse mit der Achssteuertafel steuern, solange die
Achssteuertafel dis Steuerungshoheit hat. Das Andern an anderer Stelle
(zB_im Anwenderprogramm} hat wahrend des Betriebes der
Achssteuertafel keinen Einfluss.

Sobald Sie die Steuerungshoheit wieder an das Anwenderprogramm

sbgeben, werden die Werte der Ach rtafel und der Optimi g
verworfen. Die urspriinglichen Werte (zB. des Anwenderprogramms;
werden wieder aktiv.

Wenn Sie diese Achse als Leitachse einsetzen, kénnen durch Verfahren
der Achse Folgeachsen mitbewegt werden.

Sie kénnen die Achse nur per Hand steuern, wenn eine direkte
Verbindung von ihrem TIA Portal zur Steuerung besteht. Diese direkte
Verbindung wird zyklisch iberwacht. Wenn innerhalb der
Ubenwvachungszeit kein Lebenszeichen vom PGIPC komnmt, dann wird die
steuerungshoheit aus Sicherheitsgriinden abgegeben.

Andere Verbindungen (z.B. Virtuelle Maschinen, Remote-Verbindungen)
werden nicht Oberwacht.
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—  Wir missen dazu zuerst die Achse ,‘, um den Motor zu starten. Anstehende
Fehler kdnnen wir hier b Quittieren | (— Achse: [\ FEiC — Anstehende
Fehler: M)

Steuerungshoheit: Achse: Betriebsart:
froen  |FQabgeben | [@Freigeben | (@ cperen | solldrehahi &4

) Startet die Freigabe des Technologieobjekts

: [ ruckvers [P vomars |
2000000 mmis?

[~

Achszteversfel ﬂ r— ~

Optimierung

Steuerungshaheit: Achse:

f‘ Holen ]&“—

<]
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— Bevor wir absolutes Positionieren durchfiihren kénnen, missen wir zuerst einen
,Referenzierpunkt festlegen ‘. Dies geschieht direkt durch Setzen eines Positionswertes an

einer bestimmten Position, am besten an einem Festanschlag. (— Betriebsart:

Referenzierpunkt festlegen — Steuern — Position 0.0 mm — E)

H 1 Achssteuertafel =
: Steuerungshoheit: Achse: Betriebsart:
ﬁ Halen ]w ! @ Freigeb TW Referenzierpunkt festlegen R
=
[~
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— Ist die Achse referenziert, so wird dies in der Achssteuertafel angezeigt. Absolutes
Positionieren kann jetzt mit den hier gezeigten Werten gestartet und beobachtet werden.

(— Betriebsart: Absolutes Positionieren — Zielposition: 1000.0 mm — Geschwindigkeit:

500.00 — B St

Achssteuertafel ﬂ fol £
o A :
. steuerungshoheit: Achse: Betriebsart:

r‘ Halen 1M @ Freigeben TW Absolutes Positionieren H

=
]
o 6 6 olo - ga B
Achssteuerafel ﬂ steuertatel £
Optimierung s 2 i
steuerungshaheit: Achse: -
f‘ Holen ] M“—
=
]
64
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— Mit einem Klick auf ,‘ kénnen wir das Technologieobjekt erneut sperren.

Nach Beendigung des Tests miissen wir die Steuerungshoheit wieder E

(> @ sperren ] 0 Abgeben )

Achsstevertalel ﬂ — ~

SteueM\gshnfw_eﬂ‘_ Achse: Betriebsart:
| f‘ Holen -] @“— ! @ Freigeb 1 E [ Abselutes Positionieren R

| P Sperrt das Technologieohjekt

]
-
=
B ————]
A
|
¥
Achssteuertafel At ol ~
— 1
Steuew;_i‘mivei‘t‘_ Achse: Betriebsart:
E Holen M M @ Sperren ] ‘ Absolutes Positionieren E
} Cte hoheitan A 4 prog b 1
:
=
(=]
T —
A
|
v
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— Zum Schluss sollten wir noch die ,

%

Online-Verbindung trennen « und das Projekt erneut

speichern ,H Projekt speichern « (_> ¥ Online-Verbindung trennen N H Projekt sp-eichern)

iemens - C:\Usersmde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500 l’lI’l’l’l”l’l’l”l”’l”l -Ox

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfuigen  Online

3 T3 B Projekespeichen | g ¥ T

Extraz  Vierkzeuge

Fenster  Hilfe

X Wysd: S\ MIG E R F onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen| B (M@ ¢ — || *

Totally Integrated Automation
POR

TAL

Online-Verbindung rennen

Ger:
=) Achssteuertafel
Optimierung
Name

~ [7 062121 Servo 5210 IRTTO 57-15...
B Neues Gerat hinzufigen
i Gerste & Netze
~ [ CPU_1516F [CPU1516F-3 PN__.
Y Geratekonfiguration
%/ Online & Diagnose
[ Software Units

>

[ Programmbausteine

[ Technologieobjekte
B Neues Objekt hinzufigen
~ P& PositioningAxis_Magazi...
& Konfiguration
Y inb

% Diagnose
» [ Mocken
b [ Messtaster
Externe Quellen
(& PLCVariablen
(g PLCDatentypen
(55 Beobachtungs-und Forceta...

[ online-sicherungen

Ik

[]

Steuerungzhoheit: Achse:

Betriebsart:

[ | F5 Abgeben [& Freigeben | (D [Absolutes Positionieren =
Steuern
Position: | 1000.0 mm i {10000 mmfs2| [ S | [ 5torr
Geschwindigkeit: Verzsgerung:
Ruck: 0.0
N
| Status Achse Aktuelle Werte
v
i Antrieb bereit @ Freigegeben
[0 Fehler [l referenziert Mehr Position: [882.034 mm
Geschwindigkeit: |-0.00119209. mmis.
Anstehender Fehler:

Quittieren

Meldungsanzeige |

usysuponqg £ usqebyny ki

1L}
| surppy |

<]

Ubersicht

“d Eigenschaften | 2 Diagnose
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7.11 Programm zur Ansteuerung des Servomotors erstellen

— Nun wollen wir das Programm erstellen, um den Servomotor ansteuern zu kdnnen. Davor
werden wir noch eine neue ,Variablentabelle_Servo_Magazin‘ mit den hier gezeigten
Variablen anlegen. (—» CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — PLC-Variablen — Neue

Variablentabelle hinzufiigen — Variablentabelle_Servo_Magazin)

U4 Siemens - C:Wsersimde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo $210 IRT TO $7-15001062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster  Hilfe Totally Integrated Automation
F (3 B Projekespeichen &l M i B X Sy @: 5[0 [ [Z & onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen iz [ I ¢ — || * PORTAL
..40 5210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » PLC-Variablen » Variablentabelle_Servo_Magazin [7] -0 EX
Gerdte ‘@l Variablen 3 Anwenderkonstanten =
e # ¥ 2 2o = |2
Variablentabelle_Servo_Magazin ‘E_
Name Name Datentyp  Adresse a Re.. Em. Sc.. Sic.. Ube.. Kommentar ]
= ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 1 @ s Bool %E2.0 MM ™ Taster Quittieren Motion Control- Achse Magazin o )
¥ Neues Gerét hinzufigen 3 lam s Bool %E2.1 M @ & Taster Tippen aufwdrts Motion Contral- Achse Magazin I
by Gerite & Netze i la s12 Bool %E2.2 M @ & Tester Tippen abwarts Motion Contral- Achse Magazin =]
~ [ 3 CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 4 |la =13 Bool %E2.3 M @& Taster Referenzpunkt setzen Motion Control- Achse Magazin ;—;.
[} Geratekonfiguration 5 @ sS4 Bool %E2.4 M @8 & Taster Start Positionierung auf Position 00 Motion Control- Achse Magazin | S
‘%] online & Diagnose 6 @ =15 Bool %®E2.5 M @ & Taster Start Positionierung auf Position 01 Motion Control- Achse Magazin %
» g8 Software Units 7 @ s Bool  [E]%e26  [¥] N 8 & [Tester Start Positionierung auf Position 02 Motion Contral- Achse Magazin | =
b [ Programmbausteine 8 Hinzufiige M & @ e
» [ Technologieobjekte -5
» @ Externe Quellen =
~ [ PLCVariablen E
%5 Alle Variablen anzeigen
I Neue Variablentabelle hinzufiigen |
¢ Standard-Variablentabelle [55]
g Variablentabelle_Servo_Nagazin [7]°
B variablentabelle_Sortiersnlage [30]
» (i PLCDatentypen
» (5 Beobachtungs-und Forcetabellen
» [ig onlinesicherungen
b [ Traces
» & OPC UAKemmunikation
» [l Geréte-ProwyDaten |v [<] il I3
> |Detailansicht

4 Portalansicht Ubersicht i35 variablentab...

Variablentabelle_Servo_Magazin

MName Datentyp Adresse a Re.. (Err..  Sc.. Sic.. Ube.. | Kommentar

1 8.1 | 510 Bool %E2.0 M &8 & Taster Quittieren Motion Control- Achse Magazin

2 a1 511 Bool %E2.1 M &8 & Taster Tippen aufwarts Motion Control- Achse Magazin

3 < 512 Bool %E22 M &8 &8 Taster Tippen abwarts Motion Control- Achse Magazin

4 < 513 Bool %E23 [ | Taster Referenzpunkt setzen Motion Control- Achse Magazin

5 < 514 Bool HRE2.4 M &8 & Taster Start Positionierung auf Position 00 Motion Control- Achse Magazin

6 < 515 Bool %E2.5 M 8 & Taster Start Positionierung auf Position 01 Motion Control- Achse Magazin

7 < 516 Bool [2] =E26 E @ @ E |Taster Start Positionierung auf Position 02 Motion Control- Achse Magazin
Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 67
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— Als Nachstes legen wir den Funktionsbaustein ,MOTION_CONTROL_MAGAZIN® an.
(— Neuen Baustein hinzufiigen - FB - MOTION_CONTROL_MAGAZIN — FUP — OK)

rvo 5210 IRT TO $7-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras _Werkzeuge Fenster  Hilfe o iy Integrated Automation
% [ | Frojeltspeichem | 2 X X PORTAL
Name:
| MOTION_CONTROL_MAGAZIN ]
L sprache: [ Fup ~]
= SR
~ [ ] 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 Organisations- () Manuell
¢ Meues Gerat hinzufigen baustein @ Automatisch
by Gerdte & Netze -
~ [[8 CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y cerstekonfiguration i Bevcimibinat
| Online & Diagnose FB ) o 5 ) )
VB Safwere Units Fuikbiarns= Funktionsbausteine sind Codebausteine, die ihre Werte dauerhal} in Instanz-Datenbausteinen
88 5o fl e zblegen, sodass sie auch nach der Baustsinbearbeitung zur Verfigung stehen.
~ [ Programmbausteine
& Neuen Baustein hinzufigen —
& Main [081]
28 MCinterpolator [0B92] t
2B MCServo [0B91]
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] Funktion
2B MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG [FC11]
48 MOTOR_AUTO [FB1]
# DREHZAHL_MOTOR [DB2]
@ MBGAZIN_PLASTIK [DB3] EB
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] Daten-
» [ Technologieobjekte baustein
» [i@ Externe Quellen mehs
» [ PLCVariablen > | Weitere Informationen
» [ FLCDatentypen :
[] Neu hinzufugen und Gfinen .13 Abbrechen
> | Detailansicht = ‘ [¢] Diagnose

4 Portalansicht

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2020. Alle Rechte vorbehalten. 68
sce-062-121-servo-s210-pn-irt-to-s71500_r2008-de.docx



SCE Lern-/Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 062-121, Edition 09/2020 | Digital Industries, FA

— Deklarieren Sie, so wie hier gezeigt, die Schnittstelle des Funktionsbausteins
,MOTION_CONTROL_MAGAZIN'. (—» ,MOTION_CONTROL_MAGAZIN‘ [FB2] —

Bausteinschnittstelle)

MOTION_CONTROL_MAGAZIN

Name Datentyp | Defaultwert | Remanenz  Erreichbar a.. Schrei.. Sichtberi.. Einstellwert |

1 <@ * Input

2 |<|® ¢ Serve_Achse_TO_PositioningAxis |TO_P05itior|ingP.... lz‘

3 4. Quittieren Bool false Nicht rema... [ =] [

4 |4 = Tippen_AUF Bool false Nicht rema... =] =) =)

5 |q = Tippen_AB Bool false Nicht rema_.. E E B

6 | = Taster_Referenzieren Bool false Nicht remna... E E E

- Taster_Start_Position00 Bool false Nicht rerna... E E E

8 |4 = Taster_Start_Position01 Bool false Nicht rerna... E @ E

aa - Taster_Start_Position02 Bool false Nicht rema... =] =) v

10 4] = Position_Referenzpunkt LReal 0.0 Nicht rema... =] [ v

11 |4qq = Position00 LReal 0.0 Nicht rema... ] ™) =)

12 |4q = Position01 LReal 0.0 Nicht rema... =] =) =)

13 |4qq = Pasition02 LReal 0.0 Nicht rerna... E E B

14 <@ > Output

15 = <Hinzufiige n=

16 <@ ~ InOut

17 = <Hinzufiigen=

18 4@ ~ Static

19 <m = MC_RESET_Daone Bool false Nicht rema... ] A =] 2]

20 |4q = MC_RESET_Busy Bool false Micht rema... E E @ D

21 |4q = MC_RESET_COmmandAborted Bool false Micht rema... @ E E D

22 4l = MC_RESET Error Bool false Micht rema... = =) =) =

23 4 = MC_RESET Errorld Word 1680 Micht rema... =] ] [ =

24 |4q = MC_POWER_Status Bool Micht rema... =) =) =) =

25 |4qq = MC_POWER_Busy Bool Micht rema... E E B D

26 4] = MC_POWER_Errar Bool Micht rema... E E @ D

27 < = MC_POWER_Errirld Wiord 16£0 Micht rema... =) =) =) =

28 4O = MC_MOVEJOG_InVelocity Bool false Micht rema... [ [ [ =)

29 |4qq = MC_MOVEJOG_Busy Bool false Micht rema... =) = =) =

30 |4 = MC_MOVEJOG_CommandAborted  Bool false Micht rema... B E E D

31 |4 = MC_MOVEJOG_Error Bool false Nicht rema... @ E @ D

32 4n = MC_MOVEJOG_Errorld Wiord 1640 Micht rema... = =) =) (=

33 40 = MC_HOME_ReferenceMarkPosition  LReal 0.0 Micht rema... =) v [ =

34 |4q = MC_HOME_Done Bool false Micht rema... =) =) =) M

35 4o = MC_HOME_Busy Bool false Micht rema... E E B D

36 4O = MC_HOME_CommandAborted Bool false Micht rema... E E @ D

37 4] = MC_HOME_Errar Bool false Micht rema... @ E @ D

38 < = MC_HOME_Errirld Viord 1620 Micht rema .. [ [ ) =

39 q = MC_MOVEABSOLUTE_Done_00  Bool false Micht rema... ] ] [ =

40 |4m = MC_MOVEABSOLUTE_Busy 00 Bool false Micht rema .. ] ) e =

41 qg = MC_MOVEABSOLUTE_Command... Bool false Micht rema... ] )] )] =

47 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Error_00 Bool false Micht rema .. ] = ] |

43 40 = MC_MOVEABSOLUTE_Errorld_00  Word 1680 Micht rema .. =) =) =) =

44 |qq = MC_MOVEABSOLUTE_Done_01 Bool false Micht rema... =) =) =) =)

45 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Busy 01 Bool false Micht rema.. =] ] ] =

46 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Command... Bool false Micht rema ... ] ] =] =]

47 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Error_01 Bool false Micht rema... ] ] ] =

48 4 = MC_MOVEABSOLUTE Errorld_01  Word 1640 Micht rema... = =) =) (=

45 |40 = MC_MOVEABSOLUTE_Daone_02 Bool false Micht rerna... ] ]| ] =

50 |4m = MC_MOVEABSOLUTE_Busy 02 Bool false Micht rema... ) v ) 2=

51 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Cornmand... Bool false Micht rema .. ] =] =] =

52 |4 = MC_MOVEABSOLUTE_Error_02 Bool false Micht rermna... ] & & =]

53 < = MC_MOVEABSOLUTE Errorld_02  Word 16#0 Micht rema... = v =) =
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— Ziehen Sie per Drag & Drop den Befehl , MC_RESET" aus dem Punkt ,Motion Control* unter
den ,Technologie‘-,Anweisungen‘ in das erste Netzwerk und erstellen dazu die Multiinstanz
,MC_RESET_lInstance’. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —
MC_RESET — Multiinstanz - MC_RESET _Instance — OK)

o R B
Optionen
R S =El-gi_@¢""¢’ = 1 ikt e E e
K u == L - | 2 = = aZ —a [
? |Favoriten
T i T —— gk
& »=1 4 =ol = =] NTRIG ETRG SR AS |; _) ) Einfache Anweisungen
|i ¥ | Erweiterte Anweisungen
¥ Bausteintitel: —, .
SRS + | Technologie
Mame Beschreibung Yersi...
- Netzwerk 1: » [ ] Zahlen und Messen V23 [
T —— » [ 7] PID Contral
* [ Metion Control V5.0
: 2 MC_Power Technologiecbjekt freigeben, s... ¥5.0 |=
4 MC_Reset Alarme quittieren, Restart Tech... V5.0
4 MC_Home Technologiecbjekt referenziere... V5.0
& MC_Halt Achse anhalten Y50 BB
B MC_MoveAbsolute  Achse absolut positionieren V5.0
3 MC_MoveRelative  Achse relativ positionieren V5.0
B MC_MoveVelocity  Achse mit Geschwindigkeits-D... ¥5.0
& MC_Movelog Achse im Tippbetrieb bewegen V5.0
2 MC_MoveSuperim... Achse Gberlagernd positionierer V5.0
2 MC_S nsor Alternativen Geber als operativ. V5.0
B MC_Stop Achse anhalten und neue Bewe. V5.0
3 MC_SetAxisSTW Bits von Steuerwort 1 und Steu.. V5.0
Aufrufoptionen
Multiinstanz
F Mame in der Schnittstelle IMC_RESET Instance
: DB Wenn Sie den Funktionsbaustein als Multiinstanz aufrufen,
Einzel- speichert er seine Daten nicht in einem eigenen Instanz-
Instanz Datenbaustein, sendern im Instanz-Datenbaustein des
aufrufenden Funktionsbausteins. Damit erreichen Sie die
Konzentration der Instanzdaten in einem einzigen Baustein und
benétigen weniger Instanz-Datenbausteine in threm
F Programm.
Multi-
Instanz
+%+
Farameter-
Instanz
mehr...
oK 1 | Abbrechen
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— Beschriften Sie das Netzwerk 1 und beschalten Sie den Baustein MC_RESET", so wie

nachfolgend gezeigt.

v MNetzwerk 1: Alarme quittieren; Technologieobjekt neu starten

HMC_RESET_
Instance
MC_RESET :
][]

Done — #MC_RESET Done
Busy — #MC_RESET_Busy

#MC_RESET_
-=——EN CommandAbort  COmmandaborte

i ed —1d
#5ervo_Achse_

TO_ Error — #MC_RESET Error

Fasitioningfxis Axis #MC_RESET.

#Quittieren =— Execute Errorld Errorid
false — Restart ENO —

— Programmieren Sie in Netzwerk 2 den Aufruf des Bausteins ,MC_POWER' mit Multiinstanz

so wie hier gezeigt. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control - MC_POWER)

- Netzwerk 2: Technologiechjekt freigeben

=»=1
#Tippen_AUF —
#Tippen_AB —
#Taster_Start_
Position00 —

#Taster_Start_
Position01 —

#Taster_Start_
Position02 e sk

= EM

#Semnvo_Achse_
TO

PositioningAxis

Axis

Enable

StartMode
StopMode

#MC_POWER_
Instance

MC_POWER
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#MC_POWER_
Status — 5tatus
Busy — #MC_POVIER_Busy
Error = #MC_POWER_Errar
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Errorld — Errirld
ENOQ —

71



SCE Lern-/Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 062-121, Edition 09/2020 | Digital Industries, FA

— Programmieren Sie in Netzwerk 3 den Aufruf des Bausteins ,MC_MOVEJOG' mit

Multiinstanz, so wie jetzt gezeigt. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —
MC_MOVEJOG)

*  Netzwerk 3: Tppen AUFIAB

#MC_MOVEIOG_

Instance
MC_MOVEJOG
@l
—=—EN
8 #Servo_Achse_
E#Tippen_AUF == TO_
£#MC_POWER_ PositioningAxs — puie
Status —g JogForward
#MC_MOVEIOG_
B Invelocity — InVelocity
o £MC_MOVEJOG_
#MC_POWER_ Busy — Busy
I (el #MC_MOVEIDG
CommandAbaort CommandAborte
100.0 — Velocity ed —d

Acceleration

Deceleration

#MC_MOVEIOG_
Error — Error

Jerk #MC_MOVEIOG_
PositionControll Errorid i
IrUE = ad END =

— Programmieren Sie in Netzwerk 4 den Aufruf des Bausteins ,MC_HOME' mit Multiinstanz

so wie nachfolgend gezeigt. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —

MC_HOME)

o Netzwerk 4: Referenzieren auf Festanschlag

#MC_HOME_
Instance
MC_HOME
|| |
#MC_HOME_
ReferenceMarkp  ReferenceMarkPos
osition — MonN
o —EN Done — ¥MC_HOME_Done
— #MC_HOME_Busy
#Servo_Achse_ Busy = _BUsY
- #MC_HOME_
FasitioningAxis Pods CommandAbart CommandAborte
#Taster_ ed —
Referenzieren — Execute Error — #MC_HOME_Error
#Position_ #MC_HOME_
Referenzpunkt — pgsition Errorld Errirld
1 Mode ENO —
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— Programmieren Sie in Netzwerk 5 den Aufruf des Bausteins ,MC_MOVEABSOLUTE' mit
Multiinstanz so wie jetzt gezeigt. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —
MC_MOVEABSOLUTE)

- Netzwerk 5: Position00 anfahren

#MC_
MOVEABSOLUTE _
Instance
MC_MOVEABSOLUTE
][]
FMC_
& MOVEABSOLUTE_

#Taster_Start_ Done — Done_00

POSItioN00

#MC_
#Taster_Start_ MOVEABSOLUTE
Position01 —g — EM Busy_Buzy_DD
#Ta 5ter__l5ta r_ #Servo_Achse_ H#MC
ROERENNE=a TO_ MOVEABSOLUTE
#MC_FOWER_ PositioningAxs Axis CommandAbort CommandAborte
Status — 2k Eerrie ed — d_00
3 #MC_
FPosition00 Position MOVEABSOLUTE
300.0 — velocity Errar — Error_00
0~ Acceleration £MC
Deceleration MOVEABSOLUTE_
Jerk Errarid — Errorld_00
Direction ENO —
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— Programmieren Sie in Netzwerk 6 den Aufruf des Bausteins ,MC_MOVEABSOLUTE' mit
Multiinstanz, siehe nachfolgend. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —
MC_MOVEABSOLUTE)

- MNetzwerk 6: Fosition01 anfahren

#MC_
MOVEABSOLUTE_
Instance_1

MC_MOVEABSOLUTE
=%
#MC_

& MOVEABSOLUTE_

#Taster_Start_ Done — Done_071

Fosition00 —o

#MC_
#Taster_Start_ MOVEABSOLUTE_
Position01 — .— EN Busy_Busy_Dr
#Taster_Start_ #Servo_Achse_ #MC
FEipL -0 e m IR MOVEAESOLUTE_
#MC_POWER_ PositicningAxis Axis CommandAbaort CommandAborte
Status — sk s ad —d_01
" p #MC_
#Position01 — Position MOVEABSOLUTE_
500.0 — Velocity Error — Error_01
Acceleration ShIC
Deceleration MOVEABSOLUTE_
Jerk Errorld Errorld_01
Direction END =
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— Programmieren Sie in Netzwerk 7 den Aufruf des Bausteins ,MC_MOVEABSOLUTE' mit
Multiinstanz so wie hier gezeigt. (— Anweisungen — Technologie — Motion Control —
MC_MOVEABSOLUTE)

- Netzwerk 7: Pozition02 anfahren

#IAC_
MOVEABSOLUTE _
Instance_2

MC_MOVEABSOLUTE
(%]

#MC_
& MOVEABSOLUTE

#Taster_Start_ Done — Done_02

Pasition00 —o

#MC_
#Taster Start_ MOVEABSOLUTE
Position01 —g — EM Bus},_Buzy_Dz
FTaster_Start_ #5ervo_Achse_ S1IC
SRR — To_ MOVEAESOLUTE
#MC_POWER_ PositioningAns — pyig CommandAbort  CommandAborte
Status — b Eerrie ed — d_02
gt #MC_
FPosition02 Position MOVEABSOLUTE_
500.0 Velocity Errgr — Error_02
0~ Acceleration S1C
Deceleration MOVEABSOLUTE_
Jerk Errorid — Errorld_02
Direction END —

— Offnen Sie den Organisationsbaustein ,Main[OB1]‘ und rufen anschlieRend im Netzwerk 4
den Funktionsbaustein ,MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2]* auf. (— Main[OB1] —
MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2])

T\;\, Siemens - C:\Usersimde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500W062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500
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U5F (3 B Projekespeichern @b X B [ X D 5N E [2 & onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen Sz [N I8 2 ] || * PORTAL

Projektnavigation m 4
Gerdte

& HR @ dF L E0ERE 8

H @B sl ST 6

iy

uabunsiemuy [

a =1 4 =-o = -] nmerme = oA Hr] ds]

Name
~ 7062121 Servo 5210 IRTTO 57-1500
B¢ Neues Gerét hinzufiigen
i Gerite & Netze
~ [[J CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[ Gerétekonfiguration

~ Bausteintitel: “Main Program Sweep (Cycle)”

Netzwerk 1: Drehzahluberwschung Bandmotor
%/ Online & Diagnose

5 Netzwerk 2: Drehzahlsteuerung Analogausgang Bandmotor
+ 5@ Software Units

el e T Netzwerk 3: Ansteuerung des Bandlaufs vorwarts im Automatikbetricb

N

B Neuen Baustein hinzufigen
4 Wein [0B1]
28 MCinterpolator [0B92]
2B MCServo [0B91]
4 MOTOR DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] TSR RS PSS
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG [FC11]
48 MOTION_CONTROL_MAGAZIN [FB2]
48 MOTOR_AUTO [FB1]
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2]
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE1 [DB1]
» g Systembausteine
» [ Technologieobjekte v

Netzwerk 4: .

uaqeﬁ;nvhﬂﬂ u=1sa) \EH

uayaonqig £

> | Referenzprojekte Loon |~ P

» | Detailansicht |gEigens{haften H*L‘.Infn iJ"‘E-‘ Diagnose v

4 Portalansicht 2 Obersicht. |48 main (081) v Das Projs
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— Erstellen Sie den Instanzdatenbaustein als Einzelinstanz. (— Einzelinstanz — -

MOTION_CONTROL_MAGAZIN_DB —> OK)

ﬁufrufupti-nnen
Datenbaustein
F e ..
BB Mummer | 5 EI
Ii';z:r:; () Manuell
E) Automatisch

Wenn Sie den Funktionsbaustein als Einzelinstanz aufrufen,
speichert er seine Daten in einem eigenen Instanz-
Datenbaustein.

mehr...

oK 1 | Abbrechen
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— Beschalten Sie den Baustein, so wie jetzt gezeigt und beschriften das Netzwerk 4.

¥  Netzwerk 4: Ansteuerung Technologieobjekt "PositioningAxis_Magazin

YUDRS
"MOTION_
CONTROL_
MAGAZIN_DBE"
YFB2
"MOTION_CONTROL MAGAZIN®

.= EN
%DB4  servo_Achse
"PositioningAxis_  TO_
Magazin® PositioningAxis
WE2.0
"510" = Quittieren
WE21
“511" — Tippen_AUF
WE2 2
512" —ﬁppen_ﬁﬂ
2.3 Taster_

"-513" = Referenzieren

%E24  Taster Start
"-514" = Position00

“E2.5  Taster Start_
"515" = Position01

HE2 6 Taster Start_
"-516" = Position02

Position_
-30.0 — Referenzpunkt
0.0 — Position00
200.0 — Position01
300.0 — Position02 EMO —
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7.12 Programm laden in SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Nun speichern wir das Projekt nochmals, bevor wir die gednderten und neu erstellten

,Programmbausteine’ in die CPU 1516F-3 PN/DP laden B (—> [ Frojektspeichern _,

B Projekt speichem programmbausteine — & )

isierung\062-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500M62-121 Servo 5210 IRT TO 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe o
5 Totally Integrated Automation
i Projektspeichern | =b i M E 5 s GINEE R Online verbinden ¥ OnlineVerbindung trennen 2 [H B 2 * PORTAL
L3 Ji P gl BT 5 g & B2
Proj on m 4 Laden in Gerat
— >
-3 . n »
s gl % 0 H %
B
Name =
~ [ 062121 5ervo 5210 IRTTO 57-1500 & * | A | me| e (el ameieiee | = | e | ] A E
I Neues Gerét hinzufiigen ¥ Bausteintitel: “Wain Program Sweep (Cycle)”
gy Gerdte & Netze Komments =
— ar enta ﬂ
~ [[@ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] )
Y Gerstekonfiguration =l»  Netzwerk 1: Drehzshluberwachung Bandmotor o
=
| = 2
L Onine & Diagrose »  Netzwerk 2: Drehzshlsteverung Analogausgang Bandmotor 5
¥ 58 Software Units
ST Programmbausieine i b Netzwerk 3: Ansteuerung des Bandlaufs vorwarts im Automatikbetrieb g
[ Neuen Baustein hinzufiigen ¥  Netzwerk 4: Ansteuerung Technelogieobjekt *FesitioningAxs_Magazin >
& Main [OB1] E)
28 MClinterpolator [0B92] e E-
28 MCServo [0B91] “MOTION_ =
2 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] CONTROL_ il |
3 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG [FC11] Mo DY L1
2B MOTION_CONTROL_MAGAZIN [FE2] o B2 4
IOTION_CONTROL_MAGAZIN" =
& MOTOR_AUTO [FB1] gz
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] ~=—EN =
s =
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] %DBA  Servo Achse_ &
@ MOTION_CONTROL_MAGAZIN_DE [DB5] “PositioningAxis_  TO_
§ MOTOR AUTO_DB1 [DB1] Msgazin® — Positioningfuds [l |
» 5 Systembausteine 2.0
v (3 Technologieobjekte - [T 100% -
[ Technologieobjek < > ==
» | Detailansicht ‘3 Eigenschaften ||‘_i.‘.|nfo i_]Hi\ Diagnose ‘ -

4 Portalansicht |=I- Main (OB1)
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7.13 Diagnose im Programm in SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Zur Diagnose der Ansteuerung des Servoantriebs aus dem Programm kann der Baustein
Funktionsbaustein ,MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2]* beobachtet werden. Mit einem

Klick auf das Symbol

(— MOTION_CONTROL_MAGAZIN[FB2] -

(=]

[ ]

-)

wird das Beobachten ein-

b Siemens - C:\Wsersimde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO S7-1500

bzw.

ausgeschaltet.

» | Detailansicht
4 Portalansicht £ Ubersicht | moTion_co...

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe o
5 - Totally Integrated Automation
[3F (% Kl Projekespeichem &b M B2l 5 X & (*: ) MG B [} ¥ onlineverbinden g¥ Online-Verbindung trennen fiz [N I x/ * PORTAL
Gerdte
o >
- o S -— = g 3
[ i L, EORSR8 G ERD = G & O 2
(]
- 3
Name ; ; e lE
__| keine Bedingung definier. I =
= [ ] 062-121 5ervo 5210 IRTTO 57-1500 [ ] \_A_ 5 =
I Neues Gerat hinzuftigen f & > 4 -o = ] nmwe eme = s r] {s]
E%g ol A ¥  Netzwerk 7: Fosition02 anfehren [~
~ [[g CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] [ ] 2 | =
[IY Gerstekonfiguration 5 a
2
%/ Online & Diagnose g
P 4 SMIC_ o
3 ;E.E Software Units. |4 MOVEABSOLUTE_ | |
= g Programmbausteine [ ] & Instance_2 g
& Neuen Baustein hinzufigen EAEE “MC_MOVEABSOLUTE >
= =101 5
& Main [OB1] [ ] #Taster_Start_ ‘E‘MZ G
2 MC-Interpolstor [0B92] [ ] Position00 | z
]
& MCServo [0B91] [ ] e 7
S FALSE i3
B MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] (] #Taster_Start_ MOVEABSOLUTE. Lo
2B MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG [FC.. [ ] Position01 —gf Done}— Done_02 (i}
=B MOTION_CONTROL_MAGAZIN [FB2] ] EN E
A i FALSE =
<& MOTOR_AUTO [FB1] %) #Taster_Stare_ #MC 2
@ DREHZAHL_WOTOR [DB2] [} Position02 —| 45 i MOVEABSOLUTE =
§ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] o RENAREE Busy -~ Busy_02 TJ 5
@ MOTON_CONTROL_MAGAZIN_DB [DB5] [ r:mjo':fruiunf PositioningAuis —| ayis | If T
@ MOTOR_AUTO_DE1 [DE1] [ ] Status —fs¢ |Execute FALSE I
b [ Systembausteine 0. s =
<[ i [>Lel n | ol e
Hﬂ Diagnose

— Zur Diagnose der Werte im Technologieobjekt ,PositioningAxis_Magazin‘ kann in einer

Beobachtungstabelle und auch im Programm auf die Daten in dem zugehorigen

Datenbaustein zugegriffen werden.

Beobachtungstabelle_Servo_Magazin

Magazin[DB4] —.ActualSpeed — .Position — .ActualPosition—

—  Technologieobjekt

-[.\4‘\) Siemens - C:\Usel’s\mcie\Dacuments\Autamatisierunglclﬁz—1 21 Servo 5210 IRT TO 57-15001062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500

)

(— Neue Beobachtungstabelle hinzufigen —

—  PositioningAxis__

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras

Werkzeuge
% (Y Projektspeichern 2 X Y X 2@ T M E E @ onineverbinden ¥ Onlineverbindung trennen Az [ [B

Fenster  Hilfe

Totally Integrated Automation
! PORTAL

Gerdte
Name
= [ 062-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500 v 0[
¢ Neues Gerét hinzufigen
iy Gerdte & Netze
~ [[i§ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] He
HIY Gerstekonfiguration !E
R/ online & Diagnose |
v [g@ Software Units
» g Pregrammbausteine [ ]
w [ Technclogiecbjekte @
B Neues Objekt hinzufiigen
_» I PositioningAds_ Magszin[DB4] @

Hinweis:

2y

)

Adresse

1 Name
1 “PositioningAxis_Magazin® ActualSpeed
2 “PositioningAxis_Magazin®.Position
3 “PositioningAxis_Magazin®.ActualPosition
4

Es wird empfohlen auf diese Daten nur lesend zuzugreifen
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7.14 Diagnose im Technologieobjekt PositioningAxis_Magazin

— In dem Technologieobjekt ,PositioningAxis_Magazin‘ werden unter Diagnose verschiedene

Ansichten zur Diagnoseunterstiitzung angeboten. Zuerst sehen wir hier die Ansicht ,Status-

und Fehlerbits’. Mit einem Klick auf

[ ]

e

wird das Beobachten ein- bzw. ausgeschaltet.

(— Technologieobjekte — PositioningAxis_Magazin — Diagnose — Status- und

Fehlerbits —

[y ]

)

W}, Siemens - C:\Users\imde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-1500M62-121 Servo $210 IRT TO 57-1500
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— Weitere Ansichten sind ,Status Bewegung’ und ,PROFIdrive-Telegramm’. (— Status

Bewegung — PROFIdrive-Telegramm)

PN/IDP] » Te

Status-und Fehlerbits

PROFIdrive-Telegramm

.21 Servo 5210 IRT TO S7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Technologieobjekte » PositioningAxis_Maga

I
Status-und Fehlerbits
Status Bewegung

P
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— Der ,Status der Achse’ und ,Aktuelle Werte' kbnnen auch unter ,Inbetriebnahme’ in der

,Achssteuertafel’ des Technologieobjektes ,PositioningAxis_Magazin‘ beobachtet werden.

(— Technologieobjekte — PositioningAxis_Magazin — Inbetriebnahme — Achssteuertafel)

T4, Siemens - C:\Wsersimde\Documents\Automatisierung\062-121 Servo 5210 IRT TO $7-15000062-121 Servo 5210 IRT TO 5§7-1500

5f (3 Frojekespeichem | @) ¥ 22l &
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— Die Funktion “Optimierung” unterstitzt Sie bei der Ermittlung der optimalen Vorsteuerung

und Verstarkung (Kv-Faktor) fir die Lageregelung der Achse. Hierzu wird der
Geschwindigkeitsverlauf der Achse wahrend einer vorgebbaren Positionierbewegung mit

der Trace-Funktion aufgezeichnet. Anschliefend kénnen Sie die Aufzeichnung auswerten

und die  Vorsteuerung

und die  Verstarkung entsprech

end

anpassen.

(— Technologieobjekte — PositioningAxis_Magazin — Inbetriebnahme — Optimierung)
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L

Sollposition
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Symmetrierfilter
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Antrieb

Toeona ] ueqehiny i

[ surppy |

> | Detailansicht

4 Portalansicht Ubersicht B positioningA...

Hinweis:

|8 Eigenschaften |24

— Bevor hier eine Optimierung durchgefiihrt wird, sollte im Antrieb ein ,One Button Tuning‘

durchgefiihrt worden sein.

7.15 Diagnose mit SINAMICS Startdrive fur Servoantrieb S210

— Im Frequenzumrichter kénnen ,Aktive Warnungen‘ und ,Aktive Stérungen’ angezeigt
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werden. Diese finden Sie unter ,Online & Diagnose’. Mit einem Klick auf Details

kénnen diese unten in der Meldungsanzeige angezeigt werden und dort mit per Klick auf
das Symbol , ¥ * auch quittiert werden. (—» &' Onlineverbinden| _, Antrieh $210... —> Online

& Diagnose — Diagnose — Aktive Warnungen — | Beils | _y 155y
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> |Detailansicht [<| n s |-
4 Portala Ubersicht |L‘ Online & Dia... ¥ Verbunden mit Antriebsgerat_1, fiber

— Unter ,Istwerte’ sehen Sie wichtige Werte des Servoantriebs. (— Antrieb_S210... — Online

& Diagnose — Diagnose — Istwerte — Istwerte)

Online-Zugange i ]
= Diagnose S i
Allgernein
Aktive Warnungen
Warnhistorie Parametertext Wert Einheit
- |stwerte Drehzahlsollwert nach Filter | 0,00 1imin
Istwerte h Drehzahlistwert 0.0 1imin
Statushits - Zwischenkreisspannung 3218 Vv
Safety Integrated-Funk... || ._. Strombetrag 0,00 Aeff
} PROFINET-Schnittstelle ... r Stromistwert momentenbildend, Geglattet 0,00 Aeff
¥ Funkticnen Drehmomentistwert 0,01 Nm
SicherniWiederherstellen Antrieb Temperaturen, Wechselrichter Maximalwert Lt
Lizenz Maotorauslastung thermisch 0 %
|
KL bl B
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— Die ,Statusbits’ des Servoantriebs konnen hier ebenfalls beobachtet werden.

(— Antrieb_S210... — Online & Diagnose — Diagnose — Istwerte — Statusbits)

062-121 Servo S210 IRT TO 57-1500 » Antrieb_S210_Magazin [S210 PN]

OnlineZugénge
~ Diagnose

Allgemein
Aktive Warnungen
Warnhistarie
- |stwerte
Istwerte
SafetyInteg rated-Funk... O
» PROFINETSchnittstelle .. |
» Funktionen
sichemiederherstellen
Lizenz

175 18 1 18 8 1 (8

— Der ,Safety Integrated-Funktionszustand’ wird auch hier unter ,Diagnose' angezeigt.
(— Antrieb_S210... — Online & Diagnose — Diagnose — Safety Integrated-Funktions-

zustand)
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— Die Telegrammdaten der Kommunikation koénnen in ,Empfangsrichtung’ und in

,Senderichtung’ beobachtet werden. (— Antrieb_S210... — Online & Diagnose —
Diagnose — PROFINET-Schnittstelle — Kommunikation — Senderichtung —

Empfangsrichtung)

Online-Zugange
> 3
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— Auch in der ,Parametersicht’ und der ,Funktionssicht’ der ,Parameter’ konnen

Parameterwerte online beobachtet werden. (— Parameter — Funktionssicht —

Parametersicht)
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2-121 Servo 5210 IRTTO 57-1500

Ubersicht
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— In der ,Steuertafel’ unter ,Inbetriebnahme’ kbnnen Zustande und Aktualwerte beobachtet

werden. (— Inbetriebnahme — Steuertafel)
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7.16 Archivieren des Projekts

— Zum Abschluss wollen wir das komplette Projekt archivieren. Wahlen Sie bitte im
Menipunkt — ,Projekt’ — ,Archivieren ...‘ aus. Offnen Sie einen Ordner, in dem Sie Ihr
Projekt archivieren wollen und speichern Sie |hr Projekt als Dateityp ,TIA Portal-
Projektarchive’ ab. (— Projekt — Archivieren — TIA Portal-Projektarchive — 062-121-

servo-s210-irt-to-s7-1500... — Speichern)
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7.17 Checkliste

Nr. Beschreibung

Servoantriebssystem SINAMICS S210 im TIA Portal angelegt und mit
SINAMICS Startdrive parametriert.

Servoantriebssystem SINAMICS S210 iber Steuertafel erfolgreich
getestet.

Servoantrieb SINAMICS S210 der CPU1516F-3 PN/DP als IRT-Device
zugeordnet.

4 Technologieobjekt ,TO_PositioningAxis‘ in CPU1516F-3 PN/DP erstellt.

Geratekonfiguration mit dem Servoantrieb SINAMICS S210 als IRT-

° Device erfolgreich in die CPU1516F-3 PN/DP geladen.

6 Geratename dem Servoantrieb SINAMICS S210 zugewiesen.

7 Technologieobjekt Gber Achssteuertafel erfolgreich getestet.
Funktionsbaustein ,MOTION_CONTROL_MAGAZIN* [FB2] angelegt

8 . ;
und in Main [OB1] aufgerufen.

9 Ubersetzen und Laden der Programmbausteine erfolgreich und ohne
Fehlermeldung durchgefihrt.

10 Taster ,Quittieren‘ (-S10 = 1) kurz betétigen, um Fehler zu quittieren.

11 Mit Taster , Tippen‘ abwarts (-S12 = 1) das Magazin auf den Festanschlag
fahren.

12 Mit Taster ,Referenzpunkt’ setzen (-S13 = 1) das Referenzieren auf der

Position des Festanschlags durchfiihren.

Nun kann mit den Tastern

Start Positionierung auf Position 00 (-S14 = 1)

13 Start Positionierung auf Position 01 (-S15 = 1)

Start Positionierung auf Position 02 (-S16 = 1)

Die jeweils gewtnschte Position angefahren werden.

14 Projekt erfolgreich archiviert.
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8 Weiterfuhrende Information

Zur Einarbeitung bzw. Vertiefung finden Sie als Orientierungshilfe weiterfihrende Informationen,
wie z. B.: Getting Started, Videos, Tutorials, Apps, Handbticher, Programmierleitfaden und Trial

Software/Firmware, unter nachfolgendem Link:

Antriebe

Voransicht “Weiterfiihrende Informationen*

Getting Started, Videos, Tutorials, Apps, Handbiicher, Trial-SWiFirmware

TIA Portal Videos

TIA Portal Tutonal Center

Getting Started

Programmierleitfaden

Leichter Emstieg in SIMATIC 57-1200
Download Trial Software/Firmware
Techmische Dokumentation SIMATIC Controller
tdustry Online Support App

TIA Portal, SIMATIC 57-120001 500 Uberohck
TIA Portal Website

SIMATIC 57-1200 Website

SIMATIC 57-1500 Website

Ll R S N e T
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Weitere Informationen

Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.de/sce

SCE Lern-/Lehrunterlagen
siemens.de/sce/module

SCE Trainer Pakete
siemens.de/sce/tp

SCE Kontakt Partner
siemens.de/sce/contact

Digital Enterprise
siemens.de/digital-enterprise

Totally Integrated Automation (TIA)
siemens.deltia

TIA Portal
siemens.de/tia-portal

TIA Selection Tool
siemens.de/tia/tia-selection-tool

SIMATIC Controller
siemens.de/controller

SIMATIC Technische Dokumentation
siemens.de/simatic-doku

Industry Online Support
support.industry.siemens.com

Katalog- und Bestellsystem Industry Mall
mall.industry.siemens.com

Siemens

Digital Industries, FA
Postfach 4848
90026 Nirnberg
Deutschland
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