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Pacotes de treinamento SCE correspondentes a esta documentacao de aprendizado/
treinamento

Sistemas de acionamento SINAMICS

= Acionamento padrdo SINAMICS G120 pararede 1 CA 230V
N° de encomenda 6SL3200-3AX00-0UL1

= Acionamento padrdo SINAMICS G120 pararede 3 CA 400V
N° de encomenda 6SL3200-3AX00-0UL2

Controladores SIMATIC

+  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F e HMI RT SW
N° de encomenda: 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
N° de encomenda: 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
N° de encomenda: 6ES7516-3FN00-4AB2

«  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
N° de encomenda: 6ES7516-3AN00-4AB3

¢ SIMATIC CPU 1512C PN com software e PM 1507
N° de encomenda: 6ES7512-1CK00-4AB1

*  SIMATIC CPU 1512C PN com software, PM 1507 e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N° de encomenda: 6ES7512-1CK00-4AB2

SIMATIC CPU 1512C PN com software
N° de encomenda: 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN com software e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N° de encomenda: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Licenca individual
N° de encomenda: 6ES7822-1AA04-4YA5S

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Licenca de sala de aula (até 6 usuarios)
N° de encomenda: 6ES7822-1BA04-4YAS

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Licenca para upgrade (até 6 usuarios)
N° de encomenda: 6ES7822-1AA04-4YES

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Licenca para estudante (até 20 usuarios)
N° de encomenda: 6ES7822-1AC04-4YA5

Atente para que estes pacotes para instrutores sejam substituidos por pacotes sucessores.
Vocé encontra uma visdo geral dos pacotes SCE disponiveis atualmente em: siemens.com/sce/tp

Cursos complementares
Para cursos complementares regionais Siemens SCE, entre em contato com a pessoa de contato SCE
regional: siemens.com/sce/contact

Mais informacdes sobre o SCE
siemens.com/sce
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Nota de utilizacao

A Documentacéo de aprendizado/treinamento SCE TIA Totally Integrated Automation foi elaborada para
0 programa "Siemens Automation Cooperates with Education (SCE)" especificamente para fins
educacionais em instituicdes pulblicas de ensino, pesquisa e desenvolvimento. A Siemens ndo assume
nenhuma responsabilidade com relagdo ao conteddo.

Este documento s6 pode ser usado para o treinamento inicial em produtos/sistemas da Siemens.

Ou seja, pode ser total ou parcialmente copiado e entregue aos aprendizes/estudantes para uso como
parte de seu treinamento/estagio. A divulgacdo, assim como a reproducdo, deste documento e a
comunicacao de seu conteldo sdo permitidas nos estabelecimentos de treinamento e ensino publicos
para fins de treinamento ou como parte do estagio.

As excecdes demandam a aprovacdo por escrito da Siemens. Enviar todos os pedidos a
scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

As violacdes estdo sujeitas a indenizacdo por danos. Todos os direitos, inclusive da traducdo, sao
reservados, particularmente para o caso de registro de patente ou marca registrada.

A utilizacdo em cursos para clientes industriais & expressamente proibida. O uso comercial dos
documentos néo é autorizado.

Agradecemos a Universidade Técnica de Dresden e a empresa Michael Dziallas Engineering e todos os
demais envolvidos pelo apoio na elaboracdo desta documentagéo de aprendizado/treinamento SCE.
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Conversor de frequéncias G120 com
Control Unit CU250S-2 PN Vector na
PROFINET com SIMATIC S7-1500

1 Objetivo

Neste capitulo vocé ira aprender como um conversor de frequéncias SINAMICS G120 com a
Control Unit CU250S-2 PN e um sistema de comando SIMATIC S7 — no exemplo, uma
CPU1516F-3 PN/DP com PROFINET - é colocado em operacéo.

O mddulo explica a colocacdo em operacdo do conversor de frequéncias SINAMICS G120 com
o software SINAMICS Startdrive no Portal TIA.

Em seguida, é apresentado passo a passo como o conversor de frequéncias SINAMICS G120
pode ser controlado e monitorado a partir do programa da CPU1516F-3 PN/DP.

Podem ser utilizados os sistemas de comando SIMATIC S7 mencionados no Capitulo 3.

2 Requisito
Este capitulo baseia-se no capitulo sobre os blocos de dados globais no SIMATIC S7.
Para a realizacao deste capitulo, vocé pode recorrer, por ex., ao seguinte projeto:

"SCE_EN_032-600_ Global data blocks....zap13".

3 Hardware e software necessarios

1 Engineering Station: Hardware e sistema operacional sao requisitos prévios
(para mais informacdes veja Readme/Liesmich nos DVDs de instalacdo do Portal TIA)

2 Software SIMATIC STEP 7 Professional no Portal TIA — a partir de V13
3 Software SINAMICS Startdrive no Portal TIA — a partir da V13

4 Sistema de comando SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, por exemplo, CPU 1516F-3
PN/DP - a partr de firmware V1.6 com memory card e 16DI/16DO
Nota: As entradas digitais devem estar conduzidas para fora em um painel de controle.

5 Conversor de frequéncias SINAMICS G120 com:
— Control Unit CU250S-2 PN a partir de firmware 4.6
— Power Module PM240-2
— 10P Intelligent Operator Panel

— Motor assincrono

6 Conexdo Ethernet entre a Engineering Station e o sistema de comando, bem como
entre o sistema de comando e o conversor de frequéncias

Gratuito para o uso em centros de treinamento/pesquisa e desenvolvimento. © Siemens 2019. Todos os direitos reservados.
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (Portal TIA) a
partir de V13

1 Engineering Station

3 SINAMICS Startdrive
(Portal TIA) a partir de V13

6 Conexao Ethernet

TYTYTY T T Ty T Y
YT TS T Y TY

4 Sistema de comando SIMATIC S7-1500 )
Painel de controle

6 Conexao Ethernet

5 Conversor de frequéncias G120 com:
- Control Unit CU250S-2 PN
- Power Module PM240-2
- IOP Intelligent Operator Panel

- Motor assincrono
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4 Teoria

4.1 Conversor de frequéncias SINAMICS G120

Todo conversor SINAMICS G120 é constituido de uma Control Unit (CU) e um Power Module
(PM).

« A Control Unit controla e monitora o Power Module e o motor conectado.

* Os Power Modules incluem retificadores e inversores para motores em uma faixa de poténcia
de 0,37 kW até 250 kW.

Power Module

y Z

Control Unit

Nota:

— Informacdes detalhadas sobre o conversor de frequéncias G120 com Control Unit CU250S-2
PN Vector podem ser consultadas nos manuais. Neste modulo é usado o conversor de
frequéncias SINAMICS G120 como dispositivo IO PROFINET.
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4.2 Componentes da estrutura de um conversor de frequéncias
SINAMICS G120

4.2.1 Control Units CU250S-2

As Control Units CU250S-2 diferenciam-se entre si com relacdo ao tipo das conexdes de bus de
campo. H& as Control Units CU250S-2 com:

Interface RS485 para USS, Modbus RTU
Interface PROFIBUS

Interface RS485 para PROFINET, Ethernet/IP
Interface CANopen

Todas as Control Units possuem uma EEPROM para armazenar os dados de configuracdo
protegidos contra queda de tenséo.

A Control Unit CU250S-2 Vector utilizada possui uma interface PROFINET com duas portas,
que suportam os perfis PROFIdrive, PROFIsafe e PROFlenergy.

Além disto, é possivel, por exemplo, conectar encoders HTL ou TTL e sensores de
temperatura diretamente na interface de encoder de 15 polos e encoders aptos para DRIVE-
CLiQ e Sensor Module em uma interface DRIVE-CLIQ da Control Unit.

A Control Units suporta as seguintes fun¢des da Safety Integrated (SIL 3, PL e, Kat. 3):

Safe Torque Off (STO)

Safe Stop 1 (SS1) com e sem monitoramento das rotacdes

Safe Brake Control (SBC)

Safely-Limited Speed (SLS)

Safe Direction (SDI)

Safe Speed Monitor (SSM)

Comunicacao PROFIsafe com um sistema de comando de nivel superior

Estdo disponiveis diversos procedimentos de regulagem para atender as diferentes exigéncias
da tecnologia de acionamento:

e Curvas caracteristicas U/f
e Flux Current Control
e Regulagem de vetor com e sem encoder

As funcdes especiais a seguir podem ser usadas nesta Control Unit:

e Funcdo de posicionamento basico com Epos
e Recurso de realimentagdo através de Efficient Infeed Technology (somente Power Module
PM250)

Também estao disponiveis terminais com entradas e saidas digitais e anal6gicas, bem como
seguras.

Gratuito para o uso em centros de treinamento/pesquisa e desenvolvimento. © Siemens 2019. Todos os direitos reservados.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-pt.docx



4.2.2

4.2.3

Documentacgao de aprendizado/treinamento | Médulo TIA Portal 062-101, Edigdo 09/2019 | Digital Industries, FA

Operator Panels

Os Operator Panels sdo usados para a colocacdo em operacdo, diagndstico e comando do
conversor, bem como para o backup e transferéncia das configuracdes deste ultimo.

SIEMENS.

O Intelligent Operator Panel (IOP) esta disponivel nas versées para encaixe na Control Unit ou
como unidade portatil com um cabo de conexdo a Control Unit. O IOP permite a operacao e
diagndstico do conversor.

O BOP-2 é um Operator Panel para encaixe na Control Unit. O BOP-2 possui um display de
duas linhas para diagndstico e operacdo do conversor.

Nota:

— Informacgdes detalhadas sobre os Operator Panels podem ser consultadas nos manuais.

Cartdes de memoria para Control Unit (opcional)

Os cartbes de memoéria SD ou MMC podem ser usados de modo opcional para o backup das
configuracdes do conversor.

E possivel o armazenamento de até 100 conjuntos de parametros. Isto pode ser realizado com o
software SINAMICS Startdrive.

A atualiza¢@o/downgrade do firmware também sdo possiveis com a ajuda de um cartdo de
memoria.

Para a utilizacdo da funcdo "Posicionador simples" ou dos recursos de seguranca avanc¢ados,
um cartdo de memaoria com uma licenga valida deve encontrar-se inserido na Control Unit.

Nota:

— De outra forma, um cartdo de memdria ndo é necessario durante a operagao.
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4.2.4 Brake Relay
O Brake Relay disponibiliza um contato de interruptor (contato normalmente aberto) para o
controle da bobina de um freio motor.

4.2.5 Safe Brake Relay
O Safe Brake Relay ativa um freio motor de 24 V e monitora a ativacdo do freio em caso de
curto-circuito ou quebra de condutor.

4.2.6 Power Modules PM240-2

Os Power Modules PM240-2 possuem um chopper de frenagem (aplicagbes quatro quadrantes)

e sdo adequados para uma variedade de aplicacdes em engenharia em geral. O Power Module

PM240-2 esté disponivel sem filtro ou com filtro de rede integrado de classe A.

O Power Module PM240-2 est4 disponivel para as faixas de tensdo e poténcia a seguir:

e 1CA/3CA200V ...240 V 0,55 kW ... 4,0 kW

e¢3CA200V...240V55kW ... 7,5 kW

e 3CA380V...480V 0,55 kW ... 250 kW

¢ 3CA500V...690V 11 kW ... 132 kW

Nota:

— Caso os conversores de frequéncia ndo sejam colocados em operacéo durante um intervalo
de tempo prolongado, os capacitores do circuito intermediario devem ser formados conforme
as instrucbes contidas no manual de operacéo.
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4.2.7 Power Modules PM250

Os Power Modules PM250 sao adequados para as mesmas aplicagfes do PM240. A energia de
frenagem eventualmente gerada pode ser realimentada diretamente a rede (aplicagcdes de
quatro quadrantes — ndo € necessario o chopper de frenagem). O Power Module PM250 estéa
disponivel sem filtro ou com filtro de rede integrado de classe A.

O Power Module PM250 esté disponivel para as faixas de tenséo e poténcia a seguir:

e 3CA 380V -480V +10% 7,5 kW até 90 kW

Nota:

— Caso os conversores de frequéncia ndo sejam colocados em operagdo durante um intervalo
de tempo prolongado, os capacitores do circuito intermediario devem ser formados conforme
as instru¢des contidas no manual de operacao.

4.2.8 Filtro de rede

P
=

Por meio de um filtro de rede, o conversor alcanca uma classe de interferéncia de radio mais
elevada. Para o conversor com filtro de rede integrado, ndo é necessario um filtro externo.

4.2.9 Bobinaderede

A bobina de rede auxilia na protecao contra sobretenséo, alisa as harmdnicas na rede e liga em
ponte os entalhes de comutacéo.

Gratuito para o uso em centros de treinamento/pesquisa e desenvolvimento. © Siemens 2019. Todos os direitos reservados.
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4.2.10 Reator de saida

Os reatores de saida reduzem as cargas de tensdo dos enrolamentos do motor e a carga do
conversor através de correntes transversais capacitivas nos condutores. Um reator de saida esta
disponivel com blindagem em condutores de motor a partir de 50 m ou sem blindagem em
100 m.

4.2.11 Filtro sinusoidal

O filtro sinusoidal na saida do conversor limita a velocidade de crescimento da tenséo no estado
cortado e as tensdes de pico no enrolamento do motor. O comprimento méaximo admissivel do
condutor do motor aumenta para 300 m. Um reator de saida se torna desnecessario.

4.2.12 Resisténcia de frenagem

A resisténcia de frenagem permite uma frenagem réapida de cargas com alto momento de inércia.

O Power Module ativa a resisténcia de frenagem através de seu chopper de frenagem integrado.
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4.3 Precaucdes de seguranca e avisos

Antes da instalac&o e colocacdo em operacdo do SINAMICS G120, as instrucdes de seguranca
€ 0s avisos a seguir devem ser observados.

4.3.1 De caréter geral

A AVISO

Estes aparelhos contém tensfes perigosas e controlam pecas mecanicas giratorias, que
podem ser potencialmente perigosas. A ndo observancia dos avisos ou a falha em seguir as
instrugbes contidas neste documento podem dar origem a perigo de morte, ferimentos
graves ou danos materiais substanciais.

A protecd@o para contato direto através de SELV / PELV s6 é admissivel em regies com
equalizacdo de potencial e ambientes internos secos. Caso estas condi¢cdes ndo sejam
atendidas, deverdo ser adotadas outras medidas de protegdo contra choque elétrico, por
exemplo, isolamento de protecao.

Somente pessoas correspondentemente qualificadas, que tenham se familiarizados
previamente com todas as normas de seguranca e instru¢cdes de instalacdo, operacdo e
manutencdo conforme este manual, podem executar trabalhos nestes aparelhos. A
operacdo bem-sucedida e segura destes aparelhos depende do seu manuseio, instalacéo,
operagdo e manutencao corretos.

Os terminais de rede, corrente continua e do motor, bem como os cabos de freio e termistor,
podem conduzir tensbes perigosas, mesmo quando o conversor estiver fora de operacao.
Apo6s a interrupcao da alimentagéo de rede, aguardar por pelo menos 5 minutos até que o
aparelho esteja desenergizado. Executar os trabalhos no motor somente depois disto.

E estritamente proibido realizar separacdes de rede do lado do motor; a separacdo de rede
deve sempre ser realizada no lado da rede do conversor.

Ao executar a conexdo da fonte de alimentacdo do conversor, € necessario garantir que a
caixa de terminais do motor esteja fechada.

Se um LED ou dispositivo de indicacdo similar ndo acender ou estiver ativo ao ser realizada
a mudanca de uma funcdo de LIGA para DESLIGA, isto ndo significa que a unidade esta
desligada ou desenergizada.

O conversor precisa sempre ser ligado a terra.

A alimentacdo de rede deve ser desconectada antes da execucdo ou alteragdo das
conexdes no aparelho.

Certifique-se de que o conversor esta configurado para a tensédo de alimentagéo correta. O
conversor ndo deve ser conectado a uma tensdo de alimentacdo mais elevada. Descargas
estaticas em superficies ou interfaces que ndo séo de acesso geral (por exemplo, terminais
ou pinos de conector) podem dar origem a mau funcionamento ou defeitos. Portanto, é
necessério respeitar as medidas de protecdo ESD ao realizar trabalhos com conversores e
componentes de conversor.

As normas de instalacdo e seguranca gerais e regionais para trabalhos em sistemas com
tensBes perigosas (por exemplo, EN 50178), bem como as determina¢Bes pertinentes
referentes & aplicagdo correta de ferramentas e equipamentos de protecdo individual
(Personal Protective Equipment, PPE) devem ser impreterivelmente respeitadas.
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A CUIDADO

Deve ser proibido o acesso aos aparelhos por parte de criancas e demais pessoas nao
autorizadas!

Estes aparelhos s6 devem ser utilizados para a finalidade especificada pelo fabricante.
Alteracbes nao autorizadas e o uso de pecas de reposicdo e acessoérios que ndo sejam
distribuidos ou recomendados pelo fabricante do aparelho podem dar origem a incéndio,
choque elétrico e ferimentos.

ATENCAO

O presente manual deve ser guardado nas proximidades dos aparelhos e deve ser de facil
acesso para todos 0s usuarios.

Nos casos em que for necessario realizar medigdes ou testes no aparelho energizado, devem
ser respeitadas as determinacbes da norma de seguranca BGV A2, em particular, 8§ 8
"Desvios admissiveis no trabalho em pecas energizadas". Devem ser utilizadas ferramentas
eletrdnicas apropriadas.

Antes de executar a instalacdo e colocagdo em operacgdo, ler com atencdo estas normas de
seguranca e avisos, bem como as placas de aviso afixadas nos aparelhos. E necessario zelar
para que as placas de aviso sejam mantidas em estado legivel; placas ausentes ou
danificadas devem ser substituidas.

4.3.2 Transporte e armazenamento

A AVISO

Para a operacdo adequada e sem perigos dos aparelhos sédo imprescindiveis o transporte e
armazenamento corretos, bem como a operacdo e manutenc¢éo cuidadosas.

& CUIDADO

Durante o transporte e o armazenamento, o aparelho deve ser protegido contra impactos e
vibragbes mecanicas. E muito importante proteger o aparelho contra agua (chuva) e contra
temperaturas excessivamente elevadas ou baixas.
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4.3.3 Colocacao em operacao

A AVISO

Os trabalhos executados nos aparelhos por pessoas nao qualificadas ou a ndo observancia
dos avisos podem dar origem em ferimentos graves e danos materiais substanciais. Os
trabalhos nos aparelhos s6 podem ser executados por pessoas qualificadas, que estejam
familiarizadas com a montagem, instalacdo, colocacdo em operacdo e operacdo dos
aparelhos.

A CUIDADO
Conexao de cabos

Os cabos de comando devem ser instalados separados dos cabos de alimentacdo. A conexao
deve ser realizada conforme as instru¢des contidas na segdo "Instalacdo" deste manual para
que o funcionamento perfeito do sistema néo seja prejudicado por interferéncias indutivas e
capacitivas.

4.3.4 Durante a operacao

A AVISO

Os conversores SINAMICS GI20 trabalham com altas tensdes.

Durante a operacdo dos aparelhos elétricos, sdo inevitdveis tensdes perigosas em algumas
pecas do sistema.

Portanto, os dispositivos de desligamento de emergéncia conforme a EN 60204, IEC 204
(VDE 0113) devem se apresentar funcionais em todos os modos de operagéo dos dispositivos
de comando. O desligamento de um dispositivo de desligamento de emergéncia ndo deve dar
origem a uma nova partida descontrolada ou indefinida do sistema.

Algumas configuracdes de parametros podem fazer com que o conversor SINAMICS G120 se
reinicie automaticamente apés uma falha na alimentacéo de corrente, por exemplo, funcéo
para nova partida automatica.

Para as areas nos dispositivos de comando, nos quais falhas podem ter como consequéncia
danos materiais substanciais ou inclusive ferimentos graves, devem ser adotadas medidas
adicionais de precaucéo externa ou serem instalados dispositivos para que a operacdo segura
seja garantida mesmo em caso de ocorréncia de falha (por exemplo, interruptor de fim de
curso independente, travamentos mecanicos etc.).

Os parametros do motor devem ser configurados com precisdo para que a protecdo contra
sobrecarga do motor funcione perfeitamente.

Este aparelho é projetado para garantir uma prote¢do interna contra sobrecarga do motor,
conforme a UL508C.

S6 devem ser usadas Control Units com funcdes a prova de falhas na forma de "Dispositivo
de desligamento de emergéncia” (consulte a EN 60204, secéo 9.2.5.4).
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4.3.5 Reparo

A AVISO

Os reparos nos aparelhos s6 podem ser realizados pela assisténcia técnica Siemens, por
oficinas autorizadas pela Siemens ou por pessoal autorizado, que estejam completamente
familiarizados com todos os avisos e instrucdes de trabalho contidos neste manual.

Todas as pegas ou componentes com defeito deve ser substituidos utilizando-se as pegas
contidas na lista de pecas de reposicdo em anexo.

Antes de abrir o aparelho para ter acesso as pegas internas, a tenséo de alimentacédo deve
ser desconectada.

4.3.6 Desmontagem e descarte

& CUIDADO
A embalagem do conversor € reutilizavel. Guardar a embalagem para reutilizacao.

Por meio dos fechos por parafuso e de encaixe, a embalagem pode ser faciimente
desmontada até as suas partes individuais. Estas partes individuais podem ser recicladas,
descartadas conforme as determinacdes locais ou retornadas para o fabricante.

Nota:

— Parte-se do pressuposto de que, para as etapas de operacao e tarefas a seguir, é utilizada
uma unidade de conversor pré-montada com motor assincrono. Para a instalac@o elétrica,
respeite as normas de seguranca e avisos das empresas fabricantes. As notas e diretivas
para a montagem e a instalacao elétrica podem ser consultadas nos manuais do SINAMICS
G120.
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Parametrizacdo do conversor de frequéncias SINAMICS G120
Ha dois tipos principais de parametros:
e Parametros de observacao

e Parametros de ajuste

Parametros de observacéao

Os parametros de observacdo permitem a leitura das varidveis internas de medicdo do
conversor e do motor. O Operator Panel e o SINAMICS Startdrive representam os parametros
de observacdo com o prefixo "r", por exemplo, r0027 é o parametro para a corrente de saida do
conversor.

Parametros de ajuste

Os parametros de ajuste sdo aqueles através dos quais o conversor € ajustado em relacdo a sua
aplicacdo. Ao se alterar o valor de um parametro de ajuste, o comportamento do conversor
também ¢ alterado. Os parametros de ajuste séo representados com prefixo "p", por exemplo,
pl082 é o parametro para o ajuste da rotagdo maxima do motor.

Abaixo sdo apresentados alguns dos parametros de ajuste particularmente importantes.

Nota:

— Informacdes detalhadas sobre os parametros podem ser consultadas no manual de listas.

P0010 Filtro de parametros da colocacdo em operacao do acionamento

O parédmetro P0010 filtra os pardmetros de modo a selecionar somente 0s parametros atribuidos
a um grupo funcional especifico. Desta forma, por exemplo, em uma colocacdo rapida em
operacdo da sequéncia, sdo exibidos os parametros correspondentes necessarios para tal.
Estado disponiveis os seguintes ajustes:

+ P0010 = 0: Operacional
Para que seja possivel dar a partida no conversor, P0010 deve estar definido em 0
+ P0010 = 1: Colocagéo rapida em operacao
+ P0010 = 2: Colocagédo em operac¢do da unidade de poténcia
+ P0010 = 3: Colocagédo em operagdo do motor
+ P0010 = 4: Colocac¢éo em operacéo do encoder
+ P0010 = 5: Aplicagbes técnicas/unidades
* P0010 = 11: MAdulos de funcao
+ P0010 = 15: Registros de dados
+ P0010 =17: Colocagéo em operacéo do posicionamento simples
+ P0010 = 25: Colocagdo em operagdo do controle de posi¢ao
+ P0010 = 29: Somente interno da Siemens
+ P0010 = 30: Reset dos parametros
+ P0010 = 39: Somente interno da Siemens
+ P0010 = 49: Somente interno da Siemens
+ P0010 = 95: Colocacdo em operacédo do Safety Integrated

Definido p3900 diferente de 0, a colocacao rapida em operacéo é finalizada e este parametro é
automaticamente definido em 0.

Gratuito para o uso em centros de treinamento/pesquisa e desenvolvimento. © Siemens 2019. Todos os direitos reservados.
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P0015 Macro do dispositivo de acionamento

Por meio do pardmetro PO015 séo selecionadas as origens dos comandos e valores nominais do
conversor para a execu¢do do arquivo de macro correspondente.

ApoOs a alteracdo deste valor, os demais parametros permanecem bloqueados enquanto a macro
€ executada. Em r3996, é exibido o status. A alteragéo s6 € novamente possivel em r3996 = 0.

Por meio da execucdo de uma macro especifica, sdo realizados e efetivados os ajustes
programados correspondentes.

Por exemplo, a macro 7: "Bus de campo com mudanca do registro de dados"

1

Comando através de PROFIdrive

Bus de campo nédo esta ativo

telegrama

DI3=0JSem
< p| 3 = 1 ] Acionamento intermitente 2

Comando e valor nominal Telegrama 1
comutar DI 3 =1 acionamento intermitente

Telegrama 1, PZD2—

Acionamento intermitente 1 ou 2
valor nominal de rotacao

= Valor nominal de rotacéo

Aviso

12[A0 0
26/A0 1 |

Valor efetivo de corrente

00 ¢ @

Nota:

— Informag8es sobre as demais macros podem ser consultadas no manual de operacdo da
respectiva Control Unit.

Possibilidade de alteracdo em funcao do estado do conversor

Além disto, os pardmetros "P" s6 podem ser alterados em dependéncia do estado do conversor.

Por exemplo, o parametro p1120 Encoder de fungcdo de rampa, tempo de rampa de aceleragédo
(com o atributo "C(1), U, T" na lista de parametros) sé pode ser alterado na colocacao rapida em
operacdo "C", quando estiver definido PO010 = 1, no estado de prontiddo "T" ou no modo de
operagéo "U".

Estado Descricdo

C(™ Colocacéo rapida em operacao (P0010 = *)
U Operacao (acionamento em funcionamento)
T Acionamento operacional
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4.4.6 Tecnologia BICO

Um conversor que corresponda ao mais atual estado da técnica deve oferecer a possibilidade de
interconectar livremente sinais internos e externos (valores nominais ou valores efetivos e sinais
de comando e de estado).

Esta interconexédo deve oferecer um grau elevado de flexibilidade para que seja possivel adaptar
o conversor de modo simples a novas aplicacées.

Para estas exigéncias, séo utilizadas a tecnologia BICO e as macros.

Com a ajuda da tecnologia BICO, os dados de processo podem ser interconectados livremente
por meio da utilizagdo da parametrizagdo "padréo” do conversor.

Todos os valores, que podem ser interconectados livremente, sdo definidos como "conectores”,
por exemplo, valor nominal de frequéncia, valor efetivo de frequéncia, valor efetivo atual etc..

Todos os sinais digitais, que podem ser interconectados livremente, sdo definidos como
"binectores", por exemplo, status de uma entrada digital, ON/OFF, fungcdo de mensagem em
caso de nao atingir/exceder um valor limite, etc..

Em um conversor existem iniUmeras variaveis de entrada e saida, bem como varidveis dentro do
sistema de controle, que podem ser interconectadas. Portanto, é possivel adaptar o conversor
em relacdo as mais diversas exigéncias com a ajuda da tecnologia BICO.

Binectores

Um binector € um sinal digital (binario) sem unidade, que pode possuir o valor 0 ou 1. Os
binectores sempre se referem a fun¢des. Eles sé&o divididos entre entradas de binector (Bl) e
saidas de binector (BO).

Uma entrada de binector & sempre identificada por um parametro "P" (por exemplo, P0840 BI:
ON/OFF1), enquanto que uma saida de binector é sempre representada por um parametro
"r"(por exemplo, r1025 BO: status FF).

Exemplo

Combinacdo do comando ON/OFF1 com selecdo de uma frequéncia fixa.

Bl: ON/OFF1
BO: Status FF P0840
11025 B (1025.0)

P0840 = 1025.0
Saida de binector (BO) - Entrada de binector (BI)

Na selecao de uma frequéncia fixa, o bit de estado de frequéncia fixa (r1025) é alterado
internamente de 0 para 1.

A origem do comando ON/OFF1 é o parametro P0840 (padréo DI0). Quando o bit de estado de
frequéncia fixa € conectado como origem para P0840 (P0840 = 1025), o conversor se inicia
ativando uma frequéncia fixa e para com OFF1 na desativacdo da frequéncia fixa.
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Conectores

Um conector (16 ou 32 Bit) possui um valor que pode conter uma variavel normalizada (sem
dimenséao) ou também uma variavel com unidade de medida atribuida.

Os conectores sempre se referem a fungBes. Eles sdo divididos em entradas de conector (Cl) e
saidas de conector (CO). Basicamente, aplica-se o0 mesmo que nos binectores: as entradas de
conector sdo identificadas por um parametro "P" (por exemplo, PO771 Cl: AO (saida analdgica)),
enquanto que as saidas de conector sdo sempre representadas com um parametro "r" (por
exemplo, r0021 CO: frequéncia efetiva).

Exemplo

Interconexdo do parametro r0755 (exibicdo da entrada analégica) com um valor interno (valor
nominal principal da frequéncia). Para tal, é necesséario interconectar o parametro CO r0755
(entrada analégica escalada) com o parametro Cl P1070 (valor nominal principal).

/N

Cl: Valor nominal principal

CO: Efetivo. Al apds a escalagéio [4000 h] P1070

r0755 P  (755[0])
P1070 = (755[0])

(Saida de conector (CO) - Entrada de conector (Cl)

Nota:

— Maiores detalhes podem ser consultados no manual de listas.

Registro de dados de comando (CDS) e registro de dados de
acionamento (DDS)

Na tecnologia de acionamento, existem aplicagdes nas quais é necessario comutar
simultaneamente diversos parametros com sinais externos durante a operagao.

Para tornar isto possivel, alguns pardmetros foram reunidos em grupos. Estes assim
denominados registros de dados sao:

e Registro de dados de comando (CDS, Control Data Set)

e Registro de dados de acionamento (DDS, Drive Data Set)

Nota:

— Maiores detalhes podem ser consultados no manual de listas e no manual de operacao.
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45 Colocacao em operacao do conversor de frequéncias SINAMICS
G120

Um conversor do tipo G120 sempre é constituido do Power Module e da Control Unit. Apés
encaixar pela primeira vez a Control Unit no Power Module e ligar a alimentagé@o de tenséo, o
Power Module é reconhecido pela Control Unit. Se o Power Module for compativel, os dados sao
salvos na Control Unit.

A colocacéo em operacédo do conversor G120 realiza-se geralmente conforme os passos a seguir:
e Restauragdo dos ajustes de fabrica
e Colocacéao basica em operacéo
— Colocacéo rapida em operagdo
— Caélculos dos dados do motor/controle
— Otimizacdo da regulagem da rotacdo
e Outros ajustes para a colocagcdo em operacao
— Opcional: Identificacdo dos dados do motor
— Colocacao em operacao da aplicacédo

— Colocacao em operacao das funcdes a prova de falhas (somente em aplicacdes a prova
de falhas)
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Restauracédo do ajuste de fabrica através da reinicializagao dos
parametros

O ajuste de fabrica pode se realizar através do software SINAMICS Startdrive, através de uma
funcéo de menu no Intelligent Operator Panel (IOP) ou através da entrada direta dos parametros.

Procedimento para executar a "Reinicializagdo dos parametros":
p0010 = 30

p0970 =1

p0970 = 0 é definido automaticamente no final dos célculos.

Por meio de um ajuste de fabrica através de P0970, é possivel restaurar os valores originais de
todos os parametros do conversor. Estes valores sdo designados com "Ajuste de fabrica"
("Factory Setting") no manual de listas.

Os parametros a seguir permanecem inalterados ao se realizar a reinicializacao para os valores
de fabrica:

e P0014 Modo de memodria
e Pardmetros de comunicacao (por exemplo, ajustes PROFIBUS e PROFINET)

e Dados dependentes do Power Module

Colocacao basica em operacdao

A colocagcdo béasica em operacdo deve sempre se realizar com a ajuda do assistente de
colocagdo em operagdo através do software SINAMICS Startdrive ou do Intelligent Operator
Panel (IOP).

De modo alternativo, a colocacao rapida em operacao (P0010 = 1) também pode ser realizada
através da entrada direta dos parametros. No entanto, este procedimento ndo € recomendado.

Notas:
— A colocacao em operacdo com a ajuda do assistente de colocagdo em operacao atravées do
software SINAMICS Startdrive € descrita no capitulo 6 deste documento.

— Para a colocacdo em operacdo com a ajuda do assistente de colocagdo em operacao
através do Intelligent Operator Panel (IOP), consulte o manual de operacao do IOP.
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4.6 Interface PROFINET do SINAMICS G120, CU250S-2 PN Vectors

g1 |
X150 X100
P1 P2

Na interface PROFINET X150 com as duas portas P1 e P2 é possivel conectar o conversor de
frequéncias em uma rede Ethernet. Assim:

e A parametrizacao e o diagnéstico do conversor de frequéncias poderao ser realizados através

e O conversor podera ser integrado em uma rede PROFINET.

No modo PROFINET IO, o conversor suporta as seguintes fungdes:

da Ethernet com o software SINAMICS Startdrive no Portal TIA.

IO-RT: Comunica¢édo em tempo real (como usada neste documento.)

IO-IRT: Comunicac¢@o em tempo real isGcrona

MRP: Redundéancia de midias na utilizagcdo em uma rede com topologia em anel

MRPD: Pré-requisito da redundéncia de midias: IRT na utilizagdo em uma rede com topologia

em anel

Os alarmes de diagndstico correspondem as classes de erro definidas no perfil PROFIdrive

4.6.1 Telegramas

Para a comunicacdo 10-RT com o conversor de frequéncias podem ser selecionados diversos
telegramas com diferentes comprimentos de dados de processo e contetdos.

O telegrama mais simples, e definido como padrao, é o telegrama padrédo 1.

4.6.2 Atribuicdo dos dados de processo (PZD) para o SINAMICS G120 com
telegrama padréo 1

Por meio dos dados de processo, é possivel transferir palavras de comando e valores nominais
(CLP -> SINAMICS) ou palavras de estado e valores efetivos (SINAMICS -> CLP). A estrutura
da area PZD apresenta a forma a seguir em um telegrama 1 para o acoplamento através de

PROFINET:
PzD1 PzD2
Telegrama de solicitagédo Palavra de comando Valor nominal principal
(CLP -> SINAMICS) (STW1) (NSOLL_A)
Telegrama de resposta Palavra de estado Valor efetivo principal
(SINAMICS -> CLP) (Zsw1) (NIST_A)
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4.6.3 A palavrade comando 1 (STW1)

STW HSW
NO Bit B e
514 13 12 11 10 2 87 654 3 210
BIT | Significado Explicagao Interconexao
Telegrama 20 | Todos os de sinal no
demais conversor
telegramas

0 0=DESLIGA 1 O motor freia com o tempo de retorno | P0840[0] =
p1121 do encoder de fungdo de rampa. Na | r2090.0
parada, o conversor desliga o motor.

0— 1=LIGA O conversor passa para O estado
"operacional". Quando adicionalmente Bit 3
=1, o conversor liga o motor.

1 0 = DESLIGA2 Desligar o motor imediatamente; em | P0844[0] =
seguida, o motor gira livremente até a | r2090.1
parada.

1 =Sem DESLIGA2 E possivel ligar o motor (comando LIGA).
2 0 = parada répida | Parada rapida: o motor freia com o tempo | P0848[0] =
(DESLIGA3) de retorno DESLIGA3 p1135 até a parada. r2090.2
1 = sem parada rapida | E possivel ligar o motor (comando LIGA).
(DESLIGA3)

3 0 = bloquear operacao Desligar imediatamente o motor (cancelar | P0852[0]

impulsos). =r2090.3
1 = liberar operagao Ligar o motor (é possivel a liberacdo de
impulsos).

4 0 = bloquear HLG O conversor define sua saida de encoder | p1140[0] =

de funcdo de rampa imediatamente em 0. r2090.4
1 = nao bloguear HLG E possivel a liberacdo do encoder de
funcéo de rampa.

5 0 = parar HLG A saida do encoder de fungdo de rampa | P1141[0]=

para no valor atual. r2090.5
1 = liberar HLG A saida do encoder de fungdo de rampa
segue o valor nominal.

6 0 = bloquear valor nominal O conversor freia 0 motor com o tempo de | P1142[0]=
retorno p1121 do encoder de fungdo de | r02090.6
rampa.

1 = liberar valor nominal O motor acelera com o tempo de rampa de
aceleragdo p1120 até o valor nominal

7 0 — 1 = confirmar falhas Confirmar falha. Caso o comando ON ainda | p2103[0] =
esteja presente, o conversor passa para o | r2139.7
estado "bloqueio de ligagao".

8,9 | Reservado

10 0 = sem controle através do | O conversor ignora os dados de processo | P0854[0]=

CLP do bus de campo. r2090.10
1 = controle através do CLP Comando através do bus de campo, o

conversor aplica os dados de processo do

bus de campo.

11 1 = inversao de dire¢édo Rotacao é maior ou igual a rotagdo maxima | p2080[10]=
correspondente r2199.1

11 1 = inversao de dire¢édo Inverter o valor nominal no conversor. p1113[0] =

r2090.11

12 Nao utilizado

13 ---1) 1 = MOP mais | Aumentar o valor nominal memorizado no | P1035[0] =

alto potencidmetro motorizado. r2090.13

14 ---1) 1 = MOP mais | Reduzir o valor nominal memorizado no | P1036[0]=

baixo potencidmetro motorizado. r2090.14

15 CDS BIit0 Reservado Alternancia entre os ajustes para diferentes | P0810 =
interfaces de operacao (registros de dados | r2090.15
de comando).

1) Ao ser realizada a mudanca de um telegrama para o telegrama 20, a ocupac¢éo do telegrama anterior permanece

mantida.
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4.6.4 A palavra de estado 1 (ZSW1)

ZSW HIW
NO Bit e
514 13 12 11 10 2 87 654 3 210
BIT | Significado Explicagéo Interconexao
Telegrama 20 | Todos os de sinal no
demais conversor
telegramas
0 1 = pronto para ligacéo Fonte de alimentacdo est4d ligada, a | P2080[0] =
eletrbnica esta inicializada, os impulsos | r0899.0
estéo bloqueados
1 1 = operacional O motor esté ligado (LIGA/DESLIGAL = 1), p2080[1] =
nenhuma falha estd ativa. Por meio do | r0899.1
comando "Liberar operagdo" (STW1.3), o
conversor liga o motor.
2 1 = operagéo liberada O motor segue o valor nominal. Veja a | p2080[2] =
palavra de comando 1, Bit 3. r0899.2
3 1 =falha H& uma falha no conversor. Confirmar a | p2080[3] =
falha por meio de STW1.7. r2139.3
4 1 = DESLIGA?2 inativo Girar livremente até a parada ndo estd | p2080[4] =
ativo. r0899.4
5 1 = DESLIGAS3 inativo A parada rapida néo esta ativa. p2080[5] =
r0899.5
6 1 = blogueio de ligacéo ativo Ligar o motor sé é possivel apés um | p2080[6] =
DESLIGAL e novo LIGA r0899.6
7 1 = aviso ativo O motor permanece ligado; ndo € | p2080[7] =
necessaria confirmagéao. r2139.7
8 1 = desvio de rotacdo dentro da | Desvio de valor nominal/valor efetivo dentro | p2080[8] =
faixa de tolerancia da faixa de tolerancia. r2197.7
9 1 = controle solicitado O sistema de automagdo é solicitado a | p2080[9] =
assumir o comando do conversor. r0899.9
10 1 = rotacdo de comparacdo | Rotagdo € maior ou igual a rotagdo maxima | p2080[10] =
alcangada ou excedida correspondente r2199.1
11 1 = limite de | 1 = limite de | O valor de comparacao para a corrente ou | p2080[11] =
corrente ou | torque torque foi alcangado ou excedido. r0056.13 /
torque alcangado r1407.7
alcangado
12 ---1) 1 = freio de | Sinal para a abertura e fechamento de um | p2080[12] =
parada aberto | freio de parada do motor. r0899.12
13 0 = aviso de temperatura | __ p2080[13] =
excessiva do motor r2135.14
14 1 = motor gira | 0 = motor gira | Valor efetivo interno do conversor > 0. p2080[14] =
para a direita para a | Valor efetivo interno do conversor < 0. r2197.3
esquerda
15 1 = exibicdo | 0 = aviso de p2080[15] =
CDS sobrecarga r0836.0 /
térmica do r2135.15
conversor
1) Ao ser realizada a mudangca de um telegrama para o telegrama 20, a

do telegrama anterior permanece mantida.

ocupagao
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O valor nominal principal (HSW/NSOLL_A; 16 Bit)

STW HSW

Ne Bit 514 13 12 11 10 9876 543210

O valor nominal principal € uma palavra de 16 Bit, na qual é transferida a rotacéo exigida para o
conversor.

O valor nominal é transferido como nimero inteiro com sinal (-32768 até 32767). O valor 16384
(4000 Hex) corresponde a +100%.

Por meio do parametro P2000 (rotacdo de referéncia), o valor de 100% ¢é definido em uma
rotacdo especifica. Neste parametro € inserida a rotacdo, que deve corresponder a um valor
nominal de 100% através da interface.

A rotagdo do conversor é calculada como segue:

n= (HSW x P2000)/16384

Nota:

— O pardmetro P2000 (rotacdo de referéncia) é calculado automaticamente na execucdo da
colocacdo do motor em operacdo para o registro de dados de acionamento 0 e definido
como o valor do pardmetro P1082 (rotacdo maxima).

O valor efetivo principal (HIW/NIST_A; 16 Bit)

ZSW HIW

Ne Bit v 14 13 12 11 10 9 8 76 543210

O valor efetivo principal € uma palavra de 16 Bit por meio da qual é transferida a rotacéo efetiva
do conversor. A normalizacdo deste valor corresponde a aquela do valor nominal.

n= (HIW x P2000)/16384
Nota:

— O parametro P2000 (rotacdo de referéncia) é calculado automaticamente na execucdo da
colocacdo do motor em operacdo para o registro de dados de acionamento 0 e definido
como o valor do pardmetro P1082 (rotacdo maxima).
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4.6.7 Organizacao do telegrama de solicitacdo em formato de palavra dupla

O telegrama de solicitacdo é enviado para o SINAMICS G120 em formato de palavra dupla.

A organizagéo dos bits pode ser consultada na tabela.

Palavra de comando Valor nominal principal

15(14|13(12|11(10|9|8|7|6|5|4(3|2|1|0|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|O

AB 256 AB 257 AB 258 AB 259

4.6.8 Organizacédo do telegrama de resposta em formato de palavra dupla

O telegrama de resposta é retornado pelo SINAMICS G120 em formato de palavra dupla.

A organizacgéo dos bits pode ser consultada na tabela.

Palavra de estado Valor efetivo principal

15|14)13|12|11|10|(9(8|7|6|5(4(3|2|1|0(15|14|13|12|11(10(9|8|7|(6|5|4|3|2|1| 0

EB 256 EB 257 EB 258 EB 259

Nota:

Um bloco de dados, no qual os dados sdo salvos temporariamente, € usado para o
telegrama de solicitagdo e o telegrama de resposta no programa de comando. La os

telegramas séo respectivamente mapeados em uma estrutura que é criada com a ajuda dos
tipos de dados CLP.
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Ferramenta de colocacdao em operacao SINAMICS Startdrive
para SINAMICS G120

E possivel fazer o download da versdo mais recente do software de colocacdo em operacéo
SINAMICS Startdrive através do site:

support.industry.siemens.com.

O SINAMICS Startdrive é uma ferramenta integrada no Portal TIA e, com relacdo a sua estrutura
e operacao, corresponde ao ja conhecido Portal TIA.

A extensdao do SINAMICS Startdrive inclui dados e visualizacbes para os conversores de
frequéncias SINAMICS G120 ja la suportados.

Desta forma, estes podem ser parametrizados e colocados em operacdo de maneira confortavel.
Diversas funcdes e ajudas estéo disponiveis para diagnostico e localizagao de falhas.

Reinicializacdo do conversor de frequéncias e ajuste do endereco IP

Usando o SINAMICS Startdrive no Portal TIA é possivel atribuir diretamente um novo endereco
IP para a Control Unit do conversor de frequéncias. Agora sera possivel executar a
reinicializa¢@o da Control Unit.

— Para tal, selecionar o portal Totally Integrated Automation, que é acessado por clique duplo.
(— TIA Portal V13)

TIA Portal V13

— Em seguida, selecionar o item — "Online&Diagnostics" (Online&Diagndstico) e abrir a —
"Project view" (Visualizacao do projeto).

74 Siemens —-Ox

Totally Integrated Automation
*ORTA

_' Accessible devices

Online &
Diagnostics

} Project view
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— Na éarvore do projeto, selecionar a placa de rede do seu computador em — "Online access'
(Acesso online). Clicando em — "Update accessible devices" (Atualizar dispositivos
acessiveis), é possivel ver o endereco IP (caso ja configurado) ou o endereco MAC (caso o
endereco IP ainda nado tenha sido atribuido) da Control Unit do conversor de frequéncias
SINAMICS G120 conectado — Selecione — "Online&Diagnostics" (Online&Diagnéstico).

3 emens
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
G Dbl soveproject @ X 2 2 X O GNEE R F coonline oF cooffline . Jp MM 2 H 1] PORTAL

Project tree

Devices
GO

= i Online access
1 Displayihide interfaces
» [ COM [RS232/PPI multi-master cable] L]
= [ intel(R) Ethemet Connection 1217-LM I}
Eh'_r Update accessible devices
» [ cpu1516f.profinetinterface_1[192.168.0.1]
~ 2 drive-g120 [192.168.0.6]
Z‘f Parameter
¥ commissioning
] online & di ics.

saneiq] &

» [} Dell Wireless 1550 802.11ac L]
» (1) PC Adapter [MPI] L.} § -0 - §
Properties Info | 2| Diagnostics
» [0 pC internal [Locall ] 6 prop s |24 biag
» [J PLCSIM [PNNE] EJ General || Cross-references H Compile |
» [ PLCSIM $7-1200/57-1500 [PNIIE] |
- @El Show all messages (=
» (8 usB [s7usB] L]
» [} TeleService [Automatic protocol detection] Bl [Message = i Time
» [ = ?
LGSy @  Projectclosed. 8/31/2016 9:44:02 AM
0 Scanning for devices on interface Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM was started. 81312016 9:44:04 AM
ﬁ\ Scanning for devices completed for interface Intel(R) Etheret Connection 1217-LM. Found 813112016 9:44:11 AM
» | Details view 3 il >

Portal vie 1 Overview
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— No entanto, antes de atribuir um novo endereco IP, recomenda-se primeiro executar a
reinicializagdo dos parametros da interface PROFINET. Para tal, selecione a funcdo —
"Resetting the PROFINET interface parameters" (Reinicializacdo dos parametros da
interface PROFINET) e cligue em — "Reset" (Reiniciar).

T4 Siemens

Project Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

G Oyl sweproiect @ M 88 T X 0 5 LG B R Y coonine o coofine fip A 8 % o (1] PORTAL
Devices
HOO DDS: [0 (Active~|  CDS: [0 (Activel~]
» Diagnost I ! :
o 1agnestics Resetting the PROFINET interface parameters
~ g Online access  Functions L1
: Displayihide interfaces Assign name =
» | COM [RS232(PPI multi-master cable] ) Assign IP address -7
= :ﬂ Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM ] g.
setting the PROFINET interface parameters]
ﬁgh? Update accessible devices Tt MAC address: 00 -1F -F8 -EO -4E -5E =
» ’:f' cpul516f profinet interface_1[192.168.0.1] IPaddress: 192.168.0 .6
=
~ 38 drive-9120 [192.168.0.6] PROFINET device name:
E’Parameler

. online & diagnesties
Dell Wireless 1550 802.11ac
PC Adapter [MPI]
B PC internal [Local]

» [ PLCSIM [PNIIE]

» [ PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIE]

» [0 UsB [S7USB]

» [0 TeleService [Automatic protocol detection]
» '-_"w Card ReaderlUSB memory

>
»
3

v g

FEEES R L

| Properties [%info  [&] Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |
D —

> | Details view
4 Portal view =2 Overview | &/ online & dia... i S

— Confirme a pergunta se realmente deseja executar a reinicializagdo com — “Yes" (Sim)

Online & diagnostics (0241:000019) %

Do you really want to reset the
n module?

— A reinicializacdo bem-sucedida pode ser confirmada por meio das mensagens na janela —
"Info" — "General" (Geral).

|§. Properties ||1J. Info || &2 biagnostics |
J General || Cross-references || Compile |
@\E' Show all messages |'|
! | Message Goto |7 Date Time
) Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection 1217 8/31/12016 1:02:46 PM
(] The device was reset. 813112016 1:04:09 PM =
<| I |
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— Em seguida, selecionar novamente — "Update accessible devices" (Atualizar dispositivos
acessiveis) e — "Online&Diagnostics” (Online&Diagnostico) do seu conversor de
frequéncias. Selecione entédo a funcdo — "Assign IP address" (Atribuir endereco IP) para a
atribuicdo do endereco IP. Neste local inserir, por exemplo, o seguinte endereco IP: — "IP
address" (Endereco IP): 192.168.0.6 — “Sub-net mask” (Mascara de sub-rede)

255.255.255.0. Clicar em — "Assign IP address" (Atribuir endereco IP) e a Control Unit do
seu conversor de frequéncias sera atribuida a este novo enderego.

T4 Siemens

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
i Yy H saveprojecs S X 32 X D 5 MG E R F coonline F coofiiine | o [A B 2 H 1] POR

TAL
Devices =
s =
HQOQ 3
m &
~ Diagnostics 'ssign IP address EI
I -
~ U Online access General diagnostics 75
Ij Displayhide interfaces ~ Functions =
» L] COM [RS232IPPI multi-master cable] L] Assign IP address s
~ [ Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM E'ﬁ, 4 ES
Eﬁ? Update accessible devices Ass\gn. == &
L Resetting the PROFINET interface paramet...
» [ cpui516tprofinet interface_1[192.168.0.1]

IPaddress:  192.168.0 .6
~ [ Accessible device [00-1F-F8-E0-4E-5E]
oA v L Subnetmask: 255. 255. 255.0|
L I O i e

» [ Dell Wireless 1550 802.11ac

L] ] use router
» [ PC Adapter [MPI] L Router address: 0o .0
» [ PC internal [Local] Tl
» Camcom i =
» :I] PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIIE] L1
» ['f UsB [s7USB] L]
» [ TeleService [Automatic protocol detection] L] L
» ".w Card Reader/USB memory i
<] i ] < i ]
el properties [} info | Diagnostics |
J General | Crossreferences | compile |
IRl e Er—

? | Details view
4 Portal view = Overview | 2/ online & dia...

00-1F-F8-E0-4E-5E]: ...

— A atribuicdo bem-sucedida do endereco IP é novamente exibida como mensagem na janela
— "Info" — "General” (Geral).

g properties |7i}info | % Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |

@\\I\l Show all messages |'|

1 IMessage

Go to ? Date Time

83112016 1:11:00 PM

I |

) The parameters were transferred successfully.

¥

L3

<]
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— Antes de poder executar a reinicializacdo do conversor de frequéncias para os ajustes de
fabrica, é necessario selecionar novamente — "Update accessible devices" (Atualizar
dispositivos acessiveis) e — "Online&Diagnostics” (Online&Diagndstico) do seu conversor
de frequéncias. Para executar a reinicializacdo do conversor de frequéncias aos ajustes de
fabrica, em — "Backing up/reset" (Executar backup/reset), selecione — "Restore factory
settings" (Restaurar ajustes de fabrica) e clique em — "Start" (Iniciar).

T4 Siemens —gx
Poject Edit View Insert Online Options Tools Window _Hielp Tl (I st e
Y H soveproject @ X B 3 X D 5 MEE R F coonline ¥ Gooffiine S [ I ¢ H 1] PORTAL

Devices £}
st 5
EXX>) DDs: [0 (Activel=|  €DS: [0 (Activel = )
m &
»
- Diagnostics Bﬂ:king up’

~ g Online access ~ Functions eset
1 Displayfhide interfaces Assign name Save RAM data to EEPROM: u,_J
» (') cOM [RS232/PPI multi-master cable] L Assign IP address =
¥ 1 intel(R) Ethernet Connection 1217M = 5
3
a

Resetting the PROFINET interf...

#h? Update accessible devices Backing uplreset

» [ cpu1516f.profinet interface_1 [192.168.0.1]
~ (3 Accessible device [192.168.0.6]

3 Parameter

it commissioning

Restore factory setting:

RAM
EEPROM

Save

1 |Message

> | Details view

-
4 Portal view %] online & dia...

Goto

» (A Dell wireless 1550 802.11ac & All parameters will be reset -
» [0 PC Adapter [MFI] T
» [ pC intemal [Local] @ All parameters except the
= " safety parameters will be reset
LASR(PEC BAERIE] ? to the factory setting. Start
» [ PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNHIE] L
r
» ’:u USB [S7USB] i T < o B
» B TeleService [Automatic protocol detection] T
» [ Card Reader/USB memory |@ properties  |%i}info |4 Diagnostics |
J General H Cross-references H Compile ‘
[ r——

2

Date Time

i scanning fo

— Selecionar a opgéo M "save factory setting in EEPROM" (Executar backup dos ajustes de
fabrica no EEPROM) para que os parametros do ajuste de fabrica a partir do EEPROM
sejam carregados na RAM do aparelho apés desligar e religar e ndo os dados do projeto
antigo. Confirmar a pergunta se realmente deseja executar a reinicializacdo com — "OK".

Restore factory setting %

1 Do you really want to restore the factory setting?
L}

[w save factory setting in EEPROM

|I OK I| | Cancel

Nota:

— Ao executar a reinicializacdo do conversor de frequéncias para o ajuste de fabrica, as
configuragbes de comunicacdo, como por exemplo, endereco IP e mascara de sub-rede,

permanecem inalteradas.
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5 Definicao da tarefa

A seguir, 0 projeto do capitulo "SCE_EN_032-600_Global Data_Blocks" deve ser completado
por um conversor de frequéncias G120 com Control Unit CU250S-2 PN.

A ativacao do motor do transportador através de valores analédgicos é substituida pela ativacéo
do conversor de frequéncias através de PROFINET. O monitoramento do valor efetivo da
rotacao também é realizado através de PROFINET.

6 Planejamento

O transportador acionado por um motor assincrono serd agora controlado através de um
conversor de frequéncias com velocidade variavel.

Este conversor de frequéncias deve ser criado, parametrizado e colocado em operagdo no
projeto.

A parametrizagdo do conversor de frequéncias é realizada offline com o software SINAMICS
Startdrive, sendo utilizado o assistente de colocagdo em operagéo.

Aqui sdo aplicados os dados do motor assincrono a partir da placa de identificacdo do motor,
que sao inseridos manualmente.

Neste projeto, 0o seguinte motor assincrono é ligado em tridngulo e operado de maneira
monofasica com 230V.

3+ Mot 1LA7060-4AB10 H
%@@M@ﬁﬁ UD 1602/1703976-001-001 C€
P55 63 MB3 EC/EN 60034 ThCIB5F) -20 T=TAMB<=40T

B0 Hz 2307400 V oY |60 Hz 460 VY @

0.2 kW 0.73/042 A'| 034 kW 042 A
cos075 1350/min | cosg0.73 1650/min
220-240/380-420 \ A/Y. | 440-480 V'Y SF 11

073-076/042-044 A | 042-043 A
32141 1003

Figura 1: Placa de identificacdo do motor assincrono

Na maioria dos motores, um diagrama dos dois tipos de conexdo pode ser encontrado no lado
interno da tampa da caixa de terminais:

* Ligagao em estrela (Y)

* Ligacao em tridngulo (A)
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Ligacédo em estrela Ligacéo em triangulo

U1
VA Vi1 A
W1 W1

Figura 2: Ligagdo em estrela/ligagdo em triangulo

O comando de partida e a especificagdo de rotagdo séo recebidos pelo conversor de frequéncias
SINAMICS G120 no seguinte através da PROFINET do SIMATIC S7-1500. O valor efetivo da
rotagdo também é lido via PROFINET a partir do conversor de frequéncias SINAMICS G120 e
monitorado com relagdo aos limites superior e inferior no SIMATIC S7-1500.

Um bloco de dados "conversor de frequéncias" [DB4], no qual é possivel salvar os dados de
modo temporario, € criado para o telegrama de solicitacdo e o telegrama de resposta no
programa de comando. L4 os telegramas s&o criados com a ajuda dos tipos de dados CLP e
respectivamente mapeados em uma estrutura.

No bloco de organiza¢do "Main" [OB1], os valores efetivos do conversor sdo copiados para o
bloco de dados "Conversor de frequéncias" [DB4] e os valores nominais do bloco de dados séo
copiados para o conversor.

Por fim, os dados criados no bloco de dados "Conversor de frequéncias" [DB4] podem ser
acessados chamando-se as fungdes e blocos de fungéo.
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6.1 Esquema de tecnologia

Aqui é possivel visualizar o esquema da tecnologia para a defini¢céo da tarefa.

Sortieranlage / Sorting station

Rutsche/Slide

-B6

Metall/
metal
e—————

:> Férderband/Conveyor :.

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

] external manipulated value speed
‘ m B2 5.0 Ufmin (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahlf
_B8 Istwert Drehzahl/ 5.0 | N -Bi manipulated value speed
actual value speed : P :
U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 3: Esquema de tecnologia
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb

Switches of sorting station

-P1 einfon

j -Q0 Hauptschalter/Main switch

-P4 aktiviertiactive

Q -A1 NOTHALT/Emergency stop

-P2 Handimanual -P3 Autolauto
__ -S0 Betriebsart/operating mode

Automatic mode

-P5 gestartet/started
-51 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwérts/
Manual -M1 forwards

-S54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards

-P7 ausgefahren/extended

-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 gingefahreniretracted

Figura 4: Painel de comando
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6.2 Tabela de ocupacéo

Os seguintes sinais sdo necessarios como operandos globais para esta tarefa.

PT Tipo Designac&o Funcao NC/NO
Mensagem de PARADA DE
EO. BOOL -Al . N
0.0 ©0 EMERGENCIA ok c
EO.1 BOOL -KO Sistema "Liga" NO
Interruptor de selecdo de modo Manual = 0
EO0.2 BOOL -S0 L
manual (0)/automatico(1) Automético=1
E 0.3 BOOL -S1 Botdo de partida automatica NO
EO0.4 BOOL -S2 Botdo de parada automatica NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor do cilindro -M4 retraido NO
E1.0 BOOL -B4 Sensor de rampa ocupada NO
E13 BOOL B7 Sensor de pe¢a no final do NO
transportador
Telegrama 1 dados de processo
ED256 | STRUCT | PZD_IN_G120 01 .
- = - recebidos de G120 transportador 1

Designacéo Funcao

Telegrama 1 dados de processo

AD2 TRUCT |PZD T_G120 01
56 | STRUC _OUT_G120.0 enviados para G120 transportador 1

Legenda referente a lista de ocupacgéo

PT Entrada digital DA Saida digital

AE Entrada anal6gica )
AA Saida analdgica

E Entrada

NC  Normally Closed A Saida
(contato normalmente fechado)

NO Normally Open
(contato normalmente aberto)
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7 Instrucao passo a passo estruturada

A seguir, vocé vera uma instrucdo de como implementar o planejamento. Se ja possuir 0s
respectivos conhecimentos prévios, basta acompanhar os passos enumerados para o
processamento. Caso contrario, siga apenas 0s seguintes passos ilustrados na instrucao.

7.1 Recuperar um projeto existente

— Antes de poder ampliar o projeto "SCE_EN_032-600_Global_Data_Blocks _R1508.zap13"
do capitulo "SCE_EN_032-600_ Global_Data Blocks", é necessario realizar a sua
recuperacao. Para recuperar um projeto existente, € necessario selecionar o respectivo
arquivo a partir da visualizacdo de projeto em — "Project" (Projeto) — "Retrieve"
(Recuperar). A seguir, confirme a sua selecdo com "Open"  (Abrir).
(— "Project" (Projeto) — "Retrieve" (Recuperar) — Sele¢do de um arquivo .zap — "Open”
(Abrir))

T4 Siemens

Project |Edit  Wiew Insert Online  Option:
[3f New...

7% Open... Cirl+0
Migrate project...

Delete project...

' Card Reader/USB memory ’
' Memory card file 4

D:..1062-107 Frequency converter G120 ...
D:..l062-101 Freguenzumrichter G120 u...
D:.ICPUT516-3PN_ET200_FU4_7_3_lux

Exit

— Na sequéncia, é possivel selecionar o diretério de destino, no qual o projeto recuperado
deve ser salvo. Confirme a sua selecdo com "OK". (— “Target directory” (Diretério de
destino) — OK)
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— O projeto aberto deve ser salvo com 0 nhome 062-101 conversor de frequéncias G120 e S7-
1500.
(— “Project” (Projeto) — “Save as” (Salvar como) ... —» 062-101 conversor de frequéncias

G120 e S7-1500 — “Save” (Salvar))

emens - D:\00_TIA_Portal\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
[3F New.. t: G MG E R F coonline ¥ Goofilne  Jo [A [ 3¢ (| PORTAL
i [% open... cul+0 . .
Migrate project...
Close Ctri+W =
H save 5 g
SaVe as.. Ctri+Shift+S &
Delete project... Ctr+E
Archive... LLI
Refrieve... E
W Card ReaderlUSB memory J £
H
@

W Memory card file >

&) Print... Ctrl+P
& Print preview...

D:..ICPU1516-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

Exit

> | Details view 'S properties |%}Info @ | % Diagnostics
< ol vew

|_Data_|
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Criar um conversor de frequéncias no TIA Portal

— Para interligar a Control Unit do SINAMICS G120 com a CPU1516F-3 PN/DP é necessario
alterar para a “Network view” (Visualizacdo de rede). Neste ponto, o 'CU250S-2 PN Vector'
desejado pode ser arrastado com 0 mouse para a visualizacdo de rede usando o recurso de
Arrastar&Soltar. (— “Devices & networks” (Aparelhos & Redes) — “Network view”
(Visualizacdo de rede) — “Drives & starters” (Acionamentos & Motores de partida) —
“SINAMICS drives” (Acionamentos SINAMICS) — SINAMICS G120 — “Control units”
(Mddulos de controle) — CU250S-2 PN Vector — “Article No” (N° de artigo):6SL3246-
0BA22-1FA0 — “Version” (Versao) 4.7).

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN S7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert OFI!ITIEA Options  Tools Window Help Tty e e
G O saveproiess @ X 28 8 X 2 vt G M B RS soonine o coottine |y B %) (1] PORTAL
6 eque onverte p Devices & netwo
Devices \; Topology view Hgﬁh Network view I@ Device view ‘ Options (]
HOQ -j % Network| L§ Connections | Uil connectio [-] Ll
> | Catalog
T g rnewercs H
B Add new device 'y
: CPU1516F [ Filter g
- s
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] G UETE = I S »r_gPtsystems =
Y Device configuration [ Drives &starters |
%/ Online & diagnostics » [ SIRIUS motor starters and soft ... ]
= T
» g Program blocks v_agnswmwcs drives o
» [ Technology objects o SINAMICS G110M E
» [ Extenal source files '.g:\NAMICS G120 ;
» L@ PLC tags ~@ Cinnlm\ units =||2
» [ PLC data types & CU240B-2
» [ Watch and force tables 8 CU240B-2 DP =
» [ Online backups 'f CU240E-2 Ef
» [ Traces | 'f CUZ40E-2 PN 3;
5% program info N 'f CUZ40E-2 DP =
» [, Device proxy data R 4E CU240E-2F | |
[ PLC alarms i 4 CU240E-2 PN-F m
5] Textlists 4E CU240E-2 DP-F =
» [ Local modules 9E CU2505-2 Vector 3
+ @ common data B CU2505-2 CAN Vector &
» (5] Documentation settings [*= CU2505-2 PN Vectord ||
» (@ Languages & resources [<] il >
» [ Online access = | e
» [ Card ReaderlUSE memory devize: E B
- |:
CU2505-2 PN Vector
] e Arice o
<] i hEy K 100% L2 e el | N
> | Details view |4 Properties |7 info @[ % piagnostics Version: 47 M
Portal vie =] overview i Devices &ne_.. 7
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— Agora, sdo conectadas as interfaces Ethernet da Control Unit do G120 e do CPU1516F-3

PN usando o mouse. (— Ethernet — Ethernet)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 5$7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gf (i H seveproject @ X = B X W 5 M EE R coonline ¥ coofiine o [N B ¥ H 1] PORTAL

Devices ‘E Topology view ”ﬁg’h Network view @f Device view | Options (52}
ER-XC) : EEEGY I =15
2
~ | catalog H
¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 F [wearch ] E
B Add new device g
Devices & ; CPU1516F Drive 1 [ Filter g

- I
~ /8 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] CPUTST6R-... G120 CU25... » [ PC systems 2

-
¥ Device configuration « [32 Drives & starters

~ —
%/ Online & diagnostics - SIRIUS motor starters and soft .. @
b [ Program blocks ~ [32 SINAMICS drives °
» [ Technology objects » [32 SINAMICS G110M E
@ i ~ (a2 SINAMICS G120 s
» External source files a;’\ ‘ z
~ a2 Control units
» L& PLC tags = H
= @
» g PLC data types @& CU2408-2
» (5 Watch and force tables n k: CU2408B-2 DP B
» [ig Online backups ) 4E CU240E-2 ;—f
» (3 Traces i aE CU240E-2 PN g
8§ Program info a ‘i: CUZ40E-2 DP H3
» [} Device proxy data aE CU240E-2 F |
[ PLC alarms @ CU240E-2 PN-F i
& Textlists 45 CU240E-2 DP-F E
» [ Local modules @B CU2505-2 Vector ]
4 CU2505-2 CAN Vector z

» [ Drive_1 [G120 CU2505-2 PN Ve =
Unassigned devices 4E CU2505-2 PN Vector

Common data <] i >

Documentation settings v‘ f
e
> [ Languages & resources E— ~
» [ Online access E
» [ Card ReaderlUsB memory
<| 1l > [ <[ u 100% 2 M armrerilill | ]
> | Details view |£’. Properties H‘i-‘.lnfu iJHE Diagnostics ‘ x v

orta Overview By Devices &ne... D

— Em seguida, um endereco IP apropriado para a CPU é definido nas propriedades da
'Interface PROFINET [X1]' do 'G120'. (—» G120 CU250S-2 PN Vector — “PROFINET
interface [X1]” (Interface PROFINET [X1]) — “Properties” (Propriedades) — “Ethernet
adresses” (Enderecos Ethernet) — “IP protocol” (Protocolo IP) — “Enderego IP” (IP address):
192.168.0.6)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Poject Edit View et Oniiie Options Tools Window Help Tistely [ A e
5 (3 saveproject 3 X X e 5 MG E R F coonline o coofiine o N M8 % ] 1] PORTAL
062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500 » Devices & networks
Devices |§ Topology view Hﬁi‘h Network view IIE' Device view ‘ Options [SE]
. m FS
EX-X-) % Newwark| 1§ Connections e @ e SIE;
2
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) & ‘ Catalog 5
~ (] 062-101FrequencyConverter G120 F 8
B Add new device 1 8
E CPU1516F Drive 1 v | & Fitter g
. N I
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] U= ElZD ez n ’F{IPCSYS‘E“"S =
IIY Device configuration '] e Drives 8 starters LI
2l Onine & diagnostics CPUT516F »[m SIRIUS motor starters .. || ]
» [ Program blocks A gEINAM\CS drives °
b (3 Technologyobjects | ey CPU1516F.PROFINE... .= SRS HITY] E
- [ SINAMICS G120 s
» [} Exteral source files ] o = o
» L3 PLCtags <[ » A Forare, drmreriiil. | ~ [ Control units 5
» L) PLC data types [ Properties |7 Info_ | % Diagnostics | aE CU2408-2 @
» [ Watch and force tables || General | % CUZ40B-2 DP =
» (g Online backups M 95 CUZ40E-2 =
~ General . =
» [Z Traces Ethernet addresses 4E CU240E-2 PN g
Catalog information 5 CUD40E-2 DP =
)
Progiam nko ~ PROFINET interface [X1] Interface networked with & CUZ4DE 2 F
» [i§} Device proxy data General =
3 W CUZ40E-2 .. (]
= cakms Ethemet addresses Subnet: | PNIIE_1 [~] & CU240E-2 =
S Textlsts ~ Cyclic data exchange — - T g
» [ Local modules [ —— 2 k -2V i |5
s i 4 CU2505-2 C. 3
» _m Distributed 'O Setpoint = &
» [ Drive_1 [G120 CU2505-2 PN Ve o e IP protocol W|E505;2 ||
» 5§ Common data Dz [<] ] >
» [5] Documentation settings ~+ Real time settings L] IPaddress: | 192. 168.0 .0 v i
X i et sk
> L Languages & resources 10 cycle [l t —
» i Online access Synchronization d Use router
» 5 Card ReaderiUSB memory » Port X1 P1]
» Port [X1 P2]
Diagnostics addresses e — ]
Module parameter EIRETER
i T (¥ Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name |drive_1 ] Article no.: [ 65L3246-08A22-1F
al W LB Converted name: [drivexb14fe3 ] . 473
> Detailoadews, Device number: |1 [~]

v e

4 Portal view
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— O nome do aparelho é inserido em “General” (Geral). (— “General’” (Geral) — “Name:
Drive_G120_conveyor” (Nome: Acionamento_G120_Transportador))

T siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN S7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help Tl (e ] At
Ot i seveprojet 2 ¥ X Ore: 3 BEHER 5 coonline Fcoofiine fo B x 51 PORTAL
062-101Frequency Converter G120 PN S7-1500 » Devices & networks
Devices ‘E Topology view ||ﬁg'h Network view @ Device view | Options 2la]
" M F3
HOO % Network| 1§ Connections T o @ =]
g
R |0 system: CPU1516F.PROFINET |O-System (100) ~7 ‘ Catalog §
¥ (] 062-101FrequencyConverter G120 F = 3
B Add new device : g
| cruisieF Drive 1 | & Fitter 5
Z s ‘ G
- [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] U TEF= G - ”ilp(sy“em‘ =
Y Device configuration Ho [ SE"VES & starters |
%) Online & diagnostics CPU1516F u » g SIRIUS motorstarters .. | []
» 5l Program blocks = a&:lNAMI(S drives °
» [ Technologyobjecs | | 0 e CPU1516F.PROFINE... s 'fS\NAM\CSGﬂOM E
» [ Extemal source files - [ SINAMICS G120 E
= ~ [32 Control units 3
-l PLC tags [<[ 100% =l —— *
» Lig PLC data types = = = Too == & CU2408-2
+ [ Watch and force tables |"= Properties | " info Diagnostics & Cuzd0B-2 0P | L
» [ Online backups || General | aE CU240E-2 £
» [Z Traces - = m @€ CU240E-2 PN 5;’
25 Program info Catalog information General Lz &
» [} Device proxy data - PROFINET interface [X1] : Etﬁ:gi-i ¢ -
2 PLCalams General Name; [orive_G120_conveyod J & CU4oE-2 . 3
SR e Author: | Wichasl Daallas ] e Cf
» [ Local modules ~ Cyclic data exchange ' o 4
» [m Distributed 10 Pl Comment: -~ & cwesos-2¢.. |3
» [32 Drive_1 [G120 CU250S-2 PN Ve Setpoint WiEIE50520P | |
+ s common s e i [ w—Jooals
+ (5] Documentation settings Media redundancy f v | Inf
': =) LATEIETEE B GETIEES ~ Real time settings I - E— [~]
» g Online access 10 cycle [
» [ Card ReaderiUSE memory Synchronization =
» Port [X1 P1] Cataleg information
» Port [X1P2] ]
Diagnostics addresses P
Short d CU250S-2 PN Vector
Module parameter ‘ | CU2505-2 PN Vec
Description: | Control Unit type: CU250S-2 PN Vector ~
[T 2 Bus systems: PROFINET
< u > Analog inputs: 2 Atticle no.:  [6513246-08A221F
> | Details view < il > < 1l >
Portal vie 23 Overview iy Devices & ne... D

Nota:

— Na 'Interface  PROFINET' do 'G120 CU250S-2 PN-Vector, este nome é aplicado
automaticamente como nome do aparelho PROFINET no item 'PROFINET".
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Também é possivel realizar as configuragdes do Ciclo 10 (IO cycle), bem como também
ajustar o “Update time” (Tempo de atualizacdo) e o “Watchdog time” (Tempo de
monitoramento de resposta) para este aparelho. (— “Advanced options” (Opcdes

avancadas) — “Real time settings” (Ajuste de tempo real) — “IO cycle” (Ciclo 10) — “Update
time” (Tempo de atualizagédo) — “Watchdog time” (Tempo de monitoramento de resposta))

Tfy Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN $7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Cf (W saveproject 3 M 22 2 X O G MG E F S Goonline 5 F Gooffine f; I 2 - PORTAL

062-101Frequency Converter G120 PN S7-1500 » Devices & networks [
Devices |§ Topology view Hu‘ﬁh Network view mf Device view | Options [SE]
% ¥ nevore] | 1 connecions EEEIRT ) =1
2
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) ~ | catalog ]
o Devices & networks CPU1516F Drive_G120... L= | & Filter g
- ‘ I
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP| CPUTS16F-... G120 CU25... I 4 h.tl PC systems =
¥ Device configuration - gfrwes & starters ||
%/ Online & diagnostics CPUT516F a ' SIRIUS motor sta... 0
» [ Program blocks | ~ [32 SINAMICS drives °
= =
» [ Technologyobjects | B CPU1576F.PROFINE... e 4 :g SINAMICS G1... E
» [ Extemal source files ~ (32 SINAMICS G120 2
» L@ PLCtags < | &l ~ [ control units 4
» [ PLC data types & = = = |y - e _‘ i ‘ . ti CU240B-2 &
» (52 Watch and force tables [ Properties [T} Info Diagnostics a8 CL2406-.. | |
» (i Online backups || General | & cuzdoez | | (5
» (& Traces > @zl ' & CUZ40E-. B
:wl Program info Catalog information > > 10 cycle : Eﬁj:gi @
¥ Ui Device proxy data ~ PROFINET interface [X1] update time = -
1 PLC alarms General @ CUZ40E-..  [L1J
= g =
extlists Ethemet addresses @® Automatic s : Eﬁ:‘éi G
> - Local modules ~ Cyclic data exchange ) Can be set - = |
i Tnias: O tims & cuzsos-.. | |2
» [ Distributed 10 Actual value - B
» & Drive_G120_conveyor [G120 C, Setpoint A es & cu |—F ||
» &§ commen data « Advanced options o K[ w ] >
» [5]) Documentation settings Media redundancy 4 Waichdog time | information
=
» @ Languages & resources ~ Real time settings ml Device: b
» [ Online access 10 cycle f Accepted update cycles 8
i _ without I0 data: |3 [+] L
» 1 Card ReaderiUsB memory Synchronization =
D CEilEd) il Watchdog fime: |6.000 ] ms
» Port [X1P2] —
Diagnostics addresses
Module parameter CU2505-2 PN
HW identifier
<] " B Article no;  [6513246-0827
> | Details view < I >
Portal vie =1 overview o Devices &ne... D

— O “Standard Telegram 1” (Telegrama 1 padrao) é definido para o “Cyclic data Exchange”
(IntercAmbio ciclico de dados) entre o CLP e o conversor de frequéncias.

(— “PROFINET interface [X1]" (Interface PROFINET [X1]) — “Cyclic data Exchange”
(Intercambio ciclico de dados) — “Actual value: Standard Telegram 17 (Valor efetivo:
Telegrama 1 padrdo) — “Setpoint: Standard Telegram 1” (Valor nominal: Telegrama 1
padrao))

44 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN §7-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500
Project  Edit  View

Ui YR sweprien 3 Y

Insert Online Options Tools Window Help
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Para as areas de enderegco sdo selecionados

'E 256...259" e

‘A 256 ... 259.

(— “PROFINET interface [X1]” (Interface PROFINET [X1] — “Cyclic data exchange”
(Intercambio ciclico de dados) — “Actual value” (Valor efetivo) — “Start address | 256"
(Endereco inicial E 256) — “Setpoint” (Valor nominal) — “Start address O 256" (Endereco
inicial A 256))
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— Agora é realizada a alteragdo para a “Device view” (Visualizagdo de aparelhos) do
“Drive_G120_conveyor” (Acionamento_G120_transportador). La é realizada a selecdo do
Power Module utilizado, por exemplo: 'PM240-2 1P20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW' e este é
atribuido ao “Drive_G120_conveyor” (Acionamento_G120_transportador).
(—» “Device view” (Visualizagdgo de aparelhos) —  “Drive_G120_conveyor”
(Acionamento_G120_transportador) — PM 240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW)

rtal\062-101Frequency Converter G120 PN 5001062-101 Frequeny Converter G120 P!
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— Agora o projeto € salvo com as configuragbes realizadas até o momento.
(_> H Sa\.reproject)
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— Neste ponto é realizado o carregamento da configuracao do aparelho com o conversor de
frequéncias G120 como "Device" em 'CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]' clicando no

simbolo 3l Carregar no aparelho. (— CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — L )
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B’ Add new device )
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» 5] Documentation settings =
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» 5§ Card ReaderiUSB memory R
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i o

i Drive_G120___

— Agora ainda é necessario atribuir um nome de aparelho para o conversor de frequéncias
G120 como dispositivo 10 da CPU_1516F. Para tal, primeiro marcar a rede 'PN/IE_1' e
selecionar “Assign device name* (Atribuir nome do aparelho).
(— PN/IE_1 — “Assign device name* (Atribuir nome do aparelho))
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— Na caixa de diadlogo a seguir, é possivel selecionar a “PG/PC interface” (Interface PG/PC)

antes de ser executada
(Acionamento_g120_transportador)

a
e

selegao de
“Assign name”

“Drive_G120_conveyor”
(Atribuir nome).

(— “PROFINET device name” (Nome do aparelho PROFINET): “Drive_G120_conveyor”
(Acionamento_g120_transportador) — SINAMICS G120 CU250S — “Assign device name “

(Atribuir nome do aparelho))

Assign PROFINET device name. X
Configured PROFINET dev
PROFINET device name: [l g VIR Ty 0o [~]
Device type: | CU2505-2 PN Vector ]
Online access
Type of the PGIPC interface: | B_PNIE [=]
PGIPC interface: @ Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM \'\ ©
Device filter
[& Only show devices of the same type
("] Only show devices with bad parameter settings
("] Only show devices without names
Accessible devices in the network:
IP address MAC sddress Device PROFINET device name
192.168.0.6 00-1F-F8-ED-4E-5| SINAMICS.. —- 1. No device name assigned
Flash LED
[« i [2]
[ Update list [ A ne |
Online status information:
@ search completed. 1 of 2 devices were found.
@ search completed. 1 of 2 devices were found.
[<] [T [i=]
Assign PROFINET device name. IS
Confiqured PROFINET dev
PROFINET device name: | drive_g120_conveyor [+
Device type: | CU2505-2 PN Vector ]
Online access
Type of the PGIPC interface: | PIIE [+]
PGIPC interface: |kl Intel(R) Ethemnet Connection [217-LM - @
Device filter
[# Only show devices of the same type
[ Only show devices with bad parameter settings
) ©nly show devices without names
Accessible devices in the network:
IP sddress MAC sddress Device PROFINET device name Status
192.168.0.6 00-1F-F8-E0-4E-51 SINAMICS G120 CU250 --- ! Nodevice name assi..
[] Flash LED
[<] 1 N
[ Update list | [ Assignname |
Online status information:
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.
i} Search completed. 1 of 2 devices were found.
[<] [T 2]

Nota:

— Nos casos em que existirem diversos dispositivos 10 na rede, é possivel identificar o

aparelho com base no endere¢co MAC impresso.
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— Caso seja exibido um nimero muito grande de componentes, é possivel filtrar a visualizacao
clicando em “Only show devices of the same type” (Exibir somente aparelhos do mesmo
tipo). Quando o nome do aparelho tiver sido atribuido com sucesso, isto é exibido no status
com 'OK'. (— “Close” (Fechar))

Assign PROFINET device name.

Configured PROFINET dev
PROFINET device name: | drive_g120_conveyor [+]

Device type:  [CU2505-2 PN Vector ]

Online access

Type of the PGIPC interface: 2
PGIPC interface:  [FH Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM [~ ®

Device filter
[# Only show devices of the same type
("] Only show devices with bad parameter settings
("] Only show devices without names

Accessible devices in the network:

IF address WAC address Device PROFINET device name Status
192.168.0.6 00-1F-F8-E0-4E-5| SINAMICS G120 CU250 drive_g120_conveyor @ ok

M.

["| Flash LED

[<] i ]

| Update list |

T
o

Online status information:

o Search completed. 1 of 2 devices were found.

O search completed. 1 of 2 devices were found.

@ The PROFINET device name "drive_g120_conveyor” was successfully assigned to MAC address "00-1F-F8-E0-4E-5E".

[ <] n 2]

Close

7.3 Parametrizar o conversor de frequéncias com o assistente de
colocacédo em operacao

— Para realizar a parametrizagcdo do conversor de frequéncias, abrir os “Parameter”
(Parametros) de “Drive_G120_conveyor” (Acionamento_G120_transportador) com um clique
duplo e iniciar o “Commissioning Wizard” (Assistente de colocagao em operagéo). (—

“Drive_G120_conveyor” (Acionamento_G120_transportador) — “Parameter” (Parametros) —
“Commissioning Wizard” (Assistente de colocagdo em operagéo))
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» [§# common data
» []] Documentation settings
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» [ Card ReaderlUSB memory
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4 Portal view ¥ parameter

+ The PROFINET device name "drive_g12_.
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— Na caixa de dialogo subsequente, selecionar “U/f control with linear characteristic’ (Comando
U/f com caracteristica linear) como tipo de controle. Manter a selecdo padrdo para os
modulos de funcdo. (— “U/f control with linear characteristic’ (Comando U/f com

caracteristica linear) — “Next” (Proximo))

Commissioning Wizard %

Open-loop/closed-loop control type
Specification of the open-looplclosed-loop control type according to the load characteristic
and open-looplclosed-loop control task

© Open-oop/closed-o... Function modules:
[& Techn controller
[T Basic positioner

®

[¥ Extended messagesimonitoring
[ Free function blocks

S Control type:

———————1 [0] UIf control with linear characteristic Rl _|K

| << Back || Next > | Finish || Cancel

— Na selegdo do valor nominal e da origem do comando, selecionar a macro 7 “Fieldbus with
data set changeover” (Bus de campo com comutagéo do registro de dados). (—[7] “Fieldbus
with data set changeover” (Bus de campo com comutacgéo do registro de dados))

Commissioning Wizard 7%

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsloutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Q Current IO configuration:
o |[7] Fieldbus with dats set changeover
@ pefaults of the setpo...
Select the default of the /O configuration:
Dri [7] Fieldbus waith data set changeover -
[1] Conveyor technology with 2 fixed frequencies

[2] Conveyer technology with Basic Safety

[3] Conveyor technology with 4 fixed frequencies

[4] Conveyor technology with fieldbus

5] Conveyor technology with fieldbus and Basic Safe

7] Fieldbus with data set changeover

[8] MOP with Basic Safety

[a] standard IO with MOP

[12] standard /O with analeg setpoint

[13] Standard 1O with analog setpoint and safety
[14] Process industry with fieldbus

[15] Process industry
DO 0: r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r52.7 CO/BO: Status word 1:Alarm present
ADD:  r21 CO: Actual speed smoothed
AD1:  r27 CO: Absolute actual current smoothed

Selected telegram configuration:
|[1]Etandardlelegram 1, PZD-2i2 |

| << Back ‘ | Next > Finish | ‘ Cancel |
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— A selegdo da macro 7] “Fieldbus with data set changeover” (Bus de campo com comutagao
do registro de dados) ainda ndo deve ser confirmada com “Accept’” (Aplicar).
(— “Accept” (Aplicar))

Commissioning Wizard 7%

Defaults of the setpoints/command sources

Selection of a predefined interconnection of the inputsloutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current IO configuration:
|[7] Fieldbus with data set changeover ‘

Defaults of the setpo...
Select the default of the L0 configuration:

it [7] Fieldbus with data set changeover -

Note: If changed, all the existing drive-internal
interconnections to the IO terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected 10 configuration.

e e

Acce

®

Selected interconnections of the /0 terminals:
DI0: p1055[1] Bl: Jog bit 0 ~
Di1: p1056[1] Bl-Jog bit 1
DI 2: p2103[1] BI: 1. Acknowledge faults
p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
DI 3: p810 Bl: Command data set selection CDS bit 0
DO 0: r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1: 527 COMBO:Status word 1z4larm present
ADD:  r21CO: Actusl speed smoothed
AD1:  r27 CO: Absolute actual current sroothed

o o

Selected telegram configuration:
|[1] standard telegram 1, PZD-2i2 ‘

| << Back | | Next »> | | Finish | | Cancel |

— Agora s@o exibidas as interconexdes atuais dos terminais /O para a macro 7.
(— “Next” (Préximo))

Commissioning Wizard atbs

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsloutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current IO configuration:
‘[7] Fieldbus with data set changeover ‘

@ Defaults of the setpo...
Select the default of the IO configuration:
®: tting | Nochange [+]
_ Note: If changed, all the existing drive-internal
& interconnections to the IO terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected IO configuration.
® [ Accept |
-~ Current interconnections of the IO terminals:
& DIO:  p1055[1] Bl Jog bit O
Dl 1: p1056[1] Bl: Jog bit 1
. DI 2: p2103[1] BI: 1. Acknowledge faults
@ p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
DI 3: p810 Bl: Command data set selection CDS bit 0
Dl 4:
® DIs: -
DI 6: =
D1l -
Di12: -
D16 -
Di7: -

DO 0: r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r52.7 COIBO: Status word 1:Alarm present
DO 2:  r52.2 COIBO: Status word 1:0Operation enabled I

Current telegram configuration:
‘ [1] Standard telegram 1, PZD-2i2 ‘

‘ << Back | [ Next »> I| Finish | | Cancel |
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— Nos ajustes do acionamento, deve ser selecionado “IEC-Motor (50 Hz, Sl units)” (Motor IEC
(50Hz,unidades Sl)) e “Load duty cycle with high overload for vector drives” (Ciclo de carga
com alta sobrecarga para acionamentos vetor). (— IEC-Motor (50 Hz, Sl units)) — “Load
duty cycle with high overload for vector drives” (Ciclo de carga com alta sobrecarga para
acionamentos vetor) — “Next” (Proximo))

Commissioning Wizard s

Drive setting

Selection of motor standard and load cycle

Standard:
| (0] IEC-Motor (50 Hz, I units) [~

e e

Drive unit line supply voltage:
230\

@ Drive setting

Power unit application:
[ 10] Load duty cycle with high overload for vector drives [+]

@

-+ p205: Power unit application

The dutycycles can be overloaded
provided that the drive converter is
operated with its base load current
before and after the overload. This is
%4 based on a load duty cycle of 300 s

@ o

200+
Default value: [0] Load duty cycle with
150- high overload for vector drives

]

100- Opticns:

50- * [0] Load duty cycle with high overload
forvector drives

_ = [1] Load duty cycle with low overload : ; >
( forvectordrives i0 240 300 t(s)
Help for the parameter
<< Back | | Next>> Finish | | Cancel

Nota:

— Informacdes complementares sobre os ajustes podem ser consultadas no texto de dica de
ferramenta, na ajuda online ou no manual de listas.
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— Na caixa de dialogo a seguir, “Induction motor” (Motor assincrono) & selecionado como tipo
de motor e séo inseridos os dados do motor conforme as informacdes constantes na placa
de identificacdo do motor (— “Enter motor data” (Inserir dados do motor) — “Induction motor”
(Motor assincrono) — “Connection type: Delta” (Tipo de conexao: Tridngulo) — ... — “Next’
(Préximo))

Commissioning Wizard ks

Motor
Specification of motor type and motor data

Motor configuration

| Enter motor data [+]

Select motor type
[ (1] Induction motor [~

Select the connection type for your motor and 87 Hz operation:

@ motor

[ Delta [~] [ Motor 87 Hz operation
Motor data

Parameter Parameter text Value Unit

p304[0] Rated motor voltage 230 Vrms

p305[0] Rated motor current 0.73 Ams

p307[0] Rated motor power 012 kW

p308[0] Rated moter power factor 0.750

p310[0] Rated motor frequency 50.00 Hz

p311[0] Rated motor speed 13500 rpm

p335[0] Motor cooling type ‘0] Nen-ventil...
[ Parallel motor connection Number:

<< Back | f Next >> I| Finish | | Cancel

Nota:

— De modo alternativo, os motores SIEMENS também podem ser selecionados diretamente
através dos nameros de referéncia.

— Na screenshot a seguir, é possivel ver um exemplo dos pardmetros de limitacdo de
corrente/rotacéo e para o encoder de fungédo de rampa. (— “Next” (Préximo))

Commissioning Wizard 7%

Important parameters
Specification of the most important dynamic response data

Set the values for the most important parameters:
Current limit: Arms
Minimum speed: pm
Maximum speed: pm

Ramp-function generator

ramp-up time: 3.000(s

Ramp-function generator

ramp-domntime: > oools
OFF32 ramp-down time: s

@ Important parameters

<< Back | | Next>> Finish | | Cancel
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— Selecionar “Standard drive” (Acionamento padrdo) como aplicagdo tecnolodgica. Bloquear
(Inhibited) a identificacdo do motor e, por meio da sele¢ao de “Complete calculation” (Calculo
completo), calcular os demais ajustes com base nos valores de parametro definidos
anteriormente.

(— “Standard drive” (Acionamento padrdo) — “Motor identification: Inhibited“ (Identificacédo
do motor: Bloqueada) — “Complete calculation* (Calculo completo) — “Next” (Préximo))

Commissioning Wizard b
Drive functions
Specification of the methed to measure the motor data
Technology application
| [0] 5tandard drive [~]
A motor identification is recommended for the first commissioning.
Stationary measurement is recommended for VIf and vector control.
Stationary measurement and rotating measurement are recommended
for vector control (only rotating measurement is not sufficient).
Motor identification:
[ [0] Inhibited [~]
@ Drive functions .
Calculation of the motor parameters
@ 5 () No calculation
®) Complete calculation
[ ] Includes the calculation of the motor, open-loop control and
closed-loop control parameters depending on the entered
motor data.
. ecBack |I Next >> I| | Finish | | Cancel |
— Na&o é selecionado nenhum encoder neste ponto. (— “Next” (Préximo))
Commissioning Wizard s

Encoders

Encoder selection
[ Encoder 1 [ Encoder 2

<< Back ‘ f Next == Finish | | Cancel
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— No resumo” que se seguir, todos os ajustes sdo novamente exibidos para controle. Estes
séo aplicados por meio da tecla “Finish” (Concluir). (— “Finish” (Concluir))
Commissioning Wizard 7%

Summary
Please check the entered data and complete the configuration

The following drive data has been entered:

Function modules:

Techn controller: Yes

Basic positioner: No

Extended messagesimonitoring: Yes
Free function blocks: No

[>

Open-oopiclosedloop control type:
Open-oopicloseddoop control operating mode: [0] Uif control with linear characteristic

Defaults of the setpointsicommand sources:
Macro drive unit: [7] Fieldbus with data set changeover

Drive setting:
IEC/NEMA mot stds: [0] IEC-Motor (50 Hz 51 units)
Drive unit line supplyvoltage: 230V
Power unit application: [0] Load duty cycle with high overload for vector drives

) Motor:

Summary Motor type selection: [1] Induction motor
Motor connection type: Delta

Motor 87 Hzoperation: No

Number of motors connected in parallel: 1
Rated motor voltage: 230 Vrms

Rated motor current: 0.73 Arms

Rated motor power: 012 kW

Rated motor power factor: 0.750

Rated motor frequency: 50.00 Hz

Rated motor speed: 1350.0 rpm

Motor cooling type: [0] Non-ventilated

. <<Back | | ‘ f Finish I| | Cancel |

— Salvar novamente o projeto antes de carregar os parametros em “Drive_G120_conveyor”
(Acionamento_G120_transportador) L (— H sveproject] “Drive_G120_conveyor”

(Acionamento_G120_transportador) — = )

4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN §7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

G (hHl saveproject 3 ¥ 2 T X e 5 WG E R F coonline ¥ cooiine S A B X ] PORTAL
[ — [ Download to device
Devices | Wizards | Functional view [ Parameterview || Options =
ge =
OO = g
= Commissioning ~|Findand re... |*
=4 0§2-701Frequ&ﬂcyc°mer'er6720 PN 57-1500 Drive connected to a SIMATIC motion control .. B ;E
I Add new device Commissioning Wizard e 3
oy Devices & networks 5
» ([ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] ole words | 13-
=i Drive_G120_conveyor [G120 CU25052 PN Vector] | H

gurati

5 Parameter
Vi Commissioning
%/ online & diagnostics
» [Z Traces
» (5§ Common data
» []] Documentation settings
» [i@ Languages & resources
+ [jgh Online access < i > [<] i ] >
» (B Card Reader/USB memory

‘Q.Prnperties HEInfn ‘lﬂDiagnnstics ‘

General Down
~ Advanced options
Media redundancy
~ Real time settings
10 cycle El. Drive Partner

ncl

> Setpoint

ﬁ

Re| ce with -
< >
Name [Drive G120 comve  +  [cPU1S16F ) (3 BT

? | Details view » Port[X1P1] < il » ? |Languages ...

4 Portal view ] overview | Parameter
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— Na caixa de dialogo a seguir, selecionar 'PN/IE' como tipo da interface PG/PC. Em seguida,
definir a placa de rede ja anteriormente configurada como interface PG/PC e 'PN/IE_1' como
conexdao” da CPU com a sub-rede. Clicar em “Start search” (Iniciar busca).
(— “Type of the PG/PC interface: PN/IE” (Tipo de interface PG/PC: PN/IE) — PG/PC
interface (Interface PG/PC): ...... — “Connection to interface/subnet: PN/IE_1" (Conexao
com a sub-rede: PN/IE_1) — “Start search” (Iniciar busca))

Extended download 1o device X

Configured access nodes of "Drive_G120_conveyor"
; = =T Slot == il ==
Drive_G120_conveyo S7USB -
CU2505-2 PN Vec, 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIIE_1

Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNn‘IE [~]
PGIPC interface: ﬁ Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM [+] €

Connection to interfacelsubnet: PNIIE_1 - @
1st gateway | |'|®
Compatible devices in target subnet: [ Showall compatible devices
Device Device type Type Address Target device

E — - PNIIE Access address =

Start search
Online status infermation:
[T Display only error messages

— Em seguida, deve ser possivel visualizar o seu “SINAMICS drive” (Acionamento SINAMICS)
e seleciona-lo como aparelho de destino. Clicar em “Load” (Carregar). (— “SINAMICS drive”
(Acionamento SINAMICS) — “Load” (Carregar))

Extended download to device X

Cenfigured access nodes of "Drive_G120_conveyor”

Device Device type Slot Type Address Subnet
Drive_G120_conveyo S7USB -
CU2505-2 PN Vec. 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIE_1

Type of the PGIPC interface: ’i_PNNE [=]
PGIPC interface: W InteliR) Ethernet Connection 1217-L [=] ©
Connection to interfacefsubnet: | PNAE_1 [~ ©
1st gateway \ "|©
Compatible devices in target subnet: [¥] Showall compatible devices
Device Device type Type a Address Target device
Antrieb_G1... G120 CU2505-2 PN VectorV4.7  PNIIE 192.168.06
== == PNIIE Access address
| Flash LED
Start search

Online status information:

€ Sscan completed. 1 compatible devices of 2 accessible devices found. IZ‘
=iy Retrieving device information... =l
scan and information retrieval completed. Iz‘
[T Display enly error messages
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— A configuracao é compilada automaticamente e mais uma vez um resumo € exibido para a

verificacdo dos passos executados antes do carregamento. Selecionar '™ “Save the
parameterization in the EEPROM” (Executar backup da parametrizacdo no EEPROM) e
clicar em “Load” (Carregar). (— ™ “Save the parameterization in the EEPROM” (Executar
backup da parametrizacdo no EEPROM) — “Load” (Carregar))

Load preview X
e Check before loading
Status | Target Message Action
41 & ~ Drive_G120_conveyor Ready forloading.
] ~ Parameter assign... Please note the following information:
EEPROM Save the parameterization in the EEPROM after the download Save the
parameterization in
[] the EEPROM
[<] il [=]
‘ | Load | ‘ Cancel |
Nota:

— Recomenda-se realizar o backup dos parametros também no EEPROM para que estes nao

sejam perdidos em caso de queda de tenséo

7.4
com painel de comando

_)

programa CLP, abrir o “Control panel”’
'‘Acionamento_G120_transportador').

(—

Por
“Drive_G120_conveyor”

(Painel
“‘Commissioning’ menu of the 'Drive_G120_conveyor”
fim,

(Acionamento_G120_transportador)

clicar

em

%

Teste e colocagao em operacdo do conversor de frequéncias

Para que seja possivel testar a parametrizagdo realizada até o momento mesmo sem
de comando) a partir do menu
(Colocagdo em operagdo' do

& Goenline "

“Commissioning”

(Colocacéao em operagédo) — “Control panel” (Painel de comando) (— ¥ co online|)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

> | Details view
4« Portal view 3 Overview |3 Parameter [ ¥ commissioni...

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
[5 [ H seveproiect & X %1 2 X 92 @ % 0D B RS coonine F Goofiine | 4o I8 I8 3¢ ] (1] PORTAL
062-101 Frequyiimmpuerter G120 PN S7-1500 + Drive_G120_conveyor [G120 CU250S-2 PN Vector] » Commissioning
Devices =
- = 3
-] E2 H
—&
~ Commissioning || oo [~|”
= | 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 | P—— =
& Add new device u_’_'l
i Devices & networks Motor opti.. g
» ([ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 8acking Lpl 2
d H
~ [ Drive_G120_conveyor [6120 CUZ505-2 PN Vec Master control: Drive enables: Operating mode: Switchon: @
IY Device configuration . 98 Deacivate ] [ resec [ =] L] -
¥ Parameter
I c i
&] online & diagnostics Modify:
»ET . -
G Teces Spect [ Tl
» &l common data
» [#] Documentation settings [#€109 baciva [ Jog forva | L
» [ig Languages & resources 1
» i Online access
» [ Card ReaderiusB memory Drive status: Actual values:
« Ready forswitching on  Operation enabled Speed: | |pm M.curent: [ |Ams
 Fault D
Active fault: | | [ -1 [ |Hz
] [ =5 |vms
< w_] <] il ]
| '€ properties [ nfo [ 2] Diagnostics |

A\ Action canceled
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— O primeiro passo é “Activate master control” (Ativar o comando mestre) no painel de
comando. Em seguida, a comunicacdo entre PC e conversor é monitorada. E necessario
gue uma comunicacdo bem-sucedida se realize pelo menos a cada 10000ms. Caso
contrario, 0 motor para e € executada a reinicializacdo das liberacdes.

(— “Master control” (Comando mestre): — 10000ms —

)_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500\062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project  Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
135 [ I smveproject =] ¥ % T X 9y s 5 0 G B @ F coonline ¥ coofine | fo [N IA 2¢ | 1] PORTAL
Devices -
. Activate master control X
EQQ
Sleammescnn The control priority of the control panel is activated,
Cont|
- 2 X V] 5 _ _ _
11 062-101FrequencyConverter G120 PNS7-1500 E4]  commissioni.. J This functionis only suitable for commissioning, diagnostics
I Add new device Control panel ¥ and servicing purposes and may only be used by authorized
i Devices & networks Motor opti.. specialist personnel.
» ([ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DI Backing upl
M| ‘When the control panel is activated, the following applies: Operating mode: Switchon:
hen th | panel s activated, the following appii perating modk itch
¥ Device configuration E The safety shutdowns of the higher-level control Speed specification [+]
3 Parameter have no effect.
¥ Commissioning The “Stop with spacebar” function is active, Pressing the spacebar triggers
) onl r N 2 quick stop that cannot, however, be guaranteed
L lOnEA dagnes s in every operating case. Therefore, there must be an
» (5 Traces EMERGENCY STOP circuit provided in the hardware. To do this, era |
» & common data you must exercise the necessary measures. —
o -
= [Doc e intion Sotia Failure to do 5o can resultin personal injury and damage to property. ) g
» [@ Languages & resources
» [ Online access The connection between the PC and the drive is monitored. If no sign of life
» [ Card ReaderiUSB memory D is received from the PC within the monitoring time, e
the control priority is retured for safety reasons =
a and a coasting down of the axes is triggered. T M.curent: | o0o0]ams
Monitoring time: [ 10000|ms
a
A — Im— . moDthed = | 0.0]Hz
Acknowledge faults [ output voltage smoothed 1 [ 0.0]vms
< [ 3 E3 <l i ]

> | Details view g properties |?4info @ % Diagnostics |
4 Portal view Overview |1 Parameter | Vs Commissioni...

— Para dar partida no motor, primeiro € necessario que as liberages de acionamento estejam

definidas . Via de regra, isto é realizado automaticamente. Depois disto sera
possivel ligar o acionamento 1 ] (— Ligar M)

D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN S7- 1062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Intagratad Automation
% [ [ soveproject =0 X 3 X s s 5 MG E R F coonline @F cooffine  f [8 I8 % - 1] PORTAL
Devices B
I 0 © )
- Commissioning [ o [~]®
~ [ 062-101FrequencyConverter 6120 PN 57-1500 Commissioni.. =
B Add newdevice Control panel =
s Devices & networks Motor opti... 1. Control panel active: Stop with spacebar g
2
Backing upl... 2
2ster control: rive enables: perating mode: witch on:
Master control: D bl Operat d Switch @
[~ | [¥2 peactivate [&@ set | [BResec | [Speed specification =
¥ Parameter
i commissioning .
%) online & diagnostics Modify:
» (& Traces
. T n (=,
» [§§ common data E- = LETE
» [5]) Documentation settings {4 Jog backwa | [ Jog forvea ] L
» (i@ Languages & resources 1
» [ Online access
fie
» [ Card ReaderiUSB memory Drive status: Actual values:
& Ready for switching on « Operation enabled Speed: | 00|pm M.curent: | 000|Ams
« Fault
Active fault:  [— | | Output frequency smoothed [+] [ 0.0|Hz
cknowledge faults | | Output voltage smoothed [«] 0.0|vrms
3] M 113 (3 I Y | 3 " ]
> | Details view 'd properties | info_ )|l Diagnostics |
4 Portal view Overview E Farameter | commissioni.
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—» Agora o motor pode ser operado com a rotac&o selecionada [# Fovard | o |4 Backward
. (— “Speed” (Rotagéo): 44 — E)

SHSELQ

Devices
ey~ 54

~ Commissioning ~

~ (7 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni...

B acd e cevice Contolpanet

ah Devices & netnorks Wotor opti... Control panel active: Stop with spacebar

» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing upl...

Control panel

SeueIqn [

,,,,,,,,,,,,,,,,, Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on:
[IY pevice configuration R aciveed | BB e | &= | & 1 [Speed = ]
¥ Parameter
Vi Commissioning
Online & diagnostics
» (2 Traces ya
» 3§ Common data
» (] Documentation settings 44 Jog backward D 1o forvard

» [ig Languages & resources
» i Online access
» [ card ReaderiUsB memory.

Output frequency smoothed 00|

OQutput voltage smoothed

I 3

< [ >|<

<[ M B
> | Details view

Properties |%Info @] % Diagnostics

¥t commissioni.

z

— O acionamento é desligado clicando em ApOs a conclusdo do teste, é necessario

[¥2 Deaciivate 0 comando mestre. (— & — E)

062-101FrequencyConverter G120 PN S7-1500 } Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vector] * Commissioning

- R ~
Cﬂmmﬁs'_on_mg_ Control panel
Commissioni...
Motor opti... Control panel active: Stop with spacebar
Backing upl...
Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on:
¥ Activated -] ivate | & set | [ Reset | [ Speed specification I=] (1]
<]
0.0 028
@ »
- Output frequency smoothed 0.0
Output voltage smoothed 167
A
< w | < Il >
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— A consulta de seguranca para desativagdo deve

(> [~Conimie )

Totally Integrated Automation
PORT,

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
CF (3 H saveproject S0 X XD FMEE RS coonline ¥ Gooffine | 1o M M 2 H 1]

ser confirmada com [ Continue

Devices

GO
~ Commissioning (| el

~ | 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni., [l o pane

I Add newdevice (@ e

i Devices & networks M L spacebar

otor opi.. p
» [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing Upl... vate controf panel
N Operating mode: Switch or
I Device configuration § g The convolproriy o the conirol panel s deacivated:

All enables are deleted before the control priority is returned.

¥ Parameter
1
ff Commissioning | Setpoints and commands then come again from the parameterized sources
% online & diagnostics (e.0.via the fieldbus or terminals).
b [ Traces If 2 setpoint and an ON command are present, the drive responds immediately j
— d
This caninvolve a hazard for persons and machines.

Ig# common data
[ Documentation settings

» [ Languages & resources
» i Online access

» [ig Card ReaderiUse memory

Do you want to deactivate the control priority?

I Contme 1| Cancel | | oo]ppm M.ament | o00]ams

— Fault

2]

] [ Output frequency smoothed B 0.0/Hz

Active fault: ~ [—

= 00| vims

faults | | output voltage smoothed

Soneian O

q S O

> | Details view
4 Portal view Ouveniew |55 Parameter | ¥t Commissi

'd properties |4 info @ %) Diagnostics |

— Por fim, desejamos ainda
5 ; . -
(_>m. Go offline N H Sa.reproject)

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
G Y H seveproject @ M 35 & X 92 ¥ § MG B R Goonline ¥ Gooffine| o M I 2  []]

Totally Integrated Automation
PORT.

Y inel : . ) ject,
i Gooffinel o salvar novamente o projeto ' SEVEPreisEt:

AL

Go offline

Devices
- N)

~ Commissioning

101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 | hecatolbiel
dd newdevice Control panel
o Devices & networks X
» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP]

=0

Operating mode: Switch o

Master control: Drive enables:
[% peactivat (@ | @ Speed specification 2 [}

[# Activated |

¥ Parameter
1§ commissioning
%/ online & diagnostics Modify:
b 5 Traces
] Specd: m
» [g§ commen data & Clm
+ 5 Documentation settings
DI ErpErmt e
» g Online access
Actual values:

» [ Card Reader/USB memory Drive status:
speed: [ oofmm Mcurent [ 000|ams

- Readyforswitching on - Operation enabled

< Fault
0.0|Hz

| Qutput frequency smoothed

Acknowiedge faults | Output voltage smoothed |

Active fault: [~

[ 0.0|Vrms

<]

[ sl w
s |*info @ |2 Diagnostics |

4 Prope

sepeiq) £

Ovenview | Parameter |¥i commissioni...

4 Portal view
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Criar um programa para o controle ativacdo do conversor de
frequéncias

— Antes de ajustar o programa que permita controlar o conversor de frequéncias, é necessario
criar dois “PLC data types” (Tipos de dados CLP), que correspondam a estrutura do
telegrama 1 de envio e recepc¢éo. (— “PLC data types” (Tipos de dados CLP) — “Add new
data type” (Adicionar novo tipo de dados))

nens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN §7-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN §7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
x| WM E D RS coonine 1F Gooffine | fp 1 1M 2 ] 1] PORTAL

Project tree

Devices

EQO

~ |1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500
B Add newdevice
o Devices & networks
~ [0 CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
I Device configuration
%/ online & diagnostics
» I3 Program blocks
» [ Technology chjects
» i@} External source files
» L@ PLC tags
~ [ PLC data types

» [z watch and force tables
» [ Online backups
» [ Traces
Bl program info
» L3, Device proxy data
[ PLC alarms
2] Textlists
» [ Local modules
+ [@ Distributed 10
» 32 Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vec:
» [§# Common data
» [5]) Documentation settings
» [ Languages & resources
» 1 Online access
» [ card Reader/USB memory

> | Details view 4 Properties |4} Info |2l Diagnostics
o vew

— Alterar o nome do tipo de dados CLP para 'FU_Receive_Telegraml' e abri-lo por meio de
cligue duplo. (— FU_Receive_Telegram1)

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
% swveproject B X m X s 5 0 E R S coonine i coorine S, R ¥ [ PORTAL

Project tree

Devices

EQQ

¥ _1062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500
B’ Add new device
i Devices & networks
~ [l CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP]
I Device configuration
%/ online & diagnostics
» [l Program blocks
» [5 Technology objects
» [} External source files
» [ PLC tags
- [& PLC data types
I Add new data type
T FU_Receive_Telegrami
» [ Watch and force tables
» [ Online backups
v [F Traces
B program info
» [} Device proxy data
[ PLC alarms
2] Textlists
» [ Local modules
» [ Distributed 0
> E: Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PNV
» [&# Common data
» (51 Documentation settings
» [@ Languages & resources
o

saveiqn [

A

<| n

> | Details view 6 Properties  |%i} Info @] %l Diagnostics
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— Criar as variaveis representadas abaixo de modo similar como em um bloco de dados.
(— FU_Receive_Telegraml)

062-101 Freque! nverter G120 PN $7-1500 * 16F [CPU 1516F-3 PN/DP] * PLC data types * FU_RECEIVE Telegram1
FHF e Feaoa=sR Y =)
FU_RECEIVE Telegram1
Name Datatype  Defaultvalue Accessiblef_ Visiblein . Setpoint Comment
1 |0 Speed_OK I Bool E E D Setpoint | actual speed deviation within the tolerance range (1)
2 | Control_requested Bool E E D The autemation system is requested to accept the inverter control(1)
3 | Max_speed_reached Bool false E E D Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)
4 -] Wam_torque_limit Bool false E E D Comparison value for current torque has been reached or exceeded (1)
5 | Holding_brake Bool false =) =) [l Holding brake open(1)
6 |a1 Motor_temperature Bool false =) =) [ Alarm motor overtemperature(0)
7 |a Direction Bool false @ @ D Motor rotates clockwise(1) | counterclockwise(0)
8 |a PM_overload Bool false E E D Alarm inverter PM thermal overload (0)
o | Ready_to_Start Bool false E E D Power supply switched on; electrenics initialized; pulses locked(1)
10 |« Ready Bool false E E D Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no fault is active(1)
11 - Operation_EN Bool false E E D Operation enabled Motor follows setpoint(1)
12 |« Fault Bool false =) =) [l Fault active(1)
12 | No_OFF2 Bool false =) =) [ Coast down to standstill is not active(1)
14 |an No_OFF32 Bool false @ @ D Quick stop is not active(1)
15 |1 Lockout Bool false E E D Closing lockout active(1)
16 |- Alarm Bool false E E D Alarm active(1)
17 |« HST_A Int 0 E E D Actual speed value process data (PZD) word2
[ <] [ =]

— Em seguida, criar mais um tipo de dados CLP com o nome 'FU_Send_Telegraml' e as
variaveis apresentadas abaixo. (— FU_Send_Telegram1)

mens - D:\00_TIA_Portal¥062-101 FrequencyCor

Project Edit View Insert Online Options Tools
Cf (3 H saveproject & M = 5 X 92 (22

Project tree m 4

¥ _] 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1%
ﬁAdd new device
o Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[|T Device configuration
ﬂ Online & diagnostics
= Program blocks
(3 Technology objects
External source files
r"a PLC tags
= [ PLC data types
B¢ Add new data type
[#¥] FU_RECEIVE_Telegram1
i#| FU_SEND_Telegram1

062-101 Fr 6F [CI N/DP] » PLC data types » FU_SEND_Telegram1

bl

FF Ly Rezea=skE
FU_SEND_Telegram1

Name Dats type | Defaultvalue | Accessible . Visiblein .. Setpoint Comment
1 |3 reserved_8 Bool false @ @ D notinuse
2 @ reserved_9 Bool false =] =] a notinuse
3 | Control_via_PLC Bool TRUE @ @ D Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
4 Rev_direction Bool false =] =] a Invert setpoint in the inverter(1)
5 |1 reserved_12 Bool false @ @ D notinuse
6 - MOP_up Bool false =] =] a Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
7 | MoP_down Bool false @ @ D Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
8 - reserved_15 Bool false =] =] [m) notinuse
o |1 ON_OFF1 Bool false @ @ D ON(1) / OFF(0) with the ramp-function generator
10 -ad ON_OFF2 Bool TRUE =] =] [m) Switch OFF (0); Switch off the motor immediately, the motor coasts down to standstill
i1l ON_OFF3 Bool TRUE =] =] B Switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
12 - EN_operation Bool TRUE =] =] [m) Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)
13 |<@ EN_ramp Bool TRUE @ @ D Enable ramp-function (1) / Reset ramp-function generator output to 0 (0)
14 - Continue_freeze_ramp Bool TRUE =] =] [ Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)
15 |<@ Enable_setpoint Bool TRUE @ @ D Enable setpoint(1) / Inhibit setpoint(0)
16 - Acknowledge Bool =] =] [ ‘ALk!’\D\MEdQE faults (1)
17 |<@ NSOLL_A Int 0 @ @ D Setpointl speed process data (PZD) word2
[<] [ [=]
Nota:

— Em alguns bits de liberagéo, o valor inicial ja esta definido como TRUE para que estes ndo
tenham que ser adicionalmente definidos no programa.
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— Em seguida, é criado o bloco de dados global “FREQUENCY_CONVERTER” (Conversor de
frequéncias) para 0 telegrama de solicitacéo e de resposta.
(—» “Add new block” (Adicionar novo bloco) - BD — “Global DB” (BD global) —
‘FREQUENCY_CONVERTER” (Conversor de frequéncias) — OK)

mens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Teols Window Help
5 [ B seveproiect @ X eI N N B PSS NN N, ERVINSuSy PORTAL

Add new block X
- Name:
Devices | FREQUENCY_CONVERTER| J

. =
EQQ g
Type: {@.GlobalDe [~} .
¥ _]062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1 ﬁ =
B Add newdqewc:y OB Language: U'__l
s Devices & networks Organization Number: g
~ ([l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] dzd O Manual o
Y Device configuration . H
% Online & diagnostics @ Automatic
~ ! Program blocks % Description:
E.ﬁ:"dq_ﬂ[.e(.};a:';““ Cunction block Data blocks (DBs) save program data.
ain

4% MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11

& MOTOR_AUTO [FB1] ’_
§ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] FC
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] )

# SPEED_MOTOR [DB2] [ALLEED

» [5 Technology objects
3 External source files

» [ PLC tags '
~ [ PLC data types BB
I Add new data type Data block

1 FU_RECENVE_Telegram?1

. | More...
il FU_SEND_Telegram1

» [ Watch and force tables > |Addiﬁu"a| information

v [

i e ~| @ addnewandopen
<] i I[2]
» | Details view @ Properties |‘_i-'.lnfu iJ‘ 3 Diagnostics

Portal vie 1 Overview a D a

— Criar a variavel 'Send_G120_01' e selecionar "FU_SEND_Telegram1" como tipo de dados.
(— Send_G120 01 —» "FU_SEND_Telegram1™)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
Cf (M saveproject 8 X 22 &

Totally Integrated Automation

3 X D G MK E R F cooniine (F cooffiine fia [ [ € A 1] PORTAL
...PNS7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » FREQUENCY_CONVERTER [DB4] —umX

Devices

G QO Fi hEg NecoaeEB Y =
FREQUENCY_CONVERTER
¥ _] 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-7 ~ Name Data type Startvalue Retain Accessible f Visiblein . Setpoint c.

B Add new device
ﬁﬁh Devices & networks
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[|T Device configuration
% Online & diagnostics

~[g Program blocks
B Add new block
4 Main [OB1]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC17
& MOTOR_AUTO [FB1]
¥ FREQUENCY_CONVERTER [D84]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]

» [ Technology objects

» External source files

» L3 PLC tags

= [ PLC data types
I Add newdata type
1#) FU_RECEIVE_Telegram1
I FU_SEND_Telegram1

» :c.L Watch and force tables

1 |<@ v static
2 |<@® » Send_G120_01
3 N

Usint

WChar

W5tring

Word
"FU_RECEIVE_Telegram1”
"FU_SEND_Telegram1”

| 8 =) =)

- i eV
<] [ 2] [<] I ] >
» | Details view ‘Q Properiies ||‘_i-‘.|nfu yllﬂ Diagnostics ‘
4 Portal view 1 overview | @ Frequency...
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— Criar mais uma variavel 'Receive_G120_01' e selecionar "FU_RECEIVE_Telegram1" como
tipo de dados. Inserir comentarios para as duas variaveis.

(— Receive_G120 01 — "FU_ RECEIVE_Telegram1")

TIA_Portal\0

01 Frequency Converter G120 PI

Devices

001062-101 Frequency Converter G120 Pl

062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » FREQUENCY CONVERTER [DB4]

Project  Edit  View Insert On!ineA Options  Tools Window Help Totally Integrated Automation
Cf Bl saveproject & ¥ =2 B X M2 N E R S coonline F cooffine i I ¥ 1] PORTAL

- EX

Y Device configuration
12 online & diagnostics
~ [ Program blocks
B Add new block
& Main [081]
& MOTOR_SPEEDCONTROL [F.
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN..
& MOTOR_AUTO [FB1]
8 FREQUENCY_CONVERTER !
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
[ Technology objects
Extemal source files
[& PLC tags
[ PLC data types
K Add new data type
FU_RECEIVE_Telegram1
IU_SEND_Telegram1
» [ watch and force tables
\ T

= <Add new

(v v~

OO ¥ hE Freoas MY g |8
FREQUENCY_CONVERTER 9
~ |1 062-101 Frequency Converter G120 F Name Data type Startvalue Retsin | Accessiblef... Visiblein .. |Sepoint | Comment
B Add new device <0 v Static
B Devices & networks 4@ = » Send_G120.01  “FU_SEND_Telegram1® (m] =] =] Send telegram frequency converter G120 conveyor 1
~ [[@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 40 = b Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_ Telegr (] =] =] Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1

lin back:
[

YOm0

<]

[ B

> | Details view

4 Portal view FREQUENCY.

|4 properties  |%J info @[ %l piagno

— E possivel criar o bloco de dados de maneira muito rapida e eficaz por meio do uso dos tipos
de dados CLP
representacgao.

"FU_SEND_Telegraml" e

"FU_RECEIVE_Telegraml”, consultar a

PN/DP] *» Program blocks » FREQUEN

CONVERTER [DB4]

rreas N =
FREQUENCY CONVERTER

MName Data type Startvalue Retain  Accessible f_ Visiblein . Setpoint Comment
1 |~ static [~]
2 al= v Send_G120_01 "FU_SEND_Telegram1” = =) =] Send telegram frequency converter G120 conveyor 1
3 = reserved_8 Bool fe notin use
4 @ = reserved_9 Bool notin use
5 a1 = Control_via_PLC Bool Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
6 - = Rev_direction  Bool Invert setpoint in the inverter(1)
7 = reserved_12 Bool notin use
g8 @ = MOP_up Bool Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
o a1 = MoP_down Bool Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
10 @ = reserved_15 Bool notin use =
11 a1 = ON_OFF1 Bool ON(1) | OFF(0) with the ramp-function generator
12 @ = ON_OFF2 Bool Switch OFF (0); Switch off the motorimmediately, the motor coasts down to stan.
13 a1 = OMN_OFF3 Bool Switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
14 @ = EN_operation  Bool Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)
15 a1 = EN_ramp Bool Enable ramp-function (1) | Reset ramp-function generator cutput to 0 (0)
16 - = Continue_freez... Bool Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)
17 <1 = Enable_setpoint Bool Enable setpoint(1) / Inhibit setpoint(0)
18 @ = Acknowledge Bool Acknowledge faults (1)
19 a1 = NSOLL_A Int 0 Setpointl speed process data (PZD) word2 —
20 |0 = ¥ Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_Telegraml [m] Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1
2140 = Speed_OK Bool false Setpoint ! actual speed deviation within the tolerance range (1)
22|@ = Control_reques... Bool false The automation system is requested to accept the inverter control(1)
2340 = Max_speed_rea. Bool false Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)
24 @ = Warn_torque_li... Bool false Comparison value for current torque has been reached or exceeded (1)
25 a1 = Holding_brake  Bool false Holding brake open(1)
26 @ = Motor_tempera.. Bool false Alarm motor overtemperature(0)
27 a1 = Direction Bool false Motor rotates clockwise(1) ! counterclockwise(0)
28 @ = PM_overload Bool false Alarm inverter PM thermal overload (0)
29 a1 = Ready_to_Start Bool false Power supply switched on; electronics initialized; pulses locked(1)
30 @ = Ready Bool false Motor is switched on (ONIOFF1 = 1), no faultis active(1)
31 <1 = Operation_EN  Bool false Operation enabled Motor follows setpoint(1)
32 @ = Fault Bool false Fault active(1)
33 a1 = No_OFF2 Bool false Coast down to standstill is not active(1)
34 @ = No_OFF3 Bool false Quick stop is not active(1)
35 a1 = Lockout Bool false Closing lockeut active(1)
36 -l = Alarm Bool false Alarm active(1)
37 <1 = XST_A Int 0 Actual speed value process data (PZD) word2 =
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— Agora séo criadas as variaveis CLP globais para a comunicacdo com o conversor de
frequéncias em uma nova tabela de variaveis. (— “Add new tag table” (Adicionar nova tabela
de variaveis))

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Tofally Integrated Automation
L3 (3 | sove project X D:E: GMIEGER F coonline o cooffine o A B 3 H [ PORTAL

Project tree

Devices

OO

~ [1062-101 Frequency Converter G120 |
B Add new device
i Devices & networks
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
IIY Device configuration
%/ Online & diagnostics
» gl Program blocks
» [ Technology objects
» i Extemal source files
~ [ PLCtags
%5 showall tags
I Add new tag table
= Default tag table [61]
25 Tag table_sorting station [3(
= [ PLC data types
I Add newdata type
| FU_RECEIVE_Telegram1
i FU_SEND_Telegrami
» [ Watch and force tables
» [ig online backups

» [ Traces
B3 Program info
<] i ]

"4 properties |7 Info @] % Diagnostics

— Alterar o nome da tabela de variaveis em “Tag_table_G120” (Tabela de varidveis_G120) e 14
criar, como mostrado neste ponto, duas varidveis de estrutura 'PZD_IN_G120 01' e
'PZD_OUT_G120 _01' usando os tipos de dados CLP "FU_RECEIVE_Telegraml" e
"FU_SEND_Telegraml1". (—» PZD_IN_G120 01 — "FU_RECEIVE_Telegraml1"
PZD_OUT_G120_01 — "FU_SEND_Telegram1")

\

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

G ¥ Hswepoee 3 ¥ EEX 9 HEEDR Y coonine F cooiine fp WIE ¥ S 1) PORTAL

062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » PLC tags » Tag table G120 [2]

Devices <@ Tags |E Userconstants |5
KOO ¥ e B T 8 |2
Tag table_G120 B
~ [ ] 062-101 Frequency Converter G120 F | Name Data type Address Retain | Visibl_ | Acces. Comment =
B Add newdevice 1 @ » PZD_IN_G120_01 "FU_RECEIVE_Telegram1®  %I1256.0 (=] (=] L,J_'J

i Devices & networks 2 4@ » PZD_OUT_G120_01 %Q2560  [¥] =] =] =

~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 <Add new> "EU_RECENE_Telegram1”| =] e

2

Y Device configuration
%] online & diagnostics
» gl Program blocks
» [ Technology objects
» LG Extemal source files
~ [a ctags
%5 Showall tags
I Add newtag table
2 Default tag table [61]
0 Tagtable G120 2]
;

“FU_SEND_Telegram1”

=5 Tag table_sorting station [3¢
~ [&) PLC data types

B Add new data type

] FU_RECEIVE_Telegram1

8] FU_SEND_Telegram1
» [ Watch and force tables
» [ig Online backups

v (5 Traces
< [T ]

> | Details view |9 properties |*4 info @[ 2] Diagnostics

4 Portal view 85 Tag table_G..
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— Através da utilizacdo dos tipos de dados CLP "FU SEND_Telegraml" e
"FU_RECEIVE_Telegraml", as variaveis foram criadas conforme as suas estruturas. Abrir o

bloco 'Main [OB1]'. (— Main [OB1])

:\00_TIA_Portal\062-101 Frequ.

saneiqr

o]

Project Edit View Inset Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gf i seveproject & X %2 H X D2 G M E R S coonline (F cooffine o [ I 2 H ||
De! S
HoQ FFBTH
Tag table_G120
~ [ 062-101 Frequency Converter G120 | Narme Data type Address Retain  Visibl_ Acces Comment
¢ Add new device 1 <@ ¥ PZD_IN_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegram1®  %I256.0 ™~ ~
#n Devices & networks 2 a Speed_OK Bool %I256.0 Setpoint / actual speed deviation within the tolerance ra
~ (3 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] @ Control_requested Bool %1256.1 The automation system is requested to accept the inve
I¥ Device configuration 4 @ Max_speed_reached Bool %1256.2 Speed is greater than or equal to the maximum speed (
%] online & diagnostics 5 |a Warn_torque_limit Bool %1256.3 Comparison value for current torque has been reached
= I3 Program blocks s |a Holding_brake Bool %I256.4 Holding brake open(1)
B Add newblock 7 a Motor_temperature Bool %I1256.5 Alarm motor overtemperature(0)
& Main [0B1] s |a Direction Bool %I256.6 Motor rotates clockwise(1) | counterclocknise(0)
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [F 9 a PM_overioad Bool %I256.7 Alarm inverter PM thermal overload (0)
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN. 10 |a@ Ready_to_Start Bool %I257.0 Power supply switched on; electrenics initialized; pulses
& MOTOR_AUTO [FB1] 1 | Ready Bool %I257.1 Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no faultis active(1
@ FREQUENCY_CONVERTER[C 12 <@ Operation_EN Eool %I257.2 Operation enabled Motor follows setpoint(1)
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] 13 <@ Fault Bool %I1257.3 Fault active(1)
@ MOTOR_AUTO_DB [DEB1] 14 a No_OFF2 Bool %2574 Coast down to standstill is not active(1)
@ SPEED_MOTOR [DB2] 15 <@ No_OFF3 Bool %I257.5 Quick stop is not active(1)
+ [3 Technology objects 16 |a Lockout Bool %I1257.6 Closing lockout active(1)
4 External source files 7 a Alarm Bool %I257.7 Alarm active(1)
- L& PLCtags 13 |a HST_A Int %IW258 Actual speed value process data (PZD) word2
% Showall tags 19 | ~ Fzp_our_G120_01 ["Fu_seND_Telegram” [F)] Q2560  [=]
I Add newtag table 20 @ reserved_8 Bool %Q256.0 notin use
[ Default tag table [61] 21 |a reserved_9 Bool %Q256.1 notin use
-%- Tag table_G120 [2] 22 |la Control_via_PLC Bool %Q256.2 Control via fieldbus, inverter accepts the process data f
Il [ _ - ‘ [0 - -
|g Properties L H ) Diagnostics

— Acrescentar duas novas redes no inicio de Main [OB1l]. Em seguida, arrastar&soltar o
comando "Move" (Mover) das "Instructions” (Instru¢ges) no item "Move operations” (Mover

operagBes) para estas redes. (— KA KW 5 “Instructions® (Instrugcbes) — "Move

operations" (Mover operacdes) — "Move" (Mover) — "Move" (Mover))
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MOVE_BLK
MOVE_BLK_VARIANT
UMOVE_BLK
FILL_BLK

@ FREQUENCY_CONVERTER [DB4]

@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]

@ MOTOR_AUTO_DE [DE1]

@ SPEED_MOTOR [DB2] ~ £33 Network 2: Send process data to frequency converter G120 conveyorl (telegram1)
» [ Technology objects

Commen

e = UFILL_BLK
emal source files
~ [a PLC tags s
La Piciag MOVE » [7] Amray DB
%5 Showall tags " o =
I’ Add newtag table ~—|EH ‘-LOLI'H L
%4 Default tag table [61] N — Extended instructions

Devices Options E3]
OO P EGART s &7 B = | — Yl
ock interfa > | Favorites H
~ [1062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15 e L., < | = P8 ~ | Basic instructions E
B Add new device - Name Des. 9
g?h Devices & networks ¥ Block title: “Main Program Sweep (Cycle)® » [ General 0
~ [ cPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Comment » Hi Bit logic operations V_j
[IY Device configuration P ‘ » [@] Timer operations 2
% Online & diagnostics €3 Network 1: Receive process data from frequency converter G120 conveyorl (telegram ) » [51 Counter operations S
~ g Program blocks - ’ =
I »
4 Main [081] MOVE  E5 Move operations
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
w—EN — OUT] —<772> MOVE
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] 1 Deserialize
7
2 MOTOR_AUTO [FE1) ~#> il —

Move

syse | il

Deserl
Seriali
Move
Move
Move
Fill ble
Fill ble
Swap

]

Sopeian ]

g Tag table_G120 [2]

55 Tag table_sorting station [30]

<
>

+|? | Technology
s 5
>

T =
BLC data tvpe <[ ] | 100% =

ew |6 Properties |?i info @ %] Diagnostics | Optional packages
4 Portal view Overview |55 Tag wble G | main
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— Marcar a “Tag_table_G120” (Tabela de variaveis_G120) na arvore do projeto. Agora, a partir
da visualizacdo detalhada, é possivel arrastar as duas variaveis 'PZD_IN_G120 01' e
'PZD_OUT_G120_01' diretamente sobre as conexdes das instru¢cdes de mover usando
“drag-&-drop” (Arrastar&Soltar). (— “Tag_table_G120” (Tabela de variaveis G120) —
PZD_IN_G120_01 —» PZD_OUT_G120_01)
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#n Devices & networks - v | Basici i g
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~ (B CPU1516F [CPU 1516F3 PNIDP] il il I Nar‘n? Descripe ||
I Device configuration ~ Block title: “Wain Program Sweep (Cycle)” » [ General T
} Online & diagnostics Comment » [ Bit logic operations 3]
= rogram blocks » [@] Timer operations 2
B¢ Add new block ¥ £73 Network 1: Receive process data from frequency converter G120 conveyorl (telegram1) D s @ rmas B
& Main [0B1] Commen » [<] Comparatoroperatio..
& MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] » [£] Math functions =
& MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] MOVE ~ [ Move operations =
& MOTOR_AUTO [FB1] - £ Move Moveva. %
@ FREQUENCY_CONVERTER [DB4] £ Deserialize Deseriali.| |
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] P#256.0 1 Serialize Serialize ' |—
@ MOTOR_AUTO_DE [DE1] "PZD_IN_ Oour — <777> T MOVE_BLK Movebl. |
N @ SPEED_MOTOR [DB2] G120_01 IN — £7 MOVE_BLK_VARI... Move bl.... E
+ [3 Technology objects £ UMOVE_BLK Movebl.. |2
+ B3 Exteral source files & AL BLK Fill block |2
-3 PLC tags ~ {3 Network 2: 5end process data to frequency converter G120 conveyorl (telegram1) T UFILL_BLK Fill bloc...
% Showall tags R £ swap Swap
EAdd new tag table » [7] Array DB
% Defaulttag table [61] » [ variant
3 e [ varian
“mTagtable G120 2] i » [ Legacy
55 Tag table_sorting station [30] - P#Q256.0 » 5 Conversion operation:
v | Details view "PZD_OUT_ » 57 Program control ope...
~—EN _Loun G120_01 < i
Name Data type Detils Comme... TN — 2 pdedinstmictions
@ » FzD_IN_G120_01 *FU_RECEIVE_T, %I256.0 ~|? | Technology
| » PZD_OUT_G120_01  "FU_SEND_.[2]| %Q256.0 -| <] [ ] 100% i > | Communication
< i e |4 properties  |*i info @[] piagnostics | > | Optional packages

Portal vie =7 ovenview |25 rag ble G | main

— Marcar o bloco de dados “FREQUENCY_CONVERTER [DB4]" (Conversor de
frequéncias[DB4]) na arvore do projeto. Novamente, a partir da visualizagado detalhada, é
possivel arrastar as duas varidveis de estrutura 'Send_G120_01' e 'Receive_G120_01'
diretamente sobre as conexbdes das instrugdes de mover usando “drag-&-drop”
(Arrastar&Soltar). (— Send_IN_G120_01 — Receive_OUT_G120_01)
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- . - A o B = Wy Wt

oo O ¥ e z
> | Favorites a
ih Devices & networks ar o ~ | Basic instructions 3
~ (@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Hame Descript...

i} eiie wr_\ﬁgurahvr\ ~ Block title: "Msin Pragram Sweep (Cycle)” » [ General j
'\& Online & diagnostics Comment » 5] Bitlogic operations 3
i Program blocks » [@] Timer operations 2

" Add newblock ¥  Network 1: Receive process data from frequency converter G120 conveyorl (telegram1) » [ Counter operations E

4 Main [0B1]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]

» [] Comparator operatio..
» [£] Math functions

4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] MOVE + [5] Move operations g
4 MOTOR_AUTO [FB1] 1 move Moveva. |&
8 FREQUENCY CONVERTER [DB4] i "FREQUENCY_ £ Deserialize Deseriali| &
@ MAGAZINE_PLASTIC [DE3] -~ CONVERTER'. & serislize Serialze | f—|
@ MOTOR_AUTO_DB [DE1] PH256.0 Receive_G120_ T MOVE_BLK Movebl.| (L
- o1 "
8 SPEED_MOTOR [0B2) "PZD_IN_ out ET MOVE_BLK_VARL. Move bl.. |
4 g Technology cbjects G120_01" — |y - Fl UMOVE_BLK Movebl.. |2
: Eftmal source files & FILL 8Lk Fill block | | &
[ 305 F UFILL_BLK Fill bloc...
& Sl ~  Network2: Send process data to frequency converter G120 conveyar! (telegram1) £l swap swap
I Add newtag table N » [ Amay DB
e ~emment
? ?Ela‘ut‘tagaljzlue [[25]1] » [] Variant
% Tag table_¢ 2
=5 Tag table_sorting station [30] MOVE '; i
B - ] » B Conversion operation:
,M;L;Madta wpeds| = -—EN » & Program control ope...
new data type E = i
L IO | P4Q256.0 DI ] word logic operations
< TDetalls view ] "PZD_OUT_ » &5 Shift and rotate
Send_G120_ ourt —G120_01" < in
Name Offset Data type Accessible . L IN — 2a ExtEndedinstrucians
B0: r send_G120_01 "FU_SEN. @True |2 |Technology
€@ » Receive_G120_01 “FU_RECEIV... True <[ [ ] 100% - » | communicati
< i 1> | properties | info )| % Diagnostics | > | Optional packages
Portal vie 1 Overview |ia Tagmble G |4 main
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— Em seguida, na visualizacdo detalhada, abrir a estrutura da variavel 'Receive_G120 01' e
arrastar - por meio de Arrastar&Soltar - a variavel 'Receive_G120_01.valor efetivo principal’
para a conexao “Actual_speed Al’ (Valor efetivo da rotagcdo Al) do bloco
“MOTOR_SPEED_MONITORING” (MONITORAMENTO_ DA _ROTACAO DO_MOTOR). (—
Receive_G120_01.valor efetivo principal)
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~ [ Program blocks ~ | Basic instructions 3
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z Add n[ewb;ock = Name Descript.
Main [081 = |
TP TRIEOEI] = Network3: Speed monitoring conveyor motor *. ) General o
U e » [ Bit logic operations E
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] Comme » [@] Timer operations 2
< MOTOR_AUTO [FB1] | » [31] Counter operations E
8 FREQUENCY_CONVERTER [D84] s %FC11 » [€] Comparator operatio..
~ | Details view 'MOTOR_SPEEDMONITORING' » [] Math functions
—EN ~ 55 Move operations =
1 MOvE Moveva. |5
Name Offset By "FREQUENCY_ = 1] Deserialize Deseriali., |“
€0 » Send_G120_01 LTS T i CONVERTER'. T serialize Serialize | |
@ ~ Receive_G120_01 FU_RECEIV.. True Receive G120_  ,.y5) speed *SPEED. £l MOVE_BLK Move bl... L'J_-J
I Speed_OK Bool True OIXISTA MOTOR". £ MOVE_BLK_WARI... Move bl... =
i Control_requested 8ool True Positive_Speed. &l UMOVE_BLK Movebl.. [
i Max_speed_reached 8ool True SPEED_ Error._max— EFFOT T FILL_BLK Fill block | &
- Wam_torque_limit Bool True - M’.;T ORd. ! T UFILL_BLK Fill bloc...
@ Holding_brake Bool True Tlfrselshzﬁi ‘E?or‘ Speed_limit_ "SPEED_ TT swap Swap
<@ Motor_temperature Bool True — error_max MOTOR" » [] Amay DB
- D\rectlor\l - BDD: True Positive_Speed. » [] Variant
@ PM_overloa: Bool True "SPEED. a Warning » [ Legagy
- Warning_max — L Legacy
b Ready_to_Start Bool True _ MOTOR". » B4 conversion operation:
[ Ready Bool True PosmT\;]s_Sﬁelsdd. "SPEED_ » 52 Program control ope...
n Operation_EN Bool True '@2,;{ speed_limit_ MOTOR". » [ Word logic operations
<@ Fault Bool True 9 warning_max Negative_Speed. » & shiftand rotate
< No_OFF2 Bool True i min— Waring < n
<@ No_OFF3 Bool True "SPEED_ > | Extended instructions
@ Lockout Bool True MOTOR". "s
[ Alarm Bool Negative_Speed. il s lechnalaoy
XST_A Int <] i ] i 101 = > | Communication
< It e |4 properties  |* info | % piagnostics | > | Optional packages
Portal vie 2 overview |za Teg mble .. | Mein

— Arrastar a variavel 'Send_G120_01.valor nominal principal' para a conexao “Setpoint_speed”
(Valor de ajuste da rotagdo AO) do bloco “MOTOR_SPEEDCONTROL”
(CONTROLE_DA ROTACAO_DO_MOTOR).

(— “Send_G120 _01.NSOLL_A” (Send_G120_01.valor nominal principal))
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— Como comando

(motor do

de

ligacao,
(Send_G120_01.LIGA DESLIGA1) para a conexao “Conveyor_motor_automatic_mode’
transportador_automatico)

arrastar a variavel

do bloco

(— “Send_G120_01. ON_OFF1’ (Send_G120_01. LIGA_DESLIGAL))

“Send_G120_01.ON_OFF1”

'MOTOR_AUTO..
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7.6

Carregar o programa no SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Salvar o projeto uma vez mais antes de carregar os “Program blocks” (blocos de programa)

alterados e recém criados na CPU 1516F ' 4 (— & saveproject| _, “Program blocks” (Blocos

de programa) — L )
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7.7 Diagnostico do SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— O diagnostico do controle do conversor a partir do programa pode ser realizado através do
monitoramento do bloco Main [OB1]. O monitoramento é ligado e desligado clicando-se no

simbolo - ", (» Main [OB1] » ")
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4 Portal view

— Os dados completos de envio e recepgdo da comunicacdo com o conversor (palavras de
comando/palavras de estado/valor nominal/valor efetivo) podem ser vistos no bloco de
dados “FREQUENCY_CONVERTER [DB4]’ (Conversor de frequéncias[DB4]). A partir deste

ponto, também é possivel ligar e desligar o monitoramento clicando-se no simbolo

(=]

(— “FREQUENCY_CONVERTER [DB4]” (Conversor de frequéncias[DB4]) —» = °)
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5o | #r ke Rezroe= BT = =R
FREQUENCY CONVERTER v ‘ Find and replace 9
~ ] 062-101 Frequency Converter G120 PN S Name Dotatype P Monitorall Monitor value Retain Ac
K Add new device 1 @ v sttic | Find: “,:l
#h Devices & networks 2 |al= v send_G120_01 1"FU_SEND _Teleg (] [ = |g
~ [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP] 3@ *  reseved 8 Bool alse FALSE [ Whole words only 3
1 Device configuration 4 @ = reserved_9 Bool false FALSE L]
& Online & diagnostics 5 @ = Control_via_PLC Bool TRUE TRUE O matchcase
~ [ Program blocks @ =|6 @ = Rev_direction Bool FALSE 5 Find in sub
B Add new block 7 @ = resenved_12 Bool FALSE 1
& Main [0B1] @ |z @ = wmorw Bool FALSE
& MOTOR_SPEEDCONTROL[FC10] @| |2 @ =  MoP_down Bool FALSE
4 MOTOR SPEEDMONTORING [FC @ | | 10/@ = reserved_15 Bool FALSE
<& MOTOR_AUTO [FB1] @ |iil@ = onoFF Bool FALSE
@ |izl@ = on_oOFF2 Bool TRUE [
§ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] @ |iza@ = onoOFF3 Bool TRUE [
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] @ |i4@ =  EN_opemtion Bool TRUE [
@ SPEED_MOTOR [DE2] @ |s5a@ = ENamp Bool TRUE [
» [ Technology objects 16|@ =  Continue_freeze r.. Bool TRUE [
» [ External source files 17l = Enable_setpoint  Bool TRUE [ Ouwp
» L@ PLC tags 18l@ = Acknowledge Bool FALSE [
» [ PLC data types 194 =  NSOLLA Int 0 7741 |
v (G2 Watch and force tables 2040 = ¥ Receive_G120_01 |"FU_RECEIVE_Telegi ] [ Replace with:
» [ online backups 21@ = Speed_OK Beol false TRUE | [ [
» [ Traces 2240 = Control_requested Bool false TRUE [
} Program info 23la = Max_speed_reache Bool false FALSE |
§it Device proxy data 24@ = Wam_torque_limit Bool false TRUE |
(4 PLC alarms 25/@ = Holding_brake Bool false FALSE |
5 Textlists 2640 =  Motor_temperature Bool false TRUE Iﬂz‘
[
Al 7 | (<] ]
> | Details view ‘Q.Propenies H‘i-‘.lnfn H &/ Diagnostics ‘ > | Languages & resources
4 Portal view Overview | win | @ Frequency..
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— Para o diagnéstico da conexdao PROFINET entre o sistema de comando CPU 1516F e o
conversor de frequéncias” €é usada a visualizagdto de rede online.
(— “Devices & networks” (Aparelhos & Redes) — “Network view” (Visualizagdo de rede) —

& o Dnlinr:-)
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Devices |5"’ Topology view HﬁEn Network view HET Device view \ (2]
v Tl =
EOQ© % Nework| £ Connections el @y = Z
2
~ 1] 062-101 Frequency Converter G120 PN & -~ E Ll
B Add new device : | a. g
af Devices & networks CPU1516F Drive_G120... :i
~ (B CPUT516F [CPU 1516F3 PNIDP] CPU 1516F-... G120 CU25... m (=]
|]T Device configuration B S .
2| Online & diagnostics CPU1516F ] el
+ gl Program blocks oS
+ [ Technology objects {PNnIE_1] 1 g
» @ Extenal source files =
= g
» 4 PLCtags [ ] g
+ [ PLC data types [ ]
+ [ Watch and force tables <[ _u ] e e (o, '?
= 5
A MOnlinelackups [d properties  [*info  [[%) Diagnostics | E
v [Z Traces = =
55 Erogram info J General || Cross-references H Compile ‘ 3
¥ [ Device proxy data B[O showoimesseges ] —
C2 PLC alarms
:51 Textlists = I Message Goto 7 Date Time
ol
r J i Connected to Drive_G120_conveyor, address IP=192.168.0.6. 8i3112016 5:04:37 PM
< [ [»] ™ els
> | Details view <] i 2] [~

4 Portal view 22 Overview @ Devices & ne... +* Connected to Drive_G120_conveyo

7.8 Diagnostico com SINAMICS Startdrive para conversor de
frequéncias G120

— No conversor de frequéncias também & possivel monitorar “Control/status words” (palavras
de comando/estado). Estas podem ser encontradas em “Online & Diagnostics” (Online &
Diagnostics).

(— “Drive_G120_conveyor” (Acionamento_G120_transportador) — “Online & Diagnostics”
(Online & Diagnostics) — Diagnostics (Diagnéstico) — “Control/status words” (palavras de

comando/estado) —» &/ Goenline)y
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DDS: [0 (Activelw|  CDS: |0 (Active >

5
3
2
-
Online access [~]®
~ ] 062-101 Frequency Converter G120 P ST jcontiplista=liend 5
;Aﬂﬂ new device Diagnostics genera| E
Devices & networks =
D B e e T T BN ages The signals actually evaluated or used by the controller are displayed here, g
pes - Message history ‘Where the signals come from, can be seen in the individual parameter screen forms. s
~ |3 Drive_G120_conveyor [G120 CU: ¢ e H
!]; Device configuration EREEHEEGEE The communication screen forms show the communication interconnections. |
Py Safety diagnostics 2 showlide texts ClEmEEEEE
¥ commissioning ) Funct
R oniine & diagnostics Bun;\or\s - [ Control word 1 [~ [ Supplementary control word
» & Traces acking uplrese
=
RGO o ch b 0 & ONIOFF1[0=No, 1=Yes] 0  Fixed setpbit0 [0=Ne, 1=Yes]
» [3) 0 tation setti =
20 Decumentation settings 1 o OCIOFF2[0=No, 1 o Fixedsetpbit1[0=No, 1=Yes] 3
» (i@ Languages & resources
b= G 2 OCIOFF3[0=No, 2 Fixedsetpbit 2 [0=No, 1=Yes]
» [ Card ReaderlUSB memory 3 _ Operation enable [0=No, 1=Yes] 3 _  Fixedsetpbit3 [0=No, 1=Yes]
4 & Ramp-function generator enable [0=No, 1=Yes] 4 DDSselect. bit0 [0=No, 1=Yes]
5 o  Continue ramp-function generator [0=No, 1=Yes] 5 DDSselect.bit1[0=No, 1=Yes]
6 « Speedsetpointenable [0=No, 1=Yes] 8 _  Technology controller enable [0=No, 1=
7 o Acknowledge fault [0=No, 1=Yes] 9 . DCbraking enable [0=No, 1=Yes]
8 . Joghit0[0=No,1=Yes] 11 Droop enable [0=No, 1=Yes]
9 .. Joghit1[0=No,1=Yes] 12 Torque control active [0=No, 1=Yes]
10 & Mastercti by PLC [0=No, 1=Yes] 13 & Extemalfault 1 (FO7860) [o=Yes, 1=No. |
11 L Direction reversal setpoint) [0=N 15 €DSbit1[0=No, 1=Yes]
13 _  Motorized potentiometer raise
14 . Motorized potentiometer lower [0=No, 1=Yes]
15 .. CDSbit0 [0=No, 1=Yes]
<] i B <] u ]
> | Details view 4 properties |*4 info_ )| %) Diagnostics

¢ poralview
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— Em “Drive enable signals” (Liberacdes de acionamento) é possivel ver também as liberacdes
ausentes para que seja possivel dar partida no motor.
(— “Drive enable signals” (Liberagdes de acionamento))

)_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500M062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
U5 [ saveproject S X 9 GG ER Fcoonline o coofiine f, A x 1] PORTAL

Devices

B}
—
OO DDS: [0 (Activel =] €DS: [0 (Active =] A
- =
Online access Dri ble signals §

¥ |1 062-101 Frequency Converter G120 Ph ~ Diagnostics rive enable signal

. .
B Add new device Diagnostics general

f Devices & networks Active messages

Message history If the setpoint is specified via p1070 (main setpoint), the drive can only be

» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
15 B : traversed when all enables are available. If an additional setpoint
~ la Drive_G120 Glzocu: 4 fraver: ; point.
- Ve _conveyor | " Control/status word input is used, the drive can already be traversed even when certain

EI EEViEE ?D""DU"EHD” Drive enabl nals; enables are missing.
<& Parameter -

Vi c Safety diagnostics X o
-ﬂ OZ:::I;S;?:‘;:WQQSUE; b Emsfas The following enables are missing:

» [ Traces
» [§# common data 0 . OFF1 enable missing
4 rj] Documentation settings
v (@ Languages & resources
+ (1 Online access
» r\_w Card Reader/USB memory

sauelqr] £

Backing up/reset

30 o Speed controller inhibited

<| [ DB

> | Details view | el Properties ") Int
4 Portal view 3 overview I %] Online & dia...

— Em “Active messages” (Mensagens ativas) sao exibidas as falhas e avisos presentes. Estas

1) 2| Diagnostics

podem ser confirmadas clicando no simbolo ' . (— “Active messages” (Mensagens ativas)

—>"i\'"")
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V4 Commissioning Safelydia poshcs 2 |Fault2 8501 PROFINET: Setpoint timeout
] Online & diagnostics b [FireEms 3 | Fault3 8501 PROFINET: Setpoint timeout
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» [5]) Documentation settings 6
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— E possivel monitorar os valores online na “Functional View” (Visualizacdo de funcdo) dos

“Parameter” (Parametros). (— “Parameter” (Parametros) — “Functional View” (Visualizagédo
de funcao))
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4 Portal view 1% Parameter

U1516F terminated.

7.9 Arquivamento do projeto

— Ao final, o projeto completo deve ser arquivado. Selecionar o item de menu — “Project’
(Projeto) — “Archive” (Arquivar ...). Abrir a pasta na qual o projeto deve ser arquivado e
salvar o seu projeto como tipo de arquivo “TIA Portal project archive” (Arquivos de projeto
TIA Portal). (— “Project” (Projeto) — “Archive” (Arquivar) — “TIA Portal project archive”
(Arquivos de projeto TIA Portal) —» SCE_EN_062-101 Frequency Converter G120 e S7-
1500.... —» “Save” (Salvar))
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7.10 Lista de verificagcdo — Instrucdo passo a passo estruturada

A seguinte lista de verificacdo ajuda os aprendizes/estudantes a verificar autonomamente, se
todos os passos de trabalho da instrucéo estruturada passo a passo foram bem completados e
permite-lhes concluir sozinhos e com éxito o médulo.

N° Descrigao Verificado
1 Conversor de frequéncias SINAMICS G120 com Control Unit CU250S-PN

Vector criado como periférico descentralizado da CPU1516F- 3 PN/DP.
5 Configuragéo dos aparelhos com conversor de frequéncias G120 carregado

com sucesso como dispositivo na CPU1516F-3 PN/DP.

3 |Nome de aparelho da Control Unit CU250S-PN Vector atribuido.

Conversor de frequéncias SINAMICS G120 com motor assincrono

4 : .
parametrizado no SINAMICS Startdrive.

5 Parametrizacdo a partir do SINAMICS Startdrive carregada com sucesso no
conversor de frequéncias SINAMICS G120.

6 Motor assincrono em operagdo com conversor de frequéncias SINAMICS

G120 testado com sucesso através do painel de comando.

7 |Criado o bloco de dados "Conversor de frequéncias [DB4]".

8 |Realizadas alteracdes de programa em Main [OB1].

Compilagéo e carregamento dos blocos de programa realizados com
sucesso e sem mensagens de erro.

Ligar o sistema (-KO = 1)

Cilindro retraido/resposta ativada (-B1 = 1)

DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA (-Al = 1) néo ativado

Modo de operagcdo AUTOMATICA (-S0 = 1)

10 |Botdo de parada automética ndo acionado (-S2 = 1)

Pressionar brevemente o bot&o de partida automatica (-S1 = 1)
Sensor de rampa ocupada ativado (-B4 = 1)

Em seguida, o motor assincrono é ligado através do conversor de
frequéncias e permanece ativo — Motor LIGA

Sensor de fim do transportador ativado (-B7 = 1) — Motor DESLIGA (apés 2

11
segundos)

Pressionar brevemente o botédo de parada automética (-S2 = 0) — Motor

12 DESLIGA

13 |Ativar o DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA (-Al = 0) — Motor DESLIGA

14 |Modo de operacao manual (-SO = 0) —» Motor DESLIGA

15 |Desligar o sistema (-KO = 0) — Motor DESLIGA

16 |Cilindro néo retraido (-B1 = 0) — Motor DESLIGA

17 |Projeto arquivado com sucesso.
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8 Exercicio

8.1 Definicdo da tarefa — Exercicio

A rotacdo maxima do motor foi limitada em 500,00 1/min na parametrizacdo. Ajuste
correspondentemente a normalizacdo nos dois blocos "MOTOR_ SPEEDCONTROL [FC10]"
(CONTROLE_DA_ROTACAO_DO_MOTOR [FC10]) e "MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11]"
(MONITORAMENTO_DA ROTACAO _DO_MOTOR [FC11]) para que o célculo possa ser
realizado com os valores fisicos apropriados.

8.2 Esquema de tecnologia

Aqui é possivel visualizar o esquema da tecnologia para a definicdo da tarefa.

Sortieranlage / Sorting station 56 Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
-B4 -B5 metal -B7
. Plastik/
Rutsche/Slide :> Forderband/Conveyor I:. plastic
.., -B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed
m B2 5.0 Ufmin (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
_B8 Istwert Drehzahl/ N -Bi manipulated value speed
5.0 Ufmin (rpm) 5.0
actual value speed .
U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 5: Esquema de tecnologia
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwairts/
_P1 einfon _P5 gestartetistarted 7 Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ -S1 Start/start -54 Tippbetrieb -M1 ruckwarts/
T Manual -M1 backwards
-P4 aklivieriactive
-P7 ausgefahreniextended
-A1 NOTHALT/E: s -52 St st
Q (EEigen e — opp/stop -S6 Zylinder -M4 ausfahren/
-P2 Hand/manual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend PG singsfahrenietractsd
__ -SO Betriebsart/operating mode -S5 Zylinder -M4 einfahren/
— cylinder -M4 retract

Figura 6: Painel de comando
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8.3 Tabela de ocupacéao

Os seguintes sinais sédo necessarios como operandos globais para esta tarefa.

PT Tipo Designacao Funcéo
E0.0 | BOOL Al '\E/'&;Ssgeé; S;PC:(RADA bE NC
E 0.1 | BOOL -KO Sistema "Liga" NO
Interruptor de selecdo de modo Manual = 0
£02 ) BOOL S0 manual (0)/automatico(1) Automatico=1
E 0.3 | BOOL -S1 Bot&o de partida automatica NO
E 0.4 | BOOL -S2 Bot&o de parada automética NC
E0.5 | BOOL -B1 Sensor do cilindro -M4 retraido NO
E 1.0 | BOOL -B4 Sensor de rampa ocupada NO
E1.3 | BOOL -B7 Sensor de pecga no final do transportador NO
Tel 1 dados d
ED256  STRUCT| PZD_IN.G120 01 |0 i e G120 ransportador 1

DA Tipo Designacao Funcéo

Telegrama 1 dados de processo

AD2 TRUCT|PZD T_G120_01
56|STRUC _OUT_G120. 0 enviados para G120 transportador 1

Legenda referente a lista de ocupacgéo

DA Saida digital
AA Saida analdgica
Saida

PT Entrada digital
AE Entrada analégica
E Entrada

NC Normally Closed
(contato normalmente fechado)

>

NO Normally Open
(contato normalmente aberto)
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8.4 Planejamento

Agora, planeje por sua conta a implementacéo da tarefa definida.

8.5 Lista de verificagdo — Exercicio

A seguinte lista de verificacdo ajuda os aprendizes/estudantes a verificar autonomamente, se
todos os passos de trabalho do exercicio foram bem completados e permite-lhes concluir
sozinhos e com éxito o0 modulo.

N° Descri¢céo Verificado

1 Realizadas as altera¢des de programa em
"CONTROLE_DA_ROTACAO_DO_MOTOR" [FC10].

5 Realizadas as alteragdes de programa em
"MONITORAMENTO_DA_ROTACAO_DO_MOTOR" [FC11].

3 Compilagéo e carregamento dos blocos de programa realizados com

sucesso e sem mensagens de erro.

Ligar o sistema (-KO = 1)

Cilindro retraido/resposta ativada (-B1 = 1)

DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA (-A1 = 1) nfo ativado

Modo de operacdo AUTOMATICA (-S0 = 1)

Botdo de parada automética ndo acionado (-S2 = 1)

4  |Pressionar brevemente o botéo de partida automatica (-S1 = 1)
Sensor de rampa ocupada ativado (-B4 = 1)

Em seguida, o motor assincrono € ligado através do conversor de
frequéncias e permanece ativo. — Motor LIGA

A rotacdo corresponde ao valor nominal de rotagéo na faixa

+/- 50 U/min

5 Sensor de fim do transportador ativado (-B7 = 1) —» Motor DESLIGA (apés
2 segundos).

6 Pressionar brevemente o botéo de parada automética (-S2 = 0) —» Motor

DESLIGA

7  |Ativar o DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA (-A1 = 0) — Motor DESLIGA

8 |Modo de opera¢do manual (-SO = 0) —» Motor DESLIGA

9 |Desligar o sistema (-KO = 0) — Motor DESLIGA

10 |Cilindro n&o retraido (-B1 = 0) — Motor DESLIGA

11 |Rotagdo > Falha de limite de rotagdo max. — Motor DESLIGA

12 |Rotagdo < Falha de limite de rotagdo min. — Motor DESLIGA

13 |Projeto arquivado com sucesso.
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Informagdes complementares

Para instrugdo inicial ou aprofundamento, informag8es complementares estdo disponiveis na
forma de orientacdo, como por exemplo: Getting Started, videos, tutoriais, apps, manuais, guias
de orientacéo para programacao e trial software/firmware, através do seguinte link:

siemens.com/scel/drives

Pré-visualizacdo "Informacdes adicionais" — Em fase de preparacéo
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Outras informacgoes

Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.com/sce

Documentos de treinamento SCE
siemens.com/sce/documents

Pacotes de treinamento SCE
siemens.com/sceltp

Parceiro de Contato SCE
siemens.com/sce/contact

Digital Enterprise
siemens.com/digital-enterprise

Industria 4.0
siemens.com/ future-of-manufacturing

Totally Integrated Automation (TIA)
siemens.com/tia

TIA Portal
siemens.com/tia-portal

Controlador SIMATIC
siemens.com/controller

Documentagédo técnica SIMATIC
siemens.com/simatic-doku

Suporte online para industria
support.industry.siemens.com

Sistema de pedido e catalogo Industry Mall
mall.industry.siemens.com
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