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Trainer Package SCE adatti a questa documentazione per corsisti/formatori

Sistemi di azionamento SINAMICS

=  SINAMICS G120 Azionamento standard per larete 1 AC 230V
N. di ordinazione 6SL3200-3AX00-0UL1

= SINAMICS G120 Azionamento standard per larete 3 AC 400V
N. di ordinazione 6SL3200-3AX00-0UL2

SIMATIC Controller

*  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F e HMI RT SW
N. di ordinazione 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
N. di ordinazione 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
N. di ordinazione 6ES7516-3FN00-4AB2

«  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
N. di ordinazione 6ES7516-3AN00-4AB3

SIMATIC CPU 1512C PN with Software and PM 1507
N. di ordinazione 6ES7512-1CK00-4AB1

+  SIMATIC CPU 1512C PN with Software, PM 1507 and CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione 6ES7512-1CK00-4AB2

«  SIMATIC CPU 1512C PN with Software
N. di ordinazione 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN with Software and CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Single license
N. di ordinazione 6ES7822-1AA04-4YA5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Classroom license (up to 6 users)
N. di ordinazione 6ES7822-1BA04-4YA5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Upgrade license (up to 6 users)
N. di ordinazione 6ES7822-1AA04-4YES

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Student license (up to 20 users)
N. di ordinazione 6ES7822-1AC04-4YA5

Tenere presente che questi Trainer Package potrebbero essere sostituiti da pacchetti successivi.
Una panoramica dei pacchetti SCE attualmente disponibili € consultabile al sito: siemens.com/sce/tp

Corsi di formazione
Per corsi di formazione regionali di Siemens SCE contattare il partner di riferimento SCE regionale:
siemens.com/sce/contact

Ulteriori informazioni su SCE
siemens.com/sce
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Avvertenze d'uso

La documentazione didattica di apprendimento/ formazione per la soluzione integrata di automazione
Totally Integrated Automation (TIA) é stata creata per il programma "Siemens Automation Cooperates
with Education (SCE)" specialmente per scopi di formazione per enti di formazione, di ricerca e di
sviluppo pubblici. La Siemens declina qualunque responsabilita riguardo ai contenuti di questa
documentazione.

L’'uso della presente documentazione & consentito esclusivamente per la formazione di base inerente a
prodotti e sistemi Siemens.

In altri termini, la documentazione in oggetto che pud essere copiata, parzialmente o per intero, e
distribuita a tirocinanti e studenti nell'ambito della loro formazione professionale/universitaria. La
distribuzione e la riproduzione di questa documentazione sono consentite soltanto all'interno di istituzioni
di formazione pubbliche e a scopo di formazione professionale/universitaria.

Qualsiasi eccezione richiede un'autorizzazione scritta dal partner di riferimento di Siemens.
Le richieste vanno rivolte a scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

Le trasgressioni obbligano al risarcimento dei danni. Tutti i diritti sono riservati, incluso anche quelli
relativi alla distribuzione e in particolare quelli relativi ai brevetti e ai marchi GM.

L'utilizzo per corsi rivolti a clienti del settore industria & esplicitamente proibito e non é inoltre permesso
l'utilizzo commerciale della documentazione.

Ringraziamo la Technische Universitat Dresden e Michael Dziallas Engineering e tutti coloro che hanno
contribuito alla creazione di questa documentazione per corsisti/formatori.
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Convertitori di frequenza G120 con
Control Unit CU250S-2 PN Vector su
PROFINET con SIMATIC S7-1500

3

Obiettivo
In questo capitolo si impara come si mette in servizio un convertitore di frequenza SINAMICS
G120 con una Control Unit CU250S-2 PN e un controllore SIMATIC S7.

Questo modulo spiega la messa in servizio del convertitore di frequenza SINAMICS G120 con |l
software SINAMICS Startdrive nel TIA Portal.

Successivamente vengono illustrate, passo dopo passo, le modalita di comando e controllo del
convertitore di frequenza SINAMICS G120 nel programma della CPU1516F-3 PN/DP.

Possono essere utilizzati i controllori SIMATIC S7 elencati al capitolo 3.

Presupposti
Il capitolo integra il capitolo "Global data blocks for SIMATIC S7 CPU1516F-3 PN/DP”
Per I'elaborazione di questo capitolo & possibile ad es. utilizzare il seguente progetto:

"SCE_EN_032-600_Blocchi dati_globali....zap13".

Hardware e software richiesti
1 Stazione di Ingegneria: | requisiti includono Hardware e sistema (per ulteriori informazioni
consultare il file Leggimi sui DVD di installazione del TIA Portal)
2  Software SIMATIC STEP 7 Professional nel TIA Portal — a partire dalla versione V13
3  Software SINAMICS Startdrive nel TIA Portal - a partire dalla versione V13

4  Controllore SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, ad es. CPU 1516F-3 PN/DP -
dal firmware V1.6 con Memory Card e 16DI1/16DO
Avvertenza: Gli ingressi digitali devono uscire da un quadro elettrico.

5 Convertitore di frequenza SINAMICS G120 con:

- Control Unit CU250S-2 PN dalla versione firmware 4.6

Moduli power PM240-2

IOP Intelligent Operator Panel

Motore asincrono

6 Collegamento Ethernet tra la stazione di Ingegneria e il controllore nonché
tra il controllore e convertitore di frequenza

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal)
da Vi3

3 SINAMICS Startdrive
(TIA Portal) dalla versione
V13

YT T T T T Y
9T TS T T Y

4 Controllore SIMATIC S7-1500
Quadro elettrico

6 Collegamento Ethernet

5 Commutatore di frequenza G120 con:
- Control Unit CU250S-2 PN
- Moduli power PM240-2
- IOP Intelligent Operator Panel

- Motore asincrono
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4 Base teorica

4.1 Convertitore di frequenza SINAMICS G120

Ogni convertitore SINAMICS G120 e costituito da una Control Unit (CU) e un modulo di potenza
(PM).

 La Control Unit comanda e monitora il Modulo di Potenza e il motore collegato.

* | Moduli di Potenza comprendono raddrizzatori e invertitori per motori in un campo di
potenza da 0,37 kW a 250 kW.

Moduli power

P~ . 2

Control Unit

Avvertenza:

— Per informazioni dettagliate sui convertitori di frequenza G120 con Control Unit CU250S-2
PN Vector, consultare i manuali. In questo modulo il convertitore di frequenza SINAMICS
G120 viene impiegato come PROFINET IO Device

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.2 Componenti per la configurazione di un convertitore di
frequenza SINAMICS G120

4.2.1 Control Unit CU250S-2

Le Control UnitsCU250S-2 si differenziano tra loro per il tipo di collegamento del bus di campo.
Esistono le Control Unit CU250S-2 con:

Interfaccia RS485 per USS, Modbus RTU
Interfaccia PROFIBUS

Interfaccia RS485 per PROFINET, Ethernet/IP
Interfaccia CANopen

Tutte le Control Unit sono dotate di una EEPROM per il backup a prova di black out dei dati di
progettazione.

La Control Unit CU250S-2 Vector impiegata e provvista di un'interfaccia PROFINET con due
porte che supporta i profili PROFIdrive, PROFIsafe e PROFlenergy.

Inoltre encoder HTL o TTL e sensori di temperatura possono essere collegati direttamente a
un'interfaccia encoder a 15 poli; encoder DRIVE-CLIQ nonché moduli sensore possono essere
collegati ad un'interfaccia DRIVE-CLIQ della Control Unit.

La Control Unit supporta le seguenti funzioni Safety Integrated (SIL 3, PL e, Cat. 3):

Safe Torque Off (STO)

Safe Stop 1 (SS1) con o senza controllo del numero di giri
Safe Brake Control (SBC)

Safely-Limited Speed (SLS)

Safe Direction (SDI)

Safe Speed Monitor (SSM)

Comunicazione PROFIsafe verso un controllore sovraordinato

Sono disponibili diversi metodi di controllo per soddisfare I'ampia gamma di requisiti nel’ambito
della tecnologia degli azionamento:

e Curve caratteristiche U/f
e Flux Current Control
e Regolazione vettoriale con e senza encoder

Le seguenti funzioni speciali possono essere impiegate con questa Control Unit:

e Funzione di posizionamento di base con EPOS
e Recupero supportato tramite Efficient Infeed Technology (solo Power Module PM250)

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.2.2

Sono disponibili inoltre morsetti con ingressi e uscite digitali e analogiche nonché fail safe.
Operator Panel

Gli Operator Panel consentono la messa in servizio, la diagnostica e il controllo dei convertitori
nonché il backup e il trasferimento delle impostazioni degli stessi.

SIEMENS

L'Intelligent Operator Panel (IOP) & disponibile con innesto a scatto per la collocazione sulla
Control Unit oppure come unita hand held con cavo di collegamento alla Control Unit. L'IOP
consente il comando e la diagnostica del convertitore.

Il BOP-2 & un Operator Panel predisposto per l'innesto a scatto sulla Control Unit. I| BOP-2 &
provvisto di un display a due righe per la diagnostica e il comando del convertitore.

Avvertenza:

— Per informazioni dettagliate sugli Operator Panel consultare i manuali.

Scheda di memoria per Control Unit (opzionale)
Le schede di memoria SD o MMC possono essere utilizzate in via opzionale per il backup delle

impostazioni del convertitore.

E possibile la memorizzazione di fino a 100 set di parametri. Quest'operazione pud essere
eseguita con il software SINAMICS Startdrive.

N

Anche un update/downgrade del firmware e possibile soltanto con l'ausilio di una scheda di
memoria

Se viene utilizzata la funzione "Posizionatore semplice" oppure le funzioni di sicurezza ampliate,
nella Control Unit deve essere inserita una scheda di memoria con licenza valida.

Avvertenza:

— Negli altri casi la scheda di memoria non é richiesta durante il funzionamento.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.2.3 Relay di frenatura

Il Relay di frenatura € dotato di un contatto di commutazione (contatto normalmente aperto) per il
comando della bobina di un freno motore.

4.2.4 Relay di frenatura di sicurezza

Il Relay di frenatura di sicurezza comanda un freno motore a 24-V e sorveglia il controllo dei freni
in relazione a cortocircuito e rottura conduttore.

4.2.5 Moduli di potenza PM240-2

I moduli di potenza PM240-2 sono dotati di chopper di frenatura (applicazioni a quattro quadranti)
e sono adatti a numerose applicazioni nell'ingegneria meccanica generale. | moduli di potenza
PM240-2 sono disponibili senza filtro oppure con filtro di rete integrato della classe A.

I modulo di potenza PM240-2 & disponibile per i seguenti campi di potenza e tensione:

e 1TAC/3AC200V ...240V 0,55 kW ... 4,0 kW
e 3AC200V...240V 55kW ... 7,5 kW

e 3AC 380V ...480V 0,55 kW ... 250 kW

¢ 3AC500V...690V 11 kW ... 132 kW

Avvertenza:

— Se il convertitore di frequenza non viene utilizzato per periodi piuttosto lunghi, i condensatori
del circuito intermedio devono essere formati secondo le disposizioni riportate nelle istruzioni
operative.
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4.2.6 Moduli di potenza PM250

I moduli di potenza PM250 sono adatti alle stesse applicazioni previste per il modulo PM240.
L'energia di frenata che si venisse eventualmente a creare puo essere riconvogliata direttamente
nella rete (applicazioni a quattro quadranti — nessun chopper di frenatura necessario). | moduli di
potenza PM250 sono disponibili senza filtro oppure con filtro di rete integrato della classe A.

I modulo di potenza PM250 ¢ disponibile per i seguenti campi di potenza e tensione:

e 3AC 380V -480V +10% 7,5 kW bis 90 kW

Avvertenza:

— Se il convertitore di frequenza non viene utilizzato per periodi piuttosto lunghi, i condensatori
del circuito intermedio devono essere formati secondo le disposizioni riportate nelle istruzioni
operative.

4.2.7 Filtri di rete

Un filtro di rete consente al convertitore di raggiungere una classe di radiodisturbi piu elevata. |
convertitori provvisti di filtro di rete integrato non richiedono filtri esterni.

4.2.8 Reattanza di rete

—
)

La reattanza di rete supporta la protezione da sovratensione, livella le sovraoscillazioni di rete e
consente di fronteggiare cadute di tensione durante la commutazione.
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4.2.9 Bobinadi uscita

Le bobine di uscita riducono il carico di tensione degli avvolgimenti motore e il carico del
convertitore tramite correnti capacitive di trasferimento del carico nei cavi. La bobina di uscita
necessaria in cavi motore schermati da 50 m oppure da 100 m non schermati.

4.2.10 Filtro sinusoidale

Il filtro sinusoidale sull'uscita del convertitore limita la potenza della curva della tensione e le
tensioni di picco sugli avvolgimenti del motore. La lunghezza cavi motore max. consentita viene
incrementata di 300 m. La bobina di uscita si rende superflua.

4.2.11 Resistenza di frenatura

_—

Kpe=s

-
.

La resistenza di frenatura consente la frenata veloce di carichi con momento di inerzia elevato.

B}

Grazie al chopper di frenatura integrato, il modulo di potenza comanda la resistenza di frenata.
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4.3 Avvisi e misure di sicurezza

Prima di procedere all'installazione e alla messa in servizio di SINAMICS G120, osservare i
seguenti avvisi e le seguenti misure di sicurezza.

4.3.1 Informazioni generali

A AVVISO

In questi dispositivi si trovano tensioni pericolose, essi inoltre comandano parti in rotazione
che possono costituire un pericolo. La mancata osservanza degli avvisi o delle istruzioni del
presente manuale possono comportare pericolo di vita, gravi lesioni personali o ingenti danni
materiali.

La protezione al contatto diretto SELV / PELV €& ammessa soltanto in aree con
compensazione del potenziale e in locali interni asciutti. Quando queste condizioni non
sussistono, € necessario adottare ulteriori misure di protezione contro le scariche elettriche,
ad es. tramite isolamento protettivo.

L'uso di questi dispositivi & consentito esclusivamente a personale appositamente qualificato
che abbia in precedenza acquisto familiarita con le avvertenze di sicurezza, di installazione,
uso e manutenzione riportate nel presente manuale. Il funzionamento corretto e sicuro di
questi dispositivi dipende dall'osservazione delle disposizioni di installazione, uso e
manutenzione.

I morsetti del motore, della corrente continua e della rete, nonché i cavi del termistore e dei
freni sono potenziali conduttori di tensioni pericolose presenti anche quando il convertitore
non € in esercizio. Dopo un'interruzione dell'alimentazione di rete, attendere almeno 5 minuti
per lo scarico completo della corrente dal dispositivo. Solo a questo punto e possibile
procedere con le operazioni di montaggio.

E severamente proibito separare la rete dalla parte del motore, una separazione dalla rete
deve sempre avvenire sul lato della rete del convertitore.

Al momento del collegamento dell'alimentazione del convertitore, accertarsi che la
morsettiera del motore sia chiusa.

Un LED o uno strumento di segnalazione analogo non acceso 0 non attivo alla
commutazione di una funzione da ON a OFF, non sta ad indicare che l'unita sia disinserita o
esente da corrente.

Il convertitore deve essere tassativamente messo a terra.

Prima della creazione o della modifica di collegamenti sul dispositivo, disinserire
l'alimentazione di rete.

Accertarsi che il convertitore sia configurato conformemente alla tensione di alimentazione
prevista. Il convertitore non deve essere collegato ad una tensione di alimentazione
superiore. Scariche statiche su superfici o interfacce non generalmente accessibili (ad es.
morsetti 0 pin di connessione), possono causare errori di funzionamento o danni. Pertanto, le
operazioni sui convertitori 0 sui relativi componenti, devono essere eseguite in ottemperanza
delle disposizioni ESD in materia di protezione.

Attenersi alle disposizioni generali e regionali in materia di installazione e sicurezza per gli
interventi sugli impianti con tensioni pericolose (ad es. EN 50178), nonché alle norme vigenti
sull'uso corretto di utensili ed equipaggiamenti di protezione personale (Personal Protective
Equipment, PPE).

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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A ATTENZIONE
L'accesso ai dispositivi deve essere vietato ai bambini e a tutte le persone non autorizzate.

| dispositivi devono essere impiegati esclusivamente per lo scopo indicato dal costruttore.
Modifiche non autorizzate e l'impiego di pezzi di ricambio e accessori diversi da quelli
commercializzati e raccomandati dal costruttore, possono causare incendi, scariche elettriche
e lesioni.

ATTENZIONE

Il presente manuale deve essere custodito nelle vicinanze del dispositivo ed essere faciimente
accessibile a tutti gli utenti.

Se sul dispositivo conduttore di tensione devono essere eseguite operazioni di misura o di
controllo, attenersi alle disposizioni della Direttiva BGV A2 in materia di sicurezza, in
particolare al paragrafo 8 "Deroghe ammesse negli interventi su parti conduttrici di tensione".
Devono essere impiegati strumenti elettronici adeguati.

Prima dell'installazione e della messa in servizio leggere attentamente le avvertenze di
sicurezza e gli avvisi nonché le targhette con gli avvisi apportate sul dispositivo. Accertarsi che
queste targhette siano leggibili e sostituirle se danneggiate o mancanti.

4.3.2 Trasporto e immagazzinaggio

A AVVISO

Per il funzionamento corretto e sicuro dei dispositivi, costituiscono aspetti imprescindibili un
trasporto e un immagazzinaggio corretti nonché particolare cura nella manutenzione e nell'uso.

A ATTENZIONE

Durante le operazioni di trasporto e immagazzinaggio proteggere il dispositivo da urti
meccanici e vibrazioni. E importante proteggere il dispositivo dall'acqua (pioggia) e da
temperature troppo rigide o eccessivamente elevate.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.3.3 Messain servizio

A AVVISO

L'esecuzione di operazioni sui dispositivi da parte di personale non qualificato, o la mancata
osservanza degli avvisi, possono causare gravi lesioni personali e ingenti danni materiali.
L'esecuzione di operazioni sui dispositivi € consentita esclusivamente a personale qualificato
che abbia familiarita con la configurazione linstallazione, la messa in servizio e |l
funzionamento degli stessi.

A ATTENZIONE
Collegamento cavi

La posa dei cavi di controllo deve avvenire separatamente da quella dei cavi di alimentazione.
Per prevenire che il funzionamento corretto dell'impianto sia ostacolato da interferenze
induttive e capacitive, il collegamento deve essere eseguito seguendo le istruzioni riportate
alla sezione "Installazione".

4.3.4 In esercizio

A AVVISO

I convertitori SINAMICS GI20 operano con tensioni elevate.

Tensioni pericolose in determinati componenti sono inevitabili durante il funzionamento di
dispositivi elettrici.

Pertanto, in tutti i modi di funzionamento delle unita di controllo, devono essere operativi
dispositivi di arresto di emergenza secondo la Norma EN 60204, IEC 204 (VDE 0113). La
disinserzione di un dispositivo di arresto di emergenza non deve comportare il riavvio
incontrollato o indefinito dell'impianto.

Determinate impostazioni dei parametri, ad es. quelle relative alle funzioni di riavvio
automatico, possono determinare il riavvio automatico del convertitore SINAMICS G120 dopo
una caduta della corrente di alimentazione.

In aree delle unita impianto nelle quali eventuali errori possono causare ingenti danni materiali
o perfino gravi lesioni personali, devono essere adottate ulteriori misure precauzionali esterne,
oppure integrati dispositivi volti a garantire il funzionamento sicuro dell'impianto anche al
verificarsi di errori (ad esempio limitatori indipendenti, blocchi meccanici ecc.).

Per garantire il corretto funzionamento della relativa protezione da sovraccarico, i parametri
del motore devono essere configurati con precisione.

N

Il presente dispositivo € strutturato in modo da garantire una protezione interna contro il
sovraccarico del motore secondo UL508C.

Soltanto le Control Unit con funzioni fail safe possono essere impiegate come "Dispositivi di
arresto di emergenza" (vedere EN 60204, sezione 9.2.5.4).

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.3.5 Riparazione

A AVVISO

Interventi di riparazione sui dispositivi possono essere effettuati esclusivamente dal servizio
clienti Siemens, da centri di riparazione autorizzati Siemens, oppure da personale autorizzato
che abbia assoluta familiarita con tutti gli avvisi e le avvertenze di sicurezza riportate nel
presente manuale.

Tutti i pezzi o componenti difettosi devono essere sostituiti utilizzando i componenti elencati
nell'elenco pezzi di ricambio specifico.

Prima dell'apertura del dispositivo per accedere ai relativi componenti interni, disinserire la
tensione di alimentazione.

4.3.6 Disinstallazione e smaltimento

4.4

4.4.1

A ATTENZIONE

L'imballo del convertitore é riciclabile e deve essere conservato per un successivo utilizzo.

L'imballo pud essere smontato con l'ausilio di viti e chiusure di sicurezza a scatto facilmente
rimovibili. | singoli componenti dell'imballo possono essere riutilizzati, smaltiti secondo le
disposizioni locali, oppure rispediti al costruttore.

Avvertenza:

— Si presuppone che per le seguenti sequenze operative e i seguenti compiti venga utilizzato
un convertitore pronto e premontato con motore asincrono. Durante l'installazione elettrica
osservare le disposizioni di sicurezza e gli avvisi delle ditte costruttrici. Avvertenze e direttive
sul montaggio e sull'installazione elettrica sono reperibili nei manuali di SINAMICS G120.

Parametrizzazione dei convertitori di frequenza SINAMICS G120
Sono disponibili due tipologie di parametri:
e Parametri di supervisione

e Parametri di impostazione

Parametri di supervisione

| parametri di supervisione consentono la lettura di grandezze di misura interne del convertitore e
del motore. Nell'Operator Panel e in SINAMICS Startdrive i parametri di supervisione vengono
rappresentati preceduti dalla lettera "r"; r0027 rappresenta ad es. il parametro della corrente di
uscita del convertitore.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.4.2

4.4.3

Parametri di impostazione

Sono parametri di impostazione i parametri utilizzati per adeguare il convertitore alla propria
applicazione. Con la modifica del valore di un parametro di impostazione, viene modificato anche
il comportamento del convertitore. | parametri di impostazione vengono rappresentati preceduti
dalla lettera "p"; p1082rappresenta ad es. il parametro per l'impostazione del numero di giri max.
del motore.

Nel seguito vengono illustrati alcuni parametri di impostazione particolarmente importanti.
Avvertenza:

— Per maggiori informazioni sui parametri consultare il libretto di descrizione parametri.

P0O010 filtro parametri per la messa in servizio dell'azionamento

Il parametro PO010 filtra i parametri in modo da consentire che nella selezione rientrino soltanto i
parametri assegnati ad un determinato gruppo di funzioni. Nella messa in servizio veloce ad es.,
vengono visualizzati i parametri richiesti, secondo la sequenza. Sono disponibili le seguenti
impostazioni:

+ P0010 = 0: Pronto
Affinché il convertitore si avvii, il parametro PO010 deve essere impostato su 0
+ PO0010 = 1: Messa in servizio veloce
» PO0010 = 2: Messa in servizio della parte di potenza
+ P0010 = 3: Messa in servizio del motore
* PO0010 = 4: Messa in servizio dell'encoder
» P0010 = 5: Applicazioni/unita tecnologiche
+ P0010 = 11: Moduli funzionali
* PO0010 = 15: Set di dati
+ PO0010 = 17: Messa in servizio posizionamento semplice
» PO0010 = 25: Messa in servizio della regolazione di posizione
+ P0010 = 29: Soltanto all'interno della Siemens
+ PO0010 = 30: Reset dei parametri
+ PO0010 = 39: Soltanto all'interno della Siemens
+ P0010 = 49: Soltanto all'interno della Siemens
+ PO0010 = 95: Messa in servizio Safety Integrated

Impostando p3900 diverso da 0, la messa in servizio veloce viene conclusa e questo parametro
viene impostato automaticamente su 0.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati. 18
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4.4.4 P0015 Macro unita di azionamento

4.4.5

Con il parametro P0O015 si selezionano le sorgenti di comando e di setpoint del convertitore
eseguendo i file macro corrispondenti.

Dopo che il valore & cambiato, l'ulteriore modifica dei parametri € bloccata finché la macro viene

eseguita. Lo stato viene visualizzato in r3996. La modifica non & possibile fino a r3996 = 0
nuovamente.

Quando viene eseguita una macro specifica, le impostazioni corrispondentemente programmate
vengono eseguite e divengono effettive.

Ad esempio la macro 7: "Bus di campo con commutazione del set di dati"

Controllo tramite PROFIdrive telegramma
Il bus di campo non é attivo.

—/—{ 8o
/ (D13=0]Senza funzione
ECCEN i <{pI3=1]Marcia manuale 2

Controllore e valore di riferimento Telegramma 1
commutazione DI 3=1] marcia manuale

Telegramma 1, PZD2 Valore di riferimento velocita

Marcia manuale 1 o 2 valore di
riferimento numero di giri—

o4 b

DO 1 Awviso
22
12[p0 0
26/A0 1 | Valore attuale della corrente
Avvertenza:

— Per informazioni sulle altre macro, consultare listruzione operativa della Control Unit
interessata.

Possibilita di modifica in funzione dello stato del convertitore

Le modifiche ai parametri "P" possono essere apportate soltanto in funzione dello stato del
convertitore.

Per esempio, il parametro p1120 tempo di ramp-up del generatore ramp-function (con l'attributo
"C(1), U, T" nella lista dei parametri) pud solo essere modificato nella messa in servizio veloce
"C", se é presente P0010 = 1, nello stato Pronto "T" oppure nel funzionamento "U".

Stato Descrizione

C(™ Messa in servizio veloce (P0010 = *)
U Funzionamento (Azionamento in funzione)
T Azionamento pronto per l'avvio

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-it.docx

19



Documentazione per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

4.4.6 Tecnologia BICO

Un convertitore che corrisponda ai piu moderni standard tecnologici, deve consentire
I'interconnessione libera di segnali interni ed esterni (valori di riferimento o valori istantanei e
segnali di stato e di controllo).

Quest'interconnessione deve offrire un grado elevato di flessibilita che consenta di adeguare
facilmente il convertitore a nuove applicazioni.

Per rispondere a queste aspettative si ricorre alla Tecnologia BICO e alle macro.

Con l'ausilio della Tecnologia BICO, i dati di processo possono essere interconnessi liberamente
utilizzando la parametrizzazione standard del convertitore.

In questo contesto, tutti i valori che possono essere interconnessi liberamente, ad es. il valore di
riferimento della frequenza, il valore attuale della frequenza, il valore attuale aggiornato, ecc.,
vengono definiti "Connettori”,

Tutti i segnali digitali che possono essere interconnessi liberamente, ad es. lo stato di un
ingresso digitale, ON/OFF, la funzione di segnalazione al superamento per eccesso o per difetto
di un valore limite, ecc., vengono definiti binettori.

In un convertitore si trovano numerose grandezze di ingresso uscita nonché grandezze
nellambito della regolazione che devono essere interconnesse. Cid consente, ricorrendo alla
Tecnologia BICO, di adeguare il convertitore alle diverse esigenze.

Binettori

Un binettore € un segnale digitale (binario) senza unita che pud assumere il valore 0 o 1. |
binettori si riferiscono sempre a funzioni e sono suddivisi in ingressi binettore (Bl) e uscite
binettore (BO).

L'ingresso binettore & sempre identificato da un parametro "P" (ad es. P0840 Bl: ON/OFF1),
mentre l'uscita binettore € sempre rappresentata con un parametro "r" (ad es. r1025 BO: Stato
FF).

Esempio

Combinazione del comando ON/OFF1 con selezione di una frequenza fissa.

Bl: ON/OFF1
=] BO:StatoFF P0840
— 11025 » (1025.0)

P0840 = 1025.0
Uscita binettore (BO) - ingresso binettore (BI)

Quando viene selezionata una frequenza fissa, il bit di stato di questultima (r1025) viene
commutato internamente da 0 a 1.

La sorgente del comando ON/OFF1 é il parametro P0840 (DIO standard). Quando il bit di stato
della frequenza fissa viene collegato come sorgente di P0840 (P0840 = 1025), il convertitore si
avvia attivando una frequenza fissa, e si arresta con OFF1 per la disattivazione della frequenza
fissa

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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Connettori

Un connettore (16 o 32 bit) ha un valore che pud contenere una grandezza normalizzata
(adimensionale) oppure anche una grandezza con unita di misura assegnate.

| connettori utilizzano sempre funzioni di riferimento. Sono suddivisi in ingressi connettore (Cl) e
uscite connettore (CO). Sostanzialmente vale quanto indicato per i binettori: Gli ingressi
connettore sono contrassegnati da un parametro "P" (ad es. P0O771 CI: AO (uscita analogica)),
mentre le uscite connettore sono sempre rappresentate da un parametro "r* (ad es. r0021 CO:
frequenza reale).

Esempio

Interconnessione del parametro r0755 (vista ingresso analogico) con un valore interno (valore di
riferimento frequenza principale). Per questo scopo il parametro CO r0755 (ingresso analogico
scalato) deve essere interconnesso con il parametro Cl P1070 (valore di riferimento principale).

/N

Cl: Valore di riferimento principale
CO: Reale Al dopo la riduzione in scala [4000 h]P1070

r0755 P (755[0])
P1070 = (755[0])

(uscita connettore (CO) - ingresso connettore (Cl)

Avvertenza: Per ulteriori dettagli consultate il libretto di descrizione parametri.

4.4.7 Set di dati di comando (CDS) e set di dati di azionamento (DDS)

Nella tecnica di azionamento esistono applicazioni che, nel funzionamento con segnali esterni,
richiedono l'interconnessione simultanea di piu parametri.

Per rendere possibile questa procedura, determinati parametri sono stati suddivisi per gruppi.
Questi cosiddetti set di dati sono:

e Set di dati di comando (CDS, Control Data Set)

e Set di dati di azionamento (DDS, Drive Data Set)

Avvertenza:

— Per ulteriori dettagli consultare il libretto di descrizione parametri e le istruzioni operative.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.5

45.1

4.5.2

Messa in servizio dei convertitori di frequenza SINAMICS G120

Un convertitore di tipo G120 & sempre costituito dal modulo di potenza e dalla Unita di Controllo .
Dopo il primo innesto in posizione della Unita di Controllo sul modulo di potenza e il collegamento
all'alimentazione, il modulo di potenza viene riconosciuto dalla. Unita di Controllo Se si tratta di
un modulo di potenza compatibile, i dati vengono salvati nella Unita di Controllo.

La messa in servizio del convertitore G120 prevede come di consueto le seguenti sequenze
operative:

e Reset alle impostazioni di fabbrica
e Messa in servizio di base

— Messa in servizio veloce
— Calcolo dei dati del motore/regolatore
— Ottimizzazione della regolazione del numero di giri

e Ulteriori Impostazioni per la messa in servizio

— Opzionale: Identificazione dei dati del motore
— Messa in servizio dell'applicazione

— Messa in servizio delle funzioni fail safe (soltanto nelle applicazioni fail safe)
Ripristino dell'impostazione di fabbrica tramite il parametro Reset

L'impostazione di fabbrica pud essere eseguita tramite il software SINAMICS Startdrive, tramite
una funzione di menu nell'Intelligent Operator Panel (IOP) oppure tramite inserimento diretto dei
parametri.

Procedura per il "Reset dei parametri™:

p0010 = 30

p0970 = 1

p0970 = 0 viene impostato automaticamente al termine del calcolo.

Se l'impostazione di fabbrica avviene tramite P0970, possono essere ripristinati i valori originari
di tutti i parametri del convertitore. Nel libretto di descrizione parametri, questi valori vengono
definiti "Impostazione di fabbrica" ("Factory Setting").

Con il reset ai valori di fabbrica, i seguenti parametri rimangono invariati.
e P0014 Modalita di salvataggio
e Parametri di comunicazione (ad es. impostazioni PROFIBUS e PROFINET)

e Dati dipendenti dal modulo di potenza

Messa in servizio di base

La messa in servizio di base deve sempre avvenire con l'ausilio dell'Assistente dal software
SINAMICS Startdrive oppure nell'Intelligent Operator Panel (IOP).

In via alternativa & possibile anche eseguire la messa in servizio veloce (P0010 = 1) tramite
inserimento diretto dei parametri Questa procedura non viene tuttavia consigliata.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.6

Avvertenze:

— La messa in servizio con l'ausilio del relativo Assistente nel software SINAMICS Startdrive &
descritta al Capitolo 6 del presente documento.

— Per informazioni sulla messa in servizio con l'ausilio dell'Assistente nell'intelligent Operator
Panel (IOP), consultare l'istruzione operativa IOP.

Interfaccia PROFINET di SINAMICS G120, CU250S-2 PN Vector

g i
X1i‘30 X100
P1 P2
Sull'interfaccia PROFINET X150 con le porte P1 e P2 il convertitore di frequenza pud essere

integrato in una rete Ethernet. Sono ora possibili:

e La parametrizzazione e la diagnostica del convertitore di frequenza tramite Ethernet con il
software SINAMICS Startdrive nel TIA Portal.

e L'integrazione del convertitore in una rete PROFINET.

Nel funzionamento PROFINET IO il convertitore supportata le seguenti funzioni:
e |O-RT: Comunicazione in tempo reale (applicata nella presente documentazione didattica).
e |O-IRT: Comunicazione in tempo reale in sincronismo di clock

¢ MRP: Ridondanza del supporto se l'impiego avviene impiego in una rete con topologia ad
anello

e MRPD: Presupposti della ridondanza del supporto: IRT se l'impiego avviene in una rete con
topologia ad anello

e Allarmi di diagnostica corrispondenti alle classi di errore definite nel profilo PROFIdrive

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
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4.6.1 Telegrammi

Per la comunicazione 10-RT con il convertitore di frequenza sono disponibili diversi telegrammi
con lunghezza diverse dei set di dati di processo e contenuti diversi.

Il telegramma piu semplice, impostato per default, € il telegramma 1.

4.6.2 Assegnazione dei dati di processo (PZD) per SINAMICS G120 con il

telegramma standardl

| dati di processo consentono il trasferimento di parole di comando e valori di riferimento (PLC ->
SINAMICS) oppure di parole di stato e valori istantanei (SINAMICS -> PLC). Nel telegramma 1 la
struttura del campo PZD per I'accoppiamento tramite PROFINET, si presenta come segue:

PZD1 PzD2

Telegramma d'ordine

Parola di comando

Valore di riferimento principale

(PLC -> SINAMICS) (STW1) (NSOLL_A)
Telegramma di risposta Parola di stato Valore attuale principale
(SINAMICS -> PLC) (ZSW1) (NIST_A)
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4.6.3 La paroladi comando 1 (STW1)

STW HSW
N. bit - \
514 13 12 11 10 2 8 7 6 5 4 3 210
BIT | Significato Spiegazione Interconnessio
Telegramma 20 | Tutti gli altri ne del segnale
telegrammi nel convertitore

0 0=0FF1 I motore frena con il tempo di | P0840[0] =
decelerazione pl121 del generatore di | r2090.0
rampa. In fase di inattivita, il convertitore
disinserisce il motore.

0—1=0ON Il convertitore si porta nello stato "Pronto al
funzionamento" Se inoltre il bit 3 = 1, |l
convertitore disinserisce il motore.

1 0 = OFF2 Disinserzione immediata del motore, | P0844[0] =
dopodiché il motore si arresta per inerzia. r2090.1

1 =senza OFF2 Inserzione del motore /comando ON)
possibile.

2 0 = arresto rapido (OFF3): Arresto veloce: il motore frena con il tempo | P0848[0] =
di decelerazione OFF3, p1135, fino | r2090.2
all'arresto.

1 = senza arresto rapido | Inserzione del motore /comando ON)
(OFF3) possibile.

3 0 = Blocco funzionamento Disinserzione immediata del motore | P0852[0]

(eliminazione degli impulsi). =r2090.3
1 = Abilita funzionamento Inserzione del motore (abilitazione impulsi
possibile).

4 0 = HLG blocco Il convertitore imposta subito su O l'uscita | p1140[0] =

del generatore di rampa. r2090.4
1 = HLG nessun blocco Abilitazione generatore di rampa possibile
5 0 = HLG arresto L'uscita del generatore di rampa si ferma | P1141[0]=
sul valore attuale. r2090.5
1 = HLG abilitazione L'uscita del generatore di rampa segue il
valore di riferimento.
6 0 = blocco del valore di | Il convertitore frena il motore con il tempo di | P1142[0]=
riferimento decelerazione pl121 del generatore di | r02090.6
rampa.
1 = abilitazione del valore di | Il motore accelera con il tempo di
riferimento accelerazione pl1120 sul valore di
riferimento

7 0 — 1 = conferma del guasto Conferma del guasto. Se il comando ON e | p2103[0] =
ancora presente, il convertitore si porta | r2139.7
nello stato "Blocco inserzione".

8,9 | Riservato

10 0 = Nessun controllo da parte | Il convertitore ignora i dati di processo del | P0854[0]=

del PLC bus di campo. r2090.10
1 = Controllo da parte del PLC | Controllore tramite bus di campo, il
convertitore acquisisce i dati di processo del
bus di campo.

11 1 = Inversione di direzione Il numero di giri € maggiore o uguale al | p2080[10]=
numero di giri max. r2199.1

11 1 = Inversione di direzione Inversione del valore di riferimento nel | p1113[0] =
convertitore. r2090.11

12 Non utilizzato

13 ---1) 1 = MOP | Incrementa il valore di riferimento salvato | P1035[0] =

maggiore nel potenziometro del motore. r2090.13

14 ---1) 1 = MOP | Riduce il valore di riferimento salvato nel | P1036[0]=

minore potenziometro del motore. r2090.14

15 CDS hit0 Riservato Commutazione tra le impostazioni delle | P0810 =
diverse interfacce di comando (set di dati di | r2090.15
comando).

1) Commutando sul telegramma 20 da un altro telegramma, i valori del telegramma precedente vengono mantenuti.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-it.docx

25



Documentazione per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

4.6.4 Parola di stato 1 (ZSW1)

ZSW HIW
N. bit - e,
51413 12 11 10 9 876543210
BIT | Significato Spiegazione Interconnessio
Telegramma 20 | Tutti gli altri ne del segnale
telegrammi nel
convertitore
0 1 = Pronto all'inserzione L'alimentazione € inserita, I'elettronica & | P2080[0] =
stata inizializzata, gli impulsi sono bloccati. r0899.0
1 1 = Pronto al funzionamento Il motore € inserito /ON/OFF1 = 1), p2080[1] =
Nessun guasto attivo. Con il comando | r0899.1
"Abilita  funzionamento" (STWL1.3), |l
convertitore inserisce il motore.
2 1 = Funzionamento abilitato Il motore segue il valore di riferimento. | p2080[2] =
Parola di comando 1 bit 3. r0899.2
3 1 = guasto Nel convertitore € presente un guasto. | p2080[3] =
Conferma del guasto con STW1.7. r2139.3
4 1 = OFF2 Disattivato Per l'arresto, arresto inerzia non é attivo. p2080[4] =
r0899.4
5 1 = OFF3 Disattivato L' arresto rapido non € attivo. p2080[5] =
r0899.5
6 1 = Blocco inserzione attivo L'inserzione del motore € possibile soltanto | p2080[6] =
dopo un OFF1 e un nuovo ON r0899.6
7 1 = Awviso attivo Il motore rimane inserito, la conferma non & | p2080[7] =
necessaria. r2139.7
8 1 = Divergenza nel numero di giri | Divergenza tra valore attuale e valore di | p2080[8] =
all'interno del campo di tolleranza | riferimento  allinterno  del campo di | r2197.7
tolleranza
9 1 = Controllo richiesto Al sistema di automazione viene richiesto | p2080[9] =
di acquisire il controllo del convertitore. r0899.9
10 1 = Numero di giri di confronto | Il numero di giri € maggiore o uguale al | p2080[10] =
raggiunto o superato numero di giri max. r2199.1
11 1 = Limite di | 1 = Limite di | Valore di confronto per corrente o coppia | p2080[11] =
corrente 0 | coppia raggiunto o superato r0056.13 /
limite di coppia | raggiunto r1407.7
raggiunto
12 --1) 1 = Freno di | Segnale di apertura e chiusura di un freno | p2080[12] =
stazionamento | di stazionamento motore. r0899.12
ad
apparecchiatur
a aperta
13 0 = Awviso sovratemperatura | __ p2080[13] =
motore r2135.14
14 1 = rotazione | 0 = rotazione | Valore attuale interno del convertitore > 0. p2080[14] =
motore verso | motore verso | Valore attuale interno del convertitore < 0. r2197.3
destra sinistra
15 1 =|0 = Awiso p2080[15] =
Visualizzazion | sovraccarico r0836.0 /
e CDS termico del r2135.15
convertitore
1) Commutando sul telegramma 20 da un altro telegramma, i

del telegramma precedente vengono mantenuti.
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4.6.5

4.6.6

Il valore di riferimento principale (HSW/NSOLL_A; 16 bit)

STW HSW

N. bit 514 13 12 11 10 98 76543210

Il valore di riferimento principale & una parola a 16 bit, nella quale il numero di giri richiesto viene
trasferito al convertitore.

Il valore di riferimento viene trasferito come numero intero preceduto da segno (-32768 ...
32767). Il valore 16384 (4000 esadec.) corrisponde a +100%.

Con il parametro P2000 (numero di giri di riferimento), il valore del 100% viene fissato su un
determinato numero di giri. Al numero di giri inserito in questo parametro deve corrispondere
sull'interfaccia un valore di riferimento del 100% .

Il calcolo del numero di giri del convertitore avviene come indicato nel seguito:

n= (HSW x P2000)/16384

Avvertenza:

— Il parametro P2000 (numero di giri di riferimento) viene calcolato automaticamente per il set
di dati 0 dellazionamento durante l'esecuzione della messa in servizio del motore, e
impostato sul valore del parametro P1082 (numero di giri max.).

Valore attuale principale (HIW/NIST_A; 16 bit)

ZSW HIW

N. bit 14 13 12 11 10 9 87 6543210

Il valore attuale principale &€ una parola a 16 bit tramite la quale viene trasmesso il numero di giri
effettivo del convertitore. La normalizzazione di questo valore corrisponde a quella del valore di
riferimento.

n= (HIW x P2000)/16384
Avvertenza:

— Il parametro P2000 (numero di giri di riferimento) viene calcolato automaticamente per il set
di dati 0 dellazionamento durante l'esecuzione della messa in servizio del motore, e
impostato sul valore del parametro P1082 (numero di giri max.).
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4.6.7 Disposizione del telegramma d'ordine nel formato a doppia parola

Il telegramma d'ordine viene inviato a SINAMICS G120 nel formato a doppia parola.

Per la disposizione dei bit consultare la tabella.

Parola di comando Valore di riferimento principale

15(14|13(12|11|10|({9|8|7|6|5({4|3|2|1|0|15|14|13|12|{11|10|9(8(|7|6|5|4|3|2|1|0

AB 256 AB 257 AB 258 AB 259

4.6.8 Richiesta del telegramma di risposta nel formato a doppia parola

Il telegramma di risposta viene restituito da SINAMICS G120 nel formato a doppia parola.

Per la disposizione dei bit consultare la tabella.

Parola di stato Valore attuale principale

15|14)13|12|11|10|9|8|7|6|5(4(3|2|1|0(15|14|13|12|11(10(9|8|7|6|5|4|3|2|1| 0

EB 256 EB 257 EB 258 EB 259

Avvertenza:

Nel programma di comando viene creato un blocco dati per il telegramma d'ordine e per il
telegramma di risposta nel quale salvare provvisoriamente i relativi dati. Qui i telegrammi
vengono riprodotti in una struttura creata con l'ausilio di tipi di dati PLC.
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4.7

4.7.1

Tool di messa in servizio SINAMICS Startdrive per SINAMICS G120

L'ultima versione del software per la messa in servizio SINAMICS Startdrive, pud essere
scaricata dalla pagina web:

support.industry.siemens.com.

SINAMICS Startdrive € un tool integrato nel TIA PORTAL e corrisponde nella struttura e nei
comandi, al TIA PORTAL gia noto.

L'ampliamento di SINAMICS Startdrive comprendente i dati e le viste dei convertitore di
frequenza SINAMICS G120 gia supportati da questo tool.

In questo modo essi vengono parametrizzati e messi in servizio in modo confortevole. Sono
disponibili numerose funzioni e opzioni di supporto per la diagnostica e la ricerca errori.

Reset del convertitore di frequenza e dell'indirizzo IP

Alla Unita di Controllo del convertitore di frequenza pud essere assegnato un nuovo indirizzo IP
direttamente con SINAMICS Startdrive nel TIA PORTAL. L’ Unita di Controllo pud essere ora
resettata.

— Selezionare il Totally Integrated Automation Portal, dopo averlo richiamato con un doppio
clic. (— TIA Portal V13)

TIA Portal V13

— Selezionare — "Online & diagnostics” (Online & Diagnostica), quindi aprire — "Project view
(Vista progetto).

744 Siemens —-ox

Totally Integrated Automation
PORT

RTAL

Q

@ Accessible devices

Online &
Diagnostics

» Project view
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— Nella navigazione del progetto selezionare alla voce —"Online access" (Accessi online) la
scheda di rete del computer. Facendo clic su »"Update accessible devices" (Aggiorna nodi
accessibili), si visualizza l'indirizzo IP (se gia impostato) o l'indirizzo MAC (se l'indirizzo IP
non € ancora stato assegnato), della Unita di Controllo

— del convertitore di frequenza SINAMICS G120 collegato. — Selezionare — "Online &
diagnostics" (Online & Diagnostica).

T4 Siemens -ox
Project Edit View |Insert Online Options Tools Window Help

G (Y saveproject &b M X Qs B MG DR F coonline ¥ cooffiine | fo M B 2 ] [1)
Project tree

Devices
-]

Totally Integrated Automation
PORT.

= '-_Sm Online access
Y Displaylhide interfaces
» Eﬂ COM [RS232/PPI multi-master cable]
= :ﬂ Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM
Bt Update accessible devices
» [l cpui516f.profinet interface_1[192.168.0.1]
- [32 drive-g120 [192.168.0.6]
ij‘r Parameter
I Commissioning
%] Oniine & diagnostics

» [} Dell Wireless 1550 802.11ac L]
» 4 pc adapter [MPI] L ’g—.r., = =
Properties ["nfo | 2] Diagnostics
» [ PC internal [Local] L. B | | 9
» [ PLCSIM [PNE] Es,J General || Cross-references H Compile |
» (8 PLCSIM 57-1200/57-1500 [PMIIE] L
= 2| [€3][4.] /@] [Show oll messages [+]
» 8 use [s7usB] L]
» (8 TeleService [Automatic protocol detection] L. T === == Time
~ ! ?
RS ol [ede IS BImeT Oy, @  Projectclosed. 8/31/2016 9:44:02 AM
ﬂ Scanning for devices on interface Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM was started. 83112016 9:44:04 AM
ﬂ Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM. Found . 812112016 9:44:11 AM
> | Details view < Il >

Portal vie =2 overview

— Si raccomanda, prima di assegnare nuovamente lindirizzo IP, di resettare i parametri
dell'interfaccia PROFINET. Selezionare la funzione — "Reset of PROFINET interface
parameters" (Resettaggio dei parametri d'interfaccia PROFINET) e fare clic su —» "Reset"
(Resetta).

T4 Siemens

Project Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Gf (bl saveproject @ M 18 0y X W2 ¥: &) DI B R # coonline u¥ Gooffine A [N I8 x' H [ PORTAL
Devices =
HOQ DDS: [0 (Activd=|  CDSs: [0 (Activd 7] 7
=

. .
Diagnostics Resetting the PROFINET interface parameters

= '-_Sm Online access  Functions
. LLI
Y Displaylhide interfaces Assign name E
» [} COM [R5232/PPI multi-master cable] ] Assign IP address g
= :ﬂ Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM ] g.
5 g the PROFINET interface parameters;
#2 Update accessible devices ettt MAC address: 00 -1F -F8 -EO -4E -5E e
» [ cpuis16fprofinetinterface 1([192.168.0.1] IPaddress: 192.168.0 .6
=
~ [ drive-g120 [192.168.0.6] PROFINET device name:
Z‘fParameler

ine & diagnostics
» [ Dell Wireless 1550 802.11ac
» (8 PC Adapter [MPI]
» [ PC internal [Local]
=

...
.
.
» (8 PLCSIM [PNIIE] 1
]
..
...

» [ PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIE]

» [ use [s7usB]

» [0 TeleService [Automatic protocol detection]
» ".ﬁ Card ReaderlUSB memory

8 properties |7} info |1 Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |
D —

> | Details view
4 Portal view 2 Overview | &/ online & dia...
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— Confermare il reset con — "Yes" (Si).

Online & diagnostics (0241:000019) %

Do you really want to reset the
n module?

| Yes | ! No !

— La riuscita del reset pud essere monitorata nei messaggi nella finestra — "Info"
(Informazioni) — "General" (Generale)

|6 properties  [%iinfo | % Diagnostics |

J General || Cross-references || Compile |

@\I‘| Show all messages |'|

1 Iessage

Goto |7 Date Time
ﬂ Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethemnet Connection 1217 83112016 1:02:46 PM
(] The device was reset. 813112016 1:04:09 PM

=
<| I []2]

— Successivamente selezionare nuovamente — "Update accessible devices" (Aggiorna nodi
accessibil) e — "Online & diagnostics" (Online & Diagnostica) del convertitore. Per
l'assegnazione dell'indirizzo IP, selezionare ora la funzione — "Assegna Indirizzo IP". Inserire
qui ad es. il seguente indirizzo IP: — Indirizzo IP: 192.168.0.6 — Subnet mask (Maschera di
sottorete) 255.255.255.0. Ora fare clic su — "Assign IP address" (Assegna indirizzo IP) per
assegnare questo nuovo indirizzo IP alla Control Unit del convertitore di frequenza.

T4 Siemens

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
i Yy H saveprojecs S X 32 X D 5 MG E R F coonline F coofiiine | o [A B 2 H 1] POR

TAL
Devices =
2 ]
EYY) =
m &
~ Diagnostics 'ssign IP address EI
= l1g Online access General diagnostics E
Ij Displayfhide interfaces ~ Functions B=
» L] COM [RS232iPPI multi-master cable] Assign IP address 3
~ [ Intel(R) Ethernet Connection 1217-Lk o, Assign names MAC address a =
address @
i Update accessible devices Resetting the PROFINET interface paramet... §

» [ cpuis16tprofinetinterface_1[192.168.0.1]

IPaddress:  192.168.0 .6
~ [ Accessible device [00-1F-F8-E0-4E-5E]

Subnet mask:  255. 255. 255.0

] use router
» [ PC Adapter [MPI] L Router address: 0o .0
» [ PC internal [Local] Tl
» Caracs v c
» :I] PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIIE] L1
» ['f UsB [s7USB] L]
» [ TeleService [Automatic protocol detection] L] L
» ".w Card Reader/USB memory i
<] i ] < i ]
el properties [} info | Diagnostics |
J General | Crossreferences | compile |
IRl e Er—

* | Details view
4 Portal view £ Overview | 2] online & dia... 0-1F-F8-E0-4E SE]: ..

— L'assegnazione riuscita dell'indirizzo IP viene visualizzata nuovamente come messaggio
nella finestra — "Info" (Informazioni) - — "General" (Generale),

< pProperties [T Info |2l Diagnostics
J General || Cross-references || Compile |
@ml Show all messages |'|
1 | Message Goto |(? Date Time
(/) The parameters were transferred successfully. 83112016 1:11:00 PM ~
b
<] i |
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— Prima di eseguire il reset del convertitore alle impostazioni di fabbrica, &€ necessario
selezionare nuovamente — "Update accessible devices" (Aggiorna nodi accessibili) e —
"Online & diagnostics" (Online & Diagnostica) nel convertitore di frequenza. Per il reset del
convertitore di frequenza alle impostazioni di fabbrica selezionare, alla voce—"Backing
up/reset" (Backup/Ripristino) il comando di menu — "Restore factory resetting" (Ripristina le
impostazioni di fabbrica) quindi fare clic su — "Start" (Avvio).

TA Siemens —OX
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help sty [ A e e
G Y soveproiect @M B 2 X 0o SMED R F coonine F Goofiine | fp I M € H 1] PORTAL
Devices =
EXX>) DDs: [0 (Activd~|  €DS: [0 (Active = E
- z
a
»
- Diagnostics Bﬂcking up’
~ [ Online access ~ Eunctions &=l
Y Displayfhide interfaces TesE e Save RAM data to EEPROM: u,_J
- =
+ Cocom [R5232(PPt mult-master cable] L Assign IP address e
~ (] Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM L] Resetting the PROFINET interf... RAM .
é? Update accessible devices Backing uplreset * -
» [l cpu1516f.profinet interface_1[192.168.0.1] EEPROM
~ (3 Accessible device [192.168.0.6]

I Parameter
it commissioning

L Restore factory setting:
| Online & diagnostics %
» (A Dell wireless 1550 802.11ac & All parameters will be reset -
» [0 PC Adapter [MFI] T
» [ pC intemal [Local] @ All parameters except the
= " safety parameters will be reset
r HPLCSIM [EUE] ? to the factory setting. Start
» [ PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNHIE] L
r
» ’:u USB [S7USB] i T < o B
» B TeleService [Automatic protocol detection] T
» [ Card Reader/USB memory |@ properties  |%i}info |4 Diagnostics |
J General H Cross-references H Compile ‘
[ r——
e i 1 |Message Goto |7 Date Time
> | Details view —~ 9 L]
4 Portal view %/ Online & dia...

i scanning fo

— Affinché dopo lo spegnimento e la riaccensione, nella RAM del dispositivo possano essere
caricati i parametri dell'impostazione di fabbrica del'lEEPROM e non i dati di un vecchio
progetto, selezionare l'opzione M "save factory setting in EEPROM" (Salva impostazione di
fabbrica in EEPROM), . Confermare il reset con — "OK"

Restore factory setting X

1 Do you really want to restore the factory setting?
L}

[w) save factory setting in EEPROM

|I 0K I| | Cancel

Avvertenza:

— Con il reset del convertitore di frequenza alle impostazioni di fabbrica, le impostazione della
comunicazione, quali ad es. l'indirizzo IP e la sottorete, vengono mantenute.
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5 Definizione del compito
Nel seguito, il progetto del capitolo "SCE_EN_032-600_Blocchi dati_globali" viene integrato con
un convertitore di frequenza G120 con Control Unit CU250S-2 PN.

Il comando del motore del nastro di trasporto tramite valori analogici, viene ora sostituito dal
comando del convertitore di frequenza tramite PROFINET. Anche il controllo del valore attuale
del numero di giri avviene tramite PROFINET.

6 Pianificazione
Il nastro di trasporto azionato da un motore asincrono viene ora comandato da un convertitore di
frequenza a velocita variabile.

Questo convertitore di frequenza deve essere creato nel progetto, parametrizzato e messo in
servizio.

La parametrizzazione del convertitore di frequenza avviene offline con il Software SINAMICS
Startdrive utilizzando I'Assistente per la messa in servizio.

Durante quest'operazione i dati motore del motore asincrono vengono acquisiti dalla targhetta
dati del motore e inseriti manualmente.

In questo progetto, il seguente motore asincrono viene interconnesso nel circuito a triangolo e
azionato con sistema monofase a 230V.

3v Mot 1LA7060-4AB10 H
Mgmglgc@ﬂecge@gbuc UD 1602/1703976-001-001 C€
P55 63 MB3 EC/EN 60034 ThCIB5F) -20 T=TAMB<=40T

B0 Hz 230/400 V A/Y |60 Hz 40 VY !

0.2 kW 073/042 A'| 014 kW 042 A
cosp075 1350/min | cos@0.73 1650/min
220-240/380-420 V A/Y. | 440-480 V'Y SF 11

0.73-0.76/042-044 A | 042-043 A
32141 1003

Figura 1: Targhetta di identificazione Motore asincrono

La maggior parte dei motori riporta, sul coperchio interno del morsettiera, uno schema di
entrambe i tipi di circuito:

+ Circuito a stella (Y)

* Circuito a triangolo (A)
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Circuito a stella Circuito a triangolo
irwz Uz vz : Irwz uz2_ vz :
i =0 ; i |
! |1 |
!ui) v1! Wil lull v wi |
U1

U1
V1 V1
w1 w1

Figura 2: Circuito a stella/ circuito a triangolo

Nel seguito il comando di avvio e l'impostazione predefinita del numero di giri vengono assegnati
al convertitore di frequenza SINAMICS G120 da SIMATIC S7-1500 tramite PROFINET. Il valore
attuale del numero di giri viene a sua volta letto nel convertitore di frequenza SINAMICS G120
tramite PROFINET e sorvegliato in SIMATIC S7-1500 affinché i limiti inferiori e superiori non
vengano superati.

Nel programma di comando viene creato un blocco dati per il telegramma d'ordine e per il
telegramma di risposta "Convertitori di frequenza" [DB4] nel quale salvare provvisoriamente i
relativi dati Qui i telegrammi vengono creati con l'ausilio di tipi di dati PLC e riprodotti in una
struttura.

Nel blocco organizzativo "Main" [OB1] copiare i valori attuali dal convertitore al blocco dati
"Convertitore di frequenza” [DB4], e i valori di riferimento dal blocco dati al convertitore.

Infine, al richiamo delle funzioni e dei blocchi funzionali, & possibile accedere ai dati creati nel
blocco dati "Convertitore di frequenza" [DB4].
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6.1 Schematecnico

Nel seguito si riporta lo schema tecnico per la definizione del compito.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Metall/
metal =5
— —

Rutsche/Slide > Forderband/Comveyor () —

-B6

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

"

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/
actual value speed
1.0 m/s

5.0 Ufmin (rpm)

-B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed

5.0 U/min (rpm)

-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

5.0 .
U/min (rpm)

Figura 3: schema tecnico

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station

-P1 einfon
__ -Q0 Hauptschalter/Main switch

Q -A1l NOTHALT/Emergency stop

i -SD Betriebsart/operating mode

-P4 aklivierl/active

-P2 Hand/manual -P3 Auto/auto

Automatikbetrieb
Automatic mode
-P5 gestartet/started

__ -S1 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 ruckwarts/
Manual -M1 backwards
-F7 ausgefahren/extended
-S6 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-S5 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figura 4: Quadro di comando
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6.2 Tabella di di riferimento

| seguenti segnali devono essere utilizzati come operandi globali nel presente compito.

DI Tipo Identificazione |Funzione NC/NO
Segnalazione ARRESTO
E 0.0 BOOL -Al NC
D’EMERGENZA OK
EO.1 BOOL -KO Impianto "ON" NO

Selettore modo operativo Manuale (0)/ | Manuale =0

EO0.2 BOOL -S0 .

Automatico(1) Automatico = 1
EO0.3 BOOL -S1 Tasto di avvio automatico NO
EO04 BOOL -S2 Tasto di arresto automatico NC
EO0.5 BOOL -B1 Sensore cilindro M4 inserito NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensore scivolo occupato NO
E 13 BOOL -B7 Sensore pezzo alla fine del nastro NO

Il telegrammal ha ricevuto i dati di
ED256 | STRUCT | PZD_IN_G120_01 |processo da G120 nastro di trasporto
1

DQ Tipo Identificazione |Funzione

Il telegrammal ha inviato i dati di
AD256 | STRUCT |PZD_OUT_G120_01 )
- - — |processo a G120 nastro di trasporto 1

Legenda della tabella di assegnazione

DQ  Uscita digitale DI Ingresso digitale
AE Ingresso analogico
AA Uscita analogica | Ingresso

NC Normally Closed

A Uscita (contatto normalmente chiuso)

NO Normally Open
(contatto normalmente aperto)
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7.1

Istruzioni strutturate passo passo

Qui di seguito sono riportate le istruzioni per realizzare la pianificazione passo dopo passo. Per
chi possiede gia nozioni di base sara sufficiente seguire i passaggi numerati. Diversamente,
seguire i passaggi illustrati delle istruzioni.

Disarchiviazione di un progetto esistente

— Prima di ampliare il progetto "SCE_EN_032-600_Blocchi dati_globali _R1508.zap13" nel
capitolo "SCE_EN_032-600_Blocchi dati_globali", provvedere alla relativa disarchiviazione.
Per la disarchiviazione di un progetto preesistente selezionare il relativo archivio alla voce
—Project (Progetto) —»Retieve (Disarchivia) nella vista del progetto. Confermare la selezione
premendo il pulsante "Open..." (Apri....). (— Project (Progetto) — Retieve (Disarchivia) —
Selection of a .zap archive (Selezione di un archivio .zap) — Open (Apri)

T8 Siemens

Project |Edit Wiew Insert Online Option:
[3F New...

7 [ % Open... Ctrl+0
Migrate project...

Delete project... Ctrl+E
' Card Reader/USB memory 4
T Memory card file ’

D..l062-101 Frequency converter G120 ...
Di..J062-101 Frequenzumrichter G120 u...
D:L.ICPUT518-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

Exit
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— Ora e possibile selezionare la directory di destinazione nella quale salvare il progetto
disarchiviato. Confermare la selezione con "OK". (— Target directory (Directory di
destinazione) — OK)

— Salvare il progetto aperto assegnandogli il nome 062-101 Convertitore di frequenza G120 e
S7-1500.
(— Project (Progetto) — Save as ... (Salva con nome ...) - 062-101 Frequency converter
G120 and S7-1500 (062-101 Convertitore di frequenza G120 e S7-1500) — Save (Salva)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
[ New... e ) Mg & & Goonline ;¥ Go offline MR 2 H ] PORTAL
i [%* open... Ctrl+0 = =
Migrate project...
Close Ctrl+W
H save Ctrl+s
5ave as... Ctrl+Shift+S
Delete project... Ctrl+E
Archive... L1
Retrieve.. =
W' Card ReaderlUSB memory 3 =
W Memory card file » &
Upgrade
= Print... Ctrl+P

& Print preview...

D400_TIA..\032-600_Global_Data_Blocks
D:..1062-101 Frequency converter G120 ...
62-101 Frequenzumrichter G120 u...
D:..ICPU1516-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

Exit

* | Details view ‘QPmperties H‘_illnfn iJHﬂ Diagnostics

4 Portal view Global_Dats_Bl
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7.2 Creazione di un convertitore di frequenza nel TIA PORTAL

— Per la realizzazione del collegamento tra la Unita di controllo di SINAMICS G120 e la
CPU1516F-3 PN/DP, & necessario commutare su un'altra "vista di rete". In questo caso il
"CU250S-2 PN Vector" in oggetto pud essere trascinato nella vista di rete per Drag & Drop.
(— Devices & networks (Dispositivi & Reti) — Network view (Vista di rete) — Drives &
starters (Azionamenti & Starter)— SINAMICS drives (Azionamenti SINAMICS) — SINAMICS
G120 — Control units (Unita di regolazione) — CU250S-2 PN Vector — n. di
articolo:6SL3246-0BA22-1FAQ0 — Versione 4.7).

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View msert Oniine Opfions Tools ~Window Help Totally Integrated Automation
CF i H saveproject & X 58 73 X 92 S MG B @ F coonline (F cooffine S M [ 3¢ - ] PORTAL
eque onverte p Devices & netwo
Devices ‘; Topology view Hs%n Network view |m'f Device view ‘ Options [EE]
e - M =
HOQ =l 2 |e® network| 13 Connections [ i connection [=] =]
E
~ | catalog 3
L e - L 3
B Add new device 3 =
Uf Devices B networks CPU1516F [ Filter &
. I
= [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] G == U2505-2 P DF_FPCSyStEms 2
[IY Device configuration ~ [32 Drives & starters |
%/ Online & diagnostics » (1§ SIRIUS motor starters and soft .. o]
» I3 Program blocks ~ [32 SINAMICS drives °
[= =
» [ Technology objects DI [T G E
» Lg Extemal source files ~ 32 SINAMICS G120 &
» L@ PiCtags ~ [32 Control units s
» [ PLC data types @& CU2408-2 =
» [zl Watch and force tables 9E CU240B-2 DP =
» [ Online backups 4E CU240E-2 <~
v |Z Traces 1 4 CU240E-2 PN g
B4 Program info N 9E CU240E-2 DP =
» [ii, Device proxy data i & CU240E-2 F -
4 PLC alarms i 4E CU240E-2 PN-F 0
) Textlists 4E CU240E-2 DP-F E
» [ Local modules 2L CU2505-2 Vector b}
+ g} Common data 2 CU2505-2 CAN Vector z
+ [5]) Documentation settings L= CU2505-2 PN Vector ||
+ [@ Languages & resources |3 I
» [ Online access +|information
Vg
[ Card ReaderlUSE memory Devie: E B
™ |:
CU2505-2 PN Vector
[+ e — o
<] W LE EI/ 100% Y e | :
> | Details view [d Properties  |%} info @[ piagnostics | version: (a7 [*] [v
Portal vie =] overview B Devices & ne_. D -
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— Con il mouse collegare ora le interfacce Ethernet della Unita di controllo del G120 e della

CPU1516F-3 PN. (—» Ethernet — Ethernet)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 5$7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Gf (i H seveproject @ X = B X W 5 M EE R coonline ¥ coofiine o [N B ¥ H 1] PORTAL
062-101FrequencyConverter G120 PN S7-1500 » Devices & networks -0 EX

Devices ‘E Topology view ”ﬁg’h Network view @f Device view | Options (52}

HQ O % Network £ Connections : wews @ s =]

2

~ | catalog H]

¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 F E

B Add new device - g

""" Boen ] CPU1516F Drive 1 [ Filter A

CPU 1516F-... G120 CU25... » [ig FC systems 2

~ LB CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] =
¥ Device configuration « [32 Drives & starters

~ —

%/ Online & diagnostics » ;. SIRIUS motor starters and soft ... 0

» [ Program blocks ~ [32 SINAMICS drives °
[P=1 =

» [ Technology objects » = SINAMICS G110M E
» [ Extemal source files ~ 32 SINAMICS G120 ®
» L& PLC tags ~ 32 Control units E

» g PLC data types @& CU240B-2 3
» (5 Watch and force tables n 4E CU240B-2 DP =
» [ig Online backups ) 4E CU240E-2 ;_.:

» (3 Traces i aE CU240E-2 PN g
g f @ CU240E-2 DP 3

4 Program info @
» [} Device proxy data aE CU240E-2 F |
[ PLC alarms @E CU240E-2 PN-F i
=) Textlists &E CU240E-2 DP-F E

» [ Local modules @B CU2505-2 Vector ]
85 CU2505-2 CAN Vector z

» [ Drive_1 [G120 CU2505-2 PN Ve
» [ Unassigned devices

A CU2505-2 PN Vector

» [g§ common data [<] i >

» [5]) Documentation settings v‘ f i

» I

I: @ Languages & resources Device: ~
» [ Online access E
» [ Card ReaderlUsB memory
<] 0 B <] n 100% v —y— & =
> | Details view Ld. Properties H‘i-‘.lniu yH ] Diagnostics ‘ X v

Porta Overview By Devices &ne... D
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— Impostare infine, nelle proprieta dell'Interfaccia PROFINET [X1]'del "G120", un indirizzo IP
adatto alla CPU. (— G120 CU250S-2 PN Vector —» PROFINET interface [X1] (Interfaccia
PROFINET [X1]) — Properties (Proprieta) — Ethernet addresses (Indirizzi Ethernet) — IP
protocol (Protocollo IP) — IP address: (Indirizzo IP): 192.168.0.6)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500\062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

PojectEdit View Insert Orline  Options  Toos  Window _relp Totally Integrated Automation
Cf (Y soveproject & X = 09 X D22 @ MG E B ¥ coonline JF coofiline fi IR ¥ || PORTAL
062-101FrequencyConverter G120 PN §7-1500 » Devices & networks
Devices ‘E” Topology view Hgﬂh Network view I@ Device view ‘ Options (EE1]
ET-Y S T p— wom s Qe Bl
S
1 10 system: CPU1516F.PROFINET I0-System (100) v | catalog z
= | ] 062-101FrequencyConverter G120 F E‘ @
K Add new device i 8
& Devices & retworks CPU1516F Drive 1 ‘ @IEI"EV g
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP ERLT R G120 CU25... - ',‘E'P( systems &
I Device configuration Pg| - Drives &starters |
Y Online & diagnostics » (@ s motorstareers... | [5]
el -
F a2 =
5 et e — I ~@swmcseno | |2
» [ PLC tags <Lu At 52 e il 1| [ Control units g
» [ PLC data types [@ properties [?ilinfo | ¥l Diagnostics | 4 CU240B-2 &
» [ Watch and force tables || General | i Et‘;:ggi L =
s = c 3 5
» [ig Online backups - General & e CUstor 2P =
» [ Traces Ethernet add &= = B
- Catalog information & CU240E-2 DP 2
4 Program info " . 2 r
o ~ PROFINET interface [X1] Interface networked with & CU240E-2 F
» [ Device proxy data — = -
EAPCalams Ethemet addresses Boawe2- @
= Subnet: | PN/E_1 I=] =
£ Textlists ~ Cydlic data exchange — g
» [ Local modules Actual value <
» [ Distributed II0 Setpaint = 2
» &2 Drive_1 [6120 CU2505-2 PN Ve o (TS IP protocol ®CHa502EE )| |
» 5§ Common data e e [<] ] >
» [£) Documentation settngs o et i IPaddress: | 192.168.0 .0 ~ | Information
I [@ Languages & resources 10 cydle [l [o— [~]
i el lONi esatces Synchronization d Use route
+ [i Card Reader!USB memory » Port (X1 P1] —
» Port [x1 2] B
Diagnostics addresses E—— -
Module parameter
. €U2505-2 BN Vec
(Y= (¥ Generate PROFINET device name automatically
PROFINET device name [drive_1 | Article no.: 65L3246-0BA22-1F
al o I Converted name: |drivexb14fe3 | . 273
> |Detalls view Device number: |1 I+]

— Alla voce "General" (Generale) viene visualizzato il nome dell'apparecchio (— "General"
(Generale) - Name (Nome): Drive_G120_conveyor (Azionamento_G120_nastro)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
2 X s 5 MG E R § coonline f cootiine B AR ¥ H 1) PORTAL

3 (% | save project

062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500 * Devices & networks
JW\ ‘E” Topology view ‘lﬁi‘h Network view @ Device view | Options [EE]
ExY>) ¥ Hetwork| 1§ Connections wom e @ = =]H
R 10 system: CPU1516F.PROFINET IO-System (100) 7 ‘ Catalog %
~ ] 062-101FrequencyConverter G120 F [=] [Search> ] E
K’ Add new device 8
CPU1516F Drive 1 || M Fitter g
~ ([0 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Rl TEr e G120 CU25... | » @i Pcsystems 2
Y Device configuration N -';Erwes & starters |
1%/ Online & diagnostics CPUTS16F il »[m SIRIUS motor starters .. [ [g]
» gl Program blocks - gnswmwcs drives °
» [ Technologyobjects | e » ] SINAMICS G110M E
» @ Extemal source files ol TS ;‘
» (@ PLC tags A 5 —s— @ v‘“;DE‘LDZI:Dn:Z g
> PLC data types = o = = =
» [l Watch and force tables [dProperties |%iinfo | % Diagnostics | a cuzaoB-20P | ||
» [i§ Online backups || General | 8E CU240E-2 £
» [ Traces ~ General M @E CU240E-2 PN g
Catalog information General =] % CUZ40E-2 DP &
+ PROFINET interface [X1] & CU240E-2F -
CA pcalamms General Name: |Drive_G120_conveyor ] : Ejijgi-z u’__|
& Textlists Ethemet addresses Author: [1ichas D3allas ] Ecuzscsiz\; g
* U Local modules ~ Cyclic data exchange : - S
» [ Distributed Il0 Actual value Comment: A 5 CU2505-2C... ]
» &2 Drive_1 [G120 CU2505-2 PN Ve Setpoint & Cu2s05-2 ?—F ||
» g common data ~ Advanced options H R w_ ] >
» 5] Documentation settings Media redundancy I = ‘ T
i =) LiuEEs e ~ Real time settings : —— =]
» [fi Online access 10 cycle fl v
» [ Card ReaderlUsB memory Synchronization %
» Port [X1 P1] Catalog information
» Port[X1 P2] =
Diagnostics addresses Short desit | cu2s05-2 PN Vector CU2505-2 PN Vi
Meodule parameter ) = ec
HW identifier Description: EET;;;L::rwlzt_yS:d;:inus-z PN Vector ~
<] M e Analog inputs: 2 Aricleno:  [65L324508A22-1F
> | Details view < [ > < 1l >
Portal vie 3 overview o Devices &ne... D

Avvertenza:

— Nell"Interfaccia PROFINET" di "G120 CU250S-2 PN-Vector™ alla voce "PROFINET" il
nome viene acquisito automaticamente come nome dispositivo PROFINET.
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— Per questo dispositivo possono essere eseguite anche impostazioni del "Ciclo 10" quali
"Tempo di aggiornamento” e "Tempo di controllo risposta”. (— Advanced options (Opzioni
avanzate) — Real time settings (Impostazioni del tempo reale) — 10 cycle (Ciclo 10) —
Update time (tempo di aggiornamento)— Watchdog time (Tempo di controllo risposta)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500:062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
3 (% B save project X D G E R F coonine ¥ Goofiline o [A I 2¢ - [1] PORTAL
062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500 * Devices & networks - EX E
Devices ‘E Topology view uﬁﬂ-a Network view |m'|‘ Device view ‘ Options [SE]
5 M =
5O O o8 esaor 12 Connections CIEETCT e =]F;
=
2 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) ~ | catalog z
B :
- - 3
& Devices & networks 833115511%? [G):“Z,g_g_l‘lzzﬁu M Ef_ll'e’ =
~ [[8 CPU1516F [CPU 1516F3 PNIDP] WS PC systemns 2
Y Device configuration Al - 3'Pr|ves & starters |
% Online & diagnostics CPU1516F . » r_£| SIRIUS motorsta... Y
» [ Program blocks -_aghsw.e\mcs drives g
» [ Technologyobjects | 0000 ] CPU1516F.PROFINE... [ DI SN Gl E
» @ External source files - gE\NAM\CS G120 g
» & PLCtags <] ] T e S <l | s g
» () PLC data types = = = Too: — @ CU240B-2
» 55 Watch and force tables | properties | info Diagnostics @ clzaoe-.. | L
» [ online backups J General | t_ CU240E-2 1
» [ Traces ~ General m af CU240E-... i
j Program info Catalog information > > 10 cycle &, CU240E-.. &
» [, Device proxy data ~ FROFINET interface [X1] Update time ; Eﬂ:gi -
L4 PLC alarms General - L
= - 5 =
] Textlists Ethemet addresses ® Automatic ms : Eﬂ;:gi e
bl © Gz asaEEET: O Canbeset C  Tm = E
» [ Distributed 0 Actual value ; & Cu2s0s-.. | |7
» [ Drive_G120_conveyor [G120 C. Setpoint ! 4= L2505 ]
» (& common data  Advanced opions u 3
+ [5] Documentation settings Media redundancy ! Watchdog time ~|inf ;
» [@ Languages & resources ~ Real time settings | i [~
» (1@ Onli d Accepted update cycles el
@ Online access 10 cycle ul upt cy [ o
» [ Card Reader/USE memo without 10 data: |3 h L
y Synchronization =
b Gami(r3) il Watchdog time: |6.000 | ms
» Port [X1 P2] =
Diagnostics addresses
Module parameter CU2505-2 PN
HW identifier
<] u B Articleno.: 651324608427
? | Details view < M Y
Portal vie 2 overview iy Devices & ne.. D

— Per lo "Scambio dati ciclico” tra il PLC e il convertitore di frequenza viene impostato il
"Telegramma standard 1". (— PROFINET interface [X1] (Interfaccia PROFINET [X1] —
Cyclic data exchange (Scambio dati ciclico) — Actual value (Valore attuale): Standard
Telegramm 1 (Telegramma standard 1)— Setpoint (Valore di riferimento): Standard
Telegramm 1) (Telegramma standard 1)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN S7-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN S7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
F (% B saveproject 2 M X D2 M E R F coonline F coofiline . fa [A B 3 4 [[] PORTAL
062-101 FrequencConverter G120 PN $7-1500 » Devices & networks - X
evices opology view letwork view evice view
D & Topol & Network It D ]
HOO % Newwork| 1§ Connections {ol Ses H OB = | ]
2
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) H
=l
=
iy Devices & networks E§H115511Eﬁl; gql\z!gicGL;IzZSD... : e
= [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP| HS
¥ Device configuration No .
%/ Online & diagnostics CPU1516F nE
» I Program blocks e
» [ Technologyobjecs | | 0 ] CPU1516F.PROFINE... [rommmmmmmn 5
» [} Extemal source files ;
=
» [ pLctags < o | Blloee T ——o— #BE
» Lig PLC data types -
g A 2 .
» 32 Watch and force tables 4 properties |"iinfo | % Diagnostics |
» [i§ Online backups || General |
» ’} Traces < GaizEl M )
RG] info Catalog information Cyclic data exchange
b Ui} Device proxy data ~ PROFINET interface [X1] |
3
= :L;a“a';ms General Drive object | Link  Telegram Length Extension Fartner Farmer data .. =
; = LE “5 i Ethemet addresses [|Acwalvalie A StandardTelegremmi [*] 2 words O words = €D CPUISIEF 4.7 E
- Local modules ~ Cyclic data exchange Setpoint A Standard Telegramm 1 2 words 0 words & CD  CPUISI6F Q4.7 2
b _m Distributed II0 _ @
Actual value
» & Drive_G120_conveyor [G120 C Setpoint L
== ||
D rf’ Common data ~ Advanced options i
¥ =) Documentation settings Media redundancy 5l
» (@ Languages & resources ~ Real time settings £
» :m Online access 10 cycle
» [ Card Reader/USE memory Synchronization
» Port [X1P1] [=<] M
» Port [X1 F2]
Diagnostics addresses »  Acualvalue
<] i | [>] Module parameter
> | Details view HW identifier v
Portal vie 2 overview By Devices & ne... D
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— Per le aree di indirizzi selezionare "E 256...259" e "A 256 ... 259".
(— PROFINET interface [X1] (Interfaccia PROFINET [X1] — Cyclic data exchange (Scambio
dati ciclico) — Actual value (Valore attuale) — Start address | 256 (Indirizzo iniziale |1 256) —
Setpoint (Valore di riferimento) — Start address | 256 (Indirizzo iniziale | 256)
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Project Edit View Insert OnlmeA Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automatlon
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IIY Device configuration 5.
2/ online & diagnostics CPU1516F )
» g Program blocks =4
» (@ Technologyobjecs | ] CPU1516F.PROFINE... [l 5
P
: E:i[elr;\ga\:ouv[emes kT ] fow 5] —v— @ 5
» ) PLC data types [ Properties |%ilinfo | % Diagnostics | E
» [z Watch and force tables J General \ =
’ :1, Online backups o @z T el E’
B
» I Traces Catalog information Actal value 3
Program info ~ PROFINET interface [X1] N
4 41_: IE)LE[W[\E proxy data General Drive Partner E
| alarms
o Ethemet addresses Name |Drive_1 | =+ [cruisier ] =
ext lis + Cyclic data exchange =
» :4] Local modules Actual value Role [Device ] | contraller ] %
r: @ Distributed /0 Setpoint IPaddress | 192.168.0 .6 192.168.0 .1 N
» [22 Dri g U
welDtive G120 Tonveyan(G120.G ~ Advanced options « Telegram | Standard Telegramm 1 [~] I
* af Commen data Media redundancy Il
+ (5] Documentation settings ~ Real fime settings N siet [2 ]
* (g Languages & resources 10cycle il Startaddress [PZD 1 -] |1255
S
: % ?":L":“;E;ZSB Synchronization Length [2 words [z words
ard Reader/USB memor
= ¥ Port [X1P1] Extension |0 words [o words
b Port[X1P2]
Diagnostics addresses
Module parameter Process image Automatic update -
<] [0 o] rwidenifier Alarm OB [40 [-]
> | Details view -
Po =3 Overview i Devices &ne.__. D
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f (R saveproject 50 X X D2 S MEE R § coonline ¥ coofiline fo [B B > H ]| PORTAL
062-101 Frequercy Converter G120 PN $7-1500 * Devices & networks
Devices ‘E Topology view uﬁﬂ-a Network view ‘ml’ Device view ‘ (221}
. = | T
ET-X>) ¥ Ntk EEEIEE g
1 10 system: CPU1516F.PROFINET I0-System (100) z
¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 F 8
¥ Add new device : -k
i Devices & networks gg1155‘|1ﬁﬁi g:I\zﬁg_(GJZZSU... |Z
- [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/IDP| <
¥ Device configuration S .
%/ Online & diagnostics CPU1516F @l
» [ Program blocks °
» (3 Technology objects —— CPU1516F.PROFINE =
= H
L ena i Gl TR e el
5 3 z . =
» D) PLC data types [4 Properties  [*iinfo | Diagnostics | g
» [ Watch and force tables J General |
» [ Online backups « General M [~
» [Z Traces > Setpoint 3
- Catalog information E B
%} Program info ~ PROFINET interface [X1] ¥
» [} Device proxy data el Drive Partner o
4 PLC alarms
e Ethemet addresses Name [Drive_1 |« [cruisier ] =
=] Text ~ Cyclic data exchange g
» [ Local modules Actual value Role |Device | Controller g
=
: [ Distributed 110 Cediles 192. 168. 0 e
+ [ Dri ) b
[ DeivaRii1 20 consayon[51200G ~ Advanced options . Telegram | Standard Telegramm 1 [~ -
* 't Common data Media redundancy il
; ; slot |2 ]
> Documentation settings ~ Real time settings ¥
» [@ Languages & resources 10 cydle il Startaddress [PZD 1 -] 258 ]
e
¥ i Online access Synchronization Length [2 words [z words |
» [ Card ReaderlUSB memory
b Port[x1P1] Extension |0 words | [0 words |
» Port [x1P2]
Diagnostics addresses
Module parameter Process image Automatic update e
<] [ o] vwidentifier Alarm OB [40 []
> | Details view ~
Portal vie £ overview  Devices &ne... D
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-

Commutare

ora

in "Device view"

(Vista dispositivi)

di "Drive_G120_conveyor"

(Azionamento_G120_nastro). Qui viene selezionato il modulo di potenza in uso, ad es.:
1/3 AC200 0,75kW’, e

,PM240-2

IP20 FSA U

assegnato

all'azionamento

"Drive_G120_conveyor" (Azionamento_G120_nastro). (— Device view (Vista dispositivi) —
"Drive_G120_conveyor" (Azionamento_G120_nastro) — PM 240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200
0,75kW)

120 PN S7-15000062-101

Project  Edit

:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Convert

View

Insert Online  Options  Tools

Window Help

Totally Integrated Automation
PO

1

%

Portal view

Salvare

ora
(_) H save pruject)

progetto

con

iemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN S7-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500
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Cio o dr [orve G120 comeyor [ 4 BF : = =l
| catalog H
¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 . - H
e \ssu-zwwma sUL [y | g
i Devices & networks [ Filter o
~ (8 CPU1516F [CPU 1516F3 PNIDP’ ~ 2 PM240-2 2
Y Device configuration @& PM240-2 IP20 FSA A 1/3AC200 0,55kW |
%] online & diagnostics @& PM240-2 IP20 FSA U 1/3AC200 0,55kW E ]
» g Program blocks 2E PM240-2 IP20 FSA A 1/2AC200 0,75kW °
» [ Technology objects E
v [ Extemnal source files 2E PM240-2 IP20 FSB A 13AC200 1,kW 2
» L3 PICtags @& PM240-2 IP20 FSB U 13AC200 1,1kW H
» L&) PLC data types IR ) 2E PM240-2 IP20 FSB A 13AC200 1,5kW =
» [ watch and force tables L= Phi220-2 [P0 PSS 75| | 4B PM240-2 IP20 FSE U 13AC200 1,5kW =
+ [ig Online backups " 2 PM240-2 IP20 FSB A 13AC200 2,2kW i;
» 3 Traces ] @& PM240-2 IP20 FSB U 13AC200 2,2kW )
B8} Program info | 2 PM230-2 IP20 FSC A 1/3AC200 3kW =
+ [i; Device proxy data @& PM240-2 IP20 FSC U 1/3AC200 3kW | |
4 PLC alarms 2 PM240-2 IP20 FSC A 1/2AC200 4kW il
] Textlists @& PM240-2 IP20 FSC U 1/3AC200 4k E
» [ Local modules PM240-2 IP20 FSC A 3AC200 5,5kW 3
» [ Distributed 10 hd i A
+ [32 Drive_G120_conveyor [G120 C. Device:
» [§ Common data
» [5] Documentation settings
» (@ Languages & resources
» [ Online access
» [ Card Reader/USB memory oh240.2 120
i no:
<] [ ] <Ju] fooe [l s &
> | Details view |§Pmperﬁes Hﬁl Info H Y Diagnostics ‘ version: EX— 2

_Glob...

Project  Edit
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View Insert
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Save project
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Y Device configuration
%] Online & diagnostics
g Program blocks

[ Technology objects
Extemal source files
[.@ PLC tags

[ PLC data types

’;l Watch and ferce tables
E Online backups

’2 Traces

8 Program info

[ Device proxy data
LA PLC alarms

) Textlists

[ Local modules

[m pistributed 0

»
»
» |32 Drive_G120_conveyor [G120 C.

» [§§ common data

» [5] Documentation settings
» [ Languages & resources
[} Online access

[ Card Reader/USB memory

<

<[u]

4t [Dive G120 comeor [+) )

o5
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R

o‘&

H @

100% -

P
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2
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8
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& PM240-2 IP20 FSA A 13AC2000...

4B PM240-2 IP20 FSA U1/3AC2000...

@B PM240-2 IP20 FSA A 113AC200 0...

{E PM240-2 IP20 FSA U1/3AC2000...

2 PM240-2 P20 FSB A 1/3AC200 1,

& PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 1,1...

4E PM240-2 IP20 FSB A 1/3AC2001,5...

& PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 1,

4 PM240-2 IP20 FSB A 1/3AC200 2.

4 PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 2...

& PM240-2 IP20 FSC A 13AC200 3kW

& PM240-2 IP20 FSC U1i3AC200 3kW

& PM240-2 IP20 FSC A 13AC200 4kW

4 PM240-2 IP20 FSC U‘\BACZOO‘I
>

[<] i

~ | Information

D ]iB]
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Device:

4 Portal view

> | Details view

Overview

Drive_G120___.

| 4 properties

[ 2] piagnostics |
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— A questo punto caricare nella "CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]", la configurazione del

dispositivo con il convertitore G120 come "Device", facendo clic sul simbolo o "Download

to device" (Carica nel dispositivo). (— CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — L )

101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

i Y b savepraer @ X 2T X Dt is 3 G B B coonine F Gootine | fp I8 B % | || PORTAL
Project tree m 4 Download to device

Devices \E Topology view ||ﬁEh Network view ‘lT]'l' Device view \ Options (6]

% M x

HQQ d [Drive G120_conveyor _[+] &l B [l @ s [=1F;

2

8 ~ | catalog z

¥ _1062-101FrequencyConverter G120 F |6$L321U-1 PB13-8UL E

B Add new device 8

[ Filter g

- [32 PM240-2 2

Y Device configuration 9E PM240-2 IP20 FSA A 13AC200 0... |§|

%/ online & diagnostics @E PM240-2 IP20 FSA U 13AC200 0... j
» gl Program blocks @8 PM240-2 IP20 FSA A 113AC200 0... °
+ [ Technology objects Q2 PM240-2 IP20 FSA U 113AC200 0... E
+ @ External source files 8 PM240-2 IP20 FSBA 13AC200 1. [
» 3 PLC tags 8 PM240-2 IP20 FSBU13AC200 1. [§
+ [l PLC data types @& PM240-2 IP20 FSBA 13AC2001,5... |@
+ 53 Watch and force tables ; @& PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 1,5... =
+ [ig Online backups N @& PM240-2 IP20 FSB A 1/3AC200 2. =
+ 52 Traces § @& PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 2. 2
#j program info a @8 PM240-2 IP20 FSC A 113AC200 3kW | |&
+ [, Device proxy data 8 PM240-2 IP20 FSC U 113AC200 3kW |||
4 PLC alarms @8 PM240-2 IP20 FSC A 113AC200 kW [[1]
) Textlists 4E PM240-2 IP20 FSC U 13AC200 ‘n#F E
[ Local modules [<] w > 3

3
+ [ Distributed 110
» & Drive_G120_conveyor [G120 C. Device:
» [g# Common data
» [5]] Documentation settings
» [{@ Languages & resources
» [ Online access
»

Card ReaderiUSB memory BM240-2 IP20
<] [ I E S 100% _ == ; ,
> | Details view | < Properties H‘,\.‘. Info ‘ﬂ Diagnostics ‘ v
Portal vie 23 Overview iy Drive_G120_... D

— Assegnare un nome dispositivo al convertitore di frequenza G120 che funge ora da 10-
Device della CPU_1516F. Per fare questo, selezionare innanzitutto la rete "PN/IE_1", quindi
la funzione "Assign device name" (Assegna nome dispositivo).
(— PN/IE_1 — "Assign device name" (Assegna nome dispositivo)

744 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500
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¥ _] 062-101FrequencyConverter G12 z E a
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o Devices & networks CPU1516F Drive_G120... [ Filter g
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%/ Online & diagnostics CPU1516F + [ SIRIUS motor starters an... o]
+ [ Program blocks L | ~ [32 SINAMICS drives °
+ [ Technology objects B — === S === CPU1516F.PROFINE, .. Soeesessesseeneeen B » (32 SINAMICS G110M B
» [@ External source files I - E:\NAM\ES G120 E
» L3 PLC tags i [ Control units E
» [ PLC data types 9 CU240B-2 @
» [ Watch and force tables & CU240B-2 DP =
+ [ig online backups -} €€ CU240E-2 =
b [Z Traces @€ CU240E-2 PN gz
Program info - & CU240E-2 DP 3
+ [ Device proxy data 95 CU240E-2 F | |
4 PLC alarms @& CU240E-2 PN-F il
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i ~ | Infc S
D r;;i‘?:_‘g?luz‘zi‘?weym[612. [ properties  [*4info [/} piagnostics | bevice: I8
» [§# Common data J General H Cross-references H Compile | —
» (5] Documentation settings @\I‘
» [i@ Languages & resources
: :@ Onlne access ! |Message Goto |2 Date Time -
*lj—rL‘: Card ReadedlSR mermoy EIE‘ @  FProjectDI00_TIA_Portall032-600_Global_Data_Blocksl032-600_Global_Dat 8312016 12 €U2505-2 P Vector
v

> | Details view <f [ B < ] >
4 Portal view i h Devices & ne._ b g
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— Nella seguente finestra di dialogo la selezione dell"Interfaccia PG/PC" pud precedere quella
dell"Azionamento_g120_nastro" e dell'assegnazione del nome. (— Nome del dispositivo
PROFINET: Drive_ G120 conveyor (Azionamento g120 nastro) — SINAMICS G120
CU250S — Assign name (Assegna nome).

Assign PROFINET device name. [%
Configured PROFINET dev
PROFINET device name: drive_g120_conveyor ﬂ
A Device type: [ CU2505-2 PN Vector |
Online access
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PN-‘IE [+]
PGIPC interface: @ Intel(R} Ethernet Connection 1217-LM [+ ®©
Device filter
[w Only show devices of the same type
() only show devices with bad parameter settings
(] only show devices without names
Accessible devices in the network:
IP address MAC address Device PROFINET device name Status
192.168.0.6  00-1F-F8-E0-4E-51 SINAMICS... --- 1. Nodevice name assigned
Flash LED
[ <] [T [=]
[ Update list ] [ Assignname |
Online status information:
O search completed. 1 of 2 devices were found.
@  searchcompleted. 1 of 2 devices were found.
[e] [ =]
Assign PROFINET device name. %

Confiaured PROFINET dev
PROFINET device name: | drive_g120_conveyor =]

Device type:  [cu2505-2 PN Vector ]

Online access
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNNE =]

PGIPC interface: R Intel (R) Ethernet Connection 1217-LI -] ®

Device filter
[w Only show devices of the same type
[] Only show devices with bad parameter settings

[] Only show devices without names

Accessible devices in the network:

IF address. MAC address Device PROFINET device name Status

192.168.0.6  00-1F-F8-E0-4E-5/ SINAMICS G120 CU250 — ¥ No device name assi..
[ Flash LED

[l |

Update list Assign name

Online status infermation:
(i) Search completed. 1 of 2 devices were found.
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.

[e] [ ]

Close

Avvertenza:

— Se nella rete sono disponibili pit IO Device, l'identificazione del dispositivo & resa possibile
dall'indirizzo MAC.
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— Per ridurre il numero dei componenti visualizzati, se troppo elevato, selezionare il filtro "Only
show devices of the same type" (Visualizza solo dispositivi dello stesso tipo). Se l'assegnazione
del nome & riuscita, lo stato viene visualizzato con "OK". (— "Close" (Chiudi)

Assign PROFINET device name.

%

Confiaured PROFINET dev

PROFINET device name: | drive_g120_conveyor [~]

L]

Device type: | CU2505-2 PH Vector |

Online access
Type of the PGIPC interface:

PGIPC interface:

[ intel(R) Ethernet Connection 1217-LM

T -
[~ ©[d)

Device filter

Accessible devices in the network:

[# Only show devices of the same type
[ Only show devices with bad parameter settings

[ Only show devices without names

IP address MAC address Device PROFINET device name Status

192.168.0.6  00-1F-F8-EQ-4E-5| SINAMICS G120 CUZ50 drive_g120_conveyor & OK
[ Flash LED

[<]

Online status information:

0 Search completed. 1 of 2 devices were found.

0 Search completed. 1 of 2 devices were found.

Q The PROFINET device name "drive_g120_conveyor" was successfully

i ]

[ Update list |

:
T

assigned to MAC address "00- 1F-F8-E0-4E-5E".

[€] [T

[2]

Close

7.3 Parametrizzazione del co

dell'Assistente alla messa

nvertitore di frequenza con l'ausilio
in servizio

— Per la parametrizzazione del convertitore di frequenza, aprire la finestra dei parametri facendo
doppio clic sulla voce "Parametri" del
la messa in servizio. (— "Drive_G120_conveyor" (Azionamento_ G120 nastro) — "Parameter
(Parametri)— "Commissioning Wizard" (Assistente per la messa in servizio)

D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN $7-15001062-1

T4y Siemens -
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Gt A Hsmepojer 5 XX O AMHER ¥oo

["Azionamento_G120_nastro”, quindi avviare I'Assistente per

01 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Totally Integrated Automation

anline (¥ Gooffline : fi [N I8 3¢ ]| PORTAL

3 Parameter

4 Portal view

... Converter G120 PN $7-1500 * Drive_G120_conveyor [G120 CU250S-2 PN Vector] » Parameter - X
Devices | Wizards ‘l Functional View ‘l Parameter View | Options
HOQ d
~ Commissioning > ‘ Find and re...
¥ 1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Drive connected to a SIMATIC motion control ... ;m
I Add newdevice Commissioning Wizard i -
f Devices & networks 4
» [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] . . )
~ [ Drive_G1 20_conveyor [G120 CU2505-2 PI' ]
I Device c
1 Parameter
Vi Commissioning
%) Online & diagnostics
» [Z Traces
» [§# common data
» []] Documentation settings
» [ Languages & resources
» [ig Online access (<] i ] < [ ] >
i .
» 3 Card Reader{USB memory | properties  [*Jinfo | %l Diagnostics | h
[ General | E
~ Advanced options . [~] Up L]
Media redundancy > setpoint =l F
~ Real time settings
10 cycle E Drive Partner Replace with: _ s
<l - 2 Synchronizztion Name |Drive_G120_conveyl 4=  [CPU1S16F | <] & ]
> | Details view » Port [X1P1] — > |Languages ...

 The FROFINET device name "drive_g12_.
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— Nella finestra di dialogo successiva selezionare, come tipo di regolazione, "U/f control with
linear characteristic" (Controllo V/f con caratteristica multilineare). Per quanto concerne la
selezione dei moduli funzionali, mantenere l'impostazione di default. (— "U/f control with
linear characteristic" (Controllo V/f con caratteristica multilineare) — "Next" (Avanti)

Commissioning Wizard

Open-loop/closed-loop control type
Specification of the open-looplclosed-loop control type according to the load characteristic
and open-loopiclosed-loop control task

@ open-loopiclosedo... T
@ Techn controller
["] Basic positioner

(=)

[V Extended messagesimonitoring
D Free function blocks

Setpoint Control type: _ .
——————— [0] Ulf control with linear characteristic [~ _{K

| << Back || Next »> ‘ | Finish || Cancel |

— Per la selezione del valore di riferimento e della sorgente dei comandi, selezionare la macro
7 "Bus di campo con commutazione del set di dati". (— "Fieldbus with data set changeover"
(Bus di campo con commutazione del set di dati).

Commissioning Wizard

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsfoutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

o . Current IO configuration:
| [7] Fieldbus with data set changeover

Defaults of the setpo...

Select the default of the /0 configuration:
Driv tting [7] Fieldbus with data set changeover

- 1] Conveyor technology with 2 fixed frequencies
2] Conveyer technology with Basic Safety

3] Conveyor technology with 4 fixed frequencies

4] Conveyor technology with fieldbus
5] Conveyor technology with fieldbus and Basic Safe

7] Fieldbus with data set changeover

8] MOP with Basic Safety

9] Standard IO with MOP

12] Standard 'O with analog setpoint

13] standard 10 with analog setpoint and safety
14] Process industry with fieldbus

15] Process industry
DOO0:  r523 COMBO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r527 COIBO: Status word 1:Alarm present
AD0:  r21 CO:Actual speed smoothed

AD 1 r27 CO: Absolute actual current smoothed

®
®
®
®
@
®

Selected telegram configuration:
|[1] standard telegram 1, PZD-2i2 |

| << Back | \ Next == Finish || Cancel |
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— La selezione della macro "[7] Fieldbus with data set changeover" (Bus di campo con
commutazione del set di dati), deve essere confermata selezionando "Accept" (Applica).
(— "Accept" (Applica)

commissioning Wizard s

Defaults of the setpoints/command sources

Selection of a predefined interconnection of the inputsioutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current O configuration:
‘ [7] Fieldbus with data set changeover |

& Defaults of the setpo...

Select the default of the IO configuration:
‘ ng [7] Fieldbus with data set changeover -

Note: If changed, all the existing drive-internal
interconnections to the IO terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected /O configuration.

[ Accept ]

Selected interconnections of the 0 terminals:
Dio: p1055[1] BI: Jog bit 0 ~
DI1: p1056[1] BI: Jog bit 1
DI 2: p2103[1] BI: 1. Acknowledge faults
p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
Dl 3: pB10 Bl: Command data set selection CDS bit 0
DO 0:  r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r52.7 COIBO: Status word 1:Alarm present
AD0:  r21 CO: Actual speed smoothed
AOD1:  r27 CO: Absolute actual current smoothed

Selected telegram configuration:
‘[1] Standard telegram 1, PZD-2i2 |

‘ << Back ‘ | Next > | | Finish | | Cancel |

— Vengono ora visualizzate le interconnessioni attuali dei morsetti I/O della macro 7.
(— "Next" (Avanti)

Commissioning Wizard 71X

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsloutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

<]

Current IO configuration:
‘[?] Fieldbus with data set changeover |

@ Defaults of the setpo...
Select the default of the /O configuration:
& | No change [~]
_ Note: If changed, all the existing drive-internal
[ ] ! interconnections to the L0 terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected /O configuration.
) [ Accept |
~ Current interconnections of the O terminals:
® Dl0-  pl055[1] Bl Jog bit0 |:
DI1: p1056[1] BI: Jog bit 1
= DI 2: p2103[1] Bl: 1. Acknowledge faults
@ p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
DI 3: p810 Bl: Command data set selection COS bit 0
P Dl4: - L
e DI - 1
Dl &2 =
DI11: -
Diiz: -
Dl16: -
DI17: -

DO 0:  r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1: 527 COMBO:Status word 1:Alarm present
DO 2: 522 COBO:Status word 1:0peration enabled vy

Current telegram configuration:
‘[1] Standard telegrar 1, PZD-2i2 |

‘ << Back ‘ [ Nextz> | Finish | | Cancel |
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— Per le impostazioni dell'azionamento, selezionare "IEC-Motor (50 Hz, Sl units)" (Motore IEC
(50 Hz, unita Sl) e "Load duty cycle with high overload for vector drives" (Ciclo con forte
sovraccarico per azionamenti vettoriali). (— "IEC-Motor (50 Hz, Sl units)" (Motore IEC (50
Hz, unita SI) —"Load duty cycle with high overload for vector drives" (Ciclo con forte
sovraccarico per azionamenti vettoriali) - "Next" (Avanti)

Commissioning Wizard X

Drive setting

Selection of motor standard and load cycle

Standard:
| [0] IEC-Motor (50 Hz, I units) [+

e o

Drive unit line supply voltage:
230|W

@ prive setting

Power unit application:
[ [0] Load duty cycle with high overload for vector drives [~]

]

— -~ p205: Power unit application

The duty cycles can be overloaded
provided that the drive converter is
operated with its base load current
before and after the overload. This is
%4 based on a load dutycycle of 300 5.

@ o

200~
Default value: [0] Load duty cycle with
150- high overload for vector drives

]

100- Options:

5p- * [0] Load duty cycle with high overload
forvector drives

_ = [1] Load duty cycle with low overload : ; »

(  forvectordrives i0 240 300 t(s)

Help for the parameter

<<Back | | Next>> Finish | | Cancel

Avvertenza:

— Informazioni dettagliate sulle impostazioni sono disponibile nella descrizione comandi, nella
Guida in linea, oppure nel libretto di descrizione parametri.
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— Nella finestra di dialogo successiva, selezionare, come tipo di motore "Induction motor" (Motore
asincrono) quindi inserire i dati motore attenendosi alle indicazioni sulla targhetta del motore
(— "Enter motor data" (Inserimento dati motore) — "Induction motor " (Motore asincrono) —

"Connection type" (Tipo di collegamento): "Delta” (Triangolo) — ... —>"Next" (Avanti)
Commissioning Wizard 7%

Motor
Specification of motor type and motor data

Motor configuration
| Enter motor data [+]

Select motor type
[ [1] Induction mator [+]

Select the connection type for your motor and 87 Hz operation:

[ Delta [~ [] Motor 87 Hz operation
Motor data
Parameter Parameter text Walue Unit
p304[0] Rated motor voltage 230 Vrms
p305[0] Rated motor current 0.73 Arms
p307[0] Rated motor power 012 kw
p308[0] Rated motor power factor 0.750
p310[0] Rated motor frequency 50.00 Hz
p311[0] Rated motor speed 1350.0 pm
p335[0] Motor cooling type ‘0] Non-ventil...

[ Parallel motor connection Number:

<< Back | |I Next>> Finish | | Cancel

Avvertenza:

— Invia alternativa, la selezione dei motori SIEMENS puo essere effettuata anche direttamente
con i numeri di ordinazione.

— Lo screen shot seguente riporta un esempio dei parametri applicabili alla limitazione della
corrente e del numero di giri e al generatore di rampa. (— "Next" (Avanti)

Commissioning Wizard %1%

Important parameters
Specification of the most important dynamic response data

Set the values for the most important parameters:

Current limit: Amms
Minimum speed; pm
Maximum speed: pm

Ramp-function generator

ramp-up time: 5.000|s

Ramp-function generator

mmpdomntime: | 3000
OFF3 ramp-down time: __1 5

& Important parameters

<< Back ‘ | Nextr> Finish || Cancel
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— Selezionare "Azionamento standard" come applicazione tecnologica. Inibire l'identificazione
motore e, selezionando l'opzione "Complete calculation” (Calcolo completo), calcolare
ulteriori impostazioni  sulla base dei valori dei parametri precedenti.
(— "Standard drive" Azionamento standard) — Motor identification: (identificazione motore):
"Inhibited" (Disabilitata) — "Complete calculation" (Calcolo completo) — Next (Avanti)

Commissioning Wizard 7%
Drive functions
Specification of the methed to measure the motor data
Technology application
| [0] Standard drive [~]
A motor identification is recommended for the first commissioning.
Stationary measurement is recommended for Vif and vecter control.
Stationary measurement and rotating measurement are recommended
for vector control (only rotating measurement is not sufficient).
Motor identification:
[ 01 Inhibited [~]
@ Drive functions
Calculation of the motor parameters
@ : () No calculation
®) Complete calculation
@ Includes the calculation of the motor, open-loop control and
! closed-loop control parameters depending on the entered
motor data.
© ccBack | Nextzs | | Finish | | Cancel |
— In questa posizione I'encoder non viene selezionato. (— Next (Avanti))
Commissioning Wizard b

Encoders

Encoder selection
[ Encoder 1 [ Encoder 2

<< Back ‘ f Next > Finish | | Cancel

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-it.docx



Documentazione per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

— Nel riepilogo seguente vengono nuovamente visualizzate tutte le impostazioni per un
controllo. Premere il pulsante "Finish" (Fine) per acquisire le impostazioni.
(— "Finish" (Fine)

Commissioning Wizard 71X

Summary
Please check the entered data and complete the configuration

The following drive data has been entered:

Function modules: ~
Techn controller: Yes

Bastic positioner: No

Extended messages/imonitoring: Yes
Free function blocks: No

Open-oopiclosedoop control type:
Open-oopiclosed-loop control operating mode: [0] Uf control with linear characteristic

Defaults of the setpointsicommand sources:
Macro drive unit: [7] Fieldbus with data set changeover

Drive setting:
IECIMEMA mot stds: [0] IEC-Motor (50 Hz 51 units)
Drive unit line supply voltage: 230 v
Power unit application: [0] Load duty cycle with high overload for vector drives

Motor:

Summary Motor type selection: [1] Induction motor
Motor connection type: Delta

Motor 87 Hzoperation: No

Number of motors connected in parallel: 1
Rated motor voltage: 230 Vims

Rated motor current: 0.73 Arms

Rated motor power: 0.12 kW

Rated motor power factor: 0.750

Rated motor frequency: 50.00 Hz

Rated motor speed: 1350.0 rpm

Motor cooling type: [0] Nonwventilated

]
]
]
Y
]
]
]
@

. <<Back | | " Finish | | Cancel |

— Salvare un'altra volta il progetto prima di procedere al caricamento dei parametri
neII'Azionamento_GlZO_nastro,m. (— B soveproject) "Drive_G120_conveyor"

(Azionamento_G120_nastro) — L )

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View |Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

i Ch e seveproject 54 Y 22 o X D 5 MG E R coonline ¥ coofiine fp (A % ] PORTAL
Project tree | Download to device

Devices ‘ Wizards H Functional View ‘l Parameter View ‘ Options =
" —
Lo =ik
~ Commissioning i ~|Findand re... |°

Sl 18070 Pyl e e o=y e POl S Drive connected to a SIMATIC motion control .. B

B’ Add newdevice Commissioning Wizard

o Devices & networks

» [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP]

saueiq]

& Parameter
L Commissioning
1% online & diagnostics
v [3 Treces
» [af common data
» (5] Documentation settings
» [@ Languages & resources
» [ Online access (<] [ ] <] il ] >

=
> 1 Card ReaderfUsB memory |’ Properties H:illnfu Hﬂ Diagnostics ‘

General -

~ Advanced optiens . Up ||
>
Media redundancy Setpoint | —
~ Real time zettings i
10 cycle = Drive Partner Replace with: (s
v
<f m >
Synchronization Name [Drive G120 convd =  [CPU1SI6F 5 K

? | Details view ¥ Port [X1P1] < n > > |Languages ...
4 Portal view 2 overview | Parameter _
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— Nella finestra di dialogo che segue selezionare "PN/IE" come tipo di interfaccia PG/PC e,
come interfaccia PG/PC, la scheda di rete in precedenza impostata; selezionare infine
"PN/IE_1" come collegamento della CPU alla sottorete. Fare clic su "Start search” (Avvia
ricerca). (— "Type of the PG/PC interface;" (Tipo di interfaccia PG/PC:) PN/IE — "PG/PC
interface:" (Interfaccia PG/PC): ...... — "Connection to interface/subnet:" (Collegamento alla
sottorete:) PN/IE_1 — "Start search" (Avvia ricerca)

Extended download to device [%

Configured access nodes of "Drive_G120_conveyor®
Device Device type slot Type Address Subnet
Drive_G120_conveyo S7USB -—-

CU2505-2 PN Vec, 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIE_1

Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNNE [+
PGIPC interface: ﬁ Intel(R} Ethernet Connection 1217-LM [+ ©

Connection to interfacelsubnet: PNIE_1 -~ ©®
1stgateway: | [~]®@
Compatible devices in target subnet: [ Showall compatible devices
Device Device type Type Address Target device

E — - PNIIE Access address ==

Start search
Online status information:
[ Display only error messages
| Load ‘ | Cancel ‘

— Al termine di queste operazioni, "SINAMICS drive" (Azionamento SINAMICS), dovrebbe
essere visibile e selezionabile come dispositivo di destinazione. Fare clic su "Load" (Carica).
(— "SINAMICS drive" (Azionamento SINAMICS) — "Load" (Carica)

Extended download to device X
Configured access nodes of “Drive_G120_conveyor”
Device Device type Slot Type Address Subnet
Drive_G120_conveyo S7USE -
CU2505-2 PN Vec, 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIIE_1
1
Type of the PGIPC interface: B PrIE [+
PGIPC interface: ﬁ Intel(R} Ethernet Connecticn 1217-LM [+ ©
Connection to interfacelsubnet: | PNIE_1 [-]®
| [-]®
Compatible devices in target subnet: [ show all compatible devices
Device Device type Type Address Target device
Antrieb_G1.. G120 CU2505-2 PN Vector V4.7  PNIIE 152.168.0.6 ==
= == PNIIE Access address =
|| Flash LED
Startsearch
Online status information:
© Scan completed. 1 compatible devices of 2 accessible devices found. Iz‘
=¥ Retrieving device information... =l
Scan and information retrieval completed. Iz‘
[T Display enly etror messages
Load |[ cancel |

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-it.docx

54



Documentazione per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

— La configurazione viene ora compilata automaticamente quindi, prima di procedere al
caricamento, il riepilogo delle operazioni richieste viene visualizzato ancora una volta a
scopo di controllo. Selezionare ora M "Save the parameterization in the EEPROM" (Salva la

parametrizzazione nella EEPROM),

quindi

fare clic su

"Load"

(Carica).

(—» ™ "Save the parameterization in the EEPROM" (Salva la parametrizzazione nella

EEPROM) — "Load" (Carica).

Load preview [%
e Check before loading
Status ! Target Message Action
40 @ ~ Drive_G120_conveyor Ready for loading.
(V] ~ Parameter assign... Please note the following information:
EEPROM Save the parameterization in the EEPROM after the download Save the
parameterization in
/] the EEPROM
(<] in [2]
Load { | Cancel |
Avvertenza:

— Siraccomanda di effettuare un backup dei parametri anche nella EEPROM affinché vengano
mantenuti anche in caso di un'interruzione di tensione

7.4

Test e messa in servizio di convertitori con pannello di comando

— Per consentire il test della parametrizzazione attuale anche senza programma PLC, Il
"Control panel" (Pannello di comando) viene ora aperto dal menu "Commissioning" (Messa in

servizio) del "Drive_G120_conveyor" (Azionamento_G120_nastro). Fare clic su "& Geenline
(— "Drive_G120_conveyor" (Azionamento_G120_nastro) — "Commissioning" (Messa in

servizio) — "Control panel” (Pannello di comando) (— & Ge enline))

T4 Siemens - D\0O_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN $7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

4 Portal view £33 Overview |2 parsmeter [ ¥4 commissioni -
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Project Edit View Insett Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Ui i H soveproject & X =l 2 X D S MG E RS Goonline F Goofiine S I8 IR % H 1 PORTAL
062-101 Frequrpeimuerter G120 PN $7-1500 » Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vector] » Commissioning
Devices =
. = @
i <X~) B 2
—E
= Commissioring [ o [~
~ (1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni... || oo pane m
I Add new device Control panel E
ﬁjn Devices & netnorks Motor opt... g
» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] e 3
~ a2 Drive_G120_conveyor [6120 CUZ505-2 PN Vec! Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on: a
[I¥ Device configuration o ] [@rese [ =] ] | |
¥ Parameter
c i
1%/ online & diagnostics Modify:
> [Z Traces -
o= speets [ Tlom
» 5 common data
» [E] Documentation settings [4¢10g backva [ 5[Pp sog forva | L
DIr (e imres e 1
» [jgj Online access
&
¥ [ Card Reader/USB memory Drive status: Actual values:
~  Ready forswitching on « Operation enabled speed: | |pm M.cument: [ |Ams
~ Fault E’
Actvefault. [ ] [ 1 ke
] [ -1 [ |vims
<[ w >|[<] [ ]
> | Details view | e properties |7 info % Diagnostics |
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— Nel pannello di comando selezionare innanzitutto l'opzione "Activate master control" (Attiva
priorita di comando). La comunicazione tra il PC e il convertitore viene ora monitorata. La
comunicazione deve riuscire almeno ogni 10000ms Diversamente il motore si arresta e le
abilitazioni vengono resettate. (—"Master control:" (priorita di comando;) [ Activated | _,
10000ms —>

TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
F (Y ] saveproject S X X O:: B MEER F coonline F Gooffine f A IE % H 1) PORTAL

Devices
‘Activate master control s 3
HQQ 3
~ Comma=ioing || gon The control priority of the control panel is activated. =7
- = 5 v X ; _ .
Lo eZSi0i et e el a7 O OR (ECIIE KN, § This functionis oy suitable for commissioning, diagnostics i
I/ Add new device Control panel = andservicing purposes and may only be used by authorized E
s Devices & netorks Motor opti.. specialist personnel. =
+ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing Lpl =
.7 32 Drive_G120_conveyor [6120 CUZ505-2 PN\ M ‘When the control panel is activated, the following applies: Operating mode: Switch on: “w
[I¥ Device configuration [ The safety shutdowns of the higher-level control [Speedspecification  [~] ] -
¥ Parameter have no effect.
e The “Stop with spacebar” function is active. Fressing the spacebar triggers
2 online & Iy a quick stop that cannot, however, be quarenteed
fe AT S EE s in every operating case. Therefore, there must be an
b & Traces EMERGENCY STOP circuit provided in the hardware. To do this, ard
» [ Common data You must exercise the necessary measures. -

D scgiomers |

» 5] Documentation settings
» [ig Languages & resources

Failure to do 50 can result in personal injury and damage to property.

» [ Online access The connection between the PC and the drive is monitored. If no sign of life
» [ Card ReaderiUsg memory D| is received from the PC within the monitoring time, L
‘the control pricrity is retumed for safety reasons g
a and a coasting down of the axes is triggered. e M.curent: [ 000]Ams

Monitoring time: 10000 |ms

.

AcETe - e ey smoothed =1 | 0.0|Hz
knowledge fauits | [ output voltage smoothed =1 [ 0.0|Vrms
Al = Rl ] <] u ]
'd properties |7 info |l Diagnostics |
Overview [ parsmeter [ ¥ commissioni -

— Per l'avvio del motore devono essere impostate le abilitazioni azionamento .
In genere cid avviene automaticamente. Successivamente l'azionamento puo essere inserito

] (— "Switch on" (Inserzione) M)

TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Poject Edt View Insert Onlne Optons Tools Window _Hep Totally Integrated Automation
Uf (3 H saveproject S X X O I ME TR F coonline oF Gooffine. fp IR 2 1] PORTAL
s E
QO z
—F
~ Commissioning | e [~
~ | 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni., [0 e e
i Add newdevice Control panel -
dh Devices & networks Motor opti... 5. Control panel active: Stop with spacebar g
» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing upl 2
2
Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on: @
2 Deactivate et €3 Reset Speed specification -
B Parameter
1§ commissioning .
%] Online & diagnostics Modify:
> [Z Traces
_ e m o |
» & common data " " [T
+ [E]) Documentation settings [44.05 backvara 5P sog forva J L
DI (e mrs s 5
» i Online access
he
¥ [ Card ReaderlUSB memory Drive status: Actual values:
& Ready for switching on  Operation enabled Speed: | 0.0]pm M.cument: | 0.00]Ams
< Fault
Active fault: [~ | [ Qutput frequency smoothed 2 00|Hz
cknowledge faults | | Output voltage smoothed I~ 0.0|Vrms
n i3 (3 I S Y 3 i ]
[d properties
¢| Driafloims Overview |j’ Parameter ||ﬁ Commissioni..
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— Ora il motore pud essere avviato con il numero di giri impostato E oppure

[WBacwerd | (_, "speed" (Numero di giri): 44 —» [P Fomard )

SHSELQ

Devices
ey~ 54
~ Commissioning »
~ [ 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commission..
BMSS e Cori are
Control panel active: Stop with spacebar

Control panel

SeueIqn [

s Devices & networks Wotor opi...
+ [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP] Backing upl..
,,,,,,,,,,,,,,,,, Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on:
[IY pevice configuration R aciveed | BB e | &= | & 1 [Speed = ]
¥ Parameter
Vi Commissioning
Online & diagnostics
» (2 Traces ya
» 3§ Common data
» (] Documentation settings 44 Jog backward D 1o forvard
» [ Languages & resources
» i Online access
» [ Card ReaderiUsB memory.

Output frequency smoothed 00|

OQutput voltage smoothed

I 3

< [ >|<

<[ M B
> | Details view

Properties |%Info @] % Diagnostics

¥t commissioni.

— Facendo clic su azionamento puo essere inserito. Al termine del test la priorita di

comando deve essere nuovamente E (— =5 E)

062-101Frequency Converter G120 PN §7-1500 * Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vector] * Commissioning

- P ~
Cumrmssl-an-mg- Control panel
Commission...
Motor opti... Control panel active: Stop with spacebar
Backing upl...
Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on:
% Acivaed | [¥2 Deactivate | & set | [BReset | Speed specification [=] (1]
<]
0.0 028
- e
- Qutput frequency smoothed 0.0
Output voltage smoothed 16.7
<] m | b [ >
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— Durante la disattivazione confermare la domanda di sicurezza con .

(> [Conimie )

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
F (Y saveproject S X X O G MEER S coonline &F Gooffline fio I8 % 1] PORTAL

Devices

GO
~ Commissioning || q
~ | 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 G| | it =
B Add newdevice Control panel u,:|
i Devices & networks Motor opti. n = - spacebar g
» [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] ST sl el kel E)
= I Drive_G120_conveyor [6120 CU2505-2 PN\ N _ Operating mode: 8
eyt § e contol prirky of the control panel s deactivated. [speed speciicaon =]
n H
ha (RS All enables are deleted before the control priority is retumed.
ff Commissioning | Setpoints and commands then come again from the parameterized sources
% online & diagnostics (e.0.via the fieldbus or terminals).
» [ Traces If 2 setpoint and an ON command are present, the drive responds immediately j
» [g§ common data This caninvolve a hazard f d machi [
¢ [ Languages & resources Do you want to deactivate the control priority?
» i Online access
» [ Card Reader/USE memory 1
| Tcontinue || Cancel | 00| pm Murent: | 0.00]ams
« Fault
Active fault:  [— | | Output frequency smoothed - [ 0.0|Hz
fauis | [ Output voltage smoothed = | 00]vims
5 A i ]
'd properties |4 info @ %) Diagnostics |
4 Portal view |57 Perameter Vi Commissi

" H Save project|o

; ; : n¥ ineu .
—> Al termine attivare la funzione "% S °#line o sajvare nuovamente il progetto
S ; e —
( k&' Go offline H Save pru]ect)

120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN

Project Edit View Insert Oniine Opfions Tools Window _Help Tl st = i
155 [ Bl soveproject 30 Y X 92 5 M E B R S coonine ¥ cooine g, NI % 1] PORTAL
Go offline -
De! s 5/
EX1O) 3
=&
v Commissioning || o onel [Ead
~ |1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commission.. b=
¢ Add newdevice Control panel =
ok Devices & networks Motor opi.. g
» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] e =
= Di 12 P Master control: Drive enables: Operating mode: @
Y Device configuration M activated | PR peact G [ Speed specification =2
¥ Parameter
Yii commissioning =
% Online & diagnostics Modify:
b (@ Traces
: Speet n
» [4§ common data & Clm
» [E] Documentation settings 3
» [ Languages & resources 1
» [igj Online access
pe
» [ Card ReaderlUse memory Drive status: Actual values:
« Ready forswitching on « Operation enabled Speed: | 00|pm M.cument: | 000|Ams
« Fault
Active fault: [~ | | Output frequency smoothed [«] | 00|Hz
Acknownledge faults | Output voltage smoothed I~ 0.0|Vrms
<] W el m ][] I ]
> | Details view d Properties
4 Portal view Ovenien |53 Parameter | Vi commissi
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7.5

Creazione del programma per il comando del convertitore di
frequenza

— Prima di procedere alladeguamento del programma per il comando del convertitore di
frequenza, creare due "Tipi di dati PLC" corrispondenti alla struttura del telegrammal di invio
e ricezione. (— "PLC data types" (Tipi di dati PLC) — " Add new data type" (Aggiungi nuovo
tipo di dati)

JA Siemens - D:00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

X 9 G ME TR F coonline o F coofiine | f M I8 2 1]

Totally Integrated Automation
POR

TAL
Project tree

Devices
EQO

~ |1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500
B Add newdevice
o Devices & networks
~ [0 CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]

I Device configuration
%/ online & diagnostics

» I3 Program blocks

» [ Technology chjects

» i@} External source files

» L@ PLC tags

~ [ PLC data types

» [z watch and force tables
» [ Online backups
» [ Traces
Bl program info
» L3, Device proxy data
[ PLC alarms
2] Textlists
» [ Local modules
+ [@ Distributed 10
» 32 Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vec:
» [§# Common data
» [5]) Documentation settings
» [ Languages & resources
» 1 Online access
» [ card Reader/USB memory

> | Details view 4 Properties |4} Info |2l Diagnostics
o vew

— Rinominare in "FU_Receive_Telegram1" il tipo di dati PLC, quindi aprirlo facendo doppio clic.
(— FU_Receive_Telegraml)

Project Edit View Insert Online Options Tools Totally Integrated Automation
i i H soveproject & X %2 B X 9 (s B BB R coonine F cooffine gy B X 1] PORTAL
Project tree

Devices
QO

~ (] 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500
¥ Add new device
h Devices & networks
~ [ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[I¥ Device configuration
%] Online & diagnostics
» [ Program blocks
» [3 Technology chjects
» L External source files
b L@ PLC tags
~ [ PLC data types
I Add new data type
1] FU_Recaive_Telegram1
» [ Watch and force tables
» [ Online backups
» [F Traces
B Program info
» [} Device proxy data
[ PLC alams
=) Textlists
» [ Local modules
» [m Distributed Il
» a2 Drive_G120_conveyor [6120 CU2505-2 PNV
» & Common data
» [5) Documentation settings
+ (@ Languages & resources
e

o

< [

> | Details view & properties  |*4Info @ | %) Diagnostics
<« Foralview
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— Creare ora le variabili elencate nel seguito, procedendo come in un blocco dati. (—
FU_Receive_Telegram1l)

062-101 Frequency Converter G120 PN S7-1500 *» CPU1 3 PN/DP] » PLC data types » FU_RECEIVE Telegram
g g Fezeaa=s kB 7 =
FU_RECEIVE Telegram1
Name Datatype  Defaultvalue Accessiblef.. Visiblein .. Setpoint Comment
1 <@ Speed_OK B E D Setpoint | actual speed deviation within the tolerance range (1)
2 Control_requested =] =] [l The automation system is requested to accept the inverter control(1)
3 < Max_speed_reached Bool false =] =) 0 Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)
4 4 ‘Warn_torque_limit Bool false = =) [l Comparison value for current torque has been reached or exceeded (1)
5 <o Holding_brake Bool false =] =) 0 Holding brake open(1)
6 4l Motor_temperature Bool false = =] M Alarm motor overternperature(0)
7 Direction Bool false =] =] [l Motor rotates clockwise(1) | counterclockwise(0)
3 40  PM_overload Bool false = = 0 Alarm inverter PM thermal overload (0)
9 - Ready_to_Start Bool false =] =] [l Power supply switched on; electronics initialized; pulses locked(1)
10 <@ Ready Bool false =] =) 0 Motor is switched on (ONIOFF1 = 1), no fault is active(1)
11 <43 Operation_EN Bool false = =) 0 Operation enabled Motor follows setpoint(1)
12 < Fault Bool false =] =) 0 Fault active(1)
13 <4 No_OFF2 Bool false = =] M Coast down to standstill is not active(1)
14 < No_OFF3 Bool false =] =] [l Quick stop is not active(1)
15 €@ Lockout Bool false = = 0 Closing lockout active(1)
16 < Alarm Bool false =] =] 0 Alarm active(1)
17 < XST_A Int o =] =) 0 Actual speed value process data (PZD) word2
[<] [T I[>]

— Nel seguito creare un altro tipo di dati PLC con il nome "FU_Send_Telegram1”, quindi creare
le variabili visualizzate nel seguito. (— FU_Send_Telegram1)

mens - D:\00_TIA_Portal¥062-101 FrequencyConvd

Project Edit View Insert Online Options Tools

Gf (Y[ saveproject @ M 5 2 X W2 (H:

Project tree m 4

Devices
OO

¥ _]082-101FrequencyConverter G120 PN 57-1%
ﬁL'Add new device
& Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF]
|]T Device configuration
ﬂ Online & diagnostics
3 ri:. Program blocks
» [ Technology objects
» External source files
» L PLC tags
+ [ PLC data types
B Add new data type
] FU_RECEIVE_Telegrami
I#] FU_SEND_Telegram1

Converter G120 PN 57-1500 * CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * PLC data types » FU_SEND Telegram1

FF hE Fearead=s B Y =)
FU_SEND Telegram1
Name Datatype Defaultvalue  Accessible.. Visiblein .. Setpoint Comment
1 | reserved_8 Bool false =] =] [ notinuse
2 @ reserved 9 Bool false =) =) 0 notinuse
3 @ Control_via_PLC Bool TRUE E E D Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
4 | Rev_direction Bool false =] =] [ Invert setpoint in the inverter(1)
5 | reserved_12 Bool false =] =] 0 notin use
6 | MOP_up Bool false =] =] 0 Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
7 | MoP_down Bool false =] =] 0 Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
8 @ reserved 15 Bool false =2l =) 0 notinuse
9 ON_OFF1 Bool false E B D ON(1) | OFF(0) with the ramp-function generator
10 <@ ON_OFF2 Bool TRUE =] =] 0 Switch OFF (0); Switch off the motor immediately, the motor coasts down to standstill
11 @ ON_OFF3 Bool TRUE =] ] (] switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
12 <@ EN_operation Bool TRUE =] =] 0 Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)
13 | EN_ramp Bool TRUE =) =) 0 Enable ramp-function (1) | Reset ramp-function generator output to 0 (0)
14 <@ Continue_freeze_ramp | Bool TRUE E E D Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)
15 <@ Enable_setpoint Bool TRUE =] =] [ Enable setpoint(1) / Inhibit setpoint{0)
16 @ Acknowiedge Bool =] =] 0 |Ackmovd|edge faults (1)
17 < NSOLL_A Int =] =] 0 Setpointl speed process data (PZD) word2
[ <] n 2]
Avvertenza:

— In alcuni bit di abilitazione, il valore di avvio € gia impostato su TRUE per evitare che questi
bit debbano essere impostati addizionalmente nel programma.
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— Creare ora il blocco dati globale "FREQUENCY_CONVERTER" (Convertitore di frequenza)
per il telegramma d'ordine e di risposta. (— "Add new block" (Inserisci huovo blocco) —» DB

— "Global DB" (DB globale) -"FREQUENCY_CONVERTER" (Convertitore di frequenza) —
OK).

Ui Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Teols Window Help Totally Integrated Automation
j BH SE‘.‘EPFD]EC( ,E- x e X k-)! (,! fll f!! I B TR B T L] By RV | NaN ‘X TAL
new blocl
Project tree m 4
- Name: —
Devices [ FREQUENCY_converTER ] 3
" =
EQQ g
Type: i Global DB [+ E
¥ _]062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1 ﬁ
I Add newdevice OB 2 -] U'__l
s Devices & networks Organization Number: g
~ ([l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] dzd O Manual o
Y Device configuration . H
% Online & diagnostics @ Automatic
~ ! Program blocks % Description:

& Add new block

4 Main [OB1]

4% MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11
4% MOTOR_AUTO [FB1]

@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]

@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]

) Data blacks (DBs) save program data.
Function block

# SPEED_MOTOR [DB2] [ALLEED
» [5 Technology objects
3 External source files
» [ PLC tags '
~ [ PLC data types BB
B Add newdata type Data block

#| FU_RECEIVE_Telegram1
FU_SEND_Telegram1

» [ Watch and force tables

» rj:. Online backups

v BT

<] i I[2]
» | Details view

More...

> |Additiuna| information

[w] Add new and open

€]

@ Properties |‘_i-'.lnfu y‘ﬂDiagnnstics
a D 8

Portal vie 1 Overview

— Creare ora la variabile "Send_G120_01" e selezionare il tipo di dati "FU_SEND_Telegram1".
(— Send_G120 01 —» "FU_SEND_Telegram1™)

Ui Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500
Project  Edit Insert  Online  Options
Cf [ sveproject & X 25 5 X 0 (M2

View

Tools Window Help Totally Integrated Automation

ETRI LT [A & coonline ¥ Gooifine fo I8 I8 3 H []] PORTAL
..PNS7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » FREQUENCY_CONVERTER [DB4]

- X

Devices
QO

FE b

4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC17
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ FREQUENCY_CONVERTER [DB4]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
v [@ Technology objects
» External source files
» Lg PLC tags
~ [ PLC data types
I Add newdata type
FU_RECEIVE_Telegram1
FU_SEND_Telegram1

I;,L Watch and force tables
[ i eV
<] [ 2]

"FU_SEND_Telegram1”

(<]

EEBEBEN-Y =
FREQUENCY_CONVERTER
¥ _] 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-7 -~ Name Data type Start value Retain Accessible f Visiblein . Setpoint C..
B Add new device 1 |@ ~ Static %l_J
o Devices & networks 2 l@® » Send G120_01 [FFu_senD_telegramy” IIEI @] =] =] g
~ [[8 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 L} <Add new: Usint ES
Y Device configuration WChar a
%/ Online & diagnostics = Wstring
~ g Program blocks Word
B¢ Add newblock "FU_RECEIVE_Telegram1”
& Main [OB1]

> | Details view
4 Portal view =1 overview

| @ Frequency...

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens 2019. Tutti i diritti riservati.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-it.docx

61



Documentazione per corsisti/formatori | Modulo TIA Portal 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

— Creare ora un'altra variabile assegnandole il nome "Receive_G120_01", quindi selezionare il
tipo di dati "FU_RECEIVE_Telegram1". Corredare ora di commenti entrambe le variabili.
(— Receive_G120 01 — "FU_ RECEIVE_Telegram1")

TIA_Portal\0s 01 Frequency Converter G120 Pl 00W062-101 Frequency Converter G120 Pl
Project  Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Cf i Bl saveproject & X 2 Tm X D2 G B B R Y coonline F coofiine fp M X S L[] PORTAL
062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » FREQUENCY CONVERTER [DB4] -0 EX

Devices

OO ¥ hE Freoas MY g |8
FREQUENCY_CONVERTER N
~ |1 062-101 Frequency Converter G120 F Name Data type Startvalue Retsin | Accessiblef... Visiblein .. |Sepoint | Comment
B Add new device <0 v Static
B Devices & networks 4@ = » Send_G120.01  “FU_SEND_Telegram1® (m] =] =] Send telegram frequency converter G120 conveyor 1

~ [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DF]
Y Device configuration
12 online & diagnostics
~ [ Program blocks
I Add new block
& Main [0B1]
& MOTOR_SPEEDCONTROL [F.
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN..
4 MOTOR_AUTO [FE1]
8 FREQUENCY_CONVERTER !
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
[ Technology objects
Extemal source files
[& PLC tags
[ PLC data types
K Add new data type
FU_RECEIVE_Telegram1
IU_SEND_Telegram1

» [ watch and force tables
» e i bhack
<] [ ] [<] T 2

> | Details view |4 properties  |%J info @[ %l piagno
4 Portal view FREQUENCY.

40 * » Receive_G120_01

= <Add new

*FU_RECEIVE_Telegr:

] =] =] Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1

(v v~

— | tipi di dati PLC "FU_SEND_Telegraml" e "FU_RECEIVE_Telegraml1" consentono la
creazione rapida ed efficace del blocco dati, vedere la rappresentazione

062-101 Frequency Converter G120 PN §7-1500 * CPU F-3 PN/DP] * Program blocks » FREQUENCY CONVERTER [DB4]
FF L Ferecen=s B2 =
FREQUENCY_CONVERTER
MName Data type Startvalue Retain  Accessiblef.. |Visiblein .. Setpeint Comment
1 @ v static [~]
2 <@ = ¥ Send_G120_01 “FU_SEND_Telegram1” D @ @ Send telegram frequency converter G120 conveyor 1
3 = reserved_8 Bool notin use
4 - = reserved_9 Bool notin use
5 = Control_via_PLC Bool Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
6 |- = Rev_direction Bool Invert setpoint in the inverter(1)
7 = reserved_12 Bool notin use
8 |- = MOP_up Bool Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
9 = MoP_down Bool Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
10 - = reserved_15 Bool notin use =
11 < = ON_OFF1 Bool ON(1) | OFF(0) with the ramp-function generator
12 - = ON_OFF2 Bool Switch OFF (D); Switch off the motor immediately, the motor coasts down to stan.,
13 < = ON_OFF3 Bool Switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
14 - = EN_operation Bool Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)
15 < = EN_ramp Bool Enable ramp-function (1) | Reset ramp-function generator output to 0 (0)
16 - = Continue_freez... Bool Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)
17 < = Enable_setpoint Bool Enable setpoint(1) / Inhibit setpoint{0)
18 - = Acknowledge Bool Acknowledge faults (1)
19 = NSOLL_A Int 0 Setpointl speed process data (PZD) word2 —]
20 <@ = ~ Receive_G120_01 "FU_RECEIVE Telegram1 D Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1
21 = Speed_OK Bool false Setpoint ! actual speed deviation within the tolerance range (1)
2@ = Control_reques... Bool false The automation system is requested to accept the inverter control(1)
23 = Max_speed_rea. Bool false Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)
24 @ = Warn_torque_li... Bool false Comparison value for current torque has been reached or exceeded (1)
25 @ = Holding_brake  Bool false Holding brake open(1)
26 - = Motor_tempera.. Bool false Alarm motor overtemperature(0)
27 = Direction Bool false Motor rotates clockwise(1) ! counterclockwise(0)
28 - = PM_overload Bool false Alarm inverter PM thermal overload (0)
29 @ = Ready_to_Start Bool false Power supply switched on; electronics initialized; pulses locked(1)
30 - = Ready Bool false Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no fault is active(1)
31 < = Operation_EN  Bool false Operation enabled Motor follows setpoint(1)
32 - = Fault Bool false Fault active(1)
33 @ = No_OFF2 Bool false Coast down to standstill is not active(1)
34 @ = No_OFF3 Bool false Quick stop is not active(1)
35 = Lockout Bool false Closing lockeut active(1)
36 - = Alarm Bool false Alarm active(1)
<

= XST_A Int 0 Actual speed value process data (PZD) word2 =
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— Per la comunicazione con il convertitore di frequenza, le variabili PLC globali vengono ora
create in una nuova tabella delle variabili. (— "Add new tag table" (Aggiungi nuova tabella
delle variabili)

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
13 % | sove project X Dz T MG [} ¥ Goonline o¥ Gooffine  fo [N [ 3¢ 1]

Project tree

Totally Integrated Automation
PORTAL

Devices

OO

~ [1062-101 Frequency Converter G120 |
B Add new device
i Devices & networks
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
IIY Device configuration
%/ Online & diagnostics
» gl Program blocks
» [ Technology objects
» i Extemal source files
~ [ PLCtags
%5 showall tags
I Add new tag table
= Default tag table [61]
25 Tag table_sorting station [3(
= [ PLC data types
I Add newdata type
| FU_RECEIVE_Telegram1
i FU_SEND_Telegrami
» [ Watch and force tables
» [ig online backups
» [ Traces
B3 Program info
<] i ]

> | Details view "4 properties |7 Info @] % Diagnostics
<« P view er——

— Rinominare la tabella, assegnandole il nome "Tabella delle variabili_G120", quindi creare,
come indicato in questo punto, due variabili della struttura "PZD IN_G120 01" e
"PZD_OUT_G120_01" utilizzando i tipi di dati PLC "FU_RECEIVE_Telegraml" e
"FU_SEND_Telegraml1". (—» PZD_IN_G120_ 01 — "FU_RECEIVE_ Telegraml" —
PzZD_OUT_G120_01— "FU_SEND_Telegram1")

T4y Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Gt (Yl swveproiect @ MBI X 9 (i 5 MG B R F coonine (F coofine i I8 I8 2 ] ] PORTAL

Devices @ Tags |2 Userconstants |[5
OO ¥ BT 5 g
Tag table_G120 E

~ 1062-101 Frequency Converter G120F [ Name Data type Address Retain | Visibl... |Acces... |Comment =
B Add newdevice 1 @ » PZD_IN_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegram1®  %I256.0 (=] (=] ',J_J

i Devices & networks 2 @ » PZD_OUT_G120_01 =] wq2s60 [+ g =& =

~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/IDP] 2 <Add new> "FU_RECEVE_Telegrami” ~] X
[ pevice configuration “FU_SEND_Telegram1® H

%] Online & diagnostics
» I8 Program blocks
» [ Technology objects
» @ Extemal source files
~ [@ PLC tags
%5 Showall tags
B Add new tag table
%2 Default tag table [61]
g Tagtable_G120[2]
5 Tag table_sorting station [3¢
= [g] PLC data types
B Add new data type
] FU_RECEVE_Telegram1
] FU_SEND_Telegram1
» 52 Watch and force tables
» [ online backups

» [ Traces
<| [ ]

> | Details view |Q.Pmperlies “Elnfu yl\ﬂ Diagnostics

Aom_ldent
Bool

4 Portal view 53 Tagtable G..
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— Con l'impiego dei tipi di dati PLC "FU_SEND_Telegraml1" e "FU_RECEIVE_Telegram1", le
variabili sono state create conformemente alla relativa struttura. Aprire ora il blocco "Main
[OB1]". (— Main [OB1))

:\00_TIA_Portal\062-101 Frequ G120 PN 57
Project Edit View Inset Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gf i seveproject & X %2 H X D2 G M E R S coonline (F cooffine o [ I 2 H || PORTAL
062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * PLC tags
De! S
HoQ S Tm
Tag table_G120
~ [ 062-101 Frequency Converter G120 | Name Data type Address Retain  Visibl.. Acces.. Comment
I Add new device 1 4@~ PFZD_N_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegram1®  %I256.0 =] =] U’_.l
#n Devices & networks 2 a Speed_OK Bool %I256.0 Setpoint / actual speed deviation within the tolerance ra g
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] ERN | Control_requested Bool %I256.1 The automation system is requested to accept the inve E
IY Device configuration 4 a Max_speed_reached Bool %I256.2 Speed is greater than or equal to the maximum speed ( a
%/ Online & diagnestics 5 la Wam_torque_limit Bool %I256.3 Comparison value for current torque has been reached
= I3 Program blocks s |a Holding_brake Bool %I256.4 Holding brake open(1)
I Add new block 7 |la Motor_temperature Bool %I256.5 Alarm motor overtemperature(0)
& Main [0B1] s |a Direction Bool %I256.6 Motor rotates clockwise(1) | counterclocknise(0)
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [F ¢ @ PM_overioad Bool %I256.7 Alarm inverter PM thermal overioad (0)
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN. 10 |a@ Ready_to_Start Bool %I257.0 Power supply switched on; electrenics initialized; pulses
& MOTOR_AUTO [FB1] 1 | Ready Bool %I257.1 Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no faultis active(1
@ FREQUENCY_CONVERTER[C 12 <@ Operation_EN Eool %I257.2 Operation enabled Motor follows setpoint(1)
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] 13 la Fault Bool %I1257.3 Fault active(1)
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 4 la No_OFF2 Bool %I257.4 Coast down to standstillis not active(1)
@ SPEED_MOTOR [DB2] 15 |a No_OFF3 Bool %I257.5 Quick stop is not active(1)
+ [ Technology objects 16 |a Lockout Bool %I257.6 Closing lockout active(1)
+ g} External source files 17 |a Alarm Bool %I257.7 Alarm active(1)
v [ PLC tags 13 |a HST_A Int %IW258 Actual speed value process data (PZD) word2
% Showall tags 19 | ~ Fzp_our_G120_01 ["Fu_seND_Telegram” [F)] Q2560  [=]
I Add newtag table 20 @ reserved_8 Bool %Q256.0 notin use
3 Defaulttag table [61] 21 @ reserved 9 Bool %Q256.1 notin use
-%- Tag table_G120 [2] o 22 |la Control_via_PLC Bool %Q256.2 Control via fieldbus, inverter accepts the process data f
: i 7 . o . ] i
[ [.. L ]
|g Properties g L H ) Diagnostics

— Inserire due nuove reti all'inizio di Main [OB1]. Per Drag & Drop trascinare in queste reti il
comando "Move" (Sposta), accessibile da "Instructions" (Istruzioni) alla voce "Move"

(sposta). (— KH — K3 — Instructions (Istruzioni) — Move (Sposta) —» Move (Sposta)—
Move (Sposta)

00_TIA_Portal\0 uency Conver 062-101 Frequency Converter G120 PN

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

CfF (Y H soveproject & X 25 5 X D2 T M E E B coonline F cooffline  f, [ [ 2 - []] PORTAL
e P P 6 P 6 PN/DP Progra blo A OB |

Devices Options

T
&2}
HOO PR % &0 B = Wy Wt ] F
ook intefa > | Favorites H
+ |1 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15 o + | Basic instructions g
. 2 >=1 = —al = “

I Add new device Harne Des...

g Devices & networks

= ~ Block title: *Main Program Sweep (Cycle)” » [ General ml
~ [ cPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Comment » [ Bit logic operations %
[IY Device configuration » [@] Timer operations a
’% Online & diagnostics ~ £33 Network 1: Receive process data from frequency converter G120 conveyorl (telegram) » [51 Counter operations E
- = Program blocks C » [<] Comparator operations 3
!Add_ new block » [£] Math functions
4 Main [081] MOVE = 5] Move operations

& MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] . o
& MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] R “Lou-n
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— Selezionare la "Tabella delle variabili_G120" nella navigazione del progetto. Nella Vista
dettagli & ora possibile trascinare le variabili "PZD_IN_G120 01" e "PZD_OUT_G120 01"
Move (Sposta).

direttamente per Drag & Drop sulle interfacce delle istruzioni

(— Tabella delle variabili_ G120 — PZD_IN_G120_01 — PZD_OUT_G120_01)
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— Nella Vista dettagli aprire la struttura della variabile "Receive_G120_0" e da qui trascinare
per Drag & Drop la variabile "Receive G120 01.Actual speed" sull'interfaccia
"Actual_speed_Al" del blocco "MOTOR_SPEED_MONITORING".
(— Receive_G120 _01.XIST_A)
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Sull'interfaccia

Setpoint_speed" (Valore di riferimento numero di giri_I/O) del blocco

"MOTOR_SPEEDCONTROL", trascinare la variabile Variable "Send_G120_01.NSOLL_A".
(— Send_G120_01.NSOLL_A)
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7.6
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Caricamento del programma nella SIMATIC S7 CPU 1516F-3
PN/DP
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7.7 Diagnostica di SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— I blocco Main [OB1] pud essere monitorato per la diagnostica del comando del convertitore nel

programma. Facendo clic sul simbolo

o

(> Main [OB1] » )

ns - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Conver 120 PN §7-15000062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

oo
e possibile attivare/disattivare il controllo.
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7.8

— Per la diagnostica del collegamento PROFINET tra il controllore CPU 1516F e il convertitore
di frequenza, si presta la visualizzazione di rete online. (— Devices & networks (Dispositivi &

Reti) - Network view (Vista di rete) — & Geonline))
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— Anche il controllo di "Control/status word" (Parole di comando/di stato) pud avvenire nel
convertitore di frequenza. La funzione "Control/status word" (Parole di comando/di stato) &
disponibile in "Online & Diagnostics” (Online & diagnostica). (— Drive_G120_conveyor
(Azionamento_G120_nastro) — Online & diagnostics (Online & Diagnostica) — Diagnostics

(Diagnostica) — Control/status word (Parole di comando/di stato — & co L))
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11 . Direction reversal (setpoint) [0=No, 1=Yes]
13 _  Moterized potentiometer raise [0=No, 1=Yes]
14 . Motorized potentiometer lower [0=No, 1=Yes]
15 . CDSbit0 [0=No, 1=Yes]
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Control/status word

The signals actually evaluated or used by the controller are displayed here.

Where the signals come from, can be seen in the individual parameter screen forms.

The communication screen forms show the communication interconnections.
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| Control word 1 I~ | supplementary control word

0 ONIOFF1[D=No, 1=Yes] 0 . Fixedsetpbit0 [0=No, 1=Yes]

1 < OCIOFF2 [0-No, 1-Yes] 1 o Fixed setpbit 1[0-N
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4 Portal view

< Properties |*4Info_&)| % Diagnostics |
cted to CPUT516F, address IP=1...

— Alla voce "Drive enable signals" (Abilitazioni azionamento) vengono elencate le abilitazioni
mancanti per l'avvio del motore. (— Abilitazione azionamento)
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— Anche nella "Vista funzioni" (Functional view) dei parametri possono essere monitorati i valori
online. (— Parameter (Parametri) — Functional view (Vista funzioni)
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7.9 Archiviazione del progetto

— Per concludere, archiviare il progetto completo. Nel menu — "Progetto" — selezionare i
comando "Archivia ..." (Project -> Archive ...) Aprire la cartella nella quale archiviare i
progetto e salvare questultimo come tipo di dati "TIA Portal project archive".
(— "Project" (Progetto)— "Archive" (Archivia)—»> "TIA Portal project archive" (Archivi dei
progetti del TIA Portal)> "SCE_EN_062-101 Frequency converter G120 and S7-1500..."
(SCE_EN_062-101 Convertitore di frequenza G120 e S7-1500...) —»>Save (Salva)
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7.10 Lista di controllo — Istruzioni passo passo

La seguente lista di controllo costituisce un supporto per studenti e tirocinanti per una verifica
indipendente di tutte le tappe delle istruzioni passo passo, sotto il profilo della completezza e
della cura nello svolgimento, consentendo loro di terminare il modulo in piena autonomia.

N. Descrizione Controllato

Il convertitore di frequenza SINAMICS G120 con la Control Unit CU250S-
1 |PN Vector come periferia decentrata della CPU1516F- 3 PN/DP, é stato
creato.

Configurazione dispositivi con il convertitore di frequenza G120 come
Device, caricata correttamente nella CPU1516F-3 PN/DP.

3 |Nome dispositivo assegnato alla Control Unit CU250S-PN Vector.

Convertitore di frequenza SINAMICS G120 con motore asincrono

4 ) . .
parametrizzato in SINAMICS Startdrive.

5 Parametrizzazione caricata correttamente da SINAMICS Startdrive nel
convertitore di frequenza SINAMICS G120.

6 Motore asincrono in esercizio con il convertitore di frequenza SINAMICS

G120 tramite pannello di comando testato correttamente.

7 |Blocco dati "Convertitori di frequenza” [DB4] creato.

8 |Maodifiche al programma in Main [OB1] eseguite.

Compilazione e caricamento dei blocchi di programma terminati senza
messaggi di errore.

Accensione impianto (-KO = 1)

Cilindro inserito / risposta attivata (-B1 = 1)
ARRESTO di EMERGENZA (-Al = 1) non attivato
Modo di funzionamento AUTOMATICO (-S0 = 1)
10 |Tasto di arresto automatico non azionato (-S2 = 1)
Tasto di avvio automatico non azionato (-S1 = 1)
Sensore scivolo occupato attivato (-B4 = 1)

Il motore asincrono viene successivamente inserito mediante il convertitore
e rimane attivo — Motor ON

11 |Sensore fine nastro attivato (-B7 = 1) — Motore OFF (dopo 2 secondi

12 |Azionare brevemente il tasto di arresto automatico (-S2 = 0) — Motore OFF

13 |Attivazione ARRESTO di EMERGENZA (-Al1 = 0) —» Motore OFF

14 |Modo di funzionamento manuale (-SO = 0) - Motore OFF

15 |Spegnimento impianto (-KO = 0) - Motore OFF

16 |Cilindro non inserito (-B1 = 0) — Motore OFF

17 |Progetto archiviato correttamente.
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8 Esercizio

8.1 Definizione del compito — esercitazione

Durante la parametrizzazione il numero di giri max del motore & stato limitato a 500,00 1/min.
Adeguare la normalizzazione nei due blocchi dati "MOTOR_ SPEEDCONTROL" [FC10] e
"MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11] affinché il calcolo possa essere svolto con i valori fisici.

8.2 Schematecnico

Nel seguito si riporta lo schema tecnico per la definizione del compito.

Zusitzliche Werte
Additional values

Sortieranlage / Sorting station 5

-B4 -B5

Metall/
metal =5
— _

Plastik/
:> plastic

Rutsche/Slide :> Forderband/Conveyor I:.

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 50 il

1.0 m/s

‘ 1
m B2 50 Ufmin (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
B -B1 manipulated value speed

external manipulated value speed

U/min (rpm)

Figura 5: schema tecnico

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einon
j -Q0 Hauptschalter/Main switch
-P4 aktiviertizctive
Q -A1 NOTHALT/Emergency stop
-P2 Handimanual -P3 Auto/aulo

j -50 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode
-P5 gestantet/started
-51 Start/start

__ -52 Stoppjstop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-S54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards
-PT ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 gingefanreniretracted

Figura 6: Quadro di comando
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8.3 Tabella di riferimento

| seguenti segnali devono essere utilizzati come operandi globali nel presente compito.

DI Tipo Identificazione |Funzione NC/NO

E0.0 | BOOL Al Segnalazione ARRESTO -
. D’EMERGENZA OK

EO.1 BOOL -KO Impianto "ON" NO

Selettore modo operativo Manuale (0)/ | Manuale =0
EO0.2 BOOL -S0

Automatico(1) Automatico = 1
EO0.3 BOOL -S1 Tasto di avvio automatico NO
E0.4 BOOL -S2 Tasto di arresto automatico NC
EO0.5 BOOL -B1 Sensore cilindro M4 inserito NO
E1.0 BOOL -B4 Sensore scivolo occupato NO
E1.3 BOOL -B7 Sensore pezzo alla fine del nastro NO

Il telegrammal ha ricevuto i dati di

ED256 | STRUCT | PZD_IN_G120_01 )
- - - processo da G120 nastro di trasporto 1

DQ Tipo Identificazione |Funzione

Il telegrammal ha inviato i dati di
AD256 | STRUCT |PzZD_OUT_G120_01 .
- - — |processo a G120 nastro di trasporto 1

Legenda della tabella di assegnazione

DQ Uscita digitale DI Ingresso digitale
AE Ingresso analogico
AA Uscita analogica
I Ingresso
A Uscita NC Normally Closed

(contatto normalmente chiuso)

NO Normally Open
(contatto normalmente aperto)
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8.4 Pianificazione

Pianificare ora in autonomia la realizzazione del compito.

8.5 Listadi controllo — esercitazione

La seguente lista di controllo costituisce un supporto per studenti e tirocinanti per una verifica
indipendente di tutte le tappe dell'esercitazione, sotto il profilo della completezza e della cura
nello svolgimento, consentendo loro di terminare il modulo in piena autonomia.

N. Descrizione Controllato

Modifiche al programma in MOTOR_ SPEEDCONTROL [FC10]

! eseguite.

5 Modifiche al programma nel MOTOR_SPEEDMONITORING
[FC11] eseguite.

3 Compilazione e caricamento dei blocchi di programma terminati

senza messaggi di errore di errore.

Accensione impianto (-KO = 1)

Cilindro inserito / risposta attivata (-B1 = 1)

ARRESTO di EMERGENZA (-Al = 1) non attivato

Modo di funzionamento AUTOMATICO (-S0 = 1)

Tasto di arresto automatico non azionato (-S2 = 1)

4 Tasto di avvio automatico non azionato (-S1 = 1)

Sensore scivolo occupato attivato (-B4 = 1)

Il motore asincrono viene successivamente inserito mediante il
convertitore e rimane attivo —» Motore ON

Il numero di giri corrisponde al valore di riferimento numero di giri
nel campo +/- 50 U/min

Sensore fine nastro attivato (-B7 = 1) — Motore off (dopo 2
secondi).

Azionare brevemente il tasto di arresto automatico (-S2 = 0) —»
Motore OFF

7 Attivazione ARRESTO di EMERGENZA (-Al = 0) — Motore OFF

8 Modo di funzionamento manuale (-SO = 0) —» Motore OFF

9 Spegnimento impianto (-KO = 0) - Motore OFF

10 Cilindro non inserito (-B1 = 0) —» Motore OFF

11 Numero di giri > Limite numero di giri guasto max. —» Motor OFF
12 Numero di giri < Limite min. numero di giri guasto — Motore OFF
13 Progetto archiviato correttamente.
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O Ulteriori informazioni

Per esercizi e approfondimenti sono disponibili, a carattere orientativo, ulteriori informazioni quali
ad es.:. Getting Started, video, tutorial, app, manuali, guide alla programmazione e trial
software/firmware al seguente link:

siemens.com/scel/drives

Anteprima di "Ulteriori informazioni" — In preparazione
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Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.com/sce

Documentazione per corsisti/formatori
siemens.com/sce/module

Trainer Package SCE
siemens.com/sceltp

Partner di contatto SCE
siemens.com/sce/contact

Impresa digitale
siemens.com/digital-enterprise

Industria 4.0
siemens.com/ future-of-manufacturing

Totally Integrated Automation (TIA)
siemens.com/tia

TIA Portal
siemens.com/tia-portal

SIMATIC Controller
siemens.com/controller

Documentazione tecnica SIMATIC
siemens.com/simatic-doku

Industry Online Support
support.industry.siemens.com

Catalogo prodotti e sistema di ordinazione online Industry Mall
mall.industry.siemens.com
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