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Paguetes de instructor SCE adecuados para esta documentacion
didactica/para cursos de formacion

Sistemas de accionamiento SINAMICS

= Accionamiento estandar SINAMICS G120 parared monofasicade 230 V AC
Referencia 6SL3200-3AX00-0UL1

= Accionamiento estandar SINAMICS G120 parared trifasica de 400 V AC
Referencia 6SL3200-3AX00-0UL2

Controladores SIMATIC

*  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F y HMI RT SW
Referencia: 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Referencia: 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Referencia: 6ES7516-3FN00-4AB2

«  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Referencia: 6ES7516-3AN00-4AB3

+  SIMATIC CPU 1512C PN con software y PM 1507
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB1

+  SIMATIC CPU 1512C PN con software, PM 1507 y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia; 6ES7512-1CK00-4AB2

*  SIMATIC CPU 1512C PN con software
Referencia; 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN con software y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1, Single license
Referencia: 6ES7822-1AA04-4YA5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1, Classroom license (hasta 6 usuarios)
Referencia: 6ES7822-1BA04-4YA5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1, Upgrade license (hasta 6 usuarios)
Referencia: 6ES7822-1AA04-4YES

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1, Student license (hasta 20 usuarios)
Referencia: 6ES7822-1AC04-4YA5S

Tenga en cuenta que estos paquetes de instructor pueden ser sustituidos en el futuro por nuevos
paguetes.
Encontrara una relacion de los paquetes SCE actualmente disponibles en la pagina: siemens.com/sce/tp

Cursos avanzados
Para los cursos avanzados regionales de Siemens SCE, pdngase en contacto con el partner SCE de su
region: siemens.com/sce/contact

Mas informacion en torno a SCE
siemens.com/sce
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Nota sobre el uso

La documentacion didactica/para cursos de formacion de SCE para la solucion de automatizacién
homogénea Totally Integrated Automation (TIA) ha sido elaborada para el programa "Siemens
Automation Cooperates with Education (SCE)" exclusivamente con fines formativos para centros publicos
de formacion e | Siemens declina toda responsabilidad en lo que respecta a su contenido.

No esta permitido utilizar este documento mas que para la iniciacion a los productos o sistemas de
Siemens; es decir, estd permitida su copia total o parcial y su posterior entrega a los
aprendices/estudiantes para que lo utilicen en el marco de su formacion. La transmision y reproduccién
de este documento y la comunicacion de su contenido solo estan permitidas dentro de centros publicos
de formacion basica y avanzada para fines didacticos.

Las excepciones requieren autorizacidbn expresa por escrito por parte de Siemens. Para cualquier
consulta al respecto, dirigirse a: scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

Los infractores quedan obligados a la indemnizacién por dafios y perjuicios. Se reservan todos los
derechos, incluidos los de traduccion, especialmente para el caso de concesion de patentes o registro
como modelo de utilidad.

No esta permitido su uso para cursillos destinados a clientes del sector Industria. No aprobamos el uso
comercial de los documentos.

Queremos expresar nuestro agradecimiento a la TU Dresde, asi como a la empresa Michael Dziallas
Engineering y a las demas personas que nos han prestado su apoyo para elaborar esta documentacién
didactica/para cursos de formacion de SCE.
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Convertidor de frecuencia G120 con
Control Unit CU250S-2 PN Vector en
PROFINET con SIMATIC S7-1500

1 Objetivo

En este capitulo aprender4 coémo se pone en marcha un convertidor de frecuencia SINAMICS
G120 con la Control Unit CU250S-2 PN y un controlador SIMATIC S7, tomando como ejemplo la
CPU1516F-3 PN/DP con PROFINET.

En el médulo se explica la puesta en marcha del convertidor de frecuencia SINAMICS G120 con
el software SINAMICS Startdrive en el TIA Portal.

A continuacién, se muestra paso a paso cémo se controla y se vigila el convertidor de frecuencia
SINAMICS G120 desde el programa de la CPU1516F-3 PN/DP.

Pueden utilizarse los controladores SIMATIC S7 que se indican en el capitulo 3.

2 Requisitos
Este capitulo tiene como punto de partida el capitulo dedicado a los bloques de datos globales
en SIMATIC S7. Para poner en practica este capitulo puede recurrir, p. €j., al siguiente proyecto:

"SCE_ES_032-600_ Global_Data_Blocks ....zap13".

3 Hardware y software necesarios

1 Estacion de ingenieria: los requisitos son hardware y sistema operativo
(para mas informacion, ver Readme/Léame en los DVD de instalaciéon del TIA Portal)

2  Software SIMATIC STEP 7 Professional en el TIA Portal a partir de la version V13
3  Software SINAMICS Startdrive en el TIA Portal a partir de la version V13

4  Controlador SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, p.ej.,, CPU 1516F-3 PN/DP:
a partir de la version de firmware V1.6 con Memory Card y 16DI/16DO
Nota: Las entradas digitales deben estar conectadas en un cuadro.

5  Convertidor de frecuencia SINAMICS G120 con:
- Control Unit CU250S-2 PN a partir de la version de firmware 4.6
- Power Module PM240-2
- Intelligent Operator Panel IOP
- Motor asincrono

6 Conexién Ethernet entre la estacidbn de ingenieria y el controlador, asi como
entre el controlador y el convertidor de frecuencia

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal)
a partir de la version V13

1 Estacién de inaenieria

3 SINAMICS Startdrive
(TIA Portal) a partir de la
version V13

6 Conexion Ethernet

TYTYTY T T Ty T Y
YT TS T Y TY

4 Controlador SIMATIC S7-1500
Cuadro

6 Conexion Ethernet

5 Convertidor de frecuencia G120 con:
- Control Unit CU250S-2 PN
- Power Module PM240-2
- Intelligent Operator Panel IOP

- Motor asincrono
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4 Teoria

4.1 Convertidores de frecuencia SINAMICS G120

Cada convertidor de frecuencia SINAMICS G120 consta de una Control Unit (CU) y un Power
Module (PM).

* La Control Unit controla y vigila el Power Module y el motor conectado.

» El Power Module incluye rectificador y ondulador para motores en una gama de potencias
de 0,37 kW a 250 kW.

Power Module

5 - Py

Control Unit

Nota:

— Consulte informacién méas precisa del convertidor de frecuencia G120 con Control Unit
CU250S-2 PN Vector en los manuales correspondientes. En este médulo se utiliza el
convertidor de frecuencia SINAMICS G120 como dispositivo PROFINET-10O.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
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4.2 Componentes para la instalacion de un convertidor de

frecuencia SINAMICS G120

4.2.1 Control Units CU250S-2

Las Control Units CU250S-2 se diferencian unas de otras por el tipo de conexiones a bus de
campo. Existen las Control Units CU250S-2 con:

e interfaz RS485 para USS, Modbus RTU;

e interfaz PROFIBUS;

e interfaz RS485 para PROFINET, Ethernet/IP;
e interfaz CANopen.

Todas las Control Units disponen de EEPROM para salvaguardar los datos de configuracién en
caso de cortes de tension.

La Control Unit CU250S-2 Vector utilizada dispone de una interfaz PROFINET con dos puertos
que soportan los perfiles PROFIdrive, PROFIsafe y PROFlenergy.

Ademas, se pueden conectar, por ejemplo, encdders HTL o TTL y sondas de temperatura
directamente a una interfaz de encdder de 15 polos, y encdders con capacidad DRIVE-CLIQ y
Sensor Module a una interfaz DRIVE-CLIQ de la Control Unit.

La Control Unit soporta las siguientes funciones de Safety Integrated (SIL 3, PL e, Cat. 3):
Safe Torque Off (STO);

Safe Stop 1 (SS1) con vy sin vigilancia de la velocidad;

Safe Brake Control (SBC);

Safely-Limited Speed (SLS);

Safe Direction (SDI);

Safe Speed Monitor (SSM);

comunicacion PROFIsafe con un controlador de orden superior.

Existen distintos métodos de regulacién para responder a los diferentes requisitos de los
accionamientos:

e caracteristicas UIf;

e Control de corriente de flujo

e regulacién vectorial con o sin encoder.

Con esta Control Unit se pueden utilizar las siguientes funciones especiales:

e funcion de posicionamiento bésica con Epos;

e capacidad de realimentacion gracias a Efficient Infeed Technology (solo Power Module
PM250).

Dispone también de bornes con entradas digitales y analégicas, asi como entradas y salidas
de seguridad.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
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4.2.2 Paneles de operador

Los paneles de operador se emplean para la puesta en marcha, el diagnéstico y el control del
convertidor, ademas de para crear copias de seguridad y transferir los ajustes del convertidor.

El Intelligent Operator Panel (IOP) se ofrece en versién para acoplar en la Control Unit o como
dispositivo portatil con un cable de conexién a la Control Unit. El IOP posibilita el manejo y el
diagnéstico del convertidor.

El BOP-2 es un panel de operador que se acopla en la Control Unit. El BOP-2 tiene una pantalla
de dos lineas para el manejo y el diagnéstico del convertidor.

Nota:

— Consulte informacibn mas precisa sobre los paneles de operador en los manuales
correspondientes.

4.2.3 Tarjetas de memoria para la Control Unit (opcional)

Las tarjetas de memoria SD o MMC pueden utilizarse opcionalmente para realizar copias de
seguridad de los ajustes del convertidor.

Permiten guardar hasta 100 juegos de pardmetros. Esta funcion puede realizarse con el software
SINAMICS Startdrive.

Igualmente, las actualizaciones o reversiones de firmware requieren de una tarjeta de memoria.

Para utilizar la funcién "Posicionador simple" o las funciones de seguridad ampliadas, debe
insertarse una tarjeta de memoria con licencia valida en la Control Unit.

Nota:

— Por el contrario, no es necesario disponer de una tarjeta de memoria durante el
funcionamiento.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados. 10
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4.2.4

4.2.5

4.2.6

Brake Relay

El Brake Relay ofrece un contacto (NA) para el mando de la bobina de un freno de motor.

Safe Brake Relay

El Safe Brake Relay controla un freno de motor de 24 V y vigila cortocircuitos y roturas de hilo en
el mando de freno.

Power Modules PM240-2

Los Power Modules PM240-2 disponen de un chopper de freno (aplicaciones de cuatro
cuadrantes) y son aptos para un gran nimero de aplicaciones en la construccién de maquinaria
en general. Los Power Modules PM240-2 se ofrecen sin filtro o con filtro de red integrado de
clase A.

El Power Module PM240-2 estéa disponible para las siguientes gamas de tensiéon y potencia:
e monofasical/trifasica de 200 V ... 240 V AC, 0,55 kW ... 4,0 kW;

o trifasica de 200 V ... 240 V AC, 5,5 kW ... 7,5 kW;

e trifasica de 380 V ... 480 V AC, 0,55 kW ... 250 kWw;

o trifasica de 500 V ... 690 V AC, 11 kW ... 132 kW.

Nota:

— Si el convertidor de frecuencia no va a ponerse en marcha durante un periodo prolongado de
tiempo, los condensadores del circuito intermedio deben formarse de acuerdo con las
indicaciones de las instrucciones de servicio.

Uso libre para centros de formacion e 1+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados. 11

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-es.docx



Documentacion didactica/para cursos de formacion| Médulo TIA Portal 062-101, edicién 09/2019 | Digital Industries, FA

4.2.7 Power Modules PM250

Los Power Modules PM250 son aptos para las mismas aplicaciones que los PM240. La energia
de frenado que se produzca puede realimentarse directamente a la red (aplicaciones de cuatro
cuadrantes; no se necesita chopper de freno). Los Power Modules PM250 se ofrecen sin filtro o
con filtro de red integrado de clase A.

El Power Module PM250 esta disponible para las siguientes gamas de tension y potencia:

e trifasica de 380 V - 480 V AC +10%, 7,5 kW a 90 kW.

Nota:

— Si el convertidor de frecuencia no va a ponerse en marcha durante un periodo de tiempo
prolongado, los condensadores del circuito intermedio deben formarse de acuerdo con las
indicaciones de las instrucciones de servicio.

4.2.8 Filtro de red

B

Con un filtro de red, el convertidor alcanza una clase mas alta de perturbaciones radioeléctricas.
En los convertidores con filtro de red incorporado no se requiere ningun filtro de red externo.

4.2.9 Bobinadered

e

il

R

La bobina de red complementa la proteccién contra sobretension, filtra los arménicos de la red y
puentea las caidas de conmutacion.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
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4.2.10 Bobina de salida

Las bobinas de salida reducen el esfuerzo dieléctrico de los devanados del motor y la carga del
convertidor debida a corrientes transitorias capacitivas en los cables. Se requiere una bobina de
salida a partir de 50 m para cables de motor apantallados o a partir de 100 m para cables sin
apantallar.

4.2.11 Filtro senoidal

El filtro senoidal situado en la salida del convertidor limita la derivada de la tensiéon y las
tensiones de pico en el devanado del motor. La longitud méaxima admisible de los cables del
motor aumenta a 300 m. La bobina de salida se vuelve innecesaria.

4.2.12 Resistencia de freno

La resistencia de freno permite el frenado rapido de cargas con un alto momento de inercia.

El Power Module controla la resistencia de freno a través de su chopper de freno integrado.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados. 13
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4.3 Medidas de seguridad y advertencias

Antes de la instalacion y la puesta en marcha de SINAMICS G120, observe las siguientes
consignas de seguridad y advertencias.

4.3.1 Generalidades

A ADVERTENCIA

Estos equipos contienen tensiones peligrosas y controlan piezas mecanicas giratorias que
también pueden ser peligrosas. No respetar las advertencias e instrucciones de este manual
puede suponer un peligro de muerte, lesiones graves o dafios materiales significativos.

La proteccién en caso de contacto directo mediante pequefas tensiones de proteccion
(SELV/PELV) solo se admite en areas con conexion equipotencial y en interiores secos. Si
no se cumplen estas condiciones, deberan adoptarse otras medidas de proteccion frente a
las descargas eléctricas, como el aislamiento de proteccion.

En los equipos debe trabajar Unicamente el personal debidamente cualificado y que
previamente se haya familiarizado con las instrucciones de seguridad, instalacion, manejo y
mantenimiento de este manual. El funcionamiento correcto y seguro de estos equipos
depende de su manipulacién, instalacién, manejo y mantenimiento adecuados.

Los bornes del motor, de corriente continua y de red, asi como los cables del termistor y del
freno pueden presentar tensiones peligrosas incluso cuando el convertidor esta fuera de
servicio. Tras desconectar la alimentacion de red, es necesario esperar al menos 5 minutos
hasta que el aparato se haya descargado. Solo entonces podran efectuarse los trabajos de
montaje.

Esta totalmente prohibido desconectar la red en el lado del motor; la red debe desconectarse
siempre en el lado de red del convertidor.

Al conectar la alimentacidon del convertidor, es necesario asegurarse de que la caja de
bornes del motor esté cerrada.

El hecho de que un LED o un indicador similar no se encienda o no esté activo al conmutar
una funcién de CON a DES, no significa que la unidad esté desconectada o no reciba
corriente.

El convertidor debe estar siempre puesto a tierra.

La alimentacion de red debe desconectarse antes de establecer o modificar conexiones en
el aparato.

Asegurese de que el convertidor esté configurado para la tensién de alimentacién correcta.
El convertidor no debe conectarse a una tension de alimentacién superior. Las descargas
estaticas en superficies o interfaces que no sean generalmente accesibles (como bornes o
clavijas) pueden provocar un mal funcionamiento o averias. Por esta razén, en los trabajos
con convertidores o sus componentes deben respetarse las medidas de proteccion ESD.

Deben observarse especialmente las normas de seguridad y de instalacion generales y
regionales para los trabajos en los equipos con tensiones peligrosas (p. €j., EN 50178), asi
como las disposiciones aplicables en relacion con la utilizacion correcta de las herramientas
y los equipos de proteccién personal (Personal Protective Equipment, PPE).
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A PRECAUCION
iDebe prohibirse el acceso a los equipos a menores y otras personas no autorizadas!

Estos equipos deben utilizarse exclusivamente para los fines indicados por el fabricante. Las
modificaciones no autorizadas o el empleo de repuestos y accesorios no suministrados o no
recomendados por el fabricante del equipo pueden producir incendios y descargas eléctricas
con el correspondiente riesgo de lesiones.

ACHTUNG

El presente manual debe conservarse en las inmediaciones de los equipos y permanecer
facilmente accesible para todos los usuarios.

A la hora de realizar mediciones o comprobaciones en un equipo sometido a tension, es
necesario considerar las especificaciones de la norma de seguridad BGV A2, especialmente
el articulo 8, "Desviaciones admisibles al trabajar con piezas sometidas a tensién". Es
necesario utilizar herramientas electronicas adecuadas.

Antes de la instalacion y puesta en marcha, lea atentamente las instrucciones de seguridad y
las advertencias, incluidos los roétulos de advertencia incorporados al equipo. Es
imprescindible mantener en estado legible los rétulos de advertencia; en caso de que falten o
estén dafados, se deberan reemplazar.

4.3.2 Transporte y almacenamiento

A ADVERTENCIA

Para que los equipos funcionen de forma segura y correcta, es imprescindible procurar un
transporte y almacenamiento correctos, asi como un manejo y un mantenimiento cuidadosos.

A PRECAUCION

El equipo debe protegerse durante el transporte y el almacenamiento frente a golpes
mecanicos Y vibraciones. Es importante proteger el equipo del agua (lluvia) y de temperaturas
demasiado altas/bajas.
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4.3.3 Puesta en marcha

A ADVERTENCIA

Los trabajos en los equipos a cargo de personal no cualificado o el incumplimiento de las
advertencias pueden provocar lesiones graves o dafios materiales significativos. Los trabajos
en los equipos deben correr a cargo exclusivamente de personal cualificado y familiarizado
con el disefio, la instalacién, la puesta en marcha y el funcionamiento de los equipos.

A PRECAUCION

Conexién de cables

Los cables de mando se deben tender separados de los cables de alimentacion. La conexion
debe realizarse de acuerdo con las instrucciones del apartado "Instalacién" de este manual,

con el objetivo de que el funcionamiento correcto de la instalacion no se vea afectado por
interferencias inductivas y capacitivas.

4.3.4 En funcionamiento

A ADVERTENCIA
Los convertidores SINAMICS G120 funcionan con altas tensiones.

En el funcionamiento de los equipos eléctricos, es inevitable que se den tensiones peligrosas
en determinadas piezas de los equipos.

Por ello, los dispositivos de parada de emergencia segin EN 60204, IEC 204 (VDE 0113)
deben estar operativos en todos los modos de operacion de los dispositivos de control. La
desconexion de un dispositivo de parada de emergencia no debe provocar un rearranque
descontrolado o indefinido de la instalacion

Determinadas configuraciones de los pardmetros pueden provocar que el convertidor
SINAMICS G120 se reinicie tras un fallo de la alimentacion; p. €j., las funciones de rearranque
automatico.

En el caso de las &reas de los dispositivos de control en las que los fallos puedan causar
dafios materiales considerables e incluso lesiones graves, deben adoptarse medidas de
precaucion externas adicionales o montarse dispositivos para poder garantizar un
funcionamiento seguro incluso cuando se producen fallos (p. ej., finales de carrera
independientes, enclavamientos mecanicos, etc.).

Los parametros del motor deben configurarse de forma precisa para que la proteccién de
sobrecarga del motor funcione sin inconvenientes.

Este equipo esta disefiado para garantizar una proteccién de sobrecarga del motor interna
segun UL508C.

Solo deben utilizarse Control Units con funciones de seguridad como "dispositivo de parada
de emergencia" (véase EN 60204, apartado 9.2.5.4).
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4.3.5 Reparaciones

A ADVERTENCIA

La reparacion de los equipos solo debe correr a cargo del servicio técnico de Siemens, de los
centros de reparaciones autorizados por Siemens o del personal autorizado que esté
familiarizado a fondo con todas las advertencias e instrucciones de trabajo incluidas en este
manual.

Todas las piezas o componentes dafiados deben sustituirse por piezas incluidas en la lista de
repuestos correspondiente.

Antes de abrir el equipo para acceder a las piezas del interior, debe desconectarse la tension
de alimentacion.

4.3.6 Desmontaje y eliminacién

& PRECAUCION
El embalaje del convertidor puede volver a utilizarse. Es necesario guardar el embalaje para
Su posterior uso.

El embalaje puede desarmarse en piezas individuales quitando facilmente las uniones
roscadas y por abroche. Estas piezas individuales pueden reutilizarse, eliminarse conforme a
las disposiciones locales o devolverse al fabricante.

Nota:

— Para los siguientes pasos de manejo y tareas planteadas, se presupone el uso de una
unidad de convertidor premontada con motor asincrono. Durante la instalacion eléctrica, siga
las normas y consignas de seguridad de los fabricantes. En los manuales de SINAMICS
G120 encontrara las indicaciones y directrices para el montaje y la instalacién eléctrica.
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4.4

4.4.1

4.4.2

4.4.3

Parametrizacion de los convertidores de frecuencia SINAMICS
G120

Existen dos tipos principales de parametros:
e parametros observables;

e parametros ajustables.
Parametros observables

Los pardmetros observables permiten leer magnitudes internas del convertidor y del motor. El
panel de operador y SINAMICS Startdrive representan los parametros observables precedidos
de la letra "r"; p. €j., r0027, que es el parametro de corriente de salida del convertidor.

Parametros ajustables

Los pardmetros ajustables son aquellos con los que se adapta el convertidor a la aplicacion. Si
se modifica el valor de un parametro ajustable, cambia también el comportamiento del
convertidor. Los pardmetros ajustables se representan con una "p" antepuesta; p. €j., p1082 es
el parametro que ajusta la velocidad maxima del motor.

A continuacidn, se muestran algunos parametros ajustables especialmente importantes.
Nota:

— Encontrard més informacion sobre los parametros en el manual de listas.
P0010 Accto Puesta en marcha Filtro de parametros

El parametro P0010 filtra los pardmetros de modo que solo se seleccionen los parametros
asignados a un determinado grupo de funciones. Por ejemplo, para una puesta en marcha
rdpida se muestra la secuencia de los pardmetros necesarios correspondientes. Son posibles los
siguientes ajustes:

+ P0010 =0: listo
Para el arranque del convertidor, PO010 debe ajustarse a 0.
+ P0010 = 1: puesta en marcha rapida
+ PO0010 = 2: puesta en marcha de etapa de potencia
+ P0010 = 3: puesta en marcha del motor
* P0010 = 4: puesta en marcha del encéder
+ P0010 = 5: aplicaciones/unidades tecnoldgicas
* P0010 = 11: mddulos de funcion
+ P0010 = 15: juegos de datos
+ PO0010 = 17: puesta en marcha del posicionamiento simple
+ P0010 = 25: puesta en marcha de la regulacién de posicion
+ P0010 = 29: informacién interna Siemens
+ PO0010 = 30: reset de parametros
+ P0010 = 39: informacién interna Siemens
+ P0010 = 49: informacién interna Siemens
+ P0010 = 95: puesta en marcha de Safety Integrated

Si el ajuste de p3900 es distinto de 0, finaliza la puesta en marcha rapida y este parametro se
ajusta automaticamente a 0.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
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4.4.4 P0015 Macro unidad de accto.

Con el parametro P0015 se seleccionan las fuentes de mando y de consignas del convertidor, a
través de la ejecucion de los archivos macro correspondientes.

Tras la modificacion del valor, se bloquea el parametro para que no se pueda volver a modificar
mientras se estd ejecutando la macro. En r3996 se muestra el estado. Es posible volver a
realizar modificaciones cuando r3996 = 0.

Al ejecutar determinadas macros, se especifican y tienen efecto los ajustes programados
correspondientes.

Por ejemplo, la macro 7: "Bus de campo con conmutacion de juego de datos"

Control mediante el telegrama 1 PROFIdrive
El bus de campo no esta activo

—/—{doio b
_/_-_/ MSm funcion
L6011 1] 30g 2
-
/ Conmutar mando = Telegrama 1
EECEN i y consigna =1] Jog

= Consigna de velocidad
Joglo?2 ConS|gna (Diz=1])

de velocidad

o4 &

DO 1 Advertencia
22
12|p0 0
26/A0 1 | Intensidad real

Nota:
— Encontrara informacién sobre otras macros en las instrucciones de servicio de la Control Unit
correspondiente.

4.4.5 Adaptabilidad en funcién del estado del convertidor

Los parametros "P" solo pueden modificarse en funcién del estado del convertidor.

Por ejemplo, el parametro p1120 Generador de rampa Tiempo de aceleracion (con atributo
"C(1), U, T" en la lista de parametros) solo puede cambiarse en la puesta en marcha rapida "C",
cuando P0010 = 1, en el estado operativo "T" o durante el funcionamiento "U".

Estado Descripcion

C(*) Puesta en marcha rapida (P0O010 = *)
U Funcionamiento (accionamiento en marcha)
T Accionamiento preparado para arranque
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4.4.6 Tecnologia BICO

Con los ultimos avances tecnolégicos, los convertidores deben ofrecer la posibilidad de
interconectar libremente sefiales internas y externas (consignas o valores reales y sefiales de
control y de estado).

Esta interconexion debe ofrecer un elevado grado de flexibilidad para poder adaptar el
convertidor a las nuevas aplicaciones de forma sencilla.

La tecnologia BICO y las macros responden a estos requisitos.

Gracias a la tecnologia BICO, es posible interconectar libremente los datos de proceso utilizando
una parametrizacion "estandar” del convertidor.

Todos los valores libremente interconectables se definen como "conectores"”; p. €j., consigna de
frecuencia, frecuencia real, valor real actual, etc.

Todas las sefales digitales liboremente interconectables se definen como "binectores”; p. €j., el
estado de una entrada digital, ON/OFF, funcion de aviso en caso de rebase de un limite superior
o inferior, etc.

En un convertidor existen multitud de magnitudes de entrada y salida, ademas de magnitudes
dentro de la regulacién, que se pueden interconectar. De esta forma, es posible adaptar el
convertidor a los distintos requisitos con la ayuda de la tecnologia BICO.

Binectores

Un binector es una sefal digital (binaria) sin unidad que puede adoptar el valor 0 o el valor 1. Los
binectores hacen siempre referencia a funciones. Se dividen en entradas de binector (BI) y
salidas de binector (BO).

La entrada de binector se identifica siempre con un pardmetro "P" (p. ej., P0840 Bl: ON/OFF1),
mientras que la salida de binector se representa siempre con un parametro "r* (p. €j., r1025 BO:
estado FF).

Ejemplo

Combinacién del comando ON/OFF1 con la seleccién de una frecuencia fija.

Bl: ON/OFF1
Funcién BO: estado FF P0840
— 11025 P (1025.0)

P0840 = 1025.0
Salida de binector (BO) - entrada de binector (Bl)

Al seleccionar una frecuencia fija, el bit de estado de la frecuencia fija (r1025) se ajusta
internamente de 0 a 1.

La fuente del comando ON/OFF1 es el parametro P0840 (DIO estandar). Si el bit de estado de la
frecuencia fija se conecta como fuente para P0840 (P0840 = 1025), el convertidor arranca
activando una frecuencia fija y se detiene con OFF1 al desactivarse la frecuencia fija.
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4.4.7

Conectores

Un conector (16 o 32 bits) tiene un valor que puede contener una magnitud normalizada
(adimensional) 0 una magnitud con unidades asignadas.

Los conectores hacen siempre referencia a funciones. Se dividen en entradas de conector (Cl) y
salidas de conector (CO). En esencia se aplica lo mismo que a los binectores: las entradas de
conector se identifican con un parametro "P" (p. €j., P0771 Cl: AO (salida analdgica)), mientras
que las salidas de conector se representan siempre con un parametro "r* (p. ej., r0021 CO:
frecuencia real).

Ejemplo

Interconexion del parametro r0755 (visualizacion de entrada analdgica) con un valor interno
(consigna de frecuencia principal). Para ello, es necesario interconectar el parametro CO r0755
(entrada analégica escalada) con el parametro ClI P1070 (consigna principal).

/N

Cl: consigna principal
CO: real. Al tras el escalado [4000 h] ~ P1070

r0755 »  (755[0])
P1070 = (755[0])

(Salida de conector (CO) - entrada de conector (ClI))

Nota:

— Puede consultar mas detalles en el manual de listas.

Juego de datos de mando (CDS) y juego de datos de accionamiento
(DDS)

Existen aplicaciones de accionamientos en las que es necesario conmutar simultineamente
varios parametros con sefales externas durante el funcionamiento.

Para ello, se han englobado determinados pardmetros en grupos. Los llamados juegos de datos
pueden ser:

e juegos de datos de mando (CDS, Control Data Set);

e juegos de datos de accionamiento (DDS, Drive Data Set).

Nota:

— Consulte méas detalles en el manual de listas y en las instrucciones de servicio.
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4.5 Puesta en marcha de los convertidores de frecuencia SINAMICS
G120
Un convertidor de tipo G120 consta siempre de un Power Module y una Control Unit. Tras
encajar por primera vez la Control Unit en el Power Module y conectar la alimentacién, la Control
Unit detecta el Power Module. Si se trata de un Power Module compatible, los datos se
guardaran en la Control Unit.
Para la puesta en marcha del convertidor G120 se siguen normalmente los siguientes pasos:
e restablecimiento de los ajustes de fabrica;
e puesta en marcha basica;
— puesta en marcha rapida;
— célculo de los datos del motor/de regulacion;
— optimizacion de la regulacién de velocidad;
e otros ajustes para la puesta en marcha;
— opcionalmente: identificacién de datos del motor;
— puesta en marcha de la aplicacion;
— puesta en marcha de las funciones de seguridad (solo en aplicaciones de seguridad).
4.5.1 Restablecimiento de los ajustes de fabrica con reset de parametros
Los ajustes de fabrica pueden restablecerse a través del software SINAMICS Startdrive, a través
de una funcion de menu en el Intelligent Operator Panel (IOP) o a través de la introduccion
directa de parametros.
Procedimiento para "Restablecer parametros":
p0010 = 30
p0970 =1
p0970 = 0 se ajusta autométicamente al final de los célculos.
Con un ajuste de fabrica a través de P0970 se pueden restablecer los valores originales de
todos los pardmetros del convertidor. Estos valores se identifican en el manual de listas como
"ajuste de fabrica" ("Factory Setting").
Los siguientes parametros no se modifican con el restablecimiento de los valores de fabrica:
e P0014 modo de memoria;
e parametros de comunicacién (p. €j., ajustes de PROFIBUS y PROFINET);
e datos dependientes del Power Module.
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4.5.2 Puesta en marcha basica

La puesta en marcha basica debe realizarse siempre con la ayuda del asistente de puesta en
marcha, a través del software SINAMICS Startdrive o del Intelligent Operator Panel (IOP).

Como alternativa, la puesta en marcha rapida (P0010 = 1) puede ejecutarse también mediante la
introduccién directa de los parametros. No obstante, no se recomienda este procedimiento.

Notas:

— La puesta en marcha bésica con la ayuda del asistente de puesta en marcha a través del
software SINAMICS Startdrive se describe en el capitulo 6 de este documento.

— Para la puesta en marcha basica con la ayuda del asistente de puesta en marcha a través
del Intelligent Operator Panel (IOP), consulte las instrucciones de servicio del IOP.

4.6 Interfaz PROFINET de SINAMICS G120, CU250S-2 PN Vector

* xis0  x100
P1 P2
En la interfaz PROFINET X150, con los dos puertos P1 y P2, puede integrarse el convertidor de

frecuencia en una red Ethernet. Asi es posible:

e Realizar la parametrizacién y el diagnostico del convertidor de frecuencia a través de Ethernet
con el software SINAMICS Startdrive en el TIA PORTAL.

e Integrar el convertidor en una red PROFINET.

En el modo PROFINET 10, el convertidor soporta las siguientes funciones:

e |O-RT: comunicacién en tiempo real (como la que se utiliza en este documento).
e |O-IRT: comunicacién en tiempo real is6crona

e MRP: redundancia de medios cuando se usa en una red con topologia en anillo

e MRPD: requisito de la redundancia de medios: IRT cuando se usa en una red con topologia
en anillo

e Alarmas de diagnéstico de acuerdo con las clases de error especificadas en el perfil
PROFIdrive
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4.6.1 Telegramas

Para la comunicacion 10-RT con el convertidor de frecuencia se pueden seleccionar distintos
telegramas con diferentes longitudes de datos de proceso y contenidos.

El telegrama mas sencillo y ajustado de forma estandar es el telegrama estandar 1.

4.6.2 Asignacién de datos de proceso (PZD) para SINAMICS G120 con el
telegrama estandar 1

Con los datos de proceso se pueden transferir palabras de mando y consignas (PLC ->
SINAMICS) o palabras de estado y valores reales (SINAMICS -> PLC). La estructura de la zona
de PZD en el telegrama 1 para un acoplamiento a través de PROFINET tiene el siguiente

aspecto:
PZD 1 | PZD2
Telegrama de tarea Palabra de mando Consigna principal
(PLC -> SINAMICS) (STW1) (NSOLL_A)
Telegrama de respuesta Palabra de estado Valor real principal
(SINAMICS -> PLC) (ZSwW1) (NIST_A)
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4.6.3 Palabra de mando 1 (STW1)

STW HSW
Bit n.° B \_\-\
514 13 12 11 10 2 87 6 5 4 3 210
BIT Significado Significado Interconexion
Telegrama 20 | Todos los de sefiales en el
demas convertidor
telegramas
0 0 =DES1 El motor frena con el tiempo de deceleracion P0840[0] =
p1121 del generador de rampa. En parada, el | r2090.0
convertidor desconecta el motor.
0—1=CON El convertidor pasa al estado "operativo". Si
adicionalmente el bit 3 = 1, el convertidor
conecta el motor.
1 0 =DES2 Desconectar inmediatamente el motor; luego | P0844[0] =
el motor gira en inercia hasta detenerse. r2090.1
1 =Sin DES2 Es posible conectar el motor (comando CON).
2 0 = Parada rapida (DES3) Detencién rapida: el motor frena con el tiempo | P0848[0] =
de deceleraciéon DES3 p1135 hasta pararse. r2090.2
1 = Sin parada rapida (DES3) Es posible conectar el motor (comando CON).
3 0 = Bloquear servicio Desconectar inmediatamente el motor | P0852[0]
(suprimir impulsos). =r2090.3
1 = Habilitar servicio Conectar el motor (habilitacion de impulsos
posible).
4 0 = Blogquear GdR El convertidor ajusta inmediatamente a 0 su | p1140[0] =
salida del generador de rampa. r2090.4
1 = No bloguear GdR Es posible la habilitacién del generador de
rampa.
5 0 = Detener GdR La salida del generador de rampa permanece | P1141[0]=
en el valor actual. r2090.5
1 = Habilitar GdR La salida del generador de rampa sigue a la
consigna.
6 0 = Bloquear consigna El convertidor frena el motor con el tiempo de | P1142[0]=
deceleraciéon p1121 del generador de rampa. r02090.6
1 = Habilitar consigna El motor acelera con el tiempo de aceleracion
p1120 hasta alcanzar la consigna.
7 0 — 1 = Confirmar fallos Confirmar el fallo. Si todavia esta presente el p2103[0] =
comando CON, el convertidor conmuta al | r2139.7
estado "Bloqueo de conexién”.
8,9 Reservado
10 0 = Ninguin mando por PLC El convertidor ignora los datos de proceso del | P0854[0]=
bus de campo. r2090.10
1 = Mando por PLC Mando a través del bus de campo; el
convertidor adopta los datos de proceso desde
el bus de campo.
11 1 = Cambio de sentido La velocidad es mayor o igual a la velocidad | p2080[10]=
maxima correspondiente. r2199.1
11 1 = Cambio de sentido Invertir la consigna en el convertidor. p1113[0] =
r2090.11
12 No utilizado
13 ---1) 1 = PMot Subir Aumentar la consigna almacenada en el P1035[0] =
potenciébmetro motorizado. r2090.13
14 ---1) 1 = PMot Bajar Reducir la consigna almacenada en el | P1036[0]=
potencidbmetro motorizado. r2090.14
15 CDS bit0 Reservado Conmutacién entre ajustes para distintas | P0810 =
interffaces de manejo (juegos de datos de | r2090.15
mando).

1) Siconmuta de un telegrama al telegrama 20, se mantiene la asignacion del telegrama anterior.
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4.6.4 Palabra de estado 1 (ZSW1)

ZSW HIW
Bit n.° \\-\
514 13 12 11 10 2 87 6 5 4 3 210
BIT | Significado Significado Interconexion
Telegrama 20 | Todos los de sefiales en
demas el convertidor
telegramas
0 1= Listo para conectar La alimentacién estd conectada, la | P2080[0] =
electronica inicializada y los impulsos | r0899.0
bloqueados.
1 1 = Operativo El motor esta conectado (CON/DES1 = 1), | p2080[1] =
ningn fallo activo. Con el comando | r0899.1
"Habilitar servicio" (STW1.3), el convertidor
conecta el motor.
2 1 = Servicio habilitado El motor sigue a la consigna. Véase | p2080[2] =
Palabra de mando 1, bit 3. r0899.2
3 1 =fallo Existe un fallo en el convertidor. Confirmar | p2080[3] =
fallo mediante STW1.7. r2139.3
4 1 = DES2 inactiva La parada natural no esté activada. p2080[4] =
r0899.4
5 1 = DES3 inactiva La parada rapida no esté activada. p2080[5] =
r0899.5
6 1 = Blogueo de conexién activo La conexion del motor es posible tras DES1 | p2080[6] =
y CON. r0899.6
7 1 = Advertencia activa El motor permanece conectado; no se | p2080[7] =
requiere confirmacion. r2139.7
8 1 = Divergencia de la velocidad | Divergencia consigna-valor real en el rango | p2080[8] =
en el rango de tolerancia de tolerancia. r2197.7
9 1 = Mando solicitado Se solicita al sistema de automatizacion | p2080[9] =
que asuma el mando del convertidor. r0899.9
10 1 = Velocidad de referencia | La velocidad es mayor o igual a la | p2080[10] =
alcanzada o superada velocidad méaxima correspondiente. r2199.1
11 1 = Limite de | 1 = Limite de | Se ha alcanzado o superado el valor de | p2080[11] =
intensidad o | par alcanzado | referencia para la intensidad o el par. r0056.13 /
de par r1407.7
alcanzado
12 ---1) 1 = Freno de | Sefial para la apertura o el cierre de un | p2080[12] =
mantenimiento | freno de mantenimiento del motor. r0899.12
abierto
13 0 = Alarma Exceso de | __ p2080[13] =
temperatura Motor r2135.14
14 1 = Motor gira | 0 = Motor gira | Valor real interno del convertidor > 0. p2080[14] =
a derecha a izquierda Valor real interno del convertidor < 0. r2197.3
15 1 = Indicacién | 0 = Alarma p2080[15] =
CDS Sobrecarga r0836.0 /
térmica r2135.15
Convertidor
1) Si conmuta de un telegrama al telegrama 20, se mantiene la

del telegrama anterior.
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4.6.5

Consigna principal (HSW/NSOLL_A; 16 bits)

STW HSW

Bit n.° 514 13 12 11 10 98 76543210

La consigna principal es una palabra de 16 bits con la que se transfiere la velocidad necesaria al
convertidor.

La consigna se transfiere como un nimero entero con signo (de -32768 a 32767). El valor 16384
(4000 hex) equivale a +100%.

Con el parametro P2000 (Velocidad de giro de referencia) se ajusta el valor del 100% a una
determinada velocidad. En este parametro se introduce la velocidad que debe corresponderse
con una consigna del 100% a traves de la interfaz.

La velocidad del convertidor se calcula como sigue:

n= (HSW x P2000)/16384

Nota:

— El parametro P2000 (Velocidad de giro de referencia) se calcula automaticamente al ejecutar
la puesta en marcha del motor para el juego de datos de accionamiento 0 y se ajusta al valor
del parametro P1082 (Velocidad max.).

4.6.6 Valor real principal (HIW/NIST_A; 16 bits)
ZSW HIW
Bitn.° » 14 13 12 11 10 98 76 543210

El valor real principal es una palabra de 16 bits con la que se transfiere la velocidad real del

convertidor. La normalizacién de este valor se corresponde con la de la consigna.

n= (HIW x P2000)/16384

Nota:

— El parametro P2000 (Velocidad de giro de referencia) se calcula automaticamente al ejecutar
la puesta en marcha del motor para el juego de datos de accionamiento 0 y se ajusta al valor
del parametro P1082 (Velocidad max.).
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4.6.7 Disposicion del telegrama de tarea en formato de palabra doble

El telegrama de tarea se envia a SINAMICS G120 en formato de palabra doble.

La disposicion de los bits puede consultarse en la tabla.

Palabra de mando Consigna principal

15(14|13|12|11|10(9(8|7|6|5(4(3|2|1(0({15(14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0

AB 256 AB 257 AB 258 AB 259

4.6.8 Disposicion del telegrama de respuesta en formato de palabra doble

El telegrama de respuesta se envia de vuelta desde SINAMICS G120 en formato de palabra
doble.

La disposicion de los bits puede consultarse en la tabla.

Palabra de estado Valor real principal

15|14 |13 |12|11|10|9|8|7|6|5|4(3|2|1|0|15|14|13(12|11|10|9|8|7|6|5|4(3|2|1|0

EB 256 EB 257 EB 258 EB 259

Nota:

— En el programa de control se utiliza un bloque de datos para el telegrama de tarea y para el
telegrama de respuesta en el que se guardan temporalmente los datos correspondientes.
Los telegramas se forman con una estructura que se crea con la ayuda de los tipos de datos
PLC.
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4.7

4.7.1

Herramienta de puesta en marcha SINAMICS Startdrive para
SINAMICS G120

La versibn mas actual del software de puesta en marcha SINAMICS Startdrive puede
descargarse desde la pagina web:

support.industry.siemens.com.

SINAMICS Startdrive es una herramienta integrada en el TIA PORTAL cuya estructura y manejo
se corresponden con el ya conocido TIA PORTAL.

La ampliacion SINAMICS Startdrive incluye los datos y las vistas para los convertidores de
frecuencia SINAMICS G120 ya soportados.

De este modo, permite parametrizarlos y ponerlos en marcha de forma comoda. Existen multitud

de funciones y recursos de ayuda para el diagnéstico y la basqueda de errores.

Restablecimiento del convertidor de frecuencia y ajuste de la direccion
IP

Se puede asignar una nueva direccién IP a la Control Unit del convertidor de frecuencia
directamente con SINAMICS Startdrive en el TIA PORTAL. Posteriormente, la Control Unit
puede restablecerse.

— Para ello, haga doble clic para acceder al Totally Integrated Automation Portal.
(— TIA Portal V13)

2
TIA Portal V13

— A continuacién, seleccione la opcion — "Online & Diagnostics" (Online y diagnéstico) y abra

— "Project view" (Vista del proyecto).

T4 Siemens —-Ox

Totally Integrated Automation
’ORTAL

_. Accessible devices

Online &
Diagnostics

b Project view
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— En el arbol del proyecto, en — "Online access" (Acceso online), seleccione la tarjeta de red
de su equipo. Si hace clic en —» "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos
accesibles), vera la direccién IP (si ya esta ajustada) o la direccion MAC (si ain no se ha
asignado una direccién IP) de la Control Unit del convertidor de frecuencia SINAMICS G120

conectado — Seleccione — "Online & diagnostics" (Online y diagnéstico).

emens

Project Edit  View Inseri'( OnI\'naA Options  Tools Window Help : : Totally Integrated Automation
G H e @ X 22X Do 5 MG B R coonline @ coofine | iy IR B 2] ] (1] PORTAL
Project tree

Devices

i)

= i Online access
1 Displayihide interfaces
» r_—u COM [RS232/PPI multi-master cable]
= [ intel(R) Ethemet Connection 1217-LM
Bt Update accessible devices
» r\'_u cpul516f.profinetinterface_1[192.168.0.1]
~ (32 drive-g120 [192.168.0.6]
ij‘r Parameter
'ﬁ Commissioning
] Oniine & diagnostics

sauelqr &

L]
L

» [} Dell Wireless 1550 802.11ac L]
» (1) PC Adapter [MPI] L.} Bl § -0 - §
Properties |"Info | 2] Diagnostics
» [ PCinternal [Local] L. ‘ B " " 9
v [ PLCSIM [PNAE] 'E;J General || Cross-references H Compile |
b L LCSIM 57-1200/57-1500 (] | A ESTrErr—
» [0 use [57uUsB] L]
» (1) TeleService [Automatic protocol detection] L1 » Message = i Time
e ! ?
- icar Rendentls Rlme moy] @  Projectclosed. 8/31/2016 9:44:02 AM
ﬂ Scanning for devices on interface Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM was started. 813112016 9:44:04 AM
ﬁ\ Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM. Found 813112016 9:44:11 AM
» | Details view 3 il >
Portal vie 2 Overview
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— Antes de asignar una nueva direccion IP, se recomienda restablecer primero los parametros
de la interfaz PROFINET. Para ello, seleccione la funcibn — "Resetting the PROFINET
interface parameters" (Restablecimiento de los parametros de interfaz PROFINET) y haga

clic en — "Reset" (Restablecer).

f Siemens

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

GG savepoer & Y D X D0 RMEE R F coonline (F coofiine | § [A B 2 A [1 PORTAL
Devices
Ho O DDS: |0 (Activef~|  CDS: | O (Active~
»
e Diagnostics Resetting the PROFINET interface parameters
~ g Online access ~ Functions
: Displaylhide interfaces Assign name U’_J
» :E COM [RS232iPPI multi-master cable] ] Assign IP address 5
~ 1 Intel(R) Ethemnet Connection 1217-LM Resettin : 2.
setting the PROFINET interface parameters|
{k? Update accessible devices Eite e MAC address: | 00 -1F -F8 -EQ -4E -5E a
r (@ cpul516f.profinet interface_1[192.168.0.1] IPaddress: 192.168.0 .6
~ I3 drive-g120 [192.168.0.6] PROFINET device name:
Z’Farameter
%] online & diagnestics
» [0 Dell Wireless 1550 802.11ac L]
» 8 PC Adapter [MPI] ..
» [ PC intemal [Local] ]
» (1) PLCSIM [PNIIE] L.
» (8 PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIE] 5|
» [0 UsB [S7USB] ]
» :ﬂ TeleService [Automatic protocol detection] ]
» [ Card ReaderlUSB memoi
- = Properties [?linfo |% Diagnostics
J General | Crossreferences | Compile |
G N e rr———
> | Details view
4 Portal view 3 Overview | & online & dia... Moo

— Confirme que desea restablecer los parametros con — "Yes" (Si)
Online & diagnostics (0241:000019) X

Do you really want to reset the
u module?

— Puede comprobar si el restablecimiento ha sido correcto en los avisos de la ventana — "Info"

(Informacién) — "General".

| properties  [%info |2 Diagnostics

J General || Cross-references || Compile |

@\I|| Show all messages |v|

! Message Go to ? Date Time
ﬂ Scanning for devices completed for interface Intel(R) Ethernet Connection 1217 83112016 1:02:46 PM
(] The device was reset. 83112016 1:04:09 PM =

<| I NE
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— A continuacioén, vuelva a seleccionar — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos
accesibles) y — "Online & diagnostics" (Online y diagndstico) en su convertidor de
frecuencia. Para asignar la direccion IP, seleccione la funcién — "Assign IP address"
(Asignar direccion IP). Introduzca aqui, p. €j., la siguiente direccién IP: — IP address
(Direccion IP): 192.168.0.6 — Subnet mask (Mascara de subred) 255.255.255.0. A

continuacion, haga clic en — "Assign IP address" (Asignar direccién IP) y se asignara la

nueva direccién a la Control Unit de su convertidor de frecuencia.

T4 Siemens

—ox
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
G (Y H saveprojecr & X 52 2 X D2 T MG B R coonline &¥ Goofiine A M [B 2 H ] PORTAL
Devices =
o =
HQOO 2
= =
~ Diagnostics ssign IP address EI 9
~ [igh Online access General diagnostics E
Y Displayhide interfaces ~ Functions =
» [ COM [R5232/PPI multi-master cable] L] Assign IP address §
~ [0 Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM L Assign names MAC add -4E ES
o
é? Opcaletacees shielevices Resetting the PROFINET interface paramet... q
» [ cpui516tprofinet interface_1[192.168.0.1]

IPaddress:  192.168.0 .6
< ';; Accessible device [00-1F-F8-E0-4E-5E]

O Grine & s : Subnetmask: 255. 255. 255 .0

» [7 Dell Wireless 1550 802.11ac

» [ PC Adapter [MPI]

» [ PC internal [Local]

» [ PLCSIM [PNIIE]

» A PLCSIM 57-1200157-1500 [PNIIE]

» [ usB [s7usB]

» :l] TeleService [Automatic protocol detection]
» [5 Card ReaderlUSB memory

] use router

Router address:

Assign IP address

(EEEEEED

<]

(<] [ ] <] [ ]

‘ﬁPmpenies H"_i.‘.lnfn HﬂDiagnnstics |

J General || Cross-references H Compile |

[BL][@]Sowatmesssges 7]

> | Details view

4 Portal view 3 Overview | &) online & dia...
==

0-1F-FB-E0-4E-5E]: .

— También en este caso, la asignacion correcta de la direccion IP aparecerd como un aviso en

la ventana — "Info" (Informacién) — "General".

g properties |%i}info | Diagnostics
J General || Cross-references || Compile |
@\\I\l Show all messages |Y|
1 | Message Goto |? Date Time
[ ) The parameters were transferred successfully. 813112016 1:11:00 PM -
b
<] M |
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— Para poder restablecer el convertidor de frecuencia a los ajustes de fabrica, debe
seleccionar de nuevo — "Update accessible devices" (Actualizar dispositivos accesibles) y
— "Online & diagnostics" (Online y diagndstico) en su convertidor de frecuencia. Para
restablecer el convertidor de frecuencia a los ajustes de fabrica, en — "Backing up/reset"
(Copia de seguridad/restauracion) seleccione — "Restore factory resetting" (Restablecer los

ajustes de fabrica) y haga clic en — "Start" (Iniciar).

TA Siemens =

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Gf AR sovepoject @ % B2 X Ottt GMEE R 5 coonline ¥ cooffine i MM 2 H 1 PORTAL
Devices 5
HOQ DDS: |0 (Active ™|  C€DS: [0 (Active ™ E-._"
- 3
»
. DEgmos Ty Backing uplreset
= Iy Online access ~ Functions
Y Displayhide interfaces Assign name save RAM data to EEPROM: “
» [ COM [RS232/FR mult-master cable] = Assign IP address 3
~ [ Intel(R) Ethernet Connection 1217-M L] Resetting the PROFINET interf, HAM E
2
é? Update accessible devices Backing upireset * E
» [ cpunsi6f.profinet interface_1[192.168.0.1] EEPROM

~ (32 Accessible device [192.168.0.6]
¥ Parameter

! Commissioning Restore factory setting:
& online & diagnostics
» [ Dell Wireless 1550 802 11ac ] e e oell et =
» [ P Adapter [MPI] ] | .
v All parameters except the
S[EGo i [aca) :; 0 safety parameters will be reset
» L PLCSIM [PNIIE] ? to the factory setting. Start
» [ PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIE] L
s
» ﬂ USB [S7USB] & g w ] B
» [0 TeleService [Automatic protocol detection] ]
» i Card ReaderlUSE memory |4 Properties  |%iinfo | Diagnostics |
J General H Cross-references H Compile ‘
O] 4@ [srow ol message:  [7]
! |Message Goto |7 Date Time

> | Details view

4 Portal view %/ online & dia... P ——

— Seleccione la opcién M "save factory setting in EEPROM" (Guardar ajustes de fabrica en
EEPROM) para que los ajustes de fabrica se carguen desde EEPROM en la RAM del equipo
tras una desconexién y nueva conexion, en lugar de los datos de un proyecto antiguo.

Confirme que desea restablecer los parametros con — "OK" (Aceptar).

Restore factory setting %

1 Do you really want to restore the factory setting?
L}

[w) save factory setting in EEPROM

|I 0K I| | Cancel

Nota:

— Al restablecer los ajustes de fabrica en el convertidor, se mantienen los ajustes de la
comunicacién como la direccion IP y la mascara de subred.

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-es.docx



Documentacion didactica/para cursos de formacion| Médulo TIA Portal 062-101, edicién 09/2019 | Digital Industries, FA

5 Planteamiento de la tarea

En lo sucesivo, el proyecto del capitulo "SCE_ES_032-600_ Global_Data_Blocks " se debe

completar con un convertidor de frecuencia G120 con Control Unit CU250S-2 PN.

El control del motor de la cinta con valores analégicos se sustituye ahora por el control del
convertidor de frecuencia a través de PROFINET. La vigilancia de la velocidad real también se
realiza a través de PROFINET.

6 Planificacion

La cinta transportadora accionada por un motor asincrono se controla ahora a través de un
convertidor de frecuencia con velocidad variable.

Este convertidor de frecuencia debe crearse, parametrizarse y ponerse en marcha en el
proyecto.

La parametrizacion del convertidor de frecuencia se realiza offline con el software SINAMICS
Startdrive, utilizando un asistente de puesta en marcha.

En este paso, se toman los datos del motor asincrono que aparecen en la placa de
caracteristicas, y se introducen manualmente.

En este proyecto se conecta el siguiente motor asincrono en triangulo y se hace funcionar con
una red monofésica de 230 V.

3+ Mot 1LA7060-4AB10 H
MSMQ%MEQS{-J};% UD 1602/1703976-001-001 C€,
P55 63M MB3 EC/EN 60034 ThCIB5F) -20 T=TAMB<=40T

B0 Hz 2307400 V A/Y |60 Hz 460 VY !

0.2 kW 073/042 A'| 014 kW 042 A
cosp075 1350/min | cos@0.73 1650/min
220-240/380-420 V A/Y. | 440-480 VY SF 1

073-076/042-044 A | 042-043 A
32141 1003

Figura 1: Placa de caracteristicas del motor asincrono

En la mayoria de los motores, se muestra una figura con los dos tipos de conexion en el interior
de la tapa de la caja de conexiones:

* conexion en estrella (Y);

* conexion en triangulo (A).

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-es.docx



Documentacion didactica/para cursos de formacion| Médulo TIA Portal 062-101, edicién 09/2019 | Digital Industries, FA

Conexion en estrella Conexion en triangulo

U1
VA Vi1 A
W1 W1

Figura 2: Conexién en estrella/conexién en triangulo

El convertidor de frecuencia SINAMICS G120 recibe el comando de arranque Y la especificacién
de la velocidad en lo sucesivo desde SIMATIC S7-1500 a través de PROFINET. La velocidad
real también se lee en el convertidor de frecuencia SINAMICS G120 a través de PROFINET, y
en SIMATIC S7-1500 se vigilan los limites superior e inferior.

En el programa de control se crea un bloque de datos "Convertidor de frecuencia" [DB4] para el
telegrama de tarea y para el telegrama de respuesta, en el que se pueden guardar
temporalmente los datos correspondientes. En él se crean los telegramas con la ayuda de los
tipos de datos PLC y se les asigna su estructura correspondiente.

En el blogue de organizacion "Main" [OB1], copie los valores reales del convertidor de frecuencia
en el bloque de datos "Convertidor de frecuencia” [DB4] y las consignas del bloque de datos en
el convertidor.

Finalmente, al llamar las funciones y los bloques de funcién, se puede acceder a los datos
creados en el bloque de datos "Convertidor de frecuencia" [DB4].
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6.1 Esquema tecnoldgico

Aqui puede ver el esquema tecnoldgico del planteamiento de la tarea.

Sortieranlage / Sorting station - Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
-B4 -B5 metal LB
Plastik/
Rutsche/Slide :> Forderband/Conveyor :. :> plastic
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
] external manipulated value speed
m 82 5.0 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahlf
_B8 Istwert Drehzahl/ 5.0 | N -Bi manipulated value speed
actual value speed : P :
U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 3: Esquema tecnoldgico
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwairts/
-P1 einfon -P5 gestarlet/staried Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ -51 Start/start -S54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards
-P4 aktivieriactive
-P7 ausgefahreniextended
-A1 NOTHALT/E: st -52 S st
Q By sy — opp/stop -56 Zylinder -M4 ausfahren/
-P2 Hand/manual -P3 Aulo/aulo - cylinder -M4 extend P6 eingefahreniretracted
__ -S0 Betriebsart/operating mode -55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

Figura 4: Panel de mando
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6.2 Tabla de asighacion

Para esta tarea se necesitan las siguientes sefiales como operandos globales.

Tipo Identificador Funcién

E 0.0 BOOL Al Aviso de parada de emergencia NC

correcta
EO0.1 BOOL -KO Instalacion "CON" NO

[ i Manual =0

E0.2 BOOL S0 Selector de modo de operacion

manual (0)/automatico (1) Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Pulsador de arranque automético NO
EO04 BOOL -S2 Pulsador de parada automatica NC
E 05 BOOL -B1 Sensor cilindro -M4 introducido NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensor deslizador ocupado NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor pieza al final de la cinta NO
ED256 | STRUCT | PZD IN G120 01 El telegramal recibe datos de proceso

- = - de G120 cintal

Tipo

Identificador

Funcién

AD256 |STRUCT |PzZD_OUT_G120 01

El telegramal envia datos de proceso
a G120 cintal

Leyenda de la lista de asignacion

DA Salida digital

AA Salida analégica

A Salida

DE

AE

NC

NO

Entrada digital

Entrada anal6gica

Entrada

Normalmente cerrado (contacto NC)

Normalmente abierto (contacto NA)
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7 Instrucciones estructuradas paso a paso

A continuacion, se describe como realizar la planificacion. Si ya posee conocimientos previos
sobre el tema, le bastara con seguir los pasos numerados. De lo contrario, limitese a seguir los
siguientes pasos ilustrados de las instrucciones.

7.1 Desarchivar un proyecto existente

— Para poder ampliar el proyecto "SCE_ES 032-600_ Global_Data_Blocks _R1508.zap13" del
capitulo "SCE_ES 032-600_ Global Data Blocks " es necesario desarchivarlo. Para
desarchivar un proyecto existente, debe seleccionarse el fichero correspondiente en la vista
del proyecto, en — Project (Proyecto) — Retrieve (Desarchivar). Acto seguido, confirme la
seleccion con Open (Abrir). (— Project (Proyecto) — Retrieve (Desarchivar) — Seleccion de

un fichero .zap — Open (Abrir))

74 Siemens

Project |Edit Wiew Insert Online Option

[3f New...
7 [% Open... Ctri+0
Migrate project...

Delete project...

' Card Reader/USB memory 4
T Memory card file ’

D:..1062-107 Frequency converter G120 ...
D:.1062-101 Frequenzurmrichter G120 u..
D:lICPUT5168-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

Exit
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— A continuacion, puede seleccionar el directorio de destino en el que desee guardar el

proyecto  desarchivado. Confirme la seleccion haciendo clic en "OK".
(— Directorio de destino — OK (Aceptar))

— Guarde el proyecto abierto con el nombre 062-101 Convertidor de frecuencia G120 y
S7-1500. (— Project (Proyecto) — Save as... (Guardar como...) — 062-101 Convertidor de
frecuencia G120 y S7-1500 — Save (Guardar))

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
POR

U5 New. s 5 MEE B § coonine g¥ cootfine | fp A A ¢ H ] TAL
m [% open... Cirl+0 -
Migrate project...
Close Ctrl+W
H save Ctrl+S
Save as... Ctri+Shift+5
Delete project... Ctrl+E
Archive... L1
Retrieve... £
' Card ReaderlUSB memory 3 =4
W Memory card file » H
Upgrade
= Print... Ctrl+P

&b Print preview...

D:00_TIA..\032-600_Global_Data_glocks
D3..1062-101 Frequency converter G120 ...
D:..1062-101 Frequenzumrichter G120 u...
D:..ICPU1516-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

Exit

* | Details view ‘QPmperties H‘_illnfn iJHﬂ Diagnostics
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7.2 Crear el convertidor de frecuencia en el TIA PORTAL

— Para conectar la Control Unit del SINAMICS G120 con la CPU1516F-3 PN/DP, debe
cambiar a "Network view" (Vista de red). Aqui puede arrastrar y soltar con el raton en la
vista de red la CU250S-2 PN Vector deseada. (— Devices & networks (Dispositivos y redes)
— Network view (Vista de red) — Drives & starters (Accionamientos y arrancadores) —
SINAMICS drives (Accionamientos SINAMICS) — SINAMICS G120 — Control units
(Unidades de regulacién) — CU250S-2 PN Vector — Article No. (Referencia): 6SL3246-
0BA22-1FA0 — Version (Version) 4.7).

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN S7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Cf i H soveproject & ¥ 2358 5 X 92 B MG B R & coonline oF cooffine S M M2 3¢ ] PORTAL
6 e onverte p Devices & netwo
Devices ‘; Topology view Hgﬁu Network view I@ Device view ‘ Options (2]
FHQQ j % Network| 1} connections [Huil connection [~] O
> | Catalog
T oI 120 E
B Add new device 3 =
T Devices & 1 ] CPU1516F [ Filter g
- I
~ L CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] G UETE = ] T Dl FEsEs £
Y Device configuration - ggr?nves & starters |
2] Online & diagnostics D[ IS i and soft.. 0
» I3 Program blocks - g:INAM\CE drives )
» [ Technology objects DI [ TESEAE E
» L Extemnal source files ~ [32 SINAMICS G120 3
» L@ PLC tags ~ [32 Control units 4
» [ PLC data types @& CU240B-2 =
» [z Watch and force tables @& CU2408-2 DP =
» [ Online backups 4E CU240E-2 Ef
v [Z Traces 1 4 CU240E-2 PN 3
54§ Program info N 9E CU240E-2 DP T
» [, Device proxy data K @E CU240E-2 F | |
[ PLC alarms i @ CU240E-2 PN-F i
) Textlists 4E CU240E-2 DP-F E
» [ Local modules 4E CU2505-2 Vector 3
» & common data 4 CU2505-2 CAN Vector z
» [5]) Documentation settings £ 1= CU2505-2 PN Vectod ||
+ (@ Languages & resources X w [
» 1@ Online access ~] information
» [ Card Reader/USE memory

Device: H

-

[ o[>

CU2505-2 PN Vector

L o

<] T B [ <[ w 100% ] ¢ & Article no.

> | Details view ‘5’. Properties H‘jllnfu iJHﬂ Diagnostics ‘ Version: iz [ |«
Po e =] Overview B Devices & ne_. D .
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— Ahora se conectan las interfaces Ethernet de la Control Unit del G120 y la CPU1516F-3 PN

con el raton. (— Ethernet — Ethernet)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN $7-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gt il soveproject & ¥ 2 X 9@ W MEHE R S Goonline Fcooiiine fa MR x 1 PORTAL

062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 *» Devices & networks
Devices ‘E Topology view Hﬁi‘h Network view \@f Device view | Options (S22}
g -] ¢ etwork| £ Connections ; -] oo @ =]
=
v | catalog H
~ |1 062-101FrequencyConverter G120 F B
2 Devices & networks | CPU1516F Drive 1 [ Filter E
CPU 1516F-... G120 CU25... » [l FC systems a

~ [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP]

e
¥ Device configuration ~ [32 Drives & starters

~ —
% Online & diagnostics » LIl SIRIUS motor starters and soft ... O]

» [l Program blocks ~ [32 SINAMICS drives °

5 E

» [ Technology objects v SINAMICS G110M E

» g External source files - (3 SINAMICS G120 E

(= « [ Control units 3

» (g E CU240B-2 =
» [ Watch and force tables M 2 CU2408B-2 DP =

» [ Online backups ] A& CU240E-2 5_1'

» (3 Traces N @& CU240E-2 PN F

7 @ CU240E-2 DP 3

rogram info 3
> Device proxy data & CU240E-2 F | |
£ PLC alarms @& CU240E-2 PN-F i

& Textlists & CU240E-2 DP-F E

» (@ Local modules 4 CU2505-2 Vector 3

» [ Drive_1[G120 CU2505-2 PN Ve a5 CU2505-2 CAN Vector 2

+ [ Unassigned devices aE CU2505-2 PN Vector

> ommon data <] i >

» []) Documentation settings v‘ f
» [@ Languages & resources =
—— Device:

¥ g Online access E

» (B Card ReaderlUSE memory

<| 1l > [<[u 100% = ——y— @ ]
> | Details view |QFmpenies H‘_i-‘.lnfn 1| Bl piagnostics ‘ v

Qverview oy Devices &ne... )

Porta

— A continuacion, se ajusta una direccion IP adecuada para la CPU en las propiedades de
"PROFINET interface [X1]" (Interfaz PROFINET [X1]) de "G120". (— G120 CU250S-2 PN
Vector — "PROFINET interface [X1]" (Interfaz PROFINET [X1]) — Properties (Propiedades)

— Ethernet addresses (Direcciones Ethernet) — IP protocol (Protocolo IP) — IP address
(Direccion IP): 192.168.0.6)

T4 Siemens - D:A00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN §7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Onlne Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
15 (¥ [ Save project = X ©:@: ZMIEGE R 5 coonline F Gooiiline fo 8 IF 2 o 1 PORTAL

062-101Frequency Converter G120 PN $7-1500 * Devices & networks

Devices | Topology view [& Network view [V Device view || Options ]
%00 i nenaot] 1] connecions CIEERY = =]
2

4 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) v \ Catalog H

¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 F =l [earch ] B
B Add new device i 8
o Devices & networks Egb"[l?lfg; g.rlnztg (‘ILI25 " @il"ef g

~ (@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP| Y > [ PCsystems =
[IY Device configuration B I ;g'fnves & starters ||

%] Online & diagnostics CPU1516F » r{| SIRIUS motor starters ... q

I8 Program blocks - g:INAM\CS drives )

G Technologyobjects | e CPUT516F.PROFINE... [l » (32 SINAMICS G110M =
External source files ko o — & ~ (32 SINAMICS G120 3

[ PLC tags - - ~ [22 Control units s

(8] PLC data types [ properties  |[*linfo | %l Diagnostics | a8 L4082 @
(5 Watch and force tables J General | ﬁ_ CU240B-2 DP =

[ online backups « General T CEmTES =

@ Traces Catalog information B =] WEU40E2 N 2

P g 9 45 CUZ40E-2DP 3

LRI ~ PROFINET interface [x1] Interface networked with CARTEAD

: Device proxy data General = ||

| 4 CU240E-2 .. (]

= PLC a‘\arms Ethemet addresses Subnet: | PNIIE_1 [+ QAR E

IS sl ~ e o exchnge sl |

» L@ Local modules AeiElvEE = - g

» (@ Distributed I10 Famai & CU2505-2 z
» (32 Drive_1 [G120 CU2505-2 PN Ve + Advanced oplions IP protocol 8 CU2505-2 |

» [ad Commen data Media redundancy [<] u

» [5]) Documentation settings ~ Real fime settings
» [{@ Languages & resources 10 cycle
[
» ig Online access Synchronization
» (5 Card ReaderiUSB memory » Port [X1 P1]
» Port [X1 P2]
Diagnostics addresses PROFINET -
Module parameter
HW identifier [¥) Generate PROFINET device name automatically

PROFINET device name |drive_1 ] Ariceno:  [6513246:0822F
Converted name: |drivesb14fe3 ]

IPaddress: | 192.168.0 .J v | Inf

Subnetmask:
- : Device:

Router address: | 0 0 0 0

CU2505-2 PN Vec

Version: 473

[ B

Device number: |1 [+]

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-es.docx

41



Documentacion didactica/para cursos de formacion| Médulo TIA Portal 062-101, edicién 09/2019 | Digital Industries, FA

— En "General" se asigna el nombre de dispositivo. (— General — Name (Nombre):

Drive_G120_conveyor)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
0% | save project X O 5 0GB R S coonine (F coofiine fp MM % 1) PORTAL
Devices ‘E Topology view ||5Eh Network view @ Device view | Options (2]
EX-1-) % Network| 19 Connections ion ) N HORY = =]
2 10 system: CPU1516F.PROFINET I0-System (100) ~ | catalog g‘
~ [ 062-101FrequencyConverter G120 F (=] [Seacm |y 3
& Add new device g
Devices & networks CPU1516F Drive 1 | & Filter g
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP| CPUTS16F-... G120 CU25... | » C@ PC systems =
11 Device configuration i  [32 Drives & starters |
%] Online & diagnostics CPU1516F a + (@ SIRIWS motor starters .. || [}
» [ Program blocks = [2 SINAMICS drives °
» [ Technologyobjecs | =] CPU1 51 6F.PROFINE.... [rrmmmmmmn » 32 SINAMICS G110M 3
» [ Extemal source files v'Zg:\NAM\[S G120 8
» [ PLC tags (<] w | foow Wl ——— @ [ Control units é
» (@) PLC data types = - = = 4E CU240B-2
» 52 Watch and force tables [[& roperties [4info | Diagnostics | & Clzs0B-2 0P | | L
» [ Online backups J General | & CU240E-2 =
» (& Traces « General M 9 CUZ40E-2 PN ]
B} program info Catalog information General BTz P 1
» (i Device proxy data ~ PROFINET interface [X1] & CU240E-2 F | |
BAETE B ezl Narme: [Drive_G120_conveyor ] = Ei:gi'i L’J_J
= Textise Ethemet addresses Author: [ Michael D3allas ] = 207 3
» (@ Local modules ~ Cyclic data exchange E & CU2505-2 g
+ [ Distributed 10 e Comment: ~ & CU2505-2 C... H
» 32 Drive_1[6120 CU2505-2 PN Ve Setpoint a5 Cu2505-2 ||
> (s Common data ~ Advanced options § [ | >
+ [5]) Documentation settings Media redundancy f ~ | inf i
r: @ LITEIE S e ~ Real time settings : Device: [~]
» [igi Online access 10 cycle K v
» [ Card Reader/USE memory Synchronization E
» Port [X1 P1] Catalog information
» Port [X1P2] !
Mozljgr;i:;:;:fmsses Short [cu2505-2 PN Vector CU2505-2 PN Ve
HW identifier Description: gislsr;l(lirr\rwll:ys;m,;:gns 2 PN Vector ~
<] [T ][> il 2 Article no.: [6SL3246-08A22-1F
> | Details view < i > < il 2
Portal vie 2 Overview iy Devices & ne... 5
Nota:

— En "PROFINET interface” (Interfaz PROFINET) de "G120 CU250S-2 PN-Vector", en la
opcién "PROFINET", se aplica este nombre automéaticamente como nombre de dispositivo
PROFINET.
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— También se pueden configurar los ajustes de "IO cycle" (Ciclo 10) como "Update time"

(Tiempo de actualizacion) y "Watchdog time" (Tiempo de supervision de respuesta) para

este dispositivo. (— Advanced options (Opciones avanzadas) — Real time settings

(Configuracion en tiempo real) — 10 cycle (Ciclo I0) — Update time (Tiempo de

actualizacién) — Watchdog time (Tiempo de supervision de respuesta))

A Siemens -

D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN S7-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
U (Y svepoiect 3 Y X Nses MR F coonine & cooiiine fp I8 I8 x| (] PORTAL
062-101Frequency Converter G120 PN 57-1500 » Devices & networks I:
Devices ‘E Topology view \|ﬁh Network view IIE‘ Device view ‘ Options (2E]
% . 7] =
®00 o8 nevort 18 Gomecions CEEIRY ) =]F;
2
1 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) = | Catalog 3
¥ ] 062-10TFrequencyConverter G120 F =] E
B Add new device ) - g
s Devices & networks 8:3115511%'; EG):I\zlg_CCIiJ‘IzZBD ’ @’fI“EI g
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] _ bilP[.syslems S
IIY Device configuration Al - gfnves & starters |
% Online & diagnostics CPU1516F " » m SIRIUS motor sta... W
» [ Program blocks '_g:\NAM\[S drives o
» @ Technologyobjects | S CPU1516F.PROFINE... 4 :& SINAMICS G1... =
» [@ Extemnal source files ~ 32 SINAMICS G120 E
= ~ [ Control units 3
b @ PLCtags [<] [loos 5] —y— @& =& 3
» () PLC data types = = — oo = ‘ & CU240B-2
» 2 Watch and force tables [ properties ['iinfo__| % Diagnostics 3 caoe-. | L
» [ Online backups || General | wcwee2 | &
» (% Traces ~ General M 4 CU240E-... 3
rogram info Catalog information 5o D : Eﬂ;:gs--- @
» it Device proxy data ~ PROFINET interface [X1] Update time = ==
9 PLC alarms General & CUZ40E-.. | [0
E i CU240E-... =
= Textlists Ethemet addresses ® Automatic e = El
» [l Local modules + Cydlic data exchange 4E CU2505-... ]
[m bi e & CU2505-.. @
+ (@ Distributed l0 piEl A ) _ 2
» [22 Drive_G120_conveyor [G120 C. Setpoint time when send c — gugé?ﬁ B
» (&} common data « Advanced options o <[ w | >
+ [5]] Documentation settings Media redundancy *  Waichdog time vl f i
» [i@ Languages & resources ~ Real time settings B Device: =
- i » 3
» U Online access ul Acceptad update cycles
b . without 10 data: |3 [-] L
» (5 Card Reader/USE memory Synchronization L
b Gariv3) (il Watchdog time: |6.000 | ms
» Port [X1 P2] -
Diagnostics addresses
Module parameter CU2505-2 PN
HW identifier
<] 1) ] Articleno.:  [65L3246-08A27
> | Details view < M Y

Portal vie 2 Overview

iy Devices & ne..
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— Para "Cyclic data exchange" (Intercambio ciclico de datos) entre el PLC y el convertidor de
frecuencia se especifica "Standard Telegram 1" (Telegrama estandar 1).
(— PROFINET interface [X1] (Interfaz PROFINET [X1]) — Cyclic data exchange

(Intercambio ciclico de datos) — Actual value (Valor real): Standard Telegramm 1

(Telegrama estandar 1)— Setpoint (Consigna): Standard Telegramm 1 (Telegrama estandar

1)

T siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConverter G120 PN S7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Zf (3B saveproject 50 M X e 5 MG DR §coonlne ¥ coofiine fp A M 3 1] PORTAL
062-101 FrequencyConverter G120 PN S7-1500 » Devices & networks
Devices ‘E Topology view \|¢.—Ea Network view I@ Device view ‘ (2]
v - M x
ER-X~) % Network| - 1§ Connections [HMI connection ] B W Qe =] ]
2z
# 10 system: CPU1516F.PROFINET 10-System (100) z
¥ _]062-101FrequencyConverter G120 F B
B Add new device : g
i Devices & networks E$H1155‘|166FF g?\zlg_(c;}zzsum . o
- [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] H°
¥ Device configuration No .
%/ Online & diagnostics f CPU1ST6F [ 1= e
» [l Program blocks e
» [ Technologyobjecs | | Eeee CPU1516F.PROFINE... [l E
» [} External source files =
=
» @ PLCtags [<] I 100% - —y— & B
» [ PLC data types = - ; =
» [E2 Watch and force tables |§, Properties ‘l s Info ‘l %) Diagnostics ‘ =
» [ online backups J General | '3
b G Traces - General M ~]2
fi Frogram info Catalog information il il B
» i Device proxy data ~ PROFINET interface [X1] m
=)
;:L;a“a';ms General Driveobject | Link | Telegram Length = Partner Partner data K
: = LE “5 i Ethemet addresses [ |Actualvalue A StandardTelegamm1 [=] 2 words 0 words — €D CPUIS16F (4.7 g
-3 Loca| modules ~ Cyclic data exchange Setpoint A standard Telegramm 1 2 words 0 words & CD  CPUISIGF Q4.7 B
LMD s b=l Actual value <Add telegra 1
» 32 Drive_G120_conveyor [G120 C. Setpoint L B | |
=
¥ &1 Common data ~ Advanced options Il
+ [5]) Documentation settings Media redundancy k
» [i@ Languages & resources ~ Real time settings £
» [igi Online access 10 cycle
» [ Card Reader/USE memory Synchronization
» Port X1 P1] al n ]
» Port[X1F2]
Diagnostics addresses 5 pEuElvalts
<] i | [*] Module parameter
> | Details view. HW identifier E
Portal vie 23 Overview iy Devices & ne... D
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— Para las éareas de direcciones seleccionamos "E 256...259" y "A 256 ... 259".
(— PROFINET interface [X1] (Interfaz PROFINET [X1]) — Cyclic data exchange

(Intercambio de ciclico de datos) — Actual value (Valor real) — Start address E 256

(Direccion inicial E 256) — Setpoint (Consigna) — Start address A 256 (Direccion inicial A

256))

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN §7-1500

Poject Edt View inset Online Options Toos Window Help Totally Integrated Automation
G (% B saveproject 5 M X Qs MG E R F coonline ¥ Gooffiine fo [M B ¢ (]| PORTAL

062-101 FrequencyConverter G120 PN 57-1500 » Devices & networks
Devices ‘E Topology view ||5E~n Network view E Device view | (EE]
v M 4
HOO @ Network| 3% Connections el i=s HORY =] 2|
1 10 system: CPU1516F.PROFINET I0-System (100) Z
|~ |1 062-101FrequencyConverter G120 F Bl (&
[ Add new device ) -
i Devices & networks EEH11551]56FF g:“z'gfg—l";f’“--- | E
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] el
IV Device configuration " |
] Online & diagnostics CPU1516F @
» gl Program blocks =]
» (@ Technologyobjecs | ] CPU1516F.PROFINE. . [orommmmmmmnl 5
= ]
: E:‘CE:"B‘SD“’EE"‘ES <] | [loox.  [¢] —y— @& g
-3 ags " > " : -
» [ PLC data types [ Properties |%ilinfo |2 Diagnostics | e
» [ watch and force tables || General | =
» [ Online backups © ExvaEl i E
e o
P Traces Catalog information ° e [=]=
Program info ~ PROFINET interface [X1] §
Device proxy data General Drive Partner il
2 PLC alarms
L Ethernet addresses Name |Drive_1 | = [cruisier ] E.
23 + Cyclic data exchange =
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— Ahora pasamos a la "Device view" (Vista de dispositivos) de "Drive_G120_conveyor". Aqui
se selecciona el Power Module utilizado; p. ej.: "PM240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW" y

se asigna a "Drive_G120_conveyor". (— "Device view" (Vista de dispositivos) —
Drive_G120_conveyor — PM 240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW)

\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Tl o ) el
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i Devices & networks [ Filter g

- [ PM240-2 S

- [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP]

Y Device configuration @ PM240-2 IP20 FSA A 1/3AC200 0,55kW |
ﬂ Online & diagnostics A PM240-2 P20 FSA U 1/3AC200 0,55kW E g
» I Program blocks @8 PM240-2 P20 FSA A 13AC200 0,75kW °
» [ Technology objects F*=PMID40-2 1P20 FSA U 1/3AC200 0,75K E
» L@ External source files @8 PM240-2 P20 FSB A 13AC200 1,1kW s
] I‘a PLC tags 2 PM240-2 P20 FSB U 13AC200 1,1kW g;
» [ PLC data types @8 PM240-2 P20 FSB A 1/3AC200 1,5kW =
» 55l Watch and force tables 1 & PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 1,5kW '-:
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9§ Program info g @E PM240-2 IP20 FSC A 1/3AC200 3kW 3
v [ii Device proxy datz &8 PM240-2 P20 FSC U 1/3AC200 3kW | |
LA PLC alarms 4E PM240-2 IP20 FSC A 1/3AC200 4kW (i)
=] Textlists @& PM240-2 P20 FSC U 13AC200 4kW E
» r_f. Local modules AE PM240-2 IP20 FSC A 3AC200 5, SkwW M E
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+ [ Documentation settings
» [i@ Languages & resources
» (i3} Online access
» [ Card ReaderlUsB memory ReTD D
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4 Portal view = g Drive_G120_

— Ahora guardamos el proyecto con los ajustes anteriores.
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— En este punto, cargamos la configuracién del dispositivo con el convertidor de frecuencia
G120 como dispositivo en "CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]". Para ello, debemos hacer

clic en el simbolo o "Download to device" (Cargar en dispositivo).

(>CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — 4

iemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 FrequencyConver 120 PN 57-15 2-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500
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— Es necesario asignar ahora el nombre de dispositivo al convertidor de frecuencia G120 como
dispositivo 10 de la CPU_1516F. Para ello, marcamos primero la red "PN/IE_1" y

seleccionamos  "Assign  device name"  (Asignar nombre de  dispositivo).

(— PN/IE_1 — Assign device name (Asignar nombre de dispositivo))
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— En el siguiente cuadro de dialogo puede seleccionarse "PG/PC interface” (Interfaz PG/PC), antes
de seleccionar "Drive_G120_conveyor" 'y  "Assign name" (Asignar  nombre).
(— PROFINET device name (Nombre de dispositivo PROFINET): Drive_G120_conveyor —
SINAMICS G120 CU250S — Assign device name (Asignar nombre de dispositivo))

Assign PROFINET device name. X
Confiaured PROFINET dev
PROFINET device narme:
Device type:  [CU2505-2 PN Vector ]

Online access
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PN-‘IE

[~]
PGIPC interface: [ Intel(R) Ethernet Cannection 1217-Lk [~] ©

Device filter
[w Only show devices of the same type
(] only show devices with bad parameter settings

[T only show devices without names

Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFINET device name Status
192.168.0.6 00-1F-F8-E0-4E-51 SINAMICS.. — 1. Mo device name assigned
Flash LED
[<] [T 2]
[ Update list ] [ Assignname |

Online status information:
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.

[<] i I=]

Close

Assign PROFINET device name. %

Configqured PROFINET dev
PROFINET device name: | drive_g120_conveyor [+]
—————— | ]

Device type:  [cU2505-2 PN Vector

Online access
Type of the PGIPC interface: | FHIE [=]
PGIPC interface:  |F intel (R) Erhernet Connection 1217-LM -]®
Device filter
[« Only show devices of the same type
("] Only show devices with bad parameter settings
("] only show devices without names
Accessible devices in the network:
IP address. MAC address Device PROFINET device name Status
192.168.0.6 00-1F-F8-E0-4E-5| SINAMICS G120 CU250 — ! Nodevice name assi...
[ Flash LED
o; B
[ Update list | [ Assignname |
Online status information:
ﬂ Search completed. 1 of 2 devices were found.
(i} Search completed. 1 of 2 devices were found.
[<] i [2]

Nota:

— Si existen varios dispositivos 10 en la red, se puede identificar el dispositivo gracias a la
direccion MAC impresa.
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— Si se muestran demasiados componentes, puede filtrarse la vista haciendo clic en "Only
show devices of the same type" (Mostrar solo dispositivos del mismo tipo). Si el nombre del
dispositivo se ha asignado correctamente, se indicar4 en el estado con "OK" (— Close
(Cerrar))

Assign PROFINET device name. %

Confiaured PROFINET dev
PROFINET device name: | drive_g120_conveyor [~]
Device type: | CU2505-2 PN Vector |

Online access

Type of the PGIPC interface:
PGIPC interface: [l Intel(R) Ethernet Connection 1217-LI ~l1®

Device filter
[# Only show devices of the same type
[ Only show devices with bad parameter settings
[ Only show devices without names
Accessible devices in the network:

IP address MAC address Device PROFINET device name Status
192.168.0.6  00-1F-F8-EQ-4E-5| SINAMICS G120 CUZ50 drive_g120_conveyor & OK

Il (=

["| Flash LED

[«] i ]

[ Update list |

EY
5
5
3

o

Online status information:
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.
P!
0 Search completed. 1 of 2 devices were found.
P!
Q The PROFINET device name "drive_g120_conveyor" was successfully assigned to MAC address "00- 1F-F8-EQ-4E-5E".

[€] [T 2]

Close
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7.3 Parametrizar el convertidor de frecuencia con el asistente de
puesta en marcha

— Para parametrizar el convertidor de frecuencia, hacemos doble clic en "Parameter"
(Parametros) de "Drive_G120_conveyor" e iniciamos "Commissioning Wizard" (Asistente de

puesta en marcha). (— Drive_ G120 conveyor — Parameter (Parametros) —
Commissioning Wizard (Asistente de puesta en marcha))

744 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101Frequency Converter G120 PN $7-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
Ui [l seveprojecr & ¥ = 5 X D2 5 MK E R § coonline (¥ cooifiine o 8 [ 2 1] PORTAL

... Converter G120 PN $7-1500 * Drive_G120_conveyor [G120 CU250S-2 PN Vector] » Parameter -

Devices | Wizards
HOQ 3

‘l Functional View ‘l Parameter View | Options

=]

~ ‘ Find and re...

~

~ Commissicning
Drive connected to a SIMATIC motion centrol ...
Commissioning Wizard]

¥ _] 062-107FrequencyConverter G120 PN 57-1500
B Add new device

Eﬁh Devices & netwerks
» ([ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
~ [ Drive_G1 20_conveyor [G120 CU2505-2 PI'
I Device c
1 Parameter
Vi Commissioning
%) Online & diagnostics
» [Z Traces
» [§# common data
» []] Documentation settings
» [ Languages & resources

» [ig Online access (<] i ] < [ ]

saueiqr] &

2
» [ . = = - selectio
"9 Card ReadariUSB memory | properties  [*Jinfo | %l Diagnostics |
General pon
~ Advanced options . [~] Up L]
Media redundancy > setpoint =l F
~ Real time settings
I 10 cycle Drive Partner Replace wat! . ~
3 [T 3 5 <[ w >
— Synchronizztion Name |Drive_G120_conveyl 4=  [CPU1S16F | <] & ] 2]
> | Details view » Port [X1P1] — > |Languages ...

4 Portal view ¥ Parameter + The PROFINET device nsme “drive_g12__
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— En el cuadro de dialogo siguiente, como tipo de control seleccionamos "U/f control with linear

characteristic" (Control por U/f con caracteristica lineal). Para los mddulos de funcién

dejamos la seleccion estandar. (— U/f control with linear characteristic (Control por U/f con

caracteristica lineal) — Next (Siguiente))

Commissioning Wizard

Open-loop/closed-lo...

Defa of th

®
®
®
®
®
®
®

satpoint Control type: - -
_| [0] Ul control with linear characteristic |"— _{K
|

Open-loop/closed-loop control type
Specification of the open-looplclesed-loop control type according to the load characteristic
and open-looplclosed-loop control task

Function modules:

E Techn controller

D Basic positioner

[¥ Extended messages/monitoring
[ Free function blocks

| Finish | | Cancel

| << Back || Next >

— Para la consigna y la fuente de mando, seleccionamos la macro 7 "Fieldbus with data set

changeover" (Bus de campo con conmutacion de juego de datos). (— [7] Fieldbus with data

set changeover (Bus de campo con conmutacion de juego de datos))

Commissioning Wizard

o
Dr

&
®
®
[ ]
®
®

Defaults of the setpo...

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputs/outputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current IO configuration:
‘ [7] Fieldbus with data set changeover

Select the default of the IO configuration:

[7] Fieldbus with data set changeover -
1] Conveyor technology with 2 fixed frequencies
2] Conveyer technology with Basic Safety

3] Conveyor technoloqy with 4 fixed frequencies

4] Conveyor technology with fieldbus

5] Convevyor technology with fieldbus and Basic Safe

7] Fieldbus with data set changeover

8] MOP with Basic Safety

9] Standard /0 with MOP

12] Standard IO with analeg setpoint

13] standard IO with analog setpoint and safety
14] Process industry with fieldbus

15] Process industry

DOO0: r52.3 COIBO: Status word 1:Fault present
DO 1: r52.7 COIBO: Status word 1:Alarm present
AD0: 121 CO:Actual speed smoothed

AD1: 27 CO: Absolute actual current smoothed

Selected telegram configuration:

‘ [1] Standard telegram 1, PZD-212

Cancel

<< Back H Next >
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— Es necesario confirmar la seleccion de la macro "[7] Fieldbus with data set changeover" (Bus

de campo con conmutacion de juego de datos) con "Accept" (Aplicar). (— Accept (Aplicar))

Commissioning Wizard 7%

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsioutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current 0 configuration:
|[T] Fieldbus with data set changeover |

) Defaults of the setpo...
Select the default of the 10 configuration:
[7] Fieldbu:

Note: If changed, all the existing drive-intermal

interconnections to the 10 terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected I'0 configuration.

data set changeover -

e

Acce

®

Selected interconnections of the IO terminals:

DI 0: p1055[1] Bl: Jog bit 0 ~
Dl 1: p1056[1] BI: Jog bit 1
DI 2: p2103[1] BIz 1. Acknowledge faults
p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
DI 3: p&10 Bl: Command data set selection CDS bit0
DO 0:  r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r52.7 CO/BO: Status word 1:Alarm present
AD0: 21 CO: Actual speed smoothed
AD1: 127 CO: Absolute actual current smoothed

® @

selected telegram configuration:
|[1]5(andardle|egram 1, PZD-2/2 |

| <« Back H Next > \ | Finish || Cancel |

— Ahora se muestran las interconexiones actuales de los bornes de E/S en la macro 7.

(— Next (Siguiente))

Commissioning Wizard 7%

Defaults of the setpoints/command sources
Selection of a predefined interconnection of the inputsioutputs and, if required, the fieldbus
telegram. Can be changed later user-specifically.

Current IO configuration:
‘ [7] Fieldbus with data set changeover |

Select the default of the 10 configuration:
[ No change [+]

Note: If changed, all the existing drive-internal
! interconnections to the 110 terminals are deleted and
reconnected in accordance with the selected U0 configuration.

Current interconnections of the IfO terminals:
Dl o p1055[1] Bl: Jog bit 0
DI1: p1056[1] Bl: Jog bit 1
DI 2: p2103[1] BI: 1. Acknowledge faults

p2104[0] BI: 2. Acknowledge faults
DI 3: p810 Bl: Command data set selection CDS bit 0
Dl 4: =
(vl =
Dl 62
DI11:
DI12:
DI 16:
DI17: -

DO0:  r52.3 CO/BO: Status word 1:Fault present
DO 1:  r52.7 CO/BO: Status word 1:Alarm present
DO 2:  r52.2 CO/BO: Status word 1:Operation enabled

Current telegram configuration:
‘[I]Standard telegram 1, PZD-212 |

‘ << Back | |I Next > Finish | | Cancel |
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— En los ajustes del accionamiento, seleccionamos "IEC-Motor (50 Hz, Sl units)" (Motor IEC
(50 Hz, unidades Sl)) y "Load duty cycle with high overload for vector drives" (Ciclo de carga
con alta sobrecarga para accionamientos vectoriales).
(— IEC-Motor (50 Hz, Sl units) (Motor IEC (50 Hz, unidades Sl)) — Load duty cycle with high
overload for vector drives (Ciclo de carga con alta sobrecarga para accionamientos
vectoriales) — Next (Siguiente))

Commissioning Wizard 7%

Drive setting
Selection of motor standard and load cycle

Standard:
| [0] IEC-Motor (50 Hz, 51 units) [+]

e o

Drive unit line supply voltage:
230\

@® prive setting

Power unit application:
| [0] Lead duty cycle with high overload for vector drives |' \

e

- p205: Power unit application

The dutycycles can be overloaded
provided that the drive converteris
operated with its base load current
before and after the overload. This is
%4 based on a load duty cycle of 300 5.

e e

200-

e

Default value: [0] Load duty cycle with
150- high overload for vector drives

100- Options:

5g- * [0] Load dutycycle with high overload
for vector drives

_* [1]Load dutycycle with low overload : . »

( forvectordrives 0 240 300 1(s)

Help for the parameter

. <cBack | ‘ Next > Finish | | Cancel

Nota:

— Encontrara mas informaciéon sobre los ajustes en los textos tooltip, en la ayuda en pantalla o
en el manual de listas.
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— En el siguiente cuadro de dialogo, seleccionamos "Induction motor" (Motor asincrono) como
tipo de motor e introducimos los datos de motor de acuerdo con las indicaciones de la placa

de caracteristicas del motor. (— Enter motor data (Introducir datos del motor) — Induction

motor (Motor asincrono) — Connection type (Tipo de conexion): Delta (Triangular) — ... —
Next (Siguiente))

Commissioning Wizard b

Motor
Specification of motor type and motor data

Motor configuration
| Enter motor data [+]

Select motor type
| [1] Induction motor |'|

Select the connection type for your motor and 87 Hz operation:

[Delta [+] ["] Motor 87 Hz operation
Motor data

Farameter Parameter text value Unit
p304[0] Rated motor voltage 230 Vrms
p305[0] Rated maotor current 0.73 Amms
p307[0] Rated motor power 012 kw
p308[0] Rated motor power factor 0.750
p310[0] Rated motor frequency 50.00 Hz
p311[0] Rated motor speed 1350.0 rpm
p335[0] Motor cooling type 0] Non-ventil...

[] Parallel motor connection Number:

<< Back | |I Next == Finish | | Cancel

Nota:

— Como alternativa, los motores SIEMENS pueden seleccionarse directamente con sus
referencias.

— En la siguiente captura de pantalla vemos un ejemplo de los parametros con la limitacién de

intensidad/velocidad y del generador de rampa. (— Next (Siguiente))

Commissioning Wizard b

Important parameters
Specification of the most important dynamic response data

Set the values for the mostimpertant parameters:

Current limit: Arms
Minimum speed: 0.000| rpm
Maximum speed: 500.000| rpm

Ramp-function generator

ramp-up time: 3.000|s

Ramp-function generator

ampdowntine: | aoos
® Drive

OFF3ramp-downtime: | s
@

@ important parameters
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— Como aplicacion tecnoldgica, seleccionamos "Standard drive" (Accionamiento estandar).

Blogueamos la identificacion del motor y hacemos que se calculen otros ajustes

seleccionando "Complete calculation" (Célculo completo) de acuerdo con los parametros

anteriores.

(— Standard drive (Accionamiento estandar) — Motor identification (Identificaciéon del motor):

Inhibited (Bloqueada) — Complete calculation (Calculo completo) — Next (Siguiente))

Commissioning Wizard

Drive functions
Specification of the methed to measure the motor data

Technelogy application

\ [0] standard drive

A motor identification is recommended for the first commissioning.
Stationary measurement is recommended for VIf and vector control.
Stationary measurement and rotating measurement are recommended
forvector control (only rotating measurement is not sufficient).

Motor identification:

| [0] Inhibited

Calculation of the motor parameters
() No calculation
(%) Complete calculation
Includes the calculation of the motor, open-loop control and

closed-loop control parameters depending on the entered
motor data.

. <ceBack 1| Next>> | | Finish |

Cancel |

Commissioning Wizard

Encoders

Encoder selection
[ Encoder 1 [T Encoder 2

<< Back || Next>> | Finish ||

Cancel
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— En el siguiente resumen se muestran de nuevo todos los ajustes para su comprobaciéon. Con
el boton "Finish" (Finalizar) aceptamos los ajustes. (— Finish (Finalizar))

Commissioning Wizard 7%

Summary
Please check the entered data and complete the configuration

The following drive data has been entered:

Function modules:

Techn controller: Yes

Basic positioner: Mo

Extended messages/maonitoring: Yes
Free function blocks: No

[>

Opendooplclosedoop control type:
Open-oopiclosed-loop control operating mode: [0] Wi control with linear characteristic

Defaults of the setpointsicommand sources:
Macro drive unit: [7] Fieldbus with data set changeover

Drive setting:
IECINE k4 mot stds: [0] IEC-Motor (50 Hz, 51 units)
Drive unit line supply voltage: 230V
Power unit application: [0] Load duty cycle with high overload for vector drives

X Motor:

Summary Motor type selection: [1] Induction motor
Motor connection type: Delta

Motor 87 Hzoperation: No

Number of motors connected in parallel: 1
Rated motor voltage: 230 Vrms

Rated motor current: 0.73 Arms

Rated motor power: 0.12 kW

Rated motor power factor: 0.750

Rated motor frequency: 50.00 Hz

Rated motor speed: 1350.0 rpm

Motor cooling ype: [0] Non-ventilated

/]
/]
/]
®,
]
]
]
@®

©ccBack | \ [ Finish || cancel |

— Volvemos a guardar el proyecto antes de cargar los parametros en "Drive_G120_conveyor

B (o H sveproieet | prive G120 conveyor - )

T4 Siemens - D:\0O_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

i ([ seveproject S X 22 2 X D 5 MG E R S coonline N coofline S AR % - ] PORTAL
Project tree | Downlead to device
Devices ‘ Wizards H Functional View ‘l Parameter View ‘ Options
e =
HOQ = 2
~ Commissioning I v |Findandre... |*
il g byl resy N oYt e R PO B OG0 Drive connected to a SIMATIC motion control .. A
B’ Add new device Commissioning Wizard LAY

i Devices & networks
([ €PU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
=i prive_G120_conveyor [6120 CUZ505-2 PN Vacto
evice configuration
1% Parameter
Vi Commissioning
[2] online & diagnostics
» [Z Traces
» [§§ Common data
» [5]) Documentation settings
» [ Languages & resources
» [im Online access (<] i ] < i ] >

» [ Card Readerlus8 memory |6 properties  [*info | % Diagnostics |

General e
~ Advanced options Up
Media redundancy
~ Real ime settings
10 cycle Drive Partner
i < m
P oty Name [Drive G120 convd 4+ [cPU1S16F <] ]
» Port [X1P1] < i > |> |Languages ...

saueiqr]

> Setpoint

Overview | parameter

4 Portal view
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— En el siguiente cuadro de didlogo, seleccione "PN/IE" como tipo de interfaz PG/PC, la tarjeta
de red previamente ajustada como interfaz PG/PC y "PN/IE_1" como conexion de la CPU
con la subred. Haga «clc en "Start search" (Iniciar la buUsqueda).
(— Type of the PG/PC interface (Tipo de interfaz PG/PC): PN/IE — PG/PC interface (Interfaz
PG/PC): ...... — Connection to interface/subnet (Conexion a interfaz/subred): PN/IE_1 —

Start search (Iniciar la blisqueda))

Extended download to device [%

Configured access nodes of “Drive_G120_conveyor”

Device Device type slot Type Address Subnet
Drive_G120_conveyo S7USB -
CU2505-2 PN Vec, 0X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIIE_1
————]

Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNHE [+
PGIPC interface: @ Intel(R} Ethernet Cannection 1217-LM [~ ©
Connection to interfacelsubnet: ©
Istgateway: | [~] @
Compatible devices in target subnet: [ showall compatible devices
Device Device type Type Address Target device

E o= - PNIIE Access address -

Startsearch
Online status information:
[] Display only error messages
Load ‘ | Cancel
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— A continuacion, debe poder ver su accionamiento SINAMICS vy seleccionarlo como

dispositivo de destino. Haga clic en "Load" (Cargar). (— Accionamiento SINAMICS — Load

(Cargar))
Extended download to device X
Configured access nodes of “Drive_G120_conveyor”
Device Device type Slot Type Address Subnet
Drive_G120_conveyo STUSE —-
CU2505-2 PN Vec. 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIE_1
Type of the PGIPC interface: ﬁ_PNu‘IE [
PGIPC interface: ﬁ Intel(R) Ethernet Connection 1217-LIM [ ©
Connection to interfacelsubnat: [ PNIE_1 [~] ©
1stgateway: | [~] ©
Compatible devices in target subnet: [w#) Show all compatible devices
Device Device type Type = Address Target device
Antrieb_G1.. G120 CU2505-2 PN VectorV4.7  PNIIE 152.168.0.6 ==
- - PNIIE Access address -
[_| Flash LED
Startsearch
Online status information:
€ Scan completed. 1 compatible devices of 2 accessible devices found. IZ‘
) Retrieving device information... =l
Scan and information retrieval completed. Iz‘
[ Display enly error messages
‘ Load | ‘ Cancel |

— La configuracion se compila autométicamente y, antes de la carga, se muestra de nuevo un
resumen para revisar los pasos finales. Seleccione M "Save the parameterization in the
EEPROM" (Guardar parametrizacion en EEPROM) y haga clic en "Load" (Cargar).
(—»M Save the parameterization in the EEPROM (Guardar parametrizacién en EEPROM) —
Load (Cargar))

Load preview [%
Q Check before loading
Status 1 Target Message Action
40 9 - Drive_G120_conveyor Ready for loading.
(V] ~ Parameter assign... Please note the following information:
EEPROM Save the parameterization in the EEPROM after the download Save the
parameterization in
] the EEPROM
(<] n [2]
|f Load i cancel |

Nota:

— Se recomienda guardar los parametros también en EEPROM, de forma que se conserven en
caso de fallo de tension.
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7.4 Test y puesta en marcha del convertidor de frecuencia con el
panel de mando

— Para poder realizar un test de la parametrizacién realizada hasta el momento sin necesidad
de un programa de PLC, abrimos el "Control panel' (Panel de mando) del men
"Commissioning" (Puesta en marcha) de "Drive_G120_conveyor". A continuacion, hacemos

ni& Goonline

clic en . (— Drive_G120_conveyor — Commissioning (Puesta en marcha)—

Control panel (Panel de mando)) (— & o online))

T4y Siemens - D:A00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN §7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Poject Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
55 [ Soveproject & N 18 T X O 5 0GR Y coonine ¥ coofiine fp [N IA ¥ | 1| PORTAL
062-101 Frequypsfmmuerier G120 PN S7-1500 » Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vector] » Commissioning
Devices B
o =| =3 g
EXX) =] d
~ [ 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni... = 0l
I Add new device Control panel £
Fxﬂh Davices & networks Motor opti... K
» ([l CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP] Backing upl 3
! B
~ [ Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vec! Master control: Drive enables: Operating mode: Switchon: @
¥ Device configuration [ Aciveicd | [PB Ceaciveie s | [D et I [ L] =
3 parameter
Tic i i
& Online & diagnostics wrdliye
> [Z Traces
. speed: m ard
» 4§ common data 2 B
+ ] Documentation settings [#cg backuard D Jog forvard | =
» [@ Languages & resources 1
» [} Online access
fie
» [igp Card Readeriuse memory Drive status: Actual values:
«  Ready forswitching on  Operation enabled speed: [ |pm M.curent: [ |Ams
@ [~
Activefault: | ] [ -] [ I3
] [ =] [vms
< w 5] [<] i ]
> | Details view

4 Portal view =3 Ovenview |2 Paramerer [t commissioni...
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— En el panel de mando, hay que seleccionar primero "Activate master control" (Activar
mando). A continuacion, se vigilard la comunicacion entre el PC y el convertidor. Es

necesario que se produzca una comunicacion correcta al menos cada 10000 ms. En caso

contrario, se para el motor y  se restablecen las habilitaciones.

(— Master control (Control maestro): — 10000 ms —

TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN $7-15001062-101 Frequeny Converter G120 PN 57-1500

Project  Edit  View Insert OnhnEA Options  Tools  Window  Help Totally Integrated Automation
UF 3 H saveprojet & X X 9y G M B R F coonline o coofilne Ao [ I8 3¢ 1] PORTAL
ces ’>
Activate master control I
Qe 2
) S
~ Commissioning The control priority of the control panel is activated, &
Cont]
- 2 X v _ _ _ _
£ VR T S LD L (TN e §  This functionis oniy suitable for commissioning, diagnostics i
I Add new device Control panel a  andservicing purposes and may only be used by authorized E
i Devices & networks specialist personnel. g
Motor opti.. P p g
» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing upl )
=3 Drive_G120_conveyor [6120 CU2505-2 PN\ M When the control panel s activated, the following applies: Operating mode: Switch on: @
DY Device configuration [« The safety shutdowns of the higher-level control [speedspecification  [~] m !
¥ parameter have no effect. . .
14 commissioning The _S:o;‘)w&:;\‘ s‘pa:eba‘(:'unmon e the spacebar triggers
o M a quick stop that cannot, however, be guarentee
. g in every operating case. Therefore, there must be an
» |z Traces EMERGENCY STOP circuit provided in the hardware. To do this, ard \:I
» [§§ common data you must exercise the necessary measures. -
-~ -
G [DoCTISMERN SCURGY Failure to do 50 can resuit in personal injury and damage to property. | =
+ [ Languages & resources
» [ig Online access The connection batween the PC and the drive is monitored. If no sign of life
» [igp Card Readeriuse memory Dl is received from the PC within the monitoring time, -
the control priority is retumed for safety reasons -
& and a coasting down of the axes is triggered. pm M.curent: | 000/Ams
Monitoring time: [ 10000|ms
q
A — ] m—— . smonthed = | 00|Hz
cknowledge faults | | Output voltage smoothed =] | 0.0|Vrms
[ £ K3 2 [<] I ]
'd properties % info_ [ 2] piagnostics
4 Portal view Overview [ parameter | commissioni -

— Para que arranque el motor, deben estar activadas las habilitaciones de accionamiento

. Normalmente, esta operacién es automatica. Después podemos conectar el

accionamiento [0 (— Switch on (Conectar) M)

TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN §7-15000062-101 Frequeny Converter G120 PN

Project Eit View Insert Oniine ~Options Tools ~Window _Help Totally Integrated Automation
5f (3 H soveproject & X F 2 X W2 ¥: 5 MEE R F coonline oF Gooffiine o I ¥ H ] PORTAL
D 5
EQQ
= om0 || comrot et B
~ [ 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni. = ]
& Add new device ey e =
91% Devices & networks Motor opti... 5. Control panel active: Stop with spacebar E
» ([l CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP] e 2
! 3
- Ia Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN\ Master control Drive enables: Operating mode: ]
IY pevice configuration [ Aci | 2 peactivate [@ 5=t | [@Reset | [Speed specification =]
¥ Parameter
it Commissioning .
%) online & diagnostics Modify:
b [ Traces
. e . (=
» [ common data " ®
» (5] Documentation settings [44)0g backverd | ¥ Jog forva ] L
» [ Languages & resources 1
» iy} Online access
e
» [ Card Readeriusg memory Drive status: Actual values:
& Ready for switching on « Operation enabled Speed: | 00|pm M.curent: | 000|Ams
« Fault
Active fault:  [— | | Output frequency smoothed =] 0.0|Hz
cknowledge faults | [ output voltage smoothed ] 0.0|vrms
<] i 1 (3 T Y | e i ]
%] Diagnostics |

> | Details view 'd properties | info &
4 Portal view Ouenview [ Parameter |V commissioni.
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> Ya se puede utilizar el motor con la velocidad seleccionada [ Femerd | o |4 Backnard
(— Speed (Velocidad): 44 — E)

Devices
oo =

~ Commissioning ~

~ (1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commission...

& Add new device

i Devices & networks WMotor opti...

» ﬁ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing upl...
Master control: Drive enables: Operating mode: Switch on:

Rrcvated | B ] X | & ] [Speedspecification  [~] mE

EE]

Control panel

Control panel active: Stop with spacebar

soneI

¥ parameter

1§ commissioning

Online & diagnostics
> [ Traces 44

» 5§ common data
» 5] Documentation settings 44 Jog backward PP sog forward
» [ Lenguages & resources
» [igi Online access
» [ Card Reader/USB memory.

- Output frequency smoothed 0.0,
Output voltage smoothed 16.7

3 3 >][¢

i

< W
> | Details view

Properties |} info @ %] Diagnostics

¥ Commissioni...

— Al hacer clic en se desconecta el accionamiento. Una vez finalizado el test, debemos

volver a (2 Deactivate| o mando, (> &> E)

062-101Frequency Converter G120 PN $7-1500 * Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vector] * Commissioning

v issioni -~
Commlsslronrmgr Control panel
Commissioni...
Motor opti... Control panel active: Stop with spacebar
Backing upl..
Master control: Drive enables: Operating mode: Swaitch on:
% acivaed | ¥ Deactivate | [© et | [DBreset | [ speed specification [-] [ ]
0.0 0.28
» A
- ‘Output frequency smoothed 0.0
Qutput voltage smoothed 16.7
v
<[ m ] < [ 5
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—» Confirmamos la consulta de seguridad con "l Centinue |+ (_, [ Continue )

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation
Cf [ E save project 5

X D GNE E R F coonline o¥ cooffine S, 8 M 3¢ ) PORTAL

Devices

e N)

- Commissioning || L onel
¥ ] 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni... C=

1B

gmd new device Control panel E
Devices & networks o spacebar g
Motor opti... p- g

I jvate control panel FHl
» ([ cPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Backing Upl.. 7

Driy ¥ N - X _ Operating mode: Switch on: s

I]; Device configuration § g The convol prory o the contrl panel s ceactvated. e =

?ﬁ Parameter All enables are deleted before the control pricrity is retumed.

Commissioning f Setpoints and commands then come again from the parameterized sources
%] online & diagnostics (e.0.via the fieldbus or terminals).

» [Z Traces If a setpoint and an ON command are present, the drive responds immediately : _

» 5 common data
, "' e e This caninvolve a hazard for persons and machines. » 1
» [ Languages & resources Do you want to deactivate the control priofity?
» i Online access
» [ Card Reader/USB memory 1
{ Continue. Cancel 0.0]rpm M.eurent. | o.00]ams
~ Fault
Active fault:  [— | | Output frequency smoothed [~ [ 0.0|Hz
faults | | output voltage smoothed [+ [ 0.0|vims
<] W el | [ [ ]
> | Details view /4 Properties
4 Portal view Oueniew |25 arameter | Vi commissioni..

- : nd inen
—> Para finalizar, seleccionamos de nuevo "&° Secffinel v volvemos a guardar el proyecto,

..H Save project " (_> m.q Go offline N H Save project)

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Gt (W saveprojet & M 2 X 9 @ 5 MG B @ coonine ¥ cooffine. o [ 3 | [[] PORTAL
Go offline
Devices )
EXX) g
=

~ Commissioning
~ [ 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500 Commissioni...

Control panel

i Add new device Control panel L’J_—‘
ofh Devices & networks Motor opti- g

» [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 2
‘m I 1 Backing upl... =
Master control: Drive enables: Operating mode: &

Y Device configuration R Activated

B¢ parameter
i commissioning

Speed specification -

% Online & diagnostics Modify:
9
» [Z Traces
i o — .
+ [§4 Common data peed: [0 [T]mi

» [5 Documentation settings
» g L2nguages & resources
» [ig Online access
» [ card Reader/UsB memory

Drive status: Actual values:

— Ready for switching on — Operation enabled Speed: | 00|mm M.curent: | 000|Ams

— Fault

Active fault:  [— | | Output frequency smoothed [+] [ 00| Hz
Acknowiedge faults | Output voltage smoothed [«] [ 0.0 |vrms

q i ' AR E |l I ]

> | Details view 4 Prope
4 Portal view Overview |32 parameter [ commissioni...

s |%linfo ®[% Diagnostics |
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7.5 Crear un programa para el control del convertidor de frecuencia

— Antes de ajustar un programa de modo que podamos controlar el convertidor de frecuencia,
vamos a crear primero dos "PLC data types" (Tipos de datos PLC) que se correspondan con

la estructura del telegramal de envio y recepcion. (— PLC data types (Tipos de datos PLC)

— Add new data type (Agregar nuevo tipo de datos))

Project  Edit  View Inse:! Online Oy '.Dns Teols Window Help . Totally Integrated Automation
Cf (Y saveproject S Y X2z T ME BB F coonline ¥ Gooffiine | f I o€ ] PORTAL

Project tree

Devices
HQQ

¥ _1062-101FrequencyConverter G120 PN S7-1500
i Add newdevice
o Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Device configuration
%/ Online & diagnostics
» g Program blocks
» [ Technology objects
» [ External source files
(=)

g
=
2
&
=
2

&

B Add newdata type
v [ Watch and force tables
» [ Online backups
» [3 Traces
Bt program info
[ii Device proxy data
[ PLC alarms
5 Textlists
» [ Local modules
» [ Distributed 10
» [ Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PN Vec:
» [§# Common data
» [5]) Documentation settings
» [@ Languages & resources
» [ Online access
» [ Card Reader/USE memory

» | Details view <l Properties info @ | % Diagnostics
< portl vew _

— Cambie el nombre del tipo de datos PLC a "FU_Receive_Telegramm1" y haga doble clic

para abrirlo. (— FU_Receive_Telegramm1)

Poject Edit View Insert Onlne Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Ui B seveprojet & ¥ 32 2 X O @ G MG B R F coonline ¥ cooiiiine f, A 2 1] PORTAL

Project tree

Devices
QO

* (1 062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1500
B Add new device
i Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[ Device configuration
%/ Online & diagnostics
» Il Program blocks
» [ Technology objects
» [ External source files
» g PLC tags
- [ PLC data types
¢ Add new data type
& FU_Receive_Telegram1
|5 Watch and force tables
[ Online backups
[ Traces
Ei§ program info
» [l Device proxy data
[ PLC alarms
) Text lists
» [ Local modules
» [ifi Distributed 0
} & Drive_G120_conveyor [G120 CU2505-2 PNV
» [ common data
» [E]) Documentation settings
» [@ Languages & resources
o

soueiqr [

#

&/ 5!

<] [ 2]
> | Details view

& Properties |t} Info 6| %l Diagnostics
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— Cree las variables representadas a continuacién de modo analogo a un bloque de datos. (—

FU_Receive_Telegramm1)

062-101 Frequency Converter G120 PN §7-1500 » CPU 16F-3 PN/DP] » PLC data types » FU_RECEIVE Telegram1
FE¥ hE Feaeaa=sB~ =
FU_RECEIVE_Telegram1
Name Data type | Defaultvalue Accessiblef.. Visiblein .. Setpoint Comment
1 ﬂ@ Bool @ E D Setpoint / actual speed deviation within the tolerance range (1)
2 |a Control_requested Bool @ E D The automation system is requested to accept the inverter control(1)
3 | Max_speed_reached Bool @ E D Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)
4 |a Warn_torque_limit Bool false @ E D Comparison value for current terque has been reached or exceeded (1)
5 @ Holding_brake Bool false @ E D Holding brake open(1)
6 | Motor_temperature Bool false @ E D Alarm motoer overtemperature(0)
7 @ Direction Bool false @ E D Motor rotates clockwise(1) ! counterclockwise(0)
8 | PM_overload Bool false @ E D Alarm inverter PM thermal overload (0)
9 |4 Ready_to_Start Bool false @ @ D Power supply switched on; electronics initialized; pulses lecked(1)
10 | Ready Bool false @ @ D Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no fault is active(1)
11 | Operation_EN Bool false @ @ D Operation enabled Motor follows setpeint(1)
12 <@ Fault Bool false El E D Fault active(1)
13 |- No_OFF2 Bool false El E D Coast down to standstill is not active(1)
14 | No_OFF3 Bool false @ B D Quick stop is not active(1)
15 | Lockout Bool false @ B D Closing lockout active(1)
16 |- Alarm Bool false @ B D Alarm active(1)
17 |- XST_A Int o] @ E D Actual speed value process data (PZD) word2
[<] [ B

— Cree después otro tipo de datos PLC con el nombre "FU_Send_Telegramm1" y las variables

gue se muestran a continuacion. (— FU_Send_Telegramm1)

'ortal\062-101 FrequencyCo

Project Edit View Insert Online Options Tools

U (3 B saveproject & ¥ X D
Project tree m 4
EHQO

~ _]062-101FrequencyConverter G120 PN 57-1%
.""Add new device
ﬁg‘ﬁ Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF]
|]T Device configuration
& Online & diagnostics
3 ri:. Program blocks
+ [ Technology objects
» External source files
» ’—fg PLC tags
+ [ PLC data types
B Add new data type
i FU_RECEIVE_Telegram1
H) FU_SEND_Telegram1

062-101 Frequency Converter G120 PN S i i -3 PN/DP] } PLC datatypes *» FU_SEND Telegram1

A " ER-

#FF g RezcodEID
FU_SEND_Telegram1

ALl

Name Datatype Defaultvalue | Accessible . Visiblein .. Setpoint Comment
1 4 reserved_3 Bool false @ @ D not in use
2 |a reserved_9 Bool false g @ D not in use
3 | Control_via_PLC Bool TRUE =) =) a Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
4 @ Rev_direction Bool false E @ D Invert setpoint in the inverter(1)
5 4@ reserved_12 Bool false @ @ D not in use
6 |41 MOP_up Bool false =) =) a Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
7 4@ MoP_down Bool false =) =) = Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)
8 @ reserved_15 Bool false @ @ D not in use
o @ ON_OFF1 Bool false g @ D ON(1) | OFF(0) with the ramp-function generator
10 |0 ON_OFF2 Bool TRUE =) =) [m) Switch OFF (0); Switch off the motor immediately, the motor coasts down to standstill
1140 ON_OFF3 Eool TRUE =] =] [C]  Switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
12 4 EN_operation Bool TRUE @ @ D Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)
13 <@ EN_ramp Bool TRUE =) =) a Enable ramp-function (1) / Reset mmp-function generator output te 0 (0)
14 |41 Continue_freeze_ramp Bool TRUE =) =) = Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)
15 <0 Enable_setpoint Bool TRUE @ @ D Enable setpoint(1) ! Inhibit setpoint(0)
16 |0 Acknowledge Bool E E D |AEknD\MEdgE faults (1)
17 | NSOLL_A Int =) =) [m) Setpointl speed process data (PZD) word2
{<] i [2]
Nota:

— En algunos bits de habilitacién, el valor inicial ya esta ajustado en TRUE, de forma que no
deben ajustarse adicionalmente en el programa.
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— En el paso siguiente, creamos el bloque de datos global "FREQUENCY_CONVERTER"
(Convertidor de frecuencia) para el telegrama de tarea y respuesta.

(— Add new block (Agregar nuevo bloque) — DB — Global DB (DB global) —
FREQUENCY_CONVERTER (Convertidor de frecuencia) — OK (Aceptar))

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
(8 (3 Bl saveproject. G Y. PR A TN, NN W T e . B, IECINS N PORTAL

Add new block X
m 4
- Name: —
Devices | FREQUENCY_CONVERTER | i(
EOO 2
ES
Type: #. Global DB [~] H
¥ _] 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1 ﬁ =
i Add newdevice OB sl - o
 Devices & networks Organization Number: g
~ [[8 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Dad O Manual =
Y pevice configuration _—_, _ a
% Online & diagnostics @ Automatic
~ [ Program blocks :-ﬁ; Description:
INKGEevblozk ’ Data blocks (DBs) save program data.
4 Main [OB1] Function block

4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11

& MOTOR_AUTO [FE1] ’_
# MAGAZINE_PLASTIC [DE3] FC

@ MOTOR_AUTO_DE [DE1]

§ SPEED_MOTOR [DB2] Function
v [@ Technology objects
» External source files
» L@ PLC tags '
~ [ PLC data types DB
B Add new data type Data block
I FU_RECEIVE_Telegram1 More
[ FU_SEND_Telegram1
» [ Watch and force tables k4 |Addm“"3| information
v [
- r{‘ ?r\l\ne DALy E [w] Add new and open
<] i [z
* | Details view 4 Properties |11Infn iJ\ 2| Diagnostics
Portal vie 3 Overview ; ° i

— Cree ahora la \variable "Send G120 01" y seleccione el tipo de datos
"FU_SEND_Telegramml". (— Send_G120_01 — "FU_SEND_Telegramm1")

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Of i seveprojerr & Y 22 2 X D2 @ M B R F coonline F coofiine f B X - [ PORTAL
...PN §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » FREQUENCY CONVERTER[DB4] — & EX

Devices

EOO FE hE NeaaasBE T =
FREQUENCY _CONVERTER
¥ ] 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-7 ~ Name Data type startvalue Retain Accessible f Visiblein . Setpoint c.

B Add new device <@ ~ Static

] L
sy Devices & networks 2 @= b Send_G120_01 8 =] =) =
~ L8 CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 n <Add 2 USInt ES
[|T Device configuration WChar a
%/ Online & diagnostics = W5tring
~[g Program blocks Word
K Add new block "FU_RECENE_Telegram1”
& Main [0B1]

"FU_SEND_Telegram1”

4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC17
& MOTOR_AUTO [FB1]
¥ FREQUENCY_CONVERTER [D4]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
» [ Technology abjects
» External source files
» L3 PLC tags
= [ PLC data types
I Add newdata type
1#) FU_RECEIVE_Telegram1
1#] FU_SEND_Telegram1
» :c.L Watch and force tables

- I

o
<] [ 2] (<] ] ‘ )

> | Details view ‘QPmpEnies ||‘_i.‘.|nfu y"EDiagnDstics ‘
4 Portal view £i1 Overview |. FREQUENCY ... or Dk ortallo.
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— Cree ahora otra variable
"FU_RECEIVE_Telegramm1".
(— Receive_G120 01 — "FU_ RECEIVE_Telegramm1")

"Receive_G120 01"

Incluya

y seleccione el tipo de datos

comentarios en ambas variables.

ns - D:N0O_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN $7-15001062-101 Frequency Converter G120 PN $7-1500

Project  Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

CF (Y Bl saveproject @ M 22 03 X W2 T MG B R ¥ coonline & coofiine gy [A A x H ]| PORTAL
062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] } Program blocks » FREQUENCY_CONVERTER[DB4]  —

=X

Devices
EHOQ

FREQUENCY_CONVERTER

Y Device configuration
12 online & diagnostics
~ gl Program blocks
B Add new block
& Main [0B1]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [F.
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN..
48 MOTOR_AUTO [FB1]
QUI
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
» [ Technology objects
» [ Extemal source files
» [ PLC tags
~ g PLC data types
[ Add new data type
] FU_RECEIVE_Telegram1
U_SEND_Telegram?
» [ Watch and force tables
\ T

= <Add new

CONVERTE

~ ] 062-101 Frequency Converter G120 F Name Data type Startvalue | Retsin | Accessiblef.. Visiblein .. |Setpoint | Comment
B Add new device <@ - Static
i Devices & networks 4@ = » Send_G120.01  “FU_SEND_Telegram1” (] =] =] Ssend telegram frequency converter G120 conveyor 1
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] €1 = » Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_ Telegrami (=] =] =] Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1

=
<] [T}

n B

YOm0

8 oo

> | Details view

4 Portal view

| properties | info @] %l piagnostics |

— Con el uso de tipos de datos PLC "FU_SEND_Telegramm1"y "FU_RECEIVE_Telegramm1"

puede crearse el blogue de datos de forma rapida y efectiva; véase la imagen.

062-101 Frequency Converter G120 PN S

-3 PN/DP] * Program blocks » FREQUENCY CONVERTER [DB4]

FF L Ferecen=s B2
FREQUENCY_CONVERTER

Name Data type Startvalue | Retain
1 |4 ~ static
2 <@ = ¥ Send_G120_01 “FU_SEND_Telegram1” D
3 = reserved_8 Bool
4 a1 = reserved_9 Bool
5 = Control_via_PLC Bool
6 |1 = Rev_direction Bool
7 = reserved_12 Bool
8 a1 = MOP_up Bool
9 = MoP_down Bool
10 <3 = reserved_15 Bool
11 <1 L} ON_OFF1 Bool
12 <@ L} ON_OFF2 Bool
13 < L} ON_OFF3 Bool
14 -1 = EN_operation Bool
15 < = EN_ramp Bool
16 <1 = Continue_freez... Bool
17 < = Enable_setpoint Bool
18 = Acknowledge Bool
19 < L} NSOLL_A Int 0
20 40 = ~ Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_ Telegraml D
21 = Speed_OK Bool false
22 a1 = Control_reques... Bool false
23 @ = Max_speed_rea. Bool false
24 a1 = Warn_torque_li... Bool false
25 @ = Holding_brake  Bool false
26 - = Motor_tempera.. Bool false
27|@ = Direction Bool false
28 - = PM_overload Bool false
29 @ = Ready_to_Start Bool false
0@ = Ready Bool false
31 = Operation_EN  Bool false
2@ = Fault Bool false
33 @ = No_OFF2 Bool false
34 @ = No_OFF3 Bool false
35(@1 = Lockout Bool false
6@ = Alarm Bool false
37 @ L} XST_A Int 0

Accessible f.. | Visiblein ...

] =]

Setpoint

N

Comment

[2]

Send telegram frequency converter G120 conveyor 1

notin use

notin use

Control via fieldbus, inverter accepts the process data from fieldbus(1)
Invert setpoint in the inverter(1)

notin use

Increase the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)

Reduce the setpoint saved in the motorized potentiometer(1)

notin use

ON(1) | OFF(0) with the ramp-function generator

Switch OFF (D); Switch off the motor immediately, the motor coasts down to stan.,
Switch OFF (0); Quick stop, the motor brakes with the OFF3 ramp-down time
Enable operation; Switch-on motor (pulses can be enabled) (1)

Enable ramp-function (1) | Reset ramp-function generator output to 0 (0)
Enable ramp-function (1) | Freeze ramp-function generator (0)

Enable setpoint(1) / Inhibit setpoint{0)

Acknowledge faults (1)

Setpointl speed process data (PZD) word2 —
Receive telegram frequency converter G120 conveyor 1

Setpoint ! actual speed deviation within the tolerance range (1)

The automation system is requested to accept the inverter control(1)

Speed is greater than or equal to the maximum speed (1)

Comparison value for current torque has been reached or exceeded (1)

Holding brake open(1)

Alarm motor overtemperature(0)

Motor rotates clockwise(1) ! counterclockwise(0)

Alarm inverter PM thermal overload (0)

Power supply switched on; electronics initialized; pulses locked(1)

Motor is switched on (ON/OFF1 = 1), no fault is active(1)

Operation enabled Motor follows setpoint(1)

Fault active(1)

Coast down to standstill is not active(1)

Quick stop is not active(1)

Closing lockout active(1)

Alarm active(1)

Actual speed value process data (PZD) word2 =
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— A continuacién, se crean las variables PLC globales para la comunicacién con el convertidor

de frecuencia en una nueva tabla de variables. (— Add new tag table (Agregar tabla de

variables))

T4 Siemens - D:00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN S7-15001062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500
Poject Edit View Insert Online Options Tools Window Help
[3 (Y | ssveproject & ¥ 3 X Dy G M EE R F coonline oF cooffine  flo I8 M 3¢ 1]

Project tree

Totally Integrated Automation
PORT.

Devices

HOQ

~ 1 062-101 Frequency Converter G120 |
B Add new device
i Devices & networks
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP]
[IY Device configuration
%] Online & diagnostics
» gl Program blocks
» [ Technology objects
» [} Extemal source files
~ (& PLC tags
5 showall tags
I Add new tag table
% Default tag table [61]
25 Tag table_sorting station [3(
~ [ PLC data types
I Add newdata type
] FU_RECEIVE_Telegram1
| FU_SEND_Telegram1
» [ watch and force tables
» [ig online backups
» [ Traces
B3 Program info
< i ]

> | Details view 6 properties |7} Info @] % Diagnostics

— Cambie el nombre de la tabla de variables a "Tag_table_G120" y cree en ella, como se
muestra aqui, dos variables de estructura "PZD_IN_G120 01" y "PZD_OUT_G120 01"
utilizando los tipos datos PLC "FU_RECEIVE_Telegramml1” y "FU_SEND_Telegramm1".
(- PZD_IN_G120 01 —-» "FU_RECEIVE_Telegramml" —» PZD OUT_G120 01 —»
"FU_SEND_Telegramm1")

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15001062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500
Project  Edit  View Insert Online Options Tools Window Help

G seepoee @ X EHEX Ot D MEER F coonine F cootine fo 8B 2 S 1) PORTAL
062-101 Frequency Converter G120 PN §7-1500 » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » PLC tags » Tag table_G120 [2]

Devices @ Tags |E Userconstants |3
HQQ FED T =
Tag table_G120
ES Name Data type Address Retain | Visibl. |Acces.. Comment
1 4@ PZD_IN_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegram1” _ %I1256.0 =]

2 |®m» pZD_OUT_G120_01 2] = ] (=]
3 <Add new>

syse ] kil

¥ _1062-101 Frequency Converter G120 F
B Add new device
o Devices & networks
~ [ CPU1516F [CPU 1516F3 PN/DP]
IIY Device configuration
%] online & diagnostics
» gl Program blocks
» [3 Technology objects
» [} Extemal source files
~ [ PLC tags
%5 showall tags
B Add newtag table
g Default tag table [61]

saueaq H

g Tag table_sorting station [3¢
~ [ PLC data types

I Add newdata type

{| FU_RECEIVE_Telegram

H| FU_SEND_Telegram1
» 5 Watch and force tables

» [ig Online backups

» [Z Traces
< u

> | Details view | properties |*4 info @[ 2] Diagnostics
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— Al utilizar los tipos de datos PLC "FU_SEND_Telegramml1" y "FU_RECEIVE_Telegramm1"

se crean las variables de acuerdo con su estructura. Abra el bloque "Main [OB1]". (— Main
[OB1])

Project Edit View Inset Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
GF i seveproject & X %2 H X D2 G M E R S coonline (F cooffine S [ I 2 ] PORTAL
Devices @ Tags |® Userconstants |[5-
YY) PF P TR EN
Tag table_G120 9
~ [ 062-101 Frequency Converter G120 | Name Data type Address Retain  Visibl. Acces.. Comment
¥ Add new device 1 @~ PZD_N_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegrami®  %I1256.0 =] =] u,:l
#n Devices & networks 2 a Speed_OK Bool %I256.0 Setpoint / actual speed deviation within the tolerance ra g
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] : < Control_requested Bool %1256.1 The automation system is requested to accept the inve S
II¥ Device configuration 4 |a Max_speed_reached Bool %1256.2 Speed is greater than or equal to the maximum speed ( i
%] online & diagnostics 5 |a Warn_torque_limit Bool %1256.3 Comparison value for current torque has been reached
= I3 Program blocks s |a Holding_brake Bool %I256.4 Holding brake open(1)
B Add new block 7 |la Motor_temperature Bool %I256.5 Alarm motor overtemperature(0)
& Main [0B1] i 8 @ Direction Bool %1256.6 Motor rotates clockwise(1) { counterclockwise(0)
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [F 9 a PM_overioad Bool %I256.7 Alarm inverter PM thermal overload (0)
4 MOTOR_SPEEDMONITORIN. 10 |a@ Ready_to_Start Bool %I257.0 Power supply switched on; electrenics initialized; pulses
48 MOTOR_AUTO [FB1] 1@ Ready Bool %I257.1 Motor is switched on (ONIOFF1 = 1), no faultis active(1
@ FREQUENCY_CONVERTER [C 12 a Operation_EN Bool %I257.2 Operation enabled Motor follows setpoint(1)
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3] 13 <@ Fault Bool %I257.3 Fault active(1)
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 14 a No_OFF2 Bool %2574 Coast down to standstill is not active(1)
@ SPEED_MOTOR [DB2] 15 @ No_OFF3 Bool %I257.5 Quick stop is not active(1)
+ [3 Technology objects 16 |a Lockout Bool %I1257.6 Closing lockout active(1)
4 External source files 7 a Alarm Bool %I257.7 Alarm active(1)
~ [@ Pictags 1B |a HST_A Int %IW258 Actual speed value process data (PZD) word2
25 Showall tags 19 |@ ~ PzD_OUT_G120_01 ["Fu_seEND_Telegram” [5)] Q2560  [=]
I Add newtag table 20 @ reserved_8 Bool %Q256.0 notin use
2 Defaulttag table [61] 21 @ reserved 9 Bool %Q256.1 notinuse
i:: Tag table_G120 [2] o 2 |la Control_via_PLC Eool %Q256.2 Control via fieldbus, inverter accepts the process data f
2 i i |- o . i a
: ‘.. <] D
ew |g Properties Info yl\ 5 Diagnostics

— Al comienzo del bloque Main [OB1] agregue dos nuevas redes. Arrastrando y soltando con

el ratén, arrastre el comando "Move" (Mover) a estas redes desde "Instructions"

(Instrucciones) en la opcion "Move operations" (Mover).

(— KW — KNI s Instructions (Instrucciones) — Move operations (Mover) — Move (Mover) —

Move (Mover))

1\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15000062-101 Frequency Converter G120 PN 57-1500

Project Edit View Inset Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation

U (%l soveproiect 3 ¥ 2 % X9 (425 M G @ RS cooniine oF cooriine | fp A [ % < L] PORTAL
e P P 6 P 6 PN/DP Progra blo 3 OB |
Devices Options g
EX-X5) TEEd D EAMY s & W = | Y =]
ok interfa )\Favorites 2
~ ] 062-101 Frequency Converter G120 PN 57-15 v | Basic instructions ]
I Add new device Aol = Hame D ||

iy Devices & networks
~ [@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP]
IIY Device configuration
2/ Online & diagnostics ~ £3 Network 1: Receive process data from frequency converter G120 conveyorl (telegram)
= I Program blocks
¢ Add new block

: “Main Program Sweep (Cycle)” [] General

[ Bit logic operations
[@] Timer operations

»
»
»
» [1] Counter operations
»
»

ﬁuusa“g"

[<] Comparator operations

[£] Math functions

& Main [0B1] MOVE 5 Move operations =
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] - MOVE M g

—EN — QUT1 —<777> | SIMOVE SR
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] I Deserizlize Deseri |@
4 MOTOR_AUTO [FB1] e —IN —

[T serialize Seriali
MOVE_BLK Move
MOVE_BLK_VARIANT Move
UMOVE_BLK Move

@ FREQUENCY_CONVERTER [DB4]
@ MAGAZINE_PLASTIC [DB3]

@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]

@ SPEED_MOTOR [DE2] ~ €3 Network 2: Send process data to frequency converter G120 conveyor (telegram?)

soprerar £

—~ FILL_BLK Fill bl
> ;a Technology objects UFILL_BLK Fill blg
: External source files SWAP Swap
= ELC tags MOVE » [ ] Amray DB
% Showall tags N < =
i Add newtag table ER ﬁ‘Lo"m [T
4 Default tag table [61] 27 —{IN — Extended instructions
2
&g Tag table_G120 [2]
Technolo
5l Tag table_sorting station [30] Al 0 ] :cjy =
[ P Cdata type 4 c
Is view Optional packages
Overview |28 Teg teble G.. [ main
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— En el arbol del proyecto, marque la tabla de variables "Tag _table G120". Ahora puede
desplazar las dos variables "PZD IN_G120 01" y "PZD_OUT_G120 01" desde la vista

detallada directamente a las conexiones de las instrucciones "Move" (Mover) arrastrandolas

con

y soltandolas
PZD_OUT_G120 _01)

el raton.

5001062101 Frequency

(» Tag_table_ G120 — PzD_IN_G120 01

_)

Poject Edit View Insert Onlire Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Cf (il sveproject &0 X 38 Ja X D2 G M B R 5 coonline (F coofiine f M 3¢ H [ PORTAL
A m
Devices Options B
EL L) $ & =Y m— L
> \Favnrites 8
#n Devices & networks - — v | Basici i ]
= asic instructions Fl
~ [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] == hnindhy Nar‘n? DescapEsill||
IV pevice configuration ~ Block title: “Wain Program Sweep (Cycle)” » [] General - E
,% Online & diagnostics e » [ Bit logic operations 3
= Program blecks » [@] Timer operations 2
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En el arbol del proyecto, marque el bloque de datos "FREQUENCY_CONVERTER [DB4]".

Ahora puede desplazar de nuevo directamente las dos variables de estructura

"Send_G120 01" y "Receive_G120_01" desde la vista detallada a las conexiones de las

"Move" arrastrandolas y soltandolas con el raton. (—

instrucciones
Send_IN_G120 01 — Receive_OUT_G120 _01)

(Mover)
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— En la vista detallada, abrimos la estructura de la variable "Receive_G120 01"y, arrastrando

y soltando con el raton, movemos la variable 'Receive_G120_01.XIST_A" a la conexién

"Actual_speed_Al" del

(— Receive_G120 01.XIST_A)

bloque

"MOTOR_SPEED_MONITORING".
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— Arrastramos la variable "Send G120 01.NSOLL_A" a la conexion "Setpoint_speed" del
bloque "MOTOR_SPEEDCONTROL". (— Send_G120_01.NSOLL_A)
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— Como comando de conexién, arrastramos la variable "Send G120 _01.0N_OFF1" a la

conexion
(— Send_G120_01. ON_OFF1)

"Conveyor_motor_automatic_mode"

62-101 Frequency Convert

del bloque

"MOTOR_AUTO".
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7.6 Cargar el programa en SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Guardamos el proyecto una vez mas antes de cargar los "Program blocks" (Bloques de

programa) modificados y creados en la CPU 1516F «
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7.7 Diagnostico de SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Para diagnosticar el control del convertidor desde el programa, puede vigilarse el bloque
oo
Main [OB1]. Al hacer clic en el simbolo "', se conecta y desconecta la vigilancia.

(o> Main [0B1] - =)
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— En el bloque de datos "FREQUENCY_CONVERTER [DB4]" puede ver todos los datos de
envio y recepcion de la comunicacion con el convertidor (palabras de mando y

ooh

estado/consigna/valor real). También en este punto, al hacer clic en el simbolo "~ se

oo

conecta y desconecta la vigilancia. (—» FREQUENCY_CONVERTER [DB4] —» = ")
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— Para diagnosticar la conexion PROFINET entre el controlador CPU 1516F y el convertidor de

frecuencia, se dispone de la vista de redes online. (— Devices & networks (Dispositivos y

redes) — Network view (Vista de redes) — & Goenline))
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7.8 Diagnostico con SINAMICS Startdrive para el convertidor de
frecuencia G120
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v Connects
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— En el convertidor de frecuencia también se pueden vigilar "Control/status words" (Palabras de
mando y de estado). Las encontrara en "Online & diagnostics" (Online y diagnostico). (—

Drive_G120 conveyor — Online & diagnostics (Online y diagnéstico) — Diagnostics

(Diagnostico) — Control/status word (Palabras de mando y de estado) — & co )
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The communication screen forms show the communication interconnections.
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+ [ Card ReadenlUSB memory 3 o Operationenable [0=No, 1=Yes] 3 _  Fixedsetpbit3 [0=No, 1=Yes]
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5 « Continue ramp-function generator [0=No, 1=Yes] 5 . DDSselect bit1[0=No,
6 « Speedsetpointenable [0=No, 1=Yes] 8 Technology controllerenable [0=Ne, 1=
7 o  Acknowledge fault [0=No, 1=Yes] 9 DCbraking enable [0=No, 1=Yes]
8 . Joghit0 [0=No, 1=Yes] 11 _  Droop enable [0=No, 1=Yes]
9 .  Jlogbit1[0=No, 1=Yes] 12 _  Torque control active [0=No, 1=Yes]
10 & Masterctrl by PLC [D=No, 1=Yes] 13 o Extemalfault1 (FO7860) [0=Yes, 1=No, |
11 Direction reversal (setpeint) [0=No, 1=Yes] 15 o  CDSbit1[0=No, 1=Yes]
13 Motorized potentiometer raise [0=Ne, 1=Yes]
14 o Motorized potentiometer lower [0=No, 1=Yes]
15 _  CDShit0 [0=No, 1=Yes]
gl D < u ]
> | Detal & properties %4 Info |2/ Diagnosi
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— En "Drive enable signals" (Habilitaciones de accionamiento) puede ver las habilitaciones que
faltan para poder arrancar el motor. (— "Drive enable signals" (Habilitaciones de
accionamiento))
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— En "Active messages" (Avisos activos) puede ver los fallos y alarmas existentes. Para

confirmarlos, haga clic en el simbolo "+ ". (— Active messages (Avisos activos) — '+ )
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— También en "Functional view" (Vista de funciones) de "Parameter" (Parametros) pueden
vigilarse los valores online. (— Parameter (Parametros) — Functional view (Vista de

funciones))
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7.9 Archivar el proyecto

— Para finalizar, archivaremos el proyecto completo. Seleccione en la opcién menu — Proyecto
('Project’) — Archivar (‘Archive..."). Abra la carpeta en la que desee archivar el proyecto y
guardelo como tipo de archivo "TIA Portal Project archives" (Ficheros de proyecto del TIA
Portal).

(— Project (Proyecto) — Archive (Archivar) — TIA Portal Project archives" (Ficheros de
proyecto del TIA Portal) - SCE_EN_062-101 Frequency Converter G120 y S7-1500... —
Save (Guardar))

74 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequency Converter G120 PN S7-1500062-101 Frequency Converter G120 PN §7-1500

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation

[3F New... sy MG E R § coonline g¥ Gooffline n"u? mE e ] PORTAL
i % open... Ctr+0
Migrate project...
Close Ctri+w =
i
H save ctss | @ | oos: [0 [+] cps:[o [~] ]
save as.. Ctrl+shiftes = 1 ) 2
Online access . histo had
Delete project... colE |, Diagnostics 9 Y —
Disgnostics general E
Retrieve... 9 g g
Active messages e H
S Card ReaderlUSE memory 3 Message history — 3
@

T Memory card file ot Controlistatus word

JUpgrade Drive enable signals
= Print... ctrl+p safety diagnostics

\062-101 Frequeny Converter G120 ...
\062-101 Frequency converter G120 ...
1062-101 Frequenzumrichter G120 u.. 7
L.ICPU1T516-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux 8

ﬁe Print preview... » Functions E
D..1062-101 Frequency Converter G120... Backing uplreset 4

Exit

<] [ NE <] Jl

? | Details view
4 Portal view 22 overview I %] online & dia...

Uso libre para centros de formacion e I+D. © Siemens 2019. Todos los derechos reservados.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-es.docx

75



Documentacion didactica/para cursos de formacion| Médulo TIA Portal 062-101, edicién 09/2019 | Digital Industries, FA

7.10 Lista de comprobacion —instrucciones paso a paso

La siguiente lista de comprobacién permite que los propios aprendices/estudiantes verifiquen si
se han ejecutado cuidadosamente todos los pasos de las instrucciones estructuradas paso a
paso para finalizar el médulo correctamente por su cuenta.

N.° Descripcion Verificado

Convertidor de frecuencia SINAMICS G120 con Control Unit CU250S-PN

1 e .
Vector creado como periferia descentralizada de la CPU1516F- 3 PN/DP.

Configuracion del dispositivo con el convertidor de frecuencia G120 como
dispositivo cargada correctamente en la CPU1516F-3 PN/DP.

3 |Nombre de dispositivo de la Control Unit CU250S-PN Vector asignado.

Convertidor de frecuencia SINAMICS G120 con motor asincrono

4 configurado en SINAMICS Startdrive.

5 Parametrizacion de SINAMICS Startdrive cargada correctamente en el
convertidor de frecuencia SINAMICS G120.

5 Motor asincrono probado correctamente en funcionamiento con convertidor

de frecuencia SINAMICS G120 a través del panel de mando.

Bloque de datos "Convertidor de frecuencia" [DB4] creado.

8 |Modificaciones del programa realizadas en Main [OB1].

Compilacién y carga de los bloques de programa correctas y sin avisos de
error.

Conexion de la instalacion (-KO = 1)

Cilindro introducido/respuesta activada (-B1 = 1)

Parada de emergencia (-Al = 1) no activada

Modo de operacion AUTOMATICO (-SO = 1)

10 |Pulsador de parada automética no accionado (-S2 = 1)

Accionar brevemente el pulsador de arranque automatico (-S1 = 1)

Sensor deslizador ocupado, activado (-B4 = 1),

A continuacién, se conecta el motor asincrono a través del convertidor de
frecuencia y permanece activo — Motor CON

11 |Sensor final de la cinta activado (-B7 = 1) —» Motor DES (tras 2 segundos)

Accionamiento breve del pulsador de parada automatica (-S2 = 0) — Motor
DES

12

13 |Activacion de parada de emergencia (-Al = 0) — Motor DES

14 |Modo de operacién manual (-SO = 0) —» Motor DES

15 |Desconexion de la instalacion (-KO = 0) — Motor DES
16 |Cilindro no introducido (-B1 = 0) — Motor DES

17 |Proyecto archivado correctamente.
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8 Ejercicio

8.1 Planteamiento de la tarea: ejercicio

La velocidad maxima del motor se ha limitado a 500,00 1/min en la parametrizacién. Adapte la
normalizacién en ambos blogues "MOTOR_  SPEEDCONTROL" [FC10] y
"MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11], de forma que se puedan realizar calculos con los
valores fisicos correspondientes.

8.2 Esquematecnologico

Aqui puede ver el esquema tecnolégico del planteamiento de la tarea.

Zusitzliche Werte
Additional values

Sortieranlage / Sorting station 5

-B4 -B5

Metall/
metal =5
— _

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

Plastik/

:> Farderband/Conveyor I:. plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed

m B2 5.0 Ufmin (rpm)

-U1 Stellwert Drehzahlf

-B8 Istwert Drehzahl/ H -B1 manipulated value speed

actual value speed

5.0 Ufmin (rpm)
1.0 m/s

U/min (rpm)

Figura 5: Esquema tecnoldgico

Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode

Automatic mode

Schalter der Sortieranlage

Switches of sorting station -S3 Tippbetrieb -M1 vorwarts/

— Manual -M1 forwards

-P1 einfon -P5 gestartet/staried

-54 Tippbetrieb -M1 ruckwarts/
Manual -M1 backwards

-51 Start/start

__ -Q0 Hauptschalter/Main switch
-P4 aktiviert/active
-P7 ausgefahren/extended

__ -52 Stopp/stop

Q -Al NOTHALT/Emergency stop
-P2 Handimanual -P3 Autofauto

i -SD Betriebsart/operating mode

-S6 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-S5 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figura 6: Panel de mando
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8.3 Tabla de asignacion

Para esta tarea se necesitan las siguientes sefiales como operandos globales.

DE Tipo Identificador Funcién
E 0.0 BOOL Al Aviso de parada de emergencia NC
correcta
EO0.1 BOOL -KO Instalacién "CON" NO
[ i | | Manual =0
E0.2 BOOL -S0 Selector d,e.modo de operacion manua
(O)/automatico (1) Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Pulsador de arranque automatico NO
EO04 BOOL -S2 Pulsador de parada automéatica NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor cilindro -M4 introducido NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensor deslizador ocupado NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor pieza al final de la cinta NO
ED256 | STRUCT | PZD IN G120 01 El telegramal recibe datos de proceso
- - - de G120 cintal

Tipo Identificador Funcion

AD256 | STRUCT |PZD_OUT G120_01 El telegramal envia datos de proceso a

G120 cintal
Leyenda de la lista de asignacion
DA  Salida digital DE Entrada digital
AA  Salida analdgica AE  Entrada anal6gica
A Salida E Entrada

NC Normalmente cerrado (contacto NC)

NO Normalmente abierto (contacto NA)
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8.4 Planificacion

Ahora, planifique por su cuenta el planteamiento de la tarea.

8.5 Lista de comprobacion: ejercicio

La siguiente lista de comprobacion permite que los propios aprendices/estudiantes verifiquen si
se han ejecutado cuidadosamente todos los pasos del ejercicio para finalizar el médulo
correctamente por su cuenta.

N.° Descripcién Verificado

Modificaciones del programa realizadas en "MOTOR_

1
SPEEDCONTROL" [FC10].

5 Modificaciones del programa realizadas en "MOTOR_
SPEED_MONITORING" [FC11].

3 Compilacién y carga de los bloques de programa correctas y sin

avisos de error.

Conexion de la instalacién (-KO = 1)

Cilindro introducido/respuesta activada (-B1 = 1)

Parada de emergencia (-Al = 1) no activada

Modo de operacién AUTOMATICO (-S0 = 1)

Pulsador de parada automatica no accionado (-S2 = 1)

4 Accionar brevemente el pulsador de arranque automético (-S1 = 1)
Sensor deslizador ocupado, activado (-B4 = 1),

A continuacién, se conecta el motor asincrono a través del
convertidor de frecuencia y permanece activo. - Motor CON

La velocidad se corresponde con la consigna de velocidad en el
rango +/-50 r/min

Sensor final de la cinta activado (-B7 = 1) — Motor DES (tras 2

5
segundos).

5 Accionamiento breve del pulsador de parada automética (-S2 = 0)
— Motor DES

7 Activacion de parada de emergencia (-Al = 0) —» Motor DES

8 Modo de operacion manual (-SO = 0) —» Motor DES

9 Desconexion de la instalacion (-KO = 0) — Motor DES

10 Cilindro no introducido (-B1 = 0) — Motor DES

11 Velocidad > fallo por limite de velocidad max. — Motor DES

12 Velocidad < fallo por limite de velocidad min. — Motor DES

13 Proyecto archivado correctamente.
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9 Informacidon adicional

Para familiarizarse més con los materiales y profundizar conocimientos, dispone de informacion
adicional como, p. ej.: Getting Started (primeros pasos), videos, tutoriales, aplicaciones,
manuales, guias de programacion y versiones de prueba del software y el firmware, todo ello en

el siguiente enlace:

siemens.com/sce/drives

Vista previa "Informacion adicional" — En preparacion
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