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Passende SCE Trainer Pakete zu diesen Lern-/Lehrunterlagen

SINAMICS Antriebssysteme

*  SINAMICS G120 Standardantrieb fiir 1 AC 230V Netz
Bestellnr 6SL3200-3AX00-0UL1

*  SINAMICS G120 Standardantrieb fiir 3 AC 400V Netz
Bestellnr 6SL.3200-3AX00-0UL2

SIMATIC Controllers

*  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F and HMI RT SW
Order no.: 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Order no.: 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Order no.: 6ES7516-3FN00-4AB2

«  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Order no.: 6ES7516-3AN00-4AB3

SIMATIC CPU 1512C PN with Software and PM 1507
Order no.: 6ES7512-1CK00-4AB1

+  SIMATIC CPU 1512C PN with Software, PM 1507 and CP 1542-5 (PROFIBUS)
Order no.: 6ES7512-1CK00-4AB2

«  SIMATIC CPU 1512C PN with Software
Order no.: 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN with Software and CP 1542-5 (PROFIBUS)
Order no.: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Single license
Order no.: 6ES7822-1AA04-4YAS5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Classroom license (up to 6 users)
Order no.: 6ES7822-1BA04-4YAS5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Upgrade license (up to 6 users)
Order no.: 6ES7822-1AA04-4YE5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Student license (up to 20 users)
Order no.: 6ES7822-1AC04-4YA5

Bitte beachten Sie, dass diese Trainer Pakete ggf. durch Nachfolge-Pakete ersetzt werden.
Eine Ubersicht (iber die aktuell verfiigbaren SCE Pakete finden Sie unter: siemens.de/sce/tp

Fortbildungen
Fir regionale Siemens SCE Fortbildungen kontaktieren Sie Ihren regionalen SCE Kontaktpartner:
siemens.de/sce/contact

Weitere Informationen rund um SCE
siemens.de/sce
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Verwendungshinweis

Die SCE Lern-/Lehrunterlage fiir die durchgangige Automatisierungslésung Totally Integrated Automation
(TIA) wurde fir das Programm ,Siemens Automation Cooperates with Education (SCE)“ speziell zu
Ausbildungszwecken fur Offentliche Bildungs- und F&E-Einrichtungen erstellt. Die Siemens AG
Ubernimmt beziglich des Inhalts keine Gewéhr.

Diese Unterlage darf nur fur die Erstausbildung an Siemens Produkten/Systemen verwendet werden.

D. h. Sie kann ganz oder teilweise kopiert und an die Auszubildenden/Studierenden zur Nutzung im
Rahmen deren Ausbildung/Studiums ausgehandigt werden. Die Weitergabe sowie Vervielféltigung dieser
Unterlage und Mitteilung lhres Inhalts ist innerhalb 6ffentlicher Aus- und Weiterbildungsstatten fur Zwecke
der Ausbildung oder im Rahmen des Studiums gestattet.

Ausnahmen bedirfen der schriftichen Genehmigung durch Siemens. Alle Anfragen hierzu an
scesupportfinder.i-ia@siemens.com.

Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadensersatz. Alle Rechte auch der Ubersetzung sind vorbehalten,
insbesondere fiir den Fall der Patentierung oder GM-Eintragung.

Der Einsatz fur Industriekunden-Kurse ist explizit nicht erlaubt. Einer kommerziellen Nutzung der
Unterlagen stimmen wir nicht zu.

Wir danken der TU Dresden und der Fa. Michael Dziallas Engineering und allen weiteren Beteiligten fur
die Unterstiitzung bei der Erstellung dieser SCE Lern-/Lehrunterlage.
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Frequenzumrichter G120 mit Control
Unit CU250S-2 PN Vector am PROFINET
mit SIMATIC S7-1500

3

Zielstellung

In diesem Kapitel lernen Sie, wie ein Frequenzumrichter SINAMICS G120 mit der Control Unit
CU250S-2 PN und einer SIMATIC S7-Steuerung — am Beispiel einer CPU1516F-3 PN/DP mit
PROFINET - in Betrieb genommen werden.

Das Modul erklart die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters SINAMICS G120 mit der
Software SINAMICS Startdrive im TIA Portal.

AnschlieRend wird schrittweise gezeigt, wie der Frequenzumrichter SINAMICS G120 aus dem
Programm der CPU1516F-3 PN/DP angesteuert und Uberwacht werden kann.

Es konnen die unter Kapitel 3 aufgefiihrten SIMATIC S7-Steuerungen eingesetzt werden.

Voraussetzung

Dieses Kapitel baut auf dem Kapitel Globale Datenbausteine bei SIMATIC S7 auf.
Zur Durchfuihrung dieses Kapitels konnen Sie z.B. auf das folgende Projekt zuriickgreifen:

~CE_DE_032-600_Globale_Datenbausteine....zap13“.

Bendétigte Hardware und Software

1 Engineering Station: Voraussetzungen sind Hardware und Betriebssystem
(weitere Informationen siehe Readme/Liesmich auf den TIA Portal Installations-DVDs)

2  Software SIMATIC STEP 7 Professional im TIA Portal — ab V13
3  Software SINAMICS Startdrive im TIA Portal — ab V13

4  Steuerung SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, z.B. CPU 1516F-3 PN/DP -
ab Firmware V1.6 mit Memory Card und 16DI1/16DO
Hinweis: Die digitalen Eingange sollten auf ein Schaltfeld herausgefihrt sein.

5 Frequenzumrichter SINAMICS G120 mit:
- Control Unit CU250S-2 PN ab Firmware 4.6
Power Module PM240-2

IOP Intelligent Operator Panel

Asynchronmotor

6 Ethernet-Verbindung zwischen Engineering Station und Steuerung sowie
zwischen Steuerung und Frequenzumrichter

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA Portal)
ab V13

1 Engineering Station

3 SINAMICS Startdrive
(TIA Portal) ab V13

6 Ethernet-Verbindung

DA

99T TS T Y
4 Steuerung SIMATIC S7-1500
Schaltfeld

6 Ethernet-Verbindung

5 Frequenzumrichter G120 mit:
- Control Unit CU250S-2 PN
- Power Module PM240-2
- IOP Intelligent Operator Panel

"
2

- Asynchronmotor
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4 Theorie

4.1 Frequenzumrichter SINAMICS G120

Jeder SINAMICS G120-Umrichter besteht aus einer Control Unit (CU) und einem Power Module
(PM).

* Die Control Unit steuert und tGberwacht das Power Module und den angeschlossenen Motor.

« Die Power Module beinhalten Gleich- und Wechselrichter

fur Motoren in einem
Leistungsbereich von 0,37 kW bis 250 kW.
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Hinweis:

Genauere Informationen zum Frequenzumrichter G120 mit Control Unit CU250S-2 PN Vector

entnehmen Sie bitte den Handbuichern. In diesem Modul wird der Frequenzumrichter
SINAMICS G120 als PROFINET-10-Device eingesetzt.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.2 Komponenten zum Aufbau eines Frequenzumrichters SINAMICS
G120

4.2.1 Control Units CU250S-2

Die Control Units CU250S-2 unterscheiden sich untereinander in Bezug auf die Art der
Feldbusanschlisse. Es gibt die Control Units CU250S-2 mit:

e RS485-Schnittstelle fur USS, Modbus RTU

e PROFIBUS-Schnittstelle

e RS485-Schnittstelle fir PROFINET, Ethernet/IP
e CANopen-Schnittstelle

Samtliche Control Units besitzen ein EEPROM um die Projektierungsdaten spannungssicher zu
speichern.

Die eingesetzte Control Unit CU250S-2 Vector besitzt eine PROFINET-Schnittstelle mit zwei
Ports, die die Profile PROFIdrive, PROFIsafe und PROFIlenergy unterstitzt.

Des Weiteren konnen z.B. HTL oder TTL-Geber und Temperaturfuhler direkt an einer 15-
poligen Geberschnittstelle und DRIVE-CLiIQ-fahige Geber sowie Sensor Module an einer
DRIVE-CLIiQ-Schnittstelle der Control Unit angeschlossen werden.

Die Control Unit unterstiitzt folgende Funktionen von Safety Integrated (SIL 3, PL e, Kat. 3):
e Safe Torque Off (STO)

e Safe Stop 1 (SS1) mit und ohne Drehzahliberwachung

e Safe Brake Control (SBC)

e Safely-Limited Speed (SLS)

e Safe Direction (SDI)

e Safe Speed Monitor (SSM)

e PROFIsafe-Kommunikation zu einer Ubergeordneten Steuerung

Verschiedene Regelungsverfahren stehen zur Verfligung, um den unterschiedlichen
Anforderungen der Antriebstechnik gerecht zu werden:

e U/f-Kennlinien

e Flux Current Control

e Vektorreglung mit und ohne Geber

Folgende Sonderfunktionen kénnen bei dieser Control Unit genutzt werden:
e Basispositionierfunktion mit Epos

e Rickspeisefahigkeit durch Efficient Infeed Technology (nur Power Module PM250)

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Es stehen auch Klemmen mit digitalen und analogen sowie sicheren Ein- und Ausgangen zur
Verfigung.

Operator Panels

Die Operator Panels dienen zur Inbetriebnahme, Diagnose und Steuerung des Umrichters sowie
zum Sichern und Ubertragen der Umrichter-Einstellungen.

SIEMENS.

RE
o 'E!.il
=]

Das Intelligent Operator Panel (IOP) gibt es zum Aufschnappen auf die Control Unit oder als
Handheld mit einer Anschlussleitung zur Control Unit. Das IOP ermdglicht die Bedienung und
Diagnose des Umrichters.

Das BOP-2 ist ein Operator Panel zum Aufschnappen auf die Control Unit. Das BOP-2 hat eine
zweizeilige Anzeige zur Diagnose und Bedienung des Umrichters.

Hinweis:

— Genauere Informationen zu den Operator Panels entnehmen Sie bitte den Handbiichern.

Speicherkarten fur Control Unit (optional)

Die SD- oder MMC-Speicherkarten kénnen optional zum Sichern der Umrichter-Einstellungen
verwendet werden.

Dabei ist es moglich bis zu 100 Parametersdtze zu hinterlegen. Dies kann mit der Software
SINAMICS Startdrive geschehen.

Auch ein Firmware Update/Downgrade ist nur mit Hilfe einer Speicherkarte maglich.

Wenn Sie die Funktion "Einfachpositionierer" oder die erweiterten Sicherheitsfunktionen nutzen,
muss eine Speicherkarte mit giltiger Lizenz in die Control Unit eingesteckt sein.

Hinweis:

— Eine Speicherkarte ist ansonsten im laufenden Betrieb nicht notwendig.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Brake Relay

Das Brake Relay bietet einen Schalterkontakt (Schlief3er) zur Ansteuerung der Spule einer
Motorbremse.

Safe Brake Relay

2

14
rrl._ '_t'-f'

Das Safe Brake Relay steuert eine 24-V-Motorbremse an und (berwacht die
Bremsenansteuerung auf Kurzschluss und Leitungsbruch.

Power Modules PM240-2

Power Modules PM240-2 haben einen Brems-Chopper (Vier-Quadranten-Applikationen) und sind
fur eine Vielzahl von Applikationen im allgemeinen Maschinenbau geeignet. Die Power Module
PM240-2 gibt es ohne Filter oder mit integriertem Netzfilter Klasse A.

Das Power Modul PM240-2 ist fur folgenden Spannungs- und Leistungsbereich verfugbar:
e 1 AC/3AC200V ...240V 0,55 kW ... 4,0 kW

e 3AC200V..240V 55kW ... 7,5 kW

¢ 3AC380V...480V 0,55KkW ... 250 kW

¢ 3AC500V...690V 11 kW ...132 kW

Hinweis:

— Werden Frequenzumrichter langere Zeit nicht in Betrieb gesetzt, so sind die
Zwischenkreiskondensatoren entsprechend den Angaben in der Bedienungsanleitung zu
formieren.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.2.7 Power Modules PM250

Power Modules PM250 sind fir identische Applikationen wie das PM240 geeignet. Ewtl.
auftretende Bremsenergie kann direkt ins Netz zurtckgespeist werden (Vier-Quadranten-
Applikationen — kein Brems-Chopper notwendig). Die Power Module PM250 gibt es ohne Filter
oder mit integriertem NetZzfilter Klasse A.

Das Power Module PM250 ist fur folgenden Spannungs- und Leistungsbereich verfiigbar:

e 3AC 380 V -480V +10% 7,5 kW bis 90 kW

Hinweis:

— Werden Frequenzumrichter langere Zeit nicht in Betrieb gesetzt, so sind die
Zwischenkreiskondensatoren entsprechend den Angaben in der Bedienungsanleitung zu
formieren.

4.2.8 Netzfilter

[P =
=

Mit einem Netzfilter erreicht der Umrichter eine hohere Funkstérklasse. Fir Umrichter mit
eingebautem NetZfilter ist kein externer Filter erforderlich.

4.2.9 Netzdrossel

Die Netzdrossel unterstiitzt den Uberspannungsschutz, glattet die Oberschwingungen im Netz
und tberbruckt Kommutierungseinbriiche.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.2.10 Ausgangsdrossel

3 i mi
|, . ~
Lmes c.’t,A

o

Ausgangsdrosseln reduzieren die Spannungsbelastung der Motorwicklungen und die Belastung
des Umrichters durch kapazitive Umladestréme in den Leitungen. Eine Ausgangsdrossel ist bei
Motorleitungen ab 50 m geschirmt oder 100 m ungeschirmt erforderlich.

4.2.11 Sinusfilter

Der Sinusfilter am Ausgang des Umrichters begrenzt die Spannungssteilheit und die
Spitzenspannungen an der Motorwicklung. Die maximal zuldssige Motorzuleitungslange erhéht

sich auf 300 m. Eine Ausgangsdrossel wird tberflissig.

4.2.12 Bremswiderstand

_—

Kpess

Der Bremswiderstand erlaubt schnelles Bremsen von Lasten mit einem hohen Tragheitsmoment.
Das Power Module steuert den Bremswiderstand tber seinen integrierten Brems-Chopper an.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.3 Sicherheitsvorkehrungen und Warnungen

Vor Installation und Inbetriebnahme des SINAMICS G120 sind die folgenden Sicherheits- und
Warnhinweise zu beachten.

4.3.1 Allgemeines

/!\WARNUNG

Diese Gerate enthalten gefahrliche Spannungen und steuern drehende mechanische Teile,
die ggf. geféahrlich sein kénnen. Die Nichtbeachtung der Warnungen oder das
Nichtbefolgen der Anweisungen in diesem Handbuch kénnen zu Lebensgefahr, schweren
Kdrperverletzungen oder erheblichen Sachschéaden flihren.

Schutz bei direkter Berlihrung Gber SELV / PELV ist nur in Bereichen mit
Potenzialausgleich und in trockenen Innenraumen zulassig. Sind diese Bedingungen nicht
erfiillt, so sind andere SchutzmalRnahmen gegen elektrischen Schlag, z. B.
Schutzisolierung, zu ergreifen.

An diesen Geraten darf nur entsprechend qualifiziertes Personal arbeiten, das sich zuvor
mit samtlichen Sicherheitsanweisungen, Installations-, Bedienungs- und
Wartungsanweisungen gemaf diesem Handbuch vertraut gemacht hat. Der erfolgreiche
und sichere Betrieb dieser Gerate hangt von deren ordnungsgemaler Handhabung,
Installation, Bedienung und Wartung ab.

Die Netz-, Gleichstrom- und Motorklemmen sowie die Brems- und Thermistorkabel kénnen
gefahrliche Spannungen flihren, auch wenn der Umrichter aulRer Betrieb ist. Nach dem
Unterbrechen der Netzversorgung mindestens 5 Minuten warten, bis sich das Gerat
entladen hat. Erst dann Montagearbeiten ausfiihren.

Es ist streng verboten, motorseitig Netztrennungen vornehmen; eine Netztrennung muss
immer an der Netzseite des Umrichters erfolgen.

Bei Anschluss der Stromversorgung des Umrichters ist sicherzustellen, dass der
Klemmenkasten des Motors geschlossen ist.

Wenn beim Umschalten einer Funktion von EIN nach AUS eine LED oder dhnliche Anzeige
nicht aufleuchtet oder aktiv ist, bedeutet dies nicht, dass die Einheit ausgeschaltet oder
stromlos ist.

Der Umrichter muss grundsatzlich geerdet sein.

Vor dem Herstellen oder Andern von Anschliissen an dem Gerét ist die Netzversorgung
abzutrennen.

Stellen Sie sicher, dass der Umrichter flir die richtige Versorgungsspannung konfiguriert ist.
Der Umrichter darf nicht an eine héhere Versorgungsspannung angeschlossen werden.
Statische Entladungen auf Fldchen oder Schnittstellen, die nicht allgemein zuganglich sind
(z. B. Klemmen oder Steckerstifte) kénnen Fehlfunktionen oder Defekte verursachen.
Deshalb sollten bei Arbeiten mit Umrichtern bzw. Umrichterkomponenten die EGB-
Schutzmaflnahmen beachtet werden.

Die allgemeinen und regionalen Installations- und Sicherheitsbestimmungen fiir Arbeiten an
Anlagen mit geféhrlichen Spannungen (z. B. EN 50178) sowie die einschlagigen
Bestimmungen bezlglich der richtigen Verwendung von Werkzeugen und Personal-
schutzeinrichtungen (Personal Protective Equipment, PPE) sind besonders zu beachten.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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AVORSICHT

Kindern und anderen nicht befugten Personen ist der Zugang zu den Geraten zu
untersagen!

Diese Geréte dlrfen nur fir den vom Hersteller angegebenen Zweck verwendet werden.
Unbefugte Anderungen und die Verwendung von Ersatzteilen und Zubehdrteilen, die nicht
vom Hersteller des Gerates vertrieben oder empfohlen werden, kénnen zu Branden,
elektrischen Schldagen und zu Verletzungen fiihren.

ACHTUNG

Das vorliegende Handbuch ist in der Nahe der Gerate aufzubewahren und muss allen
Anwendern leicht zuganglich sein.

Miissen am spannungsflihrenden Gerat Messungen oder Priifungen vorgenommen
werden, dann sind die Bestimmungen der Sicherheitsvorschrift BGV A2 zu beachten,
insbesondere § 8 "Zulassige Abweichungen bei der Arbeit an spannungsflihrenden Teilen".
Es sind geeignete elektronische Werkzeuge zu verwenden.

Vor der Installation und Inbetriebnahme bitte diese Sicherheitsanweisungen und
Warnungen sorgféltig lesen, ebenso die an den Gerdten angebrachten Warnschilder. Es ist
daflir zu sorgen, dass die Warnschilder in einem lesbaren Zustand gehalten werden;
fehlende oder beschadigte Schilder sind zu ersetzen.

4.3.2 Transport und Lagerung

/I\WARNUNG

Fir den ordnungsgemaRen und gefahrlosen Betrieb der Geréte sind richtiger Transport,
richtige Lagerung sowie sorgfaltige Bedienung und Wartung unerl@sslich.

&VORSICHT

Das Gerat ist wahrend des Transportes und der Lagerung gegen mechanische StéRe und
Erschiitterungen zu schiitzen. Wichtig ist der Schutz des Gerates vor Wasser (Regen) und
vor zu hohen / zu tiefen Temperaturen.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx



Lern-/Lehrunterlage | TIA Portal Modul 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

4.3.3 Inbetriebnahme

/I\WARNUNG

Von nicht qualifiziertem Personal ausgefiihrte Arbeiten an den Geréten oder die
Nichtbeachtung von Warnungen kénnen zu schwerer Kérperverletzung oder erheblichen
Sachschaden fiihren. Arbeiten an den Geraten diirfen nur von qualifiziertem Personal
ausgeflihrt werden, das mit dem Aufbau, der Installation, der Inbetriebnahme und dem
Betrieb der Gerate vertraut ist.

/!\VORSICHT
Kabelanschluss

Die Steuerleitungen mussen getrennt von den Versorgungskabeln verlegt werden. Der
Anschluss muss nach den Anweisungen im Abschnitt "Installation" dieses Handbuchs
erfolgen, damit das einwandfreie Funktionieren der Anlage nicht durch induktive und
kapazitive Interferenzen beeintrachtigt wird.

4.3.4 Im Betrieb

AWARNUNG

Die Umrichter SINAMICS G120 arbeiten mit hohen Spannungen.

Beim Betrieb elektrischer Geréte sind gefahrliche Spannungen an bestimmten Teilen der
Gerate unvermeidlich.

Daher miissen in allen Betriebsmodi der Steuereinrichtungen Not-Aus-Einrichtungen
gemaR EN 60204, IEC 204 (VDE 0113) funktionsfahig sein. Das Abschalten einer Not-Aus-
Einrichtung darf nicht zu einem unkontrollierten oder undefinierten Wiederanlauf der Anlage
flihren.

Bestimmte Parametereinstellungen kénnen dazu flihren, dass der Umrichter
SINAMICS G120 nach einem Ausfall der Stromversorgung automatisch neu startet, z. B.
die Funktionen zum automatischen Wiederanlauf.

Fir die Bereiche in den Steuereinrichtungen, in denen Fehler erhebliche Sachschéaden
oder sogar schwere Kdérperverletzung zur Folge haben kdnnen, miissen zusatzliche
externe VorsichtsmalRnahmen getroffen oder Vorrichtungen eingebaut werden, um einen
sicheren Betrieb auch dann zu gewahrleisten, wenn ein Fehler auftritt (z. B. unabhangige
Grenzschalter, mechanische Verriegelungen usw.).

Die Motorparameter miissen prazise konfiguriert werden, damit der Motortiberlastschutz
einwandfrei funktioniert.

Dieses Gerat ist darauf ausgelegt, einen internen Motoriliberlastschutz gemal UL508C zu
gewabhrleisten.

Es diirfen nur Control Units mit fehlersicheren Funktionen als "Not-Aus-Vorrichtung”
eingesetzt werden (siehe EN 60204, Abschnitt 9.2.5.4).

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Reparatur

AWARNUNG

Reparaturen an den Geraten dirfen nur vom Siemens-Kundendienst, von
Reparaturzentren, die von Siemens bevollméchtigt sind, oder von bevollm&chtigtem
Personal vorgenommen werden, das mit samtlichen Warnungen und Arbeitsanweisungen
gemal diesem Handbuch griindlich vertraut ist.

Alle schadhaften Teile oder Komponenten miissen unter Verwendung von Teilen
ausgetauscht werden, die sich in der einschlagigen Ersatzteilliste befinden.

Vor dem Offnen des Gerates, um die Innenteile zugénglich zu machen, muss die
Versorgungsspannung getrennt werden.

Demontage und Entsorgung

VORSICHT

Die Verpackung des Umrichters ist wiederverwendbar. Die Verpackung ist flir den
Wiedergebrauch aufzubewahren.

Die Verpackung kann mit Hilfe leicht I6sbarer Schraub- und Schnappverschliisse in ihre
Einzelteile zerlegt werden. Diese Einzelteile kdnnen wieder verwertet, entsprechend den
ortlichen Bestimmungen entsorgt oder an den Hersteller zurtick gesendet werden.

Hinweis:

— Es wird davon ausgegangen, dass fiur die folgenden Bedienungsschritte

Aufgabenstellungen eine fertige vormontierte Umrichtereinheit mit Asynchronmotor
verwendet wird. Beachten Sie bei der elektrischen Installation die Sicherheitsvorschriften und
Warnhinweise der Herstellerfirmen. Hinweise und Richtlinien fir die Montage und zur

elektrischen Installation finden Sie in den Handbiichern des SINAMICS G120.

Parametrierung der Frequenzumrichter SINAMICS G120
Es gibt zwei Haupttypen von Parametern:
e Beobachtungsparameter

e Einstellparameter

Beobachtungsparameter

Beobachtungsparameter erlauben das Lesen interner MessgrofRen des Umrichters und des
Motors. Operator Panel und SINAMICS Startdrive stellen Beobachtungsparameter mit einem

vorangestelltem "r* dar, z. B. ist r0027 der Parameter fir den Ausgangsstrom des Umrichters.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Einstellparameter

Einstellparameter sind die Parameter, mit denen Sie den Umrichter an lhre Anwendung
anpassen. Wenn Sie den Wert eines Einstellparameters andern, verandert sich auch das
Verhalten des Umrichters. Einstellparameter werden mit einem vorangestellten "p" dargestellt, z.
B. ist p1082 der Parameter fiir die Einstellung der Maximaldrehzahl des Motors.

Im Folgenden werden ein paar besonders wichtige Einstellparameter vorgestellt.

Hinweis:

— Weitere Informationen zu den Parametern erhalten Sie im Listenhandbuch.

P0O010 Antriebs-Inbetriebnahme Parameterfilter

Parameter PO0010 filtert Parameter, so dass nur die einer bestimmten Funktionsgruppe
zugeordneten Parameter ausgewahlt werden. So werden z.B. bei einer Schnellinbetriebnahme
der Reihenfolge entsprechend die dafiir bendtigten Parameter angezeigt. Die folgenden
Einstellungen stehen zur Verfligung:

* PO010 = O: Bereit
Um den Umrichter anlaufen zu lassen muss der PO010 auf O gesetzt werden
* PO010 = 1: Schnellinbetriebnahme
* P0010 = 2: Leistungsteil-Inbetriebnahme
* PO010 = 3: Motor-Inbetriebnahme
* PO010 = 4: Geber-Inbetriebnahme
* P0010 = 5: Technologische Applikation/Einheiten
* PO010 = 11: Funktionsmodule
* P0O010 = 15: Datenséatze
* P0010 = 17: Einfachpositionierung-Inbetriebnahme
* P0010 = 25: Lageregelung-Inbetriebnahme
* PO010 = 29: Nur Siemens-intern
* PO010 = 30: Parameter-Reset
* PO010 = 39: Nur Siemens-intern
* PO010 = 49: Nur Siemens-intern
* P0010 = 95: Safety Integrated Inbetriebnahme

Durch Setzen von p3900 ungleich 0 wird die Schnellinbetriebnahme abgeschlossen und dieser
Parameter automatisch auf O gesetzt.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.4.4 P0015 Makro Antriebsgerat

Mit dem Parameter PO015 wahlen Sie die Befehls- und Sollwertquellen des Umrichters durch
Ausfiihren des entsprechenden Makro-Files.

Nach dem Andern des Wertes ist das weitere Andern von Parametern gesperrt, solange das
Makro ausgefiihrt wird. In r3996 wird der Status angezeigt. Ein Andern ist erst wieder bei r3996 =
0 mdoglich.

Mit Ausfuhren eines bestimmten Makros werden die entsprechend programmierten Einstellungen
vorgenommen und wirksam.

Zum Beispiel das Makro 7: "Feldbus mit Datensatzumschaltung”

Steuerung Uber PROFIdrive Telegramm
Feldbus ist nicht aktiv

fom

Ohne
= Tippen 2

Funktion

Steuerung und Sollwert Telegramm 1
umschalten DI3=1] Tippen

Telegramm 1, PZD2 TEET :

Tippen 1 oder 2
Drehzahlsollwert

= Drehzahlsollwert

o4 &

DO 1 Warnung
22
12[A0 0
26jA0 1 | Stromistwert

Hinweis:
— Informationen zu weiteren Makros erhalten Sie in der Betriebsanleitung der jeweiligen Control
Unit.

4.4.5 Anderbarkeit in Abhangigkeit des Umrichterzustandes

"P"-Parameter kénnen auflerdem nur in Abh&angigkeit vom Zustand des Umrichters verandert
werden.

Zum Beispiel kann der Parameter p1120 Hochlaufgeber Hochlaufzeit (Mit dem Attribut "C(1), U,
T" in der Parameterliste) nur in der Schnell-Inbetriebnahme "C", wenn P0010 = 1 steht, im
Bereitschaftszustand "T" oder bei Betrieb "U" veréndert werden.

Zustand Beschreibung

C(*) Schnellinbetriebnahme (P0010 = *)
U Betrieb (Antrieb lauft)

T Antrieb startbereit

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.4.6 BICO-Technik

Ein dem neuesten Stand der Technik entsprechender Umrichter muss die Méglichkeit bieten,
interne und externe Signale (Sollwerte oder Istwerte und Steuer- sowie Zustandssignale) frei zu
verschalten.

Diese Verschaltung muss einen hohen Grad an Flexibilitat bieten, um den Umrichter einfach an
neue Applikationen anpassen zu kdnnen.

Fir diese Anforderungen werden die BICO-Technik und Makros eingesetzt.

Mit Hilfe der BICO-Technik kdnnen die Prozessdaten unter Verwendung der "Standard"-
Parametrierung des Umrichters frei verschaltet werden.

Hierbei werden alle Werte, die frei verschaltbar sind, als "Konnektoren" definiert, z. B.
Frequenzsollwert, Frequenzistwert oder aktueller Istwert.

Alle digitalen Signale, die frei verschaltbar sind, werden als "Binektoren” definiert, z. B. Status
eines digitalen Eingangs, ON/OFF oder Meldungsfunktion bei Uber-/Unterschreitung eines
Grenzwerts.

In einem Umrichter befinden sich zahlreiche Eingangs- und Ausgangsgrofen sowie GréfRRen
innerhalb der Regelung, die verschaltet werden kdnnen. Somit ist es moglich, den Umrichter mit
Hilfe der BICO-Technik an die unterschiedlichen Anforderungen anzupassen.

Binektoren

Ein Binektor ist ein digitales (bindres) Signal ohne Einheit, das den Wert 0 oder 1 annehmen
kann. Binektoren beziehen sich immer auf Funktionen. Sie sind in Binektoreingange (BI) und
Binektorausgange (BO) unterteilt.

Der Binektoreingang ist immer mit einem "P"- Parameter gekennzeichnet (z.B. P0840 BI:
ON/OFF1), wahrend der Binektorausgang immer mit einem "r"-Parameter dargestellt wird (z.B.
r1025 BO: FF Status).

Beispiel

Kombination des Befehls ON/OFF1 mit Wahl einer Festfrequenz.

Bl: ON/OFF1
SRy  BO:FF Status P0840
— 11025 P (1025.0)

P0840 = 1025.0
Binektorausgang (BO) - Binektoreingang (BI)

Bei Wahl einer Festfrequenz wird das Festfrequenz-Zustandsbit (r1025) intern von 0 auf 1
gesetzt.

Die Quelle fur den Befehl ON/OFF1 ist Parameter P0840 (Standard DIO). Wenn das
Festfrequenz-Zustandsbit als Quelle fir P0840 (P0840 = 1025) angeschlossen wird, startet der
Umrichter, indem er eine Festfrequenz aktiviert, und stoppt mit OFF1 bei Deaktivierung der
Festfrequenz.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Konnektoren

Ein Konnektor (16 oder 32 Bit) hat einen Wert, der eine normierte GréRe (dimensionslos) oder
auch eine GroRe mit zugeordneten MaReinheiten enthalten kann.

Konnektoren beziehen sich immer auf Funktionen. Sie sind in Konnektoreingange (CI) und
Konnektorausgange (CO) unterteilt. Im Wesentlichen gilt dasselbe wie bei Binektoren: die
Konnektoreingange sind durch einen "P"-Parameter gekennzeichnet (z.B. P0771 Cl: AO
(Analogausgang)), wahrend die Konnektorausgange immer mit einem "r"-Parameter dargestellt
werden (z.B. r0021 CO: Istfrequenz).

Beispiel

Verschaltung des Parameters r0755 (Anzeige Analogeingang) mit einem internen Wert (Haupt-
Frequenzsollwert). Dazu muss man den CO-Parameter r0755 (skalierter Analogeingang) mit dem
Cl-Parameter P1070 (Haupt-Sollwert) verschalten.

/N

Cl: Haupt-Sollwert

L] CO:lst. Al nach Skalierung [4000 h] P1070

— 10755 p  (755[0])
P1070 = (755[0])

(Konnektorausgang (CO) - Konnektoreingang (ClI)

Hinweis:

— Weitere Details kdnnen Sie im Listenhandbuch sehen.

Befehlsdatensatz (CDS) und Antriebsdatensatz (DDS)

Es gibt in der Antriebstechnik Anwendungen, bei denen es notwendig ist im Betrieb mit externen
Signalen mehrere Parameter gleichzeitig umzuschalten.

Damit dies madglich ist, wurden bestimmte Parameter in Gruppen zusammengefasst. Diese
sogenannten Datensétze gibt es als:

e Befehlsdatensatz (CDS, Control Data Set)
e Antriebsdatensatz (DDS, Drive Data Set)

Hinweis:

— Weitere Details sehen Sie bitte im Listenhandbuch und in der Betriebsanleitung.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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4.5 Inbetriebnahme der Frequenzumrichter SINAMICS G120

Ein Umrichter vom Typ G120 besteht immer aus dem Power Modul und der Control Unit. Nach
dem erstmaligen Einrasten der Control Unit am Power Module und dem Einschalten der
Spannungsversorgung wird das Power Module von der Control Unit erkannt. Handelt es sich um
ein kompatibles Power Module so werden die Daten in der Control Unit gespeichert.

Die Inbetriebnahme des Umrichters G120 geschieht Uiblicherweise in den folgenden Schritten:
e Rucksetzen auf Werkseinstellungen
e Basisinbetriebnahme

— Schnellinbetriebnahme
— Berechnung der Motor-/Regelungsdaten
— Optimierung der Drehzahlregelung

e Weitere Einstellungen fir die Inbetriebnahme

— Optional: Motordatenidentifikation
— Inbetriebnahme der Anwendung

— Inbetriebnahme der fehlersicheren Funktionen (nur bei fehlersicheren Anwendungen)
4.5.1 Werkseinstellung herstellen durch Parameter-Reset

Die Werkseinstellung kann tber die Software SINAMICS Startdrive, Uber eine Menufunktion im
Intelligent Operator Panel (IOP) oder durch direkte Parametereingabe erfolgen.

VVorgehensweise beim "Parameter zurlicksetzen™:

p0010 = 30

p0970 =1

p0970 = 0 wird automatisch am Ende der Berechnungen gesetzt.

Mit einer Werkseinstellung Uber P0970 koénnen die urspringlichen Werte aller
Umrichterparameter wiederhergestellt werden. Diese Werte werden im Listenhandbuch mit
"Werkseinstellung" ("Factory Setting") bezeichnet.

Die folgenden Parameter bleiben bei einem Ricksetzen auf werkseitige Werte unveréandert:
e P0014 Speichermodus
e Kommunikationsparameter (z.B. PROFIBUS- und PROFINET-Einstellungen)

e Power-Modul-abhangige Daten

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx

22



Lern-/Lehrunterlage | TIA Portal Modul 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

45.2 Grundinbetriebnahme
Die Grundinbetriebnahme sollte immer mit Hilfe des Inbetriebnahme-Assistenten (ber die
Software SINAMICS Startdrive oder das Intelligent Operator Panel (IOP) erfolgen.

Alternativ kann auch die Schnellinbetriebnahme (P0010 = 1) durch direkte Parametereingabe
durchgefiihrt  werden. Diese  Vorgehensweise  wird jedoch  nicht  empfohlen.

Hinweise:
— Die Inbetriebnahme mit Hilfe des Inbetriebnahme-Assistenten tber die Software SINAMICS
Startdrive wird in Kapitel 6 dieser Unterlage beschrieben.

— FoOr die Inbetriebnahme mit Hilfe des Inbetriebnahme-Assistenten Uber das Intelligent
Operator Panel (IOP) sehen Sie bitte in der Betriebsanleitung des IOP nach.
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PROFINET-Schnittstelle des SINAMICS G120, CU250S-2 PN
Vectors

X2100

“ X150 X100
P1 P2
An der PROFINET-Schnittstelle X150 mit den beiden Ports P1 und P2 kann der

Frequenzumrichter in ein Ethernet-Netzwerk eingebunden werden. Nun kann:

e Die Parametrierung und Diagnose des Frequenzumrichters lber Ethernet mit der Software
SINAMICS Startdrive im TIA PORTAL erfolgen.

e Der Umrichter in ein PROFINET-Netzwerk integriert werden.

Im PROFINET 10-Betrieb unterstiitzt der Umrichter folgende Funktionen:

e |O-RT: Echtzeitkommunikation (wie in dieser Unterlage verwendet.)

e |O-IRT: taktsynchrone Echtzeitkommunikation

e MRP: Medienredundanz bei Verwendung in einem Netz mit Ringtopologie

e MRPD: Medienredundanz Voraussetzung: IRT bei Verwendung in einem Netz mit
Ringtopologie

e Diagnosealarme entsprechend der im PROFIdrive-Profil festgelegten Fehlerklassen

Telegramme

Fur die 10-RT-Kommunikation mit dem Frequenzumrichter gibt es verschiedene Telegramme zur
Auswahl, deren Prozessdatenlangen und Inhalte unterschiedlich sind.

Das einfachste, und als Standard eingestellte, Telegramm ist das Standard Telegramm 1.

Zuordnung der Prozessdaten (PzZD) fur den SINAMICS G120 mit
Standard Telegramm1

Mit den Prozessdaten konnen Steuerworte und Sollwerte (SPS -> SINAMICS) bzw.
Zustandsworte und Istwerte (SINAMICS -> SPS) ubertragen werden. Der Aufbau des PZD-
Bereiches sieht bei dem Telegramm1, fiir eine Kopplung Giber PROFINET, folgendermal3en aus:

PzD1 PzD2
Auftragstelegramm Steuerwort Hauptsollwert
(SPS -> SINAMICS) (STW1) (NSOLL_A)
Antworttelegramm Zustandswort Hauptistwert
(SINAMICS -> SPS) (Zsw1) (NIST_A)

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx

24



Lern-/Lehrunterlage | TIA Portal Modul 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

4.6.3 Das Steuerwort 1 (STW1)

STW | HSW

Bit Nr. 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 54 3 210
BIT Bedeutung Erlauterung Signal-
Telegramm 20 Alle anderen Verschaltung im
Telegramme Umrichter
0 0=AUS 1 Der Motor bremst mit der Ricklaufzeit p1121 des | P0840[0] =
Hochlaufgebers. Im  Stillstand schaltet der | r2090.0
Umrichter den Motor aus.
0— 1=EIN Der Umrichter geht in den Zustand ,betriebsbereit®.
Wenn zusétzlich Bit 3 = 1, schaltet der Umrichter
den Motor ein.
1 0= AUS2 Motor sofort ausschalten, danach trudelt der Motor | P0844[0] =
aus. r2090.1
1 = Kein AUS2 Das Einschalten des Motors /EIN-Befehl) ist
maoglich.
2 0 = Schnellhalt (AUS3) Schnelles Anhalten: der Motor bremst mit der | P0848[0] =
AUS3-Riicklaufzeit p1135 bis zum Stillstand. r2090.2
1 = Kein Schnellhalt (AUS3) Das Einschalten des Motors (EIN-Befehl) ist
moglich.
3 0 = Betrieb sperren Motor sofort ausschalten (Impulse I6schen). P0852[0]
1 = Betrieb freigeben Motor einschalten (Impulsfreiabe maoglich). =r2090.3
4 0 = HLG sperren Der Umrichter setzt seinen Hochlaufgeber-Ausgang | p1140[0] =
sofort auf 0. r2090.4
1 = HLG nicht sperren Die Hochlaufgeber-Freigabe ist moglich.
5 0 = HLG stoppen Der Ausgang des Hochlaufgebers bleibt auf dem | P1141[0]=
aktuellen Wert stehen. r2090.5
1 = HLG freigeben Der Ausgang des Hochlaufgebers folgt dem
Sollwert.
6 0 = Sollwert sperren Der Umrichter bremst den Motor mit der | P1142[0]=
Ricklaufzeit p1121 des Hochlaufgebers. r02090.6
1 = Sollwert freigeben Motor beschleunigt mit der Hochlaufzeit p1120 auf
den Sollwert
7 0 — 1 = Stérungen quittieren Stdrung quittieren. Falls der ON-Befehl noch | p2103[0] =
ansteht, geht der Umrichter in den Zustand | r2139.7
»Einschaltsperre".
8,9 Reserviert
10 0 = Keine Fuhrung durch PLC Umrichter ignoriert die Prozessdaten vom Feldbus. P0854[0]=
r2090.10
1 = Fihrung durch PLC Steuerung Uber Feldbus, Umrichter Ubernimmt die
Prozessdaten vom Feldbus.
11 1 = Richtungsumkehr Drehzahl ist gréBer oder gleich der entsprechenden | p2080[10]=
Maximaldrehzahl r2199.1
11 1 = Richtungsumkehr Sollwert im Umrichter invertieren. p1113[0] =
r2090.11
12 Nicht verwendet
13 ---1) 1 = MOP hoher Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert | P1035[0] =
erhéhen. r2090.13
14 ---1) 1 = MORP tiefer Im Motorpotenziometer gespeicherten Sollwert | P1036[0]=
verringern. r2090.14
15 CDS Bit0 Reserviert Umschalten zwischen Einstellungen fur | P0810 =
unterschiedliche Bedienungsschnittstellen | r2090.15
(Befehlsdatensétze).

1) Wenn Sie von einem Telegramm auf das Telegramm 20 umschalten, bleibt die Belegungdes vorherigen

Telegramms erhalten.
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4.6.4 Das Zustandswort 1 (ZSW1)

ZSW | HIW
Bit Nr. 15 14..13 12 11 10 98 7 6 54 3 2.1 0
BIT Bedeutung Erlauterung Signal-
Telegramm 20 Alle anderen Verschaltung  im
Telegramme Unrichter
0 1 = Einschaltbereit Stromversorgung ist eingeschaltet, Elektronik ist | P2080[0] =
initialisiert, Impulse sind gesperrt r0899.0
1 1 = Betriebsbereit Motor ist eingeschaltet /EIN/AUS1 = 1), p2080[1] =
keine Stoérung ist aktiv. Mit dem Befehl ,Betrieb | r0899.1
freigeben* (STW1.3) schaltet der Umrichter den
Motor ein.
2 1 = Betrieb freigegeben Motor folgt Sollwert. Siehe Steuerwort 1, Bit 3. p2080[2] =
r0899.2
3 1 = Stérung Im Umrichter liegt eine Stérung vor. Stérung | p2080[3] =
quittieren durch STW1.7. r2139.3
4 1 = AUS2 inaktiv Zum Stillstand austrudeln ist nicht aktiv. p2080[4] =
r0899.4
5 1 = AUS3 inaktiv Schnellhalt ist nicht aktiv. p2080[5] =
r0899.5
6 1 = Einschaltsperre aktiv Motor einschalten ist erst moglich nach einem AUS1 | p2080[6] =
und erneuten EIN r0899.6
7 1 = Warnung wirksam Motor bleibt eingeschaltet; keine Quittierung | p2080[7] =
notwendig. r2139.7
8 1 = Drehzahlabweichung innerhalb des | Soll- / Istwert-Abweichung innerhalb  des | p2080[8] =
Toleranzbereichs Toleranzbereichs. r2197.7
9 1 = Fihrung gefordert Das Automatisierungssystem ist aufgefordert, die | p2080[9] =
Steuerung des Umrichters zu tibernehmen. r0899.9
10 1 = Vergleichsdrehzahl erreicht oder | Drehzahl ist groRer oder gleich der entsprechenden | p2080[10] =
Uberschritten Maximaldrehzahl r2199.1
11 1 = Strom- oder | 1 = | Vergleichswert fir Strom- oder Drehmoment ist | p2080[11] =
Momentgrenze Momentgrenze erreicht oder Uberschritten. r0056.13 /
erreicht erreicht r1407.7
12 --1) 1 = Haltebremse | Signal zum Offnen und SchlieRen einer | p2080[12] =
offen Motorhaltebremse. r0899.12
13 0 = Warnung Ubertemperatur Motor o p2080[13] =
r2135.14
14 1 = Motor dreht | O = Motor dreht | Umrichter-interner Istwert > 0. p2080[14] =
rechts links Umricher-interner Istwert < 0. r2197.3
15 1 = Anzeige CDS 0 = Warnung p2080[15] =
thermische r0836.0 /
Uberlast r2135.15
Umrichter
1) Wenn Sie von einem Telegramm auf das Telegramm 20 umschalten, bleibt die Belegung

des vorherigen Telegramms erhalten.
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Der Hauptsollwert (HSW/NSOLL_A; 16 Bit)

STW | HSW

Bit Nr. 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 54 3 2 1 0

Der Hauptsollwert ist ein 16 Bit-Wort, in dem die geforderte Drehzahl zum Umrichter tGbertragen
wird.

Der Sollwert wird als ganze Zahl mit Vorzeichen (-32768 bis 32767) Ubertragen. Der Wert 16384
(4000 Hex) entspricht +100%.

Mittels des Parameters P2000 (Bezugsdrehzahl) wird der Wert 100% auf eine bestimmte
Drehzahl festgelegt. In diesem Parameter wird die Drehzahl eingetragen, welcher ein Sollwert
von 100% uber die Schnittstelle entsprechen soll.

Die Drehzahl des Umrichters berechnet sich wie folgt:

n= (HSW x P2000)/16384

Hinweis:

— Der Parameter P2000 (Bezugsdrehzahl) wird bei der Durchfihrung der Motorinbetriebnahme
fur Antriebsdatensatz 0 automatisch berechnet und auf den Wert des Parameters P1082
(Maximaldrehzahl) gesetzt.

Der Hauptistwert (HIW/NIST_A; 16 Bit)

ZSW | HIW

Bit Nr. 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 54 3 2 1 0

Der Hauptistwert ist ein 16-Bit-Wort, durch das die tatsadchliche Drehzahl des Umrichters
Ubertragen wird. Die Normierung dieses Wertes entspricht der des Sollwertes.

n= (HIW x P2000)/16384

Hinweis:

— Der Parameter P2000 (Bezugsdrehzahl) wird bei der Durchfiihrung der Motorinbetriebnahme
fur Antriebsdatensatz 0 automatisch berechnet und auf den Wert des Parameters P1082
(Maximaldrehzahl) gesetzt.
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4.6.7 Anordnung des Auftragstelegramms im Doppelwortformat

Das Auftragstelegramm wird im Doppelwortformat an den SINAMICS G120 gesendet.

Die

Anordnung der Bits kann aus der Tabelle entnommen werden.

Steuerwort Hauptsollwert

15

14113|12(11|10({9(8|7|6|5(4(3(2|1|0|15(14|13|12|11|10|9|8|7|6|5(4|3|2|1|0

AB 256 AB 257 AB 258 AB 259

4.6.8 Anordnung des Antworttelegramms im Doppelwortformat

Das Antworttelegramm wird im Doppelwortformat von den SINAMICS G120 zuriickgesendet.

Die

Anordnung der Bits kann aus der Tabelle entnommen werden.

Zustandswort Hauptistwert
15(14|13(12|11|10|9|8|7|6|5({4|3|2|1|0(|15[14|13|12|11|10(9(|8|7|6|5|4|3|2|1|0
EB 256 EB 257 EB 258 EB 259
7165|432 |1(0|7|6|5|4|3|2|1(0|7|6|5|4|3|2|1|0|7|6|5(4(3[2|1|0
Hinweis:

Im Steuerungsprogramm wird fur das Auftragstelegramm und fir das Antworttelegramm ein
Datenbaustein verwendet, in dem die entsprechenden Daten zwischengespeichert werden.
Die Telegramme werden dort jeweils in einer Struktur abgebildet, die mit Hilfe von PLC-
Datentypen erstellt wird.
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Inbetriebnahmetool SINAMICS Startdrive fur SINAMICS G120

Die Inbetriebnahmesoftware SINAMICS Startdrive kann in der aktuellsten Version auf der
Webpage heruntergeladen werden:

support.industry.siemens.com.

SINAMICS Startdrive ist ein im TIA PORTAL integriertes Werkzeug und entspricht in Struktur und
Bedienung dem bereits bekannten TIA PORTAL.

Die Erweiterung SINAMICS Startdrive beinhaltet die Daten und Ansichten fir die dort bereits
unterstitzen Frequenzumrichter SINAMICS G120.

Damit kénnen diese komfortabel parametriert und in Betrieb genommen werden. Zur Diagnose
und Fehlersuche gibt es eine Vielzahl an Funktionen und Hilfestellungen.

Frequenzumrichter zurticksetzen und IP-Adresse einstellen

Der Control Unit des Frequenzumrichters kann direkt mit SINAMICS Startdrive im TIA PORTAL
eine neue IP-Adresse zugewiesen werden. Die Control Unit kann nun zurlickgesetzt werden.

— Wahlen Sie dafir das Totally Integrated Automation Portal, das per Doppelklick aufgerufen
wird. ( —» TIA Portal V13)

A

TIA Portal V13

— Waéhlen Sie danach den Punkt — ,Online&Diagnose“ aus und o6ffnen Sie nun die —
.Projektansicht®.

— X

Totally Integrated Automation

Online &
Diagnose

P Projektansicht
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— In der Projektnavigation wahlen Sie unter — ,Online-Zugangen®, die Netzwerkkarte lhres
Rechners aus. Wenn Sie auf — ,Erreichbare Teilnehmer aktualisieren® klicken, sehen Sie die
IP-Adresse (falls bereits eingestellt) oder die MAC-Adresse (falls IP-Adresse noch nicht
vergeben) der Control Unit des angeschlossenen SINAMICS G120 Frequenzumrichters —
Waéhlen Sie — ,Online&Diagnose*.

Uf4 Siemens

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe _ Totally Integrated Automation
35 (Y B Projektspeichen @ ¥ 12 T3 X Dy x T MG [3 & onlineverbinden @ Online-Verbindung trennen A I8 [ 3¢ A L PORTAL
Projektnavigation
EHQQ

=l Online-Zugénge
1 Schnittstellen anzeigenfverbergen
= [} Intel(R) Ethemnet Connection 1217-LM
£ Erreichbare Teilnehmer aktualisieren
» [ plc_1500.profinet-schnittstelle_1[192.168.0.1]
~ [ antrieb_spindel [192.168.0.6]
ij Parameter
'ﬁ Inbetriebnahme
1] Oniine & Diagnose
» 1 Dell Wireless 1550 802.11ac
» 1) P Adapter [MPI]
» [ pCinternal [Lokal]
» [ PLCSIM [PNIIE]
» (8 PLCSIM 57-1200/57-1500 [PMIIE]
» [0 use [s7uUs8]
» 1 TeleService [Automatische Protokollerkennung]
v [ Card Reader/USB-Speicher

=4
>
3
3

=4
Fl
T
o
3

uaysyIoqlg &

| Eigenschaften [*}info | Diagnose

Allgemein || Querverweise H Ubersetzen ‘

@E‘ Alle Meldungen anzeigen [+

! Meldung Gehezu ? Datum Zeit

> | Detailansicht

4 Portalansicht
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— Bevor Sie nun die IP-Adresse neu vergeben, wird empfohlen zuerst noch die PROFINET-
Schnittstellenparameter zuriickzusetzen. Wahlen Sie hierzu die Funktion — ,Rlcksetzen der
PROFINET-Schnittstellenparameter” und klicken auf — ,Rlicksetzen®.

74 Siemens

—-Oox
Projekt  Bearbeiten  Ansicht E\Mﬂge.n - Online  Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
Cf (Y H Frojekespeichen i M 31 3 X 2 (2 5 M B [ F onlineverbinden @ Online-Verbindung trennen | o [M [ 3¢ 4 (] PORTAL |
Gerite B2
B~ DDS: [0 (Aktw)[=]  CDS: [0 (Akiv)[~ §
» Di &
I3 Online. Zcs Diagnose Ricksetzen der PROFINET- H
* I Online-Zugénge ~+ Funktionen =
¥ Schnittstellen anzeigeniverbergen Name zuweisen | |
h :uéhntel(ﬂ) Ethernet Connection 12174M = IP-Adresse zuweisen ()
7 Erreichbare Teilnehmer aktualisieren Riicksetzen der PROFINET. Schnittstallen =
setz = 5 parametar 2
iy - MAC-Adresse: 00 -1F -F8 -EO -4E -5E =
3 = plc_1500.profinet-schnittstelle_1 [192.168.0.1] e —— =
~ [2 antrieb_spindel [192.168.0.6] IP-Adresse: 192 .168.0 .6 %
¥ Parameter PROFINET-Gera antrieb_spindel z
¥ inbetriebnahme =
—
» [ Dell Wire ]
» [l PC Adapter [MPI] ] Ricksetzen I
¢ [ PC intemal [Lokall L |
» [0 PLCSIM [PNIIE] L] |
» [l PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIIE] |
» [ USB [57USB] ..
» [ TeleService [Automatische Protokollerkennung] T
+ [ Card ReaderlUSE-Speicher |
|g Eigenschaften ‘|:illnfu Hﬂ Diagnose
J Allgemein H Querverweise || Ubersetzen
(B[] @] #e vetsungen snceigen ]
! Meldung Gehezu ? Datum Zeit
(5] Die Suche nach Teilnehmern in der Schnittstelle Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM wurd 20.07.201€ 16:57:37
P 2 5 = n - -
> | Detailansicht < [

4 Portalansicht % online & Dia...

e nach Teilnehmern in der

Online & Diagnose (0241:000019)

Wollen Sie die Baugruppe wirklich
2uriicksetzen?

— Das erfolgreiche Rucksetzen kann in den Meldungen im Fenster — ,Info* — ,Allgemein®
kontrolliert werden.

|§.Eigenschaﬂen ||"_i-'.lnfu ||ﬁDiagnuse |

J Allgemein || Querverweise || Ubersetzen

@\E\L"‘.”E Meldungen anzeigen |'|

1 |Meldung Gehezu |? Datum Zeit

0 Die Suche nach Teilnehmem in der Schnittstelle Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM wurd 20.07.2016 16:57:37

0 Die Suche nach Teilnehmem in der Schnittstelle Intel(R) Ethemet Connection 1217-LM ist at 20.07.2016 16:57:45

Q Das Gerdt wurde zurickgesetzt. 20.07.2016 16:59:20

<] il »
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Danach erneut — ,Erreichbare Teilnehmer aktualisieren® und — ,Online&Diagnose“ lhres
Frequenzumrichters anwéhlen. Zur Vergabe der IP-Adresse wéahlen Sie nun die Funktion —
.IP-Adresse zuweisen®. Geben Sie an dieser Stelle z.B. die folgende IP-Adresse ein: — IP-
Adresse: 192.168.0.6 — Subnetz-Maske 255.255.255.0. Klicken Sie jetzt auf — ,IP-Adresse
zuweisen® und der Control Unit lhres Frequenzumrichters wird diese neue Adresse

Zugewiesen.
T4 Siemens —-Ox
Projekt Bearbeiten Ansicht Einflgen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
2 (3 H Projektspeichern Shi M 25 B X D2 (i G M B R ¥ online verbinden ¥ OnlineVerbindung trennen 15 [ [ 3¢  []] PORTAL
Gerite =
00 K
4 =
~ Di 3 NE
-l 2 = i P-Adresse zuweisen —&
" Online-Zugénge Diagnose allgemein =
T Schnittstellen anzeigeniverbergen ~ Funktionen | |
~ [J Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM | T p——— I
iﬁ? Erreichbare Teilnehmer aktualisieren AT E o v - E_’
' ,‘i. D|\'_._'|50D.prDﬁﬂEFSEhHIﬂS(E"E_T 92 Ricksetzen der PROFINET-Schnittstellenparam... s
~ [a& Teilnehmer [00-1F-F8-E0-4E-5E] E
%/ Online & Diagnose IP-Adresse:  192.168.0 .6 =%
+ (7 Dell Wireless 1550 802.11ac L] Subnetz-Maske: | 255. 255. 255.0 5
+ [ PC Adapter [MPI] L] ||
Router verwenden
» [ pC internal [Lokal] L. o
+ [ PLCSIM [PNIIE] L Router-Adresse: O
» [ PLCSIM S7-1200/57-1500 [PN/IE] | —
» 7 use [570se] - aueisen
b [ TeleService [Automatische Protokollerken. Bl Der Baugruppe eine Teilnehmeradresse zuweisen |
» [ Card Reader/USB-Speicher
(<] i ] <] [ i ]
[ Eigenschaften |*JInfo |12 Diagnose |
J Allgemein || Querverweise H (Ubersetzen |
&3] 1. Fite meldungen anceigen [-]
1 Meldung Gehezu |7 Datum Zeit
<] i >
> | Detailansicht <| [ (2]

4 Portalansicht 23 Ubersicht 12 Online &Dia...

— Die erfolgreiche Vergabe der IP-Adresse wird erneut als Meldung in dem Fenster — ,Info* —
LAllgemein“ angezeigt.

' Eigenschaften |"_i-'.lnfu |ﬁDiagnuse

Allgemein || Querverweise || Ubersetzen

\Q\\I\Lﬂ.lle Meldungen anzeigen |'|

! | Meldung
Q Die Parameter wurden erfolgreich dbertragen.

Zeit
17:06:01

Datum
20.07.2016

Gehezu |?
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— Bevor Sie nun das Ricksetzen des Frequenzumrichters auf Werkseinstellungen durchfihren
kbénnen missen Sie erneut — ,Erreichbare Teilnehmer aktualisieren® und —
,Online&Diagnose” lhres Frequenzumrichters anwahlen. Zum Zurlcksetzen des
Frequenzumrichters auf Werkseinstellung wahlen Sie unter — ,Sichern/Ricksetzen® —
~Werkseinstellungen wiederherstellen“ und klicken auf — ,Starten®.

T4 Siemens —ox
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 [ Bl Projektspeichern b’ ¥ 8] T3 X =): (2 ) M G B B | onlineverbinden & Online-Verbindung trennen | fla M [ 3¢  [1] PORTAL
Geriite B
" =l | = =
O j pDs: [0 (akiv)[=]  cos: [0 (akiv)[+ &
» Diagnose . |~ &
~ [ig Online-Zugange = i Sichern/ g
Y Schnittstellen anzeigeniverbergen e a e RAMDaten nach EEPROM sichern: | |
~ 0 Intel(R) Ethernet Connection 1217M L T A e 0|
iﬁ Erreichbare Teilnehmer aktualisieren PO T T RAM E
» m plc_1500.profinet-schnittstelle_1[192.168.0.1] ST * =
- 32 antrieb_spindel [192.168.0.6] EEPROM £
¥ Parameter _IF
¥\ Inbetriebnahme 16
%/ online & Diagnose :
» [} Dell Wireless 1550 802.11ac L.}
» [0 PC Adapter [MPI) L] Alle Parameter warden zuriickgesetzt 2
» [ PC intemal [Lokal] L.} ’ ) e
» [ i Alle Parameter mit Ausnahme der
0 PLCSIM [PNAE] g o Safety-Parameter werden auf
» [0 PLCSIM 57-1200/57-1500 [PNIIE] 3 e e e e L |
» [ USB [S7USE] L.}
» [ TeleService [Automatische Protokollerkennung] 8
» [ Card ReaderlUsB-Spaicher Daten von Speicherkarte in Antrieb laden:
Parametersatz auf Speicherkarte Parametersatz im Antrieb
< [ o 101 Quellel7iel Standard - Laden o4

[d Eigenschaften |*linfo |[% Diagnose

J Allgemein H Querverweise H Ubersetzen |

3] ][@][ Ane eldungen snzeigen [~]

| Meldung Gehezu ? Datum Zeit

> | Detailansicht

4 Portalansicht %] online & Dia..

— Wahlen Sie die Option ~ ~Werkseinstellung in EEPROM sichern“ damit nach dem Aus- und
Wiedereinschalten die Parameter der Werkseinstellung aus dem EEPROM in den RAM des
Geréates geladen werden und nicht die Daten eines alten Projektes. Bestatigen Sie die Frage,
ob Sie wirklich Ricksetzen méchten mit — ,,OK*.

Werkseinstellung wiederherstellen %
1 Wollen Sie wirklich die Werkseinstellung wiederherstellen?
u

[w) Werkseinstellung in EEPROM sichern

OK | | Abbrechen

Hinweis:

— Beim Zuricksetzen des Frequenzumrichters auf Werkseinstellung bleiben die
Kommunikationseinstellungen, wie z.B. IP-Adresse und Subnetz-Maske, erhalten.
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5 Aufgabenstellung

Im Folgenden soll das Projekt aus Kapitel ,SCE_DE_032-600 Globale Datenbausteine® um
einen Frequenzumrichter G120 mit Control Unit CU250S-2 PN erganzt werden.

Die Ansteuerung des Bandmotors Uber Analogwerte wird nun ersetzt durch die Ansteuerung des
Frequenzumrichters tiber PROFINET. Auch die Uberwachung des Drehzahlistwertes erfolgt tiber
PROFINET.

6 Planung

Das von einem Asynchronmotor angetriebene Forderband wird nun Uber einen
Frequenzumrichter mit variabler Geschwindigkeit angesteuert.

Dieser Frequenzumrichter muss in dem Projekt angelegt, parametriert und in Betrieb genommen
werden.

Die Parametrierung des Frequenzumrichters erfolgt offline mit der Software SINAMICS
Startdrive, wobei der Inbetriebnahme-Assistent verwendet wird.

Hierbei werden die Motordaten des Asynchronmotors vom Typenschild des Motors Ubernommen
und manuell eingegeben.

In diesem Projekt wird der folgende Asynchronmotor in Dreieck verschaltet und einphasig mit
230V betrieben.

3+ Mot 1LA7060-4AB10 H
%@%ME@% UD 1502/1703976-001-001 C€
P55 63 MB3 EC/EN 60034 ThCIB5F) -20 T=TAMB<=40T

B0 Hz 2307400 V A/Y |60 Hz 460 VY !

0.2 kW 0.73/042 A'| 014 kW 042 A
cos075 1350/min | cos@0.73 1650/min
220-240/380-420 V A/Y. | 440-480 VY SF 11

073-076/042-044 A 1042-043 A
32141 1003

Abbildung 1: Typenschild Asynchronmotor

Bei den meisten Motoren finden Sie auf der Deckel-Innenseite des Anschlusskastens eine Ab-
bildung der beiden Schaltungsarten:

* Sternschaltung ()
* Dreieckschaltung (A)

Sternschaltung Dreieckschaltung

U1
U1

Al Vi1
w1 W1

Abbildung 2: Sternschaltung/Dreieckschaltung
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Den Startbefehl und die Drehzahlvorgabe erhalt der Frequenzumrichter SINAMICS G120 im
Folgenden tber PROFINET von der SIMATIC S7-1500. Der Drehzahlistwert wird ebenfalls tber
PROFINET aus dem Frequenzumrichter SINAMICS G120 ausgelesen und in der SIMATIC S7-
1500 auf die Ober- und Untergrenzen tberwacht.

Im Steuerungsprogramm wird fir das Auftragstelegramm und fir das Antworttelegramm ein
Datenbaustein ,Frequenzumrichter* [DB4] angelegt, in dem Sie die entsprechenden Daten
zwischenspeichern kénnen. Die Telegramme werden dort mit Hilfe von PLC-Datentypen erstellt

und jeweils in einer Struktur abgebildet.

Im Organisationsbaustein ,Main“ [OB1] kopieren Sie die Istwerte vom Umrichter in den
Datenbaustein ,Frequenzumrichter [DB4] und die Sollwerte aus dem Datenbaustein in den

Umrichter.

SchlieRlich kann beim Aufruf der Funktionen und Funktionsbausteine auf die im Datenbaustein

~Frequenzumrichter* [DB4] angelegten Daten zugegriffen werden.

Technologieschema

An dieser Stelle sehen Sie das Technologieschema zur Aufgabenstellung.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 2 (U ()

1.0 mfs

-B6

Metall/
metal

|:> Férderband/Conveyor :.

Zusdtzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed

5.0

U/min (rpm)

-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Abbildung 3: Technologieschema

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
i -QU Hauptschalter/Main switch
-P4 akliviert/active
Q -A1 NOTHALT/Emergency stop
P2 Hand/manual -P3 Aulofauto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-PS gestartetstarted
__ -S1 Start/start

__ -S2 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
_— Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards

-P7 ausgefahren/extended

-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
— cylinder -M4 retract

-P6 eingefahren/retracted

Abbildung 4: Bedienpult
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6.2 Belegungstabelle

Die folgenden Signale werden als globale Operanden bei dieser Aufgabe benétigt.

Typ Kennzeichnung  Funktion
E 0.0 BOOL -Al Meldung NOTHALT ok NC
EO.1 BOOL -KO Anlage ,Ein® NO
E 0.2 BOOL S0 S()C:]:Itfr BetFEelbswahl Hand Hand =0
(0)/Automatik(1) Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Taster Automatik Start NO
EO0.4 BOOL -S2 Taster Automatik Stopp NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor Zylinder -M4 eingefahren NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensor Rutsche belegt NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor Teil am Ende des Bandes NO
ED256 | STRUCT | PZD_IN_ G120 01 | |elegramml empfangene
- = - Prozessdaten von G120 Band1

Typ

AD256

Kennzeichnung

STRUCT | PZD_OUT_G120_01

Funktion

Telegramm1 gesendete Prozessdaten
an G120 Bandl

Legende zur Belegungsliste

DE Digitaler Eingang

AE Analoger Eingang

E Eingang

NC  Normally Closed (Offner)
NO

Normally Open (Schliel3er)

DA Digitaler Ausgang

AA Analoger Ausgang

A Ausgang
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Dearchivieren eines vorhandenen Projekts
— Bevor wir das Projekt ,SCE_DE_032-600_Globale_Datenbausteine _R1508.zap13“ aus dem

Strukturierte Schritt-far-Schritt-Anleitung

Hier finden Sie eine Anleitung, wie Sie die Planung umsetzen kdnnen. Bei fortgeschrittenem
Kenntnisstand reicht die Bearbeitung der nummerierten Schritte. Andernfalls empfiehlt sich die
Orientierung an den Schritten der Anleitung.

Kapitel ,SCE_DE_032-600_Globale Datenbausteine® erweitern konnen, missen wir dieses
dearchivieren. Zum Dearchivieren eines vorhandenen Projekts mussen Sie aus der
Projektansicht heraus unter — Projekt — Dearchivieren das jeweilige Archiv aussuchen.
Bestatigen Sie Ihre Auswahl anschlieBend mit Offnen. ( — Projekt — Dearchivieren —

Auswahl eines .zap-Archivs — Offnen)

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfigen Onli
[3F Neu...

H (¥ Offnen... Strg+0
Projekt migrieren...

Projekt [dschen... Strg+E
' Card Reader/USB-Speicher »
T Memory Card-Datei »

Beenden

N

Projekt gespeichert werden soll.
( — Zielverzeichnis — OK)

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx

Bestatigen

Sie

lhre

Auswahl

mit

— Als Nachstes kann das Zielverzeichnis ausgewahlt werden, in welches das dearchivierte

,OK".
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— Das geoffnete Projekt speichern Sie unter dem Namen 062-101 Frequenzumrichter G120
und S7-1500. ( — Projekt — Speichern unter ... — 062-101 Frequenzumrichter G120 und
S7-1500 — Speichern)

emens - D:\00_TIA_Portal032-600_Globale_Datenbausteine¥032-600_Globale_Datenbausteine

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras

lerkzeuge  Fenster  Hilfe

Totally Integrated Automation
' POR

[3 New... K‘): : T MG [R & online verbinden p¥ Online-Verbindung trennen TAL
f [% Offnen... Strg+0
Projekt migrieren...
SchlieBen Strg+W B
B specher S E 2
Speichemn unter... Strg+Shift+S i
=
Projekt [5schen... Strg+E | ¢ =
Archivieren...
Dearchivieren...
T Card Reader/USB-Speicher »
T Memory Card-Datei »

ochristen

uyayioNqg &

D:00..1032-600_Globale_Datenbausteine

D:LMCPUT516-3PN_ET200_FU4_7_3_Lux

D:00_T..|CPUT516-3PN_ET200_FU4_7_3

D:LMPS-PA_CWS_S71200_KTP700_W1...

DA00_TIA_PortallUK Skills ..\UK Skills 2016

Dil.Abschlusspruefung_Teil1_Mechatr_.

Beenden

> | Referenzprojekte

* | Detailansicht i j [%| Diagnose

4 Portalansicht
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7.2 Frequenzumrichter im TIA PORTAL anlegen

— Um die Control Unit des SINAMICS G120 mit der CPU1516F-3 PN/DP zu vernetzen muss in

die ,Netzsicht' gewechselt werden. An dieser Stelle kann die gewlnschte ,CU250S-2 PN
gezogen werden.
( —> Geréate & Netze — Netzsicht — Antriebe & Starter — SINAMICS Antriebe — SINAMICS
G120 — Regelungsbaugruppen — CU250S-2 PN Vector — Artikel-Nr.:6SL3246-0BA22-

Vector' mit der

1FAO — Version 4.

Maus per

7).

Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 unt

Drag & Drop

2-101 Frequenzumrichter G120 und

in die Netzsicht

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras

Werkzeuge  Fenster  Hilfe

z

[3f [ | Projektspeichem 5 M 22 T X & (4 T MG B R & Onlineverbinden ¥ OnlineVerbindung trennen A [ [ 3¢ - [[]

Totally Integrated Automation
PORTAL

Y Gertekonfiguration
%/ Online & Diagnose

Gei | Topologiesicht | Netssicht |V Geritesicht || Optionen (=]
CiQ @ % vemetzen| §f Verbindungen ] & =i Qs = - nf
S

[#] " |~ katalog g

[ Neues Gerat hinzuftigen - g
B Gerite & Netia | cpu 1516F [ Filter ES
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F3 PN/ G » [ PC-Systeme &

~ [a8 Antriebe & Starter
» (@ SIRIUS Motor- und Sanftstarter
~ 28 SINAMICS Antriebe

Frojekt geschiossen.

23.08.2016 151531

i Gerdte & Net._

— Nun verbindet man die Ethernet-Schnittstellen der Control

CPU1516F-3 PN mit der Maus. ( —>

Projekt 062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-1500 gedfinet.

Ethernet —»

23.08.2016 15:15:42

Ethernet )

vl
» I Programmbausteine E °
» [ Technologieobjekte > I SINAMICS G110M %
» Lmf Externe Quellen ~ [ sINamICs G120 B
» [3 PLC-variablen » [32 Regelungsbaugruppen 3
» L& PLC-Datentypen @ CU2408B-2 5
» (& Beobachtungs- und Forceta... b 4 CU2408-2 DP
» [ Online-sicherungen W & CUZ40E-2
» [Z Traces X & CU240E-2 PN
rogramminformationen - 2 CU240E-2 DP
» [, Gerste-Proxy-Daten & CU240E-2F
[ PLC-Meldungen 9 CUZ40E-2 PN-F
] Textlisten & CU240E-2 DP-F
» [l Lokale Baugruppen € CU2505-2 Vector
» [ Dezentrale Peripherie & CU2505-2 CAN Vector
» [&# Gemeinsame Daten 2 PN Vector 5
» 5] Dokumentationseinstellungen N 4 CU2505-2 DP Vector z
» [@ Sprachen & Ressourcen » [ad SINAMICS G120C v ,:;
» [ Online-Zugange v‘ "
» [ Card ReaderlUSE-Speicher o | |
[ —
|9 Eigenschaften  |%info [ Diagnose | -
1] in [ a [ 3 ] CU2505-2 PN Vector
(€3]] 2] @] [ Meldungen anzeigen -
Artikel-Nr:
! Meldung Geheu |2 Dawm  |zeit s i —

Beschreibung:

control

Unit Typ: CU2505-2 PN Vector

Unit des G120 und

der

T4 Siemens - D:00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-1500

3 (% L Projekespeichern 5 M =

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online  Extras
X 9+ 5 MG 2 B onlineverbinden @ Online-Verbindung rennen o [ I8 ¢ o (1]

Gerdte

Werkzeuge

Fenster Hilfe

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » Gerdte & Netze
[&* Topologiesicht [ Netzsicht @ Geritesicht |

OO

~ _]062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-1500
I Neues Gerat hinzufagen

| Gerate & Newe

~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Geratekonfiguration

% online & Diagnose

[ Programmbausteine

[ Technologieobjekte

Externe Quellen

L@ PLC-Variablen

(@ PLC-Datentypen

3 Beobachtungs- und Forcetabellen
[ online-Sicherungen

[ Traces

Programminformationen

[ Gerite-Proxy-Daten

£ PLC-Meldungen

=] Textlisten

» [ Lokale Baugruppen

32 Antrieb_1 [G120 CU2505-2 PN Vector]
[ Nicht zugeordnete Geriite

[§# Gemeinsame Daten

»
»
»
»
»
»
»
»

[5] Dokumentationseinstellungen
[® sprachen & Ressourcen
Orline-Zugange

Card Reader/USB-Speicher

g5~

CPU 1516F
CPU 1516F-...

€[ ]

Y

Antrieb 1
G120 CU25...

100% -

Totally Integrated Automation
POR

TAL

Optionen (]

=

= =15
2

[~ |~[xatalog ]
B

[ Filter g

~ (32 Antriebe & Starter e

» [ SIRIUS Motor- und Sanftstarter
~ [32 SINAMICS Antriebe

|| Allgemein [ Querverweise [ Ubersetzen |

| Eigenschaften | info  [% Diagnose |

R ——

> | Detailansicht

! [Meldung v Gehezu 2 Datum zeit
@  Die Suche nach Teilnehmem in der Schnittstelle Intel(R) Ethemet Cc 23082016 080916
i} Die Suche nach Te in der Schnittstelle Intel(R) Ethemet Cc 23.08.2016 08: 4
&  DiePammeter h ; 23082016 08:00:1
< 11}

» [32 SINAMICS G110M %
~ 32 SINAMICS G120 E
+ 32 Regelungsbaugruppen 7
a8 CU2408-2 g
2 CU2408-2 DP &
& CU240E-2
2 CU240E-2 PN E
9 CU240E-2 DP >
9 CU240E-2F =
9 CUZ40E-2 PN-F z
9 CU240E-2 DP-F s
2 CU2505-2 Vector L |
2 CU2505-2 CAN Vector (]
4 CU2505-2 PN Vector E
v i g
. =
Gerat: 5

]

CU2505-2 PN Vector

Artikel-Nr.: 65L3246-0BA22-1FAD
Version: 47 I~

Beschreibung:

4 Portalansicht h Gerate & Net
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— AnschlieBend stellt man in den Eigenschaften der ,PROFINET-Schnittstelle [X1]'des ,G120°
eine zur CPU passende IP-Adresse ein. ( —» G120 CU250S-2 PN Vector - PROFINET-
Schnittstelle[X1] — Eigenschaften — Ethernet-Adressen — IP-Protokoll — IP-Adresse:
192.168.0.6)

T4 Siemens - D:\0O_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt Beabeiten Amsicht Einfigen Online  Extis  Werkzeuge Fenster Filfe Ty T e A b
U D4 Bl projekespeichem &) X, 5] 2 X W) (¥ ) M [ = [ § onlineverbinden &¥ Online-verbindung wennen . &5 [8 [ 3 o ] AL
062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 } Gerite & Netze
Gerite [ T iesicht | Netzsicht |IY Gerdtesicht || Optionen ]
M x
HOO© 5% vemeszen| §§ Verbindungen dung BBl s = O|a
2
2 10-System: CPU_1516F.PROFINET 10-System (100) | Katalog 3
~ [] 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 = ) i
i Neues Gerat hinzufagen i Iy
| & Gerdte & Netze CPU 1516F Antrieb 1 31| 4 Filter g
T - - = g
~ [[§ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] EEU e G120 CU25... 3 '.s:\nmebs & Starter =]
Il Geratekonfiguration i » [ SIRUS Motor- und sa.. |
@/ online & Diagnose CPU_1516F ol G Antriebe I
» [ Programmbausteine » @ sivamcs G110M °
» (% Technologieobjekte CPU_1516F.PROFIN... ol SRS EED 2
» [ai Externe Quellen [ <[ _w 100% N ——— & -l Regelungstaugru... | |F
E CU2408-2 2
» [ PLC-Variablen G Ei 1 = *®
igenschaften |*i}info | Diagnose - 3
» [ PLC-Datentypen = | I I ‘ € I TEA0R &
» [ Beobachtungs- und Forcetabellen Allgemein _ & CUZ40E-2
» [ online-Sicherungen ~ Allgemein . ‘f CU240E-2 PN B
» [ Traces Kataloginformation @& CU240E-2 DP >
; Programminformationen ~ PROFINET-Schnittstelle [x1] schnittstelle vernetzt mit 4 CL240E.2F &
» [, Gerite-Proxy-Daten Allgemein W CU2A0E2PNF |
[ PLC-Meldungen Ethemet-Adressen Subnetz: | PNIIE_1 T & cLza0E20RF |2
& Textlisten ~ Zyklischer Datenausta.. & CU2505-2V... | |
» [l Lokale Baugruppen Istwert &k CU2505-2 CA. L1
[n Sollwert i -2 P
: m D_Ezer\tva\e Peripherie Ip-protokoll m’—‘r_ﬂlliﬂf 5 £
» [ Antrieb_1 [G120 CU2505-2 PN Vector] ~ Erweiterte Optionen ] - g
= H
» Gf Gemeinsame Daten e i b IP-Adresse: [ 192, 168.0 .6 | H
» [2]) Dokumentationseinstellungen » Echieit-Einstellngen i Gerat: 5
» [@ sprachen & Ressourcen » Port [X1P1] [
» [y Online-Zugénge » Port[x1 P2] P
» [ Card ReaderiUsB-Speicher Diagnoseadressen
Baugruppenparameter -
HWW-Kennung PROFINET CU2505-2 PN Vect
[#) PROFINET- Geratename automatisch generieren ArtkelNr:  |65L3246 0822 17
PROFINET-Gera [antrieb_1 ] N Ca—
ersion: ¥
Name: [antriebxbleddo ]
h = Beschreibung: o
> | Detailansicht <. w ] < ] >
Portala =2 Ubersicht iy Gerdte & Net... b

— Unter ,Allgemein’ wird der Gerdtename vergeben. ( — Allgemein — Name:
Antrieb_G120_Band)

4 Siemens - D:00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-15000062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfigen Online  Extias  Werkzeuge Fenster Hilfe el etz Arimmaien
i (% [ Projektspeichern 5b M X s 5 MG B R F oninevervinden @ oniineversindung trennen & [ [ > o [1] PORTAL
062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » Gerdte & Netze

[& T | Netsicht [IY Geriitesicht || Optionen
FE = HCR ] = [=]
~ | Katalog
I
& Neues Gerat hinzufugen .

B Gerdte & Netze CPU 1516F Antrieb_G1... @ Filter
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/ G~ G120 CU25... » (@ PC-Systeme

Y Geratekonfiguration ~ [3 Antriebe & Starter
» [l SIRIUS Motor- und Sanftstarter

[~ Vemetzen 1.3 Verbindungen

Bojeaey-a1empicy (&

%/ Online & Diagnose CPU_1516F [ )
» g Programmbausteine -~ *’\SINAM\CS Antriebe °
» [ Technologieobjekte PNJIE_1 » = SINAMICS GT10M H
» @} Externe Quellen e &:‘NAM‘(S G120 i.
» [3 pLC-variablen [ Regelungsbaugruppen g
» & PLC-Datentypen 2B CU2408-2 5
» [ Beobachtungs- und Forceta.. 48 CU2408-2 DP
» [ online-Sicherungen <] w ] fooe =] —y— 4@ 4B CU240E-2 B
» (@ Traces = pu = 4 CU240E-2 PN >
[ eigenschatten [%info %/ piagnose | 1~} & CU240E-2 0P =
Gerate-Proxy- Daten || Aligemein | 4B CU240E-2F s
7 PLC-Meldungen + Allgemein M .. A CU240E-2 PN-F g
Textlisten Kataloginformation 45 CU240E-2 DP-F
» (@i Lokale Baugruppen w PROFINET-Schnittstelle [X1] & CU2505-2 Vector E
» [ Dezentrale Peripherie Allgemein Name: [ Antrieb_G120_Band] ] 4 CL2505-2 CAN Vector 2
» [ Antrieb_G120_Band [6120 C. Ethemet Adrassen Autor [Michat Dot ] 45 CU2505-2 PN Vector 5
» [} Gemeinsame Daten ~ Zyklischer Datenaustausch : __ a8CU2505-2 DPVector s
} [5] Dokumentationseinstellungen Istwert LEBICEAT ~ » (32 sINAMICS G120C [v] E
» [@ Sprachen & Ressourcen Sollwert ~ i
» i) Online-Zugange = Enweiterte Optionen Gerat: ]
» [ Card ReaderUSB-Speicher Medienredundanz il B
~ EchtzeitEinstellungen f
10-Zyklus . &
Synchronisation [l =
» Port [x1 P Katalogi tion
» Port {xw PZ]] CU2505-2 PN Vector
P Kurzbezeichnung: | CUZ505:2 PN Vector ]
Baugruppenparameter Artikel-Nr.:
HW-Kennung Beschreibung: | Control Unit Typ: CU2505-2 PN Vector
Bussysteme: FROFINET Version: 47 =
Analogeingange: 2
<[ w D e = Beschreibung:
— Relaisausgange: 3
> | Detailansicht Digitaleingangs: 11 Control Unit Typ: CU2505-2 PN Vector

4 Portalansicht iy Gerdte & Net Projekt 062-101 Frequenzumrichter G1_.

Hinweis:
— Bei der ,PROFINET-Schnittstelle’ des ,G120 CU250S-2 PN-Vector’ wird unter dem Punkt
,PROFINET' dieser Name automatisch als PROFINET-Geratename iibernommen.
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— Es konnen auch Einstellungen zum ,10-Zyklus* wie ,Aktualisierungszeit’ und
JAnsprechiberwachungszeit' fur dieses Gerat eingestellt werden. ( — Erweiterte Optionen —
Echtzeit-Einstellungen — 10-Zyklus — Aktualisierungszeit — Ansprechiberwachungszeit )

emens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-15000062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werizeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
¥ [ [ Projektspeichem 5 ¥ X Dz T ME B R § onlineverbinden ¥ online-Verdindung rennen  fa [ [ 3¢ - ] PORTAL
062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 * Gerite & Netze
G & T & Netzsicht [ Geritesicht || Optionen L
HQOO ¥ Vemetzen| £} verbindungen oy @ = = E:
H
1 10-System: CPU_1516F.PROFINET I0-System (100) ~ | Katalog 3
> 1062:101 ichter G120 und 57-1500_ [suchen= ] [
B Neues Gerit hinzuftigen [ ] z
o Gerite & Netze CPU 1516F Antrieb_G1... | @riter g
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] CHUTS = B0 CLRE . ~ [ Antriebe & Starter 3
IIY Gertekonfiguration u » 5. SIRIUS Motor- und Sa... n
&/ Online & Diagnose CPU_1516F | -l snawics Antriebe =l
» [ Programmbausteine » (@ sivamics G110M E
» [§ Technologieobjeke | e CPU_1516F.PROFIN... frommmmmecl ol IS EE e
» i} Externe Quellen ~ [32 Regelungsbaugru... “i<
» L& pLC-variablen A 3
+ [ PLC-Datentypen <] w ] foox =] ——5— @& : Eﬁ;:ggi DP @
= . -
) i z::f:::::m‘;ﬁFWEE‘“EHE” |9 Eigenschaften |*4info | %l Diagnose | & CU240E-2 PN g
» [ Traces || Aligemein | aE CU240E-2 DP >
3} programminformationen ~ Allgemein [l 4 CU240E-2F 5
» [, Gerite-Proxy-Daten Kataloginformation > > 10-Zyklus @ CU240E-2 PN-F S
[ PLC-Meldungen ~ PROFINET-Schnittstell... Akitualisierungszeit £ CU240E20PF |3
Textlisten Allgemein @ CU2505-2 L
» [l Lokale Baugruppen Ethemet-Adressen @ Automatisch [2.000 | ms & Cu2505-2 CA E
» [l Dezentrale Peripherie = Zyklischer Datena... O kinstellbar I =lme m'_“?:_cuznf—z g
» [ Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Ve Istwert b " s
» 4 Gemeinsame Daten Sollwert N Aktualisierungszeit bei Anderung d ndetakis anpassen v| £
» (5] Dokumentationseinstellungen ~ Erweiterte Optionen n Gerat: kad §
» [ Sprachen & Ressourcen F A i i E
» [igi Online-Zugange - Echizeit-Einstell... . > —
» [ Card ReaderfUsB-Speicher Maemwekv‘le h "E =l
Synchronisation B R T -
O (Rl ] Ansprechiiberwachungszeit: |6.000 | ms CU2505-2 PN Vect:
< 1 ID » Port [X1 P2]
> | Detailansicht [

4 Portalansicht i Gerate & Net i Die Suche nach Teilnehmern in de;

— Fir den ,zyklischen Datenaustausch® zwischen SPS und Frequenzumrichter wird das
,Standard Telegramm 1° festgelegt. ( — PROFINET-Schnittstelle[X1] — Zyklischer
Datenaustausch — Istwert: Standard Telegramm 1— Sollwert: Standard Telegramm 1)
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[ Neues Gerét hinzufiigen H
&, Gerste & Netze CPU 1516F Antrieb_G1... =g
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] CPUT516F-... G120 QU25... e
IIY Gerstekonfiguration e
%] online & Diagnose X CPU_1516F neE @
+ [l Programmbausteine °
» [ Technologieobjekte CPU_1516F.PROFIN... E
» [ Extene Quellen 2
» g PLC Variablen [<] W 100% = —5— #1183
D B
» il PLC-Datentypen [ Eigenschaften |*)info | %l piagnose |
» 53 Beobachtungs- und Forcetabellen
+ [ Online-Sicherungen j Allgemein | L‘ET
» [ Traces ~ Aligemein i r
5§ Programminformationen Kataloginformation ZyKlischer Datenaustausch g
» [§il Gerate-Proxy-Daten ~ PROFINET-Schnittstelle [X1] E
A PLC-Meldungen Allgemein Antriebsobjeke | Link  Telegramm Lange Erweiterung Partner Partner-Datenbe... §
Textlisten Ethemet-Adressen [ istwert A standadTelegamm1 [*] 2 words 0 words = CD  CPU_1516F =
* L Lokale Baugruppen ¥ Zyklischer Datenzustausch Sollwert A Standard Telegramm 1 2 words 0 words & CD CPU_1S16F A u;
» [ Dezentrale Peripherie Istwert P e g
» [32 Antrieb_G120_Band [6120 CU2505-2 PN'Vi Sollwert B g
» [g# Gemeinsame Daten ~ Erneiterte Optionen g
» (3] Dokumentationseinsteliungen Medienredundanz d 5
» [@ Sprachen & Ressourcen ~ Echtzeit-Einstellungen
» i@ Online-Zugange 10-Zyklus —
» (5 Card ReaderlUse-Speicher synchronisation
» Port[X1P1] =] T
» Port[x1P2] B
<] i B D
> [Detailansicht B2 ugruppenparameter > lstwert

4 Portalansicht =3 Ubersicht o Gerdte & Net... i Diesuche nach Teilnehmem in der Sch...
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— Fir die Adressbereiche wahlen wir [E 256...259° und LA 256 ... 259
(— PROFINET-Schnittstelle[X1] — Zyklischer Datenaustausch — Istwert — Anfangsadresse

E 256 — Sollwert — Anfangsadresse A 256 )

iemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500
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U (¥ [ Frojekt speichern ¥ X 2@ 5 [0 B @ F onlineverbinden ¥ onlineverbindung rennen . fio 8 [ % - (1]
062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 » Gerite & Netze
Gerite |# Topologiesicht [ Netzsicht [[I¥ Geratesicht ||ea
. name I F3
OO o Vernetzen|: 1§ Verbindungen n o e = g
2
2 10-System: CPU_1516F.PROFINET I0-System (100) H
~ []062-101 ichter G120 und 57-1500 El s
B Neues Gerst hinzufigen ) iz K
& Gerate & Netze CPU 1516F Antrieb_G1... LE ES
L NS
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] CPUTSTEF-... G120 CU25... B
Y Geratekenfiguration Mz .
%/ Online & Diagnose CPU_1516F o]
» [ Programmbausteine o
» [ Technolegieobjekte CPU_1516F.PROFIN.. =
» s} Externe Quellen I<] i 100% ] —¢ A
» La PLC-Variablen ) H
n . % o =
DNHE [<Eigenschaften |*info | % Diagnose | E
» [ Beobachtungs- und Forcetabellen || Aligemein |
» [ online-sicherungen + Allgemein Ml
+ [i2 Traces Kataloginformation s z
2§ Programminformationen ~ PROFINET-Schnittstelle [X1] ]
» [ Gerste-Proxy-Daten Allgemein Antrieb Partner g
=] - t-,
PLC-Meldungen Ethemet-Adressen Name [Antricb_t | = [cru_ister |
Textlisten ~ Zyklischer Datenaustausch - ol
» [@ Lokale Baugruppen ] Rolle [Gerst [ Konroller (]
=
» [l Dezentrale Peripherie sollwert | IP-Adresse | 192.168.0 .6 19 68.0 =4
2 e =
» [& Antrieb G120 Band [G120 CU25052 PN VI ~ Emeiterte Optionen f ROVl Standard Telegrmm 1 g
» [§# Gemeinsame Daten Medienredundanz H o
—— 0 Steckplatz [2 | =
» [5]) Dokumentationseinstellungen - Echtzeit-Einstellungen d g
+ [@ Sprachen & Ressourcen 10-Zyklus [Pz01 [] [e256 J
» [} Online-Zugange synchronisation Lange [2 words | B words | —
p =
» [ Card Reader/UsB-Speicher » Port[X1P1] Emeiterung [0 | [o words |
» Port [X1P2]
Diagneseadressen
B Prozessabbild [ Automatische g
i
HW-Kennung Alarm-08 [40
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Anschlieend wechseln wir in die ,Geratesicht’ vom ,Antrieb_G120_Band‘. Dort wird noch
das verwendete Powermodul, z.B.: ,PM240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW’, ausgewahlt
und dem ,Antrieb_G120_Band‘ zugeordnet. ( — Gerétesicht — Antrieb_ G120 Band —» PM

240-2 IP20 FSA U 1/3 AC200 0,75kW)

mens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Freq

umrichter G120 und 57-15¢

hter G120 und 57-1500
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eque e eb Ba PN Vecto
Gerite [ T [ Netwsicht [t & || optionen )
- i M F
GiQQ ¢ [Antrieb G120 Band RIERSE = =l
S
[~] " |+ katalog £
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I Geratekonfiguration 4B PM240-2 IP20 FSA A 113AC200 0,55kW
%/ Online & Diagnose 2E PM240-2 IP20 FSA U 113AC200 0,55kW EI m
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» i@ Exteme Quellen | 2E PM240-2 P20 F3B A 13AC200 1,1kW 2
+ L@ PLC-Variablen . & PM240-2 IP20 FSB U 13AC200 1,1kW g
» [ PLC-Datentypen B 4B PMI240-2 IP20 F5B A 1/3AC200 1,5kW E
» [ Beobachtungs- und Forcetabellen i & PM240-2 IP20 FSB U 1/3AC200 1,5kW
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» [ Traces 4B PM240-2 IP20 F5B U1/3AC200 2,2KW >
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Gerite-Proxy-Daten 4B PM240-2 IP20 FSC U 113AC200 3kW g
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~ Aligemein PM240-2 IP20
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3 L ' e e D
> | Detailansicht Ethemet-Adressen (<[ m | g

4 Portalansicht

— Jetzt speichern wir das Projekt mit den bisherigen Einstellungen. ( —

h Antrieb_G12...

nach Teilnehme in der

I Projeke peichen |

4 Portalansicht

By Antrieb_G12.
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— An dieser Stelle laden wir die Geratekonfiguration mit dem Frequenzumrichter G120 als
Device in die ,CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP]’, indem wir auf das Symbol,
Gerat klicken. ( -»CPU_1516F [CPU1516F-3 PN/DP] — L )

-ﬂ Laden in

11062-101 Frequenzumrichter G120 und

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfugen Online Extrs Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
35 (3 | projektspeichen @k X 3 X 9 5 EE B R onineversinden ¥ Online-verbindung trennen B> [M [ €1 ] ] PORTAL
Projektnavigatio m
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« poratansicn: T TN

— Nun muss noch dem Frequenzumrichter G120 als 10-Device der CPU_1516F der
Gerdtename zugewiesen werden. Hierzu markieren wir erst das Netzwerk ,PN/IE_1‘ und

wahlen ,Geratename zuweisen’. ( — PN/IE_1 — Geratename zuweisen)
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— Im folgenden Dialog kann die ,PG/PC-Schnittstelle’ gewahlt werden, bevor wir den
JAntrieb_g120_band‘ auswahlen und den ,Namen zuweisen‘. ( - PROFINET-Geratename:
Antrieb_g120 band — SINAMICS G120 CU250S — Name zuweisen)

PROFINET-Geratename vergeben X
Konfiquriertes PROFINET-
PROFINET-Gerdtename: | antrieb_g120_band [+]
Geratetyp:  [CU25052 PN Vectar ]
Online-Zuaang
Typ der PGIPC-Schnitistelle: ﬁ_PNNE [+]
PGIPC-Schnittstelle: [l Intel(R) Ethernet Connection 1217-LM [~ ®©
Gerédtefilter
[w] Nur Geréte gleichen Typs anzeigen
["] Mur falsch parametrierte Gerate anzeigen
[ Nur Geréte ohne Namen anzeigen
Erreichbare Teilnehmer im Netzwerk:
IP-Adresse MAC-Adresse Gerdt PROFINET-Gerdtename Status
192.168.06 00-1F-F8-E0-4E-5E SINAMICS G120 CU250 --- I. Kein Gerdtename zug..
LED blinken
[e] [T B
[ Liste aktualisieran | |  Name zuweisen |
Online-Statusinformation:
©  5uche abgeschlossen. 1 von 2 Gerdten wurden herausgefiltert.
©  suche abgeschlossen. 1 von 2 Geraten wurden herausgefiltert.
[<] [T [2]
SchlieBen
PROFINET-Geratename vergeben S
Konfiquriertes PROFINET-
PROFINET-Gerdtename: | antrieb_g120_band [~
Gerdtetyp: [ (Cu250S-2 PN Vector ]
Online-Zuaang
Typ der PGIPC-Schnittstelle: ﬁ_PNNE [+]
PGIPC-Schnittstelle: [ Intel(R) Ethernet Connection 1217-L [+ @[=
Geréatefilter
[+ Nur Gerate gleichen Typs anzeigen
[ Nur falsch parametrierte Geréte anzeigen
[ Nur Gerate ohne Namen anzeigen
Erreichbare Teilnehmer im Netzwerk:
IP-Adresse MAC-Adresse Gerdt FROFINET-Gerdtename Status
192.168.0.6 00-1F-FB-E0-4E-5E SINAMICS G120 CU250 --- ! Kein Gerdtename zug..
["] LED blinkan
[<] [T | B
Liste aktualisieren | [ Mame zuweisen |
Online-Statusinformation:
€  Suche abgeschlossen. 1 von 2 Gersten wurden herausgefiltert.
€  Ssuche abgeschlossen. 1 von 2 Geraten wurden herausgefiltert.
o Suche abgeschlossen. 1 von 2 Geraten wurden herausgefiltert.
[<] [T 2]
SchlieBen

Hinweis:

— Sind mehrere 10-Devices im Netzwerk vorhanden, so kann das Gerat anhand der
aufgedruckten MAC-Adresse identifiziert werden.
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— Sind zu viele Komponenten angezeigt, so kann mit einem Klick auf ,Nur Gerate gleichen
Typs anzeigen‘ die Ansicht gefiltert werden. Wurde der Geratename erfolgreich vergeben, so
wird dies im Status mit ,OK* angezeigt. ( — Schliel3en)

PROFINET-Geratename vergeben %

Konfiquriertes PROFINET-
PROFINET-Gerdtename: | antrieb_g120_band -

Gerdtetyp:  [CU2505-2 PN Vector ]

Online-Zuaana
Typ der PGIPC-Schnittstelle: 2
PGIPC-Schnittstelle: R intel(R) Ethemet Connection 1217-LM - @

Gerétefilter
[W Nur Geréte gleichen Typs anzeigen
[ Nur falsch parametrierte Gerate anzeigen
[ Nur Geréte ohne Namen anzeigen

Erreichbare Teilnehmer im Netzwerk:

IP-Adresse MAC-Adresse Gerat FROFINET-Geratename Status
192.168.0.6 00-1F-F8-E0-4E-5E SINAMICS G120 CU250 antrieb_g120_band @ OK

M.

[ LED blinkan

[ <] i

Liste aktualisieren

Online-Statusinformation:
€©  Suche abgeschlossen. 1 von 2 Gerdten wurden herausgefiltert.
€  Suche abgeschlossen. 1 von 2 Geraten wurden herausgefiltert.

o Suche abgeschlossen. 1von 2 Geraten wurden herausgefiltert. E'lz‘

[¢] [ ]

7.3 Frequenzumrichter mit Inbetriebnahme-Assistent parametrieren

— Um die Parametrierung des Frequenzumrichters durchzufthren, 6ffnen wir mit einem
Doppelklick die ,Parameter’ von ,Antrieb_G120 Band‘ und starten den ,Inbetriebnahme-
Assistent’. ( —» Antrieb_G120_Band — Parameter — Inbetriebnahme-Assistent)

T4y Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Pojekt  Boarbeften Ansicht  Einfigen Onlie Extias  Werlamuge Ferster  Hife Totally Integrated Automation
UF [ Bl projekespeichem = M %) 2 X Dy e : 5) M = B 5 oniineverbinden &¥ onlineverbindung wennen  fo A B X' o ] PORTAL

...01 Frequenzumrichter G120 und S7-1500 » Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Vector] » Parameter - EX

Gerdte

| Assi |_Funktionssicht | Parametersicht || Optionen

%

LG O gz

5

~ Inbetriebnahme | Suchen und ersetzen |z

~ |1 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 Antrieb an SIMATIC Motion Control Achse |3
I Neues Gerit hinzufligen Inbetriebnahme- Assistent £

» ([0 CPU_1516F [CPU 1516F3 PNIDP]
~ [a2 Antrieb_G120_Band [G120 CU25052 PN Vi
Y Geratekonfiguration
¥ Pammeter
Vi Inbetriebnahme
%] online & Diagnose
» |2 Traces
» [§# Gemeinsame Daten
» [l Dokumentationseinstellungen
» [ip Sprachen & Ressourcen
» [ Online-Zugange
» [if Card Reader/USB-Speicher

oh Gerate & Netze

usieponqg [

<] [ I[>
| < Eigenschaften [*dinfo | %/ Diagnose |

Allgemein

Istwert
ST > sollwert
v ‘ Sprachen & Ressourcen
~ Enweiterte Optionen =
Medienredundanz ’ Antrieb Partner Editiersprache: B
- EETS;‘E'”“E"“”QE" . Name |Antricb G120 Band | ¢  [CPU_1S16F ] [Deutsch (Deutschland) [+ [
yklus
<] [ B Synchronisation Rolle [Gerat | [ Kontroller ] =
> | Detailansicht » Fort [X1 P1] IP-Adresse | 192.168.0 .6 192.168.0 .1 ~]< il >
4 Portalansicht =2 Ubersiche I_ Gerdte & fee | 1 Parameter -
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— Im darauffolgenden Dialog wahlen wir ,U/f-Steuerung mit linearer Charakteristik® als
Regelungsart. Die Anwahl der Funktionsmodule belassen wir bei der Standardauswahl.
( — U/f-Steuerung mit linearer Charakteristik — Weiter)

Inbetriebnahme- Assistent X

Steuerungs—/Regelungsart
Festlegen der Steuerungs-/Regelungsart gema8 Lastkennlinie und
Steuerungs-/Regelungsaufgabe

®

@ steuerungs/Regelun... T

[¥ Technologieregler

["] Einfachpositionierer

M Erveiterte Meldungen/Uberwachungen
[ Freie Funkticnsblicke

Sollwert Regelungsart:

——————— [0] Ulf-Steuerung mit linearer Charakteristik [+ _{K

| << Zurilick || Weiter == ‘ ‘:e':;:::. en || Abbrechen |

— Bei der Auswahl zu Sollwert und Befehlsquelle wahlen wir das Makro 7 ,Feldbus mit
Datensatzumschaltung'. ( —»[7] Feldbus mit Datensatzumschaltung)

Inbetriebnahme- Assistent 7%

Voreinstellungen der Sollwerte/Befehlsquellen
Auswahl einer vordefinierten Verschaltung der Ein-lAusgange und ggf. des
Feldbustelegramms. Kann spater anwenderspezifisch verdndert werden.

Aktuelle E/A-Konfiguration:
|[?] Feldbus mit Datensataumschaltung

@ voreinstellungen der...

(]

Wahlen Sie die Voreinstellung der E/A-Konfiguration aus:
Keine Anderung

Keine Anderung

Keine Auswahl

[1] F&rdertechnik mit 2 Festfrequenzen

[2] Fordertechnik mit Basic Safety

[3]1 Férdertechnik mit 4 Festfrequenzen

[4] Fordertechnik mit Feldbus

[5] Fardertechnik mit Feldbus und Basic Safety

[7] Feldbus mit Datensatzumschaltung

[8] MOP mit Basic Safety

[9] Standard /O mit MOP

[12] 5tandard IO mit Analogsollwert

[13] standard IO mit Analogsollwert und Safety

Dl 4: =

DI 5:
DI &2
DI 11:
DIz
DI 162
DI17:

‘

| <]

DO 0:  r52.3 CO/BO: Zustandswort 1:5térung wirksam
DO 1: 1527 CO/BO: Zustandswort 1:Warnung wirksarm
DO 2: 1522 CO/BO: Zustandswort 1:Betrieb freigegeben =

Aktuelle Telegrammkonfiguration:
|[1] standard Telegrarnm 1, PZD-2(2 |

| << Zuriick || Weiter == | Fertigstellen || Abbrechen |
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— Die Anwahl des Makros ,[7] Feldbus mit Datensatzumschaltung® muss noch mit
,Ubernehmen‘ bestatigt werden. ( — Ubernehmen)

Inbetriebnahme- Assistent 7R

Voreinstellungen der Sollwerte/Befehlsquellen
Auswahl einer vordefinierten Verschaltung der Ein-/Ausgange und ggf. des
Feldbustelegramms. Kann spater anwenders pezifisch verdndert werden.

<]

Aktuelle E/A-Konfiguration:
|[7] Feldbus mit Datensataumschaltung |

@ voreinstellungen der...

@

Wahlen Sie die Voreinstellung der E/A-Konfiguration aus:
| [7]Feldbus mit Datensatzumschaltung [~]

Hinweis: Bei Anderung werden alle bestehenden antriebsinternen
! Verschaltungen auf die ElA-Klemmen geldscht und
entsprechend der gewzhlten E/A-Konfiguration neu verschaltet.
Ubemehmen |

Ausgewahlte Verschaltungen der E/A-Klemmen:

D1o: p1055[1] BI: Tippen Bit 0 -~
Dl p1056[1] Bl: Tippen Bit 1
Dl 2: p2103[1] Bl: 1. Quittieren Stérungen
p2104[0] Bl: 2. Quittieren Stérungen
DI 3: p810 Bl: Befehlsdatensatz=Anwahl CDS Bit0
DO 0: r52.3 CO/BO: Zustandswort 1:5t8rung wirksam
DO 1: 527 COMBO: Zustandswort 1-Warnung wirksam
AQ0: 121 CO: Drehz hlistwert geglittet
AD1: 127 CO: Stromistwert Betrag geglattet

A
Ausgewdhlte Telegrammkonfiguration:
|[1]StandardTe\egramm 1, PZD-2i2 |
| << Zuriick | ‘ Weiter >> | | Fe n | | Abbrechen |

— Die aktuellen Verschaltungen der E/A-Klemmen zu dem Makro 7 werden jetzt angezeigt. ( —
Weiter)

Inbetriebnahme- Assistent 7K

Voreinstellungen der Sollwerte/Befehlsquellen
Auswahl einer vordefinierten Verschaltung der Ein-fAusg&nge und ggf. des
Feldbustelegramms. Kann spéter anwenderspezifisch verdndert werden.

<]

Aktuelle E/A-Konfiguration:

|[7] Feldbus mit Datensatzumschaltung |

@ voreinstellungen der...
Wahlen Sie die Voreinstellung der E/A-Konfiguration aus:
@ . | Keine Anderung [~]
Hinweis: Bei Anderung werden alle bestehenden antriebsintemen
[ ] ! Verschaltungen auf die EIA-Klemmen geldscht und
entsprechend der gewahlten E/A-Konfiguration neu verschaltet.
® \ Ubermehme |
Aktuelle Verschaltungen der E/A-Klemmen:
[ ] DIO:  p1055[1] Bl Tippen Bit 0 [~]
Dl p10s6[1] BI: Tippen Bit 1
DI 2: p2103[1] BI: 1. Quittieren Stérungen
0 p2104[0] Bl: 2. Quittieren Stérungen
DI 3: p810 Bl: Befehlsdatensatz=Anwahl CDS Bit 0
& DI4: - =
DI 5: =
DI &2 =
DI -
Diiz: -
DI16: -
DI17: -

DO 0:  r52.3 CO/BO: Zustandswort 1:5t8rung wirksam
DO 1:  r52.7 COMBO: Zustandswort 1:Wamung wirksam
DO 2:  r52.2 COIBO: Zustandswort 1:Betrieb freigegeben =

Aktuelle Telegrammkonfiguration:
|[1] standard Telegramm 1, PZD-2i2 |

| << Zuriick H Weiter > N || Abbrechen |
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— Bei den Antriebseinstellungen wahlen wir den ,IEC-Motor (50Hz,SI-Einheiten)’ und ,Lastspiel
mit hoher Uberlast fiir Vektorantriebe‘. ( — IEC-Motor (50Hz,SI-Einheiten) — Lastspiel mit
hoher Uberlast fiir Vektorantriebe — Weiter)

Inbetriebnahme- Assistent 7%

Antriebseinstellung
Auswahl von Motormorm und Lastspiel

Norm:
| [0] IEC-Motor (50 Hz, SI-Einheiten) [+

(]
(]

Gerdte-Anschlussspannung:

& Antriebseinstellung 400|V
® Leistungsteil-Anwendung:
_ [ [1] Lastspiel mit leichter Uberlast fur Vektorantriebe [~]
®
w p205: Leistungsteil Anwendung
@ Zuldssig Die Uberlasten der Lastspiele gelten
bei Low ! unter der Voraussetaung, dass vorund
. nach der Uberlast der Umrichter mit
® Y seinem Grundlaststrom betrieben wird.
Hierbei liegt eine Lastspieldauer von 300
9 2004 1¢ s zugrunde.
150 Default-Wert: [0] Lastspiel mit heher ]
Uberlast fur Vektorantriebe L
100
Optionen:
504 2
« [0] Lastspiel mit hoher Uberlast fiir
Vektorantriehe ) T »
0 * [1] Lastspiel mit leichter Uberlast fiir 240 300 ts)
Vektorantriebe
Hilfe 2um Pararneter
e Zurick | Weiter >> Fertig L | | Abbrechen

Hinweis:

— Weiterfuhrende Informationen zu den Einstellungen erhalten Sie im Tool-Tiptext, der Online-
Hilfe oder im Listenhandbuch.
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— Im folgenden Dialog wahlen wir als Motortyp ,,Asynchronmotor® und geben die Motordaten
entsprechend den Angaben auf dem Typenschild des Motors ein ( — Motordaten eingeben
— Asynchronmotor — Anschlussart: Dreieck — ... — Weiter)

Inbetriebnahme- Assistent 71X
Motor
Festlegung von Motortyp und Motordaten
Q : Motorkonfiguration
Q » |Motordaten eingeben \'|
Motortyp auswahlen
@ [ [1] Asynchronmator Rd
Wahlen Sie die Anschlussart ihres Moters und den 87 Hz Betrieb:
| Dreieck [=] [] Motor 87-Hz-Betrieb
Motordaten
Parameter Pararmetertext Wert Einheit
p304[0] Motor-Bemessungsspannung 230 veff
p305[0] Motor-Bemessungsstrom 0,73 Aeff
p307[0] Motor-Bemessungsleistung 012 kw
p308[0] Motor-Bemnessungsleistungsfaktor 0,750
p310[0] Motor-Bemessungsfrequenz 50,00 Hz
p311[0] Motor-Bermessungsdrehzahl 1350,0 1l/min
p335[0] Motor-Kihlart [0] Selbstkihl...
["] Parallelschaltung Motor Anzahl:
<< Zurick | [ weiter>> | Fertigstellen | | Abbrechen

Hinweis:

— Alternativ kbnnen SIEMENS-Motoren auch direkt Uber die Bestellnummern ausgewahlt
werden.

— Im Folgenden Screenshot sehen Sie ein Beispiel fir die Parameter bei der Strom-/
Drehzahlbegrenzung und fur den Hochlaufgeber. ( — Weiter )
Inbetriebnahme- Assistent 71X

Wichtige Parameter
Festlegen der wichtigsten Dynamikdaten

Geben Sie die Werte fir die wichtigsten Parameter vor:

Stomgrenze: | 1,10 Aeff
Minimaldrehzahl: 1lmin
Maximaldrehzahl: [ 500,000 1/min

Hochlaufgeber Hochlaufzeit: 5
Hochlaufgeber Ricklaufzeit: 5
AUS3 Rilcklaufzeit: 5

<< Zuriick ||I Weiter>> | Fertigstellen || Abbrechen |
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— Als Technologische Anwendung wahlen wir den ,Standardantrieb’. Die Motoridentifizierung
sperren wir und lassen Uber die Auswahl ,Vollstandige Berechnung' noch weitere
Einstellungen, auf Basis der Parameterwerte von Zuvor, berechnen.
( — Standardantrieb — Motoridentifizierung: Gesperrt — Vollstandige Berechnung — Weiter)

Inbetriebnahme- Assistent 7%

Antriebsfunktionen
Festlegung der Methode zum Aus enderM

Technologische Anwendung (Applikation)
[ [0] Standardantrieb [~]

Bei Erstinbetriebnahme wird eine Metondentifikation empfohlen.
Stillstandsmessung ist fir UIF und Vektorregelung zu empfehlen.
Stillstandsmessung und Drehende Messung ist fir Vektorregelung zu
empfehlen. (Nur Drehende Messung ist nicht sinnvell)

Moteridentifizierung:
[ [0] Gesperrt [~]

Berechnung der Motorparameter
() Keine Berechnung
@ vollstandige Berechnung
Beinhaltet die Berechnung der Motor-, Steuerungs- und

! Regelungsparameter in Abhangigkeit der eingegebenen
Motordaten.

- << Zuriick i[ Weiter »> 1 ‘ Fertigstellen || Abbrechen

— Geber wahlen wir an dieser Stelle keinen aus. ( —» Weiter )

Inbetriebnahme- Assistent 7%
Geber

®s Geberauswahl

. [ Geber1 [ Geberz

-

Ow

Q-

@c

@

<< Zuriick ||I Weiter > Fertigstellen || Abbrechen
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— In der nun folgenden Zusammenfassung werden samtliche Einstellungen nochmals zur
Kontrolle angezeigt. Mit der Taste  Fertigstellen® werden diese Ubernommen.
( — Fertigstellen)

Inbetriebnahme- Assistent s

Zusammenfassung
Bitte eingegebene Daten prifen und Kenfiguration abschlieBen

Folgende Daten des Antriebs sind eingegeben:

Funktionsmodule:
Technologieregler: Ja
Einfachpositionierer: Mein
Erweiterte Meldungen/Uberwachungen: Ja
Freie Funktionsblicke: Nein

>

Steuerungs-Regelungsart:
Steuerungs-Regelungs-Betriebsart: [0] UlfSteuerung mit linearer Charakteristik

Voreinstellungen der SollwerteiBefehlsquellen:
Makro Antriebsgerat: [7] Feldbus mit Datensataumschaltung

Antriebseinstellung:
Motornorm IECINEMA: [0] IECMotor (50 Hz, SI-Einheiten)
Gerate-Anschlussspannung: 230 V -
Leistungsteil Anwendung: [0] Lastspiel mit hoher Uberlast fiir Vektorantriebe

Motor:

Zusammenfassung Motortyp Auswahl: [1] Asynchronmaotor
Motor Anschlussart: Dreieck

Motor 87-Hz-Betrieb: Nein |
Motor-Anzhl parallelgeschalet: 1

Motor-Bemessungsspannung: 230 Veff

Motor-Bemessungsstrom: 0,73 Aeff

Motor-Bemessungsleistung: 0,12 kw

Motor-Bemessungsleistungsfaktor: 0,750

Motor-Bemessungsfrequenz 50,00 Hz

Motor-Bemessungsdrehzs hl: 1350,0 1imin

Motor-Kohlart: [0] Selbstkihlung

| << Zuriick §| Nel | | Fertigstellen I|| Abbrechen |

— Nun speichern wir das Projekt nochmals, bevor wir die Parameter in den

Antrieb_G120_Band’ laden , 2 ¢, ( — Ell frojektspeichem _, Antrieb G120 Band — & )

1 Frequenzumrichter G120 und $7-1500062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

al
Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfugen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
U (3 | Projektspeichem G ¥ 5 =2 X 9 (¥ F)|ID|G B [} onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen o [ [ 3¢ o 1] PORTAL

ojektnavigatio ul
Ladenin Gerat

Gerite | Assi | Funktionssicht | Parametersicht || optionen

=

EY1C) =13
[

~ Inbetriebnahme v ‘ Suchen und ersetzen R

~ L1 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 Antrieb an SIMATIC Motion Control Achse 3

I Neues Gerit hinzufigen
oh Gerate & Netze
» ([} CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP]
e
d

Inbetriebnahme- Assistent

Y Geratekonfiguration
4 Parameter
1§ Inbetriebnahme
%] online & Diagnose
» |3 Traces
» [§# Gemeinsame Daten
» []) Dokumentationseinstellungen
» [{@ Sprachen & Ressourcen
» [ Online-Zugange
» [if Card Reader/USB-Speicher

usiepoNgE

< i
| Eigenschaften [*dinfo | %l Diagnose |
Allgemein
Istwert ~
> Soliwert
Sollwert
~ Enveiterte Optionen
Medienredundanz [ Antrieb Partner Editiersprache:
@ EEiEEEnE A . Name [Anwicb G120 Band | + [cPu_isieF ] [Beutsch (Deutschland) [+]
10-Zyklus :
<] [ B Synchronisation Rolle [Gerat | [Kontroller | -
> | Detailansicht » Port [x1P1] IP-Adresse | 192.168.0 .6 192.168.0 .1 V< W >
4 Portalansicht Ubersicht LGemle&Na, | Parameter
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— In dem folgenden Dialog wahlen Sie nun ,PN/IE’ als Typ der PG/PC-Schnittstelle,
darauffolgend die bereits vorher eingestellte Netzwerkkarte als PG/PC-Schnittstelle und
,PN/IE_1" als Verbindung der CPU mit dem Subnetz aus. Jetzt klicken Sie auf ,Suche

Starten’.
( — Typ der PG/PC-Schnittstelle: PN/IE — PG/PC-Schnittstelle: ...... — Verbindung zum
Subnetz: PN/IE_1 — Suche starten )
Erweitertes Laden [X
Konfigurierte Zugriffsknoten von "Antrieb_G120_Band”
Gerat Geratetyp Steckpl... Typ Adresse Subnetz
Antrieb_G120_Band S7USB ===
CU2505-2 PN Vec, 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIIE_1
Typ der PGIPC-Schnittstelle: ﬁ_FNu‘lE [=]
PGIPC-Schnittstelle: ﬁ Intel(R} Ethernet Connection 1217-LM k2l ©
Verbindung mit Schnittstelle/Subnetz: ©
1.Gateway: | |'|®
Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz: [ Alle kompatiblen Teilnehmer anzeigen
Gerat Geratetyp Typ Adresse Zielgerdt
E - - PNIIE Zugriffsadresse -
LED blinken
Online-Statusinformation:
[] Nur Fehlermeldungen anzeigen
| Lade! H Abbrechen |

— AnschlieBend sollten Sie lhren ,SINAMICS-Antrieb’ sehen und als Zielgerat auswahlen
kdnnen. Klicken Sie weiter auf ,Laden’. ( — SINAMICS-Antrieb — Laden)

Erweitertes Laden [%
Keonfigurierte Zugriffsknoten von "Antrieb_G120_Band™
Gerat Geritetyp steckpl... |Typ Adresse Subnetz
Antrieb_G120_Band S7USB =
CU2505-2 PN Vec. 0 X1 PNIIE 192.168.0.6 PNIIE_1
]
Typ der PGIPC-Schnittstelle: B FrE [=]
PGIPC-Schnittstelle: @ Intel(R) Ethernet Connection 1217-Lk A ©
Verbindung mit Schnittstelle/Subnetz: | PNIE_1 [~] ©
1. Gateway: \ "|©
Kompatible Teilnehmer im Zielsubnetz: [ Alle kompatiblen Teilnehmer anzeigen
Gerat Gerdtetyp Typ Adresse Zielgerst
antrieb_g120_band SINAMICS-Antrieb PN/IE 192.168.0.6 =
- - PN/IE Zugriffsadresse -
|| LED blinken
Suche starten
Online-Statusinformation:
€ suche beendet: 1 kompatible Teilnehmer von 2 erreichbaren Teilnehmern gefunden. E
' Gerateinformationen werden eingeholt... =]
scan und Informationsabfrage abgeschlossen. E
["] Nur Fehlermeldungen anzeigen
r Laden | | Abbrechen |
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— Nun wird die Konfiguration automatisch Ubersetzt und vor dem Laden nochmals eine
Ubersicht zur Uberpriifung der durchzufiihrenden Schritte angezeigt. Wahlen Sie nun ,™
Parametrierung in EEPROM’ sichern und klicken auf ,Laden’.
( —» M Parametrierung in EEPROM sichern — Laden )

Vorschau Laden [%

9 Vor dem Laden iberpriifen

Status  |! Ziel Meldung Aktion
4 0 ~ Antrieb_G120_Band Bereit fir den Ladevergang.

(] ~ Parametrierung Bitte beachten Sie die folgenden Hinweise:

EEPROM Nach dem Download Parametrierung im EEPROM sichern = Parametrierung im
] EEPROM sichem

[<] [T 2]

Aktualisieren

Fertigstellen |§ Laden 1| Abbrechen |

Hinweis:

— Es wird empfohlen die Parameter auch im EEPROM zu sichern, damit diese bei einem
Spannungsausfall erhalten bleiben

Test und Inbetriebnahme von Frequenzumrichter mit Steuertafel

— Um die bisherige Parametrierung auch ohne SPS-Programm testen zu kdnnen, 6ffnen wir die
,Steuertafel’ aus dem ,Inbetriebnahme‘’-Men( des ,Antrieb_G120_Bands’. Schliel3lich klicken

wir auf & online verbinden «

& Online verbinden )

. ( & Antrieb_G120_Band — Inbetriebnahme — Steuertafel ) ( —

T Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500\062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500

Pojekt Bearoeiten Arsicht  Einfigen Online  Exras Werigeuge Fenster Hife Tl i et A
(5 [¥ Bl Projekespeichern & M 2 21 X O (*+ G M I B [} | Onlineverbinden| ¥ onlineverbindung trennen - o [ I % ] []] PORTAL
062-101 Frequenzumrichie Quod 57-1500 » Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Vector] » Inbetriebnahme
Online verbinden _
Gerate &
. = b3
QO g s
S
~ Inbetriebnahme [~z
~ 1 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 Inbetriebnah... g
& Neues Gerat hinzufiigen Gz | |
’n:g'n Gemieiabe Motoroptimier... L
» CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
| cpu ! 1 sichemn Rick... - . E
T & Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Vec Steuerungshoheit: Betriebsart: Einschalten: =
Y Geratekonfiguration [ Akivieren | [ Deakiviere [ sece ] [ Rucksetzen [ = | ES
¥ Parameter E
Y8 inbetri §
% Online & Diagnose SRR
=
L E ) |
» [&f Gemeinsame Daten
» (] Dokumentationseinstellungen [ € Tippen Ruckwaris [P Tippen vonwars |
» [ig sprachen & Ressourcen =
» [igh Online-Zugange
» [ Card ReaderlUsB-Speicher Antriebsstatus: Aktualwerte:
 Einschaltbereit Betrieb freigegeben Drehzahl: [ |imin Motorstom: || Aeff
« Storung E’
Aktive Storung: | ] [ 2 | JHe
Stomngen quittieren | [ 2 | veft L
<_w > ~
[ Eigenschaften [*Info |2 Diagnose |
|| Allgemein | Querverweise |[ i 1
(][ 4.][@)] [ite meldungen anzeigen [-]
1 |Meldung Gehezu |7 Datum Zeit
<] L [ O abgeschlossen (Fehler: 0; Wamungen: 0). 23.08.2016 15:52:03 [~
> | Detailansicht
4 Pontalansicht = Gbersicht. |3 Parameter [ ¥ 1nbetriebnan .

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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— In der Steuertafel missen wir zuerst die ,Steuerungshoheit aktivieren‘. Anschlielend wird die
Kommunikation zwischen PC und Umrichter Uberwacht. Es ist notwendig, dass mindestens
alle 10000ms eine erfolgreiche Kommunikation stattfindet. Andernfalls hélt der Motor an und

die Freigaben werden zuriickgesetzt. ( —Steuerungshoheit: — 10000ms —
| Fortiaren |)

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 *» Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Vector] * Inbetriebnahme

= Inbetriebnahme o oy
Inbetriebnah...
e Steuerungshoheit aktivieren 77777 I I I I ]
Sichemn [ Rick...
Steuerungshoheit: -
=1 |
< m < I

-
— Um den Motor zu starten, missen zuerst die Antriebsfreigaben gesetzt sein .
Dies geschieht im Regelfall automatisch. Daraufhin kdnnen wir den Antrieb einschalten 1]
(— Einschalten .)

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 }» Antrieb_G120_Band [G120 CU250S-2 PN Vector] * Inbetriebnahme

= Inbetriebnahme
Inbetriebnah...

Motoroptimieru...
Sichem ! Rick...

Steuertafel

(NIRRT R TR NN NN DA swewerafelakiv:stoppmitieeraste VAV SIS FNFNINFNIININF D

iebsfreigabens Betriebsart:

S it:
ﬁAhivieren | E v \QSe!zen ‘ €3 RO | | Drehzahivorgabs

R
@ Topen riciwers

Ausgangsfrequenz geglattet
Ausgangsspannung geglattet

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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— Nun kénnen wir den Motor mit der gewéhlten Drehzahl E oder % Ruckwars

fahren. ( — Drehzahl: 44 — E)

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » Antrieb G120 Band [G120 CU -2 PN Vector] * Inbetriebnahme

~ Inbetriebnahme
Inbetriebnah...
Motoroptimieru...
Sichemn | Riick...

Steuertafel

I VI VIR INFNFN NI TN NI A steuerafel aktv:stoppmitieeraste VAV NIV IIISININFINIIID

Steuerungshoheit: Antriebsfreigaben: Betriebsart: Einschalten:

Hkh.ivielen | ivi | DSelzen ‘ @ \Dlehzahlv rgab

4 Tippen Ruckwarts

Ausgangsfrequenz geglattet
Ausgangsspannung geglattet

— Mit einem Klick auf ,‘ kénnen wir den Antrieb ausschalten. Nach Beendigung des Tests

mussen wir die Steuerhoheit wieder (> B )

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 }» Antrieb_G120 Band [G120 CU250S-2 PN Vector] } Inbetriebnahme

* Inbetriebnahme
Inbetriebnah...

Motoroptimieru...
Sichem [ Ruck...

Steuertafel

(NN FN PR FE RN NN VN DA stevertafel aktiv:stoppmitLeertaste VNN INNNFNFNSFRFFN VRV D

Steuerungshoheit: Einschalten:

|‘M1ivie|en | g iV

Ausgangsfrequenz geglittet
Ausgangsspannung geglattet

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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—> Die Sicherheitsabfrage beim Deaktivieren bestatigen wir mit ,..Fortfahren 1 ( _, [ Fortfahren 1)

~ Inbetriebnahme

Steuertafel
Inbetriebnah...
Steuertafel
Motoroptimieru... L. Steuertafel aktiv: Stopp mit Leertaste
Sichern i Rick...
Steuerungshoheit: Antriebsfreigaben: Betriebsart: Einschalten:

% Ac

| [*Z Deaktivieren| @

| 63 Racksetzen| Drehzahlvorgabe ~ [ ]

Steuern:

Drenzhl:[24 21

Steuertafel deakii

ren Es

Die Steuerungshoheit der Steuertafel wird deaktiviert.

Wor der Riickgabe der Steuerungshoheit werden alle Freigaben gel6scht.

Soliwerte und Befehle kommen anschlieBend wieder von den
i - parametrierten Ouellen (z.B. Gber den Feldbus oder Klemmen).
EUNEEE oS Stehen dort Sollwert und EIN-Befehl an, reagiert der Antrieb sofort darauf.

« Einschaltbereit Motorstrom: Aeff

Dies kann eine Gefahr fir Mensch und Maschine bedeuten.

Wollen Sie die Steuerungshoheit deaktivieren?

« Storung Abbrechen
Aktive Stérung: | — ——B HZ

[ Ausgangsspannung geglatret 2 | 00

Veff

< | <] i ]

)

— Zum Schluss mochten wir noch die &' OnlineVerbindungtrennenc nq das Projekt erneut

speichern ,H Projekt speichern « ( _ &Y Online-Verbindung trennen| _, [ Projekt speichern )

Projekt  Bearbeiten Ansicht  Einfugen  Online  Extras  Werkzeuge  Fenster Hilfe

Totally Integrated Automation

3 (% | Projektspeichem 5, M X 2 (de S) MG B [} 5 onlineverbinden ¥ Online Verbindung trennen | & [ B % ] [[] PORTAL

Online-Verbindung trennen

Gerdte

&
w >
CiQQ £
=
~ Inbetriebnahme B
~ ] 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 Inbetriebnah... g
I Neves Gerat hinzufiigen Steuertafel
Ejﬂ Geréte & Netze Motoroptimieru. ]
= [ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DF] Sichem | Rick.. E
I Geratekonfiguration Steuerungshoheit: iebsfrei Betriebsart: Einschalten: | S
&) Online & Diagnose £ Drehzahivorgabe - ]
» g Programmbausteine 7
» [ Technologieobjekte g
» j Externe Quellen Steuem:
» g PLC-Varizblen 5
E A —
» @ PLC-Datentypen
» [ Beobachtungs- und Forcetabellen
» [ Online-Sicherungen
»
Antriebsstatus: Aktualwerte:
» [, Gerate-Proxy-Daten
4 PLC-Meldungen ~ Einschaltberait  Betrieb freigegeben Drehzahl: 0.0] 1imin 0.00] Aeff

5 Textlisten
» [ Lokale Baugruppen
» [ Dezentrale Peripherie

Y Geratekonfiguration
3 parameter

~ Storung

Vi inetriebnahme Aktive Stomung: [~ ] [ 12 geglattet [ 0.0]Hz
]G TECEEess 5t ) [ inung geglatiet = oa|veft
» [5 Traces

» [4b Gemeinsame Daten
» [5]) Dokumentationseinstellungen
» [@ Sprachen & Ressourcen

» 5 Online-Zugange <JL_u_ ][] - :
» [ Card ReaderlUSE-Speicher

|4 Eigenschaften [*dinfo [ Diagnose |

[0

I [a i
L rra—)

|3 Poremeter 1 Inbetriebnah...

unden mit Antri
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7.5 Programm zur Ansteuerung des Frequenzumrichters erstellen

— Bevor wir das Programm so anpassen, dass wir den Frequenzumrichter ansteuern kdnnen,
mdchten wir zuerst zwei ,PLC-Datentypen‘ anlegen die der Struktur von Sende- und
Empfangs-Telegramm1 entsprechen. ( — PLC-Datentypen — Neuen Datentyp hinzuftigen )

ichter G120 und 5001062-101 Frequenzi ichter G120 und §.

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
PORTAL

X i G MG IR & online verbinden ¥ Online-Verbindung trennen o [ [ 3¢ ] [1]

13 [ H Projektspeichen &k ¥

Projektnavigation W 4
Gerite B
st >

HOQ S

=
]
=
3
]

~ |1 062-101 Frequenzumrichter 6120 und 57-1500
I’ Neues Gerat hinzufiigen
o Gerate & Netze

~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]

IIY Gerétekonfiguration

2/ Online & Diagnose

[g Programmbausteine

[ Technologieobjekte

Exteme Quellen

PLC-Variablen

NEIEEIE
=

[ online-Sicherungen

[ Traces
5 Programminformationen
[, Gerate-Proxy-Daten
4 PLC-Meldungen
=) Textlisten
+ [ Lokale Baugruppen
» [l Dezentrale Peripherie
» s Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Vector]
» [ Gemeinsame Daten
+ [5] Dokumentationseinstellungen
+ [ Sprachen & Ressourcen
» [ Online-Zugénge
» [ Card Reader/UsB-Speicher 1 in | Querverweise | Ubersetzen

I
— N rrrrr———

@ Eigenschaften [*}info | & Diagnose

— 1| Meldung Gehezu |2 Datum Zeit
&  Verbindung mit Antrieb_G120_Band getrennt. 23.08.201€ 16:08:09 ~
&  Das Projekt 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 wurde erfolgreich gespeichert 23.08.201€ 16:08:10 3

>

< [

Portala 3 Ubersicht

— Andern Sie den Namen des PLC-Datentyps in ,FU_Receive_Telegramm1‘ und 6ffnen diesen
mit einem Doppelklick. ( —» FU_Receive_Telegramm1)

\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und S 062-101 Frequenzumrichter G120 und S.
Projekt  Bearbeiten Ansicht  Einfugen Online  Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
F (% B Projekespeichen Sb M X s MG IR & onlineverbinden ¥ Online-verbindung wennen - B [ I8 2 - ]| PORTAL

Projektnavigation

Gerdte
LOQ

uaqebyny kil

~ ] 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500
I Neues Gerdt hinzufiigen
o Gerdte & Netze
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Geratekonfiguration
%/ online & Diagnose
» 5l Programmbausteine
» [3 Technologieobjekte
» Lgj Externe Quellen
» [g PLC-Variablen
~ [ pLC-Datentypen
I Neuen Datentyp hi
i FU_Receive_Telegramm1
» |5\ Beobachtungs- und Forcetabellen
» [ig Online-Sicherungen
» [ Traces
H9% Programminformationen
» [ij} Geréte-Proxy-Daten
[ PLC-Meldungen
&) Textlisten
» [ Lokale Baugruppen
+ [l Dezentrale Peripherie
& Antrieb_G120_Band [G120 CU2505-2 PN Ves

[§# Gemeinsame Daten = [ - [ Gberseue
5] Dokumentationseinstellungen Querverweise SECLEN,

1
[@ sprachen & Ressourcen @\I‘ Alle Meldungen anzeigen -

3
»
»
»
[
» Jm Online-Zugénge
L

9 Eigenschafien “_illnfu ‘EDiagnuse

» Card Reader/USB-Speicher 1 Meldung Gehezu |2 Datum Zeit
&  Projekt SP-Pre001 gebfinet. 23.08.2016 16:22:46 [~]
<] i |>} &’  Projektgeschiossen. 23.08.2016 16:24:11 B

> | Detailansicht

4 Portalansicht

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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— Legen Sie nun die unterhalb dargestellten Variablen, ahnlich wie in einem Datenbaustein, an.

(— FU_Receive_Telegramm1)

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » CPU_

F-3 PN/DP] » PLC-Datentypen » FU_RECEIVE Telegramm'

S hHhEe Fezeaa=snE7
FU_RECEIVE Telegramm1
Name Datentyp Defaultwert | Erreichbar a.. Sichtbari... Einstellwert | Kormmentar

1 < Frequenz_OK Bool false (=] (=] [ Sollwert-Istwert- Abweichung innerhalb des Toleranzbereichs (1)

2 | Fuehrung_gefordert Bool false ) = M Das Automatisierungssystem wird aufgefordert, die Steuerung zu Gbemehmen (1)

3 | Maximaldrehzahl_erreicht Bool false =) =) 0 Umrichter-Drehzahl ist groBer oder gleich der Maximaldrehzahl (1)

4 | Momentgrenze Bool false =] = 0 Wamung: Drehmomentgrenze erreicht (0)

5 | Haltebremse Bool false ) = M Motorhaltebremse offen (1)

6 <0 Motor_Uebertemperatur Bool false E E D Wamung Ubertemperatur Motor (0)

7 | Rechts_Links Bool false =] = 0 Motor [auft rechts im Uhrzeigersinn (1) oder links entgegen Uhrzeigersinn (0)

8 | Umrichter_Ueberlast Bool false ) = M Urnrichterdberlastung (0) Temperatur

9 a1 Einschaltbereit Bool false E E D Stromversorgung ist eingeschaltet, Elektronik ist initialisiert, Impulse sind gesperrt (1)
10 < Betriebsbereit Bool false =] = 0 Umrichter ist eingeschaltet, ON-Befehl steht an, keine Storung ist aktiv (1)

11 |3 Betrieb_freigegeben Bool false =) = 0 Antrieb folgt Sollwert (1)

12 a0 Stoerung Bool false E E D Stoerung liegtan (1)

13 < AUS2_inaktiv Bool false =] = 0 kein Ausschalten zum Stillstand austrudeln liegtan (1)

14 |1 AUSS3_inaktiv Bool false =) = 0 kein Ausschalten Schnellstopp liegtan (1)

15 <0 Einschaltsperre Bool false E E D Einschaltsperreakdtiv (1)

16 < Wamung Bool false =] - 0 Wamung liegtan (1)

17 |a[ [Haupristwert ] int 0 =] ™ [  Hauptistwert Prozessdaten (PZD) Wort2
— Legen Sie nachfolgend noch einen weiteren PLC-Datentypen mit dem Namen

,FU_Send_Telegramm1* und den unterhalb gezeigten Variablen an.

(— FU_Send_Telegramm1)

slemens -

:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzi

Online
2 xt

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen

j 3 E Projekt speichern i x

Gerdte
OO

¥ _1062-101 Frequenzumrichter G120 und S.
ﬁb' Neues Gerat hinzuflgen
By Geriite & Netze
- [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Geratekonfiguration
%] Online & Diagnose
I Programmbausteine
(3 Technologieobjekte
Externe Quellen
Da PLC-Variablen
iz PLC-Datentypen
" Neuen Datentyp hinzufiigen
1 FU_RECEIVE_Telegramm1
1] FU_SEND_Telegramm1

{ v v v~

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » CPU -

3 PN/DP] » PLC-Datentypen » FU_SEND_Telegramm1

S F hE Recpa=NR Y
FU_SEND Telegramm1

Name Datentyp Defaultwert Erreichbar a.. Sichtbari_. |Einstellwert  Kommentar

1 <@ reserviert_3 Bool false E E D Nicht verwendet

2 @ reserviert_9 Bool false E E D Nicht verwendet

3 <@ Fuehrung_PLC Bool TRUE @ E D Prozessdaten von Steuerung gultig (1)

4 @ Richtungsumkehr Bool false =] =] [l Sollwert im Umrichter invertieren (1)

5 @ reserviert_12 Bool false =] =] (] Nicht verwendet

6 MOP_hoeher Bool false =] =] 0 Motorpotentiometer HOHER (1)

7 MOP_tiefer Bool false =] =] (m] Motorpotentiometer TIEFER (1)

s @ reservier_15 Bool false =] =] 0 Nicht verwendet

9 <@ EIN_AUS1T Bool false =] =] 0 Ein(1)- Ausschalten(0) mit Hoch-IRucklaufzeit des Hochlaufgebers
0 EN_AUS2 Bool TRUE =) =] [ Ausschalten(0)/ zum Stillstand austrudeln

11 EIN_AUS3 Bool TRUE = ] [0 Ausschalten(0)! Schnellstopp

12 @ Betrieb_freigeben_sperren Bool TRUE E E D Regelung und Umrichterimpulse freigeben(1)

13 @ HLG_sperren Bool TRUE E E D Hochlaufgeber freigeben (1) / zurlicksetzen auf 0 (0)

14 @ HLG_stoppen Bool TRUE E E D Hochlaufgeber freigeben (1) / sperren und bisherigen Wert einfrieren(0)
15 <@ Sollwert_freigeben_sperren  Bool E E D Sollwert freigeben (1) / deaktivieren auf 0 (0)

16 <@ Quittieren Bool @ E D Fehlerquittierung bei positiver Flanke

17 €0  Hauptsoliwert Int =] ] [ [Hauptsollwert Frozssdaten (FZD) Wort2] |
Hinweis:

— Bei einigen Freigabebits ist der Startwert bereits auf TRUE gesetzt, damit diese nicht
zusatzlich im Programm gesetzt werden mussen.
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— Als nachstes legen wir den globalen Datenbaustein ,Frequenzumrichter® fiir das Auftrags-
und Antworttelegramm an. ( —Neuen Baustein hinzufigen — DB — Global-DB —
Frequenzumrichter — OK)

\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-1500062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe
5 (% B Projekespeichern 3 ¥ 23

Projektnavigation

Totally Integrated Automation
X 2z G MG E R # onineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen : f [N I8 : 3¢  []] PORTAL

Geréte

HOO

Neuen Baustein hinzufiigen

usqebyny kil

~ []062-101 Frequenzumrichter G120 un,
[ Neues Gerat hinzufigen
Typ: Global-DB
dhy Gerste & Netze 62 e 2 0
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F3 PNIDF B Sprache: e T+ =4
g
Y Geratekonfiguration Organisations- Nummer: C—— B
%/ Online & Diagnose sz £
~Ig L ) manuell =
= ®
[l Neuen Baustein hinzufiigen @ automatisch g
& Main [0B1] !. :
8 MOTOR_DREHZAHLSTEUER. =) Beschreibung:
48 MOTOR_DREHZ AHLUEBERW [ErTiraTes Datenbausteine (DBs) dienen der Speicherung von Frogrammdaten.
2 MOTOR_AUTO [FB1] baustein
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2]

@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DE1 [DB1]
» [ Technologieobjekte
» [ Externe Quellen
» L PLC-Variablen
» [ PLC-Datentypen
» [ Becbachtungs- und Forcetabell.

E 2

Funktion

» [i& Online-sicherungen E
e B
» [ Treces
. Daten-
Programminformationen bausiein

Gerite-Proxy-Daten
[ PLC-Meldungen
5 Textlisten
» [ Lokale Baugruppen
» [ Dezentrale Peripherie
~ &2 Antrieb_G120_Band [6120 CU2
Y Geratekonfiguration
< [

> | Detailansicht | & Eigenschaften |4 info i1 % Diagnose
4 Portalansicht < Projekt 062101 Frequenzumiche...

> | Weitere Informationen

) Neu hinzufagen und offnen

— Legen Sie nun die Variable ,Send G120 01° an und wahlen als Datentyp
,FU_SEND_Telegramm1“. (— Send_G120_01 — ,FU_SEND_Telegramm1)

T Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht  Einfiigen Online  Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
5 3 Bl Projektspeichem & ¥ i) 75 X ©: *: G M [ B R § onlineverbinden ¥ OnlineVerbindung trennen i M M 3¢ []) PORTAL
...mrichter G120 und S7-1500 *» CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * Programmbausteine * Frequenzumrichter [DB4]

Ge

e Optionen

=
’ ra— [ r— z
QO S el Perea=s BT = =15
. 54
Frequenzumrichter i \ Suchen und ersetzen 3
~ |1 062-101 Frequenzumrichter G120 un. Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbara. Sichtbari.. Einstellwert Kommentar 2
I Neues Gerat hinzufigen @ ~ Sstatic Suchen:
by Gerite & Netze 2 @ > send 612001 =] @ =] L
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F3 PNIDP 3 . .

) Nur ganzes Wort suchen

Y Gerstekonfiguration
g () GroB-einschreibung

%/ online & Diagnose
~ [ Programmbausteine
[ Neuen Baustein hinzufugen
4 Main [081]
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUER,
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERW
48 MOTOR_AUTO [FB1]

@ DREHZAHL_MOTOR [DB2]
..M Frequenzumrichter [DB4] |
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3]
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1]

“FU_RECEIVE_Telegramm1®

uNROI a1 &

*FU_SEND_Telegramm1*

» [ Technologieobjekte @ Nachunten
» [ Externe Quellen © Nach eben
» L& PLC-Variablen
~ (& PLC-Datentypen
[ Neuen Datentyp hinzufugen Ersetzen:

FU_RECEIVE_Telegramm1
FU_SEND_Telegramm?1

[¢] i LB

|l Eigenschaften "4
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— Legen Sie nun eine weitere Variable ,Receive_G120 01' an und wahlen als Datentyp
.FU_RECEIVE_ Telegramm1“. Versehen Sie die beiden Variablen nun noch mit
Kommentaren.

(— Receive_G120 01 — ,FU_RECEIVE_Telegramm1*)

equenzumrichter G120 un 001062-101 Freques richter G120 und

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extres Werkzeuge Fenster Hilfe

2§ [% | Projektspeichen 53 ¥ =

Totally Integrated Automation
X 9 FME IR & online verbinden ¥ online-verbindung wrennen o [ [ %' 1] PORTAL

062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Programmbausteine » Frequenzumrichter [DB4]

Gerdte

=

oo ¥ GE Ferons= BT a |2

Frequenzumrichter e

~ |1 062-101 Frequenzumrichter G120 un, Neme Datentyp Startwert |Remanenz  Erreichbar a.. Sichtbar i.. | Einstellwert | Kemmentar g
I Neues Gerat hinzufiigen 1 <@~ Sswtic

o Gerate & Netze 2 4@= » Send_G120_01 *FU_SEND_Telegramm1® B =] =] Sendetelegramm Frequenzumrichter G120 Band1 L

~ (3 CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP 3 4@ = » Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_Telegramm1® (m] [~} ~ [ G120 Band1| I |=

Y Geratekenfiguration 4 . < e E

% Online & Diagnose =

~ [ Programmbausteine £

H

I Neuen Baustein hinzufiigen
4 Main [0B1]

& MOTOR_DREHZAHLSTEUER.
4 MOTOR_DREHZ AHLUEBERW
48 MOTOR_AUTO [FB1]

@ DREHZAHL_MOTOR [DE2]
®_Frequenzumrichter [DB4]

@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1]
» [ Technologieobjekte
» i Extene Quellen
» [ PLC-Variablen
~ (& PLC-Datentypen
Neuen Datentyp hinzufigen
i FU_RECEIVE_Telegramm1
i FU_SEND_Telegramm1

B
e ol B

ilansicht | < Eigenschaften [ info &)| % Diagnose

— Durch die Verwendung der PLC-Datentypen ,FU_SEND_Telegramm1“ und
.FU_RECEIVE_Telegramm1“ kann sehr schnell und effektiv der Datenbaustein, angelegt
werden, siehe Darstellung.

= Sollwert_freigebe.. Bool
= Quittieren Bool
L) Hauptsollwert Int 0
20 <@ = ~ Receive_G120_01 "FU_RECEIVE_Telegramm1”

21 |3 = Frequenz_OK Bool E false i

Sollwert freigeben (1) | deaktivieren auf 0 (0)
Fehlerquittierung bei positiver Flanke
Hauptsollwert Prozessdaten (PZD) Wort2 o
Empfangstelegramm Frequenzumrichter G120 Band1
Sollwert-Istwert-Abweichung innerhalb des Toleranzbereichs (1)

FF g RezobaER Y =
Frequenzumrichter
Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a. | Sichtbari.. Einstellwert Kommentar
1 4@ v static [~]
2 4= ¥ Send_G120_01 "FU_SEND_Telegramm1” B =] =) Sendetelegramm Frequenzumrichter G120 Band1
3 - = reserviert_8 Bool f: Nicht verwendet
4 - = reserviert_9 Bool Nicht verwendet
5 @ = Fuehrung_PLC Bool Prozessdaten von Steuerung galtig (1)
6 - = Richtungsumkehr Bool Sollwert im Umrichter invertieren (1)
7 <@ = reserviert_12 Bool Nicht verwendet
8 | = MOP_hoeher Bool Motorpotentiometer HOHER (1)
9 | = MOP_tiefer Bool Motorpotentiometer TIEFER (1)
10 |3 = reserviert_15 Bool Nicht verwendet =
11 |3 = EIN_AUST Bool Ein(1)- Ausschalten(0) mit Hoch-IRGcklaufzeit des Hochlaufgebers
12 | = EIN_AUS2 Bool Ausschalten(0)! zum Stillstand austrudeln
12 | = EIN_AUS3 Bool Ausschalten(0)! Schnellstopp
14 < = Betrieb_freigeben.. Bool Regelung und Umrichterimpulse freigeben(1)
15 |3 = HLG_sperren Bool Hochlaufgeber freigeben (1) [ zurlicksetzen auf 0 (D)
16 = HLG_stoppen Bool Hochlaufgeber freigeben (1) / sperren und bisherigen Wert einfrieren(0)
5"
5"
5"

22/ = Fuehrung_geford... Bool false Das Automatisierungssystemn wird aufgefordert, die Steuerung zu ibernehmen
23 |3 = Maximaldrehzahl... Bool false Umrichter-Drehzahl ist groBer oder gleich der Maximaldrehzahl (1)

24| = Momentgrenze Bool false Warnung: Drehmomentgrenze erreicht (0)

25 |« = Haltebremse Bool false Motorhaltebremse offen (1)

26 <@ = Motor_Uebertem... Bool false Warnung Ubertemperatur Maotor (0)

27 |- = Rechts_Links Bool
28 |« = Umrichter_Ueberl.. Bool
204@ = Einschaltbereit Bool
304@ = Betriebsbereit Bool
314 = Betrieb_freigegeb.. Bool

Motor [3uft rechts im Uhrzeigersinn (1) oder links entgegen Uhrzeigersinn (0)
Umrichteriberlastung (0) Temperatur

Stromversorgung ist eingeschaltet, Elektronik ist initialisiert, Impulse sind gesp
Umrichter ist eingeschaltet, ON-Befehl steht an, keine Stdrung ist aktiv (1)
Antrieb folgt Sollwert (1)

32|40 = Stoerung Bool Stoerung liegtan (1)

33 |3 = AUS2_inaktiv Bool false kein Ausschalten zum Stillstand austrudeln liegtan (1)
34 |3 = AUSS3_inaktiv Bool false kein Ausschalten Schnellstopp liegt an (1)

35 |- = Einschaltsperre Bool false Einschaltsperreaktiv (1)

36/ = Warnung Bool falze Warnung liegtan (1)

37 |- = Hauptistwert Int 0 Hauptistwert Prozessdaten (PZD) Wort2
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— Nun werden fur die Kommunikation mit dem Frequenzumrichter noch die globalen PLC-
Variablen in einer neuen Variablentabelle angelegt. ( — Neue Variablentabelle hinzufligen )

nens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht  Einflgen —Onhne Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
f % B Frojekt speichern X X D 3 MG 2 & online verbinden u¥ Online-Verbindung trennen - Ao [N I8 3¢ 4 1] L

Projektnavigation

uaqebyny kit

~ 1 062-101 Frequenzumvichter G120 und 57-1500
I Neues Gerat hinzufugen
oy Gerate & Netze
~ (@ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Geratekonfiguration
1%/ Online & Diagnose
» [ Programmbausteine
» L% Technologieobjekte
» @i Externe Quellen
~ [ PLC-Variablen
% Alle Variablen anzeigen

uayayiolg £

inzufugen

le [61]
=5 Variablentabelle_Sortieranlage [30]

~ [ PLC-Datentypen

" Neuen Datentyp hinzufiigen

=
g
<
2
7
a
=
5
'
Q
3
3

1] FU_SEND_Telegramm1

» [ Beobachtungs- und Forcetabellen
» [ Online-Sicherungen

» [ Traces

B ;
> | Detailansicht e Eigenschaften  |%) info &) | % Diagnose

4 Portalansicht

— Andern Sie den Namen der Variablentabelle in ,Variablentabelle_G120‘ und legen Sie dort,
so wie an dieser Stelle gezeigt, zwei Strukturvariablen ,PZD_IN_G120_01‘ und
,PZD_OUT_G120 _01‘ unter Verwendung der PLC-Datentypen ,FU_RECEIVE_Telegramm1*
und ,FU_SEND_Telegramm1“ an. ( - PZD_IN_G120_01 —» ,FU_RECEIVE_Telegramm1®
— PZD_OUT_G120_01— ,FU_SEND_Telegramm1“)

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
ZF (% H projekespeichen & M = 9 X W2 @ G [ B [ F onlineverbinden ¥ Online-verbindung trennen £ [ B 3¢ ] [[] PORTAL

..1 Frequenzumrichter G120 und $7-1500 » CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » PLCVariablen } Variablentabelle G120 [2] -0 EX
Gerite @ vari [=
EOO 2B 7w

Variablentabelle_G120

bl
uaqebyny it

~ _1062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500 Name Datentyp Adresse Rema... Sichtb.. Erreic.. Kommentar
B Neues Gerat hinzufiigen @ » PZD_IN_G120_01 “FU_RECEIVE_Telegramm1” %E256.0 =] =] ||
i, Gerite & Netze @ » PZD_OUT_G120_01 %A256.0 [~] =] =] 0|
~ [[§ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] <Hi n> *FU_RECEIVE_Telegramm1” e
¥ Gerstekonfiguration *FU_SEND_Telegamm1® | =] £
%/ online & Diagnose Aom_Ident E
} [ Programmbausteine Bool 'i'
+ [3 Technologieobjekte Byte q
» [} Externe Quellen Char —
= [ & PLC-Variablen Conn_Any
5 Alle Variablen anzeigen Conn_Ouc

B Neue Variablentabelle hinzufiigen
% standard-Variablentabelle [61]
g Vari e G120[2]
Variablentabelle_Sortieranlage [30]
Lig PLC-Datentypen
B Neuen Datentyp hinzufiigen
[#] FU_RECEIVE_Telegramm?1
| FU_SEND_Telegramm1
» [52 Beobachtungs- und Forcetabellen
» [ online-sicherungen <] o B

AL T

> | Detailansicht |4 Eigenschaften [*info 1] %l Diagnose |

4 Portalansicht Ubersi g Variablentab. ~* Das Projekt 062-101 Frequenzumrichte..
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— Durch die Verwendung der PLC-Datentypen ,FU_SEND_ Telegramm1“ und
.FU_RECEIVE_Telegramm1“ wurden die Variablen entsprechend deren Strukturen angelegt.
Offnen Sie nun den Baustein ,Main [OB1]". ( — Main [OB1])

Siemen: \00_TI Fi r S Fi 120 und $7-1500
Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
iF (% ] Projektspeichern S M = X @ ) MG [3 & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen ~ B [ [ ¢ []] PORTAL
Projektnavigatio il L
Gerite [ vari = || optionen =
BN SF=E B 0T g 4 | sivliotheksansicht (8] L] g
Variablentabelle_G120 ~ [ Projektbibliothek g
oy Gerdte & Netze Name Datentyp Rema... |Sichib.. | Erreic.. Kommentar I3 & [ale - g
~ (@ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] @ ~ PZD_IN_G120 01 *FU_RECEIVE_Telegra. = M @ omssdaten. 2|, o1 projerapibliothek | |
IY Geratekonfiguration a Frequenz OK 8ool Sollwert-Ist... ]
%/ Online & Diagnese a Fuehrung_gefordert Bool Das Automa. =
~ [ Programmbausteine a Maximaldrehzahl_erreicht  Bool Urnrichter-D... E
I Neuen Baustein hinzufigen a Momentgrenze Bool H
<& Main [0B1] i a Haltebremse Bool 3
B MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10 a Motor_Uebertemperatur  Bool 5
4 MOTOR_DREHZ AHLUEBERWACHUNG [I <a Rechts_Links Bool Motor lduft r... + | Globale -
& MOTOR_AUTO [FB1] a Umrichter_Ueberlast Bool umrichterg... =
# DREHZAHL_MOTOR [DB2] a Einschaltbereit Bool stromversor.| | & 4 ©
@ Frequenzumrichter [DB4] a Betriebsbereit Bool Umrichteris. » LU Buttons-and-Switches
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] a Betrieb_freigegeben 8ol %E257.2 Antrieb folg... || » LUl Drivelib_571200_V13
§ MOTOR_AUTO_DE1 [DE1] a Stoerung Bool %E257.3 Stoerung lie... | * LI Drivelib_571200_v4_v13
» [ Technologieobjekte a AUS2_inaktiv Bool %EIST 4 kein Aussch... | » LLJ DriveLio_571500_v13
» [ Externe Quellen a AUSS3_inakiiv Eool %E257.5 kein Aussch... | * LUl Driveib_$7300-57400_ V13
~ @ PLC-Variablen a Einschaltsperre Bool %E257.6 Einschaltspe... | * LLJ Long Functions
%a Alle Variablen anzeigen a Wamung Bool %EIST.T Warmung lie...| | ¥ LLI Monitoring-and-control- objects
B Neue Variablentabelle hinzufiigen a Hauptistwert Int HLEW258 Hauptistwer... | * LLJ Documentation templates
4 Standard-Variablentabelle [61] 4@ ~ PZD_OUT_G120_01 “FU_SEND_Telegramm1® %A256.0 Prozessdate... | » LI WInAC_MP
B, Variablentabelle_G120 [2] a reserviert & Bool %A256.0 Nichtverwe... |~ 4] SCE_DE_062-101_G120_Library
%5 Variablentabelle_Sortieranlage [30] 21 @ reserviert_9 Bool %A256.1 Nicht verwe... » [ Typen
~ Lgl PLC-Datentypen 2 a Fuehrung_PLC Eool %A256.2 Prozessdate... = [ kopiervorlagen
I Neuen Datentyp hinzufiigen 3 a Richtungsumkehr 8ool %A2563 sollwertim ... FU_RECEIVE Telegramm1
] FU_RECEIVE_Telegramm1 2 a reserviert 12 Bool %A256.4 Nicht verwe... ) FU_SEND_Telegramm1
] FU_SEND_Telegramm1 5 |a MOP_hosher Bool %A256.5 » [§§ Gemeinsame Daten
» [ Beobachtungs- und Forcetabellen % @ MOP_tiefer Bool %A256.6
» [ig online-Sicherungen 27 @ reserviert_15 Bool %A256.7
» [ Trace -~ =
<] [ [ n
> | Detailansicht |8 Eigenschaften [*%}info )| % Diagnose | > |Info (Globale Bibliotheken)

4 Portalansicht 35 Variablentab__.

— Flgen Sie zu Beginn des Main [OB1] zwei neue Netzwerke hinzu. Ziehen Sie anschlieRend
per Drag & Drop in diese Netzwerke den Befehl ,Move‘ aus den ,Anweisungen‘ unter dem

Punkt ,Verschieben. (— K% — K# _s Anweisungen — Verschieben — Move — Move )

U4 Siemens - D:\0O_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und §7-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einflgen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
£

f 7% B projekespeichern 5, M X s 5 M B R onlineverbinden & online-verbindung tennen - B [A B 31 5 [1] PORTAL
d P 6 P 6 PN/DP Progra ba eine =] OB
Gerdte Optionen e
" w — — & o A O T = (2
HOO L PG AMS s $ 2 B EY [ =]
cinschnitt > | Favoriten E
i Gerite & Netze - i A 2
L s |5 [T ~ | Einfache A
[ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Name Beschreib ]
Y Geratekonfiguration ~ Bausteintitel: ~Main Frogram Sweep (Cycle)” » [ Aligemein
ng Online & Diagnose omr » [5] Bitverknipfungen 1w
~ [ Programmbausteine » [@] Zeiten i
B Neuen Baustein hinzufigen A X] ik von EIZ0 R (T n » [+ Zahler i
& Main [0B1] s ommenta » [] Vergleicher H
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10 |~ » [2] Mathematische Funktion
: xglgi;,zﬁ:i:;L]UEBERWACHUNG ] MOVE ~ 5] Verschieben 5]
S 2727 1
 DREHZAHL_MOTOR [DE2] mTER ﬁj_oun e & b Deseraie.] |6
e AL e N L = DE%Er.\EMZE DESEr.\ahsw... &
q e F serialize Serialisieren| | F
@ MAGAZIN_PLASTIK [DE3 ESil §
MOVE_BLK L
N @ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] £ MOVE_BLK_VARIANT =
» [ Technologieobjekte & UMOVE_BLK L
= . - E
» [} Externe _Q;Ie\len S x] z sendenan R CEE) (i n I FILL_BLK Bereichbe.. |
~ [ PLC-Variablen o &1 UFILL_BLK Bereich u g
% Alle Variablen anzeigen & swap TERTT :
] - - |2
E’f Neue Variablentabelle hinzufigen MOVE » [7] Array-DB e
'3 Standard-Variablentabelle [61] 5 . » [ variant
= w—{EN — OUT1|—<?77> L varam
‘g Variablentabelle_G120 [2] L » [ Legacy [
S y 272> —|IN —
N ‘g Variablentabelle_Sortieranlage [30] » B3 umwandler
Ll PLC-Datentypen ) » 53 Programmsteuerung
-f Neuen Datentyp hinzufigen » [ Wortverknipfungen
¥l FU_RECEIVE_Telegramm? =
il FU_SEND_Telegramm1 - 3: D i hung < [
» [32 Beobachtungs- und Forcetabellen ommenta > |Erweiterte Anweisungen
e
: :.-(r)nhnErS\chevur\gEn - = EXET
2 Trace flooe |7
<] [T I[> <[ i ] o0 — ?
| < Eigenschaften [%info ] % Diagnose | > | Optionspakete

Ubersicht | 5 Varisblensab... |8 main

— Markieren Sie in der Projektnavigation die ,Variablentabelle_G120‘. Nun kdnnen Sie aus der
Detailansicht die zwei Variablen ,PZD IN G120 _01‘ und ,PZD_OUT_G120_01‘ direkt per
Drag & Drop auf die Anschlisse der Move-Anweisungen ziehen.
( — Variablentabelle_G120 — PZD_IN_G120_01 — PZD_OUT_G120_01)

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx

63



Lern-/Lehrunterlage | TIA Portal Modul 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

Portal\062-101 hter G120 und S, 062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt  Bearbeiten Amsicht Einfogen Online Extras Werkzeuge Fenster ilfe Totally Integrated Automation
3 3 Frojekt speichem 5, EERIER s G oER Onlineverbinden ¥ OnlineVerbindung trennen S [ [ PORTAL
E jekt spei = D 0HER ?
Projektnavigatio m
Gerite Optionen e
& T = = = - = = >
EOO T @B e @0 B = iy it ==
> | Favoriten &
), Gerste & Netze ~ B v | Einfache H
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] & | > R Narne Beschreib.. E
IY Geratekonfiguration ~ Bausteintitel: “Main Program Sweep (Cycle)” » [] Allgemein [~
%/ Online & Diagnose . -
Ld g Kol » [ Bitverknipfungen O]
~ g Programmbausteine » [@] Zeiten i
< y £ %) 1 von G120 Band 1 (T 1) = 8
I Neuen Baustein hinzufgen : » [ Zahler 2
4 Main [0B1] Kommentar » [€] Vergleicher =
& MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC1C » [£] Mathematische Funktion.
: xg}gz_:zigz[g;L]UEBERWACHUNG ] MOVE ~ [ Verschieben
» >
I & MovE E
@ DREHZAHL_MOTOR [DE2] E peserialize LS
@ Frequenzumrichter [DB4] PH#E256.0 £ serialize Seralisieren| |5
@ MAGAZIN_PLASTIK [DE3] "PZD_IN_ oum — <777 & MOVE_BLK gereichko..| |~
N @ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] G120_01"— 1y — £ MOVE_BLK_VARIANT Bereichko.. |=—
» [ Technologieobjekte T UMOVE_BLK Bereichun... |-
= - =
» (g} Externe Quellen i FILL_BLK S
~ L PLC-Variablen E %) 2 sendensn ichter G120 Band 1 (T 1) B UL Bik B
% Alle Variablen anzeigen [R— & swap z
3 T - - x
Er NeuEd\lznab\en:be\lebh‘l‘nzufugen » [ Array-DB 3
.? Slarﬁl lard-variablentabelle [61] I MOVE » [] variant
= G120 2] H » [ Legacy
B
= Variablentabelle_Sortieraniage [30] P#A256.0 » Bg Umwandler
<] [T ] PZD_OU'.['_ » 3 Programmsteuerung
~ | Detailansi w—EN —Loun G120_01 » [= Wortverkndpfungen ol
77 L e -
- e
Hame Datentyp Detsils > | Erweiterte A i
@ » FZD_IN_G120_01 "FU_RECENV... %E256.0 - P
o - 3: D hung v ENAX
» PZD_OUT_G120_01  "FU_SEN.[Z] %A256.0
< i | > i
< i IR |< Eigenschaften [%info | Diagnose > | Optionspakete

ortala 73 Ubersicht | i3 Verisblensab... |8 main

— Markieren Sie in der Projektnavigation den Datenbaustein ,Frequenzumrichter[DB4]". Aus der
Detailansicht kénnen Sie wieder direkt die zwei Strukturvariablen ,Send G120 _01‘ und
,Receive_G120_01‘ per Drag & Drop auf die Anschlisse der Move-Anweisungen ziehen.
(— Send_IN_G120_01 —» Receive_OUT_G120 01)

1 Frequenzumrichter G120 und S. 00V062-101 Frequenzui hter G120 und

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3 [3 Frojekt speichem 5, ] X EN RN i =] Online verbinden ¥ Online-Verbindung trennen '~ B [ [ : 3¢ PORTAL
E jeke spel = w 0N i ?
Proje a atio i
Gerite Optionen oE
" st i e IS m E =
e W3 = 2 Iz % &2 18 = Fy WP Qﬂg
> | Favoriten 3
F:Ea Gerate & Netze ar o " Do 44 ~ | Einfache A =
~ [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] > - a Name Beschreib. E
I Geratekonfiguration + Bausteintitel: “Main Program Sweep (Cycle)® » [] Allgemein [~]
'\g Online & Diagnose . » [2 Bitverknipfungen el
~ g Programmbausteine » Zeiten Ei
= = . B
I Neuen Baustein hinzufigen - 1 von G120Band 1 (T i) b i1 Zahler 2
4 Main [081] Kommentar » ['€] Vergleicher =
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC1C » [2] Mathematische Funktion. ==
& MOTOR_DREHZ AHLUEBERWACHUNG I MOVE ~ E5 Verschieben =
& MOTOR_AUTO [FB1] e~ T movE Wertkopie.| |2
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] "Frequenzumricht £ Deserialize Deserialsi.., [&
S I er'Receive_ N E
[ ; [DE4] PHE256.0 120 01 £l serialize Serialisieren |
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] "PZD_IN_ oun - £ MOVE_BLK Bereichko.. |~
& MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] G120_01"— |y —_ Tl MOVE_BLK_VARIANT Bereich ko.. f=—
» & Technologieabjekte £ UMOVE_BLK Bereichun... |-
& |
» lgi Extene Quellen T FILL_BLK Bereich be... E
~ [2 PLC-Variablen - 2: sendenan G120Band 1 (% 1) T UFILL BLK gereichun.. |3
% Alle Variablen anzeigen £ swap Anordnur. %
. - 3
E’f NEuZV:Hab\en;‘abelleb?'l‘l‘nzufugen » [ Amay-DB e
= standard-Variablentabelle (61] MOVE » [] Variant
g Variablentabelle_G120 [2] » [ Legacy
2 ~—EN
% Variablentabelle_Sortieranlage [30] PHA256.0 » 55 Umwandler
<] [T F i FZD,OU‘[I, » B Programmsteuerung
| Detailansi er"send_ our —G120_01 » L= wontverknupfungen
G120.01 = =
< L
Name Offset Datentyp ? |Erweiterte
» Send_G120_01 “FU_SEN...
e o - : Drehmhluberwachung Band > | T
PR, il Netzwerk 3: Drehashluberwachung Bandmotor ~
< [ ] 100% ~| - >
< i ] > | Eigenschaften  [*iinfo 1] % Diagnose | > | Optionspakete

Portala =3 Ubersicht | 25 variablentab_ |48 main

— Danach 6ffnen wir in der Detailansicht die Struktur der Variable ,Receive_G120 01‘ und
ziehen von dort per Drag & Drop die Variable ,Receive_G120_01.Hauptistwert’ auf den
Anschluss ,Drehzahlistwert_Al‘ des Bausteins MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG. ( —»
Receive_G120_ 01.Hauptistwert)
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@ » Send_G120_01 “FU_SEND_T. | Drehzahl Stoergrenze, Positive_ UFILL_BLK Bereich ununt...[ 2
4@ ¥ Receive_G120_01 "FU_RECEW.. | Stoergrenze __ oo - Drehzahl. SWAP Anordnung E
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MOTOR". "DREHZAHL_
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@ AUS2_inaktiv Bool | __ swerung
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@ Warnung Bool ] Negative_ MOTOR" ~2 T
Zu Hauptistwert Int 1«1 W ] foow ] >
< i ] > | Eigenschaften  [*}info 0] % Diagnose | > | Optionspakete
Portala = Ubersicht |25 variablentsb_ |48 main
‘ .
— Auf den Anschluss Drehzahlstellwert_ AO des Bausteins
’ —_—

,MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG' ziehen wir die Variable ,Send_G120_01.Hauptsollwert'.
(— Send_G120_01.Hauptsollwert )

)_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrich 120 und 57-1500M062-101 Frequenzumrichter G120

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras  Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
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"MOTOR DREHZAHLSTEUERUNG"
Name Offset Datentyp #Motor_
<@ v Send_G120_01 "FU_SEND_T. | Drehzahlsteuerun
@ reserviert 8 Bool ] Ret_val — 9-Ret val
@ reserviert 9 Eool ] » [] Amay-DB
@ Fuehrung PLC Bool f » [ Variant
@ Richtungsumkehr Bool ] ~— » [ 7] Legacy I
@ reserviert_12 Bool ] "DREHZAHL_ Drehzahlsteliwe » Bof Umwandler
@ MOP_hoeher Bool ] MOTOR".  prehzahisoliwer _AG » 58 Programmsteuerung
< MOP_tiefer Bool ] Drehzahlsoliwert __ ENQ — + B Wortverknapfungen
<@ reserviert_ 15 Bool » &5 Schieben und Rotieren
] EIN_AUST Bool ] » [er] Legacy
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@ EIN_AUS3 Bool ‘o i
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@ » Receive_G120_01 “FU_RECEV... £ ¢ i ] 100% - —g— >
< i ] > | < Eigenschaften [*ilinfo 1] % Diagnose | > | Optionspakete
Portala 3 Ubersicht |55 verisblentsb | main

— Als Einschaltbefehl ziehen wir die Variable ,Send_G120_01.EIN_AUS1‘ auf den Anschluss
,Bandmotor_Automatik‘ des Bausteins MOTOR_AUTO". (—» Send_G120 01. EIN_AUS1)
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Ubersicht

| 5 verisblenteb... |8 main
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7.6 Programm laden in SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Nun speichern wir das Projekt nochmals bevor wir die geanderten
1516F

,Programmbausteine’ in die CPU

Programmbausteine — £ )

neu erstellten

und
laden ,[!l‘_ ( > [ Projekt speichern _,

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

Totally Integrated Automation
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» [23 Beobachtungs- und Forcetabellen
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ic] PI:C—Dalemyperl i G120_01__ 1y | » &5 Schieben und Rotieren
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0 J |

Erweiterte
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[100%
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4 Portalansicht
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7.7 Diagnose von SIMATIC S7 CPU 1516F-3 PN/DP

— Zur Diagnose der Ansteuerung des Umrichters aus dem Programm kann der Baustein Main
oo
[OB1] beobachtet werden. Mit einem Klick auf das Symbol "~ wird das Beobachten ein-

bzw. ausgeschaltet. (— Main [OB1] —» -~ )

1 Frequenzumrichter G120 und 00:062-101 Frequen; iter G120 und

Projekt  Bearbeiten Ansicht Einfugen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

3f (% B Projekt speichern =) M =

Totally Integrated Automation

X @ MG [d o Onlineverbinden ¥ Online-Verbindung tennen &> [ [ 3 | || PORTAL

Gerdte Optionen
EOO r— - - =

> ‘ CPU-Bedienpanel
Beobachten einfaus ——| B
N R CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP]

Il RUN/STOP RUN
ERROR STOP

Kommentar

I Neues Gerat hinzufiigen
oy Gerdte & Netze
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNDP]
Y Geratekonfiguration
%) Online & Diagnose
~ [l Programmbausteine
I Neuen Baustein hinzufiigen
48 Main [0B1]
48 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [Fi
48 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUN
48 MOTOR_AUTO [FB1]
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2]
@ Frequenzumrichter [DB4]

uabunsiamuy ‘

a]saug”

Betriebsartenschalter: RUN

[u]

HFCTT
*MOTOR_ L
DREHZAHLUEBERWACHUNG" [Keine Bedingung definiere. ]

EN

@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] — EtaE
= "Frequenzumricht "DREHZAHL.
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1) er" Receive_ MOTOR.

» 3 e
[ Technologieabjekte G120_01. |prehzahiistwert Positive_
_Al

v \Auiruiumgebung

Teqebny

00000000 O

» lia} Externe Quellen Hauptistwert _| Drehzahl, ~t
~ L@ PLC-Variablen Stoerung
% Alle Variablen anzeigen -
I Neue variablentabelle hinzufugen 16.0
1% Standard-Variablentabelle [61] "DREHZAHL_ FALSE
4:3 Variablentabelle_G120 [2] ggirﬁ?,: "DREHZAHL_

<] ] § " > |1 i ] mu% -] -

®

uaxaotqig £

Stoerung_max |~

|6 Eigenschaften [%}info ]2l Diagnose | » | Aufrufhierarchie

| 25 variablentab._ |48 wain

— Die kompletten Sende- und Empfangsdaten der Kommunikation mit dem Umrichter (Steuer-
[Zustandsworte/Sollwert/Istwert) sehen Sie im Datenbaustein ,Frequenzumrichter[DB4]".

ooh

das Beobachten ein- bzw.

Auch an dieser Stelle kann mit einem Klick auf das Symbol

ausgeschaltet werden. ( —» Frequenzumrichter[DB4] — = =)

iemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500
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Gerite |
RN FE b Fe o= B> ENE
Frequenzumrichter 5
~ |1 062-101 Frequenzumrichter G120 und S7-1% -~ Name Datentyp Startwert Beobachtungswert  Remanenz  Erreichbar a.. Sichtbar i | Einstellwert Kommentar g
B Neues Gerat hinzufugen 1 @ ~ sttic ||
g Gerate & Netze 2 @[= ~ send G120 01 1*FU_SEND_Teleg B (=] = Sendetelegramm Fr..[[ ||
~ [ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] 3 @ = reservierts Bool FALSE Nicht verwendet =
It Gerstekonfiguration 4@ = reseviert9 Bool FALSE Nichtverwendet |5
1%/ Online & Diagnose 5 4@ =  Fuehrung PLC Bool TRUE Prozessdaten von St 5
~ [k Programmbausteine @ |s @ = richungsumkehr Bool FALSE Sollwert im Umricht.. | =
I Neuen Baustein hinzufugen 7 @ = reserviert_12 Bool FALSE Nicht verwendet g
& Main [0B1] [ ] 8 @ = MOP_hoeher Bool FALSE i
& MOTOR_DREHZAHISTEUERUNG [Fi @ (=9 @ = MOP_tiefer Bool FALSE Motorpotentiometer.
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUN @| |10 @ =  reservieri_15 Bool FALSE Nicht verwendet
4 MOTOR_AUTO [FB1] @ |na = EnNaust Bool TRUE Ein(1)- Ausschalten.
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] @ |iza@ = EenAus2 Bool TRUE Ausschalten(0)/ zum.
- hter [DB4] @ |za - EIN_AUS3 Bool TRUE Ausschalten(0)! Sch...
@ MAGAZIN_PLASTIK [DB3] [ ] 14 @ = Betrieb_freigeben_. Bool TRUE Regelung und Umric..
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] [ ] 5@ = HLG_sperren Bool TRUE Hochlaufgeber freig...
» [ Technologieobjekte 16 4@ =  HLG_stoppen Bool TRUE Hochlaufgeber freig..,
» [} Exteme Quellen L l:7@ = Soliwert_freigeben.. Bool TRUE Soliwert freigeben (..
~ L@ PLC-Variablen @ |za - Quittieren Bool FALSE Fehlerquittierung be. |
%5 Alle Variablen anzeigen 19 @ = Hauptsollwert Int 0 7741 Hauptsollwert Proze...
B Neue Variablentabelle hinzuftigen 20 €0 = ~ Receive_G120_01  "FU_RECEIVE_Telegi (] Empfangstelegram...
%4 standard-variablentabelle [61] 2ila = Frequenz_OK Bool e TRUE Sollwert-Istwert-Ab...
[3g variablentabelle_G120 [2] 2a = Fuehrung_gefordert Bool e TRUE Das Automatisierun...
2, variablentabelle_Sortieranlage [30| 234@ =  Maximaldrehzahl_... Bool e TRUE Umnrichter-Drehzahl ...
~ [l PLC-Datentypen @ |2¢@ = Momenigrenze  Bool e TRUE Warmnung: Drehmom..
B¢ Neuen Datentyp hinzufiigen 254 =  Haltebremse Bool e FALSE Motorhaltebremse o. |
| FU_RECEIVE_Telegramm [ ] 26l = Motor_Uebertemp... Bool e TRUE Wamung Ubertemp...
U_SEND_Telegramm [ ] 27l@m = Rechts_Links Bool e TRUE Motor lauft rechts i
» eobachtungs- und Forcetabellen 28l€0 =  Umrichter_Ueberias Bool e TRUE Umnrichteriberiastu...
» [& online-Sicherungen 20@ = Einschaltbereit Bool e TRUE Stromversorgung ist..
» (& Traces 3040 = Betriebsbereit Bool e TRUE Umnrichter ist einges...
Programminformationen 31 4@ =  Betrieb_freigegeber Bool e TRUE Antrieb folgt Sollwer...
+ (i Gerate-Proxy-Daten 324@ =  Stoeung Bool e FALSE Stoerung liegtan (1)
(4 PLC-Meldungen 33 @ = AUSZ_inaktv Bool e TRUE kein Ausschalten zu...
=) Textisten 34@ = AUSS3_inaktiv Eool e TRUE kein Ausschalten Sc..|
» [ Lokale Baugruppen asa = Einschaltsperre Bool e FALSE Einschaltsperreaktiv .
» [l Dezentrale Peripherie 3@ =  Wamung Bool e FALSE Warnung liegt an (1)
» [S Online-kartendaten €@ =  Hauptistwert Int 0 7741 Hauptistwert Prozess..
rI I— <] 5
> | Detailansicht |d Eigenschaften [%}info [/ Diagnose |
4 Portalansicht Ubersicht | s verisblentab [ msin | @ Frequenzum

— Zur Diagnose der PROFINET-Verbindung zwischen der Steuerung CPU 1516F und dem
Frequenzumrichter bietet sich die Online-Netzsicht an.

( - Gerate & Netze —> Netzsicht — & Online versinden )
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hter G120 und 57-1500
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7.8 Diagnose mit SINAMICS Startdrive fir Frequenzumrichter G120

— Im Frequenzumrichter kénnen ebenfalls die ,Steuer-/Zustandsworte’ beobachtet werden.
Diese finden Sie unter ,Online & Diagnose'.

( — Antrieb_G120_Band — Online & Diagnose — Diagnose — Steuer-/Zustandsworte —
ﬁ' Online verbinden )

Tf4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 001062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500
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o Gerite & Netze Aktive Meldungen Die Kommunikationsverschaltungen zeigen die Kemmunikationsmasken an. 7@
» (i CPU_1516F [CPU 1516F3 PN/ [¥) Texte ein-lausblenden [V Texte ein-lausblenden 2
4 =
rrrrr . g Steuer- | Zustandsworte || | Steuerwort 1 [~] Zustandswort 1 g
Y Geratekonfiguration =3
=y Antriebsfreigaben ®
4 Parameter 5
1 safety Diagnose . . . B
11 Inbetriebnahme b Bl 0 o EIN/AUS1[0=Nein, 1=)a] 0  Einschaltbereit [0
,y Online & Diagnase Sichem ! Riicksetzen 1 o  BBIAUS2 [0=Nein, 1=Ja] 1 & Betriebsbereit[0= (—
» |2 Traces . y -
DI, (e T 2 o  BBIAUS3 [0=Nein, 1=Ja] 2 o Betricb freigegebe
» [5] Dokumentationseinstellungen 3  Betriebfreigeben [0=Nein, 1=Ja] 3 Storungwirksam
* [i§ sprachen & Ressourcen 4  Hochlaufgeber freigeben [0=Nein, 1=la] 4 o Austudelnaktiv
=
U f’ Diile=Zuyanse 5 « Hochlaufgeberfortsetzen [0=Nein, 1=Ja] 5 « Schnellhalt aktiv
» [ Card ReaderlUsB-Speicher ) ! )
6 . Drehzahlsoliwert freigeben [0=Nein, 1=Ja] 6 . Einschaltsperre a
7 . Storung quittieren [0=Nein, 1=Ja] 7 o  Wamung wirksam 3
8 . TippenBit0 [0=Nein, 1=Ja] 8 Abweichung Scll-
9 TippenBit1[0=Nein, 1=Ja] 9  Fihrung geforder
10 o  Fuhrung durch PLC [0=Nein, 1=Ja] 10 . Maximaldrehzahl
11 Richtungsumkehr (Sollwert) [0=Nein, 1=Ja] 11 o I M,P-Grenze erre
13 _  Motorpotenziometer haher [0=Nein, 1=Ja] 12 . Motorhaltebremse
14 _  Motorpotenziometer tiefer [0=Nein, 1=Ja] 13 &  Wamung Uberter
15 . CDSBit0 [0=Nein, 1=Ja] 14 o  Motordreht vorwd
15 Warnung Uberlas
<[ n sl [ ][ < 1l
> | Detailansicht 9 Eigenschaften |7l Info @ %) Diagnose

— Unter ,Antriebsfreigaben‘ sehen Sie auch die fehlenden Freigaben, um den Motor starten zu
koénnen. ( — Antriebsfreigaben )
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TIA_Portal\062-101 Frequenzu ter G120 und 5001062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500

Projekt  Bearbeiten Ansicht EinfGgen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
P

U [% B Projekespeichem =l M 22 g X )@ (¥x 5 [ [ 2 I} onlineversinden ¥ Online-Verbindung trennen &5 [ [ * ORTAL
Gerdte
HOO DDs: |0 (aktiv)[=]  €Ds: [0 (Aktiv)[ =] E
! S
Online-Zugénge Antrieb i g
¥ _]062-101 Frequenzumrichter G120 . ~ Diagnese = g
ﬁ Neues Gerat hinzufagen Diagnose allgemein I
E\E’E Gerate & Netze Aktive Meldungen ) . 5 a
» [§ CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/, i e 1 Wird der Sollwert nur dber p1070 (Hauptsollwert) vorgegeben, so kann der Antrieb erst =
~ [ Antrieb_ G120_Band [6120 Ci g Ol verfahren werden, wenn alle Freigaben vorhanden sind. Wird ein zusatlicher ==
i e o : Steuer- | Zustandsworte Sollwerteingang benutzt, so kann der Antrieb schon verfahren werden, wenn noch =
RI Gerdtekonfiguration Antriebsfreigaben bestimmte Freigaben fehlen. 3
=
;— [EETiE 0 Safety Diagnose E
j Inbetriebnahme v Funktionen Es fehlen die folgenden Freigaben:
2| online & Diagnose ||

Sichern | Ricksetzen

» [Z Traces
» [gi Gemeinsame Daten 0 & AUST Freigabe fehit
» [5] Dokumentationseinstellungen 30 o Drehzahlregler gespert

] r\m Sprachen & Ressourcen
» g Online-Zugange
» [ card ReaderlUSB-Speicher

<] [ DE <] L} >
> | Detailansicht |4 Eigenschaften |7 info @
4 Portalansicht £=2 Ubersicht Iﬂ Online & Dia...

— Unter ,Aktive Meldungen‘ sehen Sie anstehende Stérungen und Warnungen. Mit einem Klick

2 piagnose |

auf das Symbol , ¥ ‘ kénnen diese quittiert werden. ( — Aktive Meldungen — ~ )

hter G120 und $7-1500

Projekt  Bearbeiten  Ansicht E\nﬂiga‘nAOnhne Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
3f (% | Projektspeichen S ¥ 38 Tz X 9 (¥ T) MG B [} ¥ onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen £ [A [ %' — (11" PORTAL
Gerdte ;
OO DDS: [0 (kaw)]=]  CDS: [0 (AKtv)[ = z
= el 2
Online-Zugange S S
~ (1 062-101 Frequenumrichter 6120, @ |+ piagnose Lol 9 ]
B Neues Gerat hinzufugen Diagnose allgemein | |
’[E?J Gerdte & Netze Aktive Meldungen 5 LL1
> Meldungshistorie Storungen E
: Stever- | Zustandsworte Starpuffer Storcode | Meldung £y
¥ Parameter AT G T 1 | storung 1 8501 PROFINET: Sollwert Timeout =
T safety Diagnose 5 =2
Vit Inbetriebnahme S e =
B Online & Diagnose e — H |
» ’:\ET!'EEES ichern [ RUcksetzen 4
» [a§ Gemeinsame Daten 3
v Dokumentationseinstellungen i
v @ Sprachen & Ressourcen 7
» i Online-Zugange B
» [5 Card Reader/USB-Speicher —
Warnungen
Wsmpuffer warncode  Meldung
1 Wamung 1 8526 PROFINET: Keine zyklische Verbindung
Al el [ 5[] ‘... ]
‘QEigenschaftBn ||'i-‘.|nfu y\lﬂ Diagnose ‘
4 Portalansicht Ubersicht | 2 online & Dia...

— Auch in der ,Funktionssicht’ der ,Parameter’ konnen die Werte online beobachtet werden.
( — Parameter — Funktionssicht )
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Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-1500062-101 Frequer

Projek Bearbeiten Ansicht  Einfigen  Online

Extras  Werkzeuge Fenster

Hilfe

chter G120 und 57-1500

f [ B Projektspeichem & ¥ 3] = X 9 *x 5 [ G B [} ¥ Onlineversinden (¥ Online-Verbindung trennen 87 [8 [ 3 | ||

RTAL

Gerdte

QO

~ [1062-101 Frequenzumrichter G120, @
I Neues Gerat hinzufiigen
i Geréte & Netze
» [l CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/.
e E Antrieb_G120_Band [G120 C! a
IIY Geratekenfiguration
Paameter

oDs: [0 akiv)[~]  cos: [0 (AkV[=] 34 safery starten
v Grundeinstellungen
Dr
» Datensatze
Einheiten
EBezugsgroBen
0] Tec als Drehzahl A
E/A Konfiguration ol []
» Ein-lAusgénge
~ Sollwertkanal e

Inbetriebnahme
[ online & Diagnese

» [Z Traces

Gemeinsame Daten

Dokumentationseinstellungen
+ [i@ Sprachen & Ressourcen

(i Online-Zugange

» [ Card ReaderlUSB-Speicher

<[ m B

Motorpetenziometer
» Festsollwerte

Drehzahibegrenzung
Hochlaufgeber

» Betriebsart

» Antriebsfunktionen

» Applikationsfunktionen

» Kommunikation

» Verschaltungen

2]

r2050[1] CO: PROFidrive FZD e[}

Skalierung Hauptsollwert

how [

Zusatzsoliwert

Skalierung Zusatzsoliwert
100%

PID-Regler aktiv

Tippen 1 150,000] 1/min
Tippen 2 -150,000] 1/min

Keine Anderung:

Einschaltbereit

<]

uaqebyny kil

uayapoNqig

> | Detailansicht
4 Portalansicht =3 Ubersicht | &l online & pia... |1 parameter

Archivieren des Projektes

— Zum Abschluss wollen wir das komplette Projekt archivieren. Wahlen Sie bitte im MenUpunkt
— Projekt’ — ,Archivieren ...‘ aus. Offnen Sie einen Ordner, in dem Sie ihr Projekt
archivieren wollen und speichern Sie ihr Projekt als Dateityp ,TIA Portal-Projektarchive’ ab.

( — Projekt

— Archivieren

T4 Siemens - D:\00_TIA_Portal\062-101 Frequenzumrichter G120 und 57-15001062-101 Frequenzumrichter G120 und $7-1500

— TIA Portal-Projektarchive — SCE_DE_062-101
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_TIA_Portal\sP-Pre00115P-Pre001
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D:00_TIA_PortallSP-Pre..\SP-PreD01_G120
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Safety Diagnose
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7.10 Checkliste — Schritt-fur-Schritt-Anleitung

Die nachfolgende Checkliste hilft den Auszubildenden/Studierenden selbststandig zu tberprifen,
ob alle Arbeitsschritte der Schritt fur Schritt-Anleitung sorgféltig abgearbeitet wurden und
ermoglicht eigenstandig das Modul erfolgreich abzuschliel3en.

Frequenzumrichter SINAMICS G120 mit Control Unit CU250S-PN Vector
als dezentrale Peripherie der CPU1516F- 3 PN/DP angelegt.

Geratekonfiguration mit dem Frequenzumrichter G120 als Device
erfolgreich in die CPU1516F-3 PN/DP geladen.

3 Geréatename der Control Unit CU250S-PN Vector zugewiesen.

Frequenzumrichter SINAMICS G120 mit Asynchronmotor in SINAMICS

4 Startdrive parametriert.

5 Parametrierung aus SINAMICS Startdrive in  Frequenzumrichter
SINAMICS G120 erfolgreich geladen.

6 Asynchronmotor in Betrieb mit Frequenzumrichter SINAMICS G120 uber

Steuertafel erfolgreich getestet.

7 Datenbaustein ,Frequenzumrichter [DB4] angelegt.

8 Programménderungen in Main [OB1] durchgefuhrt.

Ubersetzen und Laden der Programmbausteine ist erfolgreich und ohne
Fehlermeldung.

Anlage einschalten (-KO = 1)

Zylinder eingefahren/Ruckmeldung aktiviert (-B1 = 1)

NOTAUS (-Al = 1) nicht aktiviert

Betriebsart AUTOMATIK (-SO = 1)

10 Taster Automatik Stopp nicht betétigt (-S2 = 1)

Taster Automatik Start kurz betétigen (-S1 = 1)

Sensor Rutsche belegt aktiviert (-B4 = 1)

AnschlieBend wird Uber den Frequenzumrichter der Asynchronmotor
eingeschaltet und bleibt aktiv — Motor EIN

11 | Sensor Bandende aktiviert (-B7 = 1) — Motor AUS (nach 2 Sekunden

12 Taster Automatik Stopp kurz betétigen (-S2 = 0) — Motor AUS

13 NOTAUS (-Al = 0) aktivieren — Motor AUS

14 Betriebsart Hand (-SO = 0) —» Motor AUS

15 | Anlage ausschalten (-KO = 0) —» Motor AUS

16 Zylinder nicht eingefahren (-B1 = 0) —» Motor AUS

17 Projekt erfolgreich archiviert.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx



8.1

8.2

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx

Lern-/Lehrunterlage | TIA Portal Modul 062-101, Edition 09/2019 | Digital Industries, FA

Ubung

Aufgabenstellung — Ubung

Die Maximaldrehzahl des Motors wurde bei der Parametrierung auf 500,00 1/min begrenzt.
Passen Sie die Normierung in den beiden Bausteinen ,MOTOR_ DREHZAHLSTEUERUNG"
[FC10] und ,MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG®" [FC11] dementsprechend an, dass mit

den passenden physikalischen Werten gerechnet werden kann.

Technologieschema

An dieser Stelle sehen Sie das Technologieschema zur Aufgabenstellung.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 i)

1.0 mfs

-Bo

Metall/
metal

|:> Forderband/Conveyor g

Zusdtzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/
external manipulated value speed

50 U/min (rpm)

-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Abbildung 5: Technologieschema

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
j -Q0 Hauptschalter/Main switch
-P4 aktiviert/active
E -A1 NOTHALT/Emergency stop
-P2 Hand/manual -P3 Autofauto

j -50 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-PS gestarteslarted
__ -S1 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
— Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards

-P7 ausgefahren/exiended

-56 Zylinder -M4 ausfahren/
- cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
_— cylinder -M4 retract

-P& eingefahren/retracted

Abbildung 6: Bedienpult
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8.3 Belegungstabelle

Die folgenden Signale werden als globale Operanden bei dieser Aufgabe benétigt.

DE Typ Kennzeichnung Funktion NC/NO
E 0.0 BOOL -Al Meldung NOTHALT ok NC
EO.1 BOOL -KO Anlage ,Ein“ NO

Schalter Betriebswahl Hand Hand =
EO0.2 BOOL -S0 .

(0)/Automatik(1) 0
E 0.3 BOOL -S1 Taster Automatik Start NO
EO0.4 BOOL -S2 Taster Automatik Stopp NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor Zylinder -M4 eingefahren NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensor Rutsche belegt NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor Teil am Ende des Bandes NO
ED256 | STRUCT | PzD_IN_G120 01 | |&légramml empfangene

- = - Prozessdaten von G120 Band1l

AD256

Typ

STRUCT

Kennzeichnung

PZD_OUT_
G120 01

Funktion

Telegramm1 gesendete Prozessdaten
an G120 Bandl

Legende zur Belegungsliste

DE

AE

NC

NO

8.4 Planung

Digitaler Eingang

Analoger Eingang

Eingang

Normally Closed (Offner)

Normally Open (Schliel3er)

DA Digitaler Ausgang
AA Analoger Ausgang

A Ausgang

Planen Sie nun selbststandig die Umsetzung der Aufgabenstellung.

sce-062-101-frequency-converter-g120-pn-s7-1500-r0909-de.docx
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8.5 Checkliste — Ubung

Die nachfolgende Checkliste hilft den Auszubildenden/Studierenden selbststandig zu tGberprifen,
ob alle Arbeitsschritte der Ubung sorgfaltig abgearbeitet wurden und ermdoglicht eigenstandig das
Modul erfolgreich abzuschlie3en.

Nr. Beschreibung Gepruft

Programmanderungen in MOTOR_ DREHZAHLSTEUERUNG*

! [FC10] durchgeflhrt.

5 Programmanderungen in MOTOR_
DREHZAHLUEBERWACHUNG [FC11] durchgefihrt.

3 Ubersetzen und Laden der Programmbausteine erfolgreich und

ohne Fehlermeldung.

Anlage einschalten (-KO = 1)

Zylinder eingefahren/Riickmeldung aktiviert (-B1 = 1)

NOTAUS (-Al = 1) nicht aktiviert

Betriebsart AUTOMATIK (-S0 = 1)

Taster Automatik Stopp nicht betétigt (-S2 = 1)

4 Taster Automatik Start kurz betatigen (-S1 = 1)

Sensor Rutsche belegt aktiviert (-B4 = 1)

AnschlieBend wird dber den Frequenzumrichter der
Asynchronmotor eingeschaltet und bleibt aktiv. — Motor EIN
Die Drehzahl entspricht dem Drehzahlsollwert im Bereich +/-

50 U/min

5 Sensor Bandende aktiviert (-B7 = 1) — Motor AUS (hach 2
Sekunden).

6 Taster Automatik Stopp kurz betatigen (-S2 = 0) —» Motor AUS

7 NOTAUS (-Al = 0) aktivieren — Motor AUS

8 Betriebsart Hand (-SO = 0) —» Motor AUS

9 Anlage ausschalten (-KO = 0) —» Motor AUS

10 Zylinder nicht eingefahren (-B1 = 0) —» Motor AUS

11 Drehzahl > Drehzahlgrenze Stérung max. —» Motor AUS

12 Drehzahl < Drehzahlgrenze Stérung min. - Motor AUS

13 Projekt erfolgreich archiviert.

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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9 Weiterfuhrende Information

Zur Einarbeitung bzw. Vertiefung finden Sie als Orientierungshilfe weiterfihrende Informationen,
wie z.B.: Getting Started, Videos, Tutorials, Apps, Handbucher, Programmierleitfaden und Trial
Software/Firmware, unter nachfolgendem Link:

siemens.de/sce/drives

Voransicht ,Weiterfiihrende Informationen® — In Vorbereitung

Frei verwendbar fur Bildungs-/F&E-Einrichtungen. © Siemens 2019. Alle Rechte vorbehalten.
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Weitere Informationen

Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.de/sce

SCE Lern-/Lehrunterlagen
siemens.de/sce/module

SCE Trainer Pakete
siemens.de/sce/tp

SCE Kontakt Partner
siemens.de/sce/contact

Digital Enterprise
siemens.de/digital-enterprise

Industrie 4.0
siemens.de/zukunft-der-industrie

Totally Integrated Automation (TIA)
siemens.de/tia

TIA Portal
siemens.del/tia-portal

SIMATIC Controller
siemens.de/controller

SIMATIC Technische Dokumentation
siemens.de/simatic-doku

Industry Online Support
support.industry.siemens.com

Katalog- und Bestellsystem Industry Mall
mall.industry.siemens.com

Siemens

Digital Industries, FA
Postfach 4848
90026 Nurnberg
Deutschland

Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
© Siemens 2019
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