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Pacotes de treinamento SCE associados a esta documentacao

Comandos SIMATIC

=  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F e HMI RT SW
N° de referéncia: 6ES7677-2FA41-4AB1

= SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Ne° de referéncia: 6ES7512-1SK00-4AB2

= SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Ne° de referéncia: 6ES7516-3FN00-4AB2

=  S|MATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Ne° de referéncia: 6ES7516-3AN00-4AB3

=  SIMATIC CPU 1512C PN com software e PM 1507
Ne° de referéncia: 6ES7512-1CK00-4AB1

= SIMATIC CPU 1512C PN com software, PM 1507 e CP 1542-5 (PROFIBUS)
Ne° de referéncia: 6ES7512-1CK00-4AB2

=  SIMATIC CPU 1512C PN com software
Ne° de referéncia: 6ES7512-1CK00-4AB6

= SIMATIC CPU 1512C PN com software e CP 1542-5 (PROFIBUS)
Ne° de referéncia: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software para treinamento

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - licenca individual
N° de pedido: 6ES7822-1AA04-4YA5

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - 6 licencas para sala de aula
N° de pedido: 6ES7822-1BA04-4YA5

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - 6 licencas para upgrade
N° de pedido: 6ES7822-1AA04-4YES

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - 20 licencas para estudantes
N° de pedido: 6ES7822-1AC04-4YAS5

Note que os pacotes de treinamento podem ser substituidos por pacotes atualizados quando
necessario.

Um resumo dos pacotes SCE atualmente disponiveis pode ser encontrado em:
siemens.com/sce/tp

Treinamentos avancados
Para treinamentos regionais avancados SCE Siemens, entre em contato com o parceiro SCE da
sua regido siemens.com/sce/contact

Outras informacgfes sobre o SCE
siemens.com/sce
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Nota sobre o uso

A Documentacéo de treinamento SCE para plataforma de engenharia TIA Totally Integrated
Automation foi elaborada para o programa "Siemens Automation Cooperates with Education
(SCE)" especificamente para fins educacionais em instituicbes publicas de ensino, pesquisa e
desenvolvimento. A Siemens AG ndo assume responsabilidade sobre o contetdo.

Este documento sé pode ser utilizado para o treinamento inicial em produtos/sistemas da
Siemens. Portanto, ele pode ser copiado totalmente ou parcialmente e entregue aos alunos do
treinamento para o uso dentro do &mbito do curso. A transmisséo e reproducdo deste documento,
bem como a divulgacao de seu contelido, sédo permitidas apenas para fins educacionais.

As excec¢Bes demandam a aprovacado por escrito da Siemens AG. Pessoa de contato: Sr. Roland
Scheuerer roland.scheuerer@siemens.com.

As violacBes estao sujeitas a indenizacéo por danos. Todos os direitos, inclusive da traducéo, séo
reservados, particularmente para o caso de registro de patente ou marca registrada.

A utilizagdo em cursos para clientes industriais € expressamente proibida. O uso comercial dos
documentos néo é autorizado.

Agradecemos a Universidade Técnica de Dresden, especialmente ao Prof. Dr.-Ing. Leon Urbas e a
empresa Michael Dziallas Engineering e todas os envolvidos pelo auxilio na elaboragéo desta
documentacao de treinamento.
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BLOCOS DE DADOS GLOBAIS NO SIMATIC
S7-1500

1 Objetivo

Neste capitulo vocé ira conhecer a utilizacéo dos bloco de dados globais no SIMATIC
S7-1500 com o ferramenta de programacao TIA Portal.

O mddulo explica a construcao, a criacdo e acesso nos blocos de dados globais para o
SIMATIC S7-1500. Gradualmente, ele mostra como um bloco de dados globais no TIA Portal
criado e 0 acesso por leitura e escrita nesses dados no programa.

Os comandos SIMATIC S7 listados no capitulo 3 podem ser utilizados.

2 Requisito

Este capitulo baseia-se no capitulo Valores analégicos com um SIMATIC S7 CPU1516F-3
PN/DP. Para realizacdo deste capitulo, pode-se recorrer ao seguinte projeto: "SCE_PT_032-
500 valores_anal6gicos_R1508.zap13".
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3 Hardwares e softwares necessarios
1 Engineering Station: Pré-requisitos sdo hardware e sistema operacional
(outras informacdes, vide Readme nos DVDs TIA Portal Installations)
2  Software SIMATIC STEP 7 Professional no TIA Portal — a partir de V13

3 Comando SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, p. ex. CPU 1516F-3 PN/DP —
a partir de Firmware V1.6 com Memory Card e 16DI/16DO assim como 2AI/1AO
Nota: As entradas digitais e as entradas e saida analdgicas deverdo ser executadas em

um painel de controle.

4  Conexao Ethernet entre Engineering Station e comando

¢ — 2 SIMATIC STEP 7
. . . Professional (TIA
1 Engineering Station Portal) a partir de V13

4 Conexao Ethernet

99T Y YTy YTy
w9999 99y

Painel de controle
3 Comando SIMATIC S7-1500
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4 Teoria

4.1 Blocos de dados

Ao contrario dos blocos de cédigo, os blocos de dados ndo contém nenhuma instru¢cao, mas
sdo usados para 0 armazenamento dos dados de usuario.

Portanto, nos blocos de dados estdo contidos os dados variaveis, com os quais 0 programa
de aplicativo trabalha. A estrutura dos blocos de dados globais pode ser livremente definida.

Os blocos de dados globais registram os dados, que podem ser utilizados por todos os
outros blocos (consultar a imagem 1). O bloco de dados de instancia somente deve ser
acessado pelo bloco de funcéo pertinente. A grandeza maxima dos blocos de dados varia

dependendo da CPU colocada.

Funcdo 10

Funcédo 11

Funcéo
bloco_12

Global DB (DB =
bloco de dados)
(Bloco de
dados_Global)

Acesso a todos os blocos

Instancia DB
(bloco de dados)
(Bloco de
dados_Instancia)

Acesso somente para o bloco
de dados de fungédo 12

Imagem 1: Diferenca entre bloco de dados globais e bloco de dados de insténcia.
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Os exemplos de aplicacéo para os blocos de dados globais séo:

— Armazenamento das informagdes de um sistema de armazenamento. "Que produto
encontra-se onde?"

— Armazenamento de receitas referentes a determinados produtos.

Os dados de blocos de dados seréo na maior parte mantidos em armazenamento. Assim
estes sdo mantidos, mesmo se a energia falhar ou apés STOP/START da CPU.

4.2 Tipos de dados no SIMATIC S7-1500

Em um SIMATIC S7-1500 ha uma quantidade de inimeros tipos de dados, com os quais
diversos formatos numéricos serdo representados. A seguir estd uma lista de alguns tipos de
dados elementares.

Tipo de | Grandeza | Area Exemplo de entrada

dados (Bit) constante

Bool 1 Oal TRUE, FALSE, O, 1

Byte 8 16#00 a 16#FF 16#12, 16#AB

Word 16 16#0000 a 16#FFFF 16#ABCD, 16#0001

DWord |32 16#00000000 a 16#FFFFFFFF 16#02468ACE

Char 8 16#00 a 16#FF AT @

Sint 8 -128 a 127 123,-123

Int 16 -32.768 a 32.767 123, -123

Dint 32 -2.147.483.648 a 2.147.483.647 | 123,-123

USInt 8 0a255 123

Ulnt 16 0 a 65.535 123

UDInt 32 0 a4.294.967.295 123

Real 32 +/-1,18 x 10 -38 a +/-3,40 x 10 *® | 123,456, -3,4, -1,2E+12,
3,4E-3

LReal 64 +/-2,23 x 10 -°® a +/-1,79 x 10 °*® | 12345.123456789
-1,2E+40

Time 32 T#-24d_20h_31 m_23s_648msa | T#5m_30s

T#24d_20h_31 m_23s_647ms 5#-2d
Salvo como: -2,147.483,648 ms a | T#1d_2h_15m_30x_45ms
+2,147,483,647 ms

String Variavel 0 a 254 caracteres na grandeza | 'ABC'
em bytes

Array Com os arrays, 0s dados de um

(arranjos) tipo Unico serdo ordenados um

atras do outro e continuamente
dirigidos a area de endereco. As
propriedades de cada elemento
array sao iguais e serdo projetadas
nas variaveis de array.

Struct O tipo de dado STRUCT
representa uma estrutura de
dados, que é composta por um
namero fixo de componentes de
diferentes tipos de dados. Mesmo
componentes do tipo de dado
STRUCT ou ARRAY podem ser
ligados em uma estrutura.

Outros tipos de dados podem ser
consultadas na ajuda online.
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4.3 Bloco otimizado

Controladores do S7-1500 possuem armazenamento otimizado de dados. Nos blocos

otimizados todas as variaveis sdo automaticamente classificadas de acordo com seu tipo de
dados. Com a classificacdo é assegurado que as lacunas de dados entre as variaveis sejam
reduzidas ao minimo e as variaveis para o processador armazenadas com acesso otimizado.

— O acesso é sempre 0 mais rapido possivel, porque o armazenamento de arquivos é
otimizado pelo sistema e é independente da declaracao.

— Nao ha nenhum risco de inconsisténcias causadas por acessos defeituosos
absolutos, ja que geralmente se acessa simbolicamente.

— Declaragédo de alteragdes ndo causam erros de acesso, ja que, por exemplo, 0s
acessos se ddo simbolicamente nos sistemas de visualizacdo de processos..

— Variaveis individuais podem ser definidas de forma direcionada como remanescentes.

— Nenhuma configuracao necessaria/possivel no bloco de dados de instancia. Tudo é
definido no FB associado (p. ex., retencdo).

— As reservas de armazenamento no bloco de dados permitem a alteragdo sem perda
dos valores atuais (carregar sem reinicializacao).

4.4 Carregar sem reinicializacao

Para alterar posteriormente os programas de usuario que ja estdo em execucao,
controladores S7-1500 oferecem a possibilidade de expandir as interfaces de blocos
otimizados de funcéo ou dados durante a operacéo. Vocé pode carregar os blocos alterados,
sem colocar o comando no STOP e sem influenciar os valores atuais de variaveis ja
carregadas.

 Médulono
do comando

Médulo no
do comando

Médulo
no projeto

valor

Variavell

Variavell . @
Variavel2

Oy

o oz |
Variavel3 23 | Variavel3 23

Variavel4 0

Variavel5 ] |

Imagem 2: Carregar sem reinicializacdo

As seguintes etapas podem ser executadas, durante o comando em RUN:

1. Ativar "carregar sem reinicializacéo"

2. Adicionar variaveis redefinidas no bloco ja existente

3. Carregar bloco avangado no comando

As variaveis novas definidas seréo inicializadas. As variaveis possuem seu valor atual.

Pré-requisito é gue uma reserva de armazenamento para o bloco tenha sido definida antes e
ele tenha sido carregado com esta reserva de armazenamento na CPU.
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5 Definicdo da tarefa

Neste capitulo o programa (do capitulo) do "SCE_PT_032-500 valores analogicos" deve ser
avancado em um bloco de dados, que dispde centralmente o parametro para as duas funcdes
"CONTROLE DE VELOCIDADE DO MOTOR" [FC10] e "MONITORAMENTO DA
VELOCIDADE DO MOTOR" [FC11].

6 Planejamento

O gerenciamento de dados e especificacdo de valor nominal para as funcdes "CONTROLE
DE VELOCIDADE DO MOTOR" [FC10] e "MONITORAMENTO DA VELOCIDADE DO
MOTOR" [FC11] devem ser feitos através do bloco de dados globais "VELOCIDADE DO
MOTOR" [DB2].

Isto seré feito como extenséo do projeto "032-500_valores_analdgicos". Este projeto deve ser
desarquivado.

No médulo organizacional "Main" [OB1] as duas fun¢fes "CONTROLE DE VELOCIDADE DO
MOTOR" [FC10] e "MONITORAMENTO DA VELOCIDADE DO MOTOR" [FC11] devem ser
ligadas primeiro com as variaveis do bloco de dados globais "VELOCIDADE DO MOTOR"
[DB2].

6.1 Bloco de dados globais para o comando de velocidade e

monitoramento da velocidade do motor

O valor nominal de velocidade e valor real de velocidade seréo colocadas em formato de
dados real (nmero de ponto flutuante 32-Bit) como primeiras variaveis no bloco de dados
"VELOCIDADE DO MOTOR" [DB2]. Assim o valor nominal de velocidade recebe o valor de
inicializagcéo + 14 rpm.

Em seguida uma estrutura (Struct) 'velocidade_positiva' para 0 monitoramento dos limites de
velocidade sera posta.

Esta estrutura contém duas varidveis 'limite de distarbio’ (valor de inicializa¢do + 15 rpm) e
'limite de aviso' (valor de inicializagcdo + 10 rpm) no formato de dados real (nimero de ponto
flutuante 32-Bit) e as duas varidveis 'aviso' e ‘alerta’ no formato de dados bool (nUmero
binario).

A estrutura (Struct) 'velocidade_positiva' sera adicionado como cépia novamente e
renomeado 'velocidade_negativa' para o monitoramento dos limites de velocidade negativos.

A variavel 'limite de distarbio’ recebe aqui o valor de inicializagdo - 16 rpm e o 'limite de aviso'
o valor de inicializacdo - 14 rpm.

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados. 10
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6.2 Esquema de tecnologia

Aqui vocé pode ver o esquema de tecnologia para a tarefa.
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Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 )

1.0 m/s

-B6

Metall/
metal

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

external manipulated value speed
5.0 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Imagem 3: Esquema de tecnologia

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
i -QU Hauptschalter/Main switch
P4 akiiviert/active
-A1 NOTHALT/Emergency stop
P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-PS gestartetstarted
__ -51 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwérts/
Manual -M1 backwards
-P7 ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Imagem 4: Painel de comando
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6.3 Tabela de atribuicéo

Os seguintes sinais sdo necessarios como operandos globais para esta tarefa.

+/-10V corresponde a +/- 50 rpm

DE Tipo Identificagdo | Integrada NC/NO
E 0.0 BOOL -Al Aviso PARADA DE EMERGENCIA ok NC
EO.1 BOOL -KO "Ligar" instalacéo NO

5 5 Manual =0
E0.2 BOOL .50 Interruptor,d'e selecao da operacdo manual
(0)/ automética (1) Automatico =1

E 0.3 BOOL -S1 Botéo de inicio do sistema automatico NO

E 0.4 BOOL -S2 Botdo de parada do sistema automatico NC

E 0.5 BOOL -B1 Sensor do cilindro -M4 recolhido NO

E 1.0 BOOL -B4 Sensor da rampa ocupado NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor para a peca no final da correia NO
EW64 BOOL B8 Sensor de valor efetivo da rotacdo do motor

DA Tipo Identificacdo | |ntegrada
A 0.2 BOOL -Q3 Motor da correia -M1 em rotacao variavel
AW 64 BOOL U1 Valor de ajuste da rotacéo do motor em 2

direcdes +/-10V corresponde a +/- 50 rpm

Legenda referente a lista de atribuicdes

DE

EA

E

NC

NO

Entrada digital

DA Saida digital

Entrada analdgica SA Saida analdgica

Entrada

Normally Closed

A Saida

(contato de interrupcgéo)

Normally Open

(contato de estabelecimento)

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados.
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7 Instrucéo passo a passo estruturada

A seguir, vocé verd uma instrugdo de como implementar o planejamento. Se vocé ja lida bem
com assunto, 0s passos enumerados serdo suficientes para o procedimento. Caso contrario,
oriente-se com 0s seguintes passos ilustrados na instrucéo.

7.1 Extrair um projeto atual do arquivo

— Antes que possamos ampliar o projeto "SCE_PT_032-
500_valores_analdgicos_R1508.zap13" do capitulo "SCE_PT_032-500 Analoge valores",
devemos desarquiva-lo. Para extrair do arquivo de um projeto atual, vocé deve procurar
na visualizacé@o do projeto em — Project (Projeto) — Retrieve (Extrair) o arquivo
correspondente. Confirme a seguir sua sele¢cdo com Abrir.

(— Descompactar —Projeto— Abrir sele¢do de um arquivo.zap —)

T4 Siemens

Project |Edit View Insert O

2L
| FF Mew...
i [ % open... Ctrl+0 5

Migrate project...

H

Delete project_. Ctrl+E

e W

B Card Reader/USE memory b
B Memory card file [

— Em seguida pode ser selecionado o diretério de destino em que o projeto
descompactado sera salvo. Confirme a sua sele¢do com "OK".

(— Target directory (Diret6rio de destino) —OK)

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados. 13
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— Salvar o projeto aberto pelo nome 032- 600_bloco de dados globais.

(— Salvar projeto — Salvar em ... — 032-600_blocos de dados globais —)

iemens - G:\Automation\032_300_Analog_Values\032_300_Analog_Values

Froject |Edit View Insert Online Options Tools Window Help
[GF New... Ne (¥
M [% open._. Cerl+0
Migrate project...

Close Crrlew

B seve

Totally Integrated Automation

MG E R § coonline g¥ cooffline MM ¥ 41 PORTAL

5

Options

v ‘ Find and replace

Delete project...
Archive

>

sauelqr] &

Find

Retrieve...

W Card ReaderlUSE memory »
T vemory card file >

Upgrade
Find in s
) Print CtrleP

& Print preview...

Find in hi

GlAutemationl03..1032_300_Analog_Values

Exit

|QPererties |‘_i.‘.|nfo R Diagnostics

General

No 'properties’ available.
No 'properties’ can be shown at the moment. There is either no object selected or the selected
object does not have any displayable properties.
¥ | Details view > | Languages & resources

4 Portal view
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7.2 Criacao do bloco de dados globais "VELOCIDADE DO MOTOR"

— Selecione a pasta 'mddulo do programa' de sua CPU 1516F-3 PN/DP e clique depois em

"adicionar novo médulo"”, para colocar I& um bloco de dados globais.

(- CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] — adicionar novo bloco)

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D4

Project Edit View Insert Online Options

S W H seveproiet @) X B X 9

Project tree I}
Devices
)

~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks (]

I Add new device
g Devices & networks
S '4] CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
HIY Device configuration
%/ Online & diagnostics
~ gl Program blocks
I Add newblock
& Main [OBY]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [...
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
4 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]

1]

— No dialogo a seguir selecione ~ir @ NOMeie seu novo médulo: "VELOCIDADE DO
MOTOR". Selecionar com tipo 'BD-Global', o nimero 2 sera atribuido automaticamente.

Ative a marca de verificagdo' Adicionar o novo e abrir'. Clique entdo em "OK".

e
(—> o2 — Nome: VELOCIDADE DO MOTOR — tipo: BD-Global-DB — M adicionar novo

e abrir— OK)
Add new block X
Name:
SPEED_WMOTOR
Type: @ Global DB -
% Language: DB =
Organiztion Number: 2 =
block <
| ) Manual
(®) Automatic
* Description:
T Data blocks (DBs) seve program data.
3
Function
e
Data block
More...
> | Additional infermation
[ Add new and open r D oK | cancel |
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— O bloco de dados "VELOCIDADE DO MOTOR" sera exibido automaticamente. Coloque
primeiro as variaveis mostradas aqui, 'valor nominal de velocidade' e 'valor real de
velocidade' com os comentarios pertinentes. Selecione como tipo de dado 'Real’. Dé ao

‘'valor nominal de velocidade' um valor de inicializacdo de 10,0 rpm.

(— valor nominal de velocidade — Real — 10,0 — valor real de velocidade — Real)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#FF L RNezoas R Y =
SPEED_MOTOR
Mame Data type  Startvalue Retain | Accessible from HMI  Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 4@ ~ Static
2 40 = speed_Setpoint Real 14.0 E E @ E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 |4adf= Speed_)‘-.ctual_\)’alue_ Real 0.0 =] =] =] O Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm|

Indicacdo: Tome cuidado para usar os tipos de dados corretos.

— Na préxima etapa colocaremos uma estrutura de variaveis 'Struct', para diversifica-la
mais tarde.

(— Struct)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s kbl PeaomENT

—a
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Retain  Accessible from HMI  Visible in HMI  Setpeint | Comment

1 4 v Static
2 4an Speed_Setpoint Real 140 ™ ™ ™ = Speed set point in revelutions per minute (range: +/-50 rpm)
3 @an Speed_Actual Value Real 0.0 @ @ @ 0 Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm)|
4 ] <Add new> | g

RTM &

Real

55Time

Sint -

String =

Struct IS -

"

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados.
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— D& o nome a estrutura 'velocidade_positiva' e um comentario.

(— velocidade_positiva)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

speed set pointin revolutions per minute {range: +-50 rpm}
speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm|

| Parameters for erroriwarning positive speed|

FFhLhEg NepapaslR T

SPEED_MOTOR

Mame Data type | Startvalue Retain Accessible from HMI  Visible in HMI Setpoint | Comment

1 <@ > Static
2 |- Speed_Setpoint Real 140 E E E E
3 41 . speed_Actual_Value Real 0.0 E E E D
4 40 = ¥ Positive_Speed struct | = [ =)
5 L] d new:
6 = <Add new:=

— Coloque as variaveis para o0 monitoramento da velocidade mostradas aqui abaixo da

estrutura com os determinados valores de inicializacéo.

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

= hgfecaad=s R Y

SPEED_MOTOR

Mame Data type  Start value Retain  Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint

1 <@ ~ Static
2 |40 = speed_Setpoint Real 14.0 =] =] =] =]
3 4m e speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] =
4 |« = ~ Positive_Speed Struct =] =] =]
5 < s Threshold_Error Real =] =] =]
6 <l s Threshold_Warning | Real E B E
7 < s Errar Bool E B D
8 41 s Warning Bool B E D

Indicacdo: Tome cuidado para usar os tipos de dados corretos.
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— Marque entéo a estrutura e copie-a.

(— copiar)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

¥ Delete Del
Rename F2

s hEB Reaced=ENRB7Y H
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retsin |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 41 ~ Static
2 = Speed_Setpoint Real 14.0 ™ =] =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
LTI Speed_Actual Value  Real 0.0 =] [+ [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm
4 fl s> Pncitive Sneed arnucr [ill Parameters for erroriwarning positive speed
5 76 =F Insert row S % [=] Speed limit/ if exceeded angeFrerr is dwsslayed
.
6 4 ¢ Add row =] [+ M speedlimit!ifexceeded a warning is display=d
7 4 ¥ cu Crl+x =] =] O error limit exceeded
8 4= ™ =] (] warning limit exceeded

[, : [T

— Adicione a estrutura copiada abaixo de 'velocidade_positiva' novamente.

(— Adicionar)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]
F b RezedENR YT =
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvalue |Retain | Accessible from HMI  Visiblein HMI | Setpoint | Comment
1 4@ ~ Static
2 @= Speed_Setpoint Real 14.0 E g g E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 @n Speed_Actual_Value  Real 00 =] =] =] [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm
4 4= v Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ - Threshold_Error Real [+ =) [+ speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_Warming Real =] =] =] Speed limit/ ifexceeded a warning is displayed
7 4@ - Error Eool [+ =] (] error limit exceeded
8 @ - Warning Bool =] =] (] warning limit exceeded
9 = add )
=¥ Insert row
_-* Add row
Crrlx
cerl+C
Del
F2
. ._r rence information  Shift+F i 5

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados.
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— Renomeie a nova estrutura na 'velocidade_negativa' e faga novamente um comentario.

(— velocidade negativa)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

S bl Recom=s N 2 H
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvelue |Retain |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 |4@ > Static
2 an Speed_Setpoint Real 14.0 E @ E @ Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 @an Speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {range: +/-50 rpm
4 |0 ® > Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 | L Threshold_Error Real E E E Speed limit i if exceeded an error is displayed
6 |4 L Thresheld_Warning  Real =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
7 | L} Error Bool @ E D error limit exceeded
8 |4 - Warning Eool [ Il [} warning limit exceeded
9 |40 = ¥ Negative_Speed Struct [=] =] =] Parameters for erroriwarning negative speed
10 @@ L} Thresheld_Error Real @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
Ml = Threshold_Warning  Real [ =l M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
12 | - Error Bool =] =] =] error limit exceeded
13 @ L} Warning Bool @ E D warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i »

— Na&o se esqueca de clicar sobre kol ssveproject o pioco de dados globais concluido
"VELOCIDADE DO MOTOR" [DBZ2] é representado a seguir. Verifiqgue ainda se em todas
as variaveis do ™ na retencdo foram postas e o devido valor de inicializagao inserido.
Assim os dados no bloco (de dados) também sdo mantidos apés uma queda de tenséo
ou STOP/START da CPU. As opc¢des M 'Acessivel a partir de HMI' e M Visivel no HMI'
devem ser marcadas também em toda parte, para que todas as variaveis em extensdes
futuras deste projeto dos sistemas da visualizacdo (Human Machine Interface) sejam
disponiveis. A op¢éo M valor de configuracdo' ativamos apenas nos valores de

especificagio em nosso bloco de dados. (— ¥ M M )

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FE h B RecodE R 7 H
SPEED_MOTOR
Mame Data type Startvalue Retsin  Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint  Comment
1 |4 ~ Static
2 |40 = Speed_Setpoint Real 14.0 =l [ =l [ Speed set peintin revolutions per minute (range: +/-50 rpm})
3 an speed_Actual_Value  Real 0o =] =] =] =) Speed actual value in revolutions per minute (range: +i-50 rpm
4 |40 = v Positive_Speed Struct E @ E Parameters for erroriwarning positive speed
5 |40 = Threshold_Error | Real =] =] M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
6 L Threshold_Warning  Real =] =] =] speed limit{if exceeded a warning is displayed
7 | - Error Bool [ =l O error limit exceeded
8 @ L Warning Bool =] =] = warning limit exceeded
9 |4l ® > Negative_Speed Struct @ @ E Parameters for erroriwarning negative speed
0la = Threshold_Error  Real [ =l M  speed limitiifexceeded an error is displayed
11 | - Threshold_Warning  Real E =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
12 @ L} Error Bool @ E D error limit exceeded
13 4o - Warning Bool [ =l [ warning limit exceeded
14 L <Add news
[<] i B

Indicacdo: A utilizacdo dos valores de configuracdo sera descrita mais tarde neste guia de
passo-a-passo.
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7.3 Acesso aos dados do bloco de dados no médulo organizacional

— Abra o médulo organizacional Main"[OB1] com um clique duplo.

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D

Project Edit View Insert Online Options
5 Y seveproiet & ¥ 18 2 X 9
Project tree o 4

Devices
OO

v | ] 032:600_Global_Data_Blocks 1A
I Add new device
#h Devices & networks
~ [[@ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP)]
[IY Device configuration
Y| Online & diagnostics
v |.g Program blocks g
¥ Add new block
& WeinfioBi] ,
& MOTOR_SPEEDCONTROL ...
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]

— Excluir as variaveis temporarias desnecessarias no Main"[OB1]. Somente a variavel
booleana 'CONTROLE DE VELOCIDADE DO MOTOR_Ret_Val' ainda seréa requerida.

(— Deletar)

...l_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » Main [0B1]

s T o —— - . H
GiiFE g EAEREr g ER Bl ad H
Main
Mame Data type |Default value | Comment
1 <@ = Input
2 4] = Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 g = Remanence Bool =True, if remanent dats are available
4 4] ¥ Temp
5 | = Motor_speed_monitoring_error_max Bool | m
— - =F Insert row
6 4] = I'l.-htor_speed_mon!tor!ng_m rnfng_mfax Bool _* Add row
E T ) Motor_speed_monitoring_warning_min Bool
. . M cu Crrl+x
8 ] = Mator_speed_manitoring_errar_min Bool ’
o 3| Copy Crrl+C
S 4 = Mator_speed_maonitoring_actual_speed Real — I
o = Pazte Crl+v
10 |40 = Motor_speed_monitaring_Ret_Val Bool - :
11 @ v Constant Xﬁﬂm
12 L] <Add news Rename F2
Update interface
Crossreference information  Shift+F11
Go to local point of use
o) B
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— Em seguida, permita a exibi¢do do bloco de dados "VELOCIDADE DO MOTOR"[DB2] e

modulo organizacional "Main"[OB1] em sequéncia, clicando no simbolo LI dividindo a

area do editor na vertical.

(- L)

T siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Ui R soveproject & M 35 5 X 92 WM B R Y coonline (F coofiine §, AR 2 N PORTAL
032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] » Programblocks » Mg
split editor space vertically
Devices 53]
CioO kg EAR e @@ s & T H =
Main H
~ | ] 032-600_Globa|_Data_Blocks [~] Name Datatype | Defaultvalue Comment ES
B Add new device 1 @~ input 9
o Devices & networks 2 an Initial_Call Bool Initial call of this OB -
~ ([l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @@= Remanence Bool =True, if remanent data are available wl
IIY Device configuration 4 @~ Temp a
%) online & diagnostics s lan Motor_speed_monitoring_Ret_Val Bool ?
~ [l Frogram blocks _|e @~ constant 5
B Add new block |z = <Addnews
& Vain [0B1] =
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] =
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] = %
46 MOTOR_AUTO [FB1] & |>=1 4 - = A | |
|| T WEL B [ | = Blocktitle: “hain Program Sweep (Cycle” [~
@ SFEED_MOTOR[DB2] Comment H 5
» [ Technalogy objects 5
» [} External source files ~ €3 Network 1:  Speed monitoring conveyor metor g
» L3 PLCtags Comment
» L FLC data ypes —
» 52 Watch and force tables w1
» [ online backups "MOTOR_SPEEDMONITORING™
b [ Traces
5 Program info #Motor_speed_
b monitoring_
» [, Device proxy data Error_max — SrTor_max
= A T #Motor_speed,
& Tetlists monitoring_
» [l Local modules —— .. e e wArRinD mAx
» [gh Common data v
> | Details view | Properties

4 Portal view 3 Overview & Main

— Arraste entdo as variaveis necessérias para a ligacdo com o mouse via 'Drag & Drop' do
bloco de dados "VELOCIDADE DO MOTOR"[DBZ2] nas conexdes das funcdes solicitadas
e blocos funcionais no médulo organizacional "Main"[OB1]. Primeiro arrastamos a
varidvel 'Valor real de velocidade' na saida 'Valor real de velocidade' do moédulo
"MONITORAMENTO DE VELOCIDADE_DO MOTOR"[FC11].

(— valor real de velocidade)

.LPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]
ddFF b EEEPE:G:EHE Cdal = &M H H |FFhE Fegod= R =
SPEED_MOTOR
s
Mame Data type Start value Retain Accessible f. | visiblein
PR 4 = = =] 4@ v Static
- = Speed_Setpaint Real 14.0 - =] =]
~ 23 Network 1: speed monitoring conveyor motor G . S [ g = =) =)
Comment ‘= ~ Positive_Speed Struct =] =] =]
4] =  Threshold Error  Real [v] =]
WFC11 <@ =  Threshold_Warning Real =l =]
"MOTOR_SPEEDMONITORING™ - - Error Bool E g
#Motor_speed_ @ = Waming Beal =] =
monitoring_ 4 = ~ Negative_Speed Struct =] =] =]
Error_max — STOLMEX 104m = Threshold_Eror  Real =] =]
#Mator_speed_ 1@ = Threshold_Warning Real = =]
monitoring_ 2a = Error Bool =] =]
~—EN Waming_max — Warning_max 34 = Weming Bool ™ =)
“(JM‘! Actual_ #Motor_speed_
88" — speed_ Al monitoring_
Speed_limi. Warning_min — Y209 ...
17.0— error_max #Motor_speed_
Speed_limit_ monitoring_
15.0 — warning_max Error_min — &T2r_mMin
Speed_limic_
-10.0 — warning_min
Speed_limit_ il el
-12.0— error_min ENO — G
<] ] [>] [1o0% o = €l |m [+]
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— Ligue também os outros contatos na rede 1, como mostrado aqui, com variaveis do bloco
de dados "VELOCIDADE DO MOTOR"[DB2].

Crrmrme ¥+
Lomment

Wrc11
TMOTOR_SPEEDMONITORING®
.—EN
WWe4  Actual

"B8" — speed_Al

"SPEED_MOTOR". "SPEED_MOTOR".

Positive_Speed. Speed_limit Positive_Speed.
Threshold_Error — error_max Error_rax — ETOr
"SPEED_MOTOR'. "SPEED_MOTOR".
Positive_Speed. r‘::usltl_*.re_Speed_
Thrleshcu_ld_ Speed_limit_ Wis rning_max — Y&ring
Warning — warning_max “SPEED MOTOR
Negatix;?_
"SPEED_MOTOR". Warning_min — Speed.Warning
Megative_ -
Speed. "SPEED_IMOTOR".
Threshu:u_ld_ speed_limit_ Megative_
Warning warning_min Errer_min — >peed Error
“SPEED_MOTOR'. "SPEED_MOTOR'.
Negative_ Speed_Actual_
Speed.  gpeed limit Actual_speed — V3lue
Threshald_Errer . crrar min ENO =—

— Ligue também os contatos na rede 2 como mostrado aqui, com as variaveis do bloco de
dados "VELOCIDADE DO MOTOR"[DB2].

= Network 2: Speed control analog oputput conveyor motaor

Comment

T CT0
"MOTOR_SPEEDCONTROL"

#Motor_speed_
monitoring_Ret_

Ret_Valf— "2
Manipulated_
- =EN varable_ QWG4
"SPEED_MOTOR". speed_AO |— U1
Speed_Setpoint —fsetpoint_speed ENO

Gratuito para 0 uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento.

SCE_PT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx

© Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados.



Documentacao de treinamento SCE | Modulo TIA Portal 032-600, Edigdo 05/2017 | Digital Factory, DF FA

— Ligue também os contatos na rede 3 — veja a imagem — com as variaveis do bloco de
dados "VELOCIDADE DO MOTOR"[DB2].

- Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode

Comment

HDB1
"MOTOR_AUTO_
DB"
SFB1
"MOTOR_ALTD"
= EN
W02 |Automatic
"-50° — mode_active
& “H0.3
%o 1 "51" —lstart
KD — %0 4
0o 5 52" —@stop
- Enable_OK
==1
H0 .0
A1 -0
"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.
Error mm
"SFEED_MOTOR".
Negative_ Safety
Speed.Error — s — shutoff_active
Conveyor_
‘:"E" D ) motor_
B4" —Sensor_slide automatic_| %Q0.2
W13 |sensor_end_ mode — -3
"-B7" — of conveyor ENO —
Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados. 23
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7.4 Salvar programa e compilar

— Para salvar o seu projeto, cliqgue no botdo do menu kd save project Para compilar todos

J=l
os blocos clique na pasta "médulo do programa" e selecione o simbolo no menu =

para compilar.
=]

(> kel Ssve project _, \adulo do programa — &)

74 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
Gf i swvepojet @ X 2 5 X e : T MG B R F coonline ¥ Gooiflne o A € - ] PORTAL
Project tree m 4
Compile
Devices ]
. i I = = == =
EOO T p EEERDEt Rt CLE@E s 8T B 4 |2
S
=
. - 2
~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks ~ g
B Add new device LIS 1 R B CTR A ol
iy Devices & netwerks * Block title: “Main Program Sweep (Cycle)” E:
- r;[. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Comment ﬂ
IIY Device configuration F
= S ==
%] online & diagnostics Sl Network 1: Speed monitoring conveyor motor T g‘
gl Pr::ngram blocks Comment =
I Add new block |
& Main [0B1] wre1n =
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] — "MOTOR_SPEEDMONITORING™ g
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] . H3
2B MOTOR_AUTO [FB1]
WWEA  Actual_ =
@ MOTOR_AUTO_DEB [DE1] -B8" speed_Al L
@ SPEED_MOTOR[DB2] E:
Fa E "SFEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR". s
D rj\_ﬂTechﬂa\ogyob]ect; Fositive_Speed.  gpeed limit Positive_Speed. 2
’ External source files Threshold_Errer — error max Errar_max — EfTor z
: r:a Eetay "SPEED_MOTOR"
» [ PLC data types "SPEED_MOTOR'. EED_M : I
Paositive_Speed. Positive_Speed.
= _=p .
» 5zl Watch and force tables Threshold Speed_limit Warning_max — Warning
P . - _lirit_ !
» i Online backups Wa rniny
=3 9 — warning_max “SPEED_MOTOR'.
b 55 Traces
T - Negative
5 Program info m | [ ] 100% -
> | Details view |§, Properties ||"_A.‘. Info (1) ” ) Diagnostics |

5 Overview I- Main I @ SPEED_MOTOR

4 Portal view

— Na éarea 'Info', 'Compilar' sera mostrado em seguida, qual bloco péde ser compilado com

éxito.

QProperties |"_1.', Info y| ) Diagnostics

| General y" Cross-references || Compile || Syntax |

@m| Show all messages | v|

Compiling completed (errors: 0; warnings: 0)

1 Fath Description Goto |7 Errors  Warnings | Time
& ~ cruisier A ] 0 7:26:42 AM
Q ~ Program blocks A 0 0 7:26:42 AM
Q SPEED_MOTOR (DBZ) Block was successfully compiled. A 726242 AM
Q Main (OB1) Block was successfully compiled. A 726244 AM
Q1 Compiling completed {errors: 0; warnings: 0) 72648 AM
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— Ap6s uma compilacdo bem sucedida, o comando completo pode ser carregado com o

programa criado, incluindo a configuracao de hardware, como foi ja descrito antes nos

maédulos.

- &)

Project Edit View Insert Online

Cf (hH saveprojet 5 M ==

Options

Project tree m 4

Devices

Tools

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Window Help

= K B 5 %m@, & coonline ¥ Gooffline aﬂp[ﬂm 3]

Totally Integrated Automation
PORTAL

Download to device

HOQ

~ ] 032-600_Global_Data_Elocks
WL' Add new device
gy Devices & netwarks

ol i ERE

ER-ERT

AT - &7 1

bl

& »=1

-

w Block title: "Msin Program Sweep (Cycle)”

—ol = =

suopnnsuy

-Fi. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Comment ﬂ
I]'f Device configuration B!
w
%/ Online & diagnostics =|* Network 1: Speed monitoring conveyor motor =
~ |5 Frogram blocks Comment <
‘EAdd new block |
& Main [0B1] we11 =3
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] L "MOTOR_SPEEDMONITORING™ a_.
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] . m’"
2 MOTOR_AUTO [FB1
= rre1l WWEd  Actual_ —
@ MOTOR_AUTO_DE [DE1] "-B8" speed_Al e
@ SPEED_MOTOR [DE2] =
= . “SPEED_MOTOR". "SPEED_MOTOR". =
r r_i“ Technology objects Positive_Speed.  speed_limit Positive_Speed. 2
3 External source files Threshold_Error — error_max Error max — Error o
» [ PLCtags
» [ PLC data types "SPEED_MOTOR'. SFEF:D_MDTDE : ||
b [ Wntch and fo bl Positive_Speed. :’oswtue_SPee -
I?\QL tch and force tables Threshold_ SmeziLlim Warning_max — Warning
» L) Online backups Wiarnin aLTEr
- 9 — warning_max “SPEED_MOTOR'.
» |35 Traces
- MNegative_
B Frogram info *cpEEn wINTOO* 1 i
» [ Device prom dats <l | []Tioo |2 frreerrere
» | Details view =S Properties "'_1.‘. Infa y| % Diagnostics
Porta e = Overview I'- Main I @ SPEED_MOTOR obal_Data
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7.6 Observar/comandar valores nos blocos de dados

— Para observar as variaveis de um bloco de dados carregado, o bloco desejado deve ter

sido aberto. Em seguida a observacéo pode ser ligada/desligada com um clique sobre o

ooh

simbolo

och

(— VELOCIDADE DO MOTOR [DB2] - -~ )

4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Elocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

G [ saveprojet & M E

A Totally Integrated Automation

X O 5 ME DR F coonine oFf coofiine | fp I8 I8 2 | ] PORTAL

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - X

Devices _%1
BT ¥ hE oo BT ElE
SPEED_MOTOR Ly a
~ 7 032-500_Globs|_Data_Blocks ~ i T Al e e
B Add new device 1 @ v smtic
iy Devices & networks 2 @ Speed_setpoint Real 140 =] =] =] [¥  speedsetpeintin revolutions per minute (range: ..
L[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @ speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] [[]  speedactual value in revelutions per minute (rang
[IY Device configurstion 4 40 ~ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning pesitive speed
&% Online & diagnostics =ls @ = Threshold_Error  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
= [l Program blocks 6 @ = Threshold_Waring  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 @ = Error Bool =] =] [ emorlimitexceeded
4 Main [0B1] 8 @ = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] 9 40 v Negative_Speed Struct ™ =] ] Parameters for erroriwarning negative speed
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] wa = Threshold_Error  Real -16.0 =] ] [  speedlimitiifexceeded an ereris displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] Mm@ = Threshold_Warming Real  [E[-12.0 | =] =) [  speedlimitiifexceeded a wamning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 2a = Error Bool =] =) [ emerlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] a = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
» :3“ Technelogy objects 14 L <Add new:
» External source files
» [@ PLCtags
» [ PLC dats gypes
» ';:'gLWatch and force tables
» '-j;, Online backups
b [ Traces
=08 Frogram info
] Device proxy data 3 [=] m >
‘QFroper‘ties ||‘L'.Infn y"ﬂ Diagnostics |

I @ SPEED_MOTOR

4 Portal view

— Na coluna 'Valor de observacao' os valores atuais disponibilizados na CPU podem ser

agora observados.

3 hE Rezod= N[ =
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Monitor value Retain Access.. Visibl..  Setpoint Comment
1 @| ¥ Static |
2 4= Speed_Setpaint Real 14.0 140 = = = = Speed set pointin revolutions per .
3 = Speed_Actual_Value Real 0.0 15.06981 E E E D Speed actual value in revolutions ..
4 4 = ~ Positive_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning posit..
5 < L Threshold_Error Real 16.0 = = = Speed limit/ if exceeded an errori..
6 < L Threshold_Warning  Real 140 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
7 < L Error Bool TRUE =2} =2} (] error limit exceeded
8 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
9 < = ¥ Negative_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning nega.
10 a3 L Threshold_Error Real -16.0 -16.0 @ @ @ Speed limit [ if exceeded an errori..
11 <3 L Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
12 <@ L Error Bool false FALSE = = 0 error limit exceeded
13 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
14 L] <Add news
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— Com clique direito em um dos valores, é possivel abrir o didlogo para 'Comandar' este

valor. (— Comandar — valor de comando: 14,0 — OK)

s b Reaoed=E BT

SPEED_MOTOR

Name Dats type Startvalue Monitorvalue  Retain  Access.. Visibl...

1 40 v Static
2 e Speed_Setpoint Real [ 14.0 14.0 v v v
3 @ Speed_Actual_Value WERTITIT
4 <= ¥ Positive_Speed
5 @ = Threshold_Error Operand: “SPEED_MOTOR" Speed_Setpoint | Data type:
6 @ = Threshold_Warnin| podify value: [13.0 | Format:
7 < = Error
8 <« [ Warning
9 4 = ¥ Negative_Speed
10 <@ = Thresheld_Error
1140 =  Threshold_Waming Real 14.0 140 M & v
124 =  Eror Bool false FALSE ] ™ ™
124 = \Waming Bool false FALSE ] =l =l
14 . <Add news

7.7 Inicializar valores de configuracao / restabelecer valores de

inicializacéo

[

Setpoint  Comment

M  speedsetpointin revolutions per.

|Real

|Flnating-puint number

[ kOK

error limit exceeded
warning limit exceeded

]
]
]

—» Clicando no simbolo #* é possivel inicializar os valores de configuragéo. Nas variaveis

com tiques & no ‘valor de configuracdo', serd aceito em seguid

como valor atual. (— =)

a o valor de inicializacdo

|| cancel |gnega.

Speed limit/if exceeded a warnin...

Gratuito para o0 uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017
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e Re ko d=E BT =
SPEED_MOTOR I}
Name [' \HIE\.EHZE SETPOINT | pyonitar value  Retain Accessibl...  Visible i.. | Setpoint  Comment
1 | « Static
2 - speed_Setpoint Real 14.0 130 ] =] =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 ||a- speed_Actusl_Value  Real 0.0 15.06981 =] =] =] Speed actual value in revolutions per minute (.
4 40 = ~ Positive_Speed Struct =] M =] Farameters for error/warning positive speed
5 @@ = Threshold_Error Real 16.0 =} =] ¥  speedlimitiifexceeded an error is displayed
6 | L} Threshold_Warning  Real 140 B E E Speed limit [ if exceeded a warning is displayec
7 a = Errar Bool TRUE =] =] [ errorlimit exceeded
8 |a L Warning Bool FALSE =] =] = warning limit exceeded
9 4@ = > Negative Speed Struct =] =] =] Farameters for errorlwarning negative speed
10 |0 - Threshold_Error Real -16.0 -160 M =] =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
1Mla = Threshold_Warning | Real -14.0 -14.0 =} =] [  speedlimitiifexceeded a waming is displayec
izla = Error Bool FALSE =] =] [ erorlimitexceeded
i3l@ = warming Bool FALSE =) vl []  warning limit exceeded
S hE Rezen= BT H
SPEED_MOTOR
MName Data type | Startvalue Monitorvalue | Retain Accessibl . | Visible i | Setpoint | Comment
1 |40 ~ Stetic
2 4= Speed_Setpoint Real 140 140 =] =] =] =] Speed set point in revolutions per minute (ran.
3 @nw Speed_Actual_Value  Real 00 1527055 E E E D Speed actual value in revolutions per minute (.
4 40 = ¥ Positive_Speed Struct E E E Parameters for erroriwarning positive speed
5 | L Threshold_Error Real 16.0 E E E Speed limit/ if exceeded an error is displayed
6 | L Thresheld_Waming  Real 140 =] =] =] Speed limit [ if exceeded & warning is displayec
7 | L Error Boal TRUE =] =] =] error limit exceeded
8 < . Warning Boal FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 0= ¥ Negative Speed struct =] ™ =] Parameters for errorfwarning negative speed
10 |1 L Thresheld_Error Real -16.0 -16.0 ™ =] =] Speed limit/ if exceeded an error is displayed
11 |1 L Thresheld_Warning  Real -14.0 -14.0 =] =] =] Speed limit | if exceeded a warning is displayec
12 a1 L Error Boal FALSE =] =] =] error limit exceeded
13 a1 L Warning Bool FALSE =] =] (] warning limit exceeded
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— O reajuste de todos os valores iniciais se faz com um clique no simbolo ﬁl

o %)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

EroBEMN =
SPEED*'D R;;‘ETS‘EI‘(VE\UES

|Name |Dala type |Stan value |Mon|'tor value |Reta|'n |Ar_(.55ibl... |V|'s|'ble i ‘S«e‘lpoint ‘Commem ‘
1 @[~ sarc | ] M | =
2 |- Speed_Setpoint Real 14.0 130 =] =] =] Speed set point in revolutions per minute (ran.
3 | Speed_Actual_value  Real 0.0 15.27055 =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {.
4 |40 = ¥ Positive_Speed Struct E E [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 <@ L Threshold_Errar Real 160 160 E g g Speed limit | ifexceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_warning | Real 140 140 =] =] =] speed limit | ifexceeded a warning is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] = error limit exceeded
8 |1 - Warning Bool falce FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 4@l = ¥ Negative Speed struct =] ™ (] Parameters for erroriwa ring negative speed
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] M  speedlimit!ifexceeded an erroris displayed
1 @ - Threshold_Warning | Real -14.0 -14.0 E g E Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
12 |- L Error Bool falze FALSE E g D error limit exceeded
13 |1 L} Warning Bool false FALSE =] =] = warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX

hbE Feerod= BT =
SPEED_MOTOR

|Name ‘Dala type |S|arl value |Mon|'lor value |RE1.a|'n |Acc5§|'b\... ‘\r\'s\'ble i |Selpo|'m |Commem ‘
1 |@[* swmtic I ] M 0 ]
2 |41 = Speed_Setpoint Real 0.0 130 ™ =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] (] Speed actual value in revolutions per minute {.
4 41 = ~ Positive_Speed Struct Q g [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 0.0 16.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Thresheld_Waming | Real 0.0 14.0 =] =] M  speedlimitiifexceeded a waming is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] O error limit exceeded
8 |41 - Warning Bool falze FALSE ™ =] = warning limit exceeded
9 |40 = ~ MNegative_Speed Struct v =l O Parameters for erroriwarning negative speed
10 a1 L} Threshold_Error Real 0.0 -16.0 =] =] =] Speed limit/ ifexceeded an erroris displayed
11 | - Threshold_Warning  Real 0.0 -14.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayec
12 @ - Error Bool false FALSE [ =l O error limit exceeded
13 |a L} Warning Bool false FALSE =] =] O warning limit exceeded

Gratuito para o uso em centros de treinamento/ pesquisa e desenvolvimento. © Siemens AG 2017. Todos os direitos reservados.
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7.8 Fotos no bloco de dados

— Clicando no simbolo E a foto dos valores de observacdo podem ser feitas, para aceitar

estes valores como valores de inicializagéo ou para reproduzir mais tarde novamente na
CPU.

(e@

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks b SPEED_MOTOR [DB2]

#¢ ke Reaess B[ e

SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:53:09 AM)

‘Name P Snapshot of the monitored values |S|,arl walue |Mor|ilor value ‘Hmnin ‘Accssible f... ‘V\siblein |Selpoint |Comment

1 @ v Static O O O O
2 |- Speed_Setpoint .Real 130 )] =] )] =] Speed set pointin revolu.
3 = Speed_Actual_Value  Real 1519097 )] ] )] B speed actual value in rev.
4 |« = ~ FPositive_Speed Struct =] =] =] O Farameters for erroriwar...
5 @@ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 =] )] =] Speed limit | if exceeded
6 @@ = Threshold_Warning  Real 14.0 100 ] )] =] Speed limit | if exceeded...
7 4@ L] Error Bool false TRUE =] =] B error limit exceeded
& @ L) Warning Bool false FALSE =] )] = warning limit exceeded
9 4 = v Negative_Speed Struct ] =) ] O Parameters for errorfwar...
k@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] =) Speed limit | if exceeded...
illag = Threshold_Warning  Real -140 140 =] )] =] Speed limit | if exceeded
12 | L] Error Bool false FALSE ] )] B8 error limit exceeded
13 <@ L] Warning Bool false FALSE =] =] B warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] — W EX

FE e e B 3
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 ANM)
|Name ‘Dﬂlﬂ ype |Smrl value ‘Snapshm Monitor value ‘Rﬂam |A((Esible f |Uisible in .. ‘Sapoml |Com,,,
1 4@ v Static [H] [H] O ]
2 |a= Speed_Setpoint Real 40 13.0 130 v v =] v Spee
3 = speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 1519097 =] =] =] [l Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct )] =] =] O Para_.
s @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 [~} =] [~} Spee...
& @ = Threshold_Warning  Real 140 100 100 v = v Spee
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE [~} =] [l error ...
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE v = [ wami__
9 4l = ¥ Negative_Speed Struct ] )] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 -160 v = v Spee
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 [~} =] [~} Spee...
1zl = Error Bool false FALSE FALSE v = [ error
i@ = Warning Bool false FALSE FALSE [~} =] [l wami...
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— A aceitacao dos valores da foto ocorre alternativamente com um clique no simbolo |&|

para todos os valores ou clicando no simbolo & apenas para os valores de inicializagao.

Na maior parte, seréo requeridos aqui somente os valores de configuragédo

- &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#¥FhE Reenes BT =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name P Copyall values ﬁ?m the "snapshot” column to the 'Slalrlva\ue' column e cine |Retam ‘Ar_r_ss\blef... |\risible = |Selpoint |Com.
1 <@ v Static [l O O O
2 <= Speed_Setpaint | Real 140 130 130 =] = =] =] Spee...
3 4. Speed_sctual_Value  Real 0.0 15.19097 15.64308 = = = = Spee .
4 |40 m v Positive_Speed Struct (¥ =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 15.0 =] = =] Spee
6 @ = Threshold_Viaming  Real 140 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@ L Error Bool false TRUE TRUE =] = B error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct =] ™~ =] O Para_.
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =) =] =] Spee...
i@ = Threshold_Viaming  Real -140 140 140 =] = = Spee...
2k = Error Bool false FALSE FALSE =) =] B error ...
3am = Warning Bool false FALSE FALSE = =] B warmni...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

e Relres s BT =]
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)
|Name 4 Copyallls_e_lP_o_iP:s_lrom = 'STEP_S'_’\?E'_C_O\UMH(ID_lh_er:.Sl_E_r( VBIUE.IC..O.IHTT. value |Re1.am ‘A(.(.ES\NE f... |V|s|ble in.. |Selp-0|m |C0m.
1 4@ ~ Sstatic O O O [}
2 |a|= Speed_Setpaint Real 140 130 13.0 =] =] =] =] Spee...
s l@s= Speed_pcwal Valuz  Real 0.0 15.19097 1564308 ) =] = B Spee
4 <@ = ¥ Positive_Speed Struct =] =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 15.0 =] = =] Spee
6 @ = Threshold_Waming  Real 140 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@ L Error Bool false TRUE TRUE =] = B error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct =] =] =] O Para_.
wnkam = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =] =] =] Spee...
ila = Threshold_Viaming  Real -140 140 140 =] = = Spee
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
Bla = Warning Bool false FALSE FALSE =] = B wamni_

Y NI L El
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |S|,arl value ‘Snapshol Monitor value |Remin |Accﬁsible s |Visib\e in .. |Selpoim |C0m...
1 40 > Sttic M B B B
2 @= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 130 =] = = Spee_
E Speed_Actual Value  Real 0.0 15.19097 15.64308 =] =] B8 Spee...
4 40 = > Positive_Speed Struct =] ™~ O Para_.
s @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 =) =) =) Spee...
6 @ = Threshold_Waming  Real 100 100 100 =] ™ ™ Spee...
7 4@ L) Error Bool false TRUE TRUE E E D error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B8 wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct =] ™ O Para...
0l = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 6.0 =] = = Spee...
@ = Threshold_Waming  Real -14.0 -14.0 140 =] =] =] Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE v =] = error
B = Warning Bool false FALSE FALSE =) =) B wami...
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— Para reproduzir dados armazenados intermediariamente na foto novamente na CPU, é
preciso clicar no simbolo t"'|.

& &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] b Program blocks b SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Ree o= K[ =
SPEED_MOTOR (snapshot ted: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBME P Copy B‘U values from the snapshot to the Ect\:lalva\ues ofthe CPU |\ 1e ‘RE'IBI'H |A((55ib\e i ‘V\'sib\e = |Selpaint |Com,,,
1 <@ v Static [l O [H] O
2 la= Speed_Setpoint Real 130 14.0 I =] M =] Spee
. Speed_Actual_Value  Real 1519097 15.06981 =] =) B Spee..
4 |40 = ~ Fositive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 =] =) =] Spee..
6 @@ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 = =] =] Spee
7 4@ L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = =] = wamni__
8 4@ = ¥ Megative_Speed Struct =] =] O Para...
Wla = Threshold_Error Real -160 160 160 = =] =] Spee
Mla = Threshold_Warning  Real 140 140 140 =] =] =] Spee..
12la = Error Bool false FALSE FALSE = =] = error
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B8 wami...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

g hE Reaems=s N[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBI’FIE |Dala type |Slnrl value |Snapshol |M0n|lur value ‘Re‘l.a\'n ‘A(.(.Es\'ble f.. |V|'5\'ble in.. |Selpoim |C0m...
1 <@ v Stetic ] O [} O
2 @@= Speed_Setpoint Real 130 13.0 13.0 =] = = = Spee..
3 @me Speed_Actual Value  Real 0.0 1519097 15.06881 1 =] =] =] B spee..
4 |40 = ~ Positive_Speed Struct =] =} =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 150 150 15.0 =] =] =] spee..
6§ @ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 =) =] =] Spee..
7 | L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ..
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE =) =] B wami...
9 4@ = ¥ MNegative_Speed Struct @ E E \:| Para...
wna = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =) =] =] Spee..
nla = Threshold_Warning  Real 140 -140 -14.0 =] =] =] spee..
izla = Errar Bool false FALSE FALSE =) =] B error ...
a = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B warni...
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— Desejando sobrescrever todos os valores de configuragdo com os valores de

inicializagdo, basta dar um cligue em @ Os valores na CPU, em quais a opcao 'valor de

configuracdo' ndo foi selecionada, permanecem.

o &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

GE ReEoEE BT =
SPEED_MOTOR (snapshot crey |- 220204 :54:43 AM)

|Name | Data type |S|,arl value ‘Snapshot Monitor value |Hmnin |Accssib\e fem |Uisible in.. ‘Selpoint |Com...
1 4@ ~ Static 'l = = B
2 |af= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 140 =) =] =] =) Spee...
s d@s. Speed_Acwal_value  Real 0.0 1519097 15.06981 v = = = Spee_
4 | = v Positive_Speed Struct )] =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Errar Real 15.0 15.0 150 =] =] =) Spee...
& @ = Threshold_Warning | Real 100 100 100 = = =] Spee_
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
Bl = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 4= ~ Negative_Speed Struct =] =] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 160 = = =] Spee_
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 =] =] =] Spee...
2@ = Errar Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE = = = warni__

032-600_Global_Data_Blocks *» CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Readn= B[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |Slnr1 value |Snapshol Monitor value ‘Re‘l.am ‘A(.(.ESIb‘E f. |V|5\ble in.. |Selpo\n| |C0m...
1 |40 - Static O O ] [}
2 |afs Speed_Setpoint Real 130 130 130 = =] [~} =] Spee...
3 | = Speed_Actual_Value " Real 0.0 15.19097 15.06981 =) =] =) B Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct =] =] =] ] Para_.
5 @ = Threshald_Error Real 150 150 150 =] [~} =] Spee...
6 |4 = Threshold_Wamning  Real 100 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@a L Error Bool false TRUE TRUE =] =) B Error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = v B wami__
9 <@ = v Negative_Speed struct =] =] ] O Para...
w0la = Threshald_Errar Real 16.0 16.0 16.0 =] =) =] Spee...
1la = Threshold_Waming  Real 140 140 140 = v =l Spee
2l = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
13l = Waming Bool false FALSE FALSE =] =) B wami...
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7.9 Ampliar bloco de dados e carregar sem reinicializacao

— Para que seja possivel 'carregar sem reinicializacéo' do bloco de dados "VELOCIDADE

DO MOTOR"[DB2], vocé deve & Geoffine a2 abrir em seguida as propriedades do
bloco de dados.

(¥ Gooffine _, \E| OCIDADE DO MOTOR[DB2] — propriedades)

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Optons Tools Window Help Trweflyy i) AR

Uiy H saveproject & X 35 o X D 2 T M B R Y coonline (F coofiline | i A I 3 1] PORTAL
T m
Devices =
6o o s hE Feaee= BT ERH
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM) &
& MOTOR_AUTO [FB1] Name Data type Start value Snapshot Retsin Accessiblef_ Visiblein _ Setpoint | Comment
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] 1 4@ v Stafic %I_J
@ SFEED_MOTOR [DB2] ! = Real 130 120 (=] (=] (=] Speed set pointin revolutio.. | &
» [ Technology objects |_Value  Real 0.0 15.19097 =] (=] Speed actual value in revolu | =
» [ External source files X o Ce e Struct =] =] Parsmeters for erroriwarning | &
» [g PLCtags = CrlC | Eror  Real 150 =) =) [  speedlimit/ifexceeded an ..
b [ PLC dats types = <Y | Waming  Real 100 (=] (=] =] Speed limit/ ifexceeded a w.|
~ [ watch and force tsbles Copyas text Bool TRUE =] =] [ enorlimitexceeded
B Add new watch table X Delete el Bool FALSE (=] (=] B8 warning limit exceeded
Force table cename 2 Fed struct =] =] Parameters for errorwarning.
Watch table_1 _Error Real 160 160 (=] (=] ™~ Speed limit/ ifexceeded an ..
» [ig Online backups Compile * | warning Real o 20 ] ] @ speedlimit/ifesceeded s w |
» [ Traces Dovmlosd to device ' Boal FALSE =] =] []  emorlimitexceeded
8 Program info & coonline crrlk Bool FALSE =] =] [ waming limit exceeded
it Prog! < Co offine cerle E
» [ii Device proxydata &~ =0 omne -
4 PLCalarms [ A ot ofthe monitor values
[ T lists Applysnapshot values as startvalues b
» [l Local modules [h Generate source from blocks
» [§# Common data - . ShifF11
» [5]] Documentation settings 3¢ Crossreferences - L B
: [igi Languages & resources ] call structure |@ Properties  |?Info |4 Diagnostics |
» Online access = assi
; g TS 2 Assignmentlist ferences | Compile [ Syntax
Switch programming language [
Know-how protection
=, Princ... Curl+P Goto 7 Date Time
& Print preview... uccessfully written to the FLC 712912015 8:05:08 AM
> | Details view 516F terminated. 7129i2015  8:06:50 AM

4 Portal view Overview Main Watch table_

@ SPEED_MOTOR 1516F terminated.

— Coloque o tique nas propriedades 'Geral' & no 'Atributo’ 'Acesso otimizado de bloco'.
(— Geral — Atributo —» MAcesso otimizado de bloco)

SPEED _MOTOR [DBZ] %

General

General

Attributes

Information
Time stamps

Compilation D Only store in load memory
Frotection

Download without reinitializtion

[ ] Data block write-protected in the device

[« optimized block access

[<] [T ] <] [Tl ]

r OK 1 ‘ Cancel |
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— Ao 'carregar sem reinicializagdo', atribua ao bloco de dados uma 'Reserva na memoria

retentiva’.
(— Carregar sem reinicializacdo — Reserva na memoaria retentiva — 10 Bits — OK)

SPEED_MOTOR [DB2] %

General

General

Download without reinitialization

Information
Time stamps

Compilation Memory reserve: | 100 Bytes | (100 bytes available}

[l . L .
[Fiizz i " =] Enable download without reinitializtion for
Attributes H retentive tags.

Retentive memory reserve (10 bytes available}

Download without reinitializtiond

[<] i Bl [Tl ] [2]
[: oK Cancel

— Carregue em seguida seu bloco de dados "VELOCIDADE DO MOTOR" [DB] mais uma
vez no comando e selecione & Geonline

(- VELOCIDADE DO MOTOR [DB] —» & _, & Goonine )

T4 Siemens - G:\Automatior 600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Inset Online Options Tools Window Help .
Totally Integrated Automation
Ui (3 H swveproject & X 3 X 0@ @‘E‘Eﬂlﬂﬁﬁaon”nz ¥ coofitine | i, A 1B 3 ] PORTAL

Project tree W
Devices

Download to device

E’
HOO SF bR RernnE BT ] |3
SPEED_MOTOR E
~ |7 032:600_Global_Data_Blocks [~ Name Data type start value Snapshot Retain Accessiblef... Visiblein .. |Setpoint  Comment
B #dd new device 1 a -~ sei "
By Devices & networks 2 @ speed_setpoint Real 130 (=] (=] (=] Speed set pointin revolutio.. | &
~ 3 cPu1516F [cPU 151673 PN/DP] : a-s Speed_Actual_Value  Real 0.0 [v! =) B Speed actual value in revolu_{ =
I Device configuration 4 40 = v Positve Speed Struct =] = Parameters for errariwarning | &
] online & diagnestics 5 @ = Threshold_Error Real =] v (=] Speed limit ] ifexceeded an ..
~ [l Program blocks =ls @ = Threshold_Waming  Real (=] =] =] Speed limit | ifexceeded a w.
B Add new block 7 @ = Emer Bool =] =] [ erorlimitexceeded
& Main [0B1] E @ = Warning Bool =] ™~ (=] warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] o @) = v Negative Speed struet (=] (=] Parameters for erroriwaming..
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FE11] na = Threshold_Error Real =] ™ =] Speed limit | ifexceeded an ...
& MOTOR_AUTO [FE1] L a = Threshold_warning  Real (=] (=] (=] Speed limit | if exceeded a w.
8 MOTOR AUTO_DB [DB1] 12a = Error Bool =] v (=] error limit exceeded
\§ SPEED_MOTOR [DB2] i3 = Waming Bool =] = =] warning limit exceeded
» [ Technologyobjects
b L} External source files
» [ PLctags
» [ PLC data types
~ (5 Wistch and force tables
B Add new watch table [<] L B
Force table | Properties  |*i}info | %] Diagnostics |
25| Watch table_1 -
b [1§ orline bockups J General | Crossreferences | Compile [ Syntax

» [Z Traces [B][1][@][howall messages [
B8 Frogram info
&

» [5} Device proxy dats 1 | Message Goto |7 Date Time

h ] Connected to CPU1516F, address IP=192.168.0.1. 71292015 8:13:45 AM [+]

> | Details view
4 Portal view =2 overview | wain

Connection to CPU1516F terminated 712912015  8:14:10 AM

watchtsble 1| @ sPeED_MOTOR

terminated.
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— Ative agora com um clique no simbolo carregar sem reinicializacéo e confirme a

pergunta de seguranca com 'OK'.

o E, ok

3 e REEB ;«.-»E;Ilﬁ

SPEED_MOTOR

MName Data type P Download without reinitizlimtion Accessibl... | Visible i.. Setpoint

1 @[> stedic ]
2 @n Speed_Setpoint Real 130 130 =] =] ™ =]
: |4 - speed_sctual Value  Real 0.0 15.27055 =] =] =]
4 4l = ¥ Positive_Speed Struct =] = =]
5 |a L} Threshold_Error Real 150 E E E
6 |1 - Threshold_Warning | Real 100 =] =] =]
7 | L} Error Bool TRUE = =] @]
8 |a L} Warning Bool false FALSE =) =] B
9 41 = ¥ Negative Speed struct =] =] =]
10 4 - Threshold_Errar Real -160 -16.0 =] =] =]
Mnla = Threshold_Warning | Real 140 140 =) =] =]
2la = Error Bool FALSE =] =] B
134 =  Warmning Bool FALSE =] =] =]

“Activation (0601:000020)

Do you want to enable the block function "Load without
. reinitialization"?

You can download the following changes to the block interface in "RUN"
mode without having to reinitialize the program. The number of possible
changes is limited. You can specify the size of the memory reserved for
changes under "Options > Settings”. Please note that changes which were
made before activating the memory reserve maycause a reinitialization.

Al

Cormment

Speed set point in revolutions per minute (ran.
Speed actual value in revolutions per minute (.
Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

1

L‘&.OK ” Cancel
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— Adicione agora uma variavel desejada em seu bloco de dados.

(— Nome: Valor_teste — tipo de dado: Real — valor de inicializagéo: 99)

0_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB.

EEBBE o =
SPEED_MOTOR
Name Data type Start value Retain Accessibl_. | Visible i Setpoint | Comment
1 4@ > swtic
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0 =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 a@an Speed_Actual_Value  Real 0.0 D Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpmj
4 41 = > Positive_Speed struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |a L} Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_Warning  Real E Speed limit[ if exceeded & warning is displayed
7 |41 - Error Bool =] error limit exceeded
8 |a L} Warning Bool =] warning limit exceeded
9 4 " ~ Negative_Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- - Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
1@ - Threshold_Warning  Real =l Speed limit | if exceeded a warning is displayed
12 a1 L} Error Bool (] error limit exceeded
13 | - Warning Bool =] warning limit exceeded
14 40 = Value_Test Real =]
15 L] o

— Carregue entdo mais uma vez seu bloco de dados "VELOCIDADE DO MOTOR" [DB] no

comando. (—VELOCIDADE DO MOTOR [DB] —» o — carregar)

2-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
Cf 1 saveproject & X

2 X s G Jit] 2 & Goonline ¥ Gooffine o A M 2 | PORTAL

Download to device
Devices =
e T =
[ N~) = b = |2
=
SPEED_MOTOR Y
= | ] 032-600_Global_Data_Blocks 0+ Name Data type | Startvalue | Retain Accessibl... | Visible i Setpoint  Comment
B¢ Add new device 1 |a v swmric u’_J
iy Devices & networks 2 - Speed_Setpaint Real 13.0 [  Sspeedsetpointin revolutions per minute (range: +/-50 pm) | &
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] B Iz |la- speed_Actual Value  Real 0.0 [ speed actusl value in revolutions per minute (range: +-50 rpm| =,
TI} Device configuration 4 <@ = v Positive Speed Struct Parameters for erreriwaming positive speed 8
% online & diagnostics s @ = Threshold_Error Real [  Speed limit!ifexceeded an error is displayed
~ [l Program blocks O=|ls la = Threshold_Warning  Real @ Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 la = Error Bool [ errorlimitexceeded
4 Main [0B1] ® |s @ = vesming Bool [ warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] [ ] 9 |40 = ~ Negative_Speed Struct Farameters for erroriwa ming negative speed
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] [ ] w0la = Threshold_Error Real M  speed limit!ifexceeded an error is displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] @ |nla = Threshold_Warning  Real M Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] [ ] i2la = Error Bool [ errorlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] i 0 ila = Werning Bool []  warning limit exceeded
» [ Technalogy objects 14 lan s value_Test Real =] M =]
» [ External source files 15 . new
b [@ PLCtags [ ]
» [g) PLC data types [<] [T >
iy
sl Viteh and force tables |l Properties  |%i}info @ [ %] Diagnostics |
B Add new watch table
E| Force table || General | Crossreferences | Compile [ syntax 4
Watch wble_i 20 shonsimesge: 7]
» [ online backups
B
D |~z 1 [Message Gowo 2 Date Time
FEgEm i & s setpointyalues successiullywritten o the PLC. 713012015 6:29:17 PM [~]
B2 P/ @  Connectionto CPUTS16F terminated. 713012015 6:30:59 PM
£ PLcalarms ~“d®  connectedto CPUTST6F, address IP=192.166.0.1 7i3012015  6:32:49 PM (=]
> | Details view
4 Portal view Overview Watch table_1 |- SPEED_MOTOR
T T
Load preview X
9 Check before loading
Status || Target IMessage Action
I @ =~ crUIsIEF Ready for loading.
Q ¥ Software Download software 1o device Consistent download
~ Overwrite online? Objects that exist online and are
a overwritten
[} Main [0B1] [v] overwrite
(] SPEED_MOTOR [DB2] [v] overwrite
Refresh |
Finish H [ Load ” Cancel |
5
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och

— Se vocé observar mais uma vez o bloco com um clique em ' “ ', vera que os valores de

observacédo nao foram sobrescritos pelos valores de inicializacao.

(=)

S e Re iz o= B =

SPEED_MOTOR

MName Data type Startvalue Monitor value | Retain Accessibl...  Visible i.. | Setpoint | Comment

i @[> seic ]
2 4@~ Speed_Setpoint Real 130 140 =] Speed set pointin revolutions per minute (ran..
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 0.0 (] Speed actual value in revolutions per minute (|
4 4 = ¥ Positive_Speed Struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 170 =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 |4 L} Threshold_Warning  Real 120 =] Speed limit/if exceeded & warning is displayed|
7 @ = Error Bool FALSE [ errorlimit exceeded
8 |41 - Warning Bool FALSE = warning limit exceeded
9 < = ~ Negative_Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- L} Threshold_Error Real -16.0 -16.0 E Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
11 | - Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayed|
12la = Error Bool f FALSE [ emorlimit exceeded
13 | L} Warning Bool FALSE D warning limit exceeded
14 | = Value_Test Real 99.0 =]

7.10 Arguivamento do projeto

— Finalmente, ainda pretendemos arquivar o projeto completo. Por favor, selecione no
menu — 'projeto’ — 'Arquivar ...". Abra uma pasta, na qual vocé queira arquivar seu
projeto e salve seu projeto como tipo de dado 'TIA Portal-Arquivos de projeto'.

(— Projeto — Arquivar — TIA Portal-Arquivos de projeto — 032-600_bloco de dados

globais.... >Save (Salvar))

T4 Siemens - G:\Automati 32-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Piquct Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
émew,,, ‘ N dx ) MG [ & Goonline ¥ Gooffiine A, [ I 3¢ H 1] PORTAL
H[¥% open... crlso —
Migrate project. ..600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] — WX
Close Crrl+w _%1
Hl seve crrles S e Peeoe:E [l ENE
Save as... Ctrl+Shiftss - =
SPEED_MOTOR
Delete project._. CuliE - Name Datatype |Start value | Retain Accessibl... | Visible i.. | Setpoint | Comment —
B 1@~ swatc =
Retrieve... 2 |[@m=  Speed_setpoint Real [[130 | @ speedsetpointin revolutions per | &
W' Card ReaderiUSE memory » 3 @a= Speed_Actusl Value  Real 0.0 [l Speedacwalvalue in revolutions p. %
T Memory card file » _|¢ @ = ~ Positive_Speed Struct Parameters for errorhwarning positi.| @
¥ - 5 @ = Threchald_Errar Real 150 ¥  speedlimitiifexceeded an erroris | |
= 6 @ = Threshold_Warning  Real 100 ¥  speedlimitiifexceeded a warning |
=) Print... Cul+F .
7 @ = Error Bool [ errorlimitexceeded
&b Prine preview...
8 @ = Warning Bool [ waming limit exceeded
GilAutomatie...\032-600_Global_Data_Blocks S 4= ¥ Negative_Speed Struct Farameters for errorlwaming negati]
GilAutomationl__2...1032_300_PID_Control 1 10 4m = Thieshold_Emer  Real ¥  speedlimitiifexceeded an erroris |
GlAutomationl0523...1052-300_PID_Control 1140 8 Threshold_Warning Real @  Speedlimitiifexceeded a waming |
Gilautomationl03..1032_300_Analog_Values — Boal e T
Exit Ba . Warning Bool []  waming limitexceeded
¥ [ Technology objects 14 4= Value_Test Real 3l
» @ External source files
» [ PLCtags
» [ig PLC dats types
~ [l Watch and force tables
B Add newwatch table
m | [0 ] >
|g Properties H:i.'.lnfn yHﬂ Diagnostics ‘
Watchtable_1 | @ SPEED_MOTOR PU1516F terminated.
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8 Lista de verificacéao

Ne.

Descricdo

Verificado

Bloco de dados VELOCIDADE DO MOTOR [DB2] criado com
éxito.

AlteracBes de programa executadas no Main [OB1].

Compilacdo bem sucedida e sem mensagem de erro

Carregamento bem sucedido e sem mensagem de erro

Ligar o sistema (-KO = 1)

Cilindro recolhido / Mensagem de retorno ativada (-B1 = 1)
DESLIGA EMERGENCIA (-Al = 1) n&o ativado

Modo de operagdo AUTOMATICO (-S0 = 1)

Botédo de parada do automatico ndo acionado (-S2 = 1)
Acionar brevemente o botéo de partida automatica (-S1 = 1)
Sensor da rampa ocupada ativado (-B4 = 1)

em seguida liga o motor da correia-M1 em rotagéo variavel
(-Q3 =1) comuta para ligado e permanece ligado.

A velocidade corresponde ao valor nominal de rotagéo na
area +/- 50 rpm

Sensor do final da correia ativado (-B7 =1) - -Q3=0
(ap6s 2 segundos

Acionar brevemente o botdo de parada do automatico
(-S2=0)—>-Q3=0

Ativar PARADA DE EMERGENCIA (-A1 =0) - -Q3 =0

Tipo de operagdo manual (-SO0 =0) > -Q3=0

10

Desligar instalagéo (-KO =0) > -Q3 =0

11

Cilindro néo recolhido (-B1 =0) - -Q3=0

12

Rotacéo > Limite de velocidade, distirbio max— -Q3 =0

13

Rotacéo < Limite de velocidade, distirbio min— -Q3 =0

14

Projeto arquivado com sucesso
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9 Exercicio

9.1 Definicdo da tarefa — Exercicio

Neste exercicio um outro bloco de dados globais "MAGAZIN_PLASTIK" [DB3] deve ser
apresentado adicionalmente..

O valor nominal e valor real do contador para as pecas plasticas deve ser determinado neste
bloco de dados e exibidos.

Além disso, serao adicionados para o bloco funcional "MOTOR_AUTQ" [FB1] uma entrada
comutavel para a especificacdo do valor nominal e uma saida para a exibi¢éo do valor real.

9.2 Esquema de tecnologia

Aqui vocé pode ver o esquema de tecnologia para a tarefa.

Sortieranlage / Sorting station - Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
-B4 -B5 metal -B7
Plasti
Rutsche/Slide :> Farderband/Conveyor :. :> m:zt:lg
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
‘ [T external manipulated value speed
m B2 3.0 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
_BS Istwert Drehzahl/ 5.0 Ujmin {rpm) W -B1 manipulated value speed
actual value speed . p 5.0 et ()
1.0 m/s
Imagem 5: Esquema de tecnologia
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
_P1 einfon _P5 gestartetistarted — Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ St Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
T Manual -M1 backwards
P4 akfiviert/active
-P7 ausgefahreniexiended
-A1 NOTHALT/E: st -52 Sk st
[EnEEyEis — SRS -56 Zylinder -M4 ausfahren/
P2 Handimanual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend _P6 eingefahreniretracted
__ SO Betriebsart/operating mode -S5 Zylinder -M4 einfahren/
— cylinder -M4 retract
Imagem 6: Painel de comando
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9.3 Tabela de atribuicéo

Os seguintes sinais sdo necessarios como operandos globais para esta tarefa.

DE Tipo Identificagdo | Integrada NC/NO
E 0.0 BOOL -Al Aviso PARADA DE EMERGENCIA ok NC
EO.1 BOOL -KO "Ligar" instalacéo NO

5 5 Manual =0

E0.2 BOOL .50 Interruptor,d'e selecdo da operacdo manual

(0)/ automética (1) Automatico =1
E 0.3 BOOL -S1 Botéo de inicio do sistema automatico NO
E 0.4 BOOL -S2 Botdo de parada do sistema automatico NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor do cilindro -M4 recolhido NO
E 1.0 BOOL -B4 Sensor da rampa ocupado NO
E1.3 BOOL -B7 Sensor para a peca no final da correia NO

Sensor de valor efetivo da rotagdo do motor
EW64 BOOL B8 +/-10V corresponde a +/- 50 rpm

DA Tipo Identificacdo | |ntegrada
A 0.2 BOOL -Q3 Motor da correia -M1 em rotacao variavel

AW 64 BOOL U1 Valor de ajuste da rotacdo do motor em duas

direcbes +/-10V corresponde a +/- 50 rpm

Legenda referente & lista de atribui¢cdes

DE Entrada digital DA Saida digital
EA Entrada analdgica SA Saida analdgica
E Entrada A Saida

NC Normally Closed
(contato de interrupcgéo)

NO Normally Open
(contato de estabelecimento)

9.4 Planejamento

Agora, planeja de modo auténomo a implementacéo da definicdo da tarefa.
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9.5 Lista de verificacdo — Exercicio

Ne.

Descricao

Verificado

Bloco de dados MAGAZINE_PLASTICO [DB3] criado com
éxito.

Alterac@es de programa executadas no MOTOR_AUTO
[FB1].

AlteracBes de programa executadas no Main [OB1].

Compilacdo bem sucedida e sem mensagem de erro

Carregamento bem sucedido e sem mensagem de erro

Ligar o sistema (-KO = 1)

Cilindro recolhido / Mensagem de retorno ativada (-B1 = 1)
DESLIGA EMERGENCIA (-A1l = 1) n&o ativado

Modo de operagdo AUTOMATICO (-S0 = 1)

Botédo de parada do automético ndo acionado (-S2 = 1)
Acionar brevemente o botéo de partida automatica (-S1 = 1)
Sensor da rampa ocupada ativado (-B4 = 1)

entdo o motor da correia -M1 avanga na velocidade variavel
(-Q3=1)

comuta para ligado e permanece ligado.

A velocidade corresponde ao valor nominal de rotagéo na
area +/- 50 rpm

Sensor do final da correia ativado (-B7 =1) - -Q3=0
(ap6s 2 segundos

Acionar brevemente o botdo de parada do automatico
(-S2=0)—>-Q3=0

Ativar PARADA DE EMERGENCIA (-A1=0) - -Q3=0

10

Tipo de operacdo manual (-S0=0) »-Q3=0

11

Desligar instalagédo (-KO=0) - -Q3 =0

12

Cilindro néo recolhido (-B1=0) »-Q3=0

13

Rotacéo> Limite de velocidade, distirbio max— -Q3 =0

14

Rotacéo< Limite de velocidade, distirbio min— -Q3 =0

15

Projeto arquivado com sucesso
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10Informacéo adicional

Para o treinamento inicial ou aprofundamento, é possivel encontrar informacées adicionais de
orientacao, como: Getting Started, videos, tutoriais, aplicativos, manuais, guias de programacao

e testes de software/firmware, no link a seguir:

www.siemens.com/sce/s7-1500
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