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Trainer Package SCE adatti a questa documentazione didattica

Controllori SIMATIC

»  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F e HMI RT SW
N. di ordinazione: 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
N. di ordinazione: 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
N. di ordinazione: 6ES7516-3FN00-4AB2

«  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
N. di ordinazione: 6ES7516-3AN00-4AB3

SIMATIC CPU 1512C PN con software e PM 1507
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB1

- SIMATIC CPU 1512C PN con software, PM 1507 e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1512C PN con software
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN con software e CP 1542-5 (PROFIBUS)
N. di ordinazione: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- licenza singola
Nr. di ordinazione: 6ES7822-1AA04-4YA5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - licenza per una classe da 6 postazioni
Nr. di ordinazione: 6ES7822-1BA04-4YA5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - licenza upgrade da 6 postazioni
Nr. di ordinazione: 6ES7822-1AA04-4YES

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - licenza per studenti da 20 postazioni
Nr. di ordinazione: 6ES7822-1AC04-4YA5

Tenere presente che questi Trainer Package potrebbero essere sostituiti da successivi pacchetti.
Potete consultare i pacchetti SCE attualmente disponibili su: siemens.com/sce/tp

Corsi di formazione
Per corsi di formazione regionali di Siemens SCE contattare il partner di contatto SCE regionale
Www.siemens.com/sce/contact

Ulteriori informazioni su SCE
siemens.com/sce
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Avvertenze d'uso

La documentazione didattica SCE per la soluzione di automazione omogenea Totally Integrated
Automation (TIA) é stata creata per il programma "Siemens Automation Cooperates with Education
(SCE)" specialmente per scopi di formazione per enti di formazione, di ricerca e di sviluppo
pubblici. La Siemens AG declina qualunque responsabilita riguardo ai contenuti di questa
documentazione.

Questa documentazione pud essere utilizzata solo per la formazione base inerente prodotti e
sistemi Siemens. Cio significa che pu0 essere copiata in parte, o completamente, e distribuita agli
studenti nell'ambito della loro formazione professionale. La riproduzione, distribuzione e
divulgazione di questa documentazione & consentita solo all'interno di istituzioni di formazione
pubbliche e a scopo di formazione professionale.

Qualsiasi eccezione richiede un'autorizzazione scritta dal partner di riferimento di Siemens AG.
Interlocutori: Sig. Roland Scheuerer roland.scheuerer@siemens.com.

Le trasgressioni obbligano al risarcimento dei danni. Tutti i diritti sono riservati, incluso anche quelli
relativi alla distribuzione e in particolare quelli relativi ai brevetti e ai marchi GM.

L'utilizzo per corsi rivolti a clienti del settore industria € esplicitamente proibito e non & inoltre
permesso l'utilizzo commerciale della documentazione.

Ringraziamo la Technische Universitat Dresden, e in particolare il Prof. Dr. Ing. Leon Urbas, la
Michael Dziallas Engineering e tutte le persone coinvolte nella creazione della presente
documentazione didattica.
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BLOCCHI DATI GLOBALI IN SIMATIC S7-1500

1 Obiettivo

Il presente capitolo illustra I'utilizzo di blocchi dati globali di SIMATIC S7-1500 con il tool di
programmazione TIA Portal.

I modulo illustra la configurazione, la creazione e I'accesso ai blocchi dati globali di SIMATIC
S7-1500. Passo dopo passo vengono illustrati la creazione di un blocco dati globale nel TIA
Portal nonché l'accesso in lettura e scrittura a questi dati nel programma.

E possibile utilizzare tutti i controllori SIMATIC S7 riportati nel capitolo 3.

2 Presupposti

Questo capitolo si basa sul capitolo Analog Values with the CPU1516F-3 PN/DP SIMATIC S7.
Per la realizzazione di questo capitolo & possibile utilizzare ad es. il seguente progetto:
“SCE_IT_032-500_Analog_Values R1508.zap13".

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati.
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3 Requisiti hardware e software

1 Engineering Station: i requisiti sono hardware e sistema operativo
(per ulteriori informazioni vedere il file Readme/Leggimi sul DVD di installazione di TIA
Portal)

2 Software SIMATIC STEP 7 Professional in TIA Portal — da V13

3 Controllore SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, ad es. CPU 1516F-3 PN/DP —
dal firmware V1.6 con Memory Card e 16DI/16DQ e 2Al/1AQ
Nota: gli ingressi digitali e gli ingressi e le uscite analogici devono essere condotti su un

guadro di comando esterno.

4  Collegamento Ethernet tra Engineering Station e controllore

/_I_:IX <
a—————\\ 2 SIMATIC STEP 7

_ _ _ Professional (TIA
1 Engineering Station Portal) da V13

4 Collegamento Ethernet

99T T YT Y
9 9999 99 e

Quadro di comando
3 Controllore SIMATIC S7-1500
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4 Base teorica

4.1 Blocchi dati

Diversamente dai blocchi di codice, i blocchi dati non contengono istruzioni ma fungono da
memoria per i dati utente.

| blocchi dati contengono quindi dati variabili che vengono utilizzati dal programma utente. La
struttura dei blocchi dati globali si pud definire liberamente.

I blocchi dati globali contengono dati che possono essere utilizzati da tutti gli altri blocchi
(vedere figura 1). Ai blocchi dati di istanza deve accedere solo il rispettivo blocco funzionale.
Le dimensioni max. dei blocchi dati variano in funzione della CPU impiegata.

Funzione_10

DB globale Accesso per tutti i blocchi
(DB_Global)

Funzione_11

Blocco_ Instance DB Accesso solo per blocco dati
funzionale 12 (DB_istanza) funzionale_12

Figura 1: Differenza tra blocco dati globale e blocco dati di istanza.
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Esempi di applicazione dei blocchi dati globali:

— Salvataggio di informazioni relative a un sistema di gestione magazzino. "Dove si trovano i
vari prodotti?".

— Salvataggio di ricette per determinati prodotti.

| dati nei blocchi dati vengono salvati prevalentemente a ritenzione. In questo modo essi
vengono mantenuti anche in caso di caduta di tensione o di STOP/AVVIO della CPU.

4.2 Tipi di dati in SIMATIC S7-1500

SIMATIC S7-1500 comprende numerosi tipi di dati diversi tra loro con i quali vengono
rappresentati formati numerici diversi. Qui di seguito & riportato un elenco di alcuni tipi di dati

semplici.
Tipo di Dimensioni Campo Esempio di registrazione
dati (bit) costante
Bool 1 0..1 TRUE, FALSE, O, 1
Byte 8 16#00 ... 16#FF 16#12, 16#AB
Word 16 16#0000 ... 16#FFFF 16#ABCD, 16#0001
DWord 32 16#00000000 ... 16#FFFFFFFF 16#02468ACE
Char 8 16#00 ... 16#FF AT@
Sint 8 -128 ... 127 123,-123
Int 16 -32.768 ... 32.767 123, -123
Dint 32 -2.147.483.648 ... 2.147.483.647 | 123, -123
usint 8 0..255 123
Ulint 16 0...65.535 123
UDInt 32 0...4.294.967.295 123
Real 32 +/-1,18 x 10 -38 ... +/-3,40 x 10 *® | 123,456, -3,4, -1,2E+12,
3,4E-3
LReal 64 +/-2,23 x 10 -°° .. +/-1,79 x 10 ** | 12345.123456789
-1.2E+40
Time 32 T#-24d_20h_31 m_23s_648ms ... | T#5m_30s
T#24d_20h_31 m_23s_647ms 5#-2d
Salvati come: -2,147.483,648 ms | T#1d_2h_15m_30x_45ms
... +2,147,483,647 ms
String Variabile 0 ... 254 caratteri di dimensioni in | 'ABC'
byte
Array Con gli array, i dati di un tipo di dati
comune vengono ordinati in
successione e indirizzati. Le
proprieta di un qualsiasi elemento
array sono le stesse e vengono
progettate nelle variabili array.
Struct Il tipo di dati STRUCT rappresenta
una struttura di dati composta da
un numero fisso di componenti
appartenenti a tipi di dati diversi.
IAnche i componenti del tipo di dati
STRUCT o ARRAY possono
essere annidati in una struttura.
Ulteriori tipi di dati vengono riportati
nella Guida in linea.
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4.3 Blocchi ottimizzati

| controllori S7-1500 dispongono di una gestione dati ottimizzata. Nei blocchi ottimizzati tutte
le variabili sono ordinate automaticamente a seconda del tipo di dati di appartenenza.
Quest'ordinamento é finalizzato a ridurre al minimo i dati mancanti tra le variabili e a
consentirne l'accesso ottimizzato da parte del processore.

— L'accesso avviene sempre nel piu breve tempo possibile, in quanto la gestione dati
viene ottimizzata dal sistema ed & indipendente dalla dichiarazione.

— Nessun rischio di incoerenze dovuto ad accessi assoluti errati, in quanto questi ultimi
avvengono generalmente a livello simbolico.

— Eventuali modifiche alle dichiarazioni non comportano errori di accesso, in quanto gli
accessi avvengono a livello simbolico tramite sistemi di visualizzazione di processo.

— Singole variabili possono essere definite in modo mirato variabili a ritenzione.

— Nessuna impostazione richiesta/possibile nel blocco dati di istanza. Tutte le
impostazioni vengono eseguite nelllFB assegnato (ad es. a ritenzione).

— Leriserve di memoria nel blocco dati consentono di apportare modifiche senza rischio
di perdita di valori attuali (caricamento senza reinizializzazione).

4.4 Caricamento senzareinizializzazione

Per la modifica a posteriori di programmi utente gia funzionanti in un controllore, i controllori
della serie S7-1500 consentono I'ampliamento delle interfacce di funzioni o blocchi dati
durante il funzionamento. | nuovi blocchi possono essere caricati senza che il controllore
debba essere commutato in STOP e senza che vengano influenzati i valori attuali delle

variabili gia caricate.
Blocco
nel progetto

Nome

Figura 2: Caricamento senza reinizializzazione

o

Blocco nel
controllore

Blocco nel
controllore

Variabilel
Variabile2 451

Variabilel . @
Variabile2

Variabile3 23

| Variabile3 23

Variabile4 0

Variabile5 ] |

| seguenti passi possono essere eseguiti mentre il controllore si trova in RUN:

1. Attivazione della funzione “Load without reinitialization”

2. Inserimento nei blocchi preesistenti le variabili appena definite

3. Caricamento dei blocchi ampliati nel controllore

Le nuove variabili vengono inizializzate. Le variabili preesistenti conservano il valore attuale.

Costituisce un presupposto la precedente definizione di una riserva di memoria per il blocco e
il caricamento di quest'ultimo nella CPU con questa riserva di memoria.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tultti i diritti sono riservati.
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5 Definizione del compito

Nel presente capitolo il programma descritto in “SCE_IT_032-500 valori analogici“ viene
ampliato di un blocco dati che fornisce a livello centrale i parametri per le funzioni
“MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] e “MOTOR_SPEEDMONITORING* [FC11].

6 Pianificazione

La gestione dati e la predefinizione del setpoint per le funzioni '"MOTOR_SPEEDCONTROL"
[FC10] e "MOTOR_SPEEDMONITORING* [FC11] deve avvenire dal blocco dati globale
"SPEED_MOTOR" [DB2].

Il blocco dati globale € inserito come ampliamento nel progetto "032-500 Analog_Values®. II
progetto deve essere stato in precedenza disarchiviato.

Le funzioni "MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] e "MOTOR_SPEEDMONITORING* [FC11]
nel blocco organizzativo "Main“ [OB1] devono essere state in precedenza collegate con il
blocco dati globale "MOTOR_SPEED" [DB2].

6.1 Blocco dati globale per controllo e comando del numero di giri

motore

Il valore di riferimento e il valore attuale del numero di giri vengono creati come prime variabili
nel blocco dati "SPEED_MOTOR® [DBZ2], nel formato dati REAL (numero in virgola mobile a
32 bit). Al valore di riferimento numero di giri viene assegnato il valore di avvio + 14 giri/min.

Successivamente viene creata la struttura (Struct) 'Positive_Speed' per il controllo dei limiti del
numero di giri positivo.

Questa struttura contiene le variabili ‘Threshold_Error' (start value + 15 giri/min) e
‘Threshold_Warning' (start value + 10 giri/min) nel formato di dati Real (numero in virgola
mobile a 32 bit) e le due variabili 'Error' e 'Warning' nel formato dati Bool (numero binario).

La struttura (Struct) 'Positive_Speed' viene inserita hnuovamente come copia e rinominata in
‘Negative_Speed' per il controllo del limite negativo del numero di giri.

Alla variabile 'Threshold_Error' viene assegnato il valore di avvio - 16 giri/min e al
‘Threshold_Warning' il valore di avvio - 14 giri/min.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati.
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Nel seguito si riporta lo schema tecnologico per la definizione del compito.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 )

1.0 m/s

-B6

Metall/
metal

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

external manipulated value speed
5.0 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Figura 3: schema tecnologico

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
i -QU Hauptschalter/Main switch
P4 akiiviert/active
-A1 NOTHALT/Emergency stop
P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb

Automatic mode

-P5 gestartet/started

__ -51 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwérts/
Manual -M1 backwards
-P7 ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figura 4: quadro di comando

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati. 11
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6.3 Tabella di assegnazione

| seguenti segnali devono essere utilizzati come operandi globali nel presente compito.

DI Tipo Identificazione | Funzione NC/NO
10.0 BOOL -Al Segnalazione EMERGENCY OFF ok NC
10.1 BOOL -KO Impianto “ON” NO

i Manuale =0
102 BOOL .50 SelettoreT modo operativo Manuale (0)/
Automatico(1) Automatico = 1
10.3 BOOL -S1 Tasto di avvio automatico NO
10.4 BOOL -S2 Tasto di arresto automatico NC
10.5 BOOL -B1 Sensore cilindro M4 inserito NO
11.0 BOOL -B4 Sensore scivolo occupato NO
11.3 BOOL -B7 Sensore pezzo alla fine del nastro NO
W64 BOOL B8 Sen_sore valore |stanta'n'e0'de| giri +/-10V
corrisponde a +/- 50 giri/min
DQ Tipo Identificazione | Funzione
Q0.2 BOOL -Q3 Motore nastro M1 numero di giri variabile
i Valore regolante dei giri motore in 2 direzioni
QW 64 BOOL Ul +/-10V corrisponde a +/- 50 giri/min

Legenda dell’elenco

DI Ingresso digitale
Al Ingresso analogico
| Ingresso

NC Normally Closed
(contatto normalmente chiuso)

NO Normally Open
(contatto normalmente aperto)

DQ Uscita digitale
AQ Uscita analogica

A Uscita

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati.
SCE_IT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx

12



Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

7 Istruzioni strutturate passo passo

Nel seguito sono riportate le istruzioni necessarie per poter realizzare la pianificazione. Per chi
ha gia dimestichezza sara sufficiente eseguire i passi numerati. Diversamente orientarsi ai
seguenti passi dell'istruzione.

7.1 Disarchiviare un progetto esistente

— Prima di ampliare il progetto “SCE_IT_032-500_Analog_Values__R1508.zap13* nel
capitolo omonimo, provvedere alla relativa disarchiviazione. Per disarchiviare un progetto
esistente & necessario cercare l'archivio specifico nella vista del progetto con — Project
— Retrieve. Quindi confermare la selezione con "Open".

(— Project —» Retrieve— Select a .zap archive — Open)

T4 Siemens

Project |Edit WView Insert O

j Mew...
7 3 Open... Cul+0 5
Migrate project...

H

Delete project... Ctrl+E

e W

5 Card Reader/USE memory  #
| rMemory card file [

— Ora e possibile selezionare la directory di destinazione nella quale salvare il progetto
disarchiviato. Confermare la selezione con "OK".

(— Target directory — OK)

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati. 13
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— Salvare il progetto aperto con il nome 032- 600_Global_Data_Blocks.

(— Project (Progetto — Save as (Salva con nome)) ... —» 032-

600_Global_Data_Blocks— Save)

iemens -

Project |Edit View

Inzert  Online

Options  Tools

[3F New...

H % open...
Migrate project...
Close

Delete project...
Archive...
Retrieve
T Card Reader/USE memory
T Memory card file

Upgrade

=) Print..

& Print preview..

Exit

GilAutomation|03..1032_300_Analog_Values

b

ctrl+0

Crrl+w

Ctrl+F

Window

MG DR coonine F cootiine fp B % | [l

G:\Automation\032_300_Analog_Values\032_300_Analog_Values

Help

|g Properties

General

¥ | Details view

4 Portal view

||:x.‘. Info 1) " 0 Diagnostics

Totally Integrated Automation
PORTAL

Options

syse] kil

> ‘ Find and replace

saueiqr &

Find in su

Find in hidden t:

No 'properties’ available.

No 'properties’ can be shown at the moment. There is either no object selected or the selected

object does not have anydisplaysble properties.
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7.2 Creazione del blocco dati globale “MOTOR_ SPEEDCONTROL*

— Selezionare la cartella ‘Program blocks’ della CPU 1516F-3 PN/DP quindi fare clic su

“Add new block®, per creare qui un nuovo blocco dati globale.

(- CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] — Add new block)

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D4

Project Edit View Insert Online Options
5 4 sovepoiet & X B 2 X

Project tree I}
Devices

FQQ

~ | ] 032-600_Global_Data_glocks ~
B Add new device (3
g Devices & networks
S '4] CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
HIY Device configuration
%/ Online & diagnostics
~ gl Program blocks
& Add newblock
& Main [OBY]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [...
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
4 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1]

— Nella finestra di dialogo successiva selezionare eeier € rinominare il nuovo blocco:
“SPEED_MOTOR®. Come tipo selezionare ‘Global DB, il numero 2 viene assegnato
automaticamente. Apportare il segno di spunta sulla casella ‘Add new block’. Fare clic sul

pulsante “OK®.

&
(—> oo —> Name: SPEED_MOTOR— Type: Global DB — ™ Add new and open— OK)

Add new block X

Name:
SPEED_MOTOR

Type: _' Global DB [+]

% Language:

Organiztion Number: 2 -

block -

(O Manual
% Description:

(® Automatic
Data blocks (DBs) save program data.
Function block D) EEprag

e

Function

Data block

More.

> | Additional infermation

[l Add new and open || D 0K | Cancel |
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— I blocco dati “SPEED_MOTOR* viene visualizzato automaticamente. Creare dapprima le

variabili qui visualizzate 'Speed_Setpoint' e 'Speed_Actual_Value' con i relativi commenti.
Selezionare ‘Real‘ come tipo di dati. A 'Speed_Setpoint' attribuire subito un valore di
avvio di 10.0 giri/min.

(— Speed_Setpoint - Real — 10.0 — Speed_Actual_Value— Real)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#FF L Rk @
SPEED_MOTOR
MName Data type
1 |40 > Static

bl

start value | Retain | Accessible from HMI | Visible in HMI  Setpoint | Comment

2 40 = speed_Setpoint Real

14.0 E E @ E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 |4adf= Speed_)‘-.ctual_\)’alue_ Real 0.0 = =l =) A

Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm|

Nota: Accertarsi di utilizzare il tipi di dati corretti.

— Nel passo successivo viene creata la struttura di variabile ‘Struct’ al fine di duplicarla in
un secondo momento.

(— Struct)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s kbl PeaomENT

—a
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Retain  Accessible from HMI  Visible in HMI  Setpeint | Comment

1 4 v Static
2 4an Speed_Setpoint Real 140 ™ ™ ™ = Speed set point in revelutions per minute (range: +/-50 rpm)
3 @an Speed_Actual_Value Real 0.0 @ @ @ Q Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm)|
4 ] <Add new> | g

RTM &

Real

55Time

Sint -

String =

Stuct N E

"
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— Assegnare il nome ‘Positive_Speed‘ e un commento alla struttura.

(— Positive_Speed)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F#FEF LE RegcopdsE N =
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retain Accessible from HMI  Visible in HMI Setpoint | Comment
1 <@ > Static
2 |- Speed_Setpoint Real E E E E speed set pointin revolutions per minute {range: +-50 rpm}
3 41 . speed_Actual_Value Real E E E D speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm|
4 40 = ¥ Positive_Speed Struct = [ =) | Parameters for erroriwarning positive speed|
5 L] d news
6 = <Add news

— Al di sotto della struttura creare le variabili qui visualizzate con i valori di avvio

corrispondenti per il controllo del numero di giri.

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

= hgfecaad=s R Y H
SPEED_MOTOR
Mame Data type  Start value Retain  Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 <@ ~ Static
2 |40 = speed_Setpoint Real 14.0 ¥ v =l ) Speed set point in revelutions per minute (range: +-50 rpmy}
3 4m e speed_Actual_Value  Real 00 v v =l (] Speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm
4 |« = ~ Positive_Speed Struct v v =l Parameters for errorfwarning positive speed
5 < s Threshold_Error Real 00 v =l [ Speed limit [ ifexceeded an error is displayed
6 <l s Threshold_Warning | Real 00 E B E Speed limit [ ifexceeded a warning is displayed
7 < s Errar Is E B D error limit exceeded
8 41 s Warning B E D | warning limit exceeded

Nota: Accertarsi di utilizzare il tipi di dati corretti.
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— Selezionare ora e copiare la struttura.

(— Copy)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s hEB Reaced=ENRB7Y H
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retsin |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 41 ~ Static
2 = Speed_Setpoint Real 14.0 ™ =] =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
LTI Speed_Actual Value  Real 0.0 =] [+ [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm
4 fl s> Pncitive Sneed arnucr [ill Parameters for erroriwarning positive speed
5 76 =F Insert row S % [=] Speed limit/ if exceeded angeFrerr is dwsslayed
.
6 4 ¢ Add row =] [+ M speedlimit!ifexceeded a warning is display=d
7 4 ¥ cu Crl+x =] =] O error limit exceeded
8 4= ™ =] (] warning limit exceeded

¥ Delete Del
Rename F2

[L, : i 1[>]

— Inserire nuovamente la struttura copiata sul livello sottostante a “'Positive_Speed'.

(— Paste)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F b RezedENR YT =
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvalue |Retain | Accessible from HMI  Visiblein HMI | Setpoint | Comment
1 4@ ~ Static
2 @= Speed_Setpoint Real 14.0 E g g E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 @n Speed_Actual_Value  Real 00 =] =] =] [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm
4 4= v Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ - Threshold_Error Real [+ =) [+ speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_Warming Real =] =] =] Speed limit/ ifexceeded a warning is displayed
7 4@ - Error Eool [+ =] (] error limit exceeded
8 @ - Warning Bool =] =] (] warning limit exceeded
9 = add )

=¥ Insert row

T
=¥ Add row

Crrlex
Cerl+C

Del
F2

Cr rence information  Shift+F11

1 t
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— Rinominare in ‘Negative_Speed’ la nuova struttura e inserire nuovamente un commento.

(— Negative_Speed )

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

S bl Recom=s N 2 H
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvelue |Retain |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 |4@ > Static
2 an Speed_Setpoint Real 14.0 E @ E @ Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 @an Speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {range: +/-50 rpm
4 |0 ® > Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 | L Threshold_Error Real E E E Speed limit i if exceeded an error is displayed
6 |4 L Thresheld_Warning  Real =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
7 | L} Error Bool @ E D error limit exceeded
8 |4 - Warning Eool [ Il [} warning limit exceeded
9 |40 = ¥ Negative_Speed struct i [=] =] =] Parameters for erroriwarning negative speed
10 @@ L} Thresheld_Error Real 0.0 @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
Ml = Threshold_Warning  Real 0.0 [ =l M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
12 | - Error Bool alse =] =] =] error limit exceeded
13 @ L} Warning Bool false @ E D warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i »

> Non dimenticare di fare clic su kil S8veproject || piocco dati globale completo
‘SPEED_MOTOR® [DB2] & rappresentato nel seguito. Controllare ancora una volta se ™
e impostato sulla ritenzione in tutte le variabili e se € stato inserito il valore di avvio
corrispondente. In questo modo i dati nel blocco dati vengono mantenuti anche in caso di
caduta di tensione o di STOP/START della CPU. Anche le opzioni M 'Accessible from
HMI* e ™ 'Visible in HMI* devono essere selezionate ovunque affinché, con gli
ampliamenti futuri di questo progetto, tutte le variabili siano accessibili dal sistema di
visualizzazione (Human Machine Interface). Le opzioni M ‘valori di impostazione’

vengono attivate soltanto nei valori predefiniti nel blocco dati.
(M-,

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s e Regreas=sklE 7 = |
SPEED_MOTOR
MName Dats type Startvalue |Retain | Accessible from HiI | Visible in HMI | Setpoint  Comment
1 |40 ~ Static
2 @ speed_Setpoint Real 14.0 =] =] =] =] Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 |ai= speed_Actual_Value  Real 0.0 =l [ =l O Speed actual value in revolutions per minute {range: +-50 rpm
4 |4 = ¥ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ L} Thresheld_Error Real 16.0 @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
6 |40 = Threshold_Warning  Real 140 [ =l M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
7 4@ - Error Bool false =] =] = error limit exceeded
8 |4 L} Warning Bool false @ E D warning limit exceeded
9 40 = ~ Negstive_Speed Struct =l [ =l Parameters for errorfwa rning negative speed
10 @@ - Thresheld_Error Real -16.0 =] =] =] Speed limit{if exceeded an error is displayed
11 | L} Threshold_Warning | Real E @ E @ Speed limit{if exceeded a warning is displayed
12 |41 = Error Bool Ise =] =] = error limit exceeded
13 L Warning Bool false =] =] A warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i B

Nota: L'impiego dei valori di impostazione viene descritto piu avanti nella presente istruzione
passo-passo.

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati. 19
SCE_IT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx



Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

7.3 Accesso ai dati del blocco dati nel blocco organizzativo

— Aprire il blocco organizzativo Main“[OB1] facendo doppio clic.

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D

Project Edit View Insert Online Options

G TR B saveproect & X 5 5 X 0

Project tree o 4
Devices

FHQOQ

v | ] 032-600_Global_Data_Blocks 1A

B Add new device
#h Devices & networks
~ [[j CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[IY Device configuration
Y| Online & diagnostics
v |.g Program blocks B
¥ Add new block
& Nain(OB1] ]
& MOTOR_SPEEDCONTROL ...
& MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
§ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR[DB2)

— Eliminare tutte le variabili temporanee non piu necessarie in Main“[OB1]. Soltanto la

variabile booleana 'Motor_Speed_Control_Ret Val' € ancora necessaria.

(— Delete)

...l_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » Main [0B1] - X

ol il (] o i 3 N T
Wi EREp8rgHu a3 I &2 B oD
Main
Mame Data type |Default value | Comment
1 <@ = Input
2 4] = Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 g = Remanence Bool =True, if remanent dats are available
4 4] ¥ Temp
5 | = Motor_speed_monitoring_error_max Bool | m
— - =F Insert row
6 &= I'l.-htor_speed_mon!tor!ng_m rnfng_mfax Bool _"‘“é Add row
E T ) Motor_speed_monitoring_warning_min Bool
- : M cu Crrl+x
8 ] = Mator_speed_manitoring_errar_min Bool ’
. 3= :
S 4 = Mator_speed_maonitoring_actual_speed Real -__J Copy Ctr:+C
o = Pazte Crl+v
10 |40 = Motor_speed_monitaring_Ret_Val Bool - :
11 <

~ Constant xlﬁm
: Rename F2

<AO0d NeW>

-
[e=]
L]

Crossreference information  Shift+F11

Go to local point of use

| <] i [[»]
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— Visualizzare infine, uno accanto all'altro, il blocco dati “SPEED_MOTOR*[DB2] e il blocco

organizzativo “Main“[OB1] suddividendo l'area dell'editor facendo clic sul simbolo (.

(- -

4 Siemens - Gl\Automation\032-600_Global_Data Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

i sevepiect & ¥ %1 T X 9o (e 500G B R Goonine ¥ Gootiine fp IR ¢ 4] PORTAL
032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] » Pro ocks b I
splite ace vertically
Devices EE}
EiQ O G FE B ERER AR I &7 B =]
Main H
~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks [~ Name Datatype | Defaultvalue Comment g
[ Add new device 1@ nput g
o Devices & networks 2 an Initial_Call Bool Initial call of this OB -
h T. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 |@- Remanence Bool =True, ifremanent data are available ﬂ
Il Device configuration 4 @~ Temp 7
%) online & diagnostics 5 o= Motor_speed_monitoring_Ret_Val Baol ;”'
~ [l Frogram blocks _|e @~ constant 5
B Add new block Iz . Add news
4 Main [0B1] B
& MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] &
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] = %
& MOTOR_AUTO [FB1] 2= S =l
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] |+ Block title: *Mein Program Sweep (Cycle) I ]
@ SPEED_MOTOR[DB2] Comment H E
» [ Technalogy objects b
» [ External source files ~ €3 Network 1:  Speed menitoring conveyor metor s
» L PLCtags Comment i
» [ FLC data types —
» [ watch and force tables %@c11
» [ Online backups "MOTOR_SPEEDMONITORING”
b [ Traces
2 Frogram info :\"ﬁfﬂ'ﬁxﬁ“f
» [§. Device proxy data Ermor_max — E17Or_max
S eshnd #hiotor_speed.
r:g Text lists monitoring_
» [ Local modules — oo o wamninn max
» [gf common data - 100% i Iy
> | Details view |’ Properties  [*i}Info )] &) Diagnostics

4 Portal view 3 Overview

— Selezionare ora le variabili necessarie per il collegamento e trascinarle per ,Drag& Drop
dal blocco dati “MOTOR_SPEED“[DBZ2] ai collegamenti delle funzioni e dei blocchi dati
richiamati nel blocco organizzativo “Main“[OB1]. Innanzitutto trascinare la variabile
'‘Speed_Actual_Value' sull'uscita 'Speed_Actual_Value' del blocco
“MOTOR_SPEEDMONITORING*“[FC11].

(— Speed_Actual_Value)

ddFd b EEREPEr@:HR o = &0 H O |F by Fegod=H ="
SPEED_MOTOR
e Name Data type Start value Retain Accessible 7| Visible in
&  s=1 =2 =l = -] @ v Static
R T b S e R I L 0
Comment <@ = v Positive_speed Struct [=] =] (=]
@ = Threshald_Error Real =] =]
W1 a = Threshold_Warning | Real =] (=]
"MOTOR_SPEEDMONITORING™ Q = o e = =]
#Motor_speed_ <a L] Warning Bool =) =]
monitoring_ 4 = ~ Negative_Speed Struct =] =] =]
Error_max — &1107_Max @ = Threshold_Error  |Real =] =)
#Motor_speed_ 4@ = Threshold Warning Real =) =)
monitoring_ 12l = Error Bool =] =]
—=—EN Warning_max — W2IMING_max 3la = Warning Boal =l =]
%.st? Actual_ #Motor_speed_
88" — speed_ Al monitoring_
Speed_limit_ Warning_min — YRGS, ....

17.0
‘ el #Motor_speed_

Speed_limit_ mumlurin97
15.0 — warning_max Error_min — £MTar_rin
Speed_limit_

-10.0— warning_min
speed_limit_ Actual_speed
-12.0 — error_min ENO —

<] ] [>] [1o0% [ =% €l |m [+]

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati. 21
SCE_IT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx



Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

— Collegare come illustrato anche gli altri contatti nel segmento 1 con le variabili del blocco
dati “SPEED_MOTOR*[DB2].

T ——
Lomment

Wrci
"MOTOR_SPEEDMOMNITORING®

o= EN
WWe4  Actual
"-B8" —— cpeed_Al

"SPEED_MOTOR". "SPEED_MOTOR".

Positive_Speed. Speed_limit Positive_Speed.
Threshold_Error — error_max Error max — ErTOF
"SPEED_MOTOR'. "SPEED_MOTOR".
Positive_Speed. r‘::usltl_*.re_Speed_
Thr.i,;hﬂ-ld_ Speed_limit_ Wis rning_max — Y&ring
Warnin :
9~ warning_max *SPEED_MOTOR".
Megative_
"SPEED_MOTOR". Warning_min — Speed.Warning
Megative_ -
Speed. "SPEED_IMOTOR".
Threshu:u_ld_ speed_limit_ Megative_
Warning warning_min Errer_min — >peed Error

“SPEED_MOTOR".
Negative_ Speed_Actual_
Speed.  gpeed limit Actual_speed — V3lue
Threzhold_Error R i ENO =—

"SPEED_MOTOR".

— Collegare come illustrato anche i contatti nel segmento 2 con le variabili del blocco dati
“SPEED_MOTOR*[DB2].

= Network 2: Speed control analog oputput conveyor motaor

Comment

T CT0
"MOTOR_SPEEDCONTROL"

#Motor_speed_
monitoring_Ret_

Ret_Valf— "2
Manipulated_
- =EN varable_ QWG4
"SPEED_MOTOR". speed_AO |— U1
Speed_Setpoint —fsetpoint_speed ENO
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— Collegare anche i contatti nel segmento 3 - vedere la figura - con le variabili del blocco
dati “SPEED_MOTOR*[DB2].

- Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode

Comment

HDB1
"MOTOR_AUTO_
DB"
SFB1
"MOTOR_AUTO"
= EN
W02 |Automatic
"-50" —mode_active
& “H0.3
%o 1 "51" —lstart
Kot — %0 .4
0o 5 52" —@stop
- Enable_OK
==1
H0 .0
A1 -0
"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.
Error mm
"SFEED_MOTOR".
Negative_ Safety
Speed.Error — s — shutoff_active
Conveyor_
°"H1U ) motor_
B4" —Sensor_slide automatic_| %Q0.2
W13 |sensor_end_ mode — -3
"-B7" — of conveyor ENO —
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7.4 Salvataggio e compilazione del programma

— Per salvare il progetto selezionare il pulsate ld save project nel comando di menu. Per
compilare tutti i blocchi fare clic sulla cartella “Pogram blocks” quindi selezionare il

STl

simbolo nel comando di menu per la compilazione.

(— bl Ssveproject _, program blocks—s )

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
f [H H saveproject b M =) X G it} 3 & Goonline ¥ Gooffline ﬂvll? ME x 1] PORTAL
Project tree m 4
Compile
Devices ]
. i I T = i n r =3
HO O WSS EOEPBrEtEE P aaB i § 2K Z |3
S
=
. - 2
~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks ~ g
B Add new device E [=>=t 4 = = ] =
iy Devices & netwerks * Block title: “Main Program Sweep (Cycle)” E:
- r;[. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] Comment ﬂ
IIY Device configuration F
= S ==
| Online & diagnostics Sl Network 1: Speed monitoring conveyor motor T g‘
gl Pr::ngram blocks Comment =
I Add new block |
& Main [DB1] el =g
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] — "MOTOR_SPEEDMONITORING™ g
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] . H3
2B MOTOR_AUTO [FB1]
WWEA  Actual_ =
§ MOTOR_AUTO_DB [DB1] ~88" — speed Al LI
@ SPEED_MOTOR[DB2] E:
Fa E "SFEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR". s
D rj\_ﬂTechﬂa\ogyob]ect; Fositive_Speed.  gpeed limit Positive_Speed. 2
’ External source files Threshold_Errer — error max Errar_max — EfTor z
» L4 PLC tags
» [ PLC data types "SPEED_MOTOR'. SPEED_MOTOR'- I
Paositive_Speed. Positive_Speed.
» [z Watch and force tables —P i Warnil
If'\_c'l Threshold_ Speed_limit Warning_max — “aming
» rJ\-;. Online backups Warming — warning_max “SPEED MOTOR"
D fTraces - Neuatl'.r_e
5 Frogam i WIxT | .
> | Details view |§, Properties ||"_A.‘. Info (1) ” ) Diagnostics |

4 Portal view 5 Overview I- Main I @ SPEED_MOTOR

— Nell'area ‘Info* ‘Compile’ (Informazioni / Compila) & possibile vedere quali blocchi sono
stati compilati senza errori.

QProperties |"_1.', Info y| ) Diagnostics

| General y" Cross-references || Compile || Syntax |

@m| Show all messages | v|

Compiling completed (errors: 0; warnings: 0)

1 Fath Description Goto |7 Errors  Warnings | Time

& ~ cruisier A 0 0 7:26:42 AM

Q ~ Program blocks A 0 0 7:26:42 AM

Q SPEED_MOTOR (DBZ) Block was successfully compiled. A 726242 AM

Q Main (OB1) Block was successfully compiled. A 726244 AM

Q1 Compiling completed {errors: 0; warnings: 0) 72648 AM
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7.5 Caricamento del programma

— Al termine della compilazione & possibile caricare, con il programma creato, I'intero

controllore e la configurazione hardware come descritto nei moduli precedenti.
(> &)

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
s . = g
Zf (| saveprojet & X 2

Project tree m 4

Devices
HQQ

A Totally Integrated Automation
X D) 7 [Rm [? & coonline ¥ Gooffine B [A B 3 — ] PORTAL

Download to device

@M 2% @ B

il

suopnnsu|

i F i EAE

¥ ] 032-600_Global_Data_Elocks A
B Add new device B | =t 4 - = d]

[\ Eers e w Block title: “Main Program Sweep (Cycle)”
"?[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDF] i Comment

Y Device configuration
4| Online & diagnastics
- g Program blocks
B Add new block

1l
4

MNetwork 1: Speed monitoring conveyor motar

unsa) =

Comment

2 Main [OB1] w1 =
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] L "MOTOR_SPEEDMONITORING™ a_'
4 MOTOR_SPEEDMOMITORING [FC11] . —EN 3
2 MOTOR_AUTO [FB1
= IFe1] WW6d  Actual_ —
@ MOTOR_AUTC_DE [DE1] o speed_Al L
@ SPEED_MOTOR [DEZ] B
- B *SPEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR". =
E r_?Tethnn\ngynh]ects Positive_Speed.  cpeed_limit Pasitive_Speed. E.
4 External source files Threshold_Error — error_max Error_max — Error 3
» [ PLCtags
= *SPEED_MOTOR". "SPEED_MOTOR". —
4 I:H FLC data types Positive_speed. Positive_Speed.
4 I?:_ngatch and force tables Thieshold | Spesd_fimit Warning_max — Warming
3 I-J-‘. Online backups Wiarning — ywarming_max “SPEED MOTOR"
13 __f.l' Traces Negat\v_e_
8% Program info “cEEEM winTAD 4 .._
e ot =0 G oo ol —
> | Details view ]} Properties "’_ﬂ. Infa y| ] Diagnostics
4 Portal view £=3 Overview II Main I @l SPEED_MOTOR obal_Data
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7.6 Controllo e comando dei blocchi dati

— Per il controllo delle variabili di un blocco dati globale & necessario che il blocco

och

corrispondente sia aperto. Facendo clic sul simbolo € possibile attivare/disattivare il
controllo.

och

(-~ SPEED_MOTOR [DB2] - ")

4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Elocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help T =
otally Integrated Automation
CF (W saveproject 3 M 32 g X D : T MG E R F coonline F Goofiline &> [A [ 2 ] PORTAL
032-600_Global_Data_Blocks *» CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX
Devices _%1
BT ¥ hE oo BT ElE
SPEED_MOTOR Ly a
~ 7 032-500_Globs|_Data_Blocks ~ i T Al e e
B Add new device 1 @ v smtic
iy Devices & networks 2 @ Speed_setpoint Real =] =] [¥  speedsetpeintin revolutions per minute (range: ..
[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @ speed_Actual_Value  Real =] =] [[]  speedactual value in revelutions per minute (rang
[IY Device configurstion 4 40 ~ Positive_Speed Struct =] =] Parameters for erroriwarning pesitive speed
&% Online & diagnostics =ls @ = Threshold_Error  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
= [l Program blocks 6 @ = Threshold_Waring  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 @ = Error Bool =] =] [ emorlimitexceeded
4 Main [0B1] 8 @ = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] 9 40 v Negative_Speed Struct =] ] Parameters for erroriwarning negative speed
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] wa = Threshold_Error  Real =] ] [  speedlimitiifexceeded an ereris displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] Mm@ = Threshold_Warming Real  [E| =] =) [  speedlimitiifexceeded a wamning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 2a = Error Bool =] =) [ emerlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] a = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
» :3“ Technelogy objects 14 L <Add new:
» External source files
» [@ PLCtags
» [ PLC dats gypes
» ';:'gLWatch and force tables
» '-j;, Online backups
b [ Traces
B Program info
v [§i, Device proxy data . [<] M LE

> | Details view ‘Q Properties ||*" Info y"ﬂ Diagnostics |
4 Portal view 22 Overview I @ SPEED_MOTOR L

— Nella colonna ‘Valore di controllo® possono essere ora visualizzati i valori attualmente
disponibili nella CPU.

3 hE Rezod= N[ =
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Monitor value Retain Access.. Visibl..  Setpoint Comment
1 @| ¥ Static |
2 4= Speed_Setpaint Real 14.0 140 = = = = Speed set pointin revolutions per .
3 = Speed_Actual_Value Real 0.0 15.06981 E E E D Speed actual value in revolutions ..
4 4 = ~ Positive_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning posit..
5 < L Threshold_Error Real 16.0 16.0 = = = Speed limit/ if exceeded an errori..
6 < L Threshold_Warning  Real 14.0 140 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
7 < L Error Bool TRUE =2} =2} (] error limit exceeded
8 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
9 < = ¥ Negative_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning nega.
10 a3 L Threshold_Error Real -16.0 -16.0 @ @ @ Speed limit [ if exceeded an errori..
11 <3 L Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
12 <@ L Error Bool FALSE = = 0 error limit exceeded
13 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
14 L] <Add news
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— Facendo clic con il tasto destro del mouse su uno dei valori, & possibile aprire la finestra

di dialogo per il comando (Modify) di questo valore.
(— Modify— Modify Value: 14.0 — OK)

7.7

avvio

2 g Rk E

SPEED_MOTOR

Name

1 |<@ ~ Static
2 @e= Speed_setpoint Real
3 an. Speed_actual_Value NERTIIY
4 41 = ¥ Positive_Speed
5 40 = Threshold_Error | OPErand:
6 4@ = Threshold_Warnin Modify value:
7@ = Error
8 [ Warning
9 4= v Negative Speed
10 <@ . Thresheld_Errar
11 <@ = Threshold_Warning  Real
12 @ = Error Bool
13 <@ (] Warning Bool
14 [ new

m =

Date type Startvalue Monitorvalue Retain  Access.. Visibl...

[ig]] 14.0

“SPEED_MOTOR".Speed_Setpoint | Data gype:

130

Inizializzazione dei valori di

i

Setpoint Comment

14.0 = ™ [w! )

Speed set pointin revolutions per.

|Rea|

| Format: | Floating-point number

b oK 1 Cancel

-14.0 = =] =] M  speedlimit/ifexceeded & warnin..,
FALSE = =] = [ errorlimit exceeded
FALSE m ~] = = warning limit exceeded

impostazione / Reset dei valori di

— Facendo clic sul simbolo #* & possibile inizializzare i valori di impostazione. Nelle

variabili con il segno di spunta ™ in corrispondenza della voce 'Setpoint' il valore di avvio

viene acquisito come valore attuale.

(==

SPEED_MOTOR
Name Data type Startwvalue |Monitor value | Retain Accessibl... Visible i.. |setpoint Comment

1 40 ~ Static |
2 . Speed_Setpoint Real 14.0 140 =] =] ] =] Speed set point in revolutions per minute (ran.
3 @n. Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] =] [[]  speedactusl value in revolutions per minute (;
4 <@ = ¥ Positive_Speed Struct =] =] )] Parameters for errorfwarning positive speed
5 [ L] Threshald_Error Real 160 E E B Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 |41 L] Thresheold_Warning  Real 140 =] )] =] speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
7 @ = Errar Bool TRUE =] =] [ errorlimit exceeded
8 @i - Warning Bool FALSE =] )] =] warning limit exceeded
9 <@ = ¥ Negative_Speed Struct =] =] =] Parameters for errorfwarning negative speed
wkam = Threshold_Error Real -16.0 -160 =] =] [ speedlimit/ifexceeded an eror is displayed
11 L] Threshold_Warning  Real -14.0 -140 =] =] =] Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
2@ = Error Bool FALSE =] )] [ errorlimit exceeded
3@ = Waming Bool FALSE =] =] []  waming limit exceeded

s e REeeBE BT =
SPEED_MOTOR L\:
Hame [P Initialize se1p0INTE it r value  Retsin Accessibl...  Visible i.. | Setpeint | Comment
1 |€ ¥ Static El
2 la= speed_Setpoint Real 140 13.0 =] =] [¥  speedset pointin revolutions per minute (ran_
s la- Speed_Actual Value  Real 0.0 15.06981 =] =] [[]  speedactual value in revelutiens per minute (.
4 |40 = > Positve_Speed struct @ @ Parameters for errorfwarning positive speed
5 |l = Threshald_Errar Real 16.0 =2} =2} M Speedlimitiifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_warming  Real 14.0 =2} =2} M  Speed limiti fexceeded 8 warning is displayec
7 a = Error Bool TRUE =] =] ] erorlimitexceeded
8 @@ = Warning Bool FALSE =] =] [ weming limit exceeded
9 40 = v Megative Speed Struct @ @ Parameters for erroriwarning negative speed
10 4@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 @ @ @ speed limiti if exceeded an error is displayed
iila = Threshold_waming  Real -14.0 140 =2} =2} M Speed limiti fexceeded 8 warning is displayec
12la = Error Boal f FALSE =2} ™ []  erorlimitexceeded
Bla = Warning Bool FALSE =] =] [  waming limit exceeded
S g e enE BT =
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— |l reset di tutti i valori di avvio avviene facendo clic sul simbolo M

o %)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

EroBEMN =
SPEED*'D R;;‘Ert‘ startvalues

| Name | Data type |Stan value | Monitor value | Retain |Ar_(.55ibl... |V|'s|'ble i ‘ Setpoint ‘ Comment ‘
1 @[~ sarc | | O | O
2 |- Speed_Setpoint Real 14.0 130 =] =] =] Speed set point in revolutions per minute {ran.
3 | Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] = Speed actual value in revelutions per minute (.
4 |40 = ¥ Positive_Speed Struct E E |:| Parameters for errorfwarning positive speed
5 <@ L Threshold_Errar Real 160 160 E g g Speed limit/ if exceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_warning | Real 140 140 =] =] =] Speed limit/ if exceeded a warning is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] = error limit exceeded
8 |1 - Warning Bool falce FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 4@l = ¥ Negative Speed Struct =l =l O Parameters for erroriwarning negative speed
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] M  speedlimit!ifexceeded an erroris displayed
1 @ - Threshold_Warning | Real -14.0 -14.0 E E E Speed limit/ if exceeded a warning is displayec
12 |- L Error Bool falze FALSE E g D error limit exceeded
13 |1 L} Warning Bool false FALSE =] =] = warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX

SPEED_MOTOR

|Name ‘Dalalype |S|arlva|ue |Mon|'lorva\ue |RE1.a|'n |Acc5§|'b\... ‘\r\'s\'ble i |Selpo|'m |Commem ‘
1 |@[* swmtic | ] ] 0O ]
2 |41 = Speed_Setpoint Real 0.0 130 ™ =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] (] Speed actual value in revolutions per minute (.
4 41 = ~ Positive_Speed Struct Q E |:| Parameters for erroriwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 0.0 16.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Thresheld_Waming | Real 0.0 14.0 =] =] M  speedlimitiifexceeded a waming is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] O error limit exceeded
8 |41 - Warning Bool falze FALSE ™ =] = warning limit exceeded
9 |40 = ~ MNegative_Speed Struct ] =] ] Parsmeters for erroriwarning negative speed
10 a1 L} Threshold_Error Real 0.0 -16.0 =] =] =] Speed limit/ifexceeded an erroris displayed
11 | - Threshold_Warning  Real 0.0 -14.0 ™ =] =] Speed limit/ if exceeded a warning is displayec
12 @ - Error Bool false FALSE [ =l [ errorlimit exceeded
13 |a L} Warning Bool false FALSE =] =] O warning limit exceeded
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7.8 Istantanee nei blocchi dati

H
— Facendo clic sul simbolo E si ottiene un'istantanea dei valori di controllo finalizzata
all'acquisizione degli stessi come valori di avvio o al relativo trasferimento nella CPU in un

momento successivo.
E
(— E)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks b SPEED_MOTOR [DB2]

#¢ ke Reaess B[ e
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:53:09 AM)
‘Name P Snapshot of the monitored values |S|,arl walue |Mor|ilor value ‘Hmnin ‘Accssible f... ‘V\sible in ... |Selpoint |Comment

1 @ v Static O O O O
2 la= Speed_Setpoint | real 14.0 130 )] =] )] =] Speed set point in revolu.
3 @n speed Actual Value  Real 0.0 1518097 )] ] )] B8 Speed actual value in rev.
4 |« = ~ FPositive_Speed Struct =] =] =] O Farameters for erroriwar...
5 @@ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 =] )] =] Speed limit | if exceeded
6 @@ = Threshold_Warning  Real 14.0 100 ] )] =] Speed limit | if exceeded...
7 4@ L] Error Bool false TRUE =] =] B error limit exceeded
& @ L) Warning Bool false FALSE =] )] = warning limit exceeded
9 4 = v Negative_Speed Struct ] =) ] O Parameters for errorfwar...
k@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] =) Speed limit | if exceeded...
illag = Threshold_Warning  Real -140 140 =] )] =] Speed limit | if exceeded
12 | L] Error Bool false FALSE ] )] B8 error limit exceeded
13 <@ L] Warning Bool false FALSE =] =] B warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] — W EX

¥ ke ReabHE BT B
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 ANM)

|Name ‘Dﬂlﬂ ype |Smrl value ‘Snapshm Monitor value ‘Rﬂam |A((Esible f |Uisible in .. ‘Sapoml |Com,,,
1 <@ v Static [H] [H] O [H]
2 |a= Speed_Setpoint Real 140 13.0 130 v v =] v Spee
3 = speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 1519097 =] =] =] [l Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct )] =] =] O Para_.
s @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 [~} =] [~} Spee...
& @ = Threshold_Warning  Real 140 100 100 v = v Spee
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE [~} =] [l error ...
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE v = [ wami__
9 4l = ¥ Negative_Speed Struct ] )] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 -160 v = v Spee
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 [~} =] [~} Spee...
1zl = Error Bool false FALSE FALSE v = [ error
i@ = Warning Bool false FALSE FALSE [~} =] [l wami...
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— L'acquisizione dei valori dall'istantanea avviene facendo alternativamente clic sul simbolo

\ﬁl per tutti i valori, oppure sul simbolo & se |'acquisizione concerne soltanto i valori di

avvio. Generalmente sono richiesti in questo caso soltanto di valori di impostazione

(o> &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FFhe Reaes= N[ =]
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name p Copyall values ﬁ‘nrn the "Snapshot” column ta the 'Stalrlva\ue' column o value |Re1.a\'n ‘A(.(.Es\'blef... |Visible — |Selp-oim |C0m...
1 €@ ~ Static (] = M M
2 |a|= Speed_Setpaint Real 130 13.0 =) =] =] Spee...
s s Speed_pcwal valuz  Real 15.18097 15.64308 ™ =] B Spee...
4 4@ = ~ Positive_Speed Struct = = = Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 =] =] =] Spee...
6 4 = Threshold_Wamning  Real 140 100 100 = = = Spee .
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE = = = wami_
9 40 = ¥ Negative_Speed Struct =] =] O Para...
wola@ = Threshold_Error Real -160 160 160 =] = =] Spee
nka = Threshold_Waming  Real -14.0 140 -14.0 =] =] =] Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] = B error
i3 = Warning Bool false FALSE FALSE =) =] B wami...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FFEFLE Felkes= B[ =
SPEED_MOTOR (snaps created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name ’ CUWBIIIEEEF,DJP'{'WF" Bz .STP,S',T?!.,E,U‘umn(?}hfrista,n VBIUE.IEF!IPr"j value |Rﬂa\'n ‘A({\'ble f. |\r|'s|'ble in_. |Salpo|'m |Com,,,
1 40 v Static [l - M M
2 |a|= Speed_Setpoint | Real 40 130 13.0 ) =] =] =] Spee
3 @s Speed_actual Value  Real 0.0 15.18097 15.64308 =] =] =] B Spee...
4 ) = > Positive_Speed Struct =] =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 =] =] =] Spee...
6 41 = Threshold_Warning  Real 140 100 100 = = = Spee .
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE = = = wami_
9 4] = v Negative_Speed Struct =] =] O Para...
10lg = Threshold_Error Real 160 -16.0 -16.0 = = = Spee .
@ = Threshold_Viaming  Real -14.0 140 -14.0 =] =] =] Spee...
i2lqg = Error Bool false FALSE FALSE = = = eror
@ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B warmni...

032-600_Global_Data_Blocks * CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F#FFrhpEg Recpb=ELR™ =]
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Nﬂme |Dam type |Slarl value ‘Snapshot Monitor value |Remin |Accﬁs|'ble i |Uisib\e in_.. |Selpaint |Com,,,
1 4@ v static [l (] M =
2 = Speed_Setpaint Real 13.0 130 =] =) =) Spee...
3 4. Speed_Actual_Value  Real 15.19097 15.64308 =] = B Spee_
4 4O = v Positive_Speed struct )] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 v =] =] Spee_
6 @ = Threshold_Waming  Real 100 100 100 =) =) =) Spee...
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] ™ B8 error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE =] = B warni_.
9 €@ = ¥ Negative_Speed Struct =] =] O Para...
wola@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 160 =) =] =) Spee...
la = Threshold_Waming  Real -14.0 -14.0 140 =] = = Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B8 error ...
B3la = Warning Bool false FALSE FALSE v =] = wami__
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— Fare clic sul simbolot"'| per ritrasferire nella CPU i dati salvati temporaneamente

nell'istantanea.

& &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FELE Rk &lEe= BT =
SPEED_MOTOR (snapshot ted: 7/29/12015 7:54:43 AM)

‘NBME p Copy B‘U values from the snapshot to the Ecu:lalva\ues ofthe CPU |\ 1e ‘Rﬂain |A((55ib\e e ‘V\'sib\e = |Selpaint |Com,,,
1 <@ v smtic ] [} [} O
2 4= Speed_Setpoint Real 130 140 I = =] = Spee
3 @n Speed_Actual Value  Real 1518097 15.06981 =] =] B8 Spee...
4 |40 = ~ Fositive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 150 150 15.0 =] =] = Spee...
6 @0 = Threshold_Warning  Real 100 100 100 = =] = Spee
7 @ L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
8 4@ = Wiarning Bool false FALSE FALSE = =] B wami_.
9 < = ¥ MNegative Speed Struct B Q |:\ Para...
0la = Threshold_Error Real -16.0 16.0 -16.0 = = = Spee.
Mnlam = Threshold_Warning  Real -140 140 140 =] =] =] Spee...
12l = Error Bool false FALSE FALSE = = B error
e = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B8 warmni...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FE bLE Reeged= N[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBI’FIE |Dala type |Slnrl value |Snapshol |M0n|lur value ‘Re‘l.a\'n ‘A(.(.Es\'ble f.. |V|'5\'ble in.. |Selpoim |C0m...
1 4@ > static ] O [} [}
2 la= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 =] =] =] Spee..
s @e. Speed_Actual_Value  Real 1519097 15.06981 1 =] = B Spee
4 4@ = ¥ Positive_Speed Struct =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 150 15.0 15.0 =] = =] Spee
6§ @ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 =) =] =] Spee..
7 @ L) Error Bool false TRUE TRUE =] = B errar .
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 |40 = v Negative_Speed Struct =] =] O Fara...
wna = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =] =] =] Spee..
Mla = Threshold_Warning  Real 140 -140 140 =] = = Spee
izla = Errar Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
3la = Waming Bool false FALSE FALSE =] = B warni__

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati.
SCE_IT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx

31



Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

— Per sovrascrivere tutti i valori di impostazione con i valori di avvio, fare clic su @ per
avviare quest'operazione. | valori nella CPU per i quali non € stata selezionata I'opzione

‘Valore di impostazione‘, vengono mantenuti.

o &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FLHE RekoEHE BT =
SPEED_MOTOR (snapshot crey - a0 oner 2:54:43 AM)

|Name | Data type |Slarl value ‘Snapshm Monitor value |Remir| |A((Esib\e f |Uisible in .. ‘Sﬂpaint |Cam,,,
1 4@ ~ Static 'l = = B
2 |af= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 140 =) =] =] =) Spee...
3 | = Speed_Actual_value  Real 00 15.19097 15.06981 =] =] =] (@] Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct )] =] =] O Fara_
5 @ = Threshold_Error Real 150 15.0 150 =] =] = Spee...
5 @ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 =] =] =) Spee...
7 4@ L Error Bool false TRUE TRUE = = = error __.
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B8 warni...
9 4= ~ Negative_Speed Struct =] =] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 160 = = =] Spee_
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 =] =] =] Spee...
izla@a = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B8 error ...
i@ = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...

032-600_Global _Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks * SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Reads= B[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |Slnr1 value |Snapshol Monitor value ‘Re‘l.am ‘A(.(.mlb\e fo. |V|5\ble in.. |Selpo\n| |C0m...
1 4 * Static M B M M
2 |af= Speed_Setpoint | Real 130 130 130 =] =] v =) Spee
3 s Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 15.06981 =] =] =] B Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct =] =] =] O Para...
5 laa = Threshold_Error Real 150 150 150 = v =) Spee
6 |4 = Threshold_Wamning  Real 100 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@a L Error Bool false TRUE TRUE =] =) B Error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = v B wami__
9 40 = ~ Negative_Speed Struct =] =] =] ] Para_.
wnla = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 160 =] =] =] Spee...
Mla = Threshold_Warning  Real 140 140 140 =] =) =] Spee...
12l = Error Bool false FALSE FALSE = v B error
3la Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
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7.9 Ampliamento e caricamento del blocco dati senza

reinizializzazione

— Per consentire I'esecuzione della funzione ‘Carica senza reinizializzazione* per il blocco

dati “SPEED_MOTOR“[DB2], selezionare l'opzione &' Seeffline nor anrire

successivamente le proprieta del blocco dati.

(- & Gooffine _, SPEED MOTOR[DB2] — Properties)

T4 siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

5 (Y[l saveproject @ ¥ B 2 X s B MG RS Gooniine o¥ Gootfine | fp N A ¥ 1] PORTAL
Project tree m
Devices B
EX-Y) s kB ReEBe= B ENE
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM) &
4 MOTOR_AUTO [FB1] [~] Name Data type Start value Snapshet Retain Accessiblef... Visiblein .. Setpoint  Comment
@ MOTOR_AUTO_DB [DE1] 1 4]~ Satic L"l_J
\@ SPEED_MOTOR [DB2] Real 30 130 =] (=] (=] =] Speed set paintin revolutio_. | &°
» L3 Technology objects |value |Real o 1519097 =] =] =] (=] Speed actusl value in revolu.| 3,
» [l External source files CirleX g Struct =] =] =] Parameters for errariwarning | &
» [ PLCrags Cl+C | eror | Real 150 150 =] =] ™ Speed limit/ ifexceeded an ..
» [ PLC data oypes SV Werning  Real 100 100 =) =) M speedlimit/ifexceeded a w.|
= [ Watch and force tables Copyas text Bool TRUE =] =] B8 error limit exceeded
B’ Add new watch table * Delete Del Bool FALSE (=] (=] B warning limit exceeded
Force table Rename F2 ped Struct =] (=] (=] Farameters for erroriwaming..
Watch table_1 |Emor  Real 16.0 160 =] =] ™ Speed limit/ if exceeded an ...
» [ Online backups Compile * | Waming Real 110 140 =] =] @  speedlimit/ifexceeded a w|
» [ Traces Dovnload to device ' Bool FALSE =] =] O erorlimitexeeded
5 Program info & Goonline clk Bool FALSE =] =] [ waming limit exceeded
i Prog < — ool '
» [i Device proxydata L
[ PLCalarms [ = meniorvelues
5] Text lists Applysnapshot values as startvalues b
» [l Local modules b Generate source from blacks
' E' Common data 2 - Shift+F11 7 L E
» [5]) Documentation settings X Cross references £11
B (@ Languages & resources ) Call structure | Properties  |%ibinfo [t Diagnostics |
» i Online access = A —
b [ Card FemdediliSH mermory El “‘.'9”’“5"“‘“ ! ferences | Compile [ Syntax
Switch prograrmming language Y
Knowrhow protection
=, print_ Ccrrlep Gotwo 7
& Print preview... uccessfully written to the PLC.
> | Details view el 516F terminated.

4 Portal view Main 55, Watch table_ @ SPEED_MOTOR

— Alla voce ‘General‘ nelle proprieta, apportare il segno di spunta M in corrispondenza
dell'opzione ‘Optimized block access' in 'Attributes’.

(— General — Attributes — ~ Optimized block access)

SPEED_MOTOR [DB2] ES

General

General

Attributes

Information
Time stamps

Compilation ] onlystore in load memary
Protection

Download without reinitialization

7] D&t block write-protected in the device

E Optimized block access

(<] [Tl ] < [Tl ] 2]

r oK 1 ‘ Cancel |
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— Alla voce 'Download without reinitialization' assegnare 'Retentive memory reserve' al
blocco dati.

(— Download without reinitialization — Retentive memory reserve — 10 bytes — OK)

SPEED_MOTOR [DB2]
General

General . PRI

; Download without reinitialization
Information
Time stamps
Compilation Memory reserve: | 100 Bytes | (100 bytes available}
R =l Enable download without reinitialization for
Attributes

retentive tags.
Download without reinitializtiond

T

Retentive memory reserve (10 bytes available}

[<] i Bl [Tl ] [2]
[: oK Cancel

— Ricaricare quindi il blocco dati “SPEED_MOTOR® [DB] nel controllore e selezionare

& Goonline

(—> SPEED_MOTOR [DB] —» & _, & Goonine )

mens - G:\Autom, 00_Global_Data_Blocks! 00_Global_Data_Blacks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

Ui (3 H swveproject & X 3 X 0@ @‘g‘[mmﬁmmm ¥ coofitine | i, A 1B 3 ] PORTAL
Project tree m 4
Download to device
Devices =
Moo I R ReeesE BT ] |3
SPEED_MOTOR E
~ |7 032:600_Global_Data_Blocks [~ Name Data type start value Snapshot Retain Accessiblef... Visiblein .. |Setpoint  Comment
B #dd new device 1 a -~ sei "
By Devices & networks 2 @ speed_setpoint Real 130 (=] (=] (=] Speed set pointin revolutio.. | &
~ 3 cPu1516F [cPU 151673 PN/DP] : a-s Speed_Actual_Value  Real 0.0 [v! =) B Speed actual value in revolu_{ =
I Device configuration 4 40 = v Positve Speed Struct =] = Parameters for errariwarning | &
] online & diagnestics 5 @ = Threshold_Error Real =] v (=] Speed limit ] ifexceeded an ..
~ [l Program blocks =ls @ = Threshold_Waming  Real (=] =] =] Speed limit | ifexceeded a w.
B Add new block 7 @ = Emer Bool =] =] [ erorlimitexceeded
& Main [0B1] E @ = Warning Bool =] ™~ (=] warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] o @) = v Negative Speed struet (=] (=] Parameters for erroriwaming..
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FE11] na = Threshold_Error Real =] ™ =] Speed limit | ifexceeded an ...
& MOTOR_AUTO [FE1] L a = Threshold_warning  Real (=] (=] (=] Speed limit | if exceeded a w.
8 MOTOR AUTO_DB [DB1] 12a = Error Bool =] v (=] error limit exceeded
\§ SPEED_MOTOR [DB2] i3 = Waming Bool =] = =] warning limit exceeded
» [ Technologyobjects
b L} External source files
» [ PLctags
» [ PLC data types
~ [ Wetch and force tables
B Add new watch table [<] L B
Force table | Properties  |*i}info | %] Diagnostics |
I e ablels [ General | Crosseferences | Compile | Syntax
(g online backups
» G s p (D Errrrr—
Program info
» i Device proxydata I Message Goto |7 Date Time.
b Connected to CPU1516F, address IP=192.168.0.1. 7/29i2015  8:13:45AM E
> |Details view Connection to CPU1516F terminated 712912015
4 Portal view

Overview | wain watchtsble 1| @ sPeED_MOTOR
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— Facendo clic sul simbolo attivare ora il caricamento senza reinizializzazione e

confermare con ‘OK' I'interrogazione di sicurezza.

o E, ok

3 e REEB ;«.-»E;Ilﬁ

SPEED_MOTOR

MName Data type P Download without reinitizlimtion Accessibl... | Visible i.. Setpoint

1 @[> stedic ]
2 @n Speed_Setpoint Real 130 130 =] =] ™ =]
: |4 - speed_sctual Value  Real 0.0 15.27055 =] =] =]
4 4l = ¥ Positive_Speed Struct =] = =]
5 |a L} Threshold_Error Real 150 E E E
6 |1 - Threshold_Warning | Real 100 =] =] =]
7 | L} Error Bool TRUE = =] @]
8 |a L} Warning Bool false FALSE =) =] B
9 41 = ¥ Negative Speed struct =] =] =]
10 4 - Threshold_Errar Real -160 -16.0 =] =] =]
Mnla = Threshold_Warning | Real 140 140 =) =] =]
2la = Error Bool FALSE =] =] B
134 =  Warmning Bool FALSE =] =] =]

“Activation (0601:000020)

Do you want to enable the block function "Load without
. reinitialization"?

You can download the following changes to the block interface in "RUN"
mode without having to reinitialize the program. The number of possible
changes is limited. You can specify the size of the memory reserved for
changes under "Options > Settings”. Please note that changes which were
made before activating the memory reserve maycause a reinitialization.

Al

Cormment

Speed set point in revolutions per minute (ran.
Speed actual value in revolutions per minute (.
Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

1

L‘&.OK ” Cancel
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— Inserire ora una variabile qualsiasi nel blocco dati.

(— Nome: Value_test — Data type: Real — Start value: 99)

Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED

Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

Setpoint

Comment

il

Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm)

Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpmj

Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit[ if exceeded & warning is displayed
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit | if exceeded a warning is displayed
error limit exceeded

warning limit exceeded

D00 10088 108

(— SPEED_MOTOR [DB]

s ke Pecoo=HT
SPEED_MOTOR
Name Data type Start value Retain Accessibl_. | Visible i
1 4@ > swtic
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0
3 amw Speed_Actual_Value Real 0.0
4 g1 = ~ Positive_Speed Struct
5 4@ = Threshold_Error Real
[T | = Threshold_Warning  Real
7 @ - Error Bool
8 |a L} Warning Bool
9 4 " ~ Negative_Speed struct
10 <1 L Threshold_Error Real
1@ - Threshold_Warning  Real
12 a1 L} Error Bool
13 | - Warning Bool
14 41 = Value_Test Real
15 L] o

- L — Download)

— Caricare nuovamente il blocco dati “SPEED_MOTOR” [DB] nel controllore.

600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_|

_Blocks

Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help T .
otally Integrated Automation
OF (M H smeproect @ ¥ % X 9 s 5 MG B R coonine F Gooffine fp (I8 ¥ H | PORTAL
Download to device
Devices B3
EXY) R ENE
SPEED_MOTOR &
= | 032:600_Global_Data_Blocks 0[+] Name Data type | Start value | Retain Accessibl... | Visible i.. |Setpoint | Comment
K Add new device [ @~ swic u’_J
iy Devices & networks 2 - Speed_Setpaint Real 13.0 [  Sspeedsetpointin revolutions per minute (range: +/-50 pm) | &
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] B Iz |la- speed_Actual Value  Real 0.0 [ speed actusl value in revolutions per minute (range: +-50 rpm| =,
TI} Device configuration 4 <@ = v Positive Speed Struct Parameters for erreriwaming positive speed 8
% online & diagnostics s @ = Threshold_Error Real [  Speed limit!ifexceeded an error is displayed
~ [l Program blocks o 6 @ = Threshold_Warning  Real @ Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 la = Error Bool [ errorlimitexceeded
4 Main [0B1] ® |s @ = vesming Bool [ warning limit exceeded
& MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] @ |o @= ~ Negative_Speed Struct Parameters for erroriwaming negative speed
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] [ ] w0la = Threshold_Error Real M  speed limit!ifexceeded an error is displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] @ |nla = Threshold_Warning  Real M Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] [ ] i2la = Error Bool [ errorlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] 0 ila = Werning Bool []  warning limit exceeded
» [ Technalogy objects 14 lan s value_Test Real =]
» [ External source files 15 . <Add news
b [@ PLCtags ]
» [g) PLC data types (<] [T >
© e o e |l Properties  |%i}info @ [ %] Diagnostics |
B Add new watch table
E| Force table || General | Crossreferences | Compile [ syntax 4
Vorch ble_t IR FErrr—
» [ online backups
b ;"T'““ 1 Message Goto |7 Date
= FEgEm i &  5setpointualues successhullywritten to the PLC. 713012015 [~]
D L\ B pras i @  Connection to CFU1516F terminated. 713012015
£ PLcalarms ~“d®  connectedto CPUTST6F, address IP=192.166.0.1 7i3012015  6:32:49 PM (=]

Overview

4 Portal view

aich wble_1 | @ SPEED_MOTOR

9 Check before loading

Stetus || Terget
I @ =~ crUIsIEF

(V] ¥ Software

¥ Overwrite online?

Main [081]
SPEED_MOTOR [DB2]

IMessage
Ready for loading.

Download software to device

Objects that exist online and are
overwritten

Action

[v] overwrite

Overwrite

Consistent download

Refresh |

1 | Cancel |

I [y Load
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ooh
— Controllando nuovamente il blocco facendo clic su ‘' “ “ si constatera che i valori di

controllo non sono stati sovrascritti con i valori di avvio.

och

(=)

S e Re iz o= B =

SPEED_MOTOR

MName Data type Startvalue Monitor value | Retain Accessibl...  Visible i.. | Setpoint | Comment

i @[> seic ]
2 4@~ Speed_Setpoint Real 130 140 =] Speed set pointin revolutions per minute (ran..
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 0.0 (] Speed actual value in revolutions per minute (|
4 4 = ¥ Positive_Speed Struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 170 =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 |4 L} Threshold_Warning  Real 120 =] Speed limit/if exceeded & warning is displayed|
7 @ = Error Bool FALSE [ errorlimit exceeded
8 |41 - Warning Bool FALSE = warning limit exceeded
9 < = ~ Negative_Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- L} Threshold_Error Real -16.0 -16.0 E Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
11 | - Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayed|
12la = Error Bool f FALSE [ emorlimit exceeded
13 | L} Warning Bool FALSE D warning limit exceeded
14 | = Value_Test Real 99.0 =]

7.10 Archiviazione del progetto

— Per concludere, vogliamo archiviare il progetto completo. Selezionare nel menu —
‘Project’ il comando — ‘Archive...’. Aprire la cartella nella quale archiviare il progetto e
salvare quest'ultimo come tipo di dati ‘TIA Portal project archive’.

(— Project— Archive — TIA Portal project archive — 32-600_Global_Data Blocks.... —

Save)
600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_| . Blocks
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
[3f New... Nt T MG B [} & coonline F coofiine i (AW 2 1] PORTAL
jar;r:m project__ cu+ _Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [D|
Close Crrlew =)
Bl seve crrles = & kB EEBBE °E = E
Save as... Crrl+Shiftss =
SPEED_MOTOR
Delete project... CurlE ~ Name Data type |Start value |Retain Accessibl... | Visible i.. | Setpoint | Comment —
EETTT 1@~ static =
Retrieve... 2 ans=  Speed Setpoint Real [E][130 | @ speedsetpointin revolutions per | &
T Card ReaderiUSE memory » 5 @n=  Speed Actusl Value Real 0.0 [[)  speedsctual value in revolutions p.| 3.
W' Memorycard file » _|* @@= ~ Positive_Speed struct Parameters for erroriwarning positi.. H
! |5 @ = Threchold Emor Real 150 @  Speedlimitiifexceeded an erroris | |
- 6 <40 =  Threshold_Warning Real 100 ¥  speedlimitiifexceeded a warning
& P c-F 7 @ = Emor Bool ; [ errorlimitexceeded
&b Prine preview...
8 @ = Warning Bool [ waming limit exceeded
GilAutomatie..1032-600_Global_Data_Elocks S @@= ~ Negative_Speed Struct Farameters for errorlwarning negati
GlAutomationl__au.1032 300 FID_Contral ) 10|4m = Thieshold Emor  Real 160 ¥  Speedlimitiifexceeded an erroris |
GlAutemation|052-3..1052-300_FID_Control i1l4m = Threshold_Warning Real 140 M Speedlimitiifexceeded a warning |
GlAutomationlos .| 3273DD7F.HE\097VE|UES 12 a - B Bool D R ==l
Exit B a = Warning Bool [ waming limit exceeded
» [ Technology objects 14 = Value_Test Real =)
» (@ External source files
» (@ PLCtags
v [ PLC data ypes
~ [z Watch and force tables
B¢ Add new watch table
| Force table
Vistch table 1 7 | ] B
|g Properties H*" Info

Jlwatchtable_1 | @ sPEeD_MoTOR

4 Portal view Overview

Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati.
SCE_IT_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx

37



Documentazione didattica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edizione 05/2017 | Digital Factory, DF FA

8 Lista di controllo

Descrizione

Controllato

Il blocco dati SPEED_MOTOR [DB2] € stato creato
correttamente.

Modifiche al programma in Main [OB1] eseguite.

Compilazione riuscita senza messaggi di errore

Caricamento riuscito senza messaggi di errore

Accensione impianto (-KO = 1)

Cilindro inserito / conferma attivata (-B1 = 1)

EMERGENCY OFF (-Al = 1) non attivato

Modo di funzionamento AUTOMATIC (-S0 = 1)

Tasto di arresto automatico non azionato (-S2 = 1)

Azionare brevemente il tasto di avvio automatico (-S1 =1)
Sensore scivolo occupato attivato (-B4 = 1)
successivamente si attiva il motore nastro -M1 numero di giri
variabile (-Q3 = 1) e rimane attivato.

Il numero di giri corrisponde al valore di riferimento numero di
giri nel campo +/- 50 giri/min

Sensore fine nastro attivato (-B7 =1) > -Q3 =0
(dopo 2 secondi

Azionare brevemente il tasto di arresto automatico
(-S2=0)—>-Q3=0

Attivazione dell’arresto d’emergenza (-A1 =0) > -Q3 =0

Modo di funzionamento manuale (-S0 =0) - -Q3 =0

10

Spegnimento impianto (-KO=0) - -Q3=0

11

Cilindro non inserito (-B1 =0) - -Q3=0

12

Numero di giri > Limite max numero di giri guasto — -Q3 =0

13

Numero di giri < Limite min numero di giri guasto — -Q3 =0

14

Progetto archiviato correttamente
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O Esercitazione

9.1 Definizione del compito — esercitazione

Nel presente esercizio verra generato un ulteriore blocco dati globale "MAGAZINE_PLASTIC"

[DB3].

Il setpoint e il valore istantaneo del contatore dei pezzi in plastica devono essere predefiniti e

visualizzati in questo blocco dati.

Nel blocco funzionale “MOTOR_AUTO* [FB1] vengono inoltre inseriti un ingresso collegabile
per la predefinizione del setpoint e un'uscita per la visualizzazione del valore istantaneo.

9.2 Schema tecnologico

Nel seguito si riporta lo schema tecnologico per la definizione del compito.

Sortieranlage / Sorting station - Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
B4 metal 87
Plasti
Rutsche/Slide > Forderband/Conveyor () — p,:;:'f
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
[T external manipulated value speed
m B2 3.0 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
_BS Istwert Drehzahl/ 5.0 Ujmin {rpm) W -B1 manipulated value speed
actual value speed . B U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 5: schema tecnologico
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
_P1 einfon _P5 gestartetistarted - Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ St Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
T Manual -M1 backwards
P4 akfiviert/active
-P7 ausgefahreniexiended
-A1 NOTHALT/E: st -52 Sk st
Ve ey E — ST -56 Zylinder -M4 ausfahren/
-P2 Handimanual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend P6 eingefabreniretractsd
__ SO Betriebsart/operating mode -S5 Zylinder -M4 einfahren/
— cylinder -M4 retract
Figura 6: quadro di comando
Utilizzabile liberamente per enti di formazione e di R&S. © Siemens AG 2017. Tutti i diritti sono riservati. 39
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9.3 Tabella di assegnazione

| seguenti segnali devono essere utilizzati come operandi globali nel presente compito.

DI Tipo Identificazione | Funzione NC/NO
10.0 BOOL -Al Segnalazione EMERGENCY OFF ok NC
10.1 BOOL -KO Impianto “ON” NO

i Manuale =0
102 BOOL .50 SelettoreT modo operativo Manuale (0)/
Automatico(1) Automatico = 1

10.3 BOOL -S1 Tasto di avvio automatico NO

10.4 BOOL -S2 Tasto di arresto automatico NC

10.5 BOOL -B1 Sensore cilindro -M4 inserito NO

11.0 BOOL -B4 Sensore scivolo occupato NO

11.3 BOOL -B7 Sensore pezzo alla fine del nastro NO
W64 BOOL B8 Sensore valore istantaneo dei giri

+/-10V corrisponde a +/- 50 giri/min

DQ Tipo Identificazione | Funzione
Q0.2 BOOL -Q3 Motore nastro -M1 numero di giri variabile
QW 64 BOOL U1 Valore regolante dei giri motore in due

direzioni +/-10V corrisponde a +/- 50 giri/min

Legenda dell’elenco

DI

Al

NC

NO

Ingresso digitale

DQ Uscita digitale

Ingresso analogico AQ Uscita analogica

Ingresso

A Uscita

Normally Closed (contatto
normalmente chiuso)

Normally Open (contatto
normalmente aperto)

9.4 Pianificazione

Pianificare ora in autonomia la realizzazione del compito.
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9.5 Lista di controllo — esercitazione

Descrizione

Controllato

Blocco dati MAGAZINE_PLASTIC [DB3] creato
correttamente.

Modifiche al programma MOTOR_AUTO [FB1] eseguite.

Modifiche al programma in Main [OB1] eseguite.

Compilazione riuscita senza messaggi di errore

Caricamento riuscito senza messaggi di errore

Accensione impianto (-KO = 1)

Cilindro inserito / conferma attivata (-B1 = 1)

EMERGENCY OFF (-Al = 1) non attivato

Modo di funzionamento AUTOMATIC (-S0 = 1)

Tasto di arresto automatico non azionato (-S2 = 1)

Azionare brevemente il tasto di avvio automatico (-S1 = 1)
Sensore scivolo occupato attivato (-B4 = 1)

si attiva poi il motore nastro -M1 numero di giri variabile (-Q3
=1) e rimane “ON”.

Il numero di giri corrisponde al valore di riferimento numero di
giri nel campo +/- 50 giri/min

Sensore fine nastro attivato (-B7 =1) - -Q3 =0
(dopo 2 secondi)

Azionare brevemente il tasto di arresto automatico
(-S2=0)—>-Q3=0

Attivazione dell’arresto d’emergenza (-A1 =0) > -Q3 =0

10

Modo di funzionamento manuale (-S0=0) -»-Q3=0

11

Spegnimento impianto (-KO=0) - -Q3=0

12

Cilindro non inserito (-B1 =0) > -Q3 =0

13

Numero di giri > Limite max numero di giri guasto - -Q3 =0

14

Numero di giri < Limite min numero di giri guasto — -Q3 =0

15

Progetto archiviato correttamente
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10Ulteriori informazioni

Per I'apprendimento o I'approfondimento sono disponibili ulteriori informazioni di orientamento,
come ad es.: Getting Started, video, tutorial, App, manuali, guide alla programmazione e Trial

software/firmware al link seguente:

www.siemens.com/sce/s7-1500
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