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Packages SCE pour formateurs adaptés a ces dossiers de formation

Automates SIMATIC

= SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC F et HMI RT SW
N° d'article: 6ES7677-2FA41-4AB1

= SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
N° d'article: 6ES7512-1SK00-4AB2

= SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
N° d'article : 6ES7516-3FN0O0-4AB2

= SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
N° d'article: 6ES7516-3AN00-4AB3

= SIMATIC CPU 1512C PN avec logiciel et PM 1507
N° d'article : 6ES7512-1CK00-4AB1

= SIMATIC CPU 1512C PN avec logiciel, PM 1507 et CP 1542-5 (PROFIBUS)
Ne° d'article : 6ES7512-1CK00-4AB2

= SIMATIC CPU 1512C PN avec logiciel
N° d'article : 6ES7512-1CK00-4AB6

= SIMATIC CPU 1512C PN avec logiciel et CP 1542-5 (PROFIBUS)
N° d'article : 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Licence monoposte
N° d'article : 6ES7822-1AA04-4YA5

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Licence salle de classe 6 postes
N° d'article : 6ES7822-1BA04-4YA5

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1- Licence de mise a niveau 6 postes
N° d'article : 6ES7822-1AA04-4YES

= SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - Licence salle de classe 20 postes
N° d'article : 6ES7822-1AC04-4YA5

Veuillez noter que les packages pour formateurs ont parfois été remplacés par de nouveaux
packages.

Vous pouvez consulter les packages SCE actuellement disponibles sous :_Fehler! Hyperlink-
Referenz ungdiltig.

Formations
Pour les formations Siemens SCE régionales, contactez votre interlocuteur SCE régional
siemens.com/sce/contact

Plus d'informations sur le programme SCE
siemens.com/sce
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Remarque d’utilisation
Les dossiers de formation SCE pour la solution d'automatisation cohérente Totally Integrated
Automation (TIA) ont été spécialement créés pour le programme "Siemens Automation Cooperates

with Education (SCE)" a des fins de formation pour les instituts publics de formation et de R&D.
Siemens AG n’assume aucune responsabilité quant au contenu.

Cette documentation ne peut étre utilisée que pour une premiére formation aux produits/systémes
Siemens. Autrement dit elle peut étre copiée, en partie ou en intégralité, pour étre distribuée aux
participants a la formation afin qu'ils puissent I'utiliser dans le cadre de leur formation. La diffusion
et la duplication de cette documentation, I'exploitation et la communication de son contenu sont
autorisées au sein d'instituts publics de formation et de formation continue.

Toute exception requiert au préalable I'autorisation écrite de la part de Siemens AG. Interlocuteur :
Monsieur Roland Scheuerer roland.scheuerer@siemens.com.

Toute violation de cette régle expose son auteur au versement de dommages et intéréts. Tous
droits réservés, en particulier en cas de délivrance de brevet ou d'enregistrement d'un modéle
déposé.

Il est expressément interdit d’utiliser cette documentation pour des cours dispensés a des clients
industriels. Tout usage de cette documentation a des fins commerciales est interdit.

Nous remercions I'Université technique de Dresde, en particulier M. le professeur Dr.-Ing. Leon
Urbas et la société Michael Dziallas Engineering ainsi que toutes les personnes ayant contribué a
la réalisation des dossiers de formation SCE.
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BLOCS DE DONNEES GLOBAUX AVEC
SIMATIC S7-1500

1 Objectif

Ce chapitre présente l'utilisation de blocs de données globaux pour SIMATIC S7-1500 avec
I'outil de programmation TIA PORTAL.

Le module explique la constitution, la création et I'accés aux blocs de données globaux pour
SIMATIC S7-1500. Il décrit, par étapes, comment créer un bloc de données global dans TIA
Portal et comment accéder a ces données en lecture et en écriture dans le programme.

Les automates SIMATIC S7 énumérés au chapitre 3 peuvent étre utilisés.

2 Conditions requises

Ce chapitre s'appuie sur le chapitre Valeurs analogiques avec une SIMATIC S7 CPU1516F-3
PN/DP. Pour ce chapitre, vous pouvez par ex. utiliser le projet suivant : "SCE_FR_032-
500_Analog_Values R1508.zapl13".

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réserveés.
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3 Configurations matérielles et logicielles requises

1 Station d'ingénierie : Le matériel et le systéme d'exploitation sont la condition de base

(pour plus d'informations, voir le fichier Lisezmoi sur les DVD d'installation de TIA Portal)
2  Logiciel SIMATIC STEP 7 Professional dans TIA Portal — & partir de V13

3 Automate SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, par exemple CPU 1516F-3 PN/DP —
a partir du firmware V1.6 avec carte mémoire et 16DI/16DO ainsi que 2AI/1AO
Remarque : les entrées TOR et les entrées/sorties analogiques doivent étre mises en
évidence sur un pupitre.

4 Connexion Ethernet entre la station d'ingénierie et I'automate

—_— 2 SIMATIC STEP 7
Professional (TIA

1 Station d'ingénierie Portal) a partir de V13

4 Connexion Ethernet

Pupitre
3 Automate SIMATIC S7-1500

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réserveés.
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4 Théorie

4.1 Bloc de données

Contrairement aux blocs de code, les blocs de données ne contiennent pas d'instructions,
mais sont utilisés pour enregistrer les données utilisateur.

Les blocs de données contiennent donc des données variables qui sont utilisées dans le
programme utilisateur. La structure des blocs de données globaux peut étre définie au choix.

Les blocs de données globaux contiennent des données qui peuvent étre utilisées par tous
les autres blocs (voir figure 1). Seul le bloc fonctionnel correspondant doit accéder aux blocs
de données d'instance. La taille maximale des blocs de données varie selon la CPU utilisée.

Fonction_10

DB global Accés pour tous les blocs
(DB_Global)

Fonction_11

Fonction_ DB d'instance Acces uniquement pour bloc
bloc_12 (DB_Instance) fonctionnel_12

Figure 1 : Différence entre un bloc de données global et un bloc de données d'instance.

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réservés.
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Exemples d'application pour les blocs de données globaux :

— Enregistrement des informations pour un systéme de stockage. "Ou se trouve quel produit

L

— Enregistrement des recettes de produits donnés.

Les données des blocs de données sont souvent enregistrées de maniere rémanente. Ainsi,
celles-ci restent disponibles méme en cas de coupure de courant ou apres Arrét/Démarrage
de la CPU.

4.2 Types de données dans SIMATIC S7-1500

Un SIMATIC S7-1500 a un grand nombre de types de données différents qui sont utilisés pour
représenter les différents formats de nombres. Quelques types de données de base sont listés

ci-dessous.
Type de | Taille (bit) | Plage Exemple d'entrée constante
données
Bool 1 0al TRUE, FALSE, O, 1
Byte 16#00 a 16#FF 16#12, 16#AB
Word 16 16#0000 a 16#FFFF 16#ABCD, 16#0001
DWord 32 16#00000000 a 16#FFFFFFFF 16#02468ACE
Char 8 16#00 & 16#FF 'AT@
Sint 8 -128 a 127 123,-123
Int 16 -32.768 a 32.767 123, -123
Dint 32 -2.147.483.648 a 2.147.483.647 123, -123
usint 8 0a 255 123
Ulint 16 0 &4 65.535 123
UDInt 32 0 4 4.294.967.295 123
Real 32 +/-1,18 x 10 -38 & +/-3,40 x 10 *° 123,456, -3,4, -1,2E+12,
3,4E-3
LReal 64 +/-2,23 x 10 -°® & +/-1,79 x 10 ** 12345.123456789
-1.2E+40
Time 32 T#-24d_20h_31 m_23s_648ms a T#5m_30s
T#24d_20h_31 m_23s_647ms 5#-2d
Mémorisé en tant que : - T#1d_2h_15m_30x_45ms
2,147.483,648 ms a +2,147,483,647
ms
Chaine de| Variable 0 & 254 caracteres en taille d'octet '‘ABC'
caracteres
Tableau Les tableaux permettent d'ordonner
des données d'un type de données
homogenes et de les adresser en
continu dans la plage d'adresses. Les
propriétés de chaque élément de
tableau sont les mémes et sont
configurées dans les variables de
tableau.
Struct Le type de données STRUCT
représente une structure de données
composée d'un nombre fixe d'éléments
de différents types de données. Il est
également possible d'imbriquer des
éléments du type de données
STRUCT ou ARRAY dans une
structure.
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Reportez-vous a l'aide en ligne pour
plus de types de données.

4.3 Blocs optimisés

Les automates S7-1500 possédent un stockage de données optimisé. Toutes les variables
sont automatiquement triées en fonction du type de données dans les blocs optimisés. Le tri
garantit que les lacunes de données entre les variables soient réduites a un minimum et que
les variables du processeur soient stockées avec un acces optimisé.

— L'acces se fait toujours le plus rapidement possible car le stockage des données est
optimisé par le systeme et est indépendant de la déclaration.

— Aucun risque d'incohérences en raison d'acces absolus erronés car l'acces se fait
généralement de maniere symbolique.

— Les madifications de déclaration ne menent pas a des erreurs d'acces car les acces,
p. ex. par des systémes de visualisation de processus, s'effectuent de maniére
symbolique.

— Vous pouvez définir de maniére ciblée certaines variables comme rémanentes.

— Pas de paramétrage nécessaire/possible dans les blocs de données d'instance. Tout
est paramétré dans le FB associé (par ex. la rémanence).

— Les réserves de mémoire dans le bloc de données permettent la modification sans
perte de la valeur actuelle (chargement sans réinitialisation).

4.4 Chargement sans réinitialisation

Afin de modifier ultérieurement les programmes utilisateurs s'exécutant sur un automate, les
automates de la gamme S7-1500 offrent la possibilité d'une extension en cours de
fonctionnement des interfaces des blocs de données et blocs fonctionnels optimisés. Vous
pouvez charger les blocs modifiés sans faire passer I'automate a I'état ARRET et sans
influencer les valeurs actuelles des variables déja chargées.

~ Blocs dans
I'automate

Blocs dans
I'automate

H’J Nom

Variablel . @ Variablel |:> Variablel 3.4
Variable2 451 I Variable2 Variable2 451
Variable3 23 Variable3 @IVariabIeS 23

Variable4 Variable4 0
Variable5 Variable5 0

Figure 2 : Chargement sans réinitialisation

Les étapes suivantes peuvent étre exécutées pendant que l'automate est en MARCHE :
1. Activer "Charger sans réinitialisation"

2. Insérer les nouvelles variables définies dans le bloc existant

3. Charger le bloc étendu dans l'automate

Les nouvelles variables définies sont initialisées. Les variables existantes conservent leur
valeur actuelle.

Il est nécessaire au préalable qu'une réserve de mémoire ait été définie pour le bloc et que
celui-ci soit chargé dans la CPU avec cette réserve de mémaoire.

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réservés.
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5 Enoncé du probléme

Ce chapitre doit étendre le programme du chapitre Valeurs analogiques "SCE_FR_032-500
Analog_Values" avec un bloc de données qui permet de disposer de maniére centrale des
parameétres pour les deux fonctions "MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] et "MOTOR _
SPEEDMONITORING" [FC11].

6 Planification

La gestion des données et la détermination de la consigne pour les fonctions
"MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] et "MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11] doivent
s'effectuer via le bloc de données global "SPEED_MOTOR" [DB2].

Celui-ci est complété sous forme d'extension dans le projet "032-500_Analog_Values". Ce
projet doit d'abord étre désarchivé.

Dans le bloc d'organisation "Main" [OB1], il faut d'abord connecter les deux fonctions
"MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] et "MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11] aux
variables provenant du bloc de données global "'SPEED MOTOR" [DB2].

6.1 Bloc de données global pour la commande et la surveillance de la

vitesse du moteur

La consigne de vitesse et la vitesse réelle sont créées au format de données Real (nombre a
virgule flottante 32 bits) en tant que premiéres variables dans le bloc de données
"SPEED_MOTOR" [DBZ2]. La consigne de vitesse recoit dans ce cas la valeur initiale

+ 14 tr/min.

Puis une structure (Struct) "Positive_Speed" (Vitesse_positive) est créée pour surveiller les
limites positives de la vitesse.

Cette structure contient les deux variables "Threshold_Error" (Seuil d'erreur) (valeur initiale +
15 tr/min) et "Threshold_Warning" (Seuil d'avertissement) (valeur initiale + 10 tr/min) au format
de données Real (nombre a virgule flottante 32 bits) et les deux variables "Error" (Erreur) et
"Warning" (Avertissement) au format de données Bool (nombre binaire).

La structure (Struct) "Positive_Speed" (Vitesse_positive) est & nouveau insérée sous forme de
copie et renommeée en "Negative_Speed" (Vitesse_négative) pour la surveillance des seuils
négatifs de vitesse.

La variable "Threshold_Error" recoit ici la valeur initiale - 16 tr/min et la "Threshold_Warning"
la valeur initiale - 14 tr/min.

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réserveés.
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6.2 Schéma technol

Vous voyez ici le schéma technologique de I'énoncé du probleme.

ogique

Sortieranlage/ S

-B4

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/

-B8 Istwert Drehzahl/
actual value speed

orting station

motor active

5.0 U/min (rpm)
1.0 m/s

-B6

Metall/
metal

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

external manipulated value speed
5.0 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Figure 3 : Schéma technologique

Switches of sorting st

i -Q0 Hauptschalter/Main swi

Schalter der Sortieranlage

ation
-P1 sinjon
itch

-P4 akfiviert/active

-A1 NOTHALT/Emergency stop

-P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb

Automatic mode

-P5 gestartet/started

__ -51 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwérts/
Manual -M1 backwards
-P7 ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figure 4 : Pupitre de commande
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Les signaux suivants seront nécessaires pour cette tache, au titre d'opérandes globaux.

DI Type Designation | Fonction NF/NO
E 0.0 BOOL -Al Alarme Arrét d'urgence ok NF
EO0.1 BOOL -KO Installation "Marche" NO

i Manuel =0
EO0.2 BOOL -S0 Commutateur mode manuel (0) / automatique (1)
Auto=1

E 0.3 BOOL -S1 Bouton poussoir démarrage automatique NO
EO04 BOOL -S2 Bouton poussoir arrét automatique NF
EO0.5 BOOL -B1 Capteur vérin -M4 rentré NO

E 1.0 BOOL -B4 Capteur toboggan affecté NO
E1.3 BOOL -B7 Capteur de piéce en fin de convoyeur NO
EW64 BOOL B8 Capteur Mesurg vitesse du .moteur +/-10V

correspondent a +/- 50 tr/min
DO Type Designation | Fonction
A0.2 BOOL -Q3 Moteur du convoyeur -M1 vitesse variable
Valeur de réglage de la vitesse du moteur dans
AW 64 BOOL -u1 les 2 directions +/-10V correspondent a
+/- 50 tr/min

Légende de la liste d'affectation

DI

Al

NF

NO

Entrée TOR DQ Sortie TOR
Entrée analogique AQ Sortie analogique
Entrée Q Sortie

Normalement fermé
(contact a ouverture)

Normalement ouvert
(contact a fermeture)
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7 Instructions structurées par etapes

Vous trouverez ci-apres des instructions pour réaliser la planification. Si vous étes déja
expérimenté, les étapes numérotées vous suffisent. Dans le cas contraire, orientez-vous a
I'aide des étapes suivantes des instructions.

7.1 Désarchiver un projet existant

— Avant de pouvoir étendre le projet "SCE_FR_032-500_Analog_Values_R1508.zap13" du
chapitre Valeurs analogiques "SCE_FR_032-500_Analog_Values", il faut le désarchiver.
Pour désarchiver un projet existant, vous devez rechercher l'archive a partir de la vue de
projet sous — Projet — Désarchiver. Confirmez votre choix avec "Ouvrir".

(— Projet — Désarchiver — Sélection d'une archive .zap — Ouvrir)

T4 Siemens

Project |Edit View Insert O

2L
| ZF New...
i [% open... Ctrl+0 5
Migrate project...

H

Delete project_. Ctrl+E

9 card Reader/USB memory »
= Memory card file »

— Sélectionner ensuite le répertoire cible pour enregistrer le projet désarchivé. Confirmez
votre sélection par "OK".

(— Répertoire cible —» OK)

Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réservés. 13
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— Enregistrez le projet sous 032-600_Global_Data_Blocks.

(— Projet — Enregistrer sous ... — 032-600_Global_Data_Blocks — Enregistrer)

iemens - G:\Automation\032_300_Analog_Values\032_300_Analog_Values

Froject |Edit View Insert Online Options Tools Window Help
[GF New... Ne (¥
M [% open._. Cerl+0
Migrate project...

Close Crrlew

B seve

Totally Integrated Automation

MG E R § coonline g¥ cooffline MM ¥ 41 PORTAL

5

Options

v ‘ Find and replace

Delete project...
Archive

>

sauelqr] &

Find

Retrieve...

W Card ReaderlUSE memory »
T vemory card file >

Upgrade
Find in s
) Print CtrleP

& Print preview...

Find in hi

GlAutemationl03..1032_300_Analog_Values

Exit

|QPererties |‘_i.‘.|nfo R Diagnostics

General

No 'properties’ available.
No 'properties’ can be shown at the moment. There is either no object selected or the selected
object does not have any displayable properties.
¥ | Details view > | Languages & resources

4 Portal view
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7.2 Création du bloc de données global "SPEED _MOTOR"
— Choisissez le dossier "Blocs de programme" de votre CPU 1516F-3 PN/DP et cliquez
ensuite sur "Ajouter nouveau bloc" afin de créer un nouveau bloc de données global a cet

endroit.

(— CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] — Ajouter nouveau bloc)

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D4

Project Edit View Insert Online Options

[3F T | saveproject & X 5

Project tree o4
Devices

- N)

¥ 7] 032-600_Global_Data_Blocks -
B Add new device (=
gy Devices & networks
S '_[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
JIY Device configuration
%) Online & diagnostics
~ gl Program blocks
& Add newblock
& Main [0BY]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [...
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]

1]

— Dans le dialogue suivant, sélectionnez ~esr € NOMMez votre nouveau bloc :
"SPEED_MOTOR". Choisissez le type "DB global", le numéro 2 sera automatiquement

attribué. Activez la case a cocher "Ajouter nouveau et ouvrir". Cliqguez sur "OK".

&
(—> o2 — Nom : SPEED_MOTOR — Type : DB global —» v Ajouter nouveau et ouvrir —»>

OK)
Add new block X
Name:
SPEED_WMOTOR
Type: @ Global DB -
% Language: DB =
Organimtion Number: 2 =
block — 4
| O Manual
(®) Automatic
m Description:
Function block Data blocks (DBs) save program data.
03
Function
e
Data block
More..
> | Additional infermation
[l Add new and open r D 0K | Cancel |
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— Le bloc de données "SPEED_MOTOR" s'affiche automatiquement. Créez d'abord les
variables indiquées ici "Speed_Setpoint" (consigne de vitesse) et "Speed_Actual_Value"
(mesure de vitesse) avec les commentaires correspondants. Sélectionnez "Real" comme
type de données. Attribuez une valeur initiale de 10,0 tr/min a la consigne de vitesse
"Speed_Setpoint".

(— Speed_Setpoint —» Real — 10,0 — Speed_Actual_Value — Real)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

e R EN H
SPEED_MOTOR
MName Data type  Startvalue Retain | Accessible from HMI  Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 <@ ~ Static
2 40 m speed_Setpoint Real 14.0 E @ E @ speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 = Speed_)‘-.ctual_‘)’alue_ Real 0.0 =] =] =] ] Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm|

Remarque : Veillez a utiliser le bon type de données.

— Lors de la prochaine étape, nous allons créer une structure de variables "Struct”, afin de

pouvoir la reproduire ultérieurement.

(— Struct)
032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]
¥ i Reaoa= N =
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Retain  Accessible from HMI  Visible in HMI  Setpoint | Comment
1 4@ v Static
2 @n Speed_Setpoint Real 140 = = = = Speed set point in revelutions per minute (range: +/-50 rpm)
3 @n Speed_Actual Value Real 0.0 ™ ™ =l 0 Speed actual value in reveolutions per minute (range: +/-50 rpm)|
4 . <Add new> ﬂ
RTM &
Real
S5Time
Sint
String =
Struct N ~
A ““ ' ) >
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Nommez la structure "Positive_Speed" et entrez un commentaire.

(— Positive_Speed)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F#FEF LE RegcopdsE N =
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retain Accessible from HMI  Visible in HMI Setpoint | Comment
1 <@ > Static
2 |- Speed_Setpoint Real 140 E E E E speed set pointin revolutions per minute {range: +-50 rpm}
3 41 . speed_Actual_Value Real 0.0 E E E D speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm|
4 40 = ¥ Positive_Speed Struct . = [ =) |Para meters for errorhwarning positive speed|
5 L] d news
6 = <Add new=
— Sous la structure, créez les variables de surveillance de la vitesse indiquées ici avec les

valeurs initiales correspondantes.

32-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

0
= hgfecaad=s R Y H
SPEED_MOTOR
Mame Data type  Start value Retain  Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 <@ ~ Static
2 |40 = speed_Setpoint Real 14.0 ¥ v =l ) Speed set point in revelutions per minute (range: +-50 rpmy}
3 4m e speed_Actual_Value  Real 00 v v =l (] Speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm
4 |« = ~ Positive_Speed Struct v v =l Parameters for errorfwarning positive speed
5 < s Threshold_Error Real v =l [ Speed limit [ ifexceeded an error is displayed
6 <l s Threshold_Warning | Real E B E Speed limit [ ifexceeded a warning is displayed
7 < s Errar Bool E B D error limit exceeded
8 41 s Warning Bool B E D | warning limit exceeded
Remarque : Veillez a utiliser le bon type de données.
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— Sélectionnez la structure et copiez-la.

(— Copier)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s hEB Reaced=ENRB7Y H
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retsin |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 41 ~ Static
2 = Speed_Setpoint Real 14.0 ™ =] =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
LTI Speed_Actual Value  Real 0.0 =] [+ [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm
4 fl s> Pncitive Sneed arnucr [ill Parameters for erroriwarning positive speed
5 76 =F Insert row S % [=] Speed limit/ if exceeded angeFrerr is dwsslayed
.
6 4 ¢ Add row =] [+ M speedlimit!ifexceeded a warning is display=d
7 4 ¥ cu Crl+x =] =] O error limit exceeded
8 4= ™ =] (] warning limit exceeded

¥ Delete Del
Rename F2

[L, : i 1[>]

— Insérez une nouvelle fois la structure copiée en dessous de "Positive_Speed".

(— Insérer)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F b RezedENR YT =
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvalue |Retain | Accessible from HMI  Visiblein HMI | Setpoint | Comment
1 4@ ~ Static
2 @= Speed_Setpoint Real 14.0 E g g E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 @n Speed_Actual_Value  Real 00 =] =] =] [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm
4 4= v Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ - Threshold_Error Real [+ =) [+ speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_Warming Real =] =] =] Speed limit/ ifexceeded a warning is displayed
7 4@ - Error Eool [+ =] (] error limit exceeded
8 @ - Warning Bool =] =] (] warning limit exceeded
9 = add )

=¥ Insert row

T
=¥ Add row

Crrlex
Cerl+C

Del
F2

Cr rence information  Shift+F11

1 t
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— Nommez la nouvelle structure "Negative_Speed" et attribuez-lui un commentaire.

(— Vitesse négative)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

S bl Recom=s N 2 H
SPEED_MOTOR
Name Data type | Startvelue |Retain |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 |4@ > Static
2 an Speed_Setpoint Real 14.0 E @ E @ Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 @an Speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {range: +/-50 rpm
4 |0 ® > Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 | L Threshold_Error Real E E E Speed limit i if exceeded an error is displayed
6 |4 L Thresheld_Warning  Real =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
7 | L} Error Bool @ E D error limit exceeded
8 |4 - Warning Eool [ Il [} warning limit exceeded
9 |40 = ¥ Negative_Speed struct i [=] =] =] Parameters for erroriwarning negative speed
10 @@ L} Thresheld_Error Real 0.0 @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
Ml = Threshold_Warning  Real 0.0 [ =l M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
12 | - Error Bool alse =] =] =] error limit exceeded
13 @ L} Warning Bool false @ E D warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i »

— N'oubliez pas de cliquer sur kol ssveproject | ¢ pioc de données global achevé
"SPEED_MOTOR" [DB2] est représenté ci-apres. Vérifiez une nouvelle fois si, sur toutes
les variables, la case ™ Rémanence est cochée et gue la valeur initiale correspondante
est saisie. Ainsi, les données restent disponibles dans le bloc de données méme apres
une coupure de courant ou un Arrét/Démarrage de la CPU. Les cases M "Accessible
depuis IHM" et M "visible dans IHM" doivent également étre toutes cochées afin que
toutes les variables des futures extensions de ce projet soient accessibles depuis les
systémes de visualisation (interface homme machine). L'option M "valeur de consigne"

ne sera activée que pour les valeurs transmises dans notre bloc de données.
(-~ MMM

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s e Regreas=sklE 7 = |
SPEED_MOTOR
MName Dats type Startvalue |Retain | Accessible from HiI | Visible in HMI | Setpoint  Comment
1 |40 ~ Static
2 @ speed_Setpoint Real 14.0 =] =] =] =] Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 |ai= speed_Actual_Value  Real 0.0 =l [ =l O Speed actual value in revolutions per minute {range: +-50 rpm
4 |4 = ¥ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ L} Thresheld_Error Real 16.0 @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
6 |40 = Threshold_Warning  Real 140 [ =l M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
7 4@ - Error Bool false =] =] = error limit exceeded
8 |4 L} Warning Bool false @ E D warning limit exceeded
9 40 = ~ Negstive_Speed Struct =l [ =l Parameters for errorfwa rning negative speed
10 @@ - Thresheld_Error Real -16.0 =] =] =] Speed limit{if exceeded an error is displayed
11 | L} Threshold_Warning | Real E @ E @ Speed limit{if exceeded a warning is displayed
12 |41 = Error Bool Ise =] =] = error limit exceeded
13 L Warning Bool false =] =] A warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i B

Remarque : L'utilisation des valeurs de consigne sera décrite plus en détail dans ces
instructions par étapes.
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7.3 Acces aux données du bloc de données dans le bloc
d'organisation

— Ouvrez le bloc d'organisation Main[OB1] par un double clic.

74 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D.

Project Edit View Insert Online Options

Gf (Y B seveproject @ X 33 15 X B

Project tree o 4
Devices

E QO

¥ | ] 032-600_Global_Data_Blocks [a
& Add new device
#h Devices & networks
v L[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[IY pevice configuration
Y| Online & diagnostics
v [l Program blocks ]
¥ Add new block
4 MainiQOB1]
& MOTOR_SPEEDCONTROL ..
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR[DB2)

— Supprimez les variables temporaires qui ne sont plus utiles dans Main [OB1]. Seule la
variable boléenne "Motor_Speed_Control_Ret_Val" est encore nécessaire.

(— Supprimer)

...l_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DPF] » Program blocks » Main [0B1]

GEF e w EAERS@EHL Cuaas =
Main
Mame Data type |Default value | Comment
1 < ™ Input
2 4 = Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 4 = Remanence Bool =True, ifremanent dats are available
4 <@ = Temp
5 4= Motor_speed_monitoring_error_max Bool | ¥ Incert row
6 0 = Motor_speed_monitoring_warning_max Bool 2 add row
7 o). Motor_speed_monitoring_warning_min Bool =
8 4] = Motor_speed_monitoring_error_min Bool x Cut Carl+x
9 )= Motor_speed_monitoring_actual_speed Real _i% Copy E_ZtrI+C.
10 ﬁ u Motor_speed_monitoring_Ret_Wal Bool g Faste e
11 /@ ~ Constant X_
1= ™ <Add news Rename F2
Update interface
Cross-reference information Shift+F11
Go to local point ofuse
(<] M [[2]
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— Affichez ensuite cote a cote le bloc de données "SPEED_MOTOR"[DB2] et le bloc

d'organisation "Main"[OB1] ; vous pouvez séparer verticalement la zone d'édition en

cliguant sur le symbole i

(- L)

T siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools

Ui 3 soveproject & M 35 D X 92 (M2

Window  Help

SN E R ¥ coonline ¥ coofiine &, [M B ¥

Devices

K
032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] »_P

ogram blocks b Mg
Split editor space vertically

Totally Integrated Automation
PORTAL

CioO

~ _] 032-600_Global_Data_Blocks
B Add new device
o Devices & networks
~ [l CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
Y Device configuration

Narne
1 @~ input

as
@ .
@~ Temp

Initial_Call
Remanence

CLdad s &TH

Datatype | Defsultvalue Cornment

Bool Initial call of this OB

Bool

=True, ifremanent data are available

i}
suopsnnsul )

1%/ Online & diagnostics =

Motor_speed_monitoring_Ret_al

Bool

Gupsay =

~ gl Program blocks
¥ Add new block
& Vain [0B1]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]

N ow koW N

< ¥ Constant

- <Add news

4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11]
4 MOTOR_AUTO [FB1]
i@ MOTOR_AUTO_DE [DE1]
@ SPEED_MOTOR [DB2]
» [ Technalogy objects

& >=1 B A

Comment

» @ External source files

» L3 PLCtags

» [ FLC data types

[ Watch and force tables
[& online backups

Comment

[ Traces
B8 Frogram infe

[ii, Device proxy data
3 PLC alarms.
E] Textlists
» [l Local modules
» [g# Common dats

= el

|~ Blocktitle: “Mein Program Sweep (Cycle)®

+ €73 Network 1:  Speed monitoring conveyor motor

w11
"MOTOR_SPEEDMONITORING™

#Motor_speed_
monitoring_
Error_max — ETTOI_Mmax

#hotor_speed_
monitoring_
. __warnina max

I EY

saueiq sqsemﬁﬂ

100% -

> | Details view

4 Portal view 3 Overview & Main

|’ Properties  [*i}Info )] &) Diagnostics

— Faites ensuite glisser avec la souris (par glisser/déposer) les variables nécessaires pour

la connexion a partir du bloc de données "SPEED_MOTOR"[DBZ2] sur les connecteurs

des fonctions et des blocs fonctionnels appelés dans le bloc d'organisation "Main"[OB1].

Faites d'abord glisser la variable "Speed_Actual_Value" (Mesure de vitesse) sur la sortie
"Actual_speed" (Mesure de vitesse) du bloc "MOTOR_SPEEDMONITORING"[FC11].

(— Speed_Actual_Value)

Wi dFSF g EEEZE G HL 0% i & T H H|Fd by Peecon=s N =
SPEED_MOTOR
s
Mame Data type Start value Retain Accessible f. | visiblein
PR 4 = = =] 4@ v Static
- = Speed_Setpaint Real 14.0 - =] =]
~ 23 Network 1: speed monitoring conveyor motor G TR EIEE = =] =
Comment 4@ = ~ Positive_Speed Struct [=] =] =]
a = Threshold_Error Real 16.0 [v] =]
W11 <@ =  Threshold_Warning Real 140 =] =]
"MOTOR_SPEEDMONITORING™ - = Error Bool false =] =)
Ehotor_speed. @ o+ veming ool fole = =
monitoring_ 4 = ~ Negative_Speed Struct =] =] =]
Error_max — E110r_max @ = Threshold_Errer  Real =] =)
#Motor_speed_ -a L) Threshold_Warning  Real =] =]
rmonitaring_ 12la = Error Bool =] (=]
~—EN Waming_max — Warning_max 34 = Weming Bool ™ =)
W64 Actual #Motor_speed_
B8 speed_Al monitoring_
speed_limit Warning_min — YN M0
17.0 — error_max #hotor_speed_
Speed_limit_ monitoring_
15.0 — warning_max Error_min — £710r_min
Speed_limit_
-10.0 — warning_min
Speed_limit_ Actual_speed
-12.0— error_min ENO — G
<] ] [>] [1o0% o = €l n B
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— Connectez également les autres contacts dans le réseau 1 aux variables du bloc de
données "SPEED_MOTOR"[DB2], comme indiqué ici.

T ——
Lomment

Wrci
"MOTOR_SPEEDMOMNITORING®

..™ EN

WWe4  Actual
"-B8" —— cpeed_Al

“SPEED_MOTOR". "SPEED_MOTOR".
Positive_Speed. Speed_limit Positive_Speed.
Threshold_Error — error_max Error_rax — ETOr
"SPEED_MOTOR'. "SPEED_MOTOR".
Positive_Speed. r‘::usltl_*.re_Speed_
Thrleshcu_ld_ Speed_limit_ Wis rning_max — Y&ring
Warning — warning_max “SPEED MOTOR
Negatix;?_
"SPEED_MOTOR". Warning_min — Speed.Warning
Megative_ -
Speed. "SPEED_MOTOR".
Threshu:u_ld_ speed_limit_ Megative_
Warning warning_min Errer_min — >peed Error
“SPEED_MOTOR'. "SPEED_MOTOR".
Negative_ Speed_Actual_
Speed.  gpeed limit Actual_speed — V3lue

Threshold_Error error_min EMND =—

— Connectez également les contacts dans le réseau 2 aux variables du bloc de données
"SPEED_MOTOR"[DB2], comme indiqué ici.

= Network 2: Speed control analog oputput conveyor motaor

Comment

T CT0
"MOTOR_SPEEDCONTROL"

#Motor_speed_
monitoring_Ret_

Ret_Valf— "2
Manipulated_
- =EN varable_ QWG4
"SPEED_MOTOR". speed_AO |— U1
Speed_Setpoint —fsetpoint_speed ENO [—
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— Connectez également les contacts dans le réseau 3 (voir figure) aux variables du bloc de

données "SPEED_MOTOR"[DB2].

- Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode

Comment

HDB1
"MOTOR_AUTO_
DB"
SFB1
"MOTOR_AUTO"
—EN
W02 |Automatic
"-50" —mode_active
& “H0.3
%o 1 "51" —lstart
“-Ko* %0 .4
0o 5 52" —@stop
- Enable_OK
==1
H0 .0
A1 -0
"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.
Error mm
"SFEED_MOTOR".
Negative_ Safety
Speed.Error — s — shutoff_active
Conveyor_
°"H1U ) motor_
B4" —Sensor_slide automatic_| %Q0.2
W13 |sensor_end_ mode — -3
"-B7" — of conveyor ENO —
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7.4 Enregistrer et compiler le programme

— Pour enregistrer le projet, cliquez sur le bouton ld save project dans le menu. Pour

compiler tous les blocs, cliquez sur le dossier "Blocs de programme" et dans le menu sur

=l
le symbole .

(—>E‘ Seve project _, Blocs de programme —> £l )

74 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
Gf (HE saveproject & M | B X D E: T
Project tree m 4

Devices
HOQ

Totally Integrated Automation

m rjj r,;r ﬁ Go online mq Go offline ﬂvll? [E [E )(J :‘ JJ PORTAL

Compile

bl

suopnnsu| 5

W F e EORE8: @l C @B s & B

~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks ~
B Add new device ==t R e |
EE,, Devices & networks
- r;[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
IIY Device configuration
Y% Online & diagnostics
~ | Program blocks
B Add new block
& Main [DB1] el
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] = "MOTOR_SPEEDMONITORING”
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] -
2B MOTOR_AUTO [FB1]
WWEA  Actual_
@ MOTOR_AUTO_DEB [DE1] -B8" speed_Al

@ SPEED_MOTOR [DB2]

Fa E "SFEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR".
ri\-“ jfhpolo) yobier Fositive_Speed.  gpeed limit Positive_Speed.
External source files Threshaold_Error — -
rL_a FLC tags
Iz *SPEED_MOTOR'. "SFEED_MOTOR".
I:_H FUE AR res Positive Speed. Positive_Speed.
Callniciandibiceliabley Threshold_  spead_fimit Werning_max — arming
(& online backups Warning .

"SPEED_MOTOR".

I;".- =R - Negative
#j Program info w<] [ ] 100% -
=

|§, Properties ||"_i.‘.|nfo yuﬂ Diagnostics |

* Block title: “Main Program Sweep (Cycle)” E

Comment

Bupisa)

i
4

Network 1: Speed monitoring conveyor motor

Cormment

sqselmur”

saue1q] & ”

error_max Error_max — EfTor

Warning_max

v v v ow voww

> | Details view

5 Overview I- Main I @ SPEED_MOTOR

4 Portal view

— Les blocs compilés avec succes sont affichés dans la zone "Info

QProperties |"_L.'. Info y| A Diagnostics

| General y" Cross-references || Compile || Syntax |

@m| Show all messages | v|

Compiling completed {errors: 0; warnings: 0)

Compiler".

1 Fath Description Goto |7 Errors  Warnings | Time

@ ~ cruisieF A ] 0 7:26:42 AM

(] ~ Program blocks Fa o 0 72642 AM

Q SPEED_MOTOR (DBZ) Block was successfully compiled. A 72642 AM

Q Main (OB1) Block was successfully compiled. A 72644 AM

Q Compiling completed (errors: 0; warnings: 0} 72648 AM
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7.5 Charger le programme

— Une fois la compilation terminée avec succes, le programme créé, y compris la

configuration matérielle, peut étre chargé dans l'automate comme décrit dans les

modules précédents.

- &)

Project Edit View Insert Online Options

CF i saveproject & M 5= T X D @ G N B R F coonline F coofiine fo AW x

Project tree m 4

Devices

7% Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Tools

Window Help

Totally Integrated Automation
PORTAL

Download to device

HOQ

~ ] 032-600_Global_Data_Elocks
WL' Add new device
gy Devices & netwarks

< Fi. CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]

---------------- I]'f Device configuration
%/ Online & diagnostics
~ |5 Frogram blocks
‘l‘ Add new block
2 Main [OB1]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10]
4B MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11]
28 MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DE [DE1]
@ SPEED_MOTOR [DE2]
[ Technology objects
External source files
r:a FLC tags
[ PLC data types
[ Watch and force tables
[& Online backups

v v wrwowow

[ Traces
B Program info

Wy EAEPDErEHE Cea8T 12 &7 B

z

bl

[ | 4 - = -]

w Block title: "Msin Program Sweep (Cycle)”

Comment

¥  Network 1:

Speed monitoring conveyor motor

Comrment
WCc1
"MOTOR_SPEEDMONITORING™
—~—EN
WWEd  Actual_
“BE" — speed Al
"SPEED_MWOTOR™. "SPEED_MOTOR™.
Positive_speed.  speed_limit Positive_Speed.
Threshold_Error — error max Errar max — Efror
*SPEED MOTOR'. "SPEED_MOTOR".
Positive_Speed. FDS‘UV?_SPeEd-
Thresheld_ speed_limit Warning_max — Wiarning
Wiarnin aLTEr
9 — warning_max “SPEED_MOTOR'.
MNegative_
"CPEEN LANTNO" Cmmmdnis

suopnnsuy

Bunsa] [

sqsellqiir”

sapeiqr] & ”

» [if. Device proxy data g & " I | |1Dm{j |-| o
» | Details view =S Properties "'_1.‘. Infa y| % Diagnostics
Porta e ﬁ Overview I'- Main I @ SPEED_MOTOR lobal_Data_|
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7.6 Visualiser/forcer des valeurs dans les blocs de données

— Pour visualiser les variables d'un bloc de données chargé, le bloc en question doit étre

ouvert. Ensuite, vous pouvez afficher ou masquer la visualisation en cliquant sur l'icbne

oo

och

(-~ SPEED_MOTOR [DB2] - ")

4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Elocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

G [ saveprojet & M E

A Totally Integrated Automation

X O 5 ME DR F coonine oFf coofiine | fp I8 I8 2 | ] PORTAL

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - X

Devices _%1
BT ¥ hE oo BT ElE
SPEED_MOTOR Ly a
~ 7 032-500_Globs|_Data_Blocks ~ i T Al e e
B Add new device 1 @ v smtic
iy Devices & networks 2 @ Speed_setpoint Real 140 =] =] =] [¥  speedsetpeintin revolutions per minute (range: ..
L[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @ speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] [[]  speedactual value in revelutions per minute (rang
[IY Device configurstion 4 40 ~ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning pesitive speed
&% Online & diagnostics =ls @ = Threshold_Error  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
= [l Program blocks 6 @ = Threshold_Waring  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 @ = Error Bool =] =] [ emorlimitexceeded
4 Main [0B1] 8 @ = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] 9 40 v Negative_Speed Struct ™ =] ] Parameters for erroriwarning negative speed
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] wa = Threshold_Error  Real -16.0 =] ] [  speedlimitiifexceeded an ereris displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] Mm@ = Threshold_Warming Real  [E[-12.0 | =] =) [  speedlimitiifexceeded a wamning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 2a = Error Bool =] =) [ emerlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] a = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
» :3“ Technelogy objects 14 L <Add new:
» External source files
» [@ PLCtags
» [ PLC dats gypes
» ';:'gLWatch and force tables
» '-j;, Online backups
b [ Traces
=08 Frogram info
] Device proxy data 3 [=] m >
‘QFroper‘ties ||‘L'.Infn y"ﬂ Diagnostics |

I @ SPEED_MOTOR

4 Portal view

— Les valeurs actuellement disponibles dans la CPU peuvent désormais étre visualisées
dans la colonne "Valeur de visualisation".

3 hE Rezod= N[ =
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Monitor value Retain Access.. Visibl..  Setpoint Comment
1 @| ¥ Static |
2 4= Speed_Setpaint Real 14.0 140 = = = = Speed set pointin revolutions per .
3 = Speed_Actual_Value Real 0.0 15.06981 E E E D Speed actual value in revolutions ..
4 4 = ~ Positive_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning posit..
5 < L Threshold_Error Real 16.0 = = = Speed limit/ if exceeded an errori..
6 < L Threshold_Warning  Real 140 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
7 < L Error Bool TRUE =2} =2} (] error limit exceeded
8 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
9 < = ¥ Negative_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning nega.
10 a3 L Threshold_Error Real -16.0 -16.0 @ @ @ Speed limit [ if exceeded an errori..
11 <3 L Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
12 <@ L Error Bool false FALSE = = 0 error limit exceeded
13 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
14 L] <Add news
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— En cliguant avec le bouton droit de la souris sur I'une des valeurs, I'on peut ouvrir le boite

de dialogue de "forcage" de cette valeur.

(— Forcage — Valeur de forcage : 14.0 —» OK)

s b Reaoed=E BT =

SPEED_MOTOR

Name Data type Startvalue Monitorvalue Retain Access.. Visibl.. Setpoint Comment

1 40 v Static
2 s Speed_Setpoint Real [ 14.0 14.0 [w! [w! [w! M speedsetpointin revolutions per.
ER i ] Speed_Actual_Value WERTITIT p qutions
4 <= ¥ Positive_Speed g posit
5 @ = Threshold_Error | OP&rand: *SPEED_MOTOR".Speed_Setpoint | Data type: [Real | errori
6 @ = Threshold_Warnin| podify value: [13.0 | Format: | Floating-point number warnin
7 <@ . Error
8 4 ] Warning
9 40 = v Negative_Speed [ &OK || concel [gnega.
10 <1 L] Thresheld_Error | errori
1Mlqa@ = Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 [v) [w! [w! M  speedlimit!ifexceeded a warnin..,
124 = Error Bool false FALSE v = ™ []  errorlimit exceeded
124 = \Waming Bool false FALSE ] =l =l []  warning limit exceeded
14 ] =f news

7.7 Initialiser les valeurs de consigne/ réinitialiser les valeurs initiales

— Un clic sur l'icone = permet d'initialiser les valeurs de consigne. Pour les variables

cochées ™ sous "Valeur de consigne”, la valeur initiale est alors appliquée comme valeur

actuelle.
()
s b B Re ko B= BT =
SPEED_MOTOR I:}
Name [id Initializ= setpoints | yyonirar yalue  Retain Accessibl... | Visiblei.  Setpoint  Comment
1 @ v Static
2 @@= speed_Setpoint Real 14.0 130 g g g Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 |- Speed_Actual_Value  Real 00 15.06981 ] =] 8 Speed actual value in revolutions per minute (.
4 |40 = ~ FPositive_Speed Struct E E Parameters for errorfwarning positive speed
5 @ L} Threshold_Error Real 16.0 16.0 E E E Speed limit/ifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_Waming  Real 14.0 140 =] ] M speedlimitiifexceeded a waming is displayec
7 || L Error Bool 3 TRUE =] =] = error limit exceeded
8 | - Warning Bool FALSE =] =] = warning limit exceeded
9 40 = > Negative Speed Struct =] M =] Farameters for errorlwarning negative speed
0la = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =} =] ¥  speedlimitiifexceeded an error is displayed
11 @ L} Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 B E E Speed limit [ if exceeded a warning is displayec
izla = Errar Bool FALSE =] =] [ errorlimit exceeded
Bla = Warning Bool FALSE =] =] [ warning limit exceeded
s hE RPerob= B[ =\
SPEED_MOTOR
MName Data type | Startvalue Monitorvalue | Retain Accessibl... | Visible i..  Setpoint  Comment
1 |a v static =
2 |q0 = Speed_Setpoint Real 140 140 =] =] =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 = Speed_Actual_value  Real 0o 1527055 =] =] =] (] speed actual value in revolutions per minute (
4 440 ® ~ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for errorfwarning positive speed
5 | L Threshold_Error Real 16.0 E E E Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 | L Thresheld_Warning  Real 14.0 E E E Speed limit/ if exceeded & warning is displayec
7 | L Error Bool TRUE E E D error limit exceeded
8 |1 L Warning Boal FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 0= ~ Negative Speed Struct =] =] =] Parameters for errorfwarning negative speed
10 |1 . Thresheld_Error Real -16.0 =] =] =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
11 |1 L Thresheld_Warning  Real -14.0 ™ =] =] Speed limit | if exceeded a warning is displayec
12 |1 L Error Boal FALSE =] =] =] error limit exceeded
13 |1 L Warning Boal FALSE =] =] =] warning limit exceeded
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— Pour réinitialiser I'ensemble des valeurs initiales, il faut cliquer sur l'icone M

o %)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

EroBEMN =
SPEED*'D R;;‘ETS‘EI‘(VE\UES

|Name |Dala type |Stan value |Mon|'tor value |Reta|'n |Ar_(.55ibl... |V|'s|'ble i ‘S«e‘lpoint ‘Commem ‘
1 @[~ sutic | [l O O -
2 |- Speed_Setpoint Real 14.0 130 =] =] =] Speed set point in revolutions per minute (ran.
3 | Speed_Actual_value  Real 0.0 15.27055 =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {.
4 |40 = ¥ Positive_Speed Struct E E [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 <@ L Threshold_Errar Real 160 160 E g g Speed limit | ifexceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_warning | Real 140 140 =] =] =] speed limit | ifexceeded a warning is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] = error limit exceeded
8 |1 - Warning Bool falce FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 4@l = ¥ Negative Speed struct =] ™ (] Parameters for erroriwa ring negative speed
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] M  speedlimit!ifexceeded an erroris displayed
1 @ - Threshold_Warning | Real -14.0 -14.0 E g E Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
12 |- L Error Bool falze FALSE E g D error limit exceeded
13 |1 L} Warning Bool false FALSE =] =] = warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX

Y E
SPEED_MOTOR
|Name ‘Dala type |S|arl value |Mon|'lor value |RE1.a|'n |Acc5§|'b\... ‘\r\'s\'ble i |Selpo|'m |Commem ‘

1 |@[* swmtic I ] M 0 ]
2 |41 = Speed_Setpoint Real 0.0 130 ™ =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] (] Speed actual value in revolutions per minute {.
4 41 = ~ Positive_Speed Struct Q g [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 0.0 16.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Thresheld_Waming | Real 0.0 14.0 =] =] M  speedlimitiifexceeded a waming is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] O error limit exceeded
8 |41 - Warning Bool falze FALSE ™ =] = warning limit exceeded
9 |40 = ~ MNegative_Speed Struct v =l O Parameters for erroriwarning negative speed
10 a1 L} Threshold_Error Real 0.0 -16.0 =] =] =] Speed limit/ ifexceeded an erroris displayed
11 | - Threshold_Warning  Real 0.0 -14.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayec
12 @ - Error Bool false FALSE [ =l O error limit exceeded
13 |a L} Warning Bool false FALSE =] =] O warning limit exceeded
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7.8 Instantanés dans les blocs de données

o

— En cliquant sur l'icone =%, vous pouvez prendre un instantané des valeurs de
visualisation pour les appliquer comme valeurs initiales ou les récupérer ultérieurement
dans la CPU.

(> %)

s hbe Hezods B[ =)

SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:53:09 AM)
Name P Snapshot of the manitored values | gear yalue Monitor value Retain Accessible f... Visiblein .. Setpoint  Cornment

1 |0 ~ Static

2 4= Speed_Setpoint .Real 130 )] =] )] =] Speed set pointin revolu.
3 @n speed Actual Value  Real 1518097 )] ] )] B8 Speed actual value in rev.
4 <@ = ¥ Positive_Speed Struct =] =] =] Farameters for erroriwar...
5 @@ = Threshold_Error Real 15.0 =] )] =] Speed limit | if exceeded
6 @@ = Threshold_Warning  Real 100 ] )] =] Speed limit | if exceeded...
7 @ = Errar Bool TRUE =] =] B error limit exceeded

8 41 L) Warning Bool FALSE =] )] B warning limit exceeded
2 <@ = ¥ Negative Speed Struct ] ] )] Parameters for errorfwar...
k@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] =) Speed limit | if exceeded...
illag = Threshold_Warning  Real -14.0 140 =] )] =] Speed limit | if exceeded
2@ = Error Bool false FALSE ] )] B error limit exceeded

13 <@ L] Warning Bool false FALSE =] =] B warning limit exceeded

3 hE Rezods BT =

SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)
Name Data type Start value Snapshot Monitor value Retain Accessible f_ Visiblein .. Setpoint Com_..

1 < v Static
2 . Speed_Setpoint Real 13.0 130 v v =] v Spee
3 = speed_Actual_Value  Real 15.19097 1519097 =] =] =] [l Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct )] v = Fara._.
s @ = Threshold_Error Real 15.0 150 [~} =] [~} Spee...
6 | L Threshaold_Warning  Real 100 100 v = v Spee_
7@ = Error Bool TRUE TRUE [~} =] [l error ...
E @ = Warning Bool FALSE FALSE v = [ wami__
9 <4l ® ¥ Negative Speed Struct ] [~} =] Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 -160 v = v Spee
nla = Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 140 [~} =] [~} Spee...
1zl = Error Bool f FALSE FALSE v = [ error
i@ = Warning Bool FALSE FALSE [~} =] [l wami...
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— Les valeurs de l'instantané peuvent étre appliquées soit en cliquant sur l'icbne IE pour

toutes les valeurs ou en cliquant sur l'icone & pour les valeurs initiales uniquement. La

plupart du temps, seules les valeurs de consigne sont requises.

- &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FF e R e =K =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name P Copyall values ﬁ?m the "snapshot” column to the 'Slalrlva\ue' column e cine |Reta\'r| ‘Ar_r_ss\'blef... |\r|'s|'ble = |Selpoint |Com...
1 4@ > Static M M M M
2 <= Speed_Setpaint | Real 130 130 = =] =] Spee...
3 4. Speed_sctual_Value  Real 15.19097 15.64308 = = = Spee .
4 |40 m v Positive_Speed Struct =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 15.0 =] = =] Spee
6 @ = Threshold_Viaming  Real 140 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@ L Error Bool false TRUE TRUE =] = B error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct ™~ =] O Para...
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =) =] =] Spee...
i@ = Threshold_Viaming  Real -140 140 140 =] = = Spee...
2k = Error Bool false FALSE FALSE =) =] B error ...
3am = Warning Bool false FALSE FALSE = =] B warmni...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FF e Refee=KE[T =

SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name 4 Copyallls_e_lP_o_iP:s_lrom = 'STEP_S'_’\?E'_C_O\UMH(ID_lh_er:.Sl_E_r( VBIUE.IC..O.IHTT. value ‘A(.(.Es\'ble f... |Visible in.. |Selp-oim |C0m...
1 @ ~ Swatic 0 O O
2 |a|= Speed_Setpaint Real 130 13.0 =] =] =] Spee...
s l@s= Speed_pcwal Valuz  Real 15.19097 1564308 =] = B Spee
4 |€@ = ¥ Positive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 15.0 =] = =] Spee
6 @ = Threshold_Waming  Real 140 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@ L Error Bool false TRUE TRUE =] = B error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct =] =] O Para...
wnkam = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =] =] =] Spee...
ila = Threshold_Viaming  Real -140 140 140 =] = = Spee
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
Bla = Warning Bool false FALSE FALSE =] = B wamni_

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

T e REBOOE B =l
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |S|,arl value ‘Snapshol Monitor value |Hemin |Accﬁs|'ble s |Visib\e in .. |Selpoim |C0m...
1 @ > statc O ] [} [}
2 @= Speed_Setpoint Real 13.0 130 = =] = = Spee_
E Speed_Actual Value  Real 15.19097 15.64308 =] =] =] B8 Spee...
4 40 = > Positive_Speed Struct =] =] ™~ O Para...
s @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 =) =) =) Spee...
6 @ = Threshold_Waming  Real 100 100 100 =] ™ ™ Spee...
7 4@ L) Error Bool false TRUE TRUE E E D error .
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B8 wami...
9 40 = > Negative_Speed Struct =] =] O Para...
0l = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 6.0 =] = = Spee...
@ = Threshold_Waming  Real -14.0 -14.0 140 =] =] =] Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE v =] = error
B = Warning Bool false FALSE FALSE =) =) B wami...
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— Pour récupérer dans la CPU des données mises en mémoire tampon dans l'instantané,
I'on doit cliquer sur l'icbne t"'|.

& &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] b Program blocks b SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Ree o= K[ =
SPEED_MOTOR (snapshot ted: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBME P Copy B‘U values from the snapshot to the Ect\:lalva\ues ofthe CPU |\ 1e ‘RE'IBI'H |A((55ib\e i ‘V\'sib\e = |Selpaint |Com,,,
1 <@ v Static [l O [H] O
2 la= Speed_Setpoint Real 130 14.0 I =] M =] Spee
. Speed_Actual_Value  Real 1519097 15.06981 =] =) B Spee..
4 |40 = ~ Fositive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 =] =) =] Spee..
6 @@ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 = =] =] Spee
7 4@ L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = =] = wamni__
8 4@ = ¥ Megative_Speed Struct =] =] O Para...
Wla = Threshold_Error Real -160 160 160 = =] =] Spee
Mla = Threshold_Warning  Real 140 140 140 =] =] =] Spee..
12la = Error Bool false FALSE FALSE = =] = error
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B8 wami...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

g hE Reaems=s N[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBI’FIE |Dala type |Slnrl value |Snapshol |M0n|lur value ‘Re‘l.a\'n ‘A(.(.Es\'ble f.. |V|'5\'ble in.. |Selpoim |C0m.
1 <@ v Stetic ] O [} [}
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 I = = = Spee..
3 @me Speed_Actual Value  Real 1519097 15.06881 =] =] B spee..
4 |40 = ~ Positive_Speed Struct =} =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 150 150 15.0 =] =] =] spee..
6§ @ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 =) =] =] Spee..
7 | L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ..
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE =) =] B wami...
9 4@ = ¥ MNegative_Speed Struct E E \:| Para...
wna = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =) =] =] Spee..
nla = Threshold_Warning  Real 140 -140 -14.0 =] =] =] spee..
izla = Errar Bool false FALSE FALSE =) =] B error ...
a = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B warni...
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— Si l'on souhaite écraser toutes les valeurs de consigne avec les valeurs initiales, il faut

cliquer sur @ Lors de cette opération, les valeurs de la CPU pour lesquelles I'option

"Valeur de consigne" n'a pas été activée, sont conservées.

o &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

GE ReEoEE BT =
SPEED_MOTOR (snapshot crey |- 220204 :54:43 AM)

|Name | Data type |S|,arl value ‘Snapshot Monitor value |Hmnin |Accssib\e fem |Uisible in.. ‘Selpoint |Com...
1 4@ ~ Static 'l = = B
2 |af= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 140 =) =] =] =) Spee...
s d@s. Speed_Acwal_value  Real 0.0 1519097 15.06981 v = = = Spee_
4 | = v Positive_Speed Struct )] =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Errar Real 15.0 15.0 150 =] =] =) Spee...
& @ = Threshold_Warning | Real 100 100 100 = = =] Spee_
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
Bl = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 4= ~ Negative_Speed Struct =] =] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 160 = = =] Spee_
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 =] =] =] Spee...
2@ = Errar Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE = = = warni__

032-600_Global_Data_Blocks *» CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Readn= B[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |Slnr1 value |Snapshol Monitor value ‘Re‘l.am ‘A(.(.ESIb‘E f. |V|5\ble in.. |Selpo\n| |C0m...
1 |40 - Static O O ] [}
2 |afs Speed_Setpoint | Real 130 130 130 = =] [~} =] Spee...
3 | = Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 15.06981 =) =] =) B Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct =] =] =] ] Para_.
5 @ = Threshald_Error Real 150 150 150 =] [~} =] Spee...
6 |4 = Threshold_Wamning  Real 100 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@a L Error Bool false TRUE TRUE =] =) B Error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = v B wami__
9 <@ = v Negative_Speed struct =] =] ] O Para...
w0la = Threshald_Errar Real 16.0 16.0 16.0 =] =) =] Spee...
1la = Threshold_Waming  Real 140 140 140 = v =l Spee
2l = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
13l = Waming Bool false FALSE FALSE =] =) B wami...
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7.9 Etendre un bloc de données et le charger sans réinitialisation

— Pour permettre le "Chargement sans réinitialisation" pour le bloc de données

"SPEED_MOTOR"[DB2], vous devez £ 2 oo r ouvrir ensuite les propriétés du

bloc de données.

(—> & Goofiine _, SPEED_MOTOR[DB2] - Propriétés)

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Optons Tools Window Help Trweflyy i) AR

Uiy H saveproject & X 35 o X D 2 T M B R Y coonline (F coofiline | i A I 3 1] PORTAL
T m
Devices =
6o o s hE Feaee= BT ERH
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM) &
& MOTOR_AUTO [FB1] Name Data type Start value Snapshot Retsin Accessiblef_ Visiblein _ Setpoint | Comment
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] 1 4@ v Stafic %I_J
@ SFEED_MOTOR [DB2] ! = Real 130 120 (=] (=] (=] Speed set pointin revolutio.. | &
» [ Technology objects |_Value  Real 0.0 15.19097 =] (=] Speed actual value in revolu | =
» [ External source files X o Ce e Struct =] =] Parsmeters for erroriwarning | &
» [g PLCtags = CrlC | Eror  Real 150 =) =) [  speedlimit/ifexceeded an ..
b [ PLC dats types = <Y | Waming  Real 100 (=] (=] =] Speed limit/ ifexceeded a w.|
~ [ watch and force tsbles Copyas text Bool TRUE =] =] [ enorlimitexceeded
B Add new watch table X Delete el Bool FALSE (=] (=] B8 warning limit exceeded
Force table cename 2 Fed struct =] =] Parameters for errorwarning.
Watch table_1 _Error Real 160 160 (=] (=] ™~ Speed limit/ ifexceeded an ..
» [ig Online backups Compile * | warning Real o 20 ] ] @ speedlimit/ifesceeded s w |
» [ Traces Dovmlosd to device ' Boal FALSE =] =] []  emorlimitexceeded
8 Program info % Ge online crrlk Bool FALSE =] =] [ waming limit exceeded
» [, Device proxy data 7 Coorine -
4 PLCalarms [ A ot ofthe monitor values
[ T lists Applysnapshot values as startvalues b
» [l Local modules [h Generate source from blocks
» E; Common data - . ShifF11 - B
» [5]) Documentation settings 3¢ Cross references F11
: [igi Languages & resources ] call structure |@ Properties  |?Info |4 Diagnostics |
» Online access = assi
» g Card Reader/USE memory &l rosigrment e ferences | Compile [ Syntax
Switch programming language [
Know-how protection
=, Princ... Curl+P Goto 7 Date Time
& Print preview... uccessfully written to the FLC 712912015 8:05:08 AM
> | Details view 516F terminated. 7129i2015  8:06:50 AM

4 Portal view Overview Main Watch table_

@ SPEED_MOTOR 1516F terminated.

—> Dans les propriétés, sous "Généralités", activez la coche ™ dans I' "Attribut" "Accés au
bloc optimisé".
(— Généralités — Attributs — M Acces au bloc optimisé)

SPEED _MOTOR [DBZ] %

General

General

Attributes

Information

Time samps
Compilation "] only store in load memary
Frotection

Attributes)

Download without reinitializtion

[] Data block write-protected in the device

[« optimized black access

<] [Tl ] < [Tl ]

r oK 1 ‘ Cancel |
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— Pour un "Chargement sans réinitialisation”, attribuez une "Réserve dans la mémoire
rémanente” au bloc de données.
(— Chargement sans réinitialisation — Réserve dans la mémoire rémanente — 10 octets
— OK)

SPEED_MOTOR [DBZ] %

General

General

3 Download without reinitialization
Information

Time stamps

Compilation Memory reserve: | 100 Bytes | (100 bytes available)}

Protection E Enable download without reinitialimtion for

retentive tags.

Retentive memory reserve (10 bytes available}

Attributes

Download without reinitializtiond

T T

<] i 20 [=] i ] [2]
l: oK Cancel

— Chargez ensuite votre bloc de données "SPEED _MOTOR" [DB] une nouvelle fois dans
lautomate et sélectionnez & Goenline

(—> SPEED_MOTOR [DB] > & _, & Gooniine )

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Ui (3 saveproject & X 2

Totally Integrated Automation

=X 9 5 M B R § coonine F cooiiine f M 2 1] PORTAL

Download to device
Devices 5
EX-Y-) I R ENE
SPEED_MOTOR g
~ ] 0324600_Global_Data_Blocks [~] Name Data type Start value Snapshot Retain Accessiblef... Visiblein .. Setpoint  Comment
B Add new device |7 @~ swrc L’J_J
gfy Devices & networks 2 418 Speed_Setpoint Real 130 =] =] =] =] Speed set pointin revolutio_ | §°
~ (3 CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] s @. speed_Actual Value | Real 00 (=] (=] (=] Speed actusl value in revolu.| 3,
II¥ pevice configuration 4 <@ = v Positive_Speed Struct =] v Parameters for errariwarning.| &
4 Online & diagnostics 5@ = Threshold_Error Real 150 (=] =] =] Speed limit | if exceeded an .
~ [l Program blacks sls @ = Threshold_Waming  Real 100 =] v (=] Speed limit | if exceeded a w.
B Add new block 7 @ = Error Bool =] ™~ (=] error limit exceeded
& Main [0B1] E @ = Warning Bool =] v (=] warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] S 4 = v Negative_Speed Struct =] ™~ Farameters for erroriwaming..
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] 10 40 = Threshold Error Real =] ~ =] Speed limit [ ifexceeded an _
& MOTOR_AUTO [FB1] ia = Threshold_Warning  Real =] ™~ =] Speed limit | if exceeded a w_|
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] 2@ = Error Bool (=] (=] (=] error limit exceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] ] sa = Warning Bool =] =] (@] warning limit exceeded
» [ Technology objects
» [ External source files
» [ PLCtags
» [ig) PLC data types
~ [ Viatch and force tables
B Add new watch table [<] 1 B
5 Force table | Properties  |%i}info | %] Diagnostics |
Watch table_1 -
NG || General | Crossreferences | Compile | Syntax
» 5 Traces ]2 shonsimesssge [7]
» ljiiz Device proxydata | | Message Goto |7 Date Time
b Connected to CPU1516F, address IP=192.168.0.1. 7129/2015  8:13:45 AM IZ‘
3 | Details view 1 Connection to CPU1516F terminated. 7129/2015  8:14:10 AM [}
4 Portal view 3 overview I"‘ Main

Watchtable_1 | @ SPEED_MOTOR

terminated.
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— Activez maintenant le chargement sans réinitialisation en cliquant

confirmez le message de sécurité avec "OK".

o E, ok

sur le symbole et

3 e REEB ;«.-»E;Ilﬁ

SPEED_MOTOR

MName Data type P Download without reinitizlimtion Accessibl... | Visible i.. Setpoint

1 @[> stedic ]
2 @n Speed_Setpoint Real 130 130 =] =] ™ =]
: |4 - speed_sctual Value  Real 0.0 15.27055 =] =] =]
4 4l = ¥ Positive_Speed Struct =] = =]
5 |a L} Threshold_Error Real 150 E E E
6 |1 - Threshold_Warning | Real 100 =] =] =]
7 | L} Error Bool TRUE = =] @]
8 |a L} Warning Bool false FALSE =) =] B
9 41 = ¥ Negative Speed struct =] =] =]
10 4 - Threshold_Errar Real -160 -16.0 =] =] =]
Mnla = Threshold_Warning | Real 140 140 =) =] =]
2la = Error Bool FALSE =] =] B
134 =  Warmning Bool FALSE =] =] =]

“Activation (0601:000020)

Do you want to enable the block function "Load without
. reinitialization"?

You can download the following changes to the block interface in "RUN"
mode without having to reinitialize the program. The number of possible
changes is limited. You can specify the size of the memory reserved for
changes under "Options > Settings”. Please note that changes which were
made before activating the memory reserve maycause a reinitialization.

Al

Cormment

Speed set point in revolutions per minute (ran.
Speed actual value in revolutions per minute (.
Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

1

L‘&.OK ” Cancel
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— Ajoutez maintenant une variable quelconque dans votre bloc de données.

(— Nom : Value_test — Type de données : Real — Valeur initiale : 99)

EEBBE o =
SPEED_MOTOR
Name Data type Start value Retain Accessibl_. | Visible i Setpoint | Comment
1 4@ > swtic
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0 =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 a@an Speed_Actual_Value  Real 0.0 D Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpmj
4 41 = > Positive_Speed struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |a L} Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_Warning  Real E Speed limit[ if exceeded & warning is displayed
7 |41 - Error Bool =] error limit exceeded
8 |a L} Warning Bool =] warning limit exceeded
9 4 " ~ Negative_Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- - Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
1@ - Threshold_Warning  Real =l Speed limit | if exceeded a warning is displayed
12 a1 L} Error Bool (] error limit exceeded
13 | - Warning Bool =] warning limit exceeded
14 40 = Value_Test Real =]
15 L] o

— Chargez a nouveau votre bloc de données "SPEED_MOTOR" [DB] dans l'automate.

(>SPEED_MOTOR [DB] - &' _; Charger)

600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks
Froject Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
Cf 1 saveproject & X

X Oz G Jit] 2 & Goonline ¥ Gooffine o A M 2 | PORTAL

Download to device
Devices B3
[ N~) g b Reaoa=sNH = |2
SPEED_MOTOR &
= | ] 032-600_Global_Data_Blocks 0] Name Data type | Startvalue | Retain Accessibl... | Visible i Setpoint  Comment
K Add new device [ @~ swic u’_J
iy Devices & networks 2 - Speed_Setpaint Real 13.0 [  Sspeedsetpointin revolutions per minute (range: +/-50 pm) | &
~ [[§ CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] B Iz |la- speed_Actual Value  Real 0.0 [ speed actusl value in revolutions per minute (range: +-50 rpm| =,
TI} Device configuration 4 <@ = v Positive Speed Struct Parameters for erreriwaming positive speed 8
% online & diagnostics s @ = Threshold_Error Real [  Speed limit!ifexceeded an error is displayed
~ [l Program blocks o 6 @ = Threshold_Warning  Real @ Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 la = Error Bool [ errorlimitexceeded
4 Main [0B1] ® |s @ = vesming Bool [ warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] [ ] S 4= v Negative_Speed Struct Farameters for erroriwa ming negative speed
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] [ ] w0la = Threshold_Error Real M  speed limit!ifexceeded an error is displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] @ |nla = Threshold_Warning  Real M Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] [ ] i2la = Error Bool [ errorlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] i 0 ila = Werning Bool []  warning limit exceeded
» [ Technalogy objects 14 lan s value_Test Real =]
» [ External source files 15 . <Add news
b [@ PLCtags [ ]
» [g) PLC data types [<] [T >
~ Lol Wistch and force tables |l Properties  |%i}info @ [ %] Diagnostics |
B Add new watch table
E| Force table || General | Crossreferences | Compile [ syntax 4
Vorch ble_t IR FErrr—
» [ online backups
1 |Message Gow 7 Date
& s setpointyalues successiullywritten o the PLC. 71302015 [~]
Q Connection to CPU1516F terminated. 7130i2015
“1® connectedto CPU15T6F, address IP=192.168.0.1 713012015 6:32:49 PM (=]

4 Portal view Overview aich wble_1 | @ SPEED_MOTOR

9 Check before loading

Ststus || Target Message Action
I @ =~ crUIsIEF Ready for loading.
(V] ¥ Software Download software to device Consistent download
¥ Overwrite online? Objects that exist online and are
a OVErwrIitien
[} Main [0B1] [v] overwrite
[} SPEED_MOTOR [DB2] [v] overwrite
Refresh |
Finish H [ Load ” Cancel |
Utilisation libre pour les instituts publics de formation et de R&D. © Siemens AG 2017. Tous droits réservés. 36

SCE_FR_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx



Dossier de formation SCE | Module 032-600 TIA Portal, édition 05/2017 | Digital Factory, DF FA

oo
— Sivous visualisez & nouveau le bloc en cliquant sur "~ ", vous verrez que les valeurs de

visualisation n'ont pas été écrasées par les valeurs initiales.

och

(=)

S e Re iz o= B =

SPEED_MOTOR

MName Data type Startvalue Monitor value | Retain Accessibl...  Visible i.. | Setpoint | Comment

i @[> seic ]
2 4@~ Speed_Setpoint Real 130 140 =] Speed set pointin revolutions per minute (ran..
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 0.0 (] Speed actual value in revolutions per minute (|
4 4 = ¥ Positive_Speed Struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 170 =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 |4 L} Threshold_Warning  Real 120 =] Speed limit/if exceeded & warning is displayed|
7 @ = Error Bool FALSE [ errorlimit exceeded
8 |41 - Warning Bool FALSE = warning limit exceeded
9 < = ~ Negative_Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- L} Threshold_Error Real -16.0 -16.0 E Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
11 | - Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayed|
12la = Error Bool fi FALSE [ emorlimit exceeded
13 | L} Warning Bool FALSE D warning limit exceeded
14 | = Value_Test Real 99.0 =]

7.10 Archivage du projet

— Pouir finir, nous voulons archiver le projet complet. Veuillez sélectionner la commande de

menu — "Projet " — "Archiver ...". Ouvrez le dossier d'archivage du projet et enregistrez
votre projet au format "Archive de projet TIA Portal".
(— Projet— Archiver — Archive de projet TIA Portal —» 032-600_Global_Data_Blocks....

— Enregistrer)

T4 Siemens - G)\Auto 00_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project |Edit Wiew Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation

[3F Mew... N: (¥ m G [ & coonline ¥ cootiine B, [M R ¥ o 1 PORTAL

] ff;r:(e praject... curko 0_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks *» SPEED_MOTOR [DB2]
Close Crrl+w 53

H save Curlss FF e FerebeE ERE
Savess.. Cirl+Shiftss SPEED. MOTOR 3
Delete project... CulE - Name Data type |Start value |Retain Accessibl... | Visible i.. | Setpoint | Comment —
B T @~ swaic =
Retrieve... 2 a@m=  Speed Setpoint Real [=][130 @ speedsetpointin revolutions per .| &

T Card ReaderiUSE memory v 3 40 =  Speed Actusl Value  Real 00 i [[)  speedsctualvalue in revolutions p.| 5.

T Memory card file » _|¢ @ = ~ Positive_Speed Struct Parameters for errorfwarning positi.. H
e |- @ = TreshodEmor  Real 150 [@  Speedlimitiifexceeded an erroris | |

o & 4m =  Threshold_Werning Real 100 ¥  speedlimitiifexceeded a warning .

=) Prine. Curl+F 7 @ = Eror Bool [ errorlimitexceeded

&b Prine preview...

8 @ = Warning Bool [ waming limit exceeded
tematie..|032-600_Glebal Data_Blocks 9 @@= ~ Negative_Speed Struct Farameters for errorlwarning negati
tomationt__a...1032_300_PID_Control 10 4m = Thieshold_Emer  Real ¥  speedlimitiifexceeded an erroris |
tomationl052-3...1052-300_PID_Control 1140 8 Threshold_Warning Real @  Speedlimitiifexceeded a waming |

Gilautomationl03..1032_300_Analog_Values Bl s oo Boal O erorlimitexceeded
Exit Ba = warning Bool [ waming limit exceeded
¥ [ Technology objects 14 4= Value_Test Real =]
» @ External source files
» [ PLCtags
» [ PLC data ypes
~ Watch and force tables
B Add newwatch table
Force table
Mistch table 1 7 L ‘ 4
|ngpertias H‘i.'.lnfn yHﬂ Diagnostics ‘

4 Portal view Overview

aichtable_1 | @ sPEED_MOTOR
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8 Liste de contrdle

NO

Description

Vérifié

Création réussie du bloc de données SPEED_MOTOR [DB2]

Modifications du programme dans Main [OB1] exécutées.

Compilation réussie et sans message d'erreur

Chargement réussi et sans message d'erreur

Mettre en marche l'installation (-KO = 1)

Vérin rentré / Réponse activée (-B1 = 1)

Arrét d'urgence (-Al = 1) non activé

Mode AUTOMATIQUE (-S0 = 1)

Bouton Arrét Automatique non actionné (-S2 = 1)

Actionner brievement le bouton Démarrage automatique
(-S1=1)

Capteur toboggan affecté activé (-B4 = 1)

puis le moteur du convoyeur -M1 vitesse variable se met en
marche (-Q3 = 1) et reste actif.

La vitesse correspond & la consigne de vitesse dans la plage
+/- 50 tr/min

Capteur fin du convoyeur (-B7=1) - -Q3=0
(aprés 2 secondes

Actionner brievement le bouton arrét automatique
(-S2=0)—>-Q3=0

Activer l'arrét d'urgence (FA1=0) - -Q3=0

Mode manuel (-S0=0) -»-Q3 =0

10

Mettre l'installation a l'arrét (-KO =0) - -Q3 =0

11

Vérin non rentré (-B1=0) - -Q3=0

12

Vitesse > seuil de vitesse erreur max — -Q3 =0

13

Vitesse < seuil de vitesse erreur min - -Q3 =0

14

Le projet a été archivé avec succes
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O Exercice

9.1 Enoncé du probléme - exercice

Dans cet exercice, un autre bloc de données global "MAGAZINE_PLASTIC" [DB3] devra étre

créeé.

La valeur de consigne et la valeur réelle du compteur pour les piéces en plastique doivent étre
respectivement transmise et affichée dans ce bloc de données.

A cet effet on ajoutera au bloc fonctionnel "MOTOR_AUTO" [FB1] une entrée connectable
pour la transmission de la consigne et une sortie pour I'affichage de la valeur réelle.

9.2 Schéma technologique

Vous voyez ici le schéma technologique de I'énoncé du probléme.

Sortieranlage / Sorting station

Zusatzliche Werte

-B6
Additional values
Metall/
B4 -B5 metal -B7
Plastil
Rutsche/Slide > ForderbandjConveyor () —> p,asti'f

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 Riutan)

1.0 m/s

external manipulated value speed

‘ 1
m B2 5.0 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
W -B1 manipulated value speed

U/min (rpm)

Figure 5 : Schéma technologique

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
j -Q0 Hauptschalter/Main switch
P4 akfiviert/active
-A1 NOTHALT/Emergency stop
P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-P5 gestartetistarted

__ St Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
Manual -M1 backwards
-PT ausgefahren/sxtended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-S5 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figure 6 : Pupitre de commande
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Les signaux suivants seront nécessaires pour cette tache, au titre d'opérandes globaux.

DI Type Designation | Fonction NF/NO
E 0.0 BOOL -Al Alarme Arrét d'urgence ok NF
EO0.1 BOOL -KO Installation "Marche" NO

) Manuel =0
EO0.2 BOOL -S0 Commutateur mode manuel (0) / automatique (1)
Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Bouton poussoir démarrage automatique NO
EO04 BOOL -S2 Bouton poussoir arrét automatique NF
EO0.5 BOOL -B1 Capteur vérin -M4 rentré NO
E 1.0 BOOL -B4 Capteur toboggan affecté NO
E1.3 BOOL -B7 Capteur de piéce en fin de convoyeur NO
EW64 BOOL B8 Capteur Mesurg vitesse du _moteur +/-10V
correspondent a +/- 50 tr/min
DO Type Désignation |Fonction
A0.2 BOOL -Q3 Moteur du convoyeur -M1 vitesse variable

Valeur de réglage de la vitesse du moteur dans les
AW 64 BOOL -u1 deux directions +/-10V correspondent a

+/- 50 tr/min

Légende de la liste d'affectation

DI

Al

NF

NO

Entrée TOR

Entrée analogique

Entrée

DQ Sortie TOR
AQ Sortie analogique
Q Sortie

Normalement fermé
(contact a ouverture)

Normalement ouvert
(contact a fermeture)

9.4 Planification

Planifiez seul la réalisation de I'énoncé.
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9.5 Liste de contrdle - Exercice

N Description Vérifie

1 Création réussie du bloc de données MAGAZINE_PLASTIC
[DB3].

5 Modifications du programme dans MOTOR_AUTO [FB1]
exécutées.

3 Modifications du programme dans Main [OB1] exécutées.

4 Compilation réussie et sans message d'erreur

5 Chargement réussi et sans message d'erreur
Mettre en marche l'installation (-KO = 1)
Vérin rentré / Réponse activée (-B1 = 1)
Arrét d'urgence (-Al = 1) non activé
Mode AUTOMATIQUE (-S0 = 1)
Bouton Arrét Automatique non actionné (-S2 = 1)

6 Actionner brievement le bouton Démarrage automatique
(-S1=1)
Capteur toboggan affecté activé (-B4 = 1)
puis le moteur du convoyeur -M1 vitesse variable se met en
marche (-Q3 = 1) et reste en marche.
La vitesse correspond a la consigne de vitesse dans la plage
+/- 50 tr/min

7 Capteur fin du convoyeur (-B7 = 1) — -Q3 = 0 (aprés 2
secondes

8 Actionner brievement le bouton arrét automatique (-S2 = 0) —»
-Q3=0

9 Activer l'arrét d'urgence (-A1=0) > -Q3 =0

10 Mode manuel (-S0=0) -»-Q3=0

11 Mettre l'installation a l'arrét (-KO =0) - -Q3 =0

12 Vérin non rentré (-B1=0) > -Q3=0

13 Vitesse > seuil de vitesse erreur max — -Q3 =0

14 Vitesse < seuil de vitesse erreur min - -Q3 =0

15 Le projet a été archivé avec succes
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10Informations complémentaires

Des informations complémentaires vous sont proposées afin de vous aider a vous exercer ou a
titre d'approfondissement, par ex. : Getting Started, vidéos, didacticiels, applis, manuels, guides

de programmation et logiciel/firmware d'évaluation sous le lien suivant :

www.siemens.com/sce/s7-1500
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