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Paguetes de instructor SCE apropiados para esta documentacién didactica

Controladores SIMATIC

+  SIMATIC ET 200SP Open Controller CPU 1515SP PC Fy HMI RT SW
Referencia.: 6ES7677-2FA41-4AB1

*  SIMATIC ET 200SP Distributed Controller CPU 1512SP F-1 PN Safety
Referencia.: 6ES7512-1SK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1516F PN/DP Safety
Referencia: 6ES7516-3FN00-4AB2

+  SIMATIC S7 CPU 1516-3 PN/DP
Referencia.: 6ES7516-3AN00-4AB3

+  SIMATIC CPU 1512C PN con software y PM 1507
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB1

- SIMATIC CPU 1512C PN con software, PM 1507 y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB2

+  SIMATIC CPU 1512C PN con software
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB6

*  SIMATIC CPU 1512C PN con software y CP 1542-5 (PROFIBUS)
Referencia: 6ES7512-1CK00-4AB7

SIMATIC STEP 7 Software for Training

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - licencia individual
Referencia: 6ES7822-1AA04-4YA5

+  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - pag. 6, licencia de aula
Referencia: 6ES7822-1BA04-4YA5

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - pag. 6, licencia de actualizacién
Referencia: 6ES7822-1AA04-4YES

*  SIMATIC STEP 7 Professional V14 SP1 - pag. 20, licencia de estudiante
Referencia: 6ES7822-1AC04-4YA5S

Tenga en cuenta que estos paquetes de instructor pueden ser sustituidos por paquetes
actualizados.

Encontrara una relacion de los paquetes SCE actualmente disponibles en la pagina:
siemens.com/sce/tp

Cursos avanzados
Para los cursos avanzados regionales de Siemens SCE, pdngase en contacto con el partner SCE
de su region siemens.com/sce/contact

Mas informacién en torno a SCE
siemens.com/sce
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Nota sobre el uso

La documentacién didactica SCE para la solucion de automatizacion homogénea Totally
Integrated Automation (TIA) ha sido elaborada para el programa "Siemens Automation Cooperates
with Education (SCE)" exclusivamente con fines formativos para centros publicos de formacién e |
+ D. Siemens AG declina toda responsabilidad en lo que respecta a su contenido.

No esta permitido utilizar este documento mas que para la iniciacién a los productos o sistemas de
Siemens. Es decir, esta permitida su copia total o parcial y posterior entrega a los alumnos para
que lo utilicen en el marco de su formacidn. La transmision y reproduccion de este documento y la
comunicacion de su contenido solo estan permitidas dentro de centros publicos de formacion
basica y avanzada para fines didacticos.

Las excepciones requieren la autorizacion expresa de Siemens AG. Persona de contacto:
Sr. Roland Scheuerer roland.scheuerer@siemens.com.

Los infractores quedan obligados a la indemnizacién por dafios y perjuicios. Se reservan todos los
derechos, incluidos los de traduccion, especialmente para el caso de concesion de patentes o
registro como modelo de utilidad.

No esté permitido su uso para cursillos destinados a clientes del sector Industria. No aprobamos el
uso comercial de los documentos.

Queremos expresar nuestro agradecimiento a la TU Dresde, en especial al catedratico Leon
Urbas, asi como a la empresa Michael Dziallas Engineering y a las demas personas que nos han
prestado su apoyo para elaborar esta documentacion didactica SCE.
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BLOQUES DE DATOS GLOBALES CON SIMATIC
S7-1500

1 Objetivos

En este capitulo aprendera el uso de bloques de datos globales en SIMATIC S7-1500 con la
herramienta de programacion TIA Portal.

El moédulo describe la estructura, la creacion y el acceso a los bloques de datos globales para
SIMATIC S7-1500. Se muestra paso a paso la manera de crear un bloque de datos global en
TIA Portal y acceder a dichos datos en modo de lectura y escritura en el programa.

Pueden utilizarse los controladores SIMATIC S7 indicados en el capitulo 3.

2 Requisitos

Este capitulo se basa en el capitulo "Valores analégicos con una SIMATIC S7 CPU1516F-3
PN/DP". Para el seguimiento de este capitulo puede recurrir, p. €j., al siguiente proyecto:
"SCE_ES_032-500_Analog Values_R1508.zap13".

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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3 Hardware y software necesarios

1 Estacion de ingenieria: Se requieren el hardware y el sistema operativo

(Para mas informacion, ver Readme/Léame en los DVD de instalacion del TIA portal)
2  SIMATIC Software STEP 7 Professional en el TIA Portal — V13 o superior

3 Controlador SIMATIC S7-1500/S7-1200/S7-300, p. €j., CPU 1516F-3 PN/DP —
firmware V1.6 o superior con Memory Card, 16 DI/16 DO y 2 Al/1 AO
Nota: Las entradas digitales y las entradas y salidas analégicas deberian estar

conectadas en un cuadro.

4 Conexion Ethernet entre la estacion de ingenieria y el controlador

<

—_——— 2 SIMATIC STEP 7

. . . Professional (TIA
1 Estacion de ingenieria Portal) V13 o superior

4 Conexion Ethernet

99T YT Y
9 9999 99 e

Cuadro
3 Controlador SIMATIC S7-1500

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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4 Teoria

4.1 Blogues de datos

Al contrario que los bloques l6gicos, los bloques de datos no contienen instrucciones, sino
que sirven para almacenar datos de usuario.

Asi, los bloques de datos contienen datos variables con los que trabaja el programa de
usuario. La estructura de bloques de datos globales puede definirse a discrecion.

Los bloques de datos globales almacenan datos utilizables desde todos los demas bloques
(ver Figura 1). A los bloques de datos de instancia solo debe acceder el bloque de funcion
correspondiente. El tamafio maximo de los bloques de datos varia en funcion de la CPU
utilizada.

Funcién_10

Global DB Acceso para todos los
(DB_global)

Funcion_11

Bloque_ Instance DB Acceso solo para el blogue de
funcion_12 (=ML EEEVI datos de funcion 12

Figura 1: Diferencia entre un blogue de datos global y un bloque de datos de instancia.

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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Ejemplos de uso de bloques de datos globales:
— Guardar la informacion de un sistema de almacenamiento. "¢, Dénde esté cada producto?”
— Guardar recetas de determinados productos.

Normalmente, los datos de los bloques de datos se guardan de modo remanente. Asi, se
conservan incluso en caso de corte de tension o tras PARADA/ARRANQUE de la CPU.

4.2 Tipos de datos en SIMATIC S7-1500

En una SIMATIC S7-1500 hay un gran namero de tipos de datos distintos, con los que se
representan distintos formatos numéricos. A continuacion se ofrece un listado de algunos
tipos de datos elementales.

Tipo de | Tamafio Rango Ejemplo de entrada
datos (bits) constante
Bool 1 deOal TRUE, FALSE, O, 1
Byte 8 de 16#00 a 16#FF 16#12, 16#AB
Word 16 de 16#0000 a 16#FFFF 16#ABCD, 16#0001
DWord 32 de 16#00000000 a 16#FFFFFFFF | 16#02468ACE
Char 8 de 16#00 a 16#FF AT @
Sint 8 de -128 a 127 123, -123
Int 16 de -32.768 a 32.767 123, -123
Dint 32 de -2.147.483.648 a 123, -123
2.147.483.647
USint 8 de 0 a 255 123
Ulnt 16 de 0 a 65.535 123
UDInt 32 de 0 a 4.294.967.295 123
Real 32 de +/-1,18 x 10 -38 a +/-3,40 x 123,456, -3,4, -1,2E+12,
0% 3,4E-3
LReal 64 de +/-2,23 x 10 -°® a +/-1,79 x 12345.123456789
10 308 -1.2E+40
Time 32 de T#-24d_20h_31 m_23s_648ms| T#5m_30s
a T#24d_20h_31 m_23s 647ms | 5#-2d
Se guarda como: de - T#ld_2h_15m_30x_45ms
2,147.483,648 ms a
+2,147,483,647 ms
String Variable de 0 a 254 caracteres en tamafio | "ABC"
de bytes
Array Las matrices permiten ordenar
sucesivamente datos de un mismo
tipo y direccionarlos de forma
consecutiva en el area de
direcciones. Las propiedades de
cada uno de los elementos de
matriz son iguales y se configuran
en las variables de matriz.
Struct El tipo de datos STRUCT
representa una estructura de datos
compuesta por un nimero fijo de
componentes de diferentes tipos de
datos. Los componentes de los
tipos de datos STRUCT o ARRAY
también pueden anidarse en una
estructura.
Encontrard mas tipos de datos en
la ayuda en pantalla.
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4.3 Bloques optimizados

Los controladores S7-1500 estan provistos de almacenamiento de datos optimizado. En los
blogues optimizados, todas las variables se ordenan automaticamente por tipo de datos. Esta
ordenacion garantiza la reduccién al minimo de los vacios de datos entre las variables y el
almacenamiento de las variables de un modo que facilite el acceso para el procesador.

— El acceso siempre es lo mas rapido posible, ya que el guardado de archivos esta
optimizado por el sistema y es independiente de la declaracion.

— No hay peligro de incoherencias a causa de accesos erroneos absolutos, que el
acceso se realiza siempre de modo simbodlico.

— Los cambios de declaracion no dan lugar a errores de acceso, ya que. p. €j., los
accesos desde sistemas de visualizacién de procesos se realizan de modo simbdlico.

— Las distintas variables pueden definirse como remanentes de forma selectiva.

— No se necesitan (ni pueden realizarse) ajustes en el bloque de datos de instancia.
Todos los ajustes (p. €j., la remanencia) se realizan en el FB asignado.

— Las reservas de memoria en el bloque de datos permiten efectuar cambios sin pérdida
de los valores actuales (carga sin reinicializacion).

4.4 Carga sin reinicializacion

Para modificar con posterioridad programas de usuario que ya funcionan en un controlador,
los controladores S7-1500 permiten ampliar las interfaces de bloques de funcioén o datos
optimizados durante el funcionamiento. Los bloques modificados pueden cargarse sin
necesidad de pasar el controlador a STOP y sin influir en los valores actuales de las variables
ya cargadas.

o

Bloque en
el controlador

Bloque en
el controlador

Nombre Valor
Variablel
Variable2

Variablel
Variable2 451 I
Variable3 23

m Nombre

| Variable3 23

Oy’

Variable4 0

Variable5 0 |

Figura 2: Carga sin reinicializacion

Mientras el controlador esta en RUN, pueden realizarse las siguientes acciones:
1. Activar "Download without reinitialization" (Carga sin reinicializacion)

2. Insertar nuevas variables definidas en el bloque existente

3. Cargar el bloque ampliado en el controlador

Las variables recién definidas se inicializan. Las variables ya existentes mantienen su valor
actual.

El requisito es que antes se haya definido una reserva de memoria para el bloque y que este
se haya cargado en la CPU con dicha reserva de memoria.

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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5 Tarea planteada

En este capitulo se ampliara el programa del capitulo "SCE_ES_032-500 Analog Values"-con
un bloque de datos que pone a disposicion los parametros para las dos funciones
""MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] y "MOTOR_ SPEEDMONITORING" [FC11] de manera
centralizada.

6 Planificaciéon

La administracion de datos y la especificacion de consigna para las funciones
"MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] y "MOTOR_ SPEEDMONITORING" [FC11] se
realizaran por medio del bloque de datos global "SPEED_MOTOR" [DB2].

Este se agregara al proyecto "032-500_Analog Values" a modo de ampliacion. Este proyecto
debe desarchivarse previamente.

En el bloque de organizacion "Main" [OB1] deben conectarse previamente las funciones
"MOTOR_SPEEDCONTROL" [FC10] y "MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11] con las
variables del bloque de datos global "SPEED_MOTOR" [DB2].

6.1 Bloque de datos global para el control de velocidad y la vigilancia

de velocidad del motor

La consigna de velocidad y el valor real de velocidad se crean en el formato de datos Real
(nimero en coma flotante de 32 bits) como primeras variables del bloque de datos
"SPEED_MOTOR" [DB2]. La consigna de velocidad tendra el valor inicial +14 rpm.

Tras ello se crea una estructura (Struct) "Positive_Speed" (Velocidad_positiva) para vigilar los
limites de velocidad positivos.

Esta estructura contiene las variables "Threshold_Error" (Limite_fallo) (valor inicial +15 rpm) y
"Threshold_Warning" (Limite_advertencia) (valor inicial +10 rpm) en el formato de datos Real
(numero en coma flotante de 32 bits), y las variables "Error" y "Warning" en el formato de
datos Bool (valor binario).

La estructura (Struct) "Positive_Speed" se inserta de huevo como copia y se le cambia el
nombre a "Negative_Speed" para vigilar los limites de velocidad negativos.

La variable "Threshold_Error" tendra aqui el valor inicial -16 rpm y "Threshold_Warning" el
valor inicial -14 rpm.

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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6.2 Esquema tecnoldgico

Aqui se muestra el esquema tecnolégico para la tarea.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

Rutsche/Slide

-B3 Motor aktiv/
motor active

-B8 Istwert Drehzahl/

actual value speed 5.0 )

1.0 m/s

-B6

Metall/
metal

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

external manipulated value speed
5.0 U/min (rpm)
-U1 Stellwert Drehzahl/
manipulated value speed

U/min (rpm)

Figura 3: Esquema tecnoldgico

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station
-P1 einfon
i -QU Hauptschalter/Main switch
P4 akiiviert/active
-A1 NOTHALT/Emergency stop
P2 Handimanual -P3 Auto/auto

j -S0 Betriebsart/operating mode

Automatikbetrieb
Automatic mode

-PS gestartetstarted
__ -51 Start/start

__ -52 Stopp/stop

Handbetrieb / Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

-54 Tippbetrieb -M1 riickwérts/
Manual -M1 backwards
-P7 ausgefahren/extended
-56 Zylinder -M4 ausfahren/
cylinder -M4 extend

-55 Zylinder -M4 einfahren/
cylinder -M4 retract

-P6 eingefahreniretracted

Figura 4: Panel de control

Libre utilizacion para centros de formacion e I1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 11
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6.3 Tabla de asighacién

Para esta tarea se necesitan las siguientes sefiales como operandos globales.

DI Tipo Identificacion | Funcion NC/NA
10.0 BOOL -Al: Aviso PARADA DE EMERGENCIA ok NC
10.1 BOOL -KO Instalacion "ON" NA

int . leccion d q | Manual =0
i nterruptor seleccién de modo manua .
10.2 BOOL SO (0)/automatico (1) Automlatlco
10.3 BOOL -S1 Pulsador inicio automatico NA
10.4 BOOL -S2 Pulsador parada automatica NC
10.5 BOOL -B1 Sensor cilindro-M4 introducido NA
11.0 BOOL -B4 Sensor deslizador ocupado NA
11.3 BOOL -B7 Sensor de pieza al final de la cinta NA
Sensor de valor real de velocidad del motor,
EW64 BOOL B8 +/-10 V corresponden a +/-50 rpm

DO Tipo Identificacién Funcién

Q0.2 BOOL -Q3 Motor de cinta-M1 velocidad variable
Consigna de velocidad del motor en 2
QW 64 BOOL Ul direcciones, +/-10 V corresponden a +/-50 rpm

Leyenda de la lista de asignacién

DI Entrada digital DO Salida digital
Al Entrada analdgica AO Salida analégica
I Entrada Q Salida

NC Contacto normalmente cerrado

NA Contacto normalmente abierto

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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7 Instrucciones paso a paso estructuradas

A continuacion se describe como realizar la planificacion. Si ya esta familiarizado con este
tema, le bastara seguir los pasos numerados. De lo contrario, siga las instrucciones que
encontrara a continuacion.

7.1 Desarchivacion de un proyecto existente

— Antes de poder ampliar el proyecto "SCE_ES_032-500_Analog Values_R1508.zap13"
del capitulo "SCE_ES_032-500 Analog Values", debemos desarchivarlo. Para
desarchivar un proyecto existente, debemos escoger el fichero en cuestién en la vista del
proyecto — Project (Proyecto) — Retrieve (Desarchivar). Tras ello, confirme la seleccién
con "Open" (Abrir).

( — Project [Proyecto] — Retrieve [Desarchivar] — Select a .zap archive [Seleccionar un

fichero .zap] — Open [Abrir])

Project |Edit View Insert O

_*1"' MNew...
7 3 Cpen... Cul+0 5
Migrate project...

Delete project... Ctrl+E L

5 Card Reader/USE memory  #
5 rMemory card file b

— A continuacién podra seleccionar la carpeta de destino en la que se guardara el proyecto
desarchivado. Confirme la seleccién con "OK".

( — Target directory [Carpeta de destino] — OK)

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 13
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— Guarde el proyecto abierto con el nombre 032-600_Global Data Blocks.
( — Project [Proyecto] — Save as [Guardar como] — 032-600_Global_Data_Blocks —
Save [Guardar])

iemens - G:\Automation\032_300_Analog_Values\032_300_Analog_Values

Project |Edit View Insert Online Options Tools Window Help

- . Totally Integrated Automation
L5 New... n:d: ) MG @ & coonline ¥ Goofiline fo AR % — 1] PORTAL
f[% open... crl+0 -
Migrate project...
Close ctrlw

Options

o

v ‘ Find and replace

Delete project...

Archive .. LI
=
Retrieve . E_
T Card ReaderiUse memory » £
W Memory card file » H
Upgrade .
Find in su
=) Print.. Ctrl+F

&\ Print preview. Find in hidde

GlAutomationl03..1032_300_Analog_Values

Exit

Whole

|ngperties |"_i.‘.|nfo 1 || &) Diagnostics From current positi

General Selection

on

Down

No 'properties’ available.

. . Find
R T o S S T T o e S T

cbject dees not have any displaysble properties. hd
> | Details view
4 Portal view
Libre utilizacion para centros de formacion e I1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 14
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7.2 Creacion del bloque de datos global "SPEED MOTOR"

— Seleccione la carpeta "Program blocks" (Bloques de programa) de su CPU 1516F-3
PN/DP y haga clic en "Add new block" (Agregar nuevo bloque) para crear un bloque de

datos global en ella.

(— CPU_1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] — Add new block [Agregar nuevo bloque])

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D4

Project Edit View Insert Online Options

Gy Hseveproject @ ¥ =2 =2 X 9
QO

¥ 7] 032-600_Global_Data_Blocks -
B Add new device (=
gy Devices & networks
S '_{l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
JIY Device configuration
%) Online & diagnostics
~ gl Program blocks
& Add newblock
& Main [0BY]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [...
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]

1]

— En el cuadro de dialogo, seleccione vl y asigne al nuevo bloque el nombre:
"SPEED_MOTOR". Escoja como tipo "Global DB"; se le asignara autométicamente el

namero 2. Active la casilla "Add new and open" (Agregar y abrir). Haga clic ahora en el

boton "OK".

e
( > eene —> Name: [Nombre] SPEED_MOTOR — Type: [Tipo] Global DB — M Add new

and open [Agregar y abrir] - OK)

Add new block X
Name:
SPEED_WMOTOR
Type: _' Global DB =
% Language: DB =
Organiztion Number: 2 —
block - -
O manual
(®) Automatic
% Description:
Data blocks (DBs) save program data.
Function block (L S
3
Function
Lo
Data block
More...
> | Additional information
[¥] Add new and gpen || |: oK | cancel |

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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— Se mostrard automaticamente el bloque de datos "SPEED_MOTOR". Ahora, cree
primero las variables "Speed_Setpoint" (Consigna de velocidad) y "Speed_Actual_Value"
(Valor real de velocidad) mostradas aqui con los comentarios correspondientes.
Seleccione el tipo de datos "Real". Asigne a "Speed_Setpoint" el valor inicial 10.0 rpm.
(— Speed_Setpoint - Real — 10.0 — Speed_Actual_Value — Real)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#FF L Rk @
SPEED_MOTOR
MName Data type
1 |40 > Static

bl

start value | Retain | Accessible from HMI | Visible in HMI  Setpoint | Comment

2 40 = speed_Setpoint Real

14.0 E E @ E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 |4adf= Speed_)‘-.ctual_\)’alue_ Real 0.0 = =l =) A

Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm|

Nota: Asegurese de usar los tipos de datos correctos.

— En el siguiente paso crearemos una estructura de variable "Struct" para poder
reproducirla luego.

( — Struct)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s kbl PeaomENT

—a
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Retain  Accessible from HMI  Visible in HMI  Setpeint | Comment

1 4 v Static
2 4an Speed_Setpoint Real 140 ™ ™ ™ = Speed set point in revelutions per minute (range: +/-50 rpm)
3 @an Speed_Actual Value Real 0.0 @ @ @ 0 Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm)|
4 ] <Add new> | g

RTM &

Real

55Time

Sint -

String =

Struct IS -

"

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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— Asigne a la estructura el nombre "Positive_Speed" (Velocidad_positiva) y un comentario.

( — Positive_Speed)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

— Cree por debajo de la estructura las variables de vigilancia de velocidad que se

muestran, con sus respectivos valores iniciales.

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F#FEF LE RegcopdsE N =
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retain Accessible from HMI  Visible in HMI Setpoint | Comment
1 <@ > Static
2 |- Speed_Setpoint Real 140 E E E E speed set pointin revolutions per minute {range: +-50 rpm}
3 41 . speed_Actual_Value Real 0.0 E E E D speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm|
4 40 = ¥ Positive_Speed Struct . = [ =) |Para meters for errorhwarning positive speed|
5 L] d news
6 = <Add new:=

|

Nota: Asegurese de usar los tipos de datos correctos.

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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= hgfecaad=s R Y

SPEED_MOTOR

Mame Data type  Start value Retain  Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment

1 <@ ~ Static
2 |40 = speed_Setpoint Real 14.0 ¥ v =l ) Speed set point in revelutions per minute (range: +-50 rpmy}
3 4m e speed_Actual_Value  Real 00 v v =l (] Speed actual value in revelutions per minute (range: +-50 rpm
4 |« = ~ Positive_Speed Struct v v =l Parameters for errorfwarning positive speed
5 < s Threshold_Error Real v =l [ Speed limit [ ifexceeded an error is displayed
6 <l s Threshold_Warning | Real E B E Speed limit [ ifexceeded a warning is displayed
7 < s Errar Bool E B D error limit exceeded
8 41 s Warning Bool B E D | warning limit exceeded

17



Documentacion didactica SCE | Médulo TIA Portal 032-600, edicion 05/2017 | Digital Factory, DF FA

— Ahora, seleccione la estructura y cépiela.

(— Copy)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

¥ Delete

Re

infarmation

shift+F

Y
SPEED_MOTOR
Mame Data type | Startvalue Retsin |Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 41 ~ Static
2 = Speed_Setpoint Real 14.0 =] ™ =] =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
LTI Speed_Actual Value  Real 0.0 [+ =] [+ [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpm
4 fl s> Pncitive Sneed arnucr [ill Parameters for erroriwarning positive speed
5 76 =F Insert row S % [=] Speed limit/ if exceeded angeFrerr is dwsslayed
.
6 4 ¢ Add row I =] [+ M speedlimit!ifexceeded a warning is display=d
7 4 ¥ cu Curl+X plse =] =] O error limit exceeded
8 4= ™ =] (] warning limit exceeded

— Pegue de nuevo la estructura copiada por debajo de "Positive_Speed".

(— Paste)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_|

F b RezedENR YT =

SPEED_MOTOR

Name Data type | Startvalue |Retain | Accessible from HMI  Visiblein HMI | Setpoint | Comment

1 4@ ~ Static
2 @= Speed_Setpoint Real 14.0 E g g E Speed set pointin revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 @n Speed_Actual_Value  Real 00 =] =] =] [l Speed actual value in revolutions per minute (range: +/-50 rpm
4 4= v Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 @ - Threshold_Error Real [+ =) [+ speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Threshold_Warming Real =] =] =] Speed limit/ ifexceeded a warning is displayed
7 4@ - Error Eool [+ =] (] error limit exceeded
8 @ - Warning Bool =] =] (] warning limit exceeded
9 = add )

=¥ Insert row

=¥ Add row

M ocut CorleX

5| copy Ctrl+C

iE|

¥ Delete Del

Rena F2
e information  Shift+F m Y

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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— Cambie el nombre de la nueva estructura a "Negative_Speed" (Velocidad_negativa) y
vuelva a asignar un comentario.

(— Negative_Speed)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

SPEED_MOTOR
Mame Dats type | Startvalue |Retain | Accessible from HiI | Visible in HMI | Setpoint | Comment

1 4@ v Static
2 |4 = Speed_Setpoint Real 14.0 =l [ =l [ Speed set pointin revolutions per minute (range: +/-50 rpm})
3 4an speed_actal_value  Real 0.0 =] =] =] = Speed actal value in revolutions per minute (range: +-50 rpm
4 |40 = > Positive_Speed Struct @ @ E Parameters for erroriwarning positive speed
5 a0 = Threshold_Error  Real [ =l M  speed limitiifexceeded an error is displayed
6 <@ - Threshold_Warning  Real =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
7 4 L} Error Bool @ E D error limit exceeded
8 | - Warning Bool [ Il [ warning limit exceeded
9 4l ® ¥ Negative Speed Struct = =] ] =] Parameters for erroriwarning negative speed
10 <@ L Threshold_Error Real E E E Speed limit i if exceeded an error is displayed
il = Threshold_Warning | Real =] =] M  speedlimitiifexceeded a waming is displayed
12 <@ L Error Bool =] =] A error limit exceeded
13 |41 - Warning Bool false [ =l [ warning limit exceeded
14 = <Add =

[<] i »

~> No olvide hacer clic en kil Save project | blogue de datos global listo para usar
"SPEED_MOTOR" [DB2] se muestra a continuacion. Compruebe en todas las variables
si esta seleccionado el @ para remanencia y se ha introducido el valor inicial
correspondiente. De este modo, los datos del bloque de datos se conservaran incluso en
caso de corte de tensién o PARADA/ARRANQUE de la CPU. Las opciones ~
"Accessible from HMI" (Accesible desde HM) y ™ "Visible in HMI" (Visible en HMI)
también deben estar activadas en todos los casos, para asegurar que todas las variables
sean accesibles desde los sistemas de visualizacién (HMI) en las futuras ampliaciones
de este proyecto. La opcion ~ "Setpoint" (Valor de ajuste) solo la activaremos en los

valores predeterminados de nuestro bloque de datos.
(S EEEE)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

s R, Reaod= N2 H
SPEED_MOTOR
Name Data type  Startvslue |Retain | Accessible from HMI | Visible in HMI | Setpoint | Comment
1 4@ v Static
2 |4 = Speed_Setpoint Real 140 E E E E Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm}
3 @an Speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {range: +/-50 rpm
4 |0 ® > Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning positive speed
5 4@ = Threshold_Error  Real 16.0 [ =l M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
6 <@ - Threshold_Warning  Real 14.0 =] =] =] Speed limit/if exceeded a warning is displayed
7 | L} Error Bool false @ E D error limit exceeded
8 |4 - Warning Bool false [ =l [ warning limit exceeded
9 | = ¥ Negative Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning negative speed
10 <@ L} Threshold_Error Real -16.0 @ E @ Speed limit{if exceeded an error is displayed
1@ = Threshold weming Resl [E[ao | =) =] @  speed limit/ifexceeded a waming is displayed
12 | - Error Bool false =] =] =) error limit exceeded
13 | L Warning Bool false E E D warning limit exceeded
14 = <Add new>
[<] i B

Nota: El uso de los valores de ajuste se describe mas adelante en las instrucciones paso a
paso.
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7.3 Acceso a los datos del bloqgue de datos en el bloque de
organizacion

— Abra el blogue de organizacion "Main" [OB1] haciendo doble clic.

74 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_D.

Project Edit View Insert Online Options

Gf (Y B seveproject @ X 33 15 X B

Project tree o 4
Devices

E QO

¥ | ] 032-600_Global_Data_Blocks [a
& Add new device
#h Devices & networks
v L[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP]
[IY pevice configuration
Y| Online & diagnostics
v [l Program blocks ]
¥ Add new block
4 MainiQOB1]
& MOTOR_SPEEDCONTROL ..
4 MOTOR_SPEEDMONITORI...
& MOTOR_AUTO [FB1]
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1]
@ SPEED_MOTOR[DB2)

— Elimine en el "Main" [OB1] las variables temporales que ya no sean necesarias. En el
futuro solo se necesitara la variable booleana "Motor_Speed_Control_Ret_Val".

(— Delete [Borrar])

...l_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DPF] » Program blocks » Main [0B1]

GEF e w EAERS@EHL Cuaas =
Main
Mame Data type |Default value | Comment
1 < ™ Input
2 4 = Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 4 = Remanence Bool =True, ifremanent dats are available
4 <@ = Temp
5 4= Motor_speed_monitoring_error_max Bool | ¥ Incert row
6 0 = Motor_speed_monitoring_warning_max Bool 2 add row
7 o). Motor_speed_monitoring_warning_min Bool =
8 4] = Motor_speed_monitoring_error_min Bool x Cut Carl+x
9 )= Motor_speed_monitoring_actual_speed Real _i% Copy E_ZtrI+C.
10 ﬁ u Motor_speed_monitoring_Ret_Wal Bool g Faste e
11 /@ ~ Constant X_
1= ™ <Add news Rename F2
Update interface
Cross-reference information Shift+F11
Go to local point ofuse
(<] M [[2]

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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— A continuacion, visualice el bloque de datos "SPEED_MOTOR" [DB2] y el bloque de
organizacion "Main" [OB1] el uno junto al otro dividiendo verticalmente el area del editor

con un clic en el icono L.

(- L)

T siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Ui R soveproject & M 35 5 X 92 WM B R Y coonline (F coofiine §, AR 2 N PORTAL
032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] » Program blocks » Mg
split editor space vertically
Devices 53]
CioO G FEE K EOS e @@ s & T H =
Main 5
~ | ] 032-600_Globa|_Data_Blocks [~] Name Datatype | Defaultvalue Comment ES
B Add new device 1 @~ input 9
i Devices & networks 2 = Initial_Call Bool Initial call of this OB -
~ ([l CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @@= Remanence Bool =True, if remanent data are available wl
IIY Device configuration 4 @~ Temp a
%) online & diagnostics 5 o= Motor_speed_monitoring_Ret_Val Baol ?
~ [l Frogram blocks _|e @~ constant 5
B Add new block |z = <Addnews
& Vain [0B1] [Z]
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] =
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] = %
46 MOTOR_AUTO [FB1] & |>=1 4 - = A | |
|_| LOTEEL L EL (3 [BER] |+ Block title: “Mein Frogram Sweep (Gycle [~
@ SPEED_MOTOR [DB2] Comment H E
» [ Technalogy objects 5
» [} External source files ~ €3 Network 1:  Speed monitoring conveyor metor g
» L3 PLCtags Comment
» [ FLC data types —
» [ Watch and force tables wEC11
» [ online backups "MOTOR_SPEEDMONITORING™
b [ Traces
3 Frogram info f“"gf‘ffg;x““f
» [ifi Device proxy data Error_max — SrTor_max -
EApcobons #Motor_speed,
& Tetlists monitoring_
» [l Local modules —— .. e e wArRinD mAx
» [gh Common data v
> | Details view | Properties

4 Portal view 3 Overview & Main

— Ahora arrastre con el raton, mediante arrastrar y soltar, las variables necesarias para la
conexion desde el blogue de datos "SPEED_MOTOR" [DB2] a las conexiones de las
funciones y blogques de funcién que se llaman en el bloque de organizacion "Main" [OB1].
En primer lugar arrastraremos la variable "Speed_Actual_Value" a la salida
"Actual_speed" del bloque "MOTOR_SPEEDMONITORING" [FC11].

(— Speed_Actual_Value)

..LPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]
ddFF b EEEPE:G:EHE Cdal = &M H H |FFhE Fegod= R =
SPEED_MOTOR
-
Mame Data type Start value Retain Accessible f. | visiblein
PR 4 = = =] 4@ v Static
- = Speed_Setpaint Real 14.0 - =] =]
~ 23 Network 1: speed monitoring conveyor motor G . S [ g = =) =)
Comment 4@ = ~ Positive_Speed Struct =] =] =]
4] =  Threshold Error  Real [v] =]
WFC11 <@ =  Threshold_Warning Real =l =]
"MOTOR_SPEEDMONITORING™ - - Error Bool E g
#Motor_speed_ @ = Waming Bool =] =
monitoring_ 4 = ~ Negative_Speed Struct =] =] =]
Error_max — STOLMEX 104m = Threshold_Eror  Real =] =]
#Motor_speed_ 1140 = Threshold Warning  Real =] =]
monitoring_ 2a = Error Bool =] =]
~—EN Waming_max — Warning_max 34 = Weming Bool ™ =)
“(JM‘! Actual_ #Motor_speed_
B8 speed_Al monitoring_
speed_limit Warning_min — Y2INNEMN......
17.0— error_max #hotor_speed_
Speed_limit_ monitoring_
15.0 — warning_max Error_min — £710r_min
Speed_limit_
-10.0 — warning_min
Speed_limit_ Actual_speed
-12.0— error_min ENO — G
<] ] [>] [1o0% o = €l |m [+]
Libre utilizacion para centros de formacion e I1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 21
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— Conecte también los demas contactos del segmento 1, como se muestra aqui, con

variables del bloque de datos "SPEED_MOTOR" [DB2].

Crrmrme ¥+
Lomment

e 4
- Bg"

"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.
Threshold_Error

“SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.

"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.

"SPEED_MOTOR®.
Positive_Speed.

Wrci
"MOTOR_SPEEDMOMNITORING®
o™ EN
Actual_
speed_Al
Speed_limit_
efror_max Error_max — Error
Speed_limit_ %ming_m“_'.'u‘arning

Threzhold_
Warning

"SPEED_MOTOR".
Megative_
Speed.
Threshaold_
Warning

“SPEED_MOTOR".
Megative_
Speed.
Threzhold_Error

— Conecte también los contactos del segmento 2, como se muestra aqui, con variables del

warning_rmax

"SPEED_MOTOR".
Megative_

Warning_rmin — Speed.Warning

Speed_limit_
Warning_rmin

"SPEED_MOTOR".
Megative_

Error_min — >peed.Error

“SPEED_MOTOR".
Speed_Actual_
Speed_limit_ Actual_speed — V3lue
Errar_rmin ENG —

bloque de datos "SPEED_MOTOR" [DB2].

= Network 2: Speed control analog oputput conveyor motaor

Comment

"SPEED_MOTOR".

T CT0
"MOTOR_SPEEDCONTROL"

#Motor_speed_
monitoring_Ret_
_Val

Ret_Val
Manipulated_
- ==fEN varable_| %QW64
speed_AD "
Setpoint_speed ENO —

S5peed_5etpoint

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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— Conecte igualmente los contactos del segmento 3 —ver figura— con variables del bloque
de datos "SPEED_MOTOR" [DB2].

- Network 3: Control conveyor motor forwards in automatic mode

Comment

HDB1
"MOTOR_AUTO_
DB"
SFB1
"MOTOR_AUTO"
= EN
W02 |Automatic
"-50" —mode_active
& “H0.3
%o 1 "51" —lstart
Kot — %0 .4
0o 5 52" —@stop
- Enable_OK
==1
H0 .0
A1 -0
"SPEED_MOTOR".
Positive_Speed.
Error mm
"SFEED_MOTOR".
Negative_ Safety
Speed.Error — s — shutoff_active
Conveyor_
°"H1U ) motor_
B4" —Sensor_slide automatic_| %Q0.2
W13 |sensor_end_ mode — -3
"-B7" — of conveyor ENO —

Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados.
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7.4 Guardado y compilacién del programa

— Para guardar el proyecto, haga clic en el menu en el botén kd save project. Para compilar

todos los bloques, haga clic en la carpeta "Program blocks" (Bloques de programa) y

=l
seleccione en el men el icono de compilacién ™.

(= k seveproject _, Program blocks [Blogues de programa] — g )

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

Totally Integrated Automation

f [H H saveproject b M =) X G it} 3 & Goonline ¥ Gooffline ﬂvll? ME x 1] PORTAL
Project tree m 4
Compile
Devices Bl
. i o T = e n r =3
HO O WSS EOEPBrEtEE P aaB i § 2K Z |3
S
=
. - 2
~ | ] 032-600_Global_Data_Blocks ~ g
B Add new device ==t e e A =
E\E_‘h Devices & networks ¥ Block title: “Main Program Sweep (Cycle)” E=
~ [l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] Comment ﬂ
IIY Device configuration F
= S ==
| Online & diagnostics Sl Network 1: Speed monitoring conveyor motor b g‘
~ | Program blocks Comment B
B Add new block -
4 Main [081] %11 =
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] — "MOTOR_SPEEDMONITORING™ g
4B MOTOR_SPEEDMOMITORING [FC11] . -3
2B MOTOR_AUTO [FB1
= 5 WWEA  Actual_ =
@ MOTOR_AUTO_DEB [DE1] -B8" speed_Al L
@ SPEED_MOTOR[DB2] E:
Fa E "SFEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR". s
D rj\_ﬂTechﬂa\ogyob]ect; Fositive_Speed.  gpeed limit Positive_Speed. 2
» External source files Threshold_Error — errgr_max Error_may — EfTor 4
» L4 PLC tags
» [ PLC dats types “SPEED_MOTOR'. SP.EED—“'DTD; - I
v 52 Watch and fo bl Positive_Speed. P“'“_"E_SPEE -
I:c,l tchan rce tables Threshold_ Szl i \'\tﬁrning_max—"‘w'n'"g
» i Online backups Warning .
b [ Traces S "SPEED_MOTOR'.
- . Negative
88 Program info w | n ] 100% 2 ey, cvveveves
o

> | Details view

|§, Properties ||"_i.‘.|nfo yuﬂ Diagnostics |

4 Portal view 5 Overview I- Main I @ SPEED_MOTOR

— Tras ello, en la seccidn "Info", "Compile" (Compilar) se mostraran los bloques que se han
podido compilar correctamente.

QProperties |"_1.', Info y| ) Diagnostics

| General y" Cross-references || Compile || Syntax |

@m| Show all messages | v|

Compiling completed (errors: 0; warnings: 0)

1 Fath Description Goto |7 Errors  Warnings | Time

& ~ cruisier A 0 0 7:26:42 AM
Q ~ Program blocks A 0 0 7:26:42 AM
Q SPEED_MOTOR (DBZ) Block was successfully compiled. A 726242 AM
Q Main (OB1) Block was successfully compiled. A 726244 AM
Q1 Compiling completed {errors: 0; warnings: 0) 72648 AM
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7.5 Cargadel programa

— Tras la compilacion correcta, puede cargarse todo el controlador con el programa creado,

incluida la configuracion hardware, tal como se describe en los médulos anteriores.
(- 1B

emens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help
s . = g
Zf (| saveprojet & X 2

Project tree m 4

Devices
HQQ

A Totally Integrated Automation
X D) 7 [Rm [? & coonline ¥ Gooffine B [A B 3 — ] PORTAL

Download to device

@M 2% @ B

il

suopnnsu|

i F i EAE

¥ ] 032-600_Global_Data_Elocks A
B Add new device B | =t 4 - = d]

[\ Eers e w Block title: “Main Program Sweep (Cycle)”
"?[l CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDF] i Comment

Y Device configuration
4| Online & diagnastics
- g Program blocks
B Add new block

1l
4

MNetwork 1: Speed monitoring conveyor motar

unsa) =

Comment

2 Main [OB1] P _‘%
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] L "MOTOR_SPEEDMONITORING™ a_.
4B MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] . —EN &
& MOTOR_AUTO [FB1
= el WW6d  Actual_ —
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] o speed_Al L
@ SPEED_MOTOR [DB2] [
- B *SPEED_MOTOR". "SFEED_MOTOR". =
E r‘\* EETTE TS Positive_Speed. Speed_limit_ Positive_Speed. E.
4 External source files Threshold_Efror — errar_max Error max — Error 3
» [ PLCtags . .
» [ PLC data types "SPEED_MOTOR". SPEED_MOTOR'". -
Positive Speed. Pasitive_Speed.
v [z Watch and force tables P Warni
. '?"Qlo e beck mrli;hu_ld7 Speed_limit_ Warning_max — ¥/aming
L& Online backups Warnin i
» [ Traces 9 —jamnsna "SPEED_MOTOR".
- Negative_
BB} Program info O —— e e eie
r g <[ [ ] [5]Tr00% [~ —o——
» [ Device prowy data - s v
> | Details view ]} Properties "’_ﬂ. Infa y| ] Diagnostics
4 Portal view 1 Overview |:I- Main | @ SPEED_MOTOR obal_Data
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7.6 Observacion/forzado de valores en bloques de datos

— Para observar las variables de un bloque de datos cargado, debe estar abierto el bloque

en cuestion. A continuacién puede activarse o desactivarse la visualizacion haciendo clic

oo

en el icono

och

(— SPEED_MOTOR [DB2] - ")

4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Elocks

Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

G [ saveprojet & M E

A Totally Integrated Automation

X O 5 ME DR F coonine oFf coofiine | fp I8 I8 2 | ] PORTAL

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - X

Devices _%1
BT ¥ hE oo BT ElE
SPEED_MOTOR Ly a
~ 7 032-500_Globs|_Data_Blocks ~ i T Al e e
B Add new device 1 @ v smtic
iy Devices & networks 2 @ Speed_setpoint Real 140 =] =] =] [¥  speedsetpeintin revolutions per minute (range: ..
L[ CPUT516F [CPU 1516F-3 PN/DP] 3 @ speed_Actual_Value  Real 0.0 =] =] =] [[]  speedactual value in revelutions per minute (rang
[IY Device configurstion 4 40 ~ Positive_Speed Struct =] =] =] Parameters for erroriwarning pesitive speed
&% Online & diagnostics =ls @ = Threshold_Error  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded an error is displayed
= [l Program blocks 6 @ = Threshold_Waring  Real =] =) M  speedlimitiifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 @ = Error Bool =] =] [ emorlimitexceeded
4 Main [0B1] 8 @ = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] 9 40 v Negative_Speed Struct ™ =] ] Parameters for erroriwarning negative speed
48 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] wa = Threshold_Error  Real -16.0 =] ] [  speedlimitiifexceeded an ereris displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] Mm@ = Threshold_Warming Real  [E[-12.0 | =] =) [  speedlimitiifexceeded a wamning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DE [DB1] 2a = Error Bool =] =) [ emerlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] a = Warning Bool =] =) []  warning limit exceeded
» :3“ Technelogy objects 14 L <Add new:
» External source files
» [@ PLCtags
» [ PLC dats gypes
» ';:'gLWatch and force tables
» '-j;, Online backups
b [ Traces
=08 Frogram info
] Device proxy data 3 [=] m >
‘QFroper‘ties ||‘L'.Infn y"ﬂ Diagnostics |

I @ SPEED_MOTOR

4 Portal view

— Ahora podran verse en la columna "Monitor value" (Valor de observacion) los valores

disponibles actualmente en la CPU.

3 hE Rezod= N[ =
SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Monitor value Retain Access.. Visibl..  Setpoint Comment
1 @| ¥ Static |
2 4= Speed_Setpaint Real 14.0 140 = = = = Speed set pointin revolutions per .
3 = Speed_Actual_Value Real 0.0 15.06981 E E E D Speed actual value in revolutions ..
4 4 = ~ Positive_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning posit..
5 < L Threshold_Error Real 16.0 = = = Speed limit/ if exceeded an errori..
6 < L Threshold_Warning  Real 140 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
7 < L Error Bool TRUE =2} =2} (] error limit exceeded
8 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
9 < = ¥ Negative_Speed Struct = = = Parameters for errorfwarning nega.
10 a3 L Threshold_Error Real -16.0 -16.0 @ @ @ Speed limit [ if exceeded an errori..
11 <3 L Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 = = = Speed limit/ if exceeded a wamnin...
12 <@ L Error Bool false FALSE = = 0 error limit exceeded
13 < L Warning Bool FALSE = = 0 warning limit exceeded
14 L] <Add news
Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 26

SCE_ES_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx



Docume

ntacion didéactica SCE | Modulo TIA Portal 032-600, edicion 05/2017 | Digital Factory, DF FA

— Haciendo clic en el botén derecho del ratén en uno de los valores se abre el cuadro de

didlogo para "Modify" (Modificar) el valor en cuestion.
( — Modify [Modificar] — Modify value: [Modificar valor] 14.0 — OK)

~N o e W =

o

1
12
13
14

i e RegodE N =

SPEED_MOTOR
Name Data type Startvalue Monitorvalue Retain Access.. Visibl.. Setpoint Comment

< v Static
o] Speed_Setpoint Real [i)] 14.0 140 [w! [w! [w! M speedsetpointin revolutions per.
< = Speed_Actual_Value WERTITIT pgutions ..
<0 = ¥ Positive_Speed g posit
a = Threshold_Error | OP&rand: *SPEED_MOTOR".Speed_Setpoint | Data type: [Real | errori.
a - Threshold_Warnin| podify value: [13.0 | Format: | Floating-point number warnin..
a = Errar :
| [ Warning
40 = ~ Negative_Speed [ &OK || concel [gnega.
| L] Thresheld_Error | error i
S| = Threshold_Warning Real -14.0 -14.0 v = = 2 Speed limit/ if exceeded 8 warnin..,
a = Error Bool | FALSE v = ™ []  errorlimit exceeded
< | FALSE [w) = = = warning limit exceeded

[ Warning Bool

7.7 Inicializacién de los valores de ajuste / reinicializacién de los

valores

iniciales

—» Haciendo clic en el icono ®* se inicializan los valores de ajuste. Tras ello, en las

variables que tienen activada la opcion M en "Setpoint", se adoptard como valor actual el

valor inicial. ( —

E—P)

Stk Re e e B= B =1
SPEED_MOTOR h"
Name [id Initializ s€tROING | yonitor value  Retain Accessibl... | Visible i.  Setpoint Comment
1 |40 v Static
2 |@a- Speed_Setpoint Real 140 130 =] M =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 |@. Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.06981 =] =} =] Speed actual value in revolutions per minute
4 4@ = ~ Positive_Speed Struct =] =] =] Farameters for error/warning positive speed
5 @& L Threshold_Error Real 16.0 =] =] =] speed limit/ if exceeded an error is displayed
6 | L Threshold_Warning  Real 14.0 =] =] =] speed limit/ if exceeded a warning is displayec
7 || - Error Bool TRUE =] =] 8 error limit exceeded
8 |@ L) Warning Bool FALSE E @ D warning limit exceeded
9 4@ = ¥ Negative_Speed Struct =] =} =] Parameters for errorfwaming negative speed
wa = Thresheld_Errar Real -16.0 -16.0 =] ] M speedlimitiifexceeded an error is displayed
1Mnla = Threshold_Waming  Real -14.0 140 =] ™ M speedlimitiifexceeded a warning is displayec
izla@ = Error Bool fals FALSE =] =] [ errorlimitexceeded
3@ = Warning Bool FALSE =] =] [ warning limit exceeded
S b Rezod= KB =1
SPEED_MOTOR
Mame Data type Startvalue Monitorvalue | Retain Accessibl... | Visible i.. Setpoint  Comment
1 <@ v Swiic E
2 |@n= Speed_setpoint Real 14.0 14.0 =] =] =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 @ Speed_Actual_value  Real 0.0 15.27055 =] =] =] (] Speed actual value in revolutions per minute (.
4 40 ® * Positive_Speed Struct =] =] ] Parameters for errorfwarning positive speed
5 a1 L Thresheld_Error Real 16.0 =] ] =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 a1 L Thresheld_Warning  Real 140 =] =] =] Speed limit [ if exceeded a warning is displayec
7 a1 L Error Bool TRUE =] =] (] error limit exceeded
8 a1 L Warning Bool FALSE =] =] (] warning limit exceeded
9 0 = ¥ Negative_Speed Struct @ E E Parameters for erroriwarning negative speed
10 <@ L Threshold_Error Real -16.0 -16.0 E E E Speed limit/ if exceeded an error is displayed
11 - L Threshold_Warning  Real -14.0 -14.0 E E E Speed limit/ if exceeded 8 warning is displayec
12 = Error Bool fi FALSE =] =] [ errorlimitexceeded
3@ = Weming Bool FALSE =] =] [ warming limit exceeded
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— Pueden reinicializarse todos los valores iniciales haciendo clic en el icono M
(—> ﬁl)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] * Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

EroBEMN =
SPEED*'D R;;‘ETS‘EI‘(VE\UES

|Name |Dala type |Stan value |Mon|'tor value |Reta|'n |Ar_(.55ibl... |V|'s|'ble i ‘S«e‘lpoint ‘Commem ‘
1 @[~ sutic | [l O O -
2 |- Speed_Setpoint Real 14.0 130 =] =] =] Speed set point in revolutions per minute (ran.
3 | Speed_Actual_value  Real 0.0 15.27055 =] =] = Speed actual value in revolutions per minute {.
4 |40 = ¥ Positive_Speed Struct E E [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 <@ L Threshold_Errar Real 160 160 E g g Speed limit | ifexceeded an error is displayed
6 |a L} Threshold_warning | Real 140 140 =] =] =] speed limit | ifexceeded a warning is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] = error limit exceeded
8 |1 - Warning Bool falce FALSE =] =] =] warning limit exceeded
9 4@l = ¥ Negative Speed struct =] ™ (] Parameters for erroriwa ring negative speed
wka = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] M  speedlimit!ifexceeded an erroris displayed
1 @ - Threshold_Warning | Real -14.0 -14.0 E g E Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
12 |- L Error Bool falze FALSE E g D error limit exceeded
13 |1 L} Warning Bool false FALSE =] =] = warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX

Y E
SPEED_MOTOR
|Name ‘Dala type |S|arl value |Mon|'lor value |RE1.a|'n |Acc5§|'b\... ‘\r\'s\'ble i |Selpo|'m |Commem ‘

1 |@[* swmtic I ] M 0 ]
2 |41 = Speed_Setpoint Real 0.0 130 ™ =] =] Speed set pointin revolutions per minute (ran.
3 4@an= Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.27055 =] =] (] Speed actual value in revolutions per minute {.
4 41 = ~ Positive_Speed Struct Q g [l Parameters for errorfwarning positive speed
5 |41 - Threshold_Error Real 0.0 16.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
6 @ = Thresheld_Waming | Real 0.0 14.0 =] =] M  speedlimitiifexceeded a waming is displayec
7 |a L} Error Bool false TRUE =] =] O error limit exceeded
8 |41 - Warning Bool falze FALSE ™ =] = warning limit exceeded
9 |40 = ~ MNegative_Speed Struct v =l O Parameters for erroriwarning negative speed
10 a1 L} Threshold_Error Real 0.0 -16.0 =] =] =] Speed limit/ ifexceeded an erroris displayed
11 | - Threshold_Warning  Real 0.0 -14.0 ™ =] =] Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayec
12 @ - Error Bool false FALSE [ =l O error limit exceeded
13 |a L} Warning Bool false FALSE =] =] O warning limit exceeded
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7.8 Instantaneas en bloques de datos

E
— Haciendo clic en el icono E puede realizarse una instantanea de los valores
observados, a fin de adoptar dichos valores como valores iniciales o cargarlos de nuevo

ala CPU mas tarde.

(- &

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] - EX

#¢ ke Reaess B[ e

SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:53:09 AM)
‘Name P Snapshot of the monitored values |S|,arl walue |Mor|ilor value ‘Hmnin ‘Accssible f... ‘V\sible in ... |Selpoin |Comment

1 @ v Static O O O O
2 |- Speed_Setpoint I Real 130 )] =] )] =] Speed set pointin revolu.
3 = Speed_Actual_Value  Real 1519097 )] ] )] B speed actual value in rev.
4 |« = ~ FPositive_Speed Struct =] =] =] O Farameters for erroriwar...
5 @@ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 =] )] =] Speed limit | if exceeded
6 @@ = Threshold_Warning  Real 14.0 100 ] )] =] Speed limit | if exceeded...
7 4@ L] Error Bool false TRUE =] =] B error limit exceeded
& @ L) Warning Bool false FALSE =] )] = warning limit exceeded
9 4 = v Negative_Speed Struct ] =) ] O Parameters for errorfwar...
k@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 =] =] =) Speed limit | if exceeded...
illag = Threshold_Warning  Real -140 140 =] )] =] Speed limit | if exceeded
12 | L] Error Bool false FALSE ] )] B8 error limit exceeded
13 <@ L] Warning Bool false FALSE =] =] B warning limit exceeded

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2] — W EX

¥ ke ReabHE BT B
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 ANM)

|N5me ‘Dﬂlﬂ ype |Smrl value ‘Snapshm Monitor value ‘Rﬂam |A((Esible f |Uisible in .. ‘Sapoml |Com,,,
1 < v Static ] ] O O
2 |a= Speed_Setpoint Real 40 13.0 130 v v =] v Spee
3 = speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 1519097 =] =] =] [l Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct )] =] =] O Para_.
s @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 [~} =] [~} Spee...
& @ = Threshold_Warning  Real 140 100 100 v = v Spee
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE [~} =] [l error ...
8 @ = Warning Bool false FALSE FALSE v = [ wami__
9 4l = ¥ Negative_Speed Struct ] )] =] O Para...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 -160 v = v Spee
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 [~} =] [~} Spee...
1zl = Error Bool false FALSE FALSE v = [ error
i@ = Warning Bool false FALSE FALSE [~} =] [l wami...
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— La adopcion de los valores de la instantanea se puede realizar también haciendo clic en

el icono \E para todos los valores o haciendo clic en el icono & solo para los valores
iniciales. Normalmente solo se necesitan los valores iniciales.

(o &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FFhe Reaes= N[ =]
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name p Copyall values ﬁ‘nrn the "Snapshot” column ta the 'Stalrlva\ue' column o value |Re1.a\'n ‘A(.(.Es\'blef... |Visible — |Selp-oim |C0m...
1 €@ ~ Static (] = M M
2 |a|= Speed_Setpaint Real 130 13.0 =) =] =] Spee...
s s Speed_pcwal valuz  Real 15.18097 15.64308 ™ =] B Spee...
4 4@ = ~ Positive_Speed Struct = = = Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 =] =] =] Spee...
6 4 = Threshold_Wamning  Real 140 100 100 = = = Spee .
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE = = = wami_
9 40 = ¥ Negative_Speed Struct =] =] O Para...
wola@ = Threshold_Error Real -160 160 160 =] = =] Spee
nka = Threshold_Waming  Real -14.0 140 -14.0 =] =] =] Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] = B error
i3 = Warning Bool false FALSE FALSE =) =] B wami...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

FFEFLE Felkes= B[ =
SPEED_MOTOR (snaps created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name ’ CUWBIIIEEEF,DJP'{'WF" Bz .STP,S',T?!.,E,U‘umn(?}hfrista,n VBIUE.IEF!IPr"j value |Rﬂa\'n ‘A({\'ble f. |\r|'s|'ble in_. |Salpo|'m |Com,,,
1 40 v Static [l - M M
2 |a|= Speed_Setpoint | Real 40 130 13.0 ) =] =] =] Spee
3 @s Speed_actual Value  Real 0.0 15.18097 15.64308 =] =] =] B Spee...
4 ) = > Positive_Speed Struct =] =] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 16.0 15.0 150 =] =] =] Spee...
6 41 = Threshold_Warning  Real 140 100 100 = = = Spee .
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE = = = wami_
9 4] = v Negative_Speed Struct =] =] O Para...
10lg = Threshold_Error Real 160 -16.0 -16.0 = = = Spee .
@ = Threshold_Viaming  Real -14.0 140 -14.0 =] =] =] Spee...
i2lqg = Error Bool false FALSE FALSE = = = eror
@ = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B warmni...

032-600_Global_Data_Blocks * CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

F#FFrhpEg Recpb=ELR™ =]
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Nﬂme |Dam type |Slarl value ‘Snapshot Monitor value |Remin |Accﬁs|'ble i |Uisib\e in_.. |Selpaint |Com,,,
1 4@ v static [l (] M =
2 = Speed_Setpaint Real 13.0 130 =] =) =) Spee...
3 4. Speed_Actual_Value  Real 15.19097 15.64308 =] = B Spee_
4 4O = v Positive_Speed struct )] =] O Para...
5 @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 v =] =] Spee_
6 @ = Threshold_Waming  Real 100 100 100 =) =) =) Spee...
7 < L Error Bool false TRUE TRUE =] ™ B8 error ...
8 4@ = Warning Bool false FALSE FALSE =] = B warni_.
9 €@ = ¥ Negative_Speed Struct =] =] O Para...
wola@ = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 160 =) =] =) Spee...
la = Threshold_Waming  Real -14.0 -14.0 140 =] = = Spee...
2@ = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B8 error ...
B3la = Warning Bool false FALSE FALSE v =] = wami__
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— Para volver a cargar en la CPU los datos guardados temporalmente en la instantanea,
haga clic en el icono )

(- ®)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] b Program blocks b SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Ree o= K[ =
SPEED_MOTOR (snapshot ted: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBME P Copy B‘U values from the snapshot to the Ect\:lalva\ues ofthe CPU |\ 1e ‘RE'IBI'H |A((55ib\e i ‘V\'sib\e = |Selpaint |Com,,,
1 <@ v Static [l O [H] O
2 la= Speed_Setpoint Real 130 14.0 I =] M =] Spee
. Speed_Actual_Value  Real 1519097 15.06981 =] =) B Spee..
4 |40 = ~ Fositive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 15.0 15.0 150 =] =) =] Spee..
6 @@ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 = =] =] Spee
7 4@ L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = =] = wamni__
8 4@ = ¥ Megative_Speed Struct =] =] O Para...
Wla = Threshold_Error Real -160 160 160 = =] =] Spee
Mla = Threshold_Warning  Real 140 140 140 =] =] =] Spee..
12la = Error Bool false FALSE FALSE = =] = error
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B8 wami...

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

g hE Reaems=s N[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

‘NBI’FIE |Dala type |Slnrl value |Snapshol |M0n|lur value ‘Re‘l.a\'n ‘A(.(.Es\'ble f.. |V|'5\'ble in.. |Selpoim |C0m.
1 <@ v Stetic ] O [} [}
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 I = = = Spee..
3 @me Speed_Actual Value  Real 1519097 15.06881 =] =] B spee..
4 |40 = ~ Positive_Speed Struct =} =] O Fara...
5 @ = Threshold_Error Real 150 150 15.0 =] =] =] spee..
6§ @ = Threshold_Warning  Real 100 100 100 =) =] =] Spee..
7 | L] Error Bool false TRUE TRUE =] =] B error ..
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE =) =] B wami...
9 4@ = ¥ MNegative_Speed Struct E E \:| Para...
wna = Threshold_Error Real -16.0 -16.0 -16.0 =) =] =] Spee..
nla = Threshold_Warning  Real 140 -140 -14.0 =] =] =] spee..
izla = Errar Bool false FALSE FALSE =) =] B error ...
a = Warning Bool false FALSE FALSE =] =] B warni...
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— Si desea sobrescribir todos los valores de ajuste con los valores iniciales, haga clic en

@. Los valores de la CPU para los que no se ha activado la opcion "Setpoint" se

conservaran.

(> &)

032-600_Global_Data_Blocks » CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

GE ReEoEE BT =
SPEED_MOTOR (snapshot crey |- 220204 :54:43 AM)

|Name | Data type |S|,arl value ‘Snapshot Monitor value |Hmn|'n |Accssib\e fem |Uis|'b|e in.. ‘Selpoint |Com...
1 |- = Static [ = M B
2 |af= Speed_Setpoint Real 13.0 13.0 140 =] =] =) Spee...
s d@s. Speed_Acwal_value  Real 0.0 1519097 15.06981 = = = Spee_
4 | = v Positive_Speed Struct =] =] O Fara...
5 @ = Threshold_Errar Real 15.0 15.0 150 =] =] =) Spee...
& @ = Threshold_Warning | Real 100 100 100 = = =] Spee_
7 @ L Error Bool false TRUE TRUE =] =] B8 error ...
Bl = Waming Bool false FALSE FALSE =] =] B wami...
9 | = ¥ Negative Speed Struct =) =] =] O Fara...
wa = Threshold_Error Real 160 -16.0 160 = = =] Spee_
nla = Threshold_Warning  Real 140 -14.0 140 =] =] =] Spee...
2@ = Errar Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
3@ = Waming Bool false FALSE FALSE = = = warni__

032-600_Global_Data_Blocks *» CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] *» Program blocks » SPEED_MOTOR [DB2]

#¥ by Readn= B[ =
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM)

|Name |Daln type |Slnr1 value |Snapshol Monitor value ‘Re‘l.a\'n ‘A(.(.mib\e f. |Vi5\'ble in.. |Selpo\'n| |C0m...
1 |4 ~ swaiic 0 O [l @]
2 |afs Speed_Setpoint | Real 130 130 130 = =] [~} =] Spee...
3 | = Speed_Actual_Value  Real 0.0 15.19097 15.06981 =) =] =) B Spee...
4 40 = ~ Positive_Speed Struct =] =] =] O Para...
5 @ = Threshald_Error Real 150 150 150 =] [~} =] Spee...
6 |4 = Threshold_Wamning  Real 100 100 100 =] =] =] Spee...
7 4@a L Error Bool false TRUE TRUE =] =) B Error ...
8 @ = Waming Bool false FALSE FALSE = v B wami__
9 <@ = v Negative_Speed struct =] =] )] O Para...
w0la = Threshald_Errar Real 16.0 16.0 16.0 =] =) =] Spee...
1la = Threshold_Waming  Real 140 140 140 = v =l Spee
2l = Error Bool false FALSE FALSE =] =] B error ...
13l = Waming Bool false FALSE FALSE =] =) B wami...
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7.9 Ampliacion del bloque de datos y carga sin reinicializacion

— Para habilitar la "Download without reinitialization" (Carga sin reinicializacion) para el

blogue de datos "SPEED_MOTOR" [DB2], debe seleccionar &' Geoffine hara o

continuacion, abrir las propiedades del bloque de datos.

(& Geoffine _ SPEED MOTOR [DB2] - Properties [Propiedades])

44 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Optons Tools Window Help Trweflyy i) AR

U (W saveprojer & X 25 0 X 9 MG B R ¥ coonline N coofiine §, A M ¥ ] PORTAL
T m
Devices =
6o o s hE Feaee= BT ERH
SPEED_MOTOR (snapshot created: 7/29/2015 7:54:43 AM) &
& MOTOR_AUTO [FB1] Name Data type Start value Snapshot Retsin Accessiblef_ Visiblein _ Setpoint | Comment
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] 1 4@ v Stafic %I_J
@ SFEED_MOTOR [DB2] ! = Real 130 120 (=] (=] (=] (=] Speed set pointin revolutio.. | &
» [ Technology objects Open | Value  Real 0.0 15.19097 =) = =] Speed actual value in revolu | =
» [ External source files Cut Ce e Struct =] =] =] Parsmeters for erroriwarning | &
» [g PLCtags CrlC | Eror  Real 150 =) =) [  speedlimit/ifexceeded an ..
b [ PLC dats types <Y | Waming  Real 100 =] =] ™ Speed limit/ ifexceeded a w.
~ [ watch and force tsbles Copyas text Bool TRUE =] =] [ enorlimitexceeded
B Add new watch table X Delete el Bool FALSE (=] (=] B8 warning limit exceeded
Force table cename 2 Fed struct =] =] =] Parameters for errorwarning.
Watch table_1 _Error Real 160 160 (=] (=] ™~ Speed limit/ ifexceeded an ..
» [ig Online backups Compile * | warning Real 120 20 ] ] @ speedlimit/ifesceeded s w |
» [ Traces Dovmlosd to device ' Boal FALSE =] =] []  emorlimitexceeded
8 Program info % Ge online crrlk Bool FALSE =] =] [ waming limit exceeded
» [, Device proxy data L .
CA PLCalarms [ A crerthe montorvaiues
[ T lists Applysnapshot values as startvalues b
» [l Local modules [h Generate source from blocks
» E; Common data - . ShifF11 - B
» [5]) Documentation settings 3¢ Cross references F11
: [igi Languages & resources %l call structure |@ Properties  |?Info |4 Diagnostics |
» Online access B Acci
; g TS 2 Assignmentlist ferences | Compile [ Syntax
Switch programming language [
Know-how protection
=, Princ... Curl+P Goto 7 Date Time
& Print preview... uccessfully written to the FLC 712912015 8:05:08 AM
> | Details view 516F terminated. £

4 Portal view WMain 53/ Vistch sable_

@ SPEED_MOTOR

0 CPU1516F terminated.

—> En las propiedades, active en "General" la casilla ™ en el atributo "Optimized block
access" (Acceso optimizado al bloque).
( — General — Attributes [Atributos] — ~ Optimized block access [Acceso optimizado al

bloque])

SPEED_MOTOR [DB2] %

General

General

Attributes

Information
Time stamps

Compilation "] onlystore in load memaory
Frotection

Attributes)

Download without reinitialization

D Data block write-protected in the device
[+ Optimized block access

<] i ] < i ] 2]

r oK 1 ‘ Cancel |
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— Para "Download without reinitialization" (Carga sin reinicializacion), asigne al bloque de
datos una "Retentive memory reserve" (Reserva en la memoria remanente).
( — Download without reinitialization [Carga sin reinicializacion] — Retentive memory

reserve [Reserva en la memoria remanente] — 10 bytes — OK)

SPEED_MOTOR [DBZ] %

General

General

Download without reinitialization

Information
Time stamps
Compilation Memory reserve: [100 bytes available)
Pratection
Attributes

Download without reinitializtiond

E Enable download without reinitialimtion for
retentive tags.

T T

Retentive memoryreserve |10 Bytes | (10 bytes available}

<] i 20 [=] i ] [2]
l: oK Cancel

— Tras ello, cargue su bloque de datos "SPEED_MOTOR" [DB] de nuevo en el controlador

ySe|ecci0ne ﬁ Go online )

(— SPEED_MOTOR [DB] > & _, &/ Gooniine )

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_Blocks\032-600_Global_Data_Blocks

Project Edit View Insert Online Options Tools

X 9

Window  Help Totally Integrated Automation

T I!E it} 3 & Goonline ¥ cooffine B [M [B 3¢ - ] PORTAL

Download to device
Devices 5
EX-Y-) ¥ LE Rereo= N ENE
SPEED_MOTOR g
~ ] 0324600_Global_Data_Blocks [~] Name Data type Start value Snapshot Retain Accessiblef... Visiblein .. Setpoint  Comment
B Add new device |7 @~ swrc L’J_J
gfy Devices & networks 2 418 Speed_Setpoint Real 130 =] =] =] =] Speed set pointin revolutio_ | §°
~ (3 CPU1516F [CPU 1516F-3 PNIDP] s @. speed_Actual Value | Real 00 (=] (=] (=] (=] Speed actusl value in revolu.| 3,
II¥ pevice configuration 4 <@ = v Positive_Speed Struct =] =] v Parameters for errariwarning.| &
4 Online & diagnostics 5@ = Threshold_Error Real (=] =] =] Speed limit | if exceeded an .
~ [ig! Program blocks =|le @ =  Toreshold Waming Real =] ™ B  speed limit/ifexceeded a w.|
B Add new block 7 @ = Error Bool =] ™~ (=] error limit exceeded
& Main [0B1] E @ = Warning Bool =] v (=] warning limit exceeded
4 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] S 4 = v Negative_Speed Struct =] =] ™~ Farameters for erroriwaming..
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] 10 40 = Threshold Error Real =] ~ =] Speed limit [ ifexceeded an _
& MOTOR_AUTO [FB1] [ Jiila = Threshold_Warning  Real =] ™~ =] Speed limit | if exceeded a w_|
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] 2@ = Error Bool (=] (=] (=] error limit exceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] ] sa = Warning Bool =] =] (@] warning limit exceeded
» [ Technology objects
» [ External source files
» [ PLCtags
» [ig) PLC data types
~ [ Viatch and force tables
B Add new watch table [<] 1 B
Force table | Properties  |%i}info | %] Diagnostics |
Watch table_1 =
NG || General | Crossreferences | Compile | Syntax
» 5 Traces ]2 shonsimesssge [7]
B85 Program info
» i} Device proxydata | | Message Gow 7 Date Time
b o Connected to CPU1516F, address IP=192.168.0.1. 7129/2015  8:13:45 AM lz‘

3 | Details view @  conneciion 1o CPU1516F terminated 712912015  8:14:10AM
4 Portal view 2 ovenview | = wain Watchtable_1 | @ SPEED_MOTOR c N el
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— Abhora, active la carga sin reinicializacion haciendo clic en el icono y confirme la

pregunta de seguridad con "OK".

(M, ok

3 e REEB ;«.-»E;Ilﬁ

SPEED_MOTOR

MName Data type P Download without reinitizlimtion Accessibl... | Visible i.. Setpoint

N T
2 @n Speed_Setpoint Real 130 130 =] =] ™ =]
: |4 - speed_sctual Value  Real 0.0 15.27055 =] =] =]
4 4l = ¥ Positive_Speed Struct =] = =]
5 |a L} Threshold_Error Real 15.0 150 E E E
6 |1 - Threshold_Warning | Real 100 100 =] =] =]
7 | L} Error Bool false TRUE = =] @]
8 @ = Warning Bool f FALSE =) =] B
9 41 = ¥ Negative Speed struct =] =] =]
10 4 - Threshold_Errar Real -160 -16.0 =] =] =]
Mnla = Threshold_Warning | Real 140 140 =) =] =]
2la = Error Bool fals FALSE =] =] B
134 =  Warmning Bool FALSE =] =] =]

“Activation (0601:000020)

Do you want to enable the block function "Load without
. reinitialization"?

You can download the following changes to the block interface in "RUN"
mode without having to reinitialize the program. The number of possible
changes is limited. You can specify the size of the memory reserved for
changes under "Options > Settings”. Please note that changes which were
made before activating the memory reserve maycause a reinitialization.

Al

Cormment

Speed set point in revolutions per minute (ran.
Speed actual value in revolutions per minute (.
Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit | if exceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded a warning is displayec
error limit exceeded

warning limit exceeded

1

L‘&.OK ” Cancel
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— Ahora inserte una variable cualquiera en su bloque de datos.

(— Name: [Nombre] Value_test — Data type: [Tipo de datos] Real — Start value: [Valor
inicial] 99)

00_Global_Data_Blocks ¥ CPU1516F [CPU 1516F-3 PN/DP] » Program blocks » SPEED_MOTOR [DB:

s hE Prron=Ho H
SPEED_MOTOR
Name Data type  Start value Retain Accessibl_. | Visible i Setpoint | Comment

1 |4 v Static
2 @@= Speed_Setpoint Real 13.0 =] Speed set point in revolutions per minute (range: +-50 rpm)
3 4. Speed_Actual_Value  Real 0.0 D Speed actual value in revolutions per minute (range: +-50 rpmj
4 4@l ® ~ Positive_Speed Struct Parameters for errorfwarning positive speed
5 |a L} Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
6 L Threshold_Warning  Real E Speed limit | if exceeded & warning is displayed
7 | L Error Bool [l error limit exceeded
8 |a L} Warning Bool =] warning limit exceeded
9 4 " ~ Negative Speed Struct Parameters for errorfwarning negative speed
10 |- - Threshold_Error Real =] Speed limit | if exceeded an error is displayed
11 | L} Threshold_Warning  Real =] Speed limit [ if exceeded & warning is displayed
12 |- L Error Bool D error limit exceeded
13 | - Warning Bool =] warning limit exceeded
14 g = Value_Test Real =)
15 L} e

— Cargue de nuevo su bloque de datos "SPEED_MOTOR" [DB] en el controlador.

(—>SPEED_MOTOR [DB] - &' Download)

00_Global_Data_Blocks\032-600_Global _Data_Blocks
Project Edit View Insert Online Options Tools Window Help

. Totally Integrated Automation
Cf [ saveproject & X &)

X Oz G Jit] 2 & Goonline ¥ Gooffine o A M 2 | PORTAL

Download to device
Devices B3
Moo L I Y S ERE
SPEED_MOTOR &
~ | 032-600_Global_Dats_Blocks 0[] Name Data type |Startvalue | Retain Accessibl... Visible i.. | Setpoint | Comment
K¢ Add new device 1 @ ~ swric u’_J
iy Devices & networks 2 - Speed_Setpaint Real 13.0 [  Sspeedsetpointin revolutions per minute (range: +/-50 pm) | &
- [[§ CPUT516F [CPU 1516F-3 PNIDP] B |z a- Speed_Acwal_Value  Real 0.0 []  speed actualvalue in revolutions per minute (range: +-50 rpm| 5,
[l Device configuration 4 4= ¥ Positive_Speed Struct Parameters for errariwaming positive speed 3
% online & diagnostics s @ = Threshold_Error Real [  Speed limit!ifexceeded an error is displayed
~ [ Program blocks Ol=|ls @ = Threshold_warning  Real ¥  speedlimit!ifexceeded a warning is displayed
B Add new block 7 la = Error Bool [ errorlimitexceeded
& Main [0B1] [ ] 8 @@ = Wsrning Bool [ warning limit exceeded
48 MOTOR_SPEEDCONTROL [FC10] @® |: @@= ~ negative_Speed Struct Parameters for errariwaming negative speed
4 MOTOR_SPEEDMONITORING [FC11] [ ] w0la = Threshold_Error Real M  speed limit!ifexceeded an error is displayed
4 MOTOR_AUTO [FB1] o |nla = Threshold_Warning  Real @ Speedlimit/ifexceeded a warning is displayed
@ MOTOR_AUTO_DB [DB1] [ ] i2la = Error Bool [ errorlimitexceeded
@ SPEED_MOTOR [DB2] i 0 ila = Werning Bool []  warning limit exceeded
b [3 Technology objects 14 a0 = Value_Test Real =]
b [ External source files 15 . <Add news
b [@ PLCtags [ ]
» [ PLC data types [<] [ >
= [ vietch and force tables |l Properties  |%i}info @ [ %] Diagnostics |
B Add new watch tble
FZ| Force table J General H Cross-references ‘l Compile H Syntax (i)
Ve bl IR FErrr—
» [ online backups
b :" Terz 1 Message Goto |7 Date Time
%) Program info &  5setpointualues successhullywritten to the PLC. 713012015 6:29:17 PM [~]
¥/ [ Device progydata @  Connection to CPUT516F terminated. 73012015 6:30:59 PM
£ PLCalarms “1® connectedto CPU15T6F, address IP=192.168.0.1 71302015

Overview

Watch table_1 | @@ SPEED_MOTOR

4 Portal view

9 Check before loading

Ststus || Target Message Action
@ v cruisieR Ready for loading.
(V] > Software Download software to device Consistent download
¥ Overwrite online? Objects that exist online and are
e overwritten
[} Main [0B1] [v] overwrite
[} SPEED_MOTOR [DB2] [v] overwrite
Refresh |
Finish H [ Lead H Cancel |
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— Sivuelve a visualizar el bloque haciendo clic en "

ooh

no han sido sobrescritos por los valores iniciales.

och

(—>

)

", vera que los valores observados

Data type Startvalue Monitor value | Retain

SPEED_MOTOR
Name

1 || - Static

2 4@~ Speed_Setpoint Real
3 4w Speed_Actual_Value  Real
4 4 = ¥ Positive_Speed Struct
5 | L Threshold_Error Real
6 |4 L} Threshold_Warning  Real
7 | L Error Bool
8 |41 - Warning Boal
9 < = ~ Negative_Speed Struct
10 - = Threshald_Error Real
11 <1 L Threshold_Warning  Real
12 | L} Error Bool
13 | L} Warning Boal
14 < = Value_Test Real

¥ b Be o =M

7.10 Archivado del proyecto

140
00

17.0
12.0
FALSE
FALSE

-16.0
“140
FALSE
FALSE
99.0

Accessibl...  Visible i..  Setpoint

008 0008 0E

|

Comment

Speed set pointin revolutions per minute (ran..
Speed actual value in revolutions per minute (|
Parameters for errorfwarning positive speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/if exceeded & warning is displayed|
error limit exceeded

warning limit exceeded

Parameters for errorfwarning negative speed
Speed limit/ ifexceeded an error is displayed
Speed limit/ ifexceeded 8 warning is displayed|
error limit exceeded

warning limit exceeded

— Finalmente, archivaremos el proyecto completo. Seleccione la opcion — "Archive ..."

(Archivar) en la opcién de menu — "Project" (Proyecto). Seleccione la carpeta en la que

desee archivar el proyecto y guardelo con el tipo de archivo "TIA Portal project archive"

(Archivos de proyecto del TIA Portal).

( — Project [Proyecto] — Archive [Archivar] — TIA Portal project archive [Archivos de

proyecto del TIA Portal] —» 032-600_Global_Data_Blocks... — Save [Guardar])

T4 Siemens - G:\Automation\032-600_Global_Data_EBlocks\032-600_Global_Data_Blocks

|§,§.§.meh|ah\ej |' SPEED_MOTOR

Pr?JE(t Edit View Insert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
[5F New... N 5 MG [ & Goonline ¥ Gooffiine A [N I 3¢ - (1] AL
m[% open_.. Crrle0
Migrate project...
Close claw B
H seve Curles S hE PereaEHT ERE
Save ss.. Ctrl+ShifesS =
SPEED_MOTOR =
Delete project... CulE -~ Name Datatype |start value |Retain Accessibl_ Visible i | Setpoint | Comment =
1 |~ satic L;'_'J
Rewieve... 2 4m=  Speed_Setpoint real [E[130 | @  Speedsetpointin revolutions per .| &
T Card ReaderiUSB memary 3 |4m=  Speed_Actusl_Vslue  Real 0.0 [C)  speedsctualvalue in revolutions p.| 2.
B Memorycard file =|# @= ~ Positive_Speed Struct Parameters for errorwarning positi... a
Upgrade |- @ = TeshodEmer  Real @  Speedlimitiifexceeded an erroris | |
2 F’Hr;t,,, cober & 4@ =  Threshold_Waming Real [  Speedlimitiifexceeded a waming |
7 @ = Error Bool [ errerlimitexceeded
& Print preview... = ——
8 @ = Warning Bool [ waming limit exceeded
GlAutomatie...|032-600_Global _Data_Blocks 9 40 = ¥ Negative Speed Struct Parameters for erroriwarning negati
GilAutomation|__z2u..1032_300_PID_Control 1) 10 4@n =  Threshold Eror  Real ¥  speedlimitiifexceeded an erroris |
Glautomation052-3..1052-300_FID_Control 1140 = Threshold_Warning Real @  Speedlimitiifexceeded a warning |
GilAutomation|03..1032_300_Analog_Values G e Boal Bl e
Exit Ba . Warning Boal [ waming limitexceeded
¥ [ Technology objects 14|@ = Value_Test Real =)
» g} External source files
» [ PLCtags
» g PLC dats fypes
w [ Warch and farce tables
B¢ Add newwatch table
~ [<] 1] >
¥ |Details view |g Properties H:i.llnfu yHﬂ Diagnostics ‘

~ Connection to CPU1516|

erminated.
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8 Listade comprobacion

Descripcién

Comprobado

Bloque de datos SPEED_MOTOR [DB2] creado
correctamente.

Cambios de programa en Main [OB1] realizados.

Compilacién correcta y sin avisos de error

Carga correcta y sin avisos de error

Conexion de la instalacién (-KO = 1)

Cilindro introducido/respuesta activada (-B1 = 1)

Parada de emergencia (-Al = 1) no activada

Modo de operacion AUTOMATICO (-SO = 1)

Pulsador de parada automatica no accionado (-S2 = 1)
Accionar brevemente el pulsador de arranque automético
(-S1=1)

Sensor deslizador ocupado, activado (-B4 = 1)

A continuacién se conecta Motor de cinta -M1 velocidad
variable (-Q3 = 1) y permanece activo.

La velocidad coincide con la consigna de velocidad dentro del
rango +/-50 rpm

Sensor fin de cinta, activado (-B7 = 1) —» -Q3 = 0; al cabo de
2 segundos,

accionar brevemente el pulsador Parada automatica (-S2 = 0)
—--Q3=0

Activar PARADA DE EMERGENCIA (-A1=0) »>-Q3=0

Modo de operacion Manual (-S0 =0) - -Q3 =0

10

Desconectar la instalacion (-KO =0) - -Q3=0

11

Cilindro no introducido (-B1=0) - -Q3=0

12

Velocidad > Limite de velocidad fallo max. - -Q3=0

13

Velocidad < Limite de velocidad fallo min. - -Q3 =0

14

Proyecto archivado correctamente
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9 Ejercicio

9.1 Tarea planteada: ejercicio

En este ejercicio se creara otro bloque de datos global denominado "ALMACEN_PLASTICO"

[DB3].

En este bloque de datos se definiran y se mostraran respectivamente la consigna y el valor

real del contador de piezas de plastico.

Para ello, se agregaran al bloque de funcién "MOTOR_AUTO" [FB1] una entrada conectable
para la especificacién de la consigna y una salida para la visualizacion del valor real.

9.2 Esquema tecnoldgico

Aqui se muestra el esquema tecnoldgico para la tarea.

SCE_ES_032-600 Global Data Blocks_S7-1500_R1703.docx

Sortieranlage / Sorting station - Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
B4 B3 metal 87
Plasti
Rutsche/Slide :> Forderband/Conveyor :. :> m:zt:lg
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
[T external manipulated value speed
m B2 3.0 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
_BS Istwert Drehzahl/ 5.0 Ujmin {rpm) W -B1 manipulated value speed
actual value speed . B U/min (rpm)
1.0 m/s
Figura 5: Esquema tecnol6gico
Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb / Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
_P1 einfon _P5 gestartetistarted - Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ St Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
T Manual -M1 backwards
P4 akfiviert/active
-P7 ausgefahreniexiended
-A1 NOTHALT/E: st -52 Sk st
/Emergency stop || opp/stop -56 Zylinder -M4 ausfahren/
-P2 Handimanual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend P6 eingefabreniretractsd
__ SO Betriebsart/operating mode -S5 Zylinder -M4 einfahren/
— cylinder -M4 retract
Figura 6: Panel de control
Libre utilizacion para centros de formacion e 1+D. © Siemens AG 2017. Todos los derechos reservados. 39




Documentacion didactica SCE | Médulo TIA Portal 032-600, edicion 05/2017 | Digital Factory, DF FA

9.3 Tabla de asighacién

Para esta tarea se necesitan las siguientes sefiales como operandos globales.

DI Tipo Identificacion | Funcion NC/NA
10.0 BOOL -Al: Aviso PARADA DE EMERGENCIA ok NC
10.1 BOOL -KO Instalacion "ON" NA

int . leccion d q | Manual =0
i nterruptor seleccién de modo manua .
10.2 BOOL SO (0)/automatico (1) Automlatlco
10.3 BOOL -S1 Pulsador inicio automatico NA
10.4 BOOL -S2 Pulsador parada automatica NC
10.5 BOOL -B1 Sensor cilindro-M4 introducido NA
11.0 BOOL -B4 Sensor deslizador ocupado NA
11.3 BOOL -B7 Sensor de pieza al final de la cinta NA
Sensor de valor real de velocidad del motor,
EW64 BOOL B8 +/-10 V corresponden a +/-50 rpm

DO Tipo Identificacién Funcién

Q0.2 BOOL -Q3 Motor de cinta-M1 velocidad variable
Consigna de velocidad del motor en dos
QW 64 BOOL Ul direcciones, +/-10 V corresponden a +/-50 rpm

Leyenda de la lista de asighacidn

DI Entrada digital DO Salida digital
Al Entrada analdgica AO Salida analégica
I Entrada Q Salida

NC Contacto normalmente cerrado

NA Contacto normalmente abierto

9.4 Planificacion

Ahora, planifique por su cuenta la implementacion de la tarea.
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9.5 Listade comprobacién: ejercicio

Descripcién

Comprobado

Bloque de datos ALMACEN_PLASTICO [DB3] creado
correctamente.

Cambios de programa en MOTOR_AUTO [FB1] realizados.

Cambios de programa en Main [OB1] realizados.

Compilacién correcta y sin avisos de error

Carga correcta y sin avisos de error

Conexion de la instalacién (-KO = 1)

Cilindro introducido/respuesta activada (-B1 = 1)

Parada de emergencia (-Al = 1) no activada

Modo de operacién AUTOMATICO (-S0 = 1)

Pulsador de parada automatica no accionado (-S2 = 1)
Accionar brevemente el pulsador de arranque automético
(-S1=1)

Sensor deslizador ocupado, activado (-B4 = 1)

A continuacion se conecta Motor de cinta -M1 velocidad
variable (-Q3 = 1) y permanece conectado.

La velocidad coincide con la consigna de velocidad dentro del
rango +/-50 rpm

Sensor fin de cinta, activado (-B7 = 1) —» -Q3 = 0; al cabo de
2 segundos,

accionar brevemente el pulsador Parada automatica (-S2 = 0)
—-Q3=0

Activar PARADA DE EMERGENCIA (-A1=0) »>-Q3=0

10

Modo de operacion Manual (-SO =0) - -Q3 =0

11

Desconectar la instalacion (-KO =0) - -Q3=0

12

Cilindro no introducido (-B1 =0) - -Q3 =0

13

Velocidad > Limite de velocidad fallo max. - -Q3 =0

14

Velocidad < Limite de velocidad fallo min. - -Q3 =0

15

Proyecto archivado correctamente
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10Informaciéon adicional

Si desea familiarizarse mas con los materiales y profundizar su conocimiento, encontrara
informacién adicional como, p. €j.: primeros pasos, videos, tutoriales, aplicaciones, manuales,
guias de programacion y versiones de prueba del software y el firmware, todo en el siguiente

enlace:

www.siemens.com/sce/s7-1500
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