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Globale Datenbausteine beil der
SIMATIC S7-1200

1 Zielstellung

In diesem Kapitel lernen Sie die Verwendung von globalen Datenbausteinen bei SIMATIC S7-
1200 mit dem Programmierwerkzeug TIA Portal kennen.

Das Modul erklart den Aufbau, die Erstellung und den Zugriff auf globale Datenbausteine fur
SIMATIC S7-1200. Dabei wird schrittweise gezeigt wie ein globaler Datenbaustein im TIA Portal
angelegt und wie im Programm auf diese Daten lesend und schreibend zugegriffen wird.

Es kénnen die unter Kapitel 3 aufgefiihrten SIMATIC S7-Steuerungen eingesetzt werden.

2 Voraussetzung

Dieses Kapitel baut auf dem Kapitel ,Analoge Werte mit einer SIMATIC S7-1200“ auf.
Zur Durchfihrung dieses Kapitels kénnen Sie z.B. auf das folgende Projekt zurtickgreifen:
~SCE_DE_031-500_Analoge_Werte_S7-1200.....zap14".
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3 Benotigte Hardware und Software

1 Engineering Station: Voraussetzungen sind Hardware und Betriebssystem
(weitere Informationen siehe Readme/Liesmich auf den TIA Portal Installations-DVDs)
Software SIMATIC STEP 7 Basic im TIA Portal — ab V14 SP1

3 Steuerung SIMATIC S7-1200, z.B. CPU 1214C DC/DC/DC mit Signalboard ANALOG
OUTPUT SB1232, 1 AO — ab Firmware V4.2.1

Hinweis: Die digitalen Eingdnge und die analogen Ein- und Ausgange sollten auf ein
Schaltfeld herausgefihrt sein.

4  Ethernet-Verbindung zwischen Engineering Station und Steuerung

- 2 SIMATIC STEP 7

. . . Basic (TIA Portal) ab
1 Engineering Station V14 SP1

4 Ethernet-Verbindung

99T T T YTy
99T T T YTy

3 Steuerung SIMATIC S7-1200 Schaltfeld
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Theorie

Datenbausteine

Datenbausteine enthalten im Gegensatz zu Codebausteinen keine Anweisungen sondern dienen
zur Speicherung von Anwenderdaten.

In Datenbausteinen stehen also variable Daten, mit denen das Anwenderprogramm arbeitet. Die
Struktur globaler Datenbausteine kénnen Sie beliebig festlegen.

Globale Datenbausteine nehmen Daten auf, die von allen anderen Bausteinen aus verwendet
werden kdnnen (siehe Abbildung 1). Auf Instanz-Datenbausteine sollte nur der zugehorige
Funktionsbaustein zugreifen. Die maximale Gro3e von Datenbausteinen variiert abhangig von
der eingesetzten CPU.

Global DB Zugriff fiir alle Bausteine
(DB_Global)

Funktion Instance DB Zugriff nur far
baustein_12 (DB_lInstanz) Funkationsdatenbaustein 12

Abbildung 1: Unterschied zwischen globalem Datenbaustein und Instanz-Datenbaustein.
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Anwendungsbeispiele fir globale Datenbausteine sind:
— Speicherung der Informationen zu einem Lagersystem. ,Welches Produkt liegt wo?*
— Speicherung von Rezepturen zu bestimmten Produkten.

Die Daten in Datenbausteinen werden zumeist remanent gespeichert. So bleiben diese auch bei
Spannungsausfall oder nach STOPP/START der CPU erhalten.

4.2 Datentypen bei SIMATIC S7-1200

In einer SIMATIC S7-1200 gibt es eine Vielzahl unterschiedlicher Datentypen, mit denen
unterschiedliche Zahlenformate dargestellt werden. Im Folgenden wird eine Auflistung einiger
elementarer Datentypen gegeben.

Datentyp | Grol3e Bereich Beispiel fur konstanten
(Bit) Eintrag
Bool 1 0 bis 1 TRUE, FALSE, O, 1
Byte 8 16#00 bis 16#FF 16#12, 16#AB
Word 16 16#0000 bis 16#FFFF 16#ABCD, 16#0001
DWord 32 16#00000000 bis 16#FFFFFFFF | 16#02468ACE
Char 8 16#00 bis 16#FF ‘AT, '@
Sint 8 -128 bis 127 123,-123
Int 16 -32.768 his 32.767 123, -123
Dint 32 -2.147.483.648 bis 2.147.483.647 | 123, -123
usint 8 0 bis 255 123
Ulnt 16 0 bis 65.535 123
UDInt 32 0 bis 4.294.967.295 123
Real 32 +/-1,18 x 10 -38 bis +/-3,40 x 10 *°| 123,456, -3,4, -1,2E+12,
3,4E-3
LReal 64 +/-2,23 x 10 -** bis +/-1,79 x 10 | 12345.123456789
308 -1.2E+40
Time 32 T#-24d_20h_31 m_23s_648ms bis| T#5m_30s
T#24d_20h_31 m_23s_647ms 5#-2d
Gespeichert als: -2,147.483,648 | T#1d_2h_15m_30x_45ms
ms bis +2,147,483,647 ms
String Variable 0 bis 254 Zeichen in Bytegrol3e '‘ABC'
Array Mit Arrays werden Daten eines
einheitlichen Datentyps
hintereinander angeordnet und im
IAdressbereich fortlaufend
adressiert. Die Eigenschaften eines
jeden Arrayelements sind gleich
und werden an der Arrayvariablen
projektiert.
Struct Der Datentyp STRUCT
reprasentiert eine Datenstruktur,
die sich aus einer festen Anzahl
\von Komponenten
unterschiedlicher Datentypen
zusammensetzt. Auch
Komponenten vom Datentyp
STRUCT oder ARRAY kdnnen in
einer Struktur geschachtelt werden.
Weitere Datentypen entnehmen Sie
der Online-Hilfe.
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4.3 Optimierte Bausteine

S7-1200 Steuerungen besitzen eine optimierte Datenablage. In optimierten Bausteinen sind alle
Variablen gemaf ihrem Datentyp automatisch sortiert. Durch die Sortierung wird sichergestellt,
damit Datenliicken zwischen den Variablen auf ein Minimum reduziert werden und die Variablen
fur den Prozessor zugriffsoptimiert abgelegt sind.

— Der Zugriff erfolgt immer schnellstméglich, da die Dateiablage vom System optimiert wird und
unabhéngig von der Deklaration ist.

— Keine Gefahr von Inkonsistenzen durch fehlerhafte, absolute Zugriffe, da generell symbolisch
zugegriffen wird.

— Deklarationsdnderungen fuhren nicht zu Zugriffsfehlern, da z.B. Zugriffe durch
Prozessvisualisierungssysteme symbolisch erfolgen.

— Einzelne Variablen kdnnen gezielt als remanent definiert werden.

— Keine Einstellungen im Instanzdatenbaustein notwendig/mdglich. Es wird alles im
zugeordneten FB eingestellt (z.B. Remanenz).

— Speicherreserven im Datenbaustein erméglichen das Andern ohne Verlust der Aktualwerte
(Laden ohne Reinitialisierung).

4.4 Laden ohne Reinitialisierung

Um Anwenderprogramme, die bereits in einer Steuerung laufen, nachtraglich zu éandern, bieten
S7-1200 Steuerungen die Mdoglichkeit, die Schnittstellen von optimierten Funktions- oder
Datenbausteinen im laufenden Betrieb zu erweitern. Die ge&dnderten Bausteine kdnnen Sie
laden, ohne die Steuerung in STOPP zu setzen und ohne die Aktualwerte von bereits geladenen
Variablen zu beeinflussen.

Name
Variable1

Variable1 3.4 @ Variable1

Variable2 451 I
Variable3 23

Varnable2 Variable2 451

Variable3 [ variable3 23

Variable4 Variable4 0

Variable5 0 |

Variable5

Abbildung 2: Laden ohne Reinitialisierung

Folgende Schritte kdnnen durchgefihrt werden, wahrend die Steuerung im RUN ist:
1. Aktivieren ,Laden ohne Reinitialisierung”

2. Neu definierte Variablen in bestehenden Baustein einfligen

3. Erweiterten Baustein in Steuerung laden

Die neu definierten Variablen werden initialisiert. Die bestehenden Variablen behalten ihren
aktuellen Wert.

Voraussetzung: ist, dass vorher eine Speicherreserve fiir den Baustein definiert worden ist und
dieser mit dieser Speicherreserve in die CPU geladen wurde.

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
SCE_DE_031-600 Globale Datenbausteine S7-1200_R1709.docx



6.1

Lern-/ Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 031-600, Edition 2018 | Digital Factory, DF FA

Aufgabenstellung

In diesem Kapitel soll das Programm aus Kapitel ,SCE_DE_031-500 Analoge Werte S7-1200"
um einen Datenbaustein erweitert werden, der die Parameter fir die beiden Funktionen
,MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG" [FC10] und ,MOTOR_ DREHUEBERWACHUNG" [FC11]
zentral zur Verfligung stellt.

Planung

Die Datenverwaltung und Sollwertvorgabe zu den Funktionen ,MOTOR_DREHZAHL-
STEUERUNG" [FC10] und ,MOTOR_ DREHUEBERWACHUNG" [FC11] soll iiber den globalen
Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR" [DB2] erfolgen.

Dieser wird als Erweiterung bei dem Projekt ,031-500_Analoge_Werte_S7-1200" erganzt. Dieses
Projekt muss vorher dearchiviert werden.

Im Organisationsbaustein ,Main* [OB1] missen zuvor beide Funktionen ,MOTOR_DREHZAHL-
STEUERUNG" [FC10] und ,MOTOR_ DREHUEBERWACHUNG" [FC11] mit den Variablen aus
dem globalen Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR" [DB2] beschaltet werden.

Globaler Datenbaustein fur Drehzahlsteuerung und Drehzahl-
uberwachung des Motors

Drehzahlsollwert und Drehzahlistwert werden im Datenformat Real (32-Bit- Gleitpunktzahl) als
erste Variablen im Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR*" [DB2] angelegt. Dabei erhélt der
Drehzahlsollwert den Startwert + 10 U/min.

Daraufhin wird eine Struktur (Struct) ,Positive_Drehzahl’ zur Uberwachung der positiven
Drehzahlgrenzen angelegt.

Diese Struktur enthalt die zwei Variablen ,Stoergrenze’ (Startwert + 15 U/min) und ,Warngrenze'
(Startwert + 10 U/min) im Datenformat Real (32-Bit- Gleitpunktzahl) und die zwei Variablen
,Stoerung' und Warnung' im Datenformat Bool (binare Zahl).

Die Struktur (Struct) ,Positive_Drehzahl* wird als Kopie erneut eingefigt und in
Negative_Drehzahl‘ zur Uberwachung der negativen Drehzahlgrenzen umbenannt.

Die Variable ,Stoergrenze' erhalt hier den Startwert - 16 U/min und die Warngrenze' den
Startwert - 14 U/min.

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
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6.2 Technologieschema

Hier sehen Sie das Technologieschema zur Aufgabenstellung.

Sortieranlage / Sorting station

-B4 -B5

-B6

Metall/
metal
— _

Rutsche/Slide > Forderband/Conveyor [:.

Zusitzliche Werte
Additional values

Plastik/
plastic

1.0 mfs

-B9 externer Stellwert Drehzahl/

1 external manipulated value speed
‘ H B2 50 U/min (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahl/
_B8 Istwert Drehzahl/ . W -Bi manipulated value speed
5.0 Ufmin (rpm) 5.0
actual value speed - Wi (rpari)

Abbildung 3: Technologieschema

Schalter der Sortieranlage
Switches of sorting station

-P1 einion

Automatikbetrieb
Automatic mode

-P5 gestartetistaried

Handbetrieb [ Manual mode

-53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
Manual -M1 forwards

j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ -51 Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/

Manual -M1 backwards

-P4 aktiviert/active

Q -A1 NOTHALT/Emergency stop

-P7 ausgefahren/extended
-52 Stopp/sto|
o Pp/stop -56 Zylinder -M4 ausfahren/

cylinder -M4 extend
-85 Zylinder -M#4 einfahren/
o cylinder -M4 retract

-P2 Hand/manual -P3 Autofauto -P6 eingefahreniretracted

j -S0 Betriebsart/operating mode

Abbildung 4: Bedienpult
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6.3 Belegungstabelle

Die folgenden Signale werden als globale Operanden bei dieser Aufgabe bendtigt.

DE Typ Kennzeichnung | Funktion NC/NO
E 0.0 BOOL -Al Meldung NOTHALT ok NC
EO0.1 BOOL -KO Anlage ,Ein" NO
i Hand =0

E 0.2 BOOL -0 Schalter_BetnebswahI Hand (0)/

Automatik(1) Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Taster Automatik Start NO
E 0.4 BOOL -S2 Taster Automatik Stopp NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor Zylinder -M4 eingefahren NO
E1.0 BOOL -B4 Sensor Rutsche belegt NO
E 13 BOOL -B7 Sensor Teil am Ende des Bandes NO

Sensor Istwert Drehzahl des Motors +/-10V
EW64 BOOL | -B8 entsprechen +/- 50 U/min
DA Typ Kennzeichnung | Funktion
A0.2 BOOL -Q3 Bandmotor -M1 variable Drehzahl

Stellwert Drehzahl des Motors in 2
AW 64 BOOL Ut Richtungen +/-10V entsprechen +/- 50 U/min

Legende zur Belegungsliste

DE

AE

E

NC

NO

Digitaler Eingang

Analoger Eingang

Eingang

DA Digitaler Ausgang
AA Analoger Ausgang

A Ausgang

Normally Closed (Offner)

Normally Open (Schlief3er)

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
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7  Strukturierte Schritt-far-Schritt-Anleitung

Nachfolgenden finden Sie eine Anleitung wie Sie die Planung umsetzen kdnnen. Sollten Sie
schon gut klarkommen, reichen Ihnen die nummerierten Schritte zur Bearbeitung aus. Ansonsten
orientieren Sie sich an den folgenden Schritten der Anleitung.

7.1 Dearchivieren eines vorhandenen Projekts
® Bevor wir das Projekt ,SCE_DE_031-500_Analoge_Werte_S7-1200.zap14" aus dem Kapitel
~SCE_DE_031-500 Analoge Werte_S7-1200“ erweitern koénnen, missen wir dieses
dearchivieren. Zum Dearchivieren eines vorhandenen Projekts missen Sie aus der
Projektansicht heraus unter ® Projekt ® Dearchivieren das jeweilige Archiv aussuchen.

Bestatigen Sie Ihre Auswahl anschlieRend mit Offnen.

( ® Projekt ® Dearchivieren ® Auswahl eines .zap-Archivs ® Offnen)

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfigen Online

[3F Neu...
H (¥ Offnen... Strg+0
Projekt migrieren...

Projekt I6schen... Strg+E
Multiuser-Serverprojekte verwalten...
' Card ReaderiUSB-Speicher »
' Memory Card-Datei >

E:\00_TIA_Por...\031-100_FC-Prcgrammierung
E:\00_TA_Por..\031-300_IEC_Zeiten_Zaehler
E:\00_TIA_Por...\031-200_FB-Prcgrammierung

Beenden Alt+F4

® Als Nachstes kann das Zielverzeichnis ausgewahlt werden, in welches das dearchivierte

Projekt gespeichert werden soll. Bestatigen Sie lhre Auswahl mit ,OK".

( ® Zielverzeichnis ® OK)

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
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® Das geoffnete Projekt speichern Sie unter dem Namen 031-600_Globale Daten-
bausteine_S7-1200.

( ® Projekt ® Speichern unter ... ® 031-600_Globale_Datenbausteine_S7-1200 ®

speichern)

14 Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-500_Analoge_Werte_S7-1200\031-500_Analoge_Werte_S7-1200

Projekt |Bearbeiten Ansicht Einfiigen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe

— Totally Integrated Automation
[3f Neu... Nz 5 MG ® R onlineverbinden @¥ Online-Verbindung trennen ~ S [ [ 3¢ * PORTAL
[ [¥ Offnen... Strg+0
Projekt migrieren... }
SchlieBen Strg+W B
2 >
B speiche 9+ } =
Speichern unter... Strg+Shift+S | S
=3
Projekt I6schen Strg+E e
Archivieren...

Dearchivieren...
Multiuser-Serverprojekte verwalten...

S Card Reader/USB-Speicher »
T Memory Card-Datei »

ujaiyonqig &

Basis-Integritdts prifung starten

Hochristen
£:100_T..1031-500_Analoge_Werte_57-1200
E:\..\031-500_Analoge_Werte_S7-1200_V14
E:100_TIA_Portall0..1031-500_Analoge_Werte
E:100_TIA_Por..1031-300_IEC_Zeiten_Zaehler
£:100_T1..1031-300_IEC_Zeiten_Zaehler_V14
E:100_TIA_Por...\031-200_FB-Programmierung
£:100_T..1031-200_FB-Programmierung_V14
E:100_T...1031-100_FC-Programmierung_V14

|
Beenden Alt+F4 |

> | Detailansicht '8, Eigenschaften [} Info yl&} Diagnose

4 Portalansicht ersicht V' Projekt gespeichert unter E:\00_TIA_Po.
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7.2 Erstellen des globalen Datenbausteins , DREHZAHL _MOTOR*

® Wahlen Sie den Ordner ,Programmbausteine' Ihrer CPU 1214C DC/DC/DC und klicken
danach auf ,Neuen Baustein hinzuftigen®, um dort einen globalen Datenbaustein anzulegen.

(® CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC] ® Neuen Baustein hinzufiigen)

J& Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbau:

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras

[5f (% H Projektspeichern &) ¥ 75 72 X N (M2
Projektnavigation
Gerdte
¥ ] 031-600_Globale_Datenbausteine 7

B¢ Neues Gerat hinzufigen
5&5 Gerate & Netze
52 [m CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC]
Y Gerétekonfiguration
%} Online & Diagnose

L[}

v gl Programmbausteine
w& Neuen in hinzufii
4 Main [0B1]
3 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10]
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG ...
4 MOTOR_AUTO [FB1] [
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1]

e
® Im darauffolgenden Dialog wahlen Sie =% und benennen lhren neuen Baustein:

,DREHZAHL_MOTOR". Als Typ wéhlen Sie ,Global-DB’, die Nummer 2 wird automatisch
vergeben. Aktivieren Sie das Hakchen ,Neu hinzufiigen und 6ffnen’. Klicken Sie nun auf

mehr...

e
,OK®. (® &% ® Name: DREHZAHL_MOTOR ® Typ: Global-DB ® ™ Neu hinzufiigen und
offnen ® OK)
Neuen Baustein hinzufiigen X
Name:
DREHZAHL_MOTOR |
Tp: | = Global-os 3
o8 | Sprache: [De ~|
| Organisations- | Nummer: R - |
baustein :
() Manuell
‘ (s) Automatisch
#B { Beschreibung:
Funktions- Datenbausteine (DBs) dienen der Speicherung von Programmdaten.
baustein ‘

J

FC

Funktion

&

Daten-
baustein

> l Weitere Informationen

[w) Neu hinzufigen und ffnen [ OK | | Abbrechen
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® Der Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR" wird automatisch angezeigt. Legen Sie nun zuerst
die hier gezeigten Variablen ,Drehzahlsollwert’ und ,Drehzahlistwert’ mit den zugehérigen
Kommentaren an. Als Datentyp wahlen Sie ,Real’. Dem ,Drehzahlsollwert' geben Sie gleich

einen Startwert von 10.0 U/min.

( ® Drehzahlsollwert ® Real ® 10.0 ® Drehzahlistwert ® Real)

031-600_Globale_Datenbausteine_S7-1200 » CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC] » Programmbausteine » DREHZAHL MOTOR [DB2]

FE LbEg feaed=H Y =
DREHZAHL MOTOR
Name Datentyp | Startwert |Remanenz Erreichbaraus HMI | Sichtbar in HMI | Einstellwert | Komnmentar
1 4@ ~ Static
2 4w Drehzahlsollwert  Real 10.0 =) =) =] =] Drehzahivergabe in Umdrehungen pro Minute (Bereich: +- 50 Wmin)
3 4w Drehzahlistwert Real @ 0.0 ) =) =) =) B Drehzahlistwert in Umdrehungen pro Minute (Bereich: +- 50 Wmin)
4 L] <HinzL e

zufiigen

[<] [ »

Hinweis: Achten Sie darauf die richtigen Datentypen zu verwenden.

® Im nachsten Schritt legen wir eine Variablenstruktur ,Struct® an, um diese spéater

vervielféaltigen zu kénnen. ( ® Struct)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

¢ 2¢ B, @ = °7 Aktuslwerte behalten g Momentaufnahme ¥, ¥ pomentaufnahmen in Startwerte kopieren g (% Startwerte als Aktualwerte laden W), &), -2
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 4@ v static
2 a-ns Drehzahlsollwert Real 100 =) ™ ™ ™ =) Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 U/min)
s as Drehzahlistwert Real 0.0 =) =) ™ ™ 0O Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
4 0 Hinzufiigen | B
Real Bl
Sint
String
Struct
Time
Time_Of Day =
uDInt =]
Ulnt [v
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® Geben Sie der Struktur den Namen, Positive Drehzahl® und einen Kommentar.

( ® Positive_Drehzahl)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

ins kopi B & s als Aktualwerte laden @, &) =

F#FLEE T
DREHZAHL_MOTOR

<@ = v Positive_Drehzahl

Name Datentyp Startwert Remanenz Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari...
1 @ v Static
2 @-s Drehzahlsollwert Real 10.0 ™ ™ ™~ ™ =] Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
3 @s Drehzahlistwert Real 0.0 =] ™ ™ ™ B Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
4 struct [E] O ™ ™~ ] [Parameter fir Stérungiarmung positive Drehzahl |
5
6

Einstellwert Kommentar

® Legen Sie unterhalb der Struktur die hier gezeigten Variablen zur Drehzahliberwachung mit

den entsprechenden Startwerten an.

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDCUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

kopi B & s als Aktual laden ), & = |

T LEE T A

DREHZAHL_MOTOR

behal =X Ear C N b

Einstellwert Kommentar

Name Datentyp Startwert Remanenz Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari...
1 4@ v static
2 as Drehzahlsollwert Real 100 =] ™ ™ =) ™ Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
3 @as Drehzahlistwert Real 0.0 =] ™ ™ ™ =] Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct 0 ™ =] ™ Parameter fiir Stérung/Warnung positive Drehzahl
5 @ L] Stoergrenze Real 15.0 ™ ™ ™ =] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
6 @ - Warngrenze Real 100 ™ =] ™ =] Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
7 4@ L] Stoerung als ™ ™ ™ G Stérgrenze Uberschritten
8 @ = Warmung =) =) ™ [ [wamngrenze uberschritten |
9 = E
10 - r

Hinweis: Achten Sie darauf die richtigen Datentypen zu verwenden.

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
SCE_DE_031-600 Globale Datenbausteine S7-1200_R1709.docx



Lern-/ Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 031-600, Edition 2018 | Digital Factory, DF FA

® Markieren Sie nun die Struktur und kopieren diese.

(® Kopieren)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

2@ i, E = T Akwal behal =3 B fnahmen in kop & & s als Aktual laden &, &,
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 €@ v static
2 a-n Drehzahlsollwert Real 100 ™ ™ ™~ ™ ™ Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
3 a-s Drehzahlistwert Real 0.0 ™ v v 2 [m] Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/-50 Uimin)
e hzahl Stmcl@ [m] = ~ v Parameter fiir Stérung/Warnung positive Drehzahl
5 ::: Ze!Ie einfigen Real 15.0 v v ~ (=] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
| =F Zeile hinzufigen Real 100 =) =) =] @ [Dretaahigrenzel Bei Ubersehre g wird Sine Waming BUsgegeben
7 Strg+X | Bool =) ™ ™ ()} Stérgrenze Uberschritten
8 - Bool Q g Q D Warngrenze berschritten
9 fuge Strg+
1 % Léschen Entf

Bl

® Fugen Sie die kopierte Struktur unterhalb von ,Positive_Drehzahl' nochmals ein.

(® Einfligen)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C

C] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

=2 0, B E O Awal behall e B |y fnah in Startwerte kop g & als Aktual laden W, &)
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp 'Startwert Remanenz  Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 €@ v static
2 @-» Drehzahlsollwert Real 10.0 8 B B B @ Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
3 @as Drehzahlistwert Real 0.0 =] ™ ™~ )] (=] Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct (] ™ ™ ™ Parameter fiir Stérung/Warnung positive Drehzahl
5 @ - Stoergrenze Real 15.0 9 g Q g Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
6 4@ =  Wamgrenze Real 100 ™ ™~ ™ ™ Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
7 @ = Stoerung Bool false ™ =] ™ B Stérgrenze Gberschritten
8 @ - Warnung Bool ™ ™~ ™ (=] Warngrenze uberschritten
9 - <Hin
1 Ll <Hinzufiigen>

=¥ Zeile einfligen
¥ Zeile hinzufigen

", iy

X Ausschneiden Strg+X
75| Kopieren Strg+C
T

¥ Léschen Entf

bl
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® Benennen Sie die neue Struktur in ,Negative_Drehzahl* um und vergeben wieder einen
Kommentar.
( ® Negative Drehzahl)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

= 2 B, B = °F Akual behal da M fnah B\ ufnahmen in Startwerte kopieren [ (& Startwerte als Aktualwerte laden ), * =3
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp Startwert Remanenz Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 4@ v Static
2 @-s Drehzahlsollwert Real 100 =] )] ™ =] ™ Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
3 @-n» Drehzahlistwert Real =] ™ ™ )] Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Uimin)
4 41 = v Positive_Drehzahl Struct 0 = ™ =) Parameter fir StérungiWarnung positive Drehzahl
5@ » Stoergrenze Real 15.0 ™ ™ ™ )] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
6@ »= Warngrenze Real 10.0 ™ ™ ™ ™ Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
7 Q@ = Stoerung Bool ™ = ™ =] Stérgrenze uberschritten
8 4@ L Warnung Bool ™ ™ ~ B Warngrenze Uberschritten
9 4= v Negative_Drehzahl Struct@ B =) ™ ~ | Parameter fir Stérung/Warnung negative Drehzahl| |
10 @ L Stoergrenze Real 15.0 ™ ™ = =) Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
1 <a L Warngrenze Real 10.0 ™ ™ ™~ =) Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
12 @ . Stoerung Bool )] =] ™ 0 Stérgrenze tberschritten
13 |@ L] Warnung Bool )] ™ ™ B Warngrenze Gberschritten
14 - Hinzufligen>
[<] i | B

® Vergessen Sie nicht auf Kl Projekespeichern | jicken. Der fertige globale Datenbaustein
,DREHZAHL_MOTOR* [DB2] ist nachfolgend dargestellt. Uberpriifen Sie noch ob bei allen

Variablen der ™ bei Remanenz gesetzt und der entsprechende Startwert eingetragen ist.
Somit bleiben die Daten im Datenbaustein auch nach einem Spannungsausfall oder
STOPP/START der CPU erhalten. Die Optionen ™ Erreichbar aus HMI* und ™ Sichtbar in
HMI* sollten ebenfalls Uberall angehakt sein, damit samtliche Variablen in zukinftigen
Erweiterungen dieses Projektes von den Visualisierungssystemen (Human Machine
Interface) aus erreichbar sind. Die Option M Einstellwert' aktivieren wir nur bei den

Vorgabewerten in unserem Datenbaustein. ( ® [ ¥ ¥ )

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDCUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

=2 I, B = T Akual behal da M fnah L BT ufnahmen in Startwerte kopieren [ (% Startwerte als Aktualwerte laden ), * =3
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp Startwert Remanenz Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 4@ v Static
2 @-» Drehzahlsollwert Real 10.0 )] ™ ™ =] ™ Drehzahlvorgabe in Uimin (Bereich +i- 50 Uimin)
3 @as Drehzahlistwert Real ) ™ =) ™ ™ Drehzahlistwert in Uimin (Bereich +/- 50 Ulmin)
4 41 = v Positive_Drehzahl Struct 0 ™ ™ ™ Parameter fir StérungiWarnung positive Drehzahl
5@ = Stoergrenze Real 15.0 =] ™ ™ ™ Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
6 4@ = Warngrenze Real ™ = ™ =] Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
7 |@ = Stoerung Bool =] ™ ™ B Stérgrenze uberschritten
8 @ L Warnung Bool )] ™ ™ ()] Warngrenze berschritten
9 4@ = v Negative_Drehzahl Struct =] ™ ™ ~ Parameter fiir Stérung/Warnung negative Drehzahl
10 @ = Stoergrenze Real -16.0 =) ™ ™ =) Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Stérung ausgegeben
1na - Warngrenze Real E =) ™ ™ =) Drehzahlgrenze / Bei Uberschreitug wird eine Warnung ausgegeben
12 |@ - Stoerung Bool ™ =] ™ O Storgrenze Uberschritten
13 @ = Warnung Bool false ™ =] ™ 0 Warngrenze Gberschritten
14 - Hinzufligen>
[<] i >

Hinweis: Die Verwendung der Einstellwerte wird weiter hinten in dieser Schritt-fir-Schritt-
Anleitung beschrieben.
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7.3 Zugriff auf Daten des Datenbausteins im Organisationsbaustein

® Offnen Sie den Organisationsbaustein Main“[OB1] mit einem Doppelklick.

T4 Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbau

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras !
Cf 3 B Projekespeichem & ¥ i To X )& (¥

Projektnavigation

¥ 7] 031-600_Globale_Datenbausteine -~
I Neues Gerat hinzufiigen
oy Geréte & Netze
~ [[§ CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC]
[IY Gerétekonfiguration
%/ Online & Diagnose

v gl Programmbausteine
B Neuen Baustein hinzufugen
3 Main [OB1]
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10]
3 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG ...
3 MOTOR_AUTO [FB1]

® Loschen Sie die nicht mehr benétigten temporéaren Variablen im Main“[OB1]. Lediglich die
boolesche Variable ,Motor_Drehzahlsteuerung_Ret_Val* wird noch benétigt.

( ® Loschen)

a8, EF @A B@ =B EEH Uad & o
Main
Name Datentyp  Defaultwert |Kommentar
1 <& v Input
2 4= Initial_Call Bool Initial call of this OB
3 4w Remanence Bool =True, ifremanent data are available
4 €@ v Temp
5 4= Motor_Drehzahlueberwachung_Stoerung_max Bool ltﬁ re——
6 4= Motor_Drehzahlueberwachung_Warnung_max Bool ::: Zefle e!nfug"en
§ =¥ Zeile hinzufiigen
7 4= Motor_Drehzahlueberwachung_Warnung_min Bool | =
8 4= Motor_Drehzahlueberwachung_Stoerung_min Bool X Ausschneiden Strg+X
9 4= Motor_Drehzahlueberwachung_Drehzahlistwert  Real —3_5 Kopieren Strg+C
10 €40 = Motor_Drehzahlsteuerung_Ret_Val Bool |- Einfugen UGV BHREHZAHLST...
11 40 v Constant b 4 Loschen Entf
12 = <Hinzufi Umbenennen F2

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
SCE_DE_031-600 Globale Datenbausteine S7-1200_R1709.docx



Lern-/ Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 031-600, Edition 2018 | Digital Factory, DF FA

Lassen Sie sich anschlieBend den Datenbaustein ,DREHZAHL _MOTOR®[DB2] und den

Organisationsbaustein ,Main“[OB1] nebeneinander anzeigen, indem Sie mit einem Klick auf

das Symbol LIl den Editorbereich vertikal teilen.

(® L)

TA gj,
Vi Siemens -

E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

> | Detailansicht
4 Portalansicht =3 Ubersicht I} Main (0B1)

v Projekt gespeichert unter E:\00_TIA_Po.

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe o
zi . Totally Integrated Automation
5f [ Bl Projekespeichem S ¥ 35 T3 X )& (*: T M G B [3 & Onlineverbinden ¥ Online-Verbindung rennen A7 IR @ 3 — 1] * PORTAL
031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDCUDC] » Programmipsmemmmrripiicimie i
Gerdte ool
r = =|5a| - >
i s, ERER8 @A H @@ B = G & T & 4|3
Main 2
~ | 031-600_Globale_Datenbausteine (~ Name Datentyp Defaultwert Kommentar E
B Neues Gerat hinzufigen 1 4@~ Input 3
o Geréte & Netze 2 @= Initial_Call Bool Initial call of this OB
~ (@ cPu_1214C [CPU 1214C DU/DCIDC] 3 4=  Remanence Bool =True, ifremanent data are available =
[IY Gerétekonfiguration 4 4@~ Temp %
%/ online & Diagnose _|5 “@=  wotor Drehzahisteuerung.. Bool Riickgabewert (Return) des FCs MOTOR_DREHZAHLST... -
v g Programmbausteine “|& @ v constant S
& Neuen Baustein hinzufiigen 7 . finzuf
4 Main [0B1] Tz 3
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] & >=1 A4 = = o] >
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG ... s SR ey = =
L~ .
4 MOTOR_AUTO [FB1] Bausteintitel: *Main Program Sweep (Cycle)’ lad )
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] i B
& MOTOR_AUTO_DE 1 [08 1] ) D 5 |
» L3 Technologieobjekte — L)
» Externe Quellen %ﬂ__
» L@ PLCVariabl E
;‘ LC-Variablen — 5
» [@ rLcoatentypen MOTOR_ z
» 53 Beobachtungs-und Forcetabellen DREHZAHLUEBERWACHUNG™ 3
» [ig Online-Sicherungen 2
» [ Traces #Motor_
» [ji Gerate-ProxyDaten Drehzahlueberwa
5§ Programminformationen ;t‘::f};g -
] PLC-Meldetextlisten StoRpio ma hosiams |
__» [ Lokale Module B2 #htntnr ad
<] ] B [100% o] —5——
|’ Eigenschaften  |%}Info @ |2 Diagnose |

® Ziehen Sie nun die fir die Beschaltung bendtigten Variablen mit der Maus per ,Drag & Drop
aus dem Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR"[DB2] auf die Anschliisse der aufgerufenen

Funktionen und Funktionsbausteine im Organisationsbaustein ,Main“[OB1]. Zuerst ziehen wir

dabei die Variable ,Drehzahlistwert’ auf den Ausgang ,Drehzahlistwert’ des Bausteins
,MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG"[FC11].

(® Drehzahlistwert)

@ ..lCDUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

WS D, EEAED 8 28 S 0B @D P |2 8 B = °7 Auslverebehalten o Momentaufiahme 9 = =)
DREHZAHL_MOTOR
- Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a.. .|
8 (> A fa | | ] 1 @ v static
-3 1: D b hung [~]2 @=  Drehzhiscliwer Real 10.0 ™ ™
- 3 @- Drehzahlistwert Real 0 ™ ™
4 4= v Positive_Drehzahl Struct (] =]
— =ls @ = Stoergrenze Real =]
"MOTOR 6@ = Warngrenze Real =]
DREHZAHLUEBERWACHUNG" 7 4@ = Stoerung Bool ™
8 4@ = Wamnung Bool =]
9 40 = v Negative_Drehzahl Struct () ™
- wna = Stoergrenze Real 16.0 =]
na = Warngrenze Real 140 ™
Stoaning nax— 2la = Stoerung Bool false =]
#Motor_ Ba = Warnung Bool =]
Drehzahlueberwa
chung_
Warnung_max — Vernung_max
#Motor_
Drehzahlueberwa
I — N chung_
YEW6A  Drehzahlistwert  Warnung_min — Yarung_min -
- “-BR" —— Al —— = =
<] [ [>] [100% H =0 [<] [ B
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® Beschalten Sie auch die weiteren Kontakte im Netzwerk 1, so wie hier gezeigt, mit Variablen
aus dem Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR"“[DB2].

¥  Netzwerk 1: Drehzahliberwachung Bandmotor

%FC11

"MOTOR_
DREHZAHLUEBERWACHUNG"

.= EN
%EW64  Drehzahlistwert
"-B8" _Al
"DREHZAHL_
MOTOR".
Positive_
Drehzahl.
Stoergrenze_
Stoergrenze
max
"DREHZAHL_
MOTOR".
Positive_
Drehzahl. W
Warngrenze amgrenze_
max
"DREHZAHL_
MOTOR".
Negative_
Drehzahl.
W Warngrenze_
arngrenze %
min
"DREHZAHL_
MOTOR".
Negative_
Drehzahl. st
Stoergrenze oergrenze_
min

"DREHZAHL_
MOTOR".
Positive_
Drehzahl.

Stoerung
Stoerung_max —

"DREHZAHL_
MOTOR".
Positive_
Drehzahl.

Warnung
Warnung_max =—

"DREHZAHL_
MOTOR".
Negative_
Drehzahl.

. Warnung
Warnung_min =—

"DREHZAHL_
MOTOR".
Negative_
Drehzahl.

; Stoerung
Stoerung_min =

"DREHZAHL_
MOTOR".

SRl e Drehzahlistwert

ENO —

® Beschalten Sie auch die Kontakte im Netzwerk 2, so wie hier gezeigt, mit Variablen aus dem
Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR*“[DB2].

¥  Netzwerk 2: Drehzahliberwachung Bandmotor

%FC10
“MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG"

.= EN

"DREHZAHL_

MOTOR™.  Drehzahlsollwe
Drehzahlsollwert rt

# Motor_
Drehzahlsteuerun

Ret_Val — g_Ret_Val

Drehzahlstellw % AW64
ert AO — "-U1"
ENO —
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®

Beschalten Sie ebenso die Kontakte im Netzwerk 3 — siehe Abbildung — mit Variablen aus
dem Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR"[DB2].

Netzwerk 3: Ansteuerung des Bandlaufs vorwarts im Automatikbetrieb

% DB1
“MOTOR_AUTO_
DB1"
%FB1
"MOTOR_AUTO"
..— EN
%E0.2  Automatikbetri
"-SQ" — eb_aktiv
& %E0.3
%EO0.1 "-S1" — Start_Befehl
~KO" — %E0.4
%EO0.5
"B — s

"-$2" =0 Stopp_Befehl
Freigabe_OK

>=1
%EO0.0
"A1" —0

"DREHZAHL_
MOTOR".
Positive_
Drehzahl.
Stoerung __

"DREHZAHL_

MOTOR".
Negative_
Drehzahl.
Stoerung

sl

Schutzabschalt
S ung_aktiv

Sensor_
%E1.0

Rutsche_
B4 — Bandmotor_  %A0.2
%E13 [SHOEEE Automatik — "-Q3"
"-B7" — Bandende

ENO —
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7.4 Programm speichern und Ubersetzen

® Zum Speichern lhres Projektes klicken Sie im Meni auf den Button Kl Projeke speichen 7\

Ubersetzen aller Bausteine klicken Sie auf den Ordner ,Programmbausteine” und wéahlen im

TP
Meni das Symbol 2! fiir Ubersetzen an.

(® & Projekespeichen. & by oo mmbausteine ® )

4% Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

Fenster  Hilfe

IG B [Z & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen 47 [ 1A % — (1] * PORTAL

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras
(Y B projekespeichem & ¥ 5 =

Projektnavigation

Gerdte

]

v | 031-600_Globale_Datenbausteine ~
[ Neues Gerat hinzufigen L ks Sl =ol = | =]
o Gerdte & Netze
~ [ cPu_1214C [CPU 1214C DU/DC/DC]
Y Geratekonfiguration
%/ Online & Diagnose v 1D i hung Bandi
v i 2
£5)
& Neuen Baustein hinzufiigen
& Main [0B1] |4 %11
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] "MOTOR_
4 MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG ... DREHZAHLUEBERWACHUNG"
4 MOTOR_AUTO [FB1]
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] —EN "DREHZAHL_
MOTOR_AUTO_DB1 [DB1 " MOTOR"
e Ll WEW64  Drehzahlistwert Positive._
_# Technologieobjekte 88— Al Diehzahl.
» &} Externe Quellen Stoerung
» (g PLCVariablen "DREHZAHL_
» (g PLCDatentypen MOTOR® “DREHZAHL_

r Positive. A
» 53 Beobachtungs-und Forcetabellen T MOTOR
S 9 Drehzahl.  gioergrenze Positive_

uabunsiamuy Y

¥ Bausteintitel: “Main Program Sweep (Cycle)®

[5]

[T
u93s8] [t "

uaqeﬁ;nv&ub"

Stoerung_max —

a0 L]

» [ig Online-Sicherungen Stoergrenze __ .o Drehzahl

T = =
» [Z Traces = Warnung_max — 8mung

. ]
<] [T 1> 100% oy

[<]

> | Detailansicht |3 Eigenschaften ﬂ’_iklnfo yﬂg.; Diagnose [
222 Ubersicht | main (081) | i@ DReEHZAHL .. Vv Projekt gespeichert unter E:00_TIA_Po

4 Portalansicht

® Im Bereich ,Info* ,Ubersetzen wird anschlieRend angezeigt, welche Bausteine erfolgreich
Ubersetzt werden konnten.

IgEigenschaften [j’_’k‘,lnfo i) | &l Diagnose

| Allgemein g“ Querverweise ” Ubersetzen || Syntax

@E@ [ Alle Meldungen anzeigen [+]

Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 0)

! |Pfad Beschreibung Gehezu ? Fehler  Warnungen Zeit

® ~ cru_1214c A o () 12:56:12
o ¥ Programmbausteine Pa 0 0 12:56:13
o DREHZAHL_MOTOR (DB2) Baustein wurde erfolgreich bersetzt. Pal 12:56:13
[} Main (OB1) Baustein wurde erfolgreich Gbersetzt. o 12:56:17
Q :Ubersetzen beendet (Fehler: 0; Warnungen: 0) : 12:56:20

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
SCE_DE_031-600 Globale Datenbausteine S7-1200_R1709.docx

23



Lern-/ Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 031-600, Edition 2018 | Digital Factory, DF FA

7.5 Programm laden

® Nach erfolgreichem Ubersetzen kann die gesamte Steuerung mit dem erstellten Programm
inklusive der Hardwarekonfiguration, wie in den vorherigen Modulen bereits beschrieben,

geladen werden.

(@ &)

1% Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkzeyg Fenster Hilfe 5
o Totally Integrated Automation
F (% [ Projektspeichem &b ¥ = = X D) (*: 3 [ & onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen PORTAL
- S aden in Gerat
Projektnavigation
Gerite 32
3k = st I = ) = > - >
5 E2 |z n EARR8 @ G:EH@E) kB @ad =l qa’d |3
o
. — o 2
¥ ] 031-600_Globale_Datenbausteine |~ 2
I Neues Gerat hinzufigen T s = q | -or | = ] 2
533 Gerdte & Nejze v B intitel: “Main Program Sweep (Cycle)® Z
~ /@ CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC] . =
Y Gerétekonfiguration %‘j
%/ Online & Diagnose =|¥ Netzwerk 1: Drehzahlit hung Band =|a
= - =
v gl Programmbausteine e
B Neuen Baustein hinzufigen ||
4 Main [0B1] %EC11 ?
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] "MOTOR_ >
& MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG ... | DREHZAHLUEBERWACHUNG" 5
4 MOTOR_AUTO [FB1] g
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] .—IFN *DREHZAHL_ 3
MOTOR_AUTO_DB1 [DB1 - MOTOR".
r . B [oe1] W64 Drehzahlistwert Positive_ =
» L Technologieobjekte ~8g8" Drehzahl. L)
» Externe Quellen Stoerung maX_Stcerung =
! =
» L@ PLC-Variablen “DREHZAHL_ E
» (g PLC-Datentypen ;\“0:9‘*'- *DREHZAHL_ %
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen D:’e}:;::[ Stoe "‘“?TQR.- 3
r . = rgrenze_ Positive_ =
» L& Online-Sicherungen Stoergrenze __ o Drehzahl.
» :z Traces Warnung max — “arnung
» [ii. Geréte-Proxy-Daten "DREHZAHL_ - ||
H% Programminformationen [v] i _MOT_OR.' “DREHZAHL_ [
< [T B Al il ] [>][100% [v] —9——rtr
> | Detailansicht [_@. Eigenschaften ﬂ"_i.‘.lnfo y||y Diagnose |
4 Portalansicht 3 Ubersicht I" Main (0B1) I @ DREHZAHL_... v Projekt gespeichert unter E:\00_TIA_Po.
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7.6 Werte in Datenbausteinen beobachten/steuern

® Zum Beobachten der Variablen eines geladenen Datenbausteins muss der gewiinschte

Baustein gedffnet sein. AnschlieBend kann mit einem Klick auf das Symbol 2
Beobachten ein/ausgeschaltet werden.

(® DREHZAHL_MOTOR [DB2] ®

das

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

- IZH X

W 0N W B W -

W N - O

DREHZAHL_MOT ) Alle becbachten

Name
€ v Static
= Drehzahlsollwert
= Drehzahlistwert
40 = v Positive_Drehzahl
< - Stoergrenze
a - Warngrenze
g | L Stoerung
£ | - Warnung
< = v Negative_Drehzahl
a@ » Stoergrenze
a = Warngrenze
a . Stoerung
e | = Warnung

Datentyp

Real
Real
Struct
Real
Real
Bool
Bool
Struct
Real
Real
Bool
Bool

15.0
100
false

-16.0
-14.0
false

false

Remanenz  Erreichbar a..

]

oud

EEE I ENE A ERERJER R LEY)

Schrei... Sichtbari...

0@

RRRARE®

0®

LI JENEJEREJERNEA LR )i

= = 0, ® = 97 ) Aktualwerte behalten [gg Momentaufnahme % ™, Momentsufnahmen in Startwerte kopieren g & Y

Einstellwert Kommentar

008 00 10®

bl

Drehzahlvergabe in U/min ...
Drehzahlistwert in Uimin (...
Parameter fur Stérung/War...
Drehzahlgrenze / Bei Ubers..
Drehzahlgrenze | Bei Ubers..
Stérgrenze Uberschritten
Warngrenze Uberschritten
Parameter fir Stérung/War...
Drehzahlgrenze / Bei Ubers..
Drehzahlgrenze | Bei Ubers..
Stérgrenze Uberschritten
Warngrenze tberschritten

~

il

® In der Spalte ,Beobachtungswert' kdnnen jetzt die aktuell in der CPU zur Verfligung

stehenden Werte beobachtet werden.

W 0N W B W N -

N - O

"

w

DREHZAHL_MOTOR

Name
41 ¥ Static
s Drehzahlsollwert
= Drehzahlistwert
<l = v Positive_Drehzahl
< - Stoergrenze
a . Warngrenze
< - Stoerung
a - Warnung
40 = ¥ Negative_Drehzahl
a = Stoergrenze
a = Warngrenze
| n Stoerung
a . Warnung

Datentyp

Real
Real
Struct
Real
Real
Bool
Bool
Struct
Real
Real
Bool
Bool

Startwert

Beobachtungswert

10.0 )

15.18193

15.0
10.0
TRUE
TRUE

-16.0
-14.0
FALSE
FALSE

)
)
O

Remanenz

Erreichbar a..

0®

EEEEAERER R EA NS

= ZF B, @ = |°7| Aktalwerte behalten [gg Momentaufnahme 2 ™, Momentaufnahmen in Startwerte kopieren g &

Schrei... Sichtbari... Einstellwert Ko...

EREIEEAERE R EYER R Ly

>

b

HNNRNNRNARE®E
008 00 10®

Z\

il

v
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® Mit einem Rechtsklick auf einen der Werte kann der Dialog zum ,Steuern‘ dieses Wertes
gedffnet werden.

(® Steuern ® Steuerwert: 15.0 ® OK)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2] - 2EX

ECIECH W — ktualwerte behals Ha M fnah 8, ¥ pomentaufnahmen in Startwerte kopieren g & ” =

DREHZAHL_MOTOR

|Name }Danentyp Startwen :Beobachtungswert ERemanenz EErreichbnr 8.. Schrei... Sichtbari... ;Einstellwen Ko...
i@~ swtc ; = :
2 ‘ﬂ - Drehzahlsollwe BV 1] Q g Dre...
3 HII L Drehzahlistwert =] B Dre...
4 4@ = v Positive_Drehzal Operand: | *DREHZAHL_MOTOR".Drehzahlsollw Datentyp: [Real =) . Para...
5 ‘ﬂ L] Stoergrenze | gieyerwert: I15~° l Format: [Gleitpunktzahl 8 Q Dre...
6 @ = Warngrenze =) ™ Dre...
7 :@ L Stoerung ™ = Stor...
8 }43] = Warnung g D War...
9 4@ = v Negative_Drehz ™ = Para...
10| = Stoergrenze Real -16.0 -16.0 = ™ ™ =] ™ Dre...
na = Warngrenze Real -14.0 -140 ~ ™ =) =] =) Dre...
na = Stoerung Bool false FALSE = ™ ™ ™ (] Stor...
Ba = Warnung Bool false FALSE = ™ ™ =] 0O War...

\

|

(<] [ >

7.7 Einstellwerte initialisieren / Startwerte ricksetzen

® Per Klick auf das Symbol &, koénnen die Einstellwerte initialisiert werden. Bei den Variablen
die den Haken ™ bei Einstellwert' haben, wird daraufhin der Startwert als aktueller Wert

Ubernommen.

(®*)

031-600 obale_Datenbausteine CP 4C [CP 4C DUDUD Progra bausteine DREHZ OTOR [DB
P

e LEE ktual behalt B A h B\ fnahmen in kopil & & Startwerte als Aktualwerte laden .@) =

DREHZAHL_MOTOR

| }Name }Dntemyp h |Erreichbar a.. | Schrei... | Sichtbari... iEinsIeﬂwen Kommentar
1 4@ v Static
2 4@ =  Drehzahlsollwert Real 100 15.0 ]l @ =] =] ™ =] Drehzahlvorgabe in Uimin (Berei..,
ER Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ =] ™~ ™ B Drehzahlistwert in Uimin (Bereic...
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct (| ™~ =] ™ Parameter fir Stérung/Warnung ...
5 @ = Stoergrenze Real 15.0 15.0 ] ™ =] ™ =] Drehzahligrenze / Bei Uberschreit..
6 @ = Warngrenze Real 100 10.0 = =] =] ™ ™ Drehzahlgi I Bei Uberschrei
7@ = Stoerung Bool false TRUE =) =) =) B Stérgrenze uberschritten
8 @ L] Warnung Bool false TRUE =] =] ™ ] Warngrenze Gberschritten
9 4 = v Negative_Drehzahl Struct (m] ™ =] ™ = Parameter fur Stérung/Warnung ...
na = Stoergrenze Real -16.0 -16.0 = ] ™ ™ ™ Drehzahl i Bei Uberschreil
na = Warngrenze Real -14.0 -14.0 =] ™ ™ ™ Drehzahligrenze i Bei Uberschreit..
12<4@ =  Stoerung Bool false FALSE = =] =] ™ (] Stérgrenze berschritten
4@ = Warnung Bool false FALSE = =] =] ™ 0O Warngrenze Uberschritten

<] [T | B
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® Das Riucksetzen samtlicher Startwerte erfolgt mit einem Klick auf das Symbol o

031-600 ob D b Cl DUDUD 0g b D Z OTOR [DB
—

= 2 ‘.nq‘ = behal S fnah o = fnah in kopit & & Stantwerte als Aktualwerte laden Wy &) =3

DRE artwerte zuriicksetzen
| Neme | Datentyp [ |Beobach |Remanenz | Erreichb ISichtbari... |Einstellwert |Kommentar
1 4@ v static O = [ 0 O
2 @-» Drehzahlsollwert Real 10.0 10.0 ! ™ ™ =) ~ =) Drehzahlvorgabe in Uimin (Berei...
3 4=  Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ ] )] ™ 0 Drehzahlistwert in Uimin (Bereic...
4 4= v Positive_Drehzahl Struct (m] =] ™ ~ = Parameter fur Stdrung/Warnung ...
5 4@ = Stoergrenze Real 150 150 O ] ™ ™ M  Drehzahigrenze | Bei Uberschrei
6 @ = Warngrenze Real 10.0 10.0 M ™ =] ™ ™ Drehzahl | Bei Uberschrei
7@ »* Stoerung Bool false TRUE O ™ ™ O Stérgrenze Uberschritten
8 4@ = Warnung Bool false TRUE O =] ™M (] Warngrenze Gberschritten
9 40 = v Negative_Drehzahl Struct B = =) ™ 0 Parameter fir Stérung/Warnung ...
wa = Stoergrenze Real -16.0 -16.0 | ™ ™ - ™ Drehzahl i Bei Uberschreit
na = Warngrenze Real -14.0 -14.0 | ™~ ™~ ™ =] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreit...
n4a = Stoerung Bool false FALSE = =] =] ™ B Stérgrenze berschritten
4@ = Warnung Bool false FALSE = =] =] ™ 0 Warngrenze Uberschritten

<[ [T LB
0 00 ob D b CP p DCU/DUD Prog b D Z OTOR [DB
L= behalten g h 5, & fnahmen in pi & & Startwerte als Aktualwerte laden Wy 8y 3

DREHZAHL_MOTOR

| Name P I | Beobach ] | Erreichbar a..  Schrei... Sichtbari... |Ei I

1 |l@ v static O 0O = 0 0
2 @@= Drehzahlsoliwert Real 0.0 10.0 1 ™ =] =] ™ =] Drehzahlvorgabe in Uimin (Berei...
3 @-» Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ =) ™ ™~ D Drehzahlistwert in Uimin (Bereic...
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct ()] )] ] ~ O Parameter fur Stérung/Warnung ...
5 @ = Stoergrenze Real 0.0 15.0 O ™ ~ =] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreit...
6 @ = Warngrenze Real 0.0 100 0 ™ =) ™~ ™ Drehzahlgrenze / Bei Uberschreit..|
7@ =* Stoerung Bool false TRUE ] =] ™~ ™ (] Stérgrenze uberschritten
s @ = Warnung Bool false TRUE O ™ ™ ™ 0 Warngrenze Gberschritten
9 40 = v Negative_Drehzahl  Struct B ™ 0 Parameter fiir Stérung/Wamung ...
104 =  Stoergrenze Real 0.0 -16.0 0 ™ ™ ™~ =] Drehzahlg I Bei Uberschreif
na = Warngrenze Real 0.0 -14.0 | ™ ] ™M ™ Drehzahlg iBei Uberschrei
12 @ L] Stoerung Bool false FALSE | ™ ™ ™ B Stérgrenze Uberschritten
Ba = Warnung Bool false FALSE = =) =] ™ (] Warngrenze Gberschritten

<[ [ >
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7.8 Momentaufnahmen in Datenbausteinen

® Per Klick auf das Symbol ) kann eine Momentaufnahme der Beobachtungswerte erfolgen,

um diese Werte als Startwerte zu Ubernehmen oder spater wieder in die CPU

zuruickzuspielen indem Sie auf folgendes Symbol klicken "

@ * o)

3:7

n
=

PN
FF LEE behall {\::r hmen in p & @& Stertwerte als Aktualwerte laden By, &, =3
DREHZAHL_MOTOR (Momentaufnahme erzeugt: 20.01.2018 1 fnahme der Aktual

. Name antentyp { bact .. Schrei... Sichtbari... Einstellwert ;‘Kommenur
1 @ v static ) = 0 = ]
2 ‘ﬂl L] Drehzahlsollwert Real 0.0 10.0 ) ™ =] ™ ™ ™ Drehzahlvorgabe in Uimin (Berei..|
3 @as Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ ™ B Drehzahlistwert in Uimin (Bereic..
4 <40 = v Positive_Drehzahl Struct 0O ™ ™~ = ] Parameter fiir Stérung/Warnung .
5@ = Stoergrenze Real 0.0 15.0 ] ™ ™~ ™ ™ Drehzahlg iBei Uberschrei
6 @ = Warngrenze Real 0.0 10.0 ] ™ ™ ™ ™ Drehzahigrenze | Bei Uberschreit.
7 @ = Stoerung Bool false TRUE ™~ ™M ™ 0O Stérgrenze Uberschritten
8 4:|I L] Warnung Bool false TRUE ) ™ B Warngrenze Uberschritten
9 4 = v Negative_Drehzahl Struct B ™ ~ = ] Parameter fiir StérungiWarnung ..
wa = Stoergrenze Real 0.0 -16.0 M) ™~ ™ ™ ™ Drehzahlg i Bei Uberschrei
n<a L] Warngrenze Real 0.0 -14.0 ™ ™ ™ ™ Drehzahigrenze | Bei Uberschreit.
12 ﬂ - Stoerung Bool false FALSE [ ™~ ™ ™ B8 Stérgrenze Gberschritten
13 ﬂ - Warnung Bool false FALSE ) - ™ B Warngrenze Uberschritten

(<] [Tl | B
0 00 ob D b CP DUD 1S DREHZA OTOR [DB
EUEC ktuals behall LY fnah in pi & & Startwerte als Aktualwerte laden Wy 8y =3

DREHZAHL_MOTOR (Momentaufnahme erzeugt: 20.01.2018 13:13:03)

f iName | Datentyp \ I fi | Beobach a.. Schre- Sichtbari... :Einsmilwen | Kommentar
1 4@ v Static — = — —
2 ﬂ L) Drehzahlsollwert Real 0.0 10.0 10.0 ! ™ ™ ™ ™ ™ Drehzahlvorg...
E ] Drehzahlistwert Real 0.0 1518193 15.18193 ™ ™ = = = Drehzahlistw...
4 @@ = v Positive_Drehzahl Struct =] ™~ ™~ )] ] Parameter fiir...
5 @ = Stoergrenze Real 0.0 15.0 15.0 ) ™ =) ™ ™ Drehzahlgren...
6 @ == Warngrenze Real 0.0 10.0 10.0 ] ™~ ™ ™ ™ Drehzahlgren...
74 ﬂ L] Stoerung Bool false TRUE TRUE ™ ™ (=] Storgrenze U...
s la - Warnung Bool false TRUE TRUE = Q B Q [:] Warngrenze ...
9 4 = ~ Negative_Drehzahl Struct (m)] ™ ™~ ™ O] Parameter fiir...
10 €@ L] Stoergrenze Real 0.0 -16.0 -16.0 C ™ ™ ™ ™ Drehzahlgren...
na =« Warngrenze Real 0.0 -14.0 -14.0 ) ™ ™ )] ™ Drehzahlgren...
2a = Stoerung Bool false FALSE FALSE = ™ ™ ™ =] Storgrenze ...
3@ = Wernung Bool false FALSE FALSE ) ™ ™~ ™~ (=] Warngrenze ...

(<] ] ] [>]
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® Die Ubernahme der Werte aus der Momentaufnahme erfolgt alternativ mit einem Klick auf

das Symbol \ﬁl fur sémtliche Werte oder via Klick auf das Symbol & nur fur die Startwerte.
Zumeist werden hier nur die Einstellwerte benétigt

(® &)

0 00 ob D b Cl DUDUD og b D 1Z OTOR [D
ELE ktuals behall Ba fnah LYY fnah in pi & & Startwerte als Aktualwerte laden By, By =3

DREHZAHL_MOTOR (WK nahme 20.01.2018 13:13:03) ) Alle Werte

| Neme | Datentyp i | | Beobach | | Errei .. Schrei... Sichtbari... |Einstellwert Kommentar
1 la v sttic ] ] O O H]
2 E{:II L) Drehzahlsollwert Real 0.0 10.0 10.0 i ™ ™~ ™ ™ ™ Drehzahlvorg...
3 a- Drehzahlistwert Real 0.0 1518193 15.18193 ™ ™ = = B Drehzahlistw...
4 @ = ~ Positive_Drehzahl Struct =] ™~ ™~ ™ O Parameter fir..
5 @ L] Stoergrenze Real 0.0 15.0 15.0 O ™~ ™ ™ ™ Drehzahlgren...
6 @ = Warngrenze Real 0.0 10.0 10.0 O] ™~ ™ ™ ™ Drehzahlgren...
7 |@ L] Stoerung Bool false TRUE TRUE = ™ =) - =] Storgrenze U...
8 @ = Warnung Bool false TRUE TRUE O ™ =] ™ B Warngrenze ...
9 4@ = v Negative_Drehzahl Struct (m)] ™ ™ ™~ | Parameter fir...
10 <@ L] Stoergrenze Real 0.0 -16.0 -16.0 [ ™ ™ ™ Drehzahlgren...
na =« Warngrenze Real 0.0 -14.0 -14.0 ) ~ ™ ™ =] Drehzahlgren...
na = Stoerung Bool false FALSE FALSE C ™ ™ - =] Storgrenze ...
3@ = Warnung Bool false FALSE FALSE O ™ ™ ~ (=] Warngrenze ...

(<] 1l ] [>]
0 00 ob D b Cl Cl DUDUD og baus D 1Z OTOR [D

=N

P L, EE ktual behal =5 fnah 5, @ fnak in kopil & )startwerte als Aktualwerte laden By, 8, =3
 DREHZAHL_MOTOR (Momentaufnahme gt: 20.01.2018 13:13:03) Nur Einstellwerte

| Neme }Dnentyp | | | Beobachtung | e | Erreichbar a..  Schrei... Sichtbari... | Einstellwert Kommentar
1 @ v static O O O O [-
2 @» Drehzahlsollwert Real 0.0 10.0 10.0 . ™ ™ ™~ ~ ™ Drehzahlvorg...
3 @@=  Drehzhlistwert Real 0.0 15.18193 15.18193 ™~ ™ ™ ™ @ Drehzahlistw...
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct B ™ ™ ™ ] Parameter fir..
5 4@ = Stoergrenze Real 0.0 15.0 15.0 ] ™ ™~ ™~ ™ Drehzahlgren...
6 @ = Warngrenze Real 0.0 10.0 100 O ™ =) ™ ~ Drehzahlgren...
7 @ = Stoerung Bool false TRUE TRUE = ™ ™ ™ B Stérgrenze ...
8 @ = Warnung Bool false TRUE TRUE O] ™ - - B Warngrenze ...
9 4@ = v Negative_Drehzahl Struct 8 ™ ™ O Parameter fir..
na = Stoergrenze Real 0.0 -16.0 -16.0 0 ™~ ™ ™ =] Drehzahlgren...
na = Warngrenze Real 0.0 -14.0 -14.0 = ™ ™ ~ ™ Drehzahlgren...
na = Stoerung Bool false FALSE FALSE B ™ ™~ ™~ B Stérgrenze ...
B3a@ = Warnung Bool false FALSE FALSE ) ™ =) ™ =] Warngrenze ...

(<] [0 ] S
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® Um die Startwerte zuriick in die Aktualwerte zu laden, gibt es zwei Mdglichkeiten. Entweder
kdnnen mit einem Klick auf samtliche Startwerte in die Aktualwerte geladen werden oder
mit einem Klick auf | nur die Einstellwerte.

@,
(® )

031-600 obale_Datenbausteine CP 4 p AC DUDUD Progra bausteine DREHZAHI OTOR [DB L
2N
EUEC A — ﬂ ktual behal @ h 5, @ hmen in pi & & Startwerte als Aktualwerte laden w =
DREHZAHL_MOTOR (Momentaufnahme erzeugt: 20.01.2018 13:13:03)
] Name [ yp { , | Beobach | | Errei a. ESchrei...jSichtbar i.. Einstellwert Kommentar
1 4@ v static H| O = 0 O
2 @=  Drehzahlsollwert Real [Z] 100 100 150 1l @ ™ ] ™~ M  Drehzahlvorg...
3 la- Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 15.18193 ™ ™ ™ =] =] Drehzahlistw...
4 40 = v Positive_Drehzahl Struct 0O ™ =) ™ 0 Parameter fir..
5@ = Stoergrenze Real 15.0 15.0 150 O ™~ ] ™ ™ Drehzahlgren...
6 4@ L] Warngrenze Real 10.0 10.0 10.0 O ™ ™ =] ™ Drehzahlgren...
7@ = Stoerung Bool false TRUE TRUE ™ ™ ™ B Storgrenze ...
8 @ L] Warnung Bool false TRUE TRUE ™ ™ ™~ B Warngrenze ...
9 4@ = v Negative_Drehzahl Struct B8 = ™ =) = Parameter fir..
noqa = Stoergrenze Real -16.0 -16.0 -16.0 ) ™~ ~ ™~ ™ Drehzahlgren...
1n<a L] Warngrenze Real -14.0 -14.0 -14.0 O =] =] ™ Drehzahlgren...
12 |@ L] Stoerung Bool false FALSE FALSE ™ ™ g D Stérgrenze U...
B34a@ = Warnung Bool false FALSE FALSE ™ ™ ™~ =] Warngrenze ...
<[ ] ] >
0 00 ob D b Cl DCU/DUD og b D 1Z OTOR [D L
s LB ktuals behall e fnah LAY fnah in pi & & Startwerte als Aktualwerte laden Wy 8y =3
DREHZAHL_MOTOR (WK nahme 20.01.2018 13:13:03)
| Name | Datentyp { { i | Beob |  Errei .. Schrei... Sichtbari... |Einstellwert Kommentar
1 |la v sttic O 0 O 0
2 @@=  Drehzhlsoliwert Real 100 100 10.0 1 & ™ ™~ ~ M  Drehzahlvorg...
3 @@=  Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 15.18193 ™ ™ ™ ™ B Drehzahlistw...
4 @ = ~ Positive_Drehzahl Struct =] ™ ™~ ™ [-] Parameter fiir..
5 a L] Stoergrenze Real 15.0 15.0 15.0 O ™ ™ ™ =] Drehzahlgren...
6 @ == Warngrenze Real 10.0 10.0 10.0 ™~ ™M ™ ™ Drehzahlgren...
7 |@ L] Stoerung Bool false TRUE TRUE C ™ ™M ™ D Storgrenze U...
8 @ L] Warnung Bool false TRUE TRUE = ™ ™ ™ B8 Warngrenze ...
9 4@ = ~ Negative_Drehzahl Struct (] ™ ™ ™~ 0 Parameter fir..
10 @ = Stoergrenze Real -16.0 -16.0 -16.0 = ™ ™ ™ Drehzahlgren...
nmna = Warngrenze Real -14.0 -14.0 -14.0 ™ ™ ™ =] Drehzahlgren...
na = Stoerung Bool false FALSE FALSE O ™ ™ ™ ()] Stérgrenze Q...
3@ = Warnung Bool false FALSE FALSE ) ™ ™~ ~ B Warngrenze ...
(<] ] ] [5]
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7.9 Datenbaustein erweitern und laden ohne Reinitialisierung
® Um ,Laden ohne Reinitialisierung’ fir den Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR"“[DB2] zu
ermoglichen, miissen Sie die %' OnlineVerbindung trennen ) anschlieRend die Eigenschaften

des Datenbausteins zu 6ffnen.

(@ ¥ OnlineVerbindung trennen @ DREHZAHL _MOTOR[DB2] ® Eigenschaften)

I Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_ [T EURINSITH [Jeine -aoXx
= . = e : & Online verbinden Strg+K
Projekt Bearbeiten Ansicht Elﬂﬁlg!r\ Online o ) Sl Totally Integrated Automation
5 (¥ Q Projektspeichern 55 ¥ i= . inden ¥ Online-Verbindung trennen b PORTAL
Projektnavigation =
Gerdte ‘ W Startwerte erte =
- Momentaufnahmen in Startwerte kopieren » T >
l e behalten gg Momentaufnahme 2 % = O
= -
&2 schnellvergleich » [y
: fnahme erzeugt: 20.01.2018 13:13:03) .
¥ ] 031-600_Globale_Datenbausteine S Projekt durchsuchen SUG+F btentyp Startwert Momentaufnah.. Remanenz Erreichb... 3
B Neues Gerat hinzufigen 2> Quelle aus Bausteinen generieren » [~
oy Gerite & Netze kal [@ 100 100 =) @ ol
- X' Querverweise F11 [ El = = LI
~ Ll CPU_1214C[CPU 1214C DC/DC/DC] ‘ ¢ Querverweisinformationen shifeF11 F2l L 15.18193 ~ ~ g
Y Gerétekenfiguration %] Aufrufstruktur ruct (] ™ 3
@ online & Diagnose Belegungsplan eal 150 15.0 ™ =
= o
v |l Programmbausteine 5 eal 10.0 10.0 ™ =3
= — = Programmiersprache umschalten » = =
& Neuen Baustein hinzufiigen ool false TRUE ™
& Main [0B1] Know-how-Schutz pol false TRUE =l ?‘_
& MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC1¢ =) Drucken... Strg+P Ll | >]
& MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHUNG | & Druckvorschavu... |"d Eigenschaften %} Info |2l Diagnose |
4 MOTOR_AUTO [FB1 T - -
= IEs1] el Eigenschaften... Alt+Eingabe ” Ubersetzen H Syntax I
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] = = =
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] [63][4.][@] [ite meldungen anzeigen [+
» [3 Technologieobjekte
» (G} Externe Quellen 1 |Meldung Gehezu ?
» L@ PLCVariablen (i) Die Suche nach Teilnehmemn in der Schnittstelle Intel(R) PRO/1000 MT Desktop Adapter ista... Q
» (g PLCDatentypen (V] Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0; Warnungen: 0).
» [53 Beobachtungs-und Forcetabellen (V] Verbunden mit CPU_1214C, Uber Adresse IP=192.168.0.1.
» [ Online-Sicherungen Q 5 Einstellwert(e) im Online-Programm erfolgreich aktualisiert.
» rﬂ Traces 9 5 Einstellwert(e) im Online-Programm erfolgreich aktualisiert. >:
4 5;, Gerate-Proxy-Daten Q 5 Einstellwert(e) im Online-Programm erfolgreich aktualisiert. fi
2§ Programminformationen ? Q 5 Einstellwert(e) im Online-Programm erfolgreich aktualisiert. B
<] il [[>] J @ verbindung mit CPU_1214C getrennt. -
> | Detailansicht < il B
4 Portalansicht 3 Ubersicht |4 Main 0B1) | @ DREHZAHL_... ¥ Verbindung mit CPU_1214C getrennt.

® In den Eigenschaften setzen Sie bei ,Allgemein' den Haken ™ bei dem Attribut' ,Optimierter
Bausteinzugriff'.

( ® Allgemein ® Attribute ® v Optimierter Bausteinzugriff)

DREHZAHL_MOTOR [DB2] X
Allgemein
Allgemein )
. Attribute
Information

Zeitstempel

Ubersetzung [} Nur im Ladespeicher ablegen
Sciiiz n [) Datenbaustein im Gerat schreibgeschiitzt
Attribute i & Optimi - . &
e P ——— ptimierter Bausteinzugri
»

f OK 1 [ Abbrechen
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® Weisen Sie bei ,Laden ohne Reinitialisierung’ dem Datenbaustein eine ,Reserve im

remanenten Speicher* zu.
( ® Laden ohne Reinitialisierung ® Reserve im remanenten Speicher ® 10 Bytes ® OK)

DREHZAHL_MOTOR[DB2] X

Allgemein

Aligemein

Laden ohne Reinitialisierung

Information
Zeitstempel

Ubersetzung Speicherreserve: | 100 ‘Bytes | 100 Byte verfiigbar
Schutz ) Laden chne Reinitialisierung fiir remanente
Attribute [ Variablen aktivieren.

Laden chne Reinitialisierung Reserve im remanenten

Speicher | 10| Bytes | 0 Byte verfigbar

a1

f OK \ { Abbrechen

-

® Laden Sie daraufhin Ihren Datenbaustein ,DREHZAHL _MOTOR" [DB] erneut in die

Steuerung und wahlen &' Onlineverbinden

(® DREHZAHL_MOTOR [DB] ® & @ & Online verbinden

JI& Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

Projekt Bearbeiten Ansicht Einfigen Online Extras Werkze Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
f (% B Projektspeichem S X I 5 X )& (*: I I & onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen PORTAL
den in Gerat
Projektnavigation
Gerdte )
|g? =F ¢ B, @ E= °7 Akwalwerte behalten gg Momentaufnahme % W * = E
DREHZAHL_MOTOR S
¥ ] 031-600_Globale_Datenbausteine I~ Name Datentyp Startwert Momentaufnsh.. Remanenz Erreichbar a.. | 3
B Neues Gerat hinzufigen [ @~ sttic
oy Gerate & Netze 2 @n Drehzahlsollwert Real | 100 ™ ™ E
~ [ CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC] 3 @n Drehzahlistwert Real ™ ™ =
IIY Gerétekenfiguration 4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct (] ™ ;_.-
% Online & Diagnose =5 @ = Stoergrenze Real 15.0 ™ =
v "a. Programmbausteine 6 4@ - Warngrenze Real 10.0 @ %
B Neuen Baustein hinzufigen 7 @ [ Stoerung Bool )] =
& Main [0B1] 8 @ =  Warmung Bool =)
4 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [FC10] 9 @ = v Negative Drehzahl  Struct 8 ]
4 MOTOR DREHZAHLUEBERWACHUNG ... |10 40 =  Stoergrenze Real -16.0 )]
4 MOTOR_AUTO [FB1] nla = Warngrenze Real 140 =)
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] 12la = Stoerung Bool false )]
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] 1B3la = Warnung Bool false ™
» [3 Technologieobjekte
» Externe Quellen
» L@ PLCVariablen
» [ PLC-Datentypen
» 53l Beobachtungs-und Forcetabellen
» [} Online-Sicherungen
» [ Traces
» E!l: Gerate-Proxy-Daten
& Programminformationen [v] [ ) i
< i LB S| i [>
> | Detailansicht |8 Eigenschaften  |%i}Info |2l Diagnose |

4 Portalansicht bersicht |4 Main (0B1) | @ DRenzaHL .. ¥ Verbindung mit CPU_1214C getrennt
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® Aktivieren Sie jetzt mit einem Klick auf das Symbol " das Laden ohne Reinitialisierung
und bestétigen die Sicherheitsabfrage mit ,OK".

(® 15 ® oK)

031-600_Globale_Datenbausteine » CPU_1214C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2]

¥ @ o B B [7] Ausivere behaiten (g Momentauiahme ) %, womentaunahmenin starvert kopieren g & ” =]

DREHZAHL_MOTOR ) Speicherreserve aktivieren

| INeme ‘ yp | ' Beobachtung ' Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 4@ v static = = = C =
2 @-» Drehzahlsollwert Real 10.0 16.0 ™ ™~ ™ ™ ™ Drehzahlvorgabe in...
3 @an Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ ™ =) ~ =] Drehzahlistwertin ...
4 4@ = v Positive_Drehzahl Struct B ™ ™ ™ -] Parameter fiir Stéru...,
5 |a L) Stoergrenze Real 15.0 180 = 8 B 8 E Drehzahlgrenze / Be..
6 4@ = Warngrenze Real 10.0 17.0 C ™~ ™ ~ ™ Drehzahlgrenze / Be..
7 |ﬂl = Stoerung Bool false FALSE (] ™ ™ ™ B Stérgrenze ubersch.. |
s @ = Warnung Bool false FALSE = ™ =) ™ B Warngrenze ibersc...
9 4@ = v Negative_Drehzahl Struct B =] ™ ™ = Parameter fur Stéru...
10 ﬂ L] Stoergrenze Real -16.0 -16.0 ) = ™~ =) ~ =] Drehzahlgrenze / Be..
1 |a = Warngrenze Real -14.0 -14.0 = ™ ™ ™ ™ Drehzahlgrenze / Be..
12 |a = Stoerung Bool false FALSE = ™ =) ™~ 0O Stérgrenze Gbersch...
13 @ = Warnung Bool false FALSE = ™ ™ ™~ =] Warngrenze Gbersc...

|

|

(<] [T ] >

Aktivierung (0601:000020) X

I - Mochten Sie fiir diesen Baustein die Funktion “Laden ohne

m Reinitialisierung® aktivieren?
Sie ké nachfolgende Anderungen an der B inschnittstelle im

Betriebszustand "RUN" Iaden. chne das Programm zu remmallsleren Der

Umfang der méglichen Anderungen ist begrenzt. Sie k die GréBe der
ve, die fur And gehalten wird, unter “Extras >
Emsmellungen angeben Beachten Sie, dass Anderungen. die vordem

derSp ve erfolgt sind, eine Reinitialisierung bewirken

kbnnen.
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® Figen Sie jetzt eine beliebige Variable in Inrem Datenbaustein hinzu.

( ® Name: Wert_test ® Datentyp: Real ® Startwert: 99)

...Datenbausteine_S7-1200 * CPU_1214C [CPU 1214C D( ] * Programmbausteine » DREHZAHL |
¥ hE RezooE B> =

DREHZ AHL_MOTOR

MName Datentyp  Startwert | Momentaufnshme  Remanenz  Erreich... Sichtb... Einstellwert Kommentar

1 <0 > Static
2 4= Drehzahlsollwert Real 14.0 [+ =) Drehzahlvorgabe in Umdrehungen pro |
2 4. Drehzahlistwert Real 0.0 ™ [} Drehzahlistwert in Umdrehungen pro ...
4 4 = > Positive Drehzahl  Struct Paramter fiir Stoerung/Warnung positiv.|
5 @ = Stoergrenze Real v =) Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitung wi
6 @ = Warngrenze Real ] =] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitung wi
7 a1 = Stoerung Bool EI D Storgrenze berschritten
2 <1 = Warnung EBool D Warngrenze Gberschritten
9 <@ = ¥ Negative_Drehzahl Struct v ] Paramter fir Stoerung/Warnung negati.
10 <@ = Stoergrenze Real [+ =) Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitung wi
11 <@ = Wamngrenze Real =] Drehzahlgrenze | Bei Uberschreitung wi
12 <@ = Stoerung Bool [ Stdrgrenze Gberschritten
2@ = Warmung Bool V) =] Wamgrenze Oberschritten
4la ™ 2] ™ = |

= Wert_test Real

[<] [T | [»

® Ladern Sie nun erneut Ihren Datenbaustein ,DREHZAHL_MOTOR" [DB] in die Steuerung.

(®DREHZAHL_MOTOR [DB] ® & ® Laden)

I Siemens - E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

Prtijekt Bearbeiten  Ansicht Emfugerf .Onhne Extras  Werkze Fenster  Hilfe Totally Integrated Automation
F [ B Projekespeichem S ¥ i 2 X s (*: 3 I0 2 I3 o onlineverbinden ¥ Online-Verbindung trennen &7 [ [ * PORTAL
aden in Gerat —
o 4C [CPU 1214C DUDUDC] » Programmbausteine » DREHZAHL_MOTOR [DB2] - X
Gerdte =
% oF 2F B, @ 2= °7 Akwalwerte behalten ‘;‘ Momentaufnahme %5 % * = E
b =
DREHZAHL_MOTOR 8
¥ _] 031-600_Globale_Datenbausteine Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstel... |3
¥ Neues Gerat hinzufigen 1 4@ v static L4
& Gerite & Netze 2 @ =  Drehzahlsoliwert Real 100 =) @ |0l
~ [ CPU_1214C [CPU 1214C DC/DC/DC] O| |z @= orehahlistwert Real 7] 7] 7] 0 |=
IIY Geratekonfiguration =|4 4@ = ~ Positive_Drehzahl Struct 2] %
%/ Online & Diagnose 5 4@ = Stoergrenze Real 150 (3} ™ ™ z
~ [g Programmbausteine Q 6 @ = Warngrenze Real 10.0 ™ 2] ™ |z
¢ Neuen Baustein hinzufugen | |7 @ = Sstenng 8ool false ] ® g
& Main [0B1] () s @ = Warnung Bool (] (]
48 MOTOR_DREHZAHLSTEUERUNG [F... 9 @ = v Negative Drehzahl  Struct ]
& MOTOR_DREHZAHLUEBERWACHU.. @ wa = Stoergrenze Real -16.0 W ™
4 MOTOR_AUTO [FB1] =) 114 =  Wamngrenze Real 140 2] 72} ™
@ DREHZAHL_MOTOR [DB2] O |24@ = stoenung Bool false ] ] O
@ MOTOR_AUTO_DB1 [DB1] 9 134@ =  Wrmung Bool ]
» [3 Technologieobjekte 4@ = Wert_test Real [E]) 99.0 ™ ™ ™ =) ™|
» @} Externe Quellen 15 = Hinzufigens
» [@ PLCVariablen ]
» Lig PLCDatentypen
» [ Beobachtungs-und Forcetabellen
. » rj‘ Online-Sicherungen (v == E
<[ ] W3] <] L] | [>
> | Detailansicht [g Eigenschaften ""i.ilnfo HE.J Diagnose I
4 Portalansi =3 Ubersicht | wein0e1) | @ DRenzanL_.. ¥ Ladevorgang abgeschlossen (Fehler: 0; I
Vorschau Laden as
e Vor dem Laden iberprifen
Status ! Ziel Meldung Aktion
| 0 ¥ CPU_1214C Bereit fir den Ladevorgang.
Q ¥ Software Software in Gerét laden Konsistent laden
(V] ¥ Online tberschreiben? Objekte, die Online vorhanden sind und Gberschrieben werden.
Q Main [OB1] Uberschreiben
(V] DREHZAHL_MOTOR [DB2] Uberschreiben
| Aktualisieren |
] [ Laden | f Abbrechen \

— e ——————

Frei verwendbar fur Bildungs- / F&E-Einrichtungen. © Siemens AG 2018. Alle Rechte vorbehalten.
SCE_DE_031-600 Globale Datenbausteine S7-1200_R1709.docx

34



Lern-/ Lehrunterlagen | TIA Portal Modul 031-600, Edition 2018 | Digital Factory, DF FA

® Wenn Sie den Baustein mit einem Klick auf el erneut beobachten, werden Sie sehen, dass

die Beobachtungswerte bei den bereits vorher vorhandenen Variablen nicht durch die

Startwerte Uberschrieben worden sind.

= 0, | 4 = If‘ Aktualwerte behalten [In Momentaufnahme ﬁ %, Momentaufnahmen in Startwerte kopieren g & L __j
DREHZAHL_MOTOR
Name Datentyp Startwert Beobachtungswert  Remanenz Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert Kommentar
1 4@ v Static
2 @n» Drehzahlsollwert Real 10.0 16.0 ™ Drehzahlverg...
3 @n Drehzahlistwert Real 0.0 15.18193 ™ (] Drehzahlistw...
4 41 = v Positive_Drehzahl Struct Parameter fir..
5 4@ L Stoergrenze Real 15.0 18.0 ™ Drehzahlgren...|
6 4@ = Warngrenze Real 10.0 17.0 1 ™ Drehzahlgren...|
7 4@ - Stoerung Beol false FALSE @ E] D Storgrenze i...
8 4@ = Warnung Bool e FALSE [ Warngrenze ...
9 <41 = v Negative_Drehzahl Struct Parameter fir..
10 <@ - Stoergrenze Real -16.0 -16.0 ™ Drehzahlgren...
Mna = Warngrenze Real -14.0 -14.0 ™ ™ ™ Drehzahlgren...
12 4@ L Stoerung Bool fals FALSE [:] Stérgrenze i...
13 4@ L] Warnung Bool alse FALSE D Warngrenze ...
14 40 = Wert_test Real 99.0 99.0 ™ W ™
15 = Hinzufiigen=
(< i ] B

7.10 Archivieren des Projektes

® Zum Abschluss wollen wir das komplette Projekt noch archivieren. Wahlen Sie bitte im

Mentpunkt ® ,Proje

kt* ® ,Archivieren

... aus. Eroffnen Sie einen Ordner, in dem Sie ihr

Projekt archivieren wollen und speichern Sie ihr Projekt als Dateityp, TIA Portal-

Projektarchive ab.

(® Projekt

®

031-600_Globale_Datenbausteine_S7-1200.... ® Speichern)

JArchivieren ® TIA Portal-Projektarchive ®

TA g,
viy Siemens -

E:\00_TIA_Portal\031-600_Globale_Datenbausteine\031-600_Globale_Datenbausteine

4 Portalansicht =3 Ubersicht

| @ orenzanL_..

1200_R1709.docx

P\I’f}]ek( Bearbeiten Ansicht Einfligen Online Extras Werkzeuge Fenster Hilfe Totally Integrated Automation
_f Neu... N 5O IG ® R & onlineverbinden &¥ Online-Verbindung trennen  $2 [N [ * PORTAL
H [¥ Offnen... Strg+0
Projekt migrieren...
SchlieBen StrgsW B
H speichern stgss 23 | =F = B, B 2= °F Aktualwerte behalten g frahme 8 0 S o =] |
Speichern unter, Strg+ShiftsS =
ki = DREHZAHL_MOTOR s
P’°Jk|°“h°”' Strg+E (] Name Datentyp Startwert Remanenz  Erreichbar a.. Schrei... Sichtbari... Einstellwert K. |3
— e |
Dearchivieren; 2 l@= Drehzahisoliwert Real 10.0 © @ o.|O
Multiuser-Serverprojekte verwalten... 3 @n Drehzahlistwert Real 2] B D..|=
= siti =
TCardReader/’USB-Speicher » |[|[E]4 €= » Positive_Drehzahl Struct P 3
T Memory Card-Datei N 5 4 = » Negative Drehzahl  Struct ] P&
: 6 @-= Wert_test Real 99.0 v B
Basis-Integritatspriifung starten “ “ “ @ =
Hochriisten
E:100_T..1031-600_Globale_Datenbausteine
E:100_T...1031-500_Analoge_Werte_S7-1200
E:\..1031-500_Analoge_Werte_S57-1200_V14
£:100_TIA_Portall0..\031-500_Analoge_Werte
E:100_TIA_Por..\031-300_IEC_Zeiten_Zaehler
E:100_T..1031-300_IEC_Zeiten_Zaehler_V14
E:100_TIA_Por..1031-200_FB-Programmierung
E:\00_T..1031-200_FB-Programmierung_V14
Beenden Alt+F4
» 'o‘,; Beobachtungs-und Forcetabeller
n e
_» [ig online-sicherungen | [ |
<] i [> (<] ] ] [>
> | Detailansicht |’d Eigenschaften  |%}Info | %l Diagnose |

v Verbindung mit CPU_1214C getrennt
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8 Checkliste

Nr.

Beschreibung

Geprift

Datenbaustein DREHZAHL_MOTOR [DB2] erfolgreich
angelegt.

Programmanderungen in Main [OB1] durchgefihrt.

Ubersetzen erfolgreich und ohne Fehlermeldung

Laden erfolgreich und ohne Fehlermeldung

Anlage einschalten (-KO = 1)

Zylinder eingefahren / Rickmeldung aktiviert (-B1 = 1)
NOTAUS (-Al = 1) nicht aktiviert

Betriebsart AUTOMATIK (-SO = 1)

Taster Automatik Stopp nicht betétigt (-S2 = 1)

Taster Automatik Start kurz betatigen (-S1 = 1)

Sensor Rutsche belegt aktiviert (-B4 = 1)

anschlie3end schaltet Bandmotor -M1 variable Drehzahl (-Q3
= 1) ein und bleibt aktiv.

Die Drehzahl entspricht dem Drehzahlsollwert im Bereich +/-
50 U/min

Sensor Bandende aktiviert (-B7 = 1) ® -Q3 = 0 (nach 2
Sekunden

Taster Automatik Stopp kurz betétigen (-S2=0) ® -Q3=0

NOTAUS (-Al = 0) aktivieren ® -Q3 =0

Betriebsart Hand (-SO0=0) ® -Q3=0

10

Anlage ausschalten (-KO =0) ® -Q3=0

11

Zylinder nicht eingefahren (-B1 =0) ® -Q3=0

12

Drehzahl > Drehzahlgrenze Stérung max ® -Q3 =0

13

Drehzahl < Drehzahlgrenze Stérung min ® -Q3 =0

14

Projekt erfolgreich archiviert
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9 Ubung

9.1 Aufgabenstellung — Ubung

In dieser Ubung soll zusétzlich ein weiterer globaler Datenbaustein ,MAGAZIN_PLASTIK" [DB3]
erstellt werden.

Der Sollwert und Istwert des Zahlers fir die Plastikteile soll in diesem Datenbaustein vorgegeben
bzw. angezeigt werden.

Dazu werden bei dem Funktionsbaustein ,MOTOR_AUTO" [FB1] zusatzlich ein beschaltbarer
Eingang fir die Vorgabe des Sollwertes und ein Ausgang fir die Anzeige des Istwertes
hinzugefigt.

9.2 Technologieschema

Hier sehen Sie das Technologieschema zur Aufgabenstellung.

Sortieranlage / Sorting station e Zusitzliche Werte
Additional values
Metall/
-B4 -B5 metal -B7
Plastik/
Rutsche/Slide >  Forderband/Conveyor . > plastic
-B9 externer Stellwert Drehzahl/
] external manipulated value speed
‘ m B2 50 Ufmin (rpm)
-B3 Motor aktiv/ M4
motor active -U1 Stellwert Drehzahlf
-B8 Istwert Drehzahl/ T L LR mamp;!ated value speed
actual value speed - Ui (o]

Abbildung 5: Technologieschema

Schalter der Sortieranlage Automatikbetrieb Handbetrieb [ Manual mode
Switches of sorting station Automatic mode -53 Tippbetrieb -M1 vorwarts/
_P1 einion _P5 gestartetstarted = Manual -M1 forwards
j -Q0 Hauptschalter/Main switch __ -51 Start/start -54 Tippbetrieb -M1 riickwarts/
T Manual -M1 backwards
-P4 akfivier/active
Q -P7 ausgefahren/extended
-A1 NOTHALT/Emergency stoj -52 Stopp/sto|
/ HoyEe o Pp/stop -56 Zylinder -M4 ausfahren/
-PZ Hand/manual -P3 Auto/auto - cylinder -M4 extend P simalaberelbed
__ -S0 Betriebsart/operating mode -85 Zylinder -M#4 einfahren/

o cylinder -M4 retract

Abbildung 6: Bedienpult
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9.3 Belegungstabelle

Die folgenden Signale werden als globale Operanden bei dieser Aufgabe bendtigt.

DE Typ Kennzeichnung | Funktion NC/NO
E 0.0 BOOL -Al Meldung NOTHALT ok NC
EO0.1 BOOL -KO Anlage ,Ein" NO
i Hand =0

E 0.2 BOOL -0 Schalter_BetnebswahI Hand (0)/

Automatik(1) Auto=1
E 0.3 BOOL -S1 Taster Automatik Start NO
E 0.4 BOOL -S2 Taster Automatik Stopp NC
E 0.5 BOOL -B1 Sensor Zylinder -M4 eingefahren NO
E1.0 BOOL -B4 Sensor Rutsche belegt NO
E 13 BOOL -B7 Sensor Teil am Ende des Bandes NO

Sensor Istwert Drehzahl des Motors +/-10V
EW64 BOOL | -B8 entsprechen +/- 50 U/min
DA Typ Kennzeichnung | Funktion
A0.2 BOOL -Q3 Bandmotor -M1 variable Drehzahl

Stellwert Drehzahl des Motors in 2
AW 64 BOOL Ut Richtungen +/-10V entsprechen +/- 50 U/min

Legende zur Belegungsliste

9.4 Planung

DE

AE

E

NC

NO

Digitaler Eingang

Analoger Eingang

Eingang

DA Digitaler Ausgang
AA Analoger Ausgang

A Ausgang

Normally Closed (Offner)

Normally Open (Schliel3er)

Planen Sie nun selbststandig die Umsetzung der Aufgabenstellung.
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9.5 Checkliste — Ubung

Nr.

Beschreibung

Geprift

Datenbaustein MAGAZIN_PLASTIK [DB3] erfolgreich
angelegt.

Programmanderungen in MOTOR_AUTO [FB1] durchgefinhrt.

Programmanderungen in Main [OB1] durchgefihrt.

Ubersetzen erfolgreich und ohne Fehlermeldung

Laden erfolgreich und ohne Fehlermeldung

Anlage einschalten (-KO = 1)

Zylinder eingefahren / Rickmeldung aktiviert (-B1 = 1)
NOTAUS (-Al = 1) nicht aktiviert

Betriebsart AUTOMATIK (-SO = 1)

Taster Automatik Stopp nicht betétigt (-S2 = 1)

Taster Automatik Start kurz betatigen (-S1 = 1)

Sensor Rutsche belegt aktiviert (-B4 = 1)

dann schaltet Bandmotor -M1 variable Drehzahl (-Q3 = 1)
ein und bleibt ein.

Die Drehzahl entspricht dem Drehzahlsollwert im Bereich +/-
50 U/min

Sensor Bandende aktiviert (-B7 = 1) ® -Q3 = 0 (nach 2
Sekunden

Taster Automatik Stopp kurz betétigen (-S2 =0) ® -Q3 =0

NOTAUS (-Al = 0) aktivieren ® -Q3 =0

10

Betriebsart Hand (-SO0=0) ® -Q3=0

11

Anlage ausschalten (-KO =0) ® -Q3=0

12

Zylinder nicht eingefahren (-B1 =0) ® -Q3 =0

13

Drehzahl > Drehzahlgrenze Stérung max ® -Q3 =0

14

Drehzahl < Drehzahlgrenze Stérung min ® -Q3 =0

15

Projekt erfolgreich archiviert
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10 Weiterfuhrende Information

Zur Einarbeitung bzw. Vertiefung finden Sie als Orientierungshilfe weiterfihrende Informationen,
wie z.B.: Getting Started, Videos, Tutorials, Apps, Handblicher, Programmierleitfaden und Trial
Software/Firmware, unter nachfolgendem Link:

www.siemens.de/sce/s7-1500

Voransicht , Weiterfihrende Informationen*

] Getting Started, Videos, Tutorials, Apps, Handbiicher, Trial-SW/Firmware

A TIA Portal Videos

A TIA Portal Tutorial Center

» Getting Started

A Programmierieitfaden

A Leichter Einstieg in SIMATIC 57-1200

¥ Download Trial Software/Fimware

A Technische Dokumentation SIMATIC Controller
A Industry Online Support App

A Ti4 Portal, SIMATIC S7-120001500 Uberblick
A TIA Portal Website

A SIMATIC 57-1200 Website

A SIMATIC 57-1500 Website
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Weitere Informationen

Siemens Automation Cooperates with Education
siemens.de/sce

SCE Lehrunterlagen
siemens.de/sce/module

SCE Trainer Pakete
siemens.de/sceltp

SCE Kontakt Partner
siemens.de/sce/contact

Digital Enterprise
siemens.de/digital-enterprise

Industrie 4.0
siemens.de/zukunft-der-industrie

Totally Integrated Automation (TIA)
siemens.de/tia

TIA Portal
siemens.de/tia-portal

SIMATIC Controller
siemens.de/controller

SIMATIC Technische Dokumentation
siemens.de/simatic-doku

Industry Online Support
support.industry.siemens.com

Katalog- und Bestellsystem Industry Mall
mall.industry.siemens.com

Siemens AG
Digital Factory
Postfach 4848
90026 Nirnberg
Deutschland

Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
© Siemens AG 2018

siemens.de/sce
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