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The following symbols serve as a guide through Module E13:

Information

=e

Programming

Sample Task

®
A o
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1

=ie

PREFACE

Regarding its content, Module E13 is part of the instruction unit ’IT Communication with S7°.

Fundamentals of
STEP7 Programming
2to3days Modules A

v

Additional Functions of
STEP7 Programming y
2to 3 days Modules B with SIMIT SCE

/ l \ 1to 2 days Modules G

Programming Industrial Fieldbus Process
Languages Systems Visualization
2 to 3 days Modules C 2 to 3 days Modules D 2 to 3 days Modules F

— T

Frequency Converter IT Communication

at SIMATIC S7 with SIMATIC S7

2 to 3 days Modules H 2to 3 days Modules
C

System Simulation

Objective

In Module E13, the reader learns how networking and data exchange between PLCs and the vision
sensor evaluation device VS130-2 is set up.

As PLC, the CPU 315F-2 PN/DP and as vision sensor evaluation device the VS130-2 system is used
for reading code. The SIMATIC VS130-2 components consist of an evaluation device with a sensor
head and an LED ring lamp. PROFINET is used for networking between the PLC and the SIMATIC
VS130-2.

Module E13 shows in principle the procedure for the startup, based on a brief example.

Prerequisites

To successfully work through Module E13, the following knowledge is assumed:

e  How to handle Windows

e Fundamentals of PLC programming with Step7 (for example, Module A3 ‘Startup’ PLC
Programming with STEP7)

e  Fundamentals of network engineering (for example: Appendix V — Basics of Network
Engineering)
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i Hardware and software required

1 PG, operating system Windows XP Professional with SP2 or SP3/Vista 32 Bit Ultimate and
Business/Server 2003 SP2 with 600MHz (only XP)/1 GHz and 512MB (only XP)/1 GB RAM, free
disk storage approx. 650 to 900 MB, MS Internet Explorer 6.0 and network card

2 Software STEP 7V 5.4

3 PLC SIMATIC S7-300 with CPU 315F-2 PN/DP and at least one digital input and output module
Sample configuration:
- Power supply: PS 307 2A
- CPU: CPU 315F-2 PN/DP
- Digital inputs: DI 16x 24VDC
- Digital outputs: DO 16x 24VDC/0.5 A

4 SIMATIC VS130-2 evaluation device with sensor head and LED ring lamp

5  Ethernet connection between PC, CPU 315F-2 PN/DP and VS130-2.

“TT2sTEP7
5 Ethernet connection
Sensor Head
LED Rinag Lamp
3 SIMATIC S7-300 with 4 SIMATIC VS130-2
CPU 315F-2 PN/DP with sensor head and LED ring lamp
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2 NOTES REGARDING THE USAGE OF CPU 315F-2 PN/DP

=ie

/N

The CPU 315F-2 PN/DP is a CPU that is shipped with 2 integrated interfaces.

- Thefirstinterface is a combined MPI/PROFIBUS DP interface that can be used at the
PROFIBUS DP as master or slave to connect distributed 10/field devices with very fast reaction
time.

In addition, it is possible to program the CPU here by means of an MPI or PROFIBUS DP

- The second interface is an integrated PROFINET interface.
This allows for using the CPU as PROFINET 10 controller to operate distributed IO
on PROFINET. The CPU can be programmed by means of this interface also!

- Moreover, it is possible to use fail-safe 10 devices on both interfaces.

Notes:

- In module E13, the CPU 315F-2 PN/DP is used as the controller for the data exchange of a
SIMATIC RFID system on the PROFINET.

- To run this CPU, a micro-memory card is required!

- The addresses of the input and output modules can be parameterized at this CPU.

3 NOTES REGARDING THE VS130-2 COMPONENTS

3.1 Product Description

. The Vision Sensor SIMATIC VS 130-2 is a code reader for data matrix codes of the type ECC200
1 (except for the types "Structured Append" and "Reader Programming Code")
as well as the codes PDF417 and QR (except for the types "ECI Code", "Byte Code",
"Kanji Code", "Structured Append" and "FNC1 Code").
The code type is recognized automatically during training and in Adjust, and stored during training as
code property.
SIMATIC VS 130-2 processes with the incident light method: the object is illuminated from above with
the included ring stroboscopic lamp. By means of the accessory Lamp Multiplexer, it is possible to
select one of up to four lamps for the illumination.
Reading, Comparing and Verifying Code
The SIMATIC VS 130-2 is able to do the following: read codes, compare the entire code or parts of it
with a learned code, and relate (verify) the quality values of the code read currently to the quality code
of a learned code.
The character chain that was read can be read out either completely or partially (i.e., filtered).
Moreover, additional characters can be prefixed or suffixed during the read-out.
The SIMATIC VS 130-2 is able to make good/bad decisions in the stand-alone mode and -within a
control process- forward the codes it read.
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3.2 Performance Characteristics

* Robust reading of data matrix codes even under more difficult conditions

+ Reads printed codes of the type PDF417 and QR on a homogenous background

* Incident light ring flash lamp at VS 130-2

+ Control of up to 4 lamps by means of a special lamp multiplexer

* Linking several trained codes that don’t necessarily have to belong to one and the same code type

into one code set at VS 130-2

+ Specifying a capture range is possible with the VS 130-2

* Operator interface completely Web based

* In the case of data matrix codes, 20 code readings per second

* Determining the quality characteristics

+ Extensive operator and monitoring functions, also in the evaluation mode

* Extensive diagnosis and protocol functions: fault profile and event logging

» Firmware update by means of the operator interface

+ Control by means of digital I/O, PROFIBUS DP and PROFINET 10, trigger signal in addition by
means of the RS232 interface of an RS232 Ethernet converter or TCP server

» Code pickup without trigger signal ("endless" mode)

* Result output by means of PROFIBUS DP, PROFINET IO, RS232 interface
of an RS232 Ethernet converter, TCP connection on the PC

=e

3.3 Evaluation Arrangement

1 Sensor head with
ring flash lamp
= Light barrier
Object
The objects with the code pass by the sensor head on a suitable conveyor. During reading, they
have to be located completely within the view of the sensor’s field. The character content of the code
is stored through training.
The current code is read in the evaluation mode and if applicable compared with the content of the
trained code. The digital output signals are set depending on the result of the reading:
READ (code was localized and decoded)
MATCH (code matches the learned code)
N_OK (code was not readable)
Depending on the parameter assignment, the result of the reading is read out via PROFIBUS DP,
PROFINET 10, the RS232 interface of the RS232 Ethernet interface converter or a TCP server.
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3.4 Recording and Reading Out Recognition Values in a PROFINET IO Environment

s » By means of the Ethernet (TCP/IP) and a switch, a PC/PG is connected that exclusively serves the

1 setup process.

» By means of the Ethernet and a switch, a connection exists with an automation system that has
PROFINET 1O capability.

» The automation system controls the SIMATIC VS 130-2.

* The result of the objects to be checked is read out to the automation system by means of

PROFINET IO.
. . PC/PG for Setup
Evaluation Device Switch Suoport .
Power Supply
Automation System
Power Supply Cable
Function Ground Cable
Lighting Cable —

PROFINET IO

Sensor Cable

Sensor Head

Cable DI/DO

LED Ring Lamp

Objgct Light Barrier

Conveying Direction

Additional information is provided in Chapter 1 of the operating instructions
“SIMATIC Vision Sensor VS130-2°.

TIA Training Document Page 9 of 53
Module E13
Status: 01/2010 VISION SENSOR Reading Code with SIMATIC S7-300F-2PN/DP and VS130-2



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

3.5 Setting the Communication Interface of the VS130-2 to PROFINET

Switch on the power supply of the evaluation device VS130-2 for the initial startup.

At the initial startup, "Factory Settings Used" appears on the LCD display.
Confirm with "OK".
The VS 130-2 will then perform a self test:

+ Checking the Ethernet connection
Press ESC

 Functional check of the sensor head
Press ESC

After completion of the self test, "Adjust" appears on the LCD display
Press OK to get to the main menu.

R At any additional start of the SIMATIC VS 130-2, the evaluation device VS 130-2 performs the
1 following self test:
» Checking the Ethernet connection
« If needed, checking the connection to PROFINET 10
« If needed, checking the Ethernet RS232 converter or TCP server and to the PC/PG <<?>>
* If needed, checking whether it is possible to exchange data from and to PROFIBUS DP
* Function check of the sensor head
If the self test ran without a fault, the following is indicated on the LCD display: the main menu, the
display "Adjust” or the RUN menu, depending on the status at the last switch-off.
You may have to press ESC or OK several times to get to the Main menu.
In addition, we navigate in the LCD display between the menus, and make entries.
"Main" Menu:
> Adjust
Connect
Train
l OK
To set the VS 130-2 to PROFINET, we have to get to the menu “Connect”.
Place the cursor in front of Connect, and press the OK key.
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"Connect" Menu:

1
The IP mode of the Ethernet has to be set to PNIO.
|Connect |
— Ports —r—{pibo f——Puisetime |
DP (nur bei {Adrasse |
| IP-Mode=DP)
| |PNIO (nur bei {DevName |
IP-Mode=PNIO) -
— Ethernet F—{ 1P Mode |

! IP Mask (nicht bei IP-Mode=DHCP) |

—| Gateway (nicht bei IP-Mode=DHCP) |

MAC Info

TCPIRS232 IP Adresse

IP Port

Timeout

1L

Idle Str.

L—{ Archive ——{ 1P Adresse

Port

Timeout

Place the cursor in front of Ports and press the OK button
Place the cursor in front of Ethernet and press the OK button
Place the cursor in front of IP Mode and press the OK button
Place the cursor in front of PNIO and press the OK button

The evaluation device now requests a restart; press the OK button to confirm.
After the restart, the red bus error LED (BF) flashes until communication is established by means of
PROFINET between a controller and the VS 130-2.

ESC may have to be pressed several times to get to the main menu.

All additional information for operating the evaluation device is provided in chapters 4 and 5.2
of the operating instructions “SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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4  STARTING UP A PROJECT WITH CPU 315F-2 PN/DP AND VS130-2

@ Below, starting up the VS 130-2 in a project is described.
As SIMATIC S7-300 Station, the CPU 315F-2 PN/DP is used.
In the CPU’s control program, a data structure has to be generated by means of a function block call
(FB79) with data block (DB20).
The data structure looks like this:

FB79 DB20
for VS130-2 Result of code
»| evaluation

A 4

Instance DB79
of FB79

All additional information is provided in Chapter 6.5 of the operating instructions “SIMATIC
Vision Sensor VS130-2“.
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4.1 Setting Up a New Project

1. The central tool n STEP 7 is the SIMATIC Manager’. Here, we are calling it with a double click. (
— SIMATIC Manager)

SIMATIC Manager

2. STEP 7 programs are managed in projects. We are now setting up such a project
(— File = New)

K spMatic Manager L —lolx|

Datei Zelsystem Ansicht Extras Fenster Hife

Assistent Heues Projekt', .
Offnen... : CHHO

 57-Memory Card »
Memary Card-Datei *

Lischen:..
Reorganisisren. .
Werwalter, .

Sefte cinrchteni

1 PROFIsafenZ (Projekt) - F1il_57_Projekte|PROFIs 2
2 Prafi Unnvichter (Projekt) -~ Fil0_S7_ProjekteProfi U
 3Erreichbare Tellnehmer - PROFIEUS

Beenden A4

Erstelt sin neuss Prajekt oder ine neus Bibliothek. 4

3. The project is assigned the ’Name’ ’VS130-2’ (— VS130-2 — OK)

Neues Projekt %
Anwenderprojekte I Bibliotheken | rultiprojekte |
Mame | Ablagepfad |
=l
% Abschery_Yorlage CASIEMEMSAS 7Profdbeche 4
@Abschervorrichlung C:AProgram FileshSiemenshSteps
% Abschervomichiung2 CASIEMEMSAS7Profdbeche 2
@ anlagensim_neu C:\Program FileshSiemenstSteprhs
% A-Projekt C:AProgram FileshSiemenshStep s
% A5_|_Busplatz CASIEMEMSSS7ProfAS | Buspla—
R AT | Duanlab bADL CACICRACRICL S0~ AC | D ---.H_EL
|i] il
[T | aktuelies fulipraiskt einfiiger
1 ame; Tvp:
|\"r5-I -2 | Projekt "I
; [T FBitiliathek
Ablageort [Plad) :
|C:\F‘rogram FileshSiemenshStep s Fproj Durchzuchen... |
Abbrechen | Hife |
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4. Highlight your project and insert an ’Industrial Ethernet Subnet’
(— VS130-2 — Insert — Subnet — Industrial Ethernet).

Bearbeiten

Datei
O =

wE

13" || «Kein Fiter »

Programmi

biare

57-Baustein

M7-Softwars b

Symboltabele
lexthiblinthek k
Externe Quella, .

e o
MPI]

WinCC Flexible BT L4

E- Globales Schriftfeld

Globale Deklarationen ¥

5. Next, we insert a "SIMATIC 300 Station’ (— Insert — Station — SIMATIC 300 Station)

Datel EBearbeiten | Zielsystern  Ansicht  Extras  Fenster  Hife

MATIC 400-3katio

| < KeinFilter >
Subnetz z
Pragrarm 3 SIMATIC H-Skation

4 SIMATIC PC-Skakion
5 SIMATIC HMI-Station
& Andere Station

7 SIMATIC 55

S7-Baustein

M7-Sofbwars

Symbolkabele
Textbiblinthek
Externe Quella; ..

& PGIPC
9 SIMATIC OF

WIRZT Flexible BT

5 ie ¢ Fprao

Globale Deklarationen

A SIMATIC 200 Station

TIA Training Document
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7. Open the hardware catalog by clicking on the symbol (— )
With a double click, insert the ’'Mounting Channel’ (— SIMATIC 300 - RACK-300
— Mounting Channel).

m!] Station Bearbeten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =18

D@2 5 S be | ddn| 358 K2

| =i}
0 UR . = || Sucher: ﬁﬂ: ”ﬂ

Profil: I Standard lJ

(= ™ COFBUS DR
22 PROFIBUS-PA
+ 22 PROFINET IO
= [ SIMATIC 300
=3 C7
#-(J CP300
D -] CPU-300
1 (-] FM-300
[sel -1 IM-300
= [#] (-] M7-EXTENSION
T [#-[] Netziibergang
[ PS300
:lii o -] RaCk-300
K. ] I3 Profilschiens
- 5h-300
= [l SIMATIC 400
# T SIMATIC HMI Station
+ [l SIMATICPC Based Contral 300/400
+- 08, SIMATIC PC Station

—=|=|w|m|~|m|m|e|u|rai=

<

m
=

teckplatz E Baugruppe Bestellnummer Firmwsare MPl-Adesse

5
5
2
3
P
5
5]
7
g
3
7
7

0 BEST 390-17770-0440 £ .
1 In verschiedenen Langen lisferbar —

Diriicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. lEnd 4

Note:
After that, a configuration table for setting up Rack 0 is displayed automatically.
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8. From the hardware catalog, select all modules that are also present in your rack and insert them
in the configuration table. To this end, click on the name of the respective module, hold the mouse
key and drag it to a line in the configuration table.

We start with the power supply ’PS 307 5A’ (— SIMATIC 300 — PS-300 — PS 307 5A).

Eﬁ] Station Bearbeiten Einfiigen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe =Rtk

D8 S 5 || ol i || E 2 %8 (N2

i bix

=(0UR : 1= 1| Suchen: E‘JM

PS5 307 54

Erofit |Slandald _ﬂ

= W BROFIBUSDP
- 382 PROFIBUS-PA
+ 38 PROFINET 10
= SIMATIC 300
m-E .7
+{1 CP-300
#-{ CPU-300
[ FM-300
e #{ IM-300
7| M E® #( MT-EXTENSION
s ¥ Metzibergang
1 =3 Ps-200
f_'ﬁj b IR ~[d Ps 307108
Steckplatz BE Eaugruppe Bestellnummer Firmware | MPl-Adresse ’ E Foar e

F
FS 307 B4 BES7 307-1EAQC-0AAD 8 oz

w2 {1] RACK-300

w (] 5M-300

SIMATIC 400

SIMATIC HMI Station

SIMATIC PC Based Contiol 300,400
w2 B SIMATIC PC Station

—=| =]~ o] o] e ra i

a
7

m
=
=

INE

T
*
+

BEST 307-1EADD-OA40 £
Laststromyersorgung 12072300 —
AC: 24D LA

—t| =t o |00 |~ o || e o | ra | =

jurd

Einfligen maglich {Aind

Note:

If your hardware deviates from the one shown here, simply select the corresponding modules in the
catalog and insert them in your rack. The order numbers of the individual modules -which are also
inscribed on the components- are shown in the footer of the catalog.
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9. Next, we drag the ’CPU 315F-2 PN/DP’ to the second slot.
The CPU’s order number and version are inscribed on the front of the CPU.
(— SIMATIC 300 —» CPU-300 — CPU 315F-2 PN/DP — 6ES7 315-2FH13-0AB0 — V2.6)

E’h Station Bearbeiten Einfigen  Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster Hilfe - 8 X
D@58 B & e e dda BE S8
A 5l
=(0UR | | Suchen: | ﬁfiﬂ;
Erofil: iStandard _'j
=11 CPU-300 |
= {3 CPU 12
+ (11 CPU 3121FM
+ (10 CPU 312C
= {3 CPU N3
+ [ CPU 313C
+ (1] CPU 313C-2 DF
+ {33 CPU Nac2 PP
s + (] CPU 314
< m 5 + (1 CPU 314 1FM

- + (3 CPU 31402 DF
= (3 CPU 314C2 PP
== 0 uR + (1] CPU 315

Steckplatz EE Baugruppe Bestellnurnmer Firmnware MPI-Adresse +{J CPU3152DP

m
=
7=

= (1 CPU 3152 PN/DP
PS 307 64 BES? 307 1EADC-ORAD + 01 CPU M52 DP

= (1] CPU 315F-2 PN/DP
i [0] BES7 315:2FH10-048C
=] BEST 3162FH1 30480
[ vz

EES7 315-2FH13-04B0 _A:EJ
Arbeitsspeicher 256KE ; 01 msdkAW; 0
PROFIMET Anschluss; 57-

Kommunikation (ladbare FBs/FCs): [

—t| =t oo a0 |~ | o || = oo | e | =

=

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhaltan, lnd

10. When entering the CPU, the window below appears. In it, we do the following: assign an ’IP
Address’ to the CPU 315F-2 PN/DP, specify the ’Subnet screen form’ and select the
’Ethernet’ that is already set up. Optionally, a ’Router- address’ can be selected for network
overarching communication. Confirm your inputs with ’OK’ (— IP address: 192.168.0.100 —
Subnet screen form: 255.255.255.0 — Ethernet(1) — Don’t use a router — OK)

Figenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-10 (R0/52.2)

Allgemein  Parameter

Bei Anwahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen

|P-ddresse: 192.168.0.100 Hetziibergang

SR R 7 Keinen Router verwenden
Subnetzmazke: |255. 255.255.0 .
" Router venwenden

Adesse; |

Subnetz:

—- nicht vernetzt - Meu...

Ethemet1]
Eigenzchaften...
Lioschen

Abbrechen | Hilte |
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Notes regarding networking on the Ethernet (additional information is provided in Appendix V

i of the training manual):

MAC address:

The MAC address consists of a permanent and a variable part. The permanent part ("Basic MAC

address") identifies the manufacturer (Siemens, 3COM, ...). The variable part of the MAC address

differentiates the different Ethernet stations and should be assigned globally unique. On each module,

a MAC address specified by the factory is inscribed.

Value range for the IP address:

The IP address consists of 4 decimal numbers in the value range 0 to 255, separated by a period; for

example: 141.80.0.16

Value range for the subnet screen form:

This screen form is used to establish whether a station or its IP address belongs to the local subnet,

or can be reached only by means of a router.

The subnet screen form consists of 4 decimal numbers in the value range 0 to 255, separated by a

period; for example: 255.255.0.0

The 4 decimal numbers of the subnet screen form have to contain -in their binary representation-

from the left a series of gapless values "1" and from the right a series of gapless values "0"..

The values "1" determine the area of the IP address for the network number. The values "0"

determine the area of the |P address for the station address.

Example:

Correct values: 255.255.0.0 Decimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0000.0000 0000 binary
255.255.128.0 Decimal = 1111 1111.1111 1111.1000 0000.0000 0000 binary
255.254.0.0 Decimal = 1111 1111.1111 1110.0000 0000.0000.0000 binary

Incorrect value: 255.255.1.0 Decimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0007.0000 0000 binary

Value range for the address of the gateway (router):

The address consists of 4 decimal numbers in the value range 0 to 255 separated by a period; for

example, 141.80.0.1.

Relationship of the IP addresses, router address and subnet screen form:

The IP address and the gateway address must differ only at those positions where a "0" is shown in

the subnet screen form.

Example:

You entered the following: for subnet screen form 255.255.255.0; for IP address 141.30.0.5 and for

router address 141.30.128.1.

The value for the IP address and the gateway address is to differ only in the 4th decimal number.

However, in the example, the 3rd position already differs.

In the example, we have to alternatively change:

- the subnet screen form to: 255.255.0.0 or

- the IP address to: 141.30.128.5 or

- the gateway address to: 141.30.0.1
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11.  Next, we drag the input module for 16 inputs to the 4th slot. The module’s order number is
inscribed on its front (— SIMATIC 300 — DI-300 — SM 321 DI16xDC24V).

Eﬁ; Station Bearbeiten Einfigen Zielswstem Ansicht  Extras  Fenster Hilfe = | A
DEe8 B & e dosn [ HE| 25 02
Ethermet[1). PROFINET-0-5ystem [100] || ; olx
=0 UR [z ——
=l Suchen | ntlni
1 [§ Psa07 54 ~| J_J
2 [# CPU 315F-2 F| Profi:  [Standard j
X7 MDA _
—| 2 A | =1 DI-300 [
X2 1 Poi? |= [{ M 321 DINEwACT 2042
3 4 SM 321 DI1E=ACT 20V
4 ﬂ DI BsDC24Y SM 321 DIExaCI20V
5 -
E FETEs e ke
i 1 SM 321 DIE=DC24Y
g Rl 1 SM 321 DIE=DC24y
™ q SM 321 DIExDC24y
< > q SM 321 DIE=DC24y
oM 321 DNEsDC24Y |
4 5M 321 DIERDC24Y, s =
1 SM 321 DIE=DC24Y. o
Eaugruppe Bestellnummer Fimnware | MPl-Adresse | E.. | AL | K. | 2 S 321 DHE“DCZ‘V"’;
FS 307 54 EEST 307-1EADD-OAAD T~ ] gm gi g:lg“ggjg: ; |
[#] CPU 315F-2 PN/DP__ |[BES7 315-2FH13-0AB0 2.6 2 [ i §
i weor = FoT SM 321 DITENAMUR
T = TR § s 321 DIEHIC24/4E
ot 7 AWF 1 St 321 DI32waC1 2y
] = 1 SM 321 DIs2=DC24y
1 SM 321 DIs2-DC24y
4 CIExDC24Y BEST 321-1BHO1-0440 0.1
= E é | 1 Sh 321 DH=MAMUR, [+ |
B | £l Ii | [
7 ! BESY 321-1BHOT-0A50 e
g Digitaleingabebaugr. DHE 24, ~
q - wirzelung 16
Einfiigen méglich And

Note:
Slot 3 is reserved for interface modules and remains empty for that reason. The module’s order
number is shown in the footer of the catalog.

TIA Training Document Page 19 of 53
Module E13
Status: 01/2010 VISION SENSOR Reading Code with SIMATIC S7-300F-2PN/DP and VS130-2



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

12. Now we drag the output module for 16 outputs to the 5th slot. The module’s order number is
inscribed on its front. (— SIMATIC-300 — DO-300 — SM 322 DO16xDC24V/0,5A).

Em Station Bearbeten Einfiigen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hife - Al x
D58 8 & BE| dda D58 2|
Ethernet(1]: PROFINET-0-System [100] e ol xl
= Suchen: dt g
PS5 307 54 | —fl_J
8 CPU 315F-2F | Prafil: eslanda[d L{
1 Mene | = :
=] = DO-300 |
Foit T | [ SM 322 DO16wACT 20y
S 322 DO BRACT 20
DHE:DC2dY SM 322 DO BxAC1 20
BOED SR SM 322 DO1BDC24Y,
Sl M 322 D01 BxDC24Y,
SM 322 D01 BRDC24V,
|| SM 322 D01 BDC24V
= | SM 322 D01 BxDC24V
< m @l SM 322 D01 BxDC24V
= = SM 322 DO1ExRel AC| =
i SM 322 DO16xRel AC
&S| o R SM 322 DO16AUC24/4
Steckplatz i Baugruppe Bestellnurnmer Firmware MPl-Adresse | B | AL | Ko S 322 DO32eAC120-
1 R £ES7 307 1EADD 0AAD T g: 323 gggg"ggﬂ
2 [ CPU 215F-2 PN/DP _ [GES7 315-2FH13-0ABO V2.6 2 1 “ H
o A moor = gTE SM 322 DO44DC15 A2
o e | SM 322 DO44DC24vA
e 0 s e 5M 322 DOG4-DC24Y,
= = S5M 322 DOB4DC24Y,
1 DIGAOCIAY BES7 J21-1GH0T-0A0 ] g
5 DO16DC24Y/0.54 BEST 322-1BHO1-0440 4.5 2 i
5 | Sl I | ]
7 \ BEST 322-1BHO1-04A0 | £y
g Digitalausgabebaugr. DO16 | —
3 2404054, Wurzelung B; auch als
2 SIPLUS-Baugruppe mit [ae
Einfiigen miglich i [&ind

Note:
The module’s order number is shown in the footer of the catalog.

13. Next, we have to change the PROFINET device name to PN-1Ox100.
Select ’PN-10’ with a double click (— PN-10,— PN-IOx100,— OK)

Eigenschaften - PN-I0 (R0/S2.2)
Allgemein lAdressen] PHDFINET] Synchronization Uhrzeitsynchronisation]
Kurzbezeichiung: FH-IO
Geratename: |F‘N-IDx1DD
Schittstelle
Tvp: Ethernet
Geratenummer: 1]
Adresse: 132.168.0.100
Wermetzt: ja Eigenschaften...
F.omrentar:
Abbrechen Hife
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14. Drag the PROFINET IO System (100) module tier toward the right and from the folder
PROFINET IO add the SIMATIC VS100 module VS130-2 to the tier by dragging it there.
If module VS130-2 should not be available for selection, it has to be inserted with the menu
“Extras” Install GSD files by a data carrier.

m‘a HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥§130-2]
lm] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe
D@58 B S| ke ddn HE| 5% w2
e olx|
=(0]UR Ethernet(1): PROFINET 10-5ystem [100] = | Sucher: ﬁ!]ni
1 PS5 307 54 o Frofl.  |Standard |
2 CPU 315F-2 PN/DP_ | : d
X1 Meoe ¥ ﬁ! PROFIBUSDP
X2 PHORTER S8 PROFIBUS P&
X2 Poif T = 58 PROFIMET 1D
3 | + [ Drives
4 DI EDC24v | + [__] Gateway
L DO1EDC24W/0.54 | + [__l HHI
& I +-( 170
7 +- (] ldent Systems
8 s [ Metwork Companents
= Rl =N Sensors
£ il 1l 4N Spectation
)
| - 120
1] %¥5130-2
-:-IE] 5t W5130-2
Steckplatz Baugruppe Bestellnurmmer E-Adesse | Adbdesse | Di. | K. | {1 Weitere FELDGERATE
4 LERARE HRET TR EE + [ SIMATIC 300
7 s I I * SIMATIC 400
= W | e #- . SIMATIC HMI Station
* SIMATIC PC Based Contral 3004400
+ B SIMATIC PC Station
BGF1 018-384 || £y
SIEMENS ayl
4'5130-2 [Datamatrix Code Leser] =
GSDMLAY2 0-Siemens 002845 100- |,
Einfilgen maglich [ ..and

15. Now, double click on the inserted module and change the device name to VS130-2x130 and the
IP address to 192.168.0.130

Figenschaften - V§130-2 |

Allgemein ] 10-Zyklus ]

Kurzbezeichnung: W5130-2
W5130-2 [Datamatrix Code Leser]

Bestellhr. / Fimware:  BGF1 (18-3B4 / RO2.0

Familis: w5100
Gerstename; [W5130-24130
GSD-Datei GSDMLAY2.0-Siemens-0024.V5100-20050831 sl

Auszgabestand Sndem.

Teilnehmer PROFINET 10-System

Gerdtenummer Ji = |PROFINET10-System [100)
IPAdiesse: 1921680130
"_ I

Fammentar:

Ok Abbrechen Hilfe
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16. Next, double click on the control byte of the inserted module and change the addresses of the
Inputs to 10, and those of the outputs to 20.

Eigenschaften - SteuerByte - (R-/51)

Allgemein - Adressen ]

Eingange

Anfang: '10— Prozefabbild:
Ende: 10 0B1-PA hd
Ausgange

Anfang: ’207 Prozelabbild:
Ende: 1] 0B1-PA :l'

Abbrechen Hife

Hardware View

@R HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥5130-2] M=%
Eﬂ] Station Bearbeiten Einfilgen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hife = | &%
DE&s" 8 &G 2E |ddln @O 5 K2
1) aixl
=(0]UR Ethernet(1} PHDFINET-\%SysIem [100] | = || Sucher: ﬁﬁ gr!
1 Fal 2y PBrofil: JStandard LJ
2 CPU 315F-2 PN/DP |
XT MALOR + %?‘ FROFIBUS-DP
52 PHEi0xT 00 B PROFIBUS-PA
X Poit ¥ = ‘?ﬁ! FROFINET 10
1 | + [ Drives
4 DITERDC24Y | + ',-] Gateway
5 DO16xDC24Y 054 | + ,__] Hhl
B #1110
7 +- [ |dent Systems
g In +-(] Metwork Components
[ =23 Sensors
< il B2 #-(_1 Spectation
| =3 w5100
] m vsian2aan @ vs1m
:“2] W i - ¥51302 )
Steckplatz B Bauaruppe Bestellnummer Efdiesse | AAdesse | Di| K. I - Weitere FELDGERATE
7 VEIRR AT BT 18 7L w-Fl SIMATIC 300
7 St 1 S +-[ SIMATIC 400
Z Nt A | AR A #- SIMATIC HMI Station
+-[fl] SIMATIC PC Based Control 300,400
+- 8 SIMATIC PC Station
BGFT 018-3B4 1| By
SIEMENS =
W5130-2 [Datamatriy Code Leser] = ||
GSDMLA2 0-Siemens-002AWE100- [, |
Einfligen maglich [6nd ;

17. With a click on |%| the hardware configuration is saved and compiled.
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4.3 Assigning Device Names

18. Highlight module VS130-2 and then select, by means of the menu “Destination system*” at
Ethernet Assign device name.

@1 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥$130-2] (==
Eﬂ] Station Eearbeiten Einflgen Zielsyste!'n Ansicht  Extras  Fenster Hife - |
[ o, i @ Laden in Baugruppe... Chrl+L
’ = | Ladenin Pa...
| s 2l
=(0UR | i D | : System (100] =| | Suchen: it
1 B0 A Profil. | Standard ~|
2 CPU 315F-2 F
X7 MELne Baugruppenzustand. ., Ctrl+D £ ﬁ! FROFIELS-DP
X2 FPAHOx 00 rigtszus! 222 PROFIEUS-PA
X2 Porf T = 82 PROFINET I0
3 r2eit + (1 Drives
4 DI1E:DC24y L + [___] Gateway
5 DO1E<DC24 A0 + HMI
5 Be ! #1140
; Gerdtenamen auf Memary Card speichern. ., | : B E:Siljrfg:jponents
Ethernet »  Ethernet-Teinehmer bearbeiten, ., 1 Sensors
€| 1l | 1+ Spectation
PROFIEUS ¥ Gerdtenamen dberprifen.., 1 ws100
1 || iGeratenamen vergeben, ., [~k % w5120
(1] WS130-24130 -
-:‘I—‘l o * @ V§130-2
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-fdresze | Abdresze | Di.. | K. | ~{] Wettere FELDGERATE
& PETARTAT HET (76 3 = [l SIMATIC 300
7 P I = + SIMATIC 400
= et | R e #- SIMATIC HMI Station
+ SIMATIC PC Based Contral 3004400
< B SIMATIC PC Station
BGF1 018-3B4 | B
SIEMENS e
W5130-2 [Datamatri Code Leser]
GSDMLAY2 0-5iemens-002455100- |y,

‘Yergabe won PROFINET IO Device-Geritenamen, fnd

Note:

The precondition for this is that the PG/PC interface is set for TCP/IP and the PC’s network card is
configured correctly. For example, IP address 192.168.0.99, Subnet 255.255.255.0 and Router
address -.-.-.- (refer to Module E02)

19. Now highlight the VS100 module and then click on the button “Assign nhame*. Close the window.

Gerdtenamen vergeben @

Geratename:  |W5130-24130 j Gerdtetyp:  |WS100

Worhandene Gerate:

|P-didresse | MACAdresse | Gergtetyp | Gerstename Mame zuweizen
192.168.0.130 00-0E-8C-3C-7F-7B %5100 W5130-2¢130
- Teilnehmer-Blinktest ]
[raver [Sekunden]: 3 L]
Blinken ein ‘ Himkeen aus |
&il I | [

W nur Gerdte gleichen Typs anzeigen | nurGerdte ohne Mamsn anzeigen

Aktualisieran I Exportieren..,

Schliefen Hilfe:
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20. By clicking on ﬂl we now can load the hardware configuration into the PLC. The operating
mode switch on the CPU should be on Stop! (— ﬂl)

&% HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration] -- ¥5130-2] ==
Eﬂ] Station Bearbeiten Einfilgen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hife = | &%
et & S| e ldosd |3 8w
& ol x|
=i01UR Ethernet(1} PHDFINET-\%SysIem [100] | = || Sucher: ﬁt|= ﬂg |
1 PS 307 54 i Profi: | Standard LJ
2 CPU 315F-2 PN/DP
XT MALOR + !ﬁ! FROFIBUS-DP
52 PHEi0xT 00 B PROFIBUS P4
x2 P 7 =48 FROFINET 10
1 | + [ Drives
4 DITERDC24Y | 2 ; Gateway
5 DO1E-DC24/0 54 | (0 HMI
5 (3 110
7 = Ident Systems
] ™ = [ Metwork Components
[ -+ [ Sensors
< 1} | | # ] Spectation
| =0 ¥E100
=] ) vs1mzam @ v
&3 ! @ Ve
Steckplatz ﬂ Bauaruppe Bestellummer E-fdesse | AAdesse | D | K. I - [ Weitere FELDGERATE
& e BT R Bk +-[{] SIMATIC 300
7 Sl 77 7 +-[l SIMATIC 400
= ot o 4 SIMATIC HMI Station
+-[fl] SIMATIC PC Based Control 300,400
+- B SIMATIC PC Station
BGFT 018-3B4 1| By
SIEMENS Et
W5130-2 [Datamatriy Code Leser] B}
GSDMLA2 0-Siemens-002AWE100- [, |
Einfligen maglich '.ﬁh;:l
-
% Adressiibersicht
Adrezzen won: : ;
Adressbersich von: 0 bis: 2047
CRLI 315F-2 PM/DP .
Freie Adrezzvergabe: Ja
B augruppentrager/ 042
Steckplatz:
Fiter. ¥ Eingange W Ausgings W Adresshicken
Typ | Adevon|  Ade bis | Bauguppe | TP DF | P | R 3 |
E ] 1 DHNGDC24w OB1-Pd = = i} 4 -
E 2 9 - Liicke -- - - - - - -
E 10 10 SteusByte OB1-PA - 10001) - 1 1}
E 11 285 - Liicke - - - = - 5
E 256 287 MutzDaten OB1-Pa - 100(1) 2 1}
E 2e8 2042 - Lucke - - - 3 =
E* 2043 2043 WS5130-24130 - - 100(1) i} i}
E* 2044 2044 PM-10x100 - - - 0 2 2
E* 2045 2045 Port 3 t - 0 2 3
E* 2046 2046 PM-10x100 1] 2 2
E* 2047 2047 MPIDP 1} b 1
A 0 3 - Lucke - - =
2 4 5 DO1E<DC24W/0 .54 OB1-Pa 1} 5
) =3 19 - Licke - - - 5 - = 7
2 20 20 SteuerBute OB1-Pa - 10001 - 1 i}
2 | 285 - Liicke - - - - - - -
& 256 287 MutzDaten OB1-PA * 10001) 7 2 1}
2 288 2047 - Liicke - - - - - - -
Schiicken | Drucken.. | Hilfe:

(After the hardware is loaded, the red BF LED on the VS130-2) goes off.

21. Close the hardware configuration.
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4.4 Adding the Block and FB79 to the Project

De-archive and open library VS130-2 from the template directory, or from the
Vision Sensor SIMATIC VS130-2 V2.6 CD in the directory “Function Blocks*.

Add FB79 to the block folder of the project.
Close the library.

=29 51302 15 Svstemdaten {3 OB1 Z3 FE7Y
=@ SIMATIC 300(1]
= CPU 315F-2 PMNADP
=4=7] 57-Frogramm(1)
&) Guellen
£ Bausteine

@ ¥$130-2 -- C:\Program Files\SiemensiStep 7\S 7Proj\Ws130-_1

=g WS1302 &3 SFC14
= (=7 W5130-2 & SFC20
[H Bausteine &3 SFCES

Note:

Instead of library V§130-2, the example program VS130-2_Examples can be de-archived. The file
VS130_2_Examples.zip is located on the Vision Sensor SIMATIC VS130-2 V2.6 CD in the directory
“Examples*, sub-directory “SIMATIC*

4.5 FB 79 "VS130-2_CONTROL"

FB 79 "VS130-2_ CONTROL" is used to communicate with the SIMATIC VS 130-2.
You simply specify the request, and the block handles the communication by means of the interfaces
opened up in HWConfig, under the incorporation of the PROFINET IO device VS 130- 2.

=e

The following bits of control byte (AB20) have to be processed outside the FB:

* TRG (Trigger): starting the evaluation
* RES (Reset): acknowledging an error (refer to error indications)

In order to get a good/bad reading evaluation, the result bits (EB10) READ, MATCH and N_OK of the
status byte have to be evaluated.

Note

A In the control byte of the evaluation device, you influence from your program only the bits RES and
TRG when using FB79.
The FB influences all other bits of the control byte.
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=ie

The following requests are possible:

+ Cancel the current request (COMMAND =W#16#0000)

* Select code (COMMAND =W#16#0001)

* Train a code (COMMAND =W#16#0002)

* Read out result strings (COMMAND =W#16#0081)

* Read out the position of the code (COMMAND =W#16#0088)

» Read out the quality characteristics of the code that is currently read (COMMAND =W#16#0082)
* Read out the number of the code currently selected (COMMAND =W#16#0003)

» Read out the current operating mode of the VS 130-2 (COMMAND =W#16#0004)

* Reset the control signal DISA (COMMAND =W#16#0005)

For almost all requests, FB79 resets the control signal DISA to TRUE for the VS 130-2. This is to
prevent that the VS 130-2 is controlled simultaneously by means of the keyboard, an operator panel
or the WEB server based interface of the VS130-2.

The four requests below are an exception:

* Reset the control signal DISA.

« Cancel the current request. The FB does not change DISA.

» Read out the number of the currently selected code. The FB does not change DISA.

* Read out the current operating mode of the VS 130-2. The FB does not change DISA.

Whether a request can be executed successfully depends on the current operating mode of the VS
130-2 (for example, all COMMANDSs with W#16#8x are possible only in RUN).

The FB only monitors the true data traffic between the VS 130-2 and the controller; i.e., the
parameter DONE provides no indication regarding the actual read result. .
The parameter DONE confirms that a request was completed successfully.

Note
« If you want to read out a result string using FB79, the output of the result string has to be set for
PROFIBUS DP or PROFINET IO.
For the following requests, the evaluation device queries the number of the selected code
"Change a code" (COMMAND =W#16#0001),
- "Train a code" (COMMAND =W#16#0002) and
"Read out the currently selected code" (COMMAND =W#16#0003)

For that reason, in these cases also the output of the result string has to be set on PROFIBUS DP
or PROFINET 10.
* The interface for the signals DISA, SELO to SEL3, TRN, RES, IN_OP, TRD,
RDY always has to be set to PROFIBUS DP or PROFINET I10.
* The setting of the interface for the result bits READ, MATCH, NOK is irrelevant to
FB79 (i.e., these bits can also be placed on the digital outputs of the VS 130-2).
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Input Parameters of the FB79

=e

Parameter |Deklaration |[Datentyp |Adresse Vorbelegung |Beschreibung
(Instanz-DB)

LADDR_ INPUT WORD 0.0 W#16#0000 |Adresse des Steuerbytes des
STEUER VS 130-2

Die Adresse muss im
Prozessabbild der verwendeten
CPU liegen.

LADDR_ INPUT WORD 2.0 W#16#0000 |Adresse des Statusbytes des
STATUS VS 130-2

Die Adresse muss im
Prozessabbild der verwendeten
CPU liegen.

LADDR_ INPUT WORD 4.0 W#16#0000 |Anfangsadresse der
SEND Nutzdatenschnittstelle "Senden"
des VS 130-2

LADDR_ INPUT WORD 6.0 W#16#0000 |Anfangsadresse der
RECV Nutzdatenschnittstelle
"Empfangen” des VS 130-2

COMMAND ||NPUT WORD 8.0 W#16#0000 |Auftragsnummer

Die zulassigen Werte werden
nach dieser Tabelle
beschrieben.

PARAM1 INPUT BYTE 10.0 B#16#00 Nummer des auszuwahlenden
Codes (nur relevant flr die
Auftrage W#16#0001 und
W#16£0002)

RESET INPUT BOOL 11.0 FALSE Riicksetzen anstehender Fehler
und FB-Initialisierung

RECV INPUT ANY 12.0 Empfangsbereich fiir den
Ergebnis-String. Zugelassen
sind nur Datenbaustein-
Bereiche sowie der Datentyp
BYTE.

Diesen Parameter miissen Sie
verschalten, und der
Datenbaustein muss
mindestens so grof} sein wie der
maximal zu erwartende DMC-
String.
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Output Parameters of the FB79

Parameter

Deklaration

Datentyp

Adresse
(Instanz-DB)

Vorbelegung

Beschreibung

ACTIVE

OUTPUT

BOOL

22.0

FALSE

ACTIVE=TRUE: Bearbeitung
des letzten Auftrags ist noch
nicht abgeschlossen.

DONE

OUTPUT

BOOL

221

FALSE

DONE=TRUE: Auftrag wurde
ohne Fehler abgeschlossen.

Bei den Leseauftragen
(COMMAND = W#16#0081 bis
008F) bedeutet dies nur, dass
die Ubertragung zwischen
Auswertegerat und FB (CPU)
fehlerfrei erfolgt ist. Um zu
erfahren, ob die DMC-
Auswertung erfolgreich war,
missen Sie die Bits READ (Bit
3), MATCH (Bit 4) und N_OK
(Bit 5) im Statusbyte des
Auswertegerats auswerten.

ERROR

OUTPUT

BOOL

222

FALSE

ERROR=TRUE: Es ist ein
Fehler aufgetreten.

ERRCODE

OUTPUT

DWORD

24.0

DW#16#
00000000

Fehlerinformation:

¢ DW#16#0000 0000:
kein Fehler

e  DWH16#0000 wxyz:
Warnung

e  DW#H16#0001 wxyz:
FB-interner Fehler

o  DW#16#0002 wxyz:
Fehler des Auswertegeréts

(siehe Fehlerinformationstabelle
am Ende dieses Kapitels)

STATE

OUTPUT

WORD

28.0

W#16#0000

Betriebszustand des VS 130-2:

e  W#16#0000:
Betriebszustand nicht
aktuell

¢ VW#16#0001:
RUN (Auswertebetrieb mit
Ausgabe der
Ergebnisstrings), d. h. die
Bits IN_OP und RDY im
Statusbyte sind gesetzt.

e  W#16#0002:
STOP (incl. Trainieren und
Einrichtbetrieb), d. h. das
Bit IN_OP im Statusbyte ist
gesetzt, das Bit RDY aber
nicht.

e  W#16#0003:
ERROR, d. h. das Bit
IN_OP im Statusbyte ist
nicht gesetzt

CODE_OUT

OUTPUT

BYTE

30.0

B#16#00

Nr. des aktuell bei VS 130-2
angewdhlten Codes

LENGTH

OUTPUT

WORD

32.0

W#16#0000

Lange des Ergebnisstrings in
Bytes
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Permissible Values for the Parameter COMMAND

.
1
Wert (W#16#...) | Bedeutung
0000 laufenden Auftrag abbrechen bzw. kein Auftrag
0001 Code wechseln
0002 Code trainieren
0003 Nr. des auf VS 130-2 aktuell ausgewahlien Codes ausgeben
0004 Aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 ausgeben
0005 Steuersignal DISA riicksetzen
0081 den ggf. modifizierten Ergebnis-String ausgeben
0082 Qualitédtsmerkmale absolut ausgeben
0083 Qualitdgtsmerkmale absolut ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0084 Qualitdtsmerkmale als Klassen ausgeben
0085 Qualitdgtsmerkmale als Klassen ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0086 Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben
0087 Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0088 Codeposition ausgeben
0089 Codeposition und Ergebnis-String ausgeben
008A Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale absolut ausgeben
00sB Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale absolut ausgeben und Ergebnis-String
ausgeben
008C Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen ausgeben
008D Codeposition ausgeben und Qualitatsmerkmale als Klassen ausgeben und Ergebnis-
String ausgeben
008E Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben
008F Codeposition ausgeben und Qualitatsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben und
Ergebnis-String ausgeben
Notes
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Error Information for the FB79

=ie

If an error occurred, ERROR = TRUE is set. The exact cause for the error is indicated in ERRCODE.
In addition, there are warnings where ERROR is set to FALSE. They identify an error situation that
does not cause the present request to be cancelled.

If after an FB call, ERRCODE <> DW#16#0000 0000, you have to call the FB again with
RESET=TRUE in order to reset the error information at the FB.

ERRCODE |ERROR |Erlduterung

(DW#16#)

0000 0000 |0 kein Fehler

0000 0001 0 Neuer Auftrag unwirksam, solange alter Auftrag aktiv ist

00000002 |0 Auftrag kann nicht abgebrochen werden

0001 0001 1 Unzulassige Auftragsnummer (Parameter COMMAND)

0001 0002 1 Der Auftrag ist im aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 nicht bearbeitbar.

0001 0003 1 Im laufenden Betrieb (kein Anlauf und kein Fehlerfall) wurde der FB mit
RESET=TRUE aufgerufen, oder die Nutzdatenschnittstelle ist bereits durch eine
andere FB-Instanz belegt.

0001 0004 1 Nutzdatenschnittstelle Senden/Empfangen nicht vorhanden oder nicht
vollstandig

0001 0005 1 Die am Auswertegerat angewahlte Codenummer entspricht nicht der am FB
angegebenen, eventuell weil die Steuerung des Auswertegerats durch die
Einrichtunterstutzung ubernommen wurde.

0001 0006 1 Unzulassige Codenummer (Parameter PARAM1). Zulassig sind die
Codenummern 1 bis 14 (Trainieren) und 0 bis 15 (Code wechseln).

0001 0007 1 Auftrag durch Anwender abgebrochen

0001 0008 1 Code trainieren nicht mdglich, eventuell weil die Steuerung des Auswertegeréats
durch die Einrichtunterstutzung tbernommen wurde.

0001 0009 1 Unzulassiger Empfangsbereich. Zulassig sind nur Datenbausteine sowie der
Datentyp BYTE.

0001 8092 1 Der Empfangsbereich ist nicht vorhanden.

0001 8323 1 Der Empfangsbereich ist zu kurz.

0001 8325 1 Unzulassiger Datenbereich

0001 8330 1 Der Empfangsbereich ist schreibgeschuizt.

0002 0003 1 Die angewahlte Codenummer ist nicht trainiert.

0002 0004 1 Code nicht trainierbar. Platzieren Sie den Code im Bild oder verbessern Sie die
Bildqualitat.

0002 0005 1 Auftrag durch Auswertegerat abgebrochen

Note

By calling the FB with RESET=TRUE, you are only acknowledging error indications of the FB. To
acknowledge VS 130-2 errors (for example, transmit error), the RES bit of the control byte has to be
set.
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4.6 Assigning the PROFINET IO Relevant Interfaces of the Evaluation Device

i

/N

=e

/N

Control Byte

Bit-Nr. |entspricht Sig_]nal Funktion

0 DISA Disable: Sperren der manuellen Tastenbedienung, Codeauswah! und Train,
Fehlerquittierung, Starten des Auswertegeréts

1 SELO Select 0: Codeauswahl Bit 0

2 SEL1 Select 1. Codeauswahl Bit 1 (bei TRN=0) / Code trainieren (bei TRN=1)

3 SEL2 Select 2. Codeauswahl Bit 2

4 SEL3 Select 3: Codeauswahl Bit 3

5 TRN Train: Neuen Code trainieren

B TRG Trigger: Mit positiver Flanke wird eine Auswertung gestartet

7 RES Reset: Fehler zuriicksetzen

Note

Signals SELO, SEL1, SEL2, SEL3, TRN and RES have an effect only if DISA=1.

Status Byte

Bit-Nr. |entspricht Signal | Funktion
0 IN_OP In Operation:
¢ 0 = Fehlermeldung wird angezeigt.
¢ 1=SIMATICVS 130-2 funktionsfahig, kein Fehler
1 TRD Trained:
e imRun:
- 0= Ausgewahlter Code ist nicht trainiert
- 1= Ausgewahlter Code ist trainiert
¢ beim Trainieren (TRN=1)
- 0=Training aktiv
- 1 =Quittungssignal (RDY=0)
2 RDY Ready:
¢ 0= Anlauf des Gerats oder SIMATICVS 130-2 im Stop
¢ 1=SIMATICVS 130-2 im Run
3 READ Auswerteergebnis: Code wurde lokalisiert und decodiert
4 MATCH Auswerteergebnis: Code stimmt mit gelerntem Code iberein
5 N_OK Code war nicht lesbar
B - reserviert
7 - reserviert

Additional information is provided in Chapter 6.5 of the operating instructions
“SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.

TIA Training Document

Module E13

Status: 01/2010

Page 31 of 53

VISION SENSOR Reading Code with SIMATIC S7-300F-2PN/DP and VS130-2




SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

4.7 DB20 Result String Data Block

The result string is stored in DB20.

Generate DB20

Eigenschaften - Datenbaustein @

Allgemein - Teil 1 ] Aligemeir - Teil 2 | Autrufe | Attribute |

Marme und Typ: [DB20 | Global-DE =] =
Symbolizcher Mame: |D.~‘-‘«T EM

Symbolkarmmentar; |hier wird daz Ergebriz der Code-Auzwertung eingetragen
Erstellzprache: DB Lj

Projektpfad: |

Speicherort des Projskts: |C:\Program FileshSismenshSteprs7proivs 130-2

Code Schnittstelle
Erztellt am: 19.12.2009 18:28:25
Zuletzt geandert am: 19.12.200918:28:25 13122009 18:28:25

Kommentar:

Abbrechen Hilfe

Open DB 20, set up 500 bytes

Under Name, enter “RESULT"

At Type (with the right mouse key) Combined Data Types select the ARRAY data format.
Enter 1..500 within the brackets.

In the next line, select or enter BYTE.

ﬂii‘; KOPAAWL/FUP - [DB20 -- "DATEN"™ -- ¥§130-28IMATIC 300{1CPU 315F-2 PN/DPA.. \DB20]

i} Datei Bearbeiten Einfgen Zielsystem Test Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

N s-W|&| % BER| o o | thin|o| 2 | 1< [[EN2]
Rdresse  |Name Typ Anfangsvert Komment ar
el STREUCT
+0.0| |ERGEENIS ARBAT[1..500]
10 EYTE
=L00.0 END STRUCT

Save and close DB20.
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4.8 Supplement the Symbol Table

Open the symbol table and enter the following symbol assignments.

Symibol Adresse Datentyp Kommentar

FBETI_ACTIVE iy 40 BOOL Bearbeitung des letzten Aufirags ist noch nicht abgeschlossen

FB73_DORE A 41 BOOL Auftrag sweurde ohne Fehler abgeschlozsen

FBETI_ERROR iy 42 BOOL im FET9 ist ein Fehler aufgetreten

WE130-2_Funktion_Ok A 50 BOOL 1 = %5130-2 funktionzfahig, Kein Fehler

VE130-2_TRD A R BOOL 1 = Ausgewahiter Code izt trainiett, 0 = nicht trainiert

WE130-2_RUMN A 52 BOOL 1 =%5130-2 ist im RUN Betrieb und bereit Codes auszuwetten

WE130-2_CODE_OK A 5.3 BOOL CODE wwurde erkannt und ausgesvertet

WE130-2_gel_CODE_Ok A 54 BOOL gelernter CODE wurde erkannt und ausgewertet

NE130-2 MOk A 25 BOOL CODE wwar nicht leshar und konrte nicht ausgewettet werden

Disa, A 200 BOOL Sperren der manuelen Tastenbedienung

TRG A 206 BOOL Mit positiver Flanke wird eine Auswertung gestartet.

RE= A 207 Bl Fehler des %5 130-2 zurlcksetzen

DATEM DE 20 DE 20 hier wird das Ergebnis der Code-Auswertung eingetragen
|INSTANZ_DBTA [ ] = B FB 79 Instanzdatenbaustein zu FBY3

START E oo BOOL CODE-Auswertung starten

RESET E 0.1 BOOL Fehler ricksetzen

RESET_DISA E 0z BOOL Steuersignal DISA ricksetzen

CODE_WWECHSZELM E 0.3 BOOL Codewwechsel durchflhren

CODE_TRAIMIEREM E 0.4 BOOL Auswertung starten und als Code mit Codenummer trainieren
| I_QP E 100 BOOL 0 = Fehler oder Anlauf, 1 = %3 130-2 ist funktionsfahig

TRD E 1041 BOOL 1 = Ausgewahiter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert

RO E 102 BOOL 1 =5 130-2izt im BEUM, d. k. bereit, Codes auszuswerten

READ E 103 BOOL Auswerteergebnis: Code wurde lokalisiert und decodiert

MATCH E 104 BOOL Auswwerteergebnis: Code stimint mit gelerntem Code Oberein

NOT_OK E 105 BOOL Code wear nicht leshar

CODE_MUMMER EB 1 BYTE Uber Eingangshyte vorgegebene Codenummer

W51 30-2_CONTROL FBE 79 FB 79 W51 30-2-Communication vis PEOFIMET 12 bzwe. PROFIBUS-DP S7-3005400

ETEUERUMGEPROGR Al FZ 10 FC 10 Steuerungsprogramm mit FB7TE

Fhi1 M 180 BOOL Flankenmerker 1

Fhi2 M 164 Bl Flankenmerker 2

Fhi3 M 162 BOOL Flankenmerker 3

Fhdd M 1635 Bl Flankenmerker 4

FhS M 164 BOOL Flankenmetker 5

FME M 1686 BoOoL Flankenmerker &

STARTFLAMNKE M 170 BOOL positive Flanke des Startsignals

TRG_SPEICHER M 180 BOOL Speicher zum Start der Auswertung

FBYI_CODE_OUT MB 26 BYTE Mummer des trainierten Codes

PARANT ME 32 BYTE Mummer des auszuwahlenden Codes

FBY3I_ERRCODE mC 20 CANOIRD Fehlercode des FBETS

FB7I_STATE hY 24 WIORD Status dez FBYY

FBE7I_LENGTH Iy 28 WORD Lange des ausgegebhen Codes, Anzahl der Bytes

COMAMND hA 30 WIORD Befehl bzw . Suftray des W5130-2

PROGRAMMALIFRUF oB 1 o 1 Steuerungsprogramm zu V'E130-2 aufrufen

MEUSTART OB 100 OB 100 Meustart und YWiederanlauf

WAT Y3130 WaT 1 WS 30_FBTY_“ariables_table

Save and close the symbol table.
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4.9 FC10 Control Program

® We are now generating the control program for the Vision Sensor Module VS130-2.

With the START input (10.0), the command for the image pickup and the code evaluation is executed.
A START is possible only if the VS130-2 is in the RUN mode.

With the RESET input (10.1), FB79 is reset and initialized, and the VS130-2 is reset if there is an
error.

With the RESET_DISA input (10.2), the control signal DISA is set to FALSE.

With the CHANGE_CODE input (10.3), the code can be changed.

The CODE_NUMBER of the code to be selected is specified in this case with Input Byte 1 (IB1). Only
codes can be selected that have been trained.

With the code TRAIN_CODE input (10.4), a new code can be trained.

The CODE_NUMBER of the code to be trained is specified with Input Byte 1 (IB1). A maximum of 15
codes (Number 1 to 15) can be trained.

The status bits of the FB79 are displayed in QB4 (outputs Q4.0 to Q4.2).
The status bits and result bits of the VS130-2 are displayed in QB5 (outputs Q5.0 to Q5.5).

When FB79 is called, the input and output addresses of the VS130-2 (hardware) are entered in HEX
format at the first four input parameters.

At input parameter RECV, DB20 is specified as ANY P#DB20.DBX0.0 BYTE 500.

Starting with MB20, additional status information of FB79 is read out.

It is possible to monitor this additional status information in the online view or by means of the
variable table.

=e

Generate FC10.

Eigenschaften - Funktion

Aligemein - Teil 1 | allgemein - Teil 2 | Aufufe | Atibute |

Mame: FE10

Symbolizcher Mame: |STEUEF|LINGSF'F|DGF|AMM

Symbolkarmmentar: |Steuerungsprogramm it FE79
Erstellsprache: FUP -
Projektpfad: |

Speicheror des Projekts: |C:\Program Files\Siemenz\StepssFprojw'S1.30-2

Code Schnittstelle
Erztellt am: 19.12.2009 18:55:23
Zuletzt geandert ann: 19122009 18:55:23 19.12 2009 18:55:23
F.ammentar:
Abbrechen Hilke
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Networks 1 to 4

FCl0 : Bteuerungsprogramm W1

Netzwmerk 1: Flankenauswertuhg

30-

dez Btartsignals

"STARTFLAN
"FML1" EE"
SIS
"START"

Symbolinformation:
FIM1 Mle_ 0 == Flankenmerker: 1
START E0._O —-— CODE-fuswertung starten
STARTFLANEE M17.0

-— positive Flanke des Startsignals

Netzmrk 2 : Starten der Auswertung

2
"ETARTFLAN
EE" =i
WE
VEDT! — i EI OUT =" COMIAND "
WHLIEES] == IN ENO f—
Symbolinformation:
STARTFLANEE HMl7.0 == positive Flanke des Startsignals
hrinky El0_zZ == 1= W5 120-Z ist im BUM, d. h. bereit, Codes
COMMAND M0 -— Befehl bzw. iuftrag des WE130-Z
Netzwerk 3 : kein Auftrag
&
"STARTFLAN
KE" =}
"FE7S3_ WiE
LONE" = p—t EN 0T =" COMMAND "
WHELEHD = TN ENQ f=—
Symbolinformation:
STARTFLANEE M17.0 —-= positive Flanke des Startzignals
FE7S_DOME g1 -— Muftrag warde ochne Fehler abgeschlossen
COMMAND MIrz0

Netzwmrk 4 : Steuersigmal DISA riicksetzen, WEE

-- Befehl bzw. buftrag des WE130-Z

Bedienung freigeben

nppE
P
"RESET_ Wi0E
DISA" = et E} OUT =" COMMAND "
WHELEHE = TN ENQ f=—
Symbolinformation:
FMz Mle. 1l -- Flankenmerker Z
REZET_DIZA EO0_Z == Bteuersignal DISA ricksetzmen
COMMLANTD mirao —-— Befehl bzw. Maftrag des W2130-Z
Notes

ausZueErten
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Networks 5 and 6

Netzimerk 5 : Code wechseln, Code-Nr. steht im EBl {(muar 0-15 zulissig)

"FM3Z"
P
"CODE_ 2
WECHSELN " = e
"FB73 Wi0WE
DONE" = —{EN OUT =" COMMAND "
MMOWE
WMELEEL —{IN ENO EM
OUT p="PARAML"
"CODE_
NUMMER" =—{IN ENOQ =

Symbolinformation:
FH2 HNlis. 2 —— Flankenmerker 3
CODE_WECHSELM E0_3 —= Codewachsel durchfithran
FE7S DONE A4 1 —— buftrag warde ochne Fehler abgeschlossen
COMMANT Murz0 -- Befehl bzw. luftrag des WEL30-Z
CODE_NUMHER EEL —— diber Eingangsbyte wvorgegebens Codenummer
PLPAMI HE3EZ —= Mummer des auszuwdhlenden Codes

Netzwerk 6 - Code trainieren

"FM4"
2
"CODE_
TRAINIEREN &
MOWE
VEDT ! — —EN 0T (=" COMMAND "
h0NE
WHLEHEE = IH ENOD EN "TRG_
OUT p="PARAML" SPEICHER"
"CODE_
NUMMER" —IH ENO
Symbolinformation:
FM4 Mle. 3 == Flankernmerker 4
CODE_TRATNIEREM E0. 4 == Auswertung starten und als Code mit Coderummer trainieren
ik’ Eld.z -- 1 =Wg 120-2 ist im BUM, d. h. bereit, Codes auscuwerten
COMITATNLD M0 —— Befehl bzw. Muftrayg des VS130-Z2
CODE_NUMMEER EEL —— diher Eingangshyte worgegebene Codenummer
PARAMI ME2EZ == Nummer des aussuwdhlenden Codes
TRG_SPEICHELR Miz.o —-- Bpeicher zZum 2tart der Auswertung
Notes
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Networks 7 and 8

Netmzmerk 7 : Funktionshaustein FBE73 aufrufen

"INSTANE
DE75"
"Y¥S130-2_CONTROL"
O T “FE73_
ACTIVE =ALCTIVE"
LADDE_
WElefle —{STEUER "FE7S_
DONE| pogE"
LADDE_
WEl6gh — STATUS “FET3_
ERROR—EDRTOL"
LADDE_
WELEFL00 —{SEND "FE79_
ERRCODE | ERRCODE"
LADDE_
WElE§100 —{ RECY "FETH_
STATE —ZTATE"
" COMMAND " — COMMAND
"FB7S_
"PARAM] Y — PARAML CODE_OUT ~CcOpE QUT®
... —BESET e
LENGTH| LENGTH"
"DATEN".
ERGEENIS —{RECY Enol

Symbolinformation:

TEL20-Z_CONTROL FET3 == VE130-Z-Communication wia PREOFINET IO bzw. PROFIBUZ-DP E7-200/400
INSTANZ DE?D DE?S —= Instanzdatenbaustein zu FEVD

COMILANT M0 == Befahl bzw. Auftrag des WS130-2

PRRAM] MEZZ —— Mummer des auszuwihlenden Codes

"DATEN" ERGEENIZ DEDEEOD_DEXEO.O

FE?3_ ACTIVE Ad_ 0 == Bearbeitung des letzten Aiftrags ist noch nicht shgeschlossen
FE?S_DONE A4 1 —— Auftrag warde chne Fehler abgeschlozzen

FE?S ERROR F 4 s —-— im FBYS ist ein Fehler sufgetreten

FB7?3 ERRCODE MDED —— Fehlercods des FE73

FE?5_ STATE HTE < == Status des FB7S

FE?S_ CODE OUT HBZE == Nummer des trainierten Codes

FE?S_LENGTH Hzs —— Laéngs des ausgegeben Codes, Anzsahl der Bytes

Netzperk 8 : Steuereingang zur Bildaufnabme und Codeauswertung des WI130-2

"TEG_
SPEICHER"
iR
"STARTFLAN
HKE" —&
"TRG"
"FE79_
DONE" =——{E o]
Symbolinformation:
TRG_SPEICHER Hlz. 0 == Bpeicher zum Start der lduswertuang
STARTFLANEE M17.0 —-— positiwe Flanke des Startsignals
FE?S _LUONE Ad_1 —— Buftrag wurde ohne Fehler abgeschlossen
TRE AFD_& —— Mit positiver Flanke wird eine Auswertung gestartet.
Notes
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Networks 9 to 11

Netzwverk 9 : Fehler won WE130-Z und FE79 ricksetzen, Betriebszustand ausgehen

nEME™N npEgn

"INSTANZ
DB73".
RESET

M0WE
EN 0UT =" COMMAND "

WMELEEd —— IN ENO f—

"TRG

SPEICHER"
Symbolinformation:
FME Mic._ 4 -— Flankemmerker &
RESET E0.1 -- Fehler riicksetzen
REZ ¥t B okt -— Fehler des W8 130-2 suricksetzen
"INSTANZ DE79".RESET DE72 . DEX11.0 —— DReszet pending srrors and initialize FEB
COMMAND Mwz0 -— Befehl bzw. Auftrag des V3130-2
TRz _SPEICHER Mis. 0 -— Bpeicher zum Start der Auswertungy

Netzwerk 10 - Plickmeldung IN_OP des W3130-2

"UEla0-
2_
Funktion
"
& =
"IN _Op"
Symbolinformation:
IN op ElD.0 -— 0 = Fehler aoder Anlauf, 1 = W3 130-Z ist funktionsfidhig
Vel30-2 Funktion 0K A5 O —— 1 = W¥5130-2 funktionsfihiyg, Kein Fehler
Netzwerk 11 @ Rickmeldung TBED des WS130-Z
"YE1E0-
Z TED"
g =
"TELM
Symbolinformation:
TED El0.1 -— 1 = lusgewdhlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert
Vel30-2 TERD AL 1 == 1 = fusgewdhlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert
Notes
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Networks 12 to 15

Netzwerk 12 : Fickmeldung PDY des VE130-Z2

"TELEO0-
Z RN
4 M-
el
Symbolinformation:
RDY El0_2 -— 1 = %5 130-2 i=t im BUN, d. h. bheresit, Codes auszuwerten
WE130-Z_RUN AS_Z == 1 = V&130-% ist im RUN Eetrieb und bereit Codes auszuwerten

Netzwerk 13 @ Blickmeldung READ des W3130-Z

"E1z0-
Z CODE OE"
=
"READ"
Symbolinformation:
DELT El0.3 - Auszwerteergebnis: Code warde lokalisiert und decodiert
W5l30-Z_ CODE_OE s 3 —= CODE wurde erkammt und ausgewertet

Netzwerk 14 : Fickmeldung MATCH des WS130-Z

"TElE0-
Z_gel
CODE 0E"
4 H -
"MATCH"

Symbolinformation:

MATCH Eld.4 —— Auswerteergebnis: Code stimwmt mirc gelerntem Code dberein

WEl30-Z: gel CODE OE AL 4 == gelernter CODE wirde erkamnt und ausgewertet

Netzwerk 15 : Bickmeldung NOT 0K des W3130-Z

"UE120-
£ N _og
) =
"NOT_OE"
Symbolinformation:
HOT_OE El0.5 == Code war nicht leshar
WE120-2 N 0OE A5_E -= CODE war nicht leshar und komnte nicht susgewertet werden
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4.10 Programming Restarts and Warm Restarts

To initialize the FB, we have to set the RESET input of FB79 in OB100.
This input is reset by calling FB79.

Generate and open OB100.

Eigenschaften - Organisationsbaustein

Aligemein - Teill | Algemein - Teil2 | Aufrute | Atribute |

Name: OE100

Symbalizcher Manme: [NEUSTART

Symbolkommentar: Neustart und Ywiederanlauf

Erstellsprache: AL

Prajektptad: W5130-255IMATIC 30001 MCPU 1BF-2 PRADPYS7-Programm(1)
B austeine\OB100

Speicherart des Projekts: (C\Program Files\SiemenshStepTheTproj/5130-2

Code Schnittztelle
Ergtellt am; 20122009 08:159:13
Zuletzt geandert arn: 27.11.2009 22.25:17 15.02.1936 16:51:10
Kommentar: Meustart und Wiederanlauf

fbbrechen Hilfe

Then, in the symbol table, assign the symbol name "Instanz_DB79" to DB79.

OB100 : Meustart und Wiederanlanf

Netzwerk 1: BREZET-Eingang des FB73 setzen, um den FE =u initialisieren
ZET
= "INSTANZ DEV3" . RESET DET2_DEX1L1. 0O —--— PReset pending errors and initialize FE
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Calling FC10 in OB1

Double click on OB1.
Enter the symbolic name and symbol comment.

Eigenschaften - Organisationsbaustein @

Allgemein - Teill ] Allgemein - Teil 2 | Aubufe | Attibute |

Mame: OB

Sumbolischer Marne: |PROGRAMMALFRLIF

Symbolikommentar: ]Steuerungsprogramm 2u%S5130-2 aufrufen

Erstellsprache: FUP

Projektpfad: W5130-255IMATIC 30001 KCPU 315F-2 PN/DPYS7-Programm(1)
"B austeiney OB

Speicherort des Projekts: [C:APragram Files\SiemenshSteptheFprof 5 130-2

Code Schnittstelle
Erstellt am: 10012.2009 22:12:54
Zuletzt geandert am: 20122009 08:25:15 15.02. 1996 16:51:12
Kammentar, " ain Program Sweep [Cycle]”

Abbrecher Hilte

Confirm with OK.

Enter Network 1.

OBl : "Main Program Sweep (Cycle)l”

Hetzerk 1: Steuerungsprogramm WS130-z2 aufrufen

"STEUEERT
NGSPROGE
At
. w BN ENO
Eymbolinformation:
ETEUERUMNGEPROGERAMM FCl0 -— Btenerungsprogranm wit FE73
Save and close OB1.
2D ¥$130-2 -- C:\Program Files\Siemens\Step7\s 7projs130-2 =<
= % YW5130-2 @Systemdaten o+ OB % 0OB100
= SIMATIC 30001) &3 FEVS o FC10 o DBZ20

= CPUEF-2 PHADP 1 DETS
=-(z] S7-Programm(1]
(@& Quel

We can now load the program into the CPU.
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5 WEB SERVER BASED INTERFACE OF THE VS130-2

5.1 Setting Up and Evaluating the Model

Wision Sensor
SIMATIC VS130-2

Open the Internet browser.
As link, enter the IP address 192.168.0.130 of the VS130-2.

SIEM ENS -+ siemens.com

Service &Sy

ort {interne

V51302

Network
ldentification:
MAC address
00:0E:8C:8C:7F:7B
IP address:
192.168.0.130
(PROFINET 10)

® Adjust Sensor - the first thing to do is.
Web-supported Adjustment and Control
Or monitoring of the live image
o Live Image for Browser
mit Javascript
o Live Image for PDA
with Macromedia Flash
* Documentation
Please use the supplied CD for further information.
® Browser Check
Checks whether your browser is correctly configured for
Web-supported Adjustment and Control

@ Siemens AG 2008, All rights reserved.
Firmware version: W3130-2 Y250
Builch 036.000.364

To set the language, click on the German flag.

Vision Sensor
SIMATIC VS5130-2

- siemens.com

Service&Su

art (Internet)

V51302
Netzwerk-
Identifikation:
MAC-Adresge:
O0:0E:BC:BC.TR7B
|P-Adresse:
192.168.0.130
(FPROFIMET 1)

# Sensor einrichten - das erste, was zu tun ist.
Web-unterstizte Einrichtung und Steusrung.
Oder Uberwachung des Livebildes:
o Livebild fr Browser
mit Javascript
o Livebild far PO
mit Wacromedia Flash
® Dokumentation
Bitte wenwenden Sie die mitgelieferte CD flr weitere
Informationan.
® Browser-Test
Uperprifung, ob Ihr Browser fir die
Web-unterstitzte Einrichtung und Steuerung korrekt
konfiguriert ist

@ Siemens AG 2008, Alle Rechte vorbehatten.
Firmware “ersion %S130-2 ¥2.60
Build: 036.000.364
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Next, click on Set Up Sensor.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Stopp Sensor WEB

Einrichten
“erbindungen
Trsinieren | Aktueller Betriebszustand des Auswertegerates:
Auswerten
Cptionen Stopp
Infio
Venwalten

Akt. Zustand

E
[ —

—

FalA e wa

[Deutseh v

Startseite Hilfe

On the left of the interface, you will see a selection of tasks in the form of buttons. Activate the

o desired task with a mouse click on the corresponding button. The associated dialog will then be
1 displayed on the right side of the interface.
The Web server based interface for Vision Sensor SIMATIC VS130-2 provides the following
dialog fields for image evaluation:
» Setup
+ Connections
* Training
+ Evaluating
* Options
* Info
» Managing
* Stop
A traffic light is located below the task buttons that shows you at a glance the current operating mode
of the evaluation device VS130-2.
The traffic light can display the following states:
» Green: Evaluation mode VS130-2 with result output
* Yellow: STOP including setup and training
* Red: Error
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Now click on the button Set up.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5130-2

Aufgabe: Sensor einrichten WEB
Anleituno: ||
Verbindungen] 1. Bild scharfstellan .- -. __||||||I|||||||||I||||\||||||\|||||||I|||\|||||I.\.||||||||I|||||||
2. Filr exakte Triggerung sorgen | = | o0 i Sl T k| e °
Trainieren 3. Leseerfolg priffen L8 -
4. L litat optimi
e ||{ preedalioninern, )
Hien=n Aktuelles Bild Weinste:
Infa J Erkennung erfolgreich -l'—
m] ahgeschlossen b
Stopp Lese-Einstellungen . Grénte:
Belichtung: | Auto v_] -100 _
Ak Zustand Max Belichtzeit 500 =i
Max, Helligkeit 500 = 200
[ volle GriRe
B L A S e
- 300 -200 -0 o 100 200 300
H Aktuelles Bild: 947
} | ety Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
o sakihld [SIMATICWODWOAVISIon Sensor Abstand zum Rand B 3807
Trigyenerz. 0 ms WE130 Druckabwelchung A 0.409
Entzerrung: 0 Svmbolkontrast A 0.85
3 Blickwifikel (Codeabh) A 830
Einfrieren | Klginst, Databstand: 14.49 Unb. Fehlerkoraktur A 1.0
| Wertebereich Max. Belicht.zeit: 5 bis 20000.
Startseite Ubernehrmen Hilfe
In the dialog on the upper left, a static text is displayed that provides brief instructions for setting up
i the sensor.
Current Image
At "recognition”, the status of image recognition is displayed:
« "completed successfully" in blue script if it was possible to decode the code that is read currently
* "running" in red script if it was not possible to decode the code that is currently read at the first try.
Only those images are displayed that the VS 130-2 attempts to evaluate.
The images are shown in a green frame (indication for recognized code).
Result
If a code was decoded successfully, the code that was read last or the modified result string is
displayed in the field Result below the image preview. If it was not possible to decode the code, this
field is gray.
Quality, Class, Value
If a code was read correctly (recognition: "completed successfully"), the quality characteristics will be
displayed here that -at the momentary setup situation- caused most of the problems when the code
was read. By removing these problems, the reading integrity of the VS130-2 can be specifically
improved.
Additional information is provided in Chapter 5.3 of the operating instructions
“SIMATIC Vision Sensor VS130-2°.
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Aufgabe:

Einrichten

Verbindungen

Now, click on the Connections button.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Teil 1/3: Schnittstellen

WEB

“erbindungen
Trainieren
Auswerten

Optionen
Info
WVerwalten
Stopp

Akt Zustand

S -
Deutsch ||

Startseite

Schnitistellen | | Integration | | Ergebnis & Text ‘
— Ethernet — PROFIBUS DP
IP-Maode: Adresse:
IP-Adresse: Zeitlimit: ms
Subnetz-Maske: Pulszeit: ms
Gateway: Tausch:
— PROFINET 10 — TCPRS232
Devicename: WE130-2413 IP-Adresse: 192 . 1688 . 0 .43
Zeitlimit 500 ms Part gooa
Pulszeit a0 ms Zeitlimit: i] sec
Tausch: Ei |+
J— —Archivierung Ml . .
i a e IP-Adresse: 192 . 168 . 0 .45
Part: 8765
Feitlirnit: 10 sec

Wiegiter

Then click on the tab Integration or the button Continue.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe:

Einrichten
Verbindungen
Trainieren
Auswerten
Optionen
Info
Yenwalten
Stopp

Akt. Fustand

=

Deﬁisch

Startseite

At Connection, select PROFINET IO for the source, the text, the result, and the controller.

Verbindungen

Teil 2/3: Integration

Hilfe

WEB

| | Ergebnis & Text

©

Schnittstellen | | Integratian
—\erhbi
Trigger
Quelle: Wv
Entprellung: 0 ms
Triggerext:
Triggetverz. a ms
Teit [PROFINETIO [+]
Ergebns: PROFINETIO [,
steueruns; PROFINETIO _[v]
—Diagnoseiibertragung
Bilder iibertragen: [keine [v]
Datensatze ihertragen: .'.Keine v
I~ init Ubertragungsibenwachung:

Anleitung:

Legen Sie hier fest, welche
Funktionen mit den Schnittstellen
verkniipft werden sollen

Info:

Es sind nicht alle Kombinationen
zuldssig. Folgende Einschrankung
besteht: Wenn die Ausgabe des
Textes iiber '‘PROFIBUS DP*
{'PROFINET 10"} erfolgt, muss auch
die Steuerung uber ‘PROFIBUS DP*
('PROFINET 10"} erfolgen

Furfick ‘ Weiter |

Ubemehmen1

This allows for the access by means of the control program and FB79.

Click Accept.

Hilte:
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Now click on the button Train.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V51302

Aufgabe: Trainiere Code Teil 1/2: Vorbereitung und Start Training WEB

Einrichten .|nf02

Versindungen | (Training ist notwendig wenn di __||||||||\||||||||H||!|||||H|J|=||-|.||\||||||||||\|_||||-|||||\||||

Aufgabe Qualitatskontrolle ader 200
Codevergleich ist.

Trainieren ist sinnvall, wenn heim
MJ Uhergang in den Auswertehetrieh

Dotgrife:
Optionen keine Adaptionszeit zur Verfigung
steht. Kleinsta:
Infa -l‘-
Wenwalten
Grifite:

Stopp

—, a0 ¥
b = At | ; i I~ volle Grale
E Aktueles Bild: 1
I™ Bild benutzen
Start Training ‘
[ —

-
IDeutsch

Startseite Hilfe
Click on the button Start Training.

| MNichttrainiert. Klicken Sie *Start Training’ um zu trainieren.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥5130-2

[ Blocieren

Aufgabe: Trainiere Code Teil 2/2: Ergebnis anzeigen und Code speichern WEB

Werhindungen | coge speichern Bild:
Trainieren J Codenummer: |1

Auswertan Speichern I
__Optionen_|

Info
Werwalten Bereits gespeicharte
Stapp ] Codes:
Akt Zustand
- ]
Ergebnis:
SIMATICUODWIAYIZIon Senzar Belichtungszeit Sl
V5130 Belichtungszeitofiset:  Ops *
Helligkeit 500
= Gualitat: A

|Deu150h v[ Wertebereich Codenummer: 1 bis 14.

Stariseite Zuriick Hilfe

Then click on the button Save.

Additional information is provided in Chapter 5.3 of the operating instructions
“SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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Next, click on the button Evaluate.

In this dialog we start the evaluation mode.

The codes are read and if necessary checked as to whether they match a trained code, or contain
one or several specified character strings.

=e

Select Code

Here, we enter the number of a code that has already been trained and that we wish to use for
comparison with a current code. The following values are provided:

» The numbers of all codes that are already trained
« "Auto", if under "Options" in the Decoder we entered "Read" as "Task".

Click on the button Start.
Specify the START command at the SIMATIC controller to start the evaluation.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥5130-2

Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB

Infa: |/
Beim Ubergang in den | I
Auswertebetriel benotiot ¥5130-2 | -

Adaptionszeit um sich auf den i ‘
votliegenden Code einzustellen. {4
Dies kiinnen Sie vermeiden,

DotgriRe:
Cipfionen indem Sie im Teil Trainieran' iv'|
Kleinste:
i Code wahlen
Codenummer:

Grifite:

Akt Zustand
Info: Codenummer 1 [1/4]

- Gelesen: 1 E | £
100.000% e
' MOk 0 @ Aktuelles Bild: 109
BRI Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Wergleich: Aus r
SIMATICHOD0AYIsion Sensor Gesarmt: A
WE130
I.'g'-!-—_

Symbolkontrast A 0.8
Druckabweeichung A 0.369
Axiale Ungleichmakiok. A 0.003
i i > e | R 1 Zeige: | Alle Bild Unh. Fehlerkarrektur A 1.0
1
Startseite Hilfe

Note

With the START command at the controller, the DISA signal was set to TRUE. This disables all
operator functions at the VS130-2 evaluation device and in the Web browser.

Enter <<?>> the RESET_DISA signal at the SIMATIC controller to cancel the operator inhibit.
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Now click on the Options button.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Optionen Teil 1/5: Decoder WEB E
Einrichten
Yerbindungen Decoder | | Beleuchtung & Bildaufn. | | Sicherheit | ‘ Diag.&Jkenwachung | | Extras
Trainieren — Decoder
-
Auswerten J Aufgabe: \1‘)
i Optionen_ | vergleich:
Info L Anletung:
Startposition: 1. Wahlen Sie aus, welche Aufgabe VS130-2 losen soll
Yenwalten Langs: 2.0ptional bei Aufgabe “Vergleichen': wahlen Sie,
- wie der Yergleich durchgefiihrt werden soll
__f_"p_J Separatoren: 3.Stellen Sie die bendtigte Geschwindigkert ein
0 4.Geben Sie mit der Zykluszeit-Grenze die
Alt. Zustand ' maximal verfughare Auswertezeit vor
- U 5 Info:
Geschwindigkeit: 2dri (robd Die eingestelite il nit et fo hoetind
Fykluszeit-Grenze: 11 ms wie schnell eine Auswertung ist.
Fiir die Stufen "Mittel und 'Hoch' beachten Sie bitte die
\oraussetzungen fur sicheres Lesen in der Onlinehilfe.
Alle Ei auker werden beim Trainieren
in den trainierten Code itbernommen.
h
Deutsch  [+|

Startseite ZUrid | Wiaitar | Uhertiahrrer 1 it

The VS130-2 is still in the evaluation mode.

Click on the button Stop and confirm with Yes.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

4| SIMATIC ¥S130-2 b 3
& _ wes i
Wechseln nach "Stopp’ versetzt das Auswertegerat
in den Betriehszustand "Stopp". | Diag. &Jherwachung | | Exras
Nach 'Stopp’ wechseln?
Ja
2 aus, welche Aufgabe WS130-2 losen soll
i Aufgabe "Vergleichen': wahlen Sie,
eich durchgefithrt werden soll
die benitigte Geschwindigkeit ein
mit der Zykluszeit-Grenze die
lighare Auswertezeit vor
. Info:
Geschwindigkeit: Die eingestelite hwsindinkaitcctiufo hastimmd
Fykluszeit-Grenze: s wie schnell eine Auswertung Ist.
Fiir die Stufen "Mittel’ und *Hoch® beachten Sie bitte die
foraussetzungen fiir sicheres Lesen in der Onlinehilfe.
Alle Einstell auker Aufgabe werden beim Trainieren
in den trainierten Code ubernommen.
ras
|Deutsch  |w

Startsaite Zurtick | Weiter ] Hilfe

We now can make further settings.
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Click on the button Options. Under Task select “Compare®.
Click on Accept.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2
il Blackieren
Aufgabe: Optionen Teil 1/5: Decoder WEB
Einrichten
Verbindungen] Decoder | | Beleuchtung & Bildaufn | | Sicherheit ‘ | Diag.&Uberwachung | | Extras
Trainieren — Decoder
L o !/"-'"
Auswerten J Aufgahe; Wergleichen e \la)
Optionen wargleich | Alles [
\nfa » o Anleitung:
Q Startpasition: 1. Wahlen Sie aus, welche Aufgabe V51302 losen soll
Venwalten Lange: 2.0ptional bei Aufgabe "Vergleichen®; wahlen Sie,
- wie der Vergleich durchgefithrt werden soll
__EPP_J Separataren: 3.Stellen Sie die benitigte Geschwindigkeit ein
D 4.Geben Sie mit der Zykluszeit-Grenze die
Akt Zustand . maximal verfiigbare Auswertezeit vor
. . m ™ Info:
Geschwindigkeit: Miednig (robust) || Die eingestelite hwsindinketestifo hastinmt
ZykluszeitGrenze: | 2000 ms wie schnell eine Auswertung ist.
Fiir die Stufen "Mittel' und *Hoch® beachten Sie bitte die
\foraussetzungen fiir sicheres Lesen in der Onlinehilfe.
Alle Einstell aufer Aufgabe werden beim Trainieren
in den trainierten Code iibernommen.
=
Deutsch
Startseite Zuriit | Wiaiter ‘ Ubernehmen] Hilfi

Then click on Evaluate and start the evaluation mode.
Enter the START command at the SIMATIC controller to start code evaluation.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe:

Auswertebetrieb

Auswertehetrieh hendtigt¥S130-2 |-
Adaptionszeit um sich auf den
vatliegenden Code einzustellen.

Dies kiinnen Sie vermeiden,

indem Sie im Teil Trainieren'

Codes hinterlegen und hier Il Dotgrike:
Ortianen auswahlen, bevar Sie die [se]
e Kleinste:
Info ode wahlen -l‘-
Veralte Codenummer:
Grilite

Akt Zustand

— Info: Codenummer 1 [1/4]
Gelesen f
100.000%
NOkK: 0 Aktuglies Bild 110
0.000%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Vergleich: 1 r
SIMATICHODwO0AVISion Sensor Gesamt: A
20.000% 5130 Symbolkontrast A 083
S — Druckabweichung A 0.435
Axiale Ungleichmaigk. A 0.0
— i ] i &= i (5 J Zeige: Unb. Fehlerkarrektur A i0
[Deutseh v1
Startseite Hilfe

The recorded code was compared with trained Code 1. We have a match.
The outputs READ and MATCH are briefly activated on the VS130-2 and on the controller.
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Evaluate another code.

SIEMENS Yision Sensor SIMATIC V5130-2

Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB

SR [auswertehetieh bendtiot VE130-2 |4
TidUrgen Adaptionszeit um sich aufden =
vorliegenden Code einzustellen. 200 , 3 i .
Cies kinnen Sie vermeiden, | o, 2 3. =" q
indern Sie im Teil Trainieren’ =
Codes hinterlegen und hier \] 100 1 DotgriRe:
auswiahlen, bevor Sie die el a
= = = Kleinste:
Code wahlen
E L
=
Codenumrmer, 3
‘ e Groite:
Al Zustand 3 _
— Info: Codenummer 1[1/4] 3
Gelesen: 10 -200_:
83.333% e g i
| MOk 2 ET Altuelles Bild: 1822
16.667%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Vergleich: 1
Match Err{1PGES7 32 1-1BLO0O- Gesamt:
i DAAD+SCP5SE0O752) Symbalkontrast
— Druckabweichung
Axiale Ungleichmalkighk
i ! ; > ] 2= | ROk Zeiger | Alle Bild Unb. Fehlarkorraktur

o Jl\*i{ Vergleichsfehler aufgetreten

Startseite Hilfe:

The codes don’t match. A comparison error occurred. The result of the code evaluation is read out
with the supplement Match Err in parentheses.
The output READ is activated briefly on theVS130-2 and the controller.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Auswertebetrieb WEB

Auswertebetrieh bendtigt VS130-2 (4|
Adaptionszeit um sich aufden

vorliegenden Code einzustellen. 200 e
Dies kinnen Sie vermeiden, |
inderm Sie im Teil Trainieren’ 2

Codes hinterlegen und hier | Dotgrike:
auszwahlen, hevor Sie die Bl
Coda ieahl = Kleinste:
ode wahlen -l‘-
Codenummer:
Grifite:

Akt Zustand

Info: Codenummer 1 [1/4]
=200

. Gelesen: 12
80.000% a0 -0 -
B NOK: 3 = Aktuelles Bild 5085
20.000%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
wergleich; 1
Readl Err{Cycietime too short) Gesamt: -
6.667% Symbolkantrast - -
[ — = e

Druckahweichung
Axiale Ungleichmaliak.
! = > = | Rilcks Zeige: | Alle Gilde Unb. Fehlerkorrektur

‘j Zykiuszeit zu kurz

Startseite Hilfe

_Deut-s

If the code is faulty or illegible, Read Err is read out.
The output N_OK is briefly activated on the VS130-2 and on the controller.
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View of Info Statistical Information

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V81302

Aufgabe: Info Teil 1/5: Statistik WEB E
Verhindungen Statistik ‘ | Codes | | Diagnose ‘ | Analyse | | Gerdteinformation
Trainieren ] M . Code: 1

Alswerten
Optionen Lese Statistik Qualitits Statistik
Info Gelegan: 12 Code¥-Pos: - Cualitat A: B
Wenwalten 75.000% Code Y-Pos : 37.500%
Stapp NOK: 4 Drehwinkel; 7 Qualitat B: 6

At Zustand 25.000% Blickwinkel: = 37.500%
Vergleich: 1 kleinst. Dotabstand: - Qualitat G a
B.250% Triggerzu schnell: 0 0.000%
0.000% Qualitat D: ]
Zykluszeit: 2000ms Triggerintervall: 00:04:47.165 0.000%
Min.: 147ms hdir: 00:00:02.562 Qualitat F: a
M 2000ms Mz 00:11:08.231 0.000%
20 kurz: 4
25.000% Statistik tlicksezen J
Deuteen [v]

Startseite zurlick | wieiter | e

View of Info Trained Codes

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5130-2

| Blockieren

Aufgabe: Info Teil 2/5; Codes WEB E

Verbindungen] Statistik | |Code's ‘ |Diagnose | |Ana|yse ‘ |Geréteim’nrmatinn

Trainieren Code wahlen _ Bild:
Augweren Codenurmmer: {1 s
M] Information Training Laufzeit =
L] Belichtungszeit 2961s
Werwalten J Belichtungszeitofiset; Ops *
Stopp Helligkeit: 500

Akt Zustand Qualitat HKlasse Wert
Symbolkontrast A 0.81
— Druckabweichung: A 0.351
Axiale Ungleichmalkighk.: A 0.003
i Unh. Fehlerkorrektur: A 1.0
Kleinster Dotabstand: A 14.46
Grafiter Dotabstand: A 14.57 Ergebnis:
" Ruhezone: A 0.0 [SIMATICHODH0AVision Sensor V130
o —— Blickwinkel (Godealih): A 84.0
Ahstand zum Rand; A 5.0

_—.
[Deutseh

Startsaite zurick | Weiter Hilfe

@ Alle Werte zum Zeitpunkt des Trainierens

Additional information is provided in Chapter 5.3 of the operating instructions
“SIMATIC Vision Sensor VS130-2°.
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6 RESULTS OF CODE EVALUATION IN THE CPU

6.1 Web View of Code Evaluation

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5130

Aufgabe: Auswertebetrieb WEB E‘

Auswertehetrieb bendtig VS130-2 |
Adaptionszeit um sich auf den

vatliegenden Code einzustellen.  — 200 °
Dies kinnen Sie vermeiden,
indem Sie im Teil Tralnieren’

i

Codes hinterlegen und hier Dotgrike:
auswiahlen, bevar Sie die |
i Kleinste:
ode wihlen -l‘-
Codenummer.
Griilite

m

Akt Zustand
Info: Codenummer 1 [1/4]
200

Gelesen: 148
7B.947% o - - 00
. 2
MOK: 4 e Aktueles Bild: 56
21.053%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
“ergleich; 2
SIMATIC WS 130-2 Gesamt: A
10.526% Symbalkontrast & 087
Druckahweichung A 0081
Axiale Undleichmarkigk. A 0.008
; > B || Ricks Zeige Unh Fehlarkarrektur A 10

Startseite Hilte

6.2 Data View of DB20

Adres=se |Name Typ Anfangswert Aktualwert
0.0(ERGEBNIS[1] EYTE EBflef0 BfLlcgEa
1.0(ERGEBNIS[Z] EYTE Bflef0 Bflcgan
Z.0|ERGEENIS[3] EYTE Eflef0 Efleg4D
3.0(ERGEENIS[4] EYTE Eflef0 Eflegal
4.0(ERGEENIS[E] EYTE EBflef0 EflegEd
5. 0|ERGEENIZ[&] EYTE EBflef0 Eflegdn
&.0(ERGEENIZ[7?] EYTE EBflef0 Eflegds
7.0(ERGEENIZ[2] EYTE E#l&£0 E#l6g20
8.0(ERGEENIZ[2] EYTE E#l&0 E#l6gEs
9. 0(ERGEENIS[10] EYTE E#l&0 E#16§53

10.0|ERGEENIS[11] EYTE E#le#0 E#l6gz0
11.0|ERGEENIS[1Z] EYTE EflE£0 Eflegal
17.0|ERGEENIS[13] EYTE EfLlE£0 Eflegaz
13.0|ERGEENIS[14] EYTE EBflE6£0 Bf1l6£30
14 0|ERGEENIS[15] EYTE EBflE6£0 Bf16§2D
15.0|ERGEENIS[1E] BYTE BELGED BfLl6gaZ
15.0|ERGEENIS[17] BYTE BELG6ED Bf1l6£00
17.0|ERGEENIS[18] BYTE BELGED Bf16£00
12.0|ERGEENIS[19] EYTE Bflef0 Eflcg00
19.0|ERGEENIS[20] EYTE EBflef0 Ef1lcg00
Z0.0|ERGEENIS[Z1] EYTE Eflef0 Eflsg00
TIA Training Document Page 52 of 53

Module E13
Status: 01/2010 VISION SENSOR Reading Code with SIMATIC S7-300F-2PN/DP and VS130-2



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

6.3 Variable Table VAT_VS130

| Operand | Symbol Anzeigefurmat| Statusyeert Steueryert
5 208 "TRG" BOOL P false -
DEFODEX 110 “NSTANI DE7S"RESET BooOL Pialze
s’fSignals s.tatushyte

e g
T s L
T s T
E 103 "READ" I false

e Cm—

R —— o e
J’JFE-I-Parahétér. \Jalues -----------------------------
DE7IDEW 32 NSTANZ DETS"LENGTH DEZ 18

DBE7DEE 10 "NSTANZ DEFO"PSR&MI  DEZ . @

DBE790BE 30 “MSTANI DEFS"CODE OUT DEZ a
DE7ODEW & “NSTANZ DEFO'COMMAND HEX wiglegoooo

DEFODEX 220 “NSTANZ DEFE"ACTIVE  BooL  Jllfalse

CB7S.DEX 221 "INSTANE_DETS"DONE BCOL I]true

DEVIDEX 222 "NSTAMZ_DB7I"ERROR BOOL . falze

P "FEl.f-'Ql,a,c‘:Tl'v'E" i T s . e

A 41 "FE73_DONE" BOOL [ ltrue

A 42 "FB79_ERROR" BOOL [ falze

A 50 "WS130-2 Funktion_OK*  BooL  Plltrue

s 51 "/5130-2_TRD" BOOL [ e
A 82 wWSI302RUNT BooL Plvee
ia em "/5130-2 CODE_ Ok BOOL [ falze.
A 54 "SI30-2_gel CODE_OW'  BOOL  [lialse
s 55 weimozwoow BooL Pals=e
DE20DBD O ZEICHEN ISl
s e S
pezopED B2 . ZEICHEM w0
oez00ED 12 ZEICHEM T _
DEZ0DED 16 ZEICHER D E#00000000 _
S i s SRR ...
oe2oDED 24 ¢ T ZEICHEM DwiE#0000noo0.
oezo0DED 22 0 ZEICHEM Dwi{E#000000o0.
DE20DED 32 ZEICHEN Divy#1 5400000000
e i SR
oezoDED 40 ZEICHEM DwiE#0000D000
oez00ED 44 ZEICHEM Dw#EA00000000 _
DB200ED 45 ZEICHEN Dt E#00000000 _
DE20DEBD 52 0 ZECHEW - [Dwide#0doooooo 00
oezoDED & - ZEICHEM - Cygie¥00000000
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