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VORWORT

Das Modul E13 ist inhaltlich der Lehreinheit ,IT-Kommunikation mit SIMATIC S7’ zugeordnet.

/

Grundlagen der
STEP 7- Programmierung
2 -3 Tage

Module A

v

Weiterfiihrende Funktionen der
STEP 7- Programmierung
2-3 Tage Module B

l

\

Anlagensimulation
mit SIMIT SCE
1-2 Tage Module G

Programmier-
sprachen
2- 3 Tage Module C

Industrielle
Feldbussysteme

Prozess-

visualisierung

2- 3 Tage Module D

2- 3 Tage Module F

— T

Frequenzumrichter
an SIMATIC S7
2-3 Tage Module H

IT- Kommunikation
mit SIMATIC S7
2- 3 Tage Module E

Lernziel:

Der Leser soll in diesem Modul lernen wie die Vernetzung und der Datenaustausch zwischen SPSen
und dem Vision Sensor Auswertgerat VS130-2 aufgebaut wird.
Als SPS-Steuerung wird eine CPU 315F-2 PN/DP und als Vision Sensor Auswertgerat ein VS130-2-
System zum Codelesen eingesetzt. Die SIMATIC VS130-2-Komponenten bestehen aus einem
Auswertgerat mit Sensorkopf und LED-Ringlicht. Die Vernetzung zwischen SPS und dem SIMATIC
VS130-2 erfolgt Gber PROFINET.
Das Modul zeigt die prinzipielle Vorgehensweise zur Inbetriebnahme anhand eines kurzen Beispiels.

Voraussetzungen:

Fur die erfolgreiche Bearbeitung dieses Moduls wird folgendes Wissen vorausgesetzt:

e Kenntnisse in der Handhabung von Windows

e  Grundlagen der SPS- Programmierung mit STEP 7 (z.B. Modul A3 - ,Startup’
SPS- Programmierung mit STEP 7)
e  Grundlagen der Netzwerktechnik (z.B. Anhang V — Grundlagen der Netzwerktechnik)
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i Benoétigte Hardware und Software
1 PC, Betriebssystem Windows XP Professional mit SP2 oder SP3 / Vista 32 Bit Ultimate und
Business / Server 2003 SP2 mit 600MHz ( nur XP) /1 GHz und 512MB ( nur XP) / 1 GB RAM,
freier Plattenspeicher ca. 650 - 900 MB, MS-Internet-Explorer 6.0 und Netzwerkkarte
2 Software STEP 7V 5.4
3 SPS SIMATIC S7-300 mit CPU 315F-2 PN/DP und mindestens einer digitalen
Ein- und Ausgabebaugruppe.
Beispielkonfiguration:
- Netzteil: PS 307 2A
- CPU: CPU 315F-2 PN/DP
- Digitale Eingange: DI 16x DC24V
- Digitale Ausgange: DO 16x DC24V /0,5 A
4  SIMATIC VS130-2 Auswertgerat mit Sensorkopf und LED-Ringlicht
5 Ethernet- Verbindung zwischen PC, CPU 315F-2 PN/DP und VS120
5 Ethernet- Verbindung
Sensorkopf
LED-Ringlicht
3 SIMATIC S7-300 mit 4 SIMATIC VS130-2
CPU 315F-2 PN/DP mit Sensorkopf und LED-Ringlicht
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2.

3.1.

HINWEISE ZUM EINSATZ DER CPU 315F-2 PN/DP

Die CPU 315F-2 PN/DP ist eine CPU die mit 2 integrierten Schnittstellen ausgeliefert wird.

- Die erste Schnittstelle ist eine kombinierte MPI/PROFIBUS-DP- Schnittstelle, die am
PROFIBUS DP als Master oder Slave fir den Anschluss von dezentraler
Peripherie/Feldgeraten mit sehr schnellen Reaktionszeiten eingesetzt werden kann.
Des Weiteren kann Die CPU hier Uber MPI oder auch tber PROFIBUS DP
programmiert werden

- Die zweite Schnittstelle ist eine integrierten PROFINET- Schnittstelle.
Diese ermoglicht den Einsatz der CPU als PROFINET 10- Controller fiir den Betrieb von
dezentraler Peripherie an PROFINET. Uber diese Schnittstelle kann die CPU ebenfalls
programmiert werden!

- An beiden Schnittstellen kdnnen auch fehlersichere Peripheriegerate eingesetzt werden.

Hinweise:

- In diesem Modul wird die CPU 315F-2 PN/DP als Steuerung fiir den Datenaustausch eines
SIMATIC RFID-Systems am PROFINET eingesetzt.

- Zum Betrieb dieser CPU ist eine Micro Memory Card erforderlich!

- Die Adressen der Ein- und Ausgangsbaugruppen kénnen bei dieser CPU parametriert werden.

HINWEISE ZU DEN SIMATIC VS130-2 KOMPONENTEN
Produktbeschreibung

Der Vision Sensor SIMATIC VS 130-2 ist ein Codeleser flir Datamatrixcodes vom Typ ECC200
(mit Ausnahme der Typen "Structured Append" und "Reader Programming Code")

sowie die Codes PDF417 und QR (mit Ausnahme der Typen "ECI-Code", "Byte-Code",
"Kaniji-Code", "Structured Append" und "FNC1-Code").

Der Codetyp wird beim Trainieren und im Adjust automatisch erkannt und beim Trainieren als
Codeeigenschaft mit abgespeichert.

SIMATIC VS 130-2 arbeitet im Auflichtverfahren. Dabei wird das Objekt von oben mit dem
mitgelieferten Ring-Blitzlicht beleuchtet. Es besteht die Méglichkeit, Gber das Zubehorteil
Lampenmultiplexer eine von bis zu 4 Lampen fiir die Beleuchtung auszuwahlen.

Code lesen, vergleichen oder verifizieren

SIMATIC VS 130-2 kann Codes lesen, den gesamten Code oder Teile davon mit einem gelernten
Code vergleichen und die Qualitadtswerte des aktuell gelesenen Codes auf die Qualitatswerte eines
gelernten Codes beziehen (verifizieren).

Die gelesene Zeichenkette kann entweder vollstandig oder teilweise (also gefiltert) ausgegeben
werden. Daruber hinaus kénnen bei der Ausgabe weitere Zeichen voran- bzw. nachgestellt werden.
SIMATIC VS 130-2 kann sowohl im Stand-Alone-Betrieb Gut- /Schlecht-Entscheidungen treffen als
auch innerhalb eines Steuerungsprozesses die gelesenen Codes weitergeben.
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3.2. Leistungsmerkmale
* Robustes Lesen von Datamatrix-Codes auch unter erschwerten Bedingungen
i * Lesen von gedruckten Codes vom Typ PDF417 und QR auf homogenem Hintergrund
« Auflicht-Ringblitzleuchte bei VS 130-2
» Ansteuerung von bis zu 4 Lampen Uber einen speziellen Lampenmultiplexer
» VerknlUpfung mehrerer trainierter Codes, die nicht notwendigerweise zu ein und demselben
Codetyp gehdren missen, zu einem Codeset bei VS 130-2
» Vorgabe eines Fangbereichs ist méglich bei VS 130-2
* Vollstandig webbasierte Bedienoberflache
 Bei Datamatrix-Codes bis zu 20 Codelesungen pro Sekunde
» Ermittlung der Qualitdtsmerkmale
» Weitreichende Bedien- und Beobachtfunktionen auch im Auswertebetrieb
» Weitreichende Diagnose- und Protokollierungsfunktionen: Fehlerbildspeicher und
Ereignisprotokollierung
» Firmware-Update via Bedienoberflache
» Steuerung Uber Digital I/0, PROFIBUS DP und PROFINET IO, Triggersignal zusatzlich iber
RS232-Schnittstelle eines RS232-Ethernet-Umsetzers oder TCP-Server
» Aufnahme des Codes ohne Triggersignal ("Endlos"-Modus)
* Ergebnisausgabe tGiber PROFIBUS DP, PROFINET 10, RS232-Schnittstelle
eines RS232-Ethernet-Umsetzers, TCP-Verbindung an PC
3.3. Auswerteanordnung
L
1 Sensarkopf mit
Ringhlitzleuchte
=
= = Lichtschranke
Ve
Objekt
Die Objekte mit dem Code werden mit einer geeigneten Férdereinrichtung am Sensorkopf
vorbeigefuhrt. Sie missen sich beim Lesevorgang vollstédndig innerhalb des Sensorsichtfeldes
befinden. Durch Trainieren wird der Zeicheninhalt der Codes gespeichert.
Im Auswertebetrieb wird der aktuelle Code gelesen und ggf. mit dem gespeicherten Inhalt eines
trainierten Codes verglichen. Abhangig vom Leseergebnis werden die digitalen Ausgangssignale
gesetzt:
READ (Code wurde lokalisiert und decodiert),
MATCH (Code stimmt mit gelerntem Code Uberein),
N_OK (Code war nicht lesbar).
Das Leseergebnis wird je nach Parametrierung tiber PROFIBUS DP, Giber PROFINET IO, lber die
RS232-Schnittstelle eines RS232-Ethernet- Schnittstellenumsetzers oder tber einen TCP-Server
ausgegeben.
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3.4. Erfassung und Ausgabe von Erkennungswerten in einer PROFINET 10-Umgebung

+ Uber Ethernet (TCP/IP) und einen Switch ist ein PC / PG angeschlossen, welches ausschlieBlich
dem Einrichtvorgang dient.

+ Uber Ethernet und einen Switch besteht eine Verbindung zu einem PROFINET |O-fahigen
Automatisierungssystem.

* Die SIMATIC VS130-2 wird durch das Automatisierungssystem gesteuert.

* Die Ergebnisausgabe der Priifobjekte erfolgt Gber PROFINET 1O zum
Automatisierungssystem.

=e

PC/PG fir die

Auswertegerat Switch Einrichtunterstiitzung
Strom-
versorgung
Automatisierungssystem
Stromversorgungskabel
Funktionserdekabel
Beleuchtungskabel ——

Sensorkabel PROFINET 1O

Sensorkopf

Kabel DI/DO
LED-Ringlicht

Lichtschranke

Férdereinrichtung

Forderrichtung

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 1 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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3.5. Kommunikationsschnittstelle des VS130-2 auf PROFINET einstellen

Schalten Sie die Stromversorgung des Auswertegerats VS130-2 fur die Erstinbetriebnahme ein.

Bei der Erstinbetriebnahme erscheint auf der LCD-Display Anzeige "Factory-Settings Used".
Bestatigen Sie das mit "OK".
Danach fiihrt das Auswertegerat VS130-2 einen Selbsttest durch:

+ Uberpriifung der Ethernet-Verbindung
ESC driicken

* Funktionspriifung des Sensorkopfes
ESC driicken

Nach Durchlauf des Selbsttests erscheint auf dem LCD-Display die Anzeige "Adjust".
OK driicken um ins Hauptmenii zu gelangen

Bei jedem weiteren Start der SIMATIC VS130-2 fuhrt das Auswertegerat VS130-2 folgenden
Selbsttest durch:

J=ie

+ Uberpriifung der Ethernet-Verbindung

* Ggf. Prifung der Verbindung zu PROFINET IO

» Ggf. Prifung Ethernet RS232-Umsetzer bzw. TCP-Server und zum PC / PG

* Ggf. Prifung ob Daten vom und zum PROFIBUS DP ausgetauscht werden kénnen
* Funktionspriifung des Sensorkopfes

Bei einem fehlerfreien Durchlauf des Selbsttests wird abhangig vom Zustand beim letzten
Ausschalten auf dem LCD-Display das Hauptmeni, die Anzeige "Adjust" oder das RUN Meni
angezeigt.

Ggf. mehrmals ESC oder OK driicken um ins Hauptmenii zu gelangen

Dariliber hinaus navigieren Sie im LCD-Display zwischen den Menus und nehmen Eingaben
VOor.

"Haupt"-Menii:

> Adjust
Connect
Train
! OK

Um das VS130-2 auf PROFINET einzustellen missen Sie ins MenU ,,Connect”
Stellen Sie den Cursor vor Connect und driicken Sie die OK Taste
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"Connect"-Menii:

1
Sie missen den IP Mode des Ethernet auf PNIO stellen
— Ports ——{pipo ——APulsetime ]
| DP (nur bei II Adresse
IP-Mode=DP)
| [PNIO (nur bei { DevName
IP-Mode=PNIO)
—| Ethernet F—— 1P Mode |
— IP Mask (nicht bei IP-Mode=DHCP) |
—| Gateway (nicht bei IP-Mode=DHCP) |
—{TCP/RS232 | IP Adresse |
L—{ Archive F——1IP Adresse |

Stellen Sie den Cursor vor Ports und driicken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor Ethernet und drticken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor IP Mode und driicken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor PNIO und driicken Sie die OK Taste

Das Auswertgerat verlangt jetzt einen Neustart, driicken Sie die OK Taste um zu Bestatigen.
Nach den Neustart blinkt die rote Busfehler LED (BF) solange bis eine Kommunikation Gber
PROFINET zwischen einer Steuerung und dem VS130-2 aufgebaut wird.

Ggf. mehrmals ESC driicken um ins Hauptmenii zu gelangen

Alle weiteren Informationen zu der Bedienung am Auswertgerit finden
Sie in den Kapiteln 4 und 5.2 der Betriebsanleitung ,,SIMATIC Vision Sensor VS§130-2“.
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4. INBETRIEBNAHME EINES PROJEKTES MIT CPU 315F-2 PN/DP UND VS130-2

@ Im Folgenden wird die Inbetriebnahme des VS130-2 in einem Projekt beschrieben.
Dabei wird als SIMATIC S7-300 Station eine CPU 315F-2 PN/DP eingesetzt.
Im Steuerungsprogramm der CPU muss eine Datenstrukur Gber einen Funktionsbaustein-Aufruf
(FB79) mit Datenbaustein (DB20) erstellt werden.

Die Datenstruktur hat folgenden Aufbau:

FB79 DB20
zu VS130-2 Ergebnis der
_»| Codeauswertung

\ 4

Instanz DB79
des FB79

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 6.5 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS§130-2“.
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4.1. Neues Projekt anlegen

1. Das zentrale Werkzeug in STEP 7 ist der ,SIMATIC Manager’, der hier mit einem Doppelklick
aufgerufen wird. ( —» SIMATIC Manager)

SIMMATIC Manager

2. STEP 7- Programme werden in Projekten verwaltet . Ein solches Projekt wird nun angelegt
( — Datei — Neu)

i

Datei Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

Chrl4n
Assistent Meues Projekt’...

Offnen... Ctrl+o
S7-Memory Card »
Memary Card-Datei 3
Lischen,.,

Reorganisisren. .
Verwalten. ..

Archivieren. ..
Dearchivieren.. .,

Sieite eintichben,

1 PROFIsafeDZ (Projekk) -- F:\0_57_Projekie|PROFIs_2
2 Profi Umrichter (Projekt) -- F:\0_S7_Projekke\Profi_lUm
3 Erreichbare Teilnehmer -- PROFIBUS

EBeenden Al+F4

Erstellt ein neues Projekk oder eine neus Bibliothek, &

3. Dem Projekt wird nun der ,Name’ ,VS130-2’ gegeben ( —» VS130-2 —» OK)

[ # , |
Neues Projekt m
Anwenderprojekte | Bibliotheken | Multiprojekte
M ame | Ahblagepfad !ﬁ
%Abschew_\-"orlage CASIEMEMNSAS7Projdbsche_4
%.&bschewonichtung C:\Program FileshSiemens\Step7.c
%.&bschewonichtungZ CASIEMEMS,S 7Profbeche_2
% anhlagensim_neL C:A\Pragram FileshSiemens\Stepfi.c
%A-F’roiekt C:\Program FileshSiemens\Step.c
@AS_I_B usplatz CASIEMEMSAS 7ProfaS_|_Buspla
Eﬂ AC | Dyemel-ba kADI CACICRACKICL T~ AC | O .ALJEU
[{_l 1l | m
= Inakiuelles Multiprojekt sinfiigen
I anne: Top:
I\“ES-I 302 I Projekt - I
I” FBibliothek:
Ablageort [Pfad) :

IE:\F‘rogram Filez\SiemenshStep? a7 proj Durchsuchen... |

Abbrechen | Hife |
4
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4. Markieren Sie lhr Projekt und fligen Sie ein ,Industrial Ethernet- Subnetz’ ein
(— VS130-2 — Einfligen — Subnetz — Industrial Ethernet).

W

Datei  Bearbeiten  Einflgen | Zielsyskern  Ansicht Extras  Fenster Hilfe
[1 o | 3% #7  Station N
Subrietz » 1 MPI

Programri 4 2 PROFIBUS
| 3 Industrial Ethernet |
4 PTP

|| < Kein Fiter > ~|

S7-Sofbware 4
57-Baustein 4
M7-Software k

Symbalkabellz
Textbibliothek. k
Externe Quelle. ..

W5 ; if
WinCo Flezible RT N i ikl

----- A MPIT) & Globales Schriftfeld
Globale Deklarationen  »

5. Dann wird eine ,SIMATIC 300-Station’ eingefiigt. (— Einfiigen — Station — SIMATIC 300-
Station)

#, SIMATIC Hanager - ¥§130-2

Datei  Bearbeiten EinFDgen|ZieIsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe

0= | P& e Station b 1 SIMATIC 400-Skation || < K.in Filter ~|
Subnetz ¥\ 2SIMATIC 300-Station

Prograrnrn 4 3 SIMATIC H-Skation
— , 4 SIMATIC PC-5kation
——— N 5 SIMATIC HMI-Skation
Hr-SofEate i & Andere Station
7 SIMATIC 55
Symbalkabelle g Pa/PC
Textbibliothiek 3 9 SIMATIC OF
Externe Quelle. .. & SIMATIC 200 Skation
WineC flesible T , nens\StepFis7projivs130- =<
A1 HHE thermet(]] ] Globales S chriftfeld
Globale Deklarationen  » ==
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4.2. Hardware Konfigurieren

6. Konfigurationswerkzeug fir die ,Hardware’ mit einem Doppelklick 6ffnen. (— Hardware)

B ¥5130-2 -- C:Program Files\SiemensiStep 7\s7proji¥s130-2 M=

W5130-2 iliﬁ Hardware

Bl

7. Hardwarekatalog durch einen Klick auf das Symbol ,’ offnen. (— )
,Profilschiene’ mit einem Doppelklick einfliigen ( — SIMATIC 300 - RACK-300
— Profilschiene ).

Em Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife _ | &

OEet 5 S i g1 || 58 h2

Ea

[~ ol
3001 UR : swhen | adla

PErafil: |Standard j

] ﬁ! FROFIBLUS-DP

22 PROFIBLIS-Pa
+- 38 PROFINET 10
=l SIMATIC 300

=|=|w|o|~|o|o|e|w]|rai=

Zl=
0
e
)
o
=
o)
2

| +-(0 IM-300
< ¥ + ([ M7EXTENSION
— +-[[] Metziibergang

+-(1 PS-300

!I:I — =11 RACK-300
k| = Profilschiens

+ (10 5M-300
SIMATIC 400
0 SIMATIC HMI Station
SIMATIC P Based Cantral 3004400
B SIMATIC PC Station

m
=

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmware MPl-Adresse
1

H [ [

BES7 390-17770-0440 £
I werzchiedenen Langen liefertbar =

== |||~ o | o |

==

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken. find

Hinweis:
Danach wird automatisch eine Konfigurationstabelle fiir den Aufbau des Racks 0 eingeblendet.
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8. Aus dem Hardwarekatalog kdnnen nun alle Baugruppen ausgewahlt und in der
Konfigurationstabelle eingefiigt werden, die auch in Ihrem realen Rack gesteckt sind. Dazu
mussen Sie auf die Bezeichnung der jeweiligen Baugruppe klicken, die Maustaste gedrtickt
halten und per Drag & Drop in eine Zeile der Konfigurationstabelle ziehen.

Wir beginnen mit dem Netzteil ,PS 307 5A’. (— SIMATIC 300 —» PS-300 — PS 307 5A)

E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - |G| x

D38 By & s &0 |Fh 2 | %8 | k2

-] Bix|

=R _ swhen | oyl

PS 307 54

Profit  [Standard ~|

3% PROFIBUSDP
222 PROFIBLIS P

+ %% PROFINET 10

=-F@ SIMATIC 300
w0 C7
-] CP-300
-3 CPU-300
-] FM-300

= -7 IM-300

< 5 -] MP-EXTENSION

#-[27 Metzibergang
0w

=13 PS5-300

@ Ps 207104

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firrnware MPl-Adresse [ Psa07104
1 E PS 307 B4 BEST 307-1EADD-0AAD f

—=| = |w|o|~|m| o] || i

==

m
=
=

PS5 207 24
4 Paa07Es
#-(] RACK-300
w3 SM-300
SIMATIC 400
. SIMATIC HMI Station
SIMATIC PC Based Contral 2004400
w8 SIMATIC PC Station

F [

BEST 307-1EADD-0AAD £,
Laststramversargung 12042300 -
AL 24VDC/54

e P A R e T E )

—|=

Einfligen maglich fnd

Hinweis:

Falls Ihre Hardware von der hier gezeigten abweicht, so miissen Sie einfach die entsprechenden
Baugruppen aus dem Katalog auswahlen und in Ihr Rack einfigen. Die Bestellnummern der
einzelnen Baugruppen, die auch auf den Komponenten stehen, werden in der Ful3zeile des
Katalogs angezeigt.
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9. Im nachsten Schritt ziehen wir die ,CPU 315F-2 PN/DP’ auf den zweiten Steckplatz.
Dabei kdnnen Bestellnummer und Version der CPU auf der Front der CPU abgelesen werden.
(— SIMATIC 300 - CPU-300 — CPU 315F-2 PN/DP — 6ES7 315-2FH13-0AB0 — V2.6 )

Eﬂ] Station Beatbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe -8 x

OB By & g g1 | h 2 %8 a2

~ EF
DR Swchen | sty

1 i PS 307 54
PErafil: |Standard j

=] CPU-300 ~
+{(] CPU 312
+ (1 CPU 212 1FM
{1 CPU 3120
+{(] CPU 313
+ (1] CPU 312
=13 CPU 3132 DP
{1 CPU 31302 PP
- =1 CPU 214
< 5 {21 CPU 314 IFM
{1 CPU 314C-2 DP
{1 CPU 21402 PP
ﬂ:l ) WA +(] CPU 315
=] CPU 315-2DP
+.{1] CPU 2152 PN/DP
+-{1 CPU 315F-2 DP
{1 CPU 215F-2 PN/DP
w5 (0] BEST 315-2FH10-0480
{1 BES7 315-2FH1 30480

—=|=|w|ea|~]o|o|e]w

==

m
=
=

Steckplatz Baugruppe Bestellnurnmer Firrware MPl-Adresse
1 E PS5 307 B BES? 307-1EADD-O0AA0

BES?¥ 315-2FH13-04B0 -~ E
Arbeitszpeicher 266KE ; 0,1ms b\ -
PROFIMET Anschluss: 57-

Formmunikation [ladbare FBs/FCsl [

== W]~ @ ||| e

==

Drriicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. And

10. Beim Eintragen der CPU erscheint folgendes Fenster, in dem Sie der CPU 315F-2 PN/DP eine
,IP- Adresse’ zuordnen, die ,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’-
Netz auswahlen missen. Optional kann fur Netzibergreifende Kommunikation auch eine
,Router- Adresse’ ausgewahlt werden. Bestatigen Sie Ihre Eingaben mit ,OK’ (— IP- Adresse:
192.168.0.100 — Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) — Keinen Router verwenden —
OK)

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (R0/S2.2)

Allgemein  Parameter

Bei &nwahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen

Metziibergang
IP-Ad : 192.168.0.100
== (+ Keinen Router verwenden
Subnetzmaske: 255.265.2586.0

" Router verwenden

Adresse:
Subrnetz:
- icht vermetzt - Mew...
Ethemet(1]

Eigenschaften...
Laschen

Abbrechen | Hife |
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=e

Hinweise zur Vernetzung am Ethernet ( Weitere Informationen im Anhang V der
Ausbildungsunterlage):

MAC- Adresse:

Die MAC-Adresse besteht aus einem festen und einem variablen Teil. Der feste Teil ("Basis-MAC-
Adresse") kennzeichnet den Hersteller (Siemens, 3COM, ...). Der variable Teil der MAC-Adresse
unterscheidet die verschiedenen Ethernet-Teilnehmer und sollte weltweit eindeutig vergeben
werden. Auf jeder Baugruppe ist eine werksseitig vorgegebene MAC- Adresse aufgedruckt.

Wertebereich fiir IP-Adresse:
Die IP-Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen
Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.16

Wertebereich fiir Subnetzmaske:

Diese Maske wird verwendet, um erkennen zu kénnen, ob ein Teilnehmer bzw. dessen |IP- Adresse
zum lokalen Subnetz gehdrt oder nur Uiber einen Router erreichbar ist.
Die Subnetzmaske besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen

Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 255.255.0.0

Die 4 Dezimalzahlen der Subnetzmaske mussen in ihrer binaren Darstellung von links eine Folge

von lickenlosen Werten "1" und von rechts eine Folge von llickenlosen Werten "0" enthalten.

Die Werte "1" bestimmen den Bereich der IP-Adresse fir die Netznummer. Die Werte "0" bestimmen

den Bereich der IP-Adresse fur die Teilnehmeradresse.

Beispiel:

richtige Werte: 255.255.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0000.0000 0000 Binar
255.255.128.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.1000 0000.0000 0000 Binar
255.254.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1110.0000 0000.0000.0000 Binar

falscher Wert: 255.255.1.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0007.0000 0000 Binar

Wertebereich fiir Adresse des Netziibergangs (Router):
Die Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen Punkt
voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.1.

Zusammenhang IP-Adressen, Adresse des Routers und Subnetzmaske:

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur an den Stellen unterschiedlich sein,
an denen in der Subnetzmaske "0" steht.

Beispiel:

Sie haben eingegeben: fiir Subnetzmaske 255.255.255.0; fir IP-Adresse 141.30.0.5 und fir die
Adresse des Routers 141.30.128.1.

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs diirfen nur in der 4. Dezimalzahl einen
unterschiedlichen Wert haben. Im Beispiel ist aber die 3. Stelle schon unterschiedlich.

Im Beispiel missen Sie also alternativ andern:

- die Subnetzmaske auf: 255.255.0.0 oder

- die IP- Adresse auf: 141.30.128.5 oder

- die Adresse des Netzlibergangs auf: 141.30.0.1
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11. Im nachsten Schritt ziehen wir das Eingangsmodul fiir 16 Eingange auf den vierten Steckplatz.
Dabei kann die Bestellnummer des Moduls auf der Front abgelesen werden. (— SIMATIC 300 —»
DI-300 — SM 321 DI16xDC24V).

E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe -
D" & & i il =
Ethemet(1} PROFINET-10-Systern [100) A olx|
=muR ,7 =
Suchen: |
1 PS5 307 G ~ J—|
2 CPU 315F-2 F Eraofil: |Standa|d j
7 MADA
I V) =] - DI-300 A
p) Pt 1 [@ sM 321 Dewac20/2
3 S 321 DN E=aCT 20V
] DI BxDIC 24y Sk 321 DI EwaCT 20
5 SM 321 DIGRDC24Y
3 |
7
] = Sk 321 DN E=DC24V
w SM 321 DNE=DC24V
< > S 321 DN E=DC24Y
Sh 321 DN E=DC24V
S 321 DN EDC24V, 4
= o SM 321 DITBRDC24Y,
Steckplatz Eaugippe Bestellnummer Firmnware | MPl-Adresse | E. | AL | KL gm gi g:lg“ggi;\qz’
1 PS 307 54 BEST 307-1EADD-0AAD - . DI1BRDC48-12
2 CPU 315F-2 PN/DP__ |6ES7 315-2FH13-0AB0 V2.6 2 “ !
ot WELTE = e Sk 321 DN BxNaMUR
o V=) ] Sk 321 DI EUC24/48
ey =y T S 321 DI32=aC1200
7 = Sh 321 DIZ2DC24Y
Sk 321 DI32.DC24V
4 DITE=DC24Y EESY 321-1BHO1-0440 0.1
5 E 2 Sk 321 DIxMAMUR, [«
B 4 ¥
7 BEST 321-1BHO1-0440 i
i Digitaleingabebaugr. DITE 244, =
3 “wiurzelung 16
w
Einfiigen méglich And
Hinweis:

Steckplatz Nr. 3 ist fUr Anschaltungsbaugruppen reserviert und bleibt daher leer. Die Bestellnummer
der Baugruppe, wird in der FuRzeile des Katalogs angezeigt.
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12. Im nachsten Schritt ziehen wir das Ausgangsmodul fir 16 Ausgange auf den flinften Steckplatz.
Dabei kann die Bestellnummer des Moduls auf der Front abgelesen werden. (— SIMATIC-300 —
DO-300 — SM 322 DO16xDC24V/0,5A).

Eﬂ] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe - 8 x
D58 B &S s sl || ) 98 w2
Ethernet[1): PROFINET-I0-System [100] ~

oixl
=0 UR swhen: | il

P& 307 B A~

CPU 315F-2F Profi:  [Standard =]
MALDP
I Ao - (L] DO-300 -
ot 1 SM 322 DOTERACT 20
SM 322 DOTRRACT 200
DI E-DC24Y SM 322 DOTEB=ACT 200
E B0 EbC 2av Ak Sh 322 DOTE=DC24Y,
e Tt
SM 322 DOTEADC24Y,
= SM 322 DOTEADC24Y,
- SM 322 DOTEDC24Y,
= = SM 322 DOTEDC24Y,
SM 322 DOTExRel AC
SM 322 DOTExRel. AC
R =d R SM 322 DO1EAUC24/4
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmware | MPl-Adresse | E.. | AL | K. B ey
1 PS 307 5 RES7 307-1EANDORAD ~ S Je2 DS ety
2 CPU 315F-2 FN/DF__[BES7 3152FHI3-0AB0___ V2.6 2 SM 322 D0IADC2N)
0 T 5 T SM 322 DO4DCI5/
o e ] SM 322 DO4DC24¥/1
N e = SM 322 DOB4RDC24Y,
: SM 322 DOB4KDC24Y,
1 [ oHeDczY RES7 321-1BHOT-08A0 ] S o i
5 | DOTRDC2AV/OEA  [GES7 22 1BHOT0AAT 15 5M 322 D0BACIZN/2lw
3 < >
7 EEST 322-1BHO1-0840 ~) T
g Digitalausgabebaugr. DO16 =
q o 247058, Wurzelung_s; auch als
SIPLUS-Baugruppe mit v
Einfiigen rmiglich And
Hinweis:

Die Bestellnummer der Baugruppe, wird in der Ful3zeile des Katalogs angezeigt.

13. Nun muss noch der PROFINET- Geratename auf PN-IOx100 geandert werden.
Wahlen Sie ,PN-10’ mit einem Doppelklick. (— PN-10,— PN-I0x100,— OK)

Eigenschaften - PN-I0 (R0/S2.2)
Allgemein lAdressen] F'F!DFINET] Synchronisation Uhlzeitsynchronisation]
Kurzbezeichnung: PH-O
Gerdtenane: [PNAD 00
Schnittstelle
Typ: Ethermet
Geratenummmer: 1}
Adresse 132.168.0.100
Wernetzh: ia Eigenschaften...
Kommentar:
Abbrechen Hilfe
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14. Ziehen Sie den PROFINET-IO-System (100) Strang nach rechts und figen Sie aus dem Ordner
PROFINET 10 die SIMATIC VS100 Baugruppe VS130-2 durch Ziehen auf den Strang ein.
Sollte die Baugruppe VS130-2 noch nicht zur Auswahl stehen muss sie erst tGber
Menu ,Extras® GSD-Dateien instalieren von einem Datentrager eingeflgt werden.

Iz 5
Th HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - ¥$130-2] =Jo/&d
E“] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe _ | &l

D=8 B & s o ||[H 2| %8 [ w2
™ o=l
(0] UR Ethernet[1): PROFIMET40-5ystem [100] Suchen: | i
1 PS 307 54 i Profit | Standard ~|
2 CPU 315F-2 PN/DP
X7 MADP * ﬁ! PROFIBUS-DP
e AN 00 22 PROFIBUS-PA
X2 Port ¥ - PROFINET 10
3 +-{10 Drives
4 [ DNExDC24y +-(] Gateway
5 1] DOIB=DC24v/0.58 +-(C0 HMI
5 = 140
7 + [ Ident Systems
g v {21 Metwork Components
- = Sensors
F3 > + Spectation
=-E3
120
1] %5130-2
:I:I W m Y512 B
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adresse | Abdesse | Di | K ‘ {21 ‘weitere FELDGERATE
i VELART BT AT = [ SIMATIC 300
7 Sl - 7 * SIMATIC 400
Z Nt T | A w1 L3 SIMATIC HMI Station
+ SIMATIC PC B ased Control 3004400
- B, SIMATIC PC Station
BGF1 018-3B4A -~ Eg
SIEMENS -
W5130-2 [Datamatrix Code Leser|
GSDMLY2 0-Siemens-002545100- |4,
Einfiigen méglich Aind

15. Doppelklicken Sie auf die eingefligte Baugruppe und andern Sie den Geratenamen auf
VS130-2x130 und die IP-Adresse auf 192.168.0.130

Eigenschaften - ¥5130-2

Allgernein ] 10-Zyklus ]

Kurzbezeichnung: W5130-2
W5130-2 D atamatrix Code Leser)

BestelMr. / Firmware:  BGF1 018384 /ROZ.0

Farnlie: WE100
Gerdtename: [vs130-24130
GED-Datei GEDMLYZ - iemens-002A45 1 00-20060831, ml

Ausgabestand andem...

Teilnehmer PROFIMET 10-System

Geratenumme: [1 - |PROFINET-10-System (100)
IPédresse: 192.168.0.130
~

Kammentar:

0K Abbrechen Hilfe
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16. Doppelklicken Sie auf das SteuerByte der eingefligten Baugruppe und andern Sie
die Adressen der Eingange auf 10 und die der Ausgénge auf 20

Eigenschaften - SteuerByte - (R-/51)

tllgemein  Adressen ]

Eing&nge

Anfang: '10— ProzeBabbild:
Ende: 10 OB1-PA =
Ausginge

Anfang [0 Prozehabbict
Ende: 0 OB1-PA :I'

Abbrechen Hi

Ansicht der Hardware

e )
T HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥$130-2] JoEs
II“] Station EBearbeiten Einflgen Zielswstem Ansicht  Extras Fenster Hife =

D s & & s ol ||[fh 2| 98 | w2
i ol x|
=0 UR Ethernet[1] PHDFINET-I%System [100] Suchen: i g
1 PS 307 54 i = Brofil: Standard -
2 CPU 315F-2 PN/DP [ ! |
.t MALDR + %? FROFIBUS-DP
X2 PNHOXT 00 B PROFIBUS P
M Poit T ] "ﬁ?‘ FROFINET 1O
3 +-(] Drives
4 @ DiHesDC2ay +{_1] Gateway
5 |4 DO1E=DC24v/0EA +-0 HMI
5] = 140
7 +-( Ident Systems
8 R +1-{_1 Metwork Components
¥ -0 Sensors
< > +-{_] Spectation
-3 wS100
1] Y5130:24130 B vs1
S o FLAE
Steckplatz Bauguppe Bestellnummer E-Adresse | Asddiesse | Di | K. J (10 Weitere FELDGERATE
z VSIS HEET 78 A3 < SIMATIC 300
7 Shaadie I Ea + SIMATIC 400
7 NetDat | +-2 SIMATIC HMI Station
+ SIMATIC PC Based Control 300/400
+- B SIMATIC PC Station
GGF1 018-3B4 ~| Ty
SIEMEMNS —
W5130-2 [Datamatrix Code Leser]
GSDMLA2.0-Siemens-0028-/5700- [,
Einfiigen maglich And

17. Die Hardware Konfiguration wird nun durch einen Klick auf |%I gespeichert und Ubersetzt.
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4.3. Geratenamen zuweisen

18. Markieren Sie die Baugruppe VS130-2 und wahlen Sie anschlieRend Uber das Menu
LZielsystem“ bei Ethernet Geratenamen vergeben.

r +
B HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥5130-2] (=[]
Eﬂ] Station  Bearbeiten Einfigen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - & x

O 2«. o % Laden in Baugruppe... Chrl4+L
Laden in Pa...
i o=l
=0 UR System [100] Suchen: |
1 PS5 307 54 - = Brofil: Standard -
2 CPU 315F-2 F gl ! =
w7 MEne Baugruppenzustand. .. Chrl+D + FROFIEUS-DP
2 PN T00 B ProFBUS-FA
s Poit T = 'ﬁ’ﬁl FROFINET IO
3 +- [ Drives
[ [ DliE«DC24v +-[1 Gateway
5 ||§ DOTEsDC24/D +- (3 HMI
B <] 140
7 . : +-[2 Ident Systems
aerak I 1 Card hern...
5 erstenamen auf Memary Card speichern, 4.0 Network Componerts
Ethernet 3 Ethernet-Teilnehmer bearbeiten, .. d Sensors
< 1L Spectation
PROFIELS » Geratenamen iberprifen. .. b3 vs100
Gerdtenamen vergeben. .. & Ve
1] WS5130-24130
&5 o FRGE
Steckplatz Baugruppe Bestellnurnmer E-Adesse | Abdesse | Di. | K. ‘ (1] Weiters FELDGERATE
7 VEIAREIAT HFT 7 ECE| +-l] SIMATIC 300
7 e 7 kG + SIMATIC 400
Z NolDatn T | L SIMATIC HMI Gtation
¥ SIMATIC PC Based Contol 300/400
08, SIMATIC PC Station
BGF1 018-3BA ~ E,
SIEMENS -
WS130-2 [Datamatnix Code Leser]
GSDMLAZ.0-Siemens 00265100 [,
Yergabe von PROFINET IO Device-Geratenamen. Aind
Hinweis:

Voraussetzung hierfir ist, dass die PG/PC- Schnittstelle auf TCP/IP eingestellt ist und die
Netzwerkkarte des PCs richtig konfiguriert ist. Z.B.: IP- Adresse 192.168.0.99, Subnetz
255.255.255.0 und Router- Adresse -.-.-.- (Siehe Modul E02!)

19. Markieren Sie die VS100 Baugruppe und Klicken Sie anschlieRend auf die
Schaltflache ,Name zuweisen®. Fenster wieder schlief3en.

Gerdtenamen vergeben

Gerdtename:  [w5130-2¢130 - Gerdtetyp:  [WS100

Worhandene Gerate:

IP-Adresse | MAC-Adresse | Geratetyp | Geratename Mame zuweizen
192168.0130 00-0E-8C-3C-7F-7B %5100 Y5130-2¢130
Teilnehmer-Blinktest
Dauer [Sekunden): 3 -
Blinken ein | |
< 4

I¥ nur Gerate gleichen Typs anzeigen | nur Gerdte ohne Namen anzeigen

Aktualisieren | Exportieren...

Schliefen Hilfe
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20. Dann kann die Hardware Konfiguration durch einen Klick auf ﬂl in die SPS geladen werden.
Dabei sollte der Betriebsartenschalter an der CPU auf Stop stehen! ( —» ﬂl )

T HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Kenfiguration) -- ¥$130-2] =Jod
Eﬂ] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster Hife - | 5| x
DB B &S s & ||{1 5| %8 a2
i Blx|
=0 UR Ethernet[1) PHDFINET-I%SySlEm [100] Suchen: diH fg
1 PS5 307 B A = Erofil -
2 CPU 315F-2 PN/DP SR - Standard E
X MEDA + ﬂl PROFIBUS-DP
X2 B0 00 = 22 PROFIBUSPA
X2 Poit 1 =48 PROFINET 10
3 +-{_7] Drives
4 H DiG.DC2av +- Gateway
5 |§ DOTE:DC24v/05, +-C0 HMI
E +- 10
7 +-{7 Ident Systems
[} ™ +-[[7 Metwork Components
v =] Sensorz
< > +-{{1 Spectation
=23 ws100
V5120
:Iﬂ (1) ¥S130-24130 % L2
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-fdresze | Addiesse | Di.. | K. J (21 Weitere FELDGERATE
& VELARIAT HFT (78 A3 =] SIMATIC 300
/ E Shxayfpts I Ex + SIMATIC 400
F K atan R +— SIMATIC HMI Station
¥ SIMATIC PC Based Control 300/400
+- 8 SIMATIC PC Station
BGF1 018-3BA £,
SIEMENS =
5130-2 [Datamatrix Code Leser]
GSDMLA2.0-Siemens-0028-5100- |4,
Eirfiigen maglich And
Efﬁ Adressiibersicht
Adressen van: . .
Adressbereich von: a bis: 2047
CPU 315F-2 PM/DP .
Freie Adiessvergabe: Ja
B augruppentrager, 02
Steckplatz:
Filter: v Eingange vV Ausginge v Adresslicken
Typ | Adiwon|  Adr bis | Baugruppe | TRal oF | P | R HE
E 1] 1 DNE«DC24Y OB1-PA - - 1} 4 -
E 2 9 - Lucke - - - - - - B
E 10 10 SteuerByte OB1-P& - 100(1] - 1 0
E 1 285 - Liicke - - - - - - -
E 256 287 MutzDaten OB1-P& - 100(1) 2 0
E 288 2042 - Liicke - - - - -
E* 2043 2043 W5130-24130 - - 100(1) 1] 0
E* 2044 2044 PH-0x100 - - = 0 2 2
E* 2045 2045 Port 1 0 2 3
E* 2048 2046 PN-I0x100 0 2 2
E* 2047 2047 MPI/DP 0 2 1
& 0 3 - Liicke - - -
A, 4 5 DO16DC24v/0.54 OB1-P& 0 5
A, E 19 - Liicke - - - - - - -
& 20 20 SteuerByte OB1-P& - 100(1) - 1 0
A, el 285 - Liicke - - - - - - -
A, 256 287 MutzDaten OB1-PA - 100(1) - 2 0
& 288 2047 - Lucke - - - - - - :
Schiichen | Drucker.. | Hilke

(Nach dem Laden der Hardware erlischt die rote BF LED an der VS130-2)

21. Hardware Konfiguration schlieRen.
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4.4.

4.5.

=e

/N

Baustein und FB79 ins Projekt einfiigen

Bibliothek V8130-2 aus dem aus dem Vorlagenverzeichnis oder von der
Vision Sensor SIMATIC VS130-2 V2.6 CD aus dem Verzeichnis
~Function Blocks" dearchivieren und 6ffnen.

FB79 in den Bausteinordner des Projekts einfiigen.
Bibliothek schlielen.

r

=

= % W5130-2 Systemdaten i OB1 &3 FB7S
= SIMATIC 300(7]
= CPU 315F-2 PMNADP
- S7-Programm{1]
(B Quellen
B austeine

@ V¥§130-2 -- C:\Program Files\SiemensiStep7\S7Proj\vs130-_1 M=

|- W5130-2 &3 SFC14
- ¥5130-2 &% SFC20
B austeine &3 SFCES

Hinweis:

Anstelle der Bibliothek VS130-2 kann auch das Beispielprogramm VS8130-2_Examples dearchiviert
werden. Die Datei VS130_2_Examples.zip finden Sie auf der Vision Sensor SIMATIC VS130-2
V2.6 CD in dem Verzeichnis ,Examples®, Unterverzeichnis ,SIMATIC*

FB 79 "VS130-2_CONTROL"

Mit dem FB 79 "VS130-2_CONTROL" kommunizieren Sie mit SIMATIC VS 130-2.
Sie legen lediglich den Auftrag fest, und der Baustein wickelt die Kommunikation iber die unter
Einbindung des PROFINET-1O-Devices VS 130- 2 in HW Konfig offen gelegten Schnittstellen ab.

Sie missen folgende Bits des Steuerbytes (AB20) aulRerhalb des FB bearbeiten:

* TRG (Trigger): Starten der Auswertung
* RES (Reset): Quittierung eines Fehlers (siehe Fehlermeldungen)

Um eine Gut-Schlecht-Leseauswertung zu erhalten, miissen Sie die Ergebnisbits (EB10)
READ, MATCH und N_OK des Statusbytes auswerten.

Hinweis

Bei Verwendung des FB79 dirfen Sie im Steuerbyte des Auswertegerats nur die Bits RES und TRG
von lhrem Programm aus beeinflussen.

Alle anderen Bits des Steuerbytes werden durch den FB beeinflusst.
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Folgende Auftrage sind moglich:

« den laufenden Auftrag abbrechen (COMMAND =W#16#0000)

* Code auswahlen (COMMAND =W#16#0001)

« einen Code trainieren (COMMAND =W#16#0002)

« die Ergebnis-Strings ausgeben(COMMAND =W#16#0081)

« die Position des Codes ausgeben (COMMAND =W#16#0088)

« die Qualitdtsmerkmale des aktuell gelesenen Codes ausgeben (COMMAND =W#16#0082)
« die Nr. des aktuell ausgewahlten Codes ausgeben (COMMAND =W#16#0003)

« den aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 ausgeben (COMMAND =W#16#0004)

» das Steuersignal DISA zuriicksetzen (COMMAND =W#16#0005)

Der FB 79 setzt bei fast allen Auftragen das Steuersignal DISA beim VS 130-2 auf TRUE. Damit soll
verhindert werden, dass VS 130-2 gleichzeitig Uber die Tastatur oder ein Bediengerat oder Gber die
WEB-Server basierte Bedienoberflache des VS130-2gesteuert wird.

Ausnahme sind die folgenden vier Auftrége:

« das Steuersignal DISA zuriicksetzen.

« den laufenden Auftrag abbrechen. Dabei verandert der FB DISA nicht.

 die Nummer des aktuell ausgewahlten Codes ausgeben. Dabei verandert der FB DISA nicht.
« den aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 ausgeben. Dabei verandert der FB DISA nicht.

Ob ein Auftrag erfolgreich durchgefuhrt werden kann, hangt vom aktuellen Betriebszustand
des VS 130-2 ab (z.B. alle COMMAND Befehle mit W#16#8x sind nur im RUN-Betrieb méglich).

Der FB Uberwacht nur den reinen Datenverkehr zwischen VS 130-2 und der Steuerung, d.h. der
Parameter DONE liefert keinen Rickschluss auf das eigentliche Leseergebnis, .
Der Parameter DONE bestétigt dass ein Auftrag erfolgreich abgeschlossen wurde.

Hinweis

* Falls Sie mit Hilfe des FB79 einen Ergebnis-String auslesen wollen, muss die Ausgabe des
Ergebnis-Strings auf PROFIBUS DP bzw. PROFINET IO eingestellt sein.
Bei den Auftragen "Wechseln eines Codes" (COMMAND =W#16#0001),
"Trainieren eines Codes" (COMMAND =W#16#0002) und
"Ausgeben des aktuell angewahlten Codes" (COMMAND =W#16#0003) wird die Nummer des
angewahlten Codes vom Auswertegerat erfragt. Daher muss auch in diesen Fallen die Ausgabe
des Ergebnis-Strings auf PROFIBUS DP bzw. PROFINET IO eingestellt sein.

+ Die Schnittstelle fir die Signale DISA, SELO bis SEL3, TRN, RES, IN_OP, TRD,
RDY muss immer auf PROFIBUS DP bzw. PROFINET IO eingestellt sein.

* Die Einstellung der Schnittstelle fir die Ergebnisbits READ, MATCH, NOK ist fiir den
FB79 irrelevant (d.h. diese Bits kann man auch auf die digitalen Ausgange des VS130-2 legen).
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Eingangs-Parameter des FB79

=ie

Parameter |Deklaration |Datentyp |Adresse Vorbelegung |Beschreibung
(Instanz-DB)

LADDR_ INPUT WORD 0.0 W#16#0000 |Adresse des Steuerbytes des
STEUER VS 130-2

Die Adresse muss im
Prozessabbild der verwendeten
CPU liegen.

LADDR_ INPUT WORD 2.0 W#16#0000 |Adresse des Statusbytes des
STATUS VS 130-2

Die Adresse muss im
Prozessabbild der verwendeten
CPU liegen.

LADDR_ INPUT WORD 4.0 W#16#0000 |Anfangsadresse der
SEND Nutzdatenschnittstelle "Senden”
des VS 130-2

LADDR_ INPUT WORD 6.0 W#16#0000 |Anfangsadresse der
RECV Nutzdatenschnittstelle
"Empfangen” des VS 130-2

COMMAND ||NPUT WORD 8.0 W#16#0000 |Auftragsnummer

Die zulassigen Werte werden
nach dieser Tabelle
beschrieben.

PARAM1 INPUT BYTE 10.0 B#16#00 Nummer des auszuwihlenden
Codes (nur relevant fiir die
Auftrage W#16#0001 und
W#16#0002)

RESET INPUT BOOL 11.0 FALSE Rucksetzen anstehender Fehler
und FB-Initialisierung

RECV INPUT ANY 12.0 Empfangsbereich fir den
Ergebnis-String. Zugelassen
sind nur Datenbaustein-
Bereiche sowie der Datentyp
BYTE.

Diesen Parameter missen Sie
verschalten, und der
Datenbaustein muss
mindestens so grof? sein wie der
maximal zu erwartende DMC-
String.
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Ausgangs-Parameter des FB79

Parameter

Deklaration

Datentyp

Adresse
(Instanz-DB)

Vorbelegung

Beschreibung

ACTIVE

OUTPUT

BOOL

220

FALSE

ACTIVE=TRUE: Bearbeitung
des letzten Auftrags ist noch
nicht abgeschlossen.

DONE

OUTPUT

BOOL

221

FALSE

DONE=TRUE: Auftrag wurde
ohne Fehler abgeschlossen.

Bei den Leseauftragen
(COMMAND = W#16#0081 bis
008F) bedeutet dies nur, dass
die Ubertragung zwischen
Auswertegerat und FB (CPU)
fehlerfrei erfolgt ist. Um zu
erfahren, ob die DMC-
Auswertung erfolgreich war,
missen Sie die Bits READ (Bit
3), MATCH (Bit 4) und N_OK
(Bit 5) im Statusbyte des
Auswertegerats auswerten.

ERROR

OQUTPUT

BOOL

222

FALSE

ERROR=TRUE: Es ist ein
Fehler aufgetreten.

ERRCODE

OUTPUT

DWORD

24.0

DW#16#
00000000

Fehlerinformation:

o DW#16#0000 0000:
kein Fehler

¢ DW#16#0000 wxyz:
Warnung

¢  DW#H16#0001 wxyz:
FB-interner Fehler

o DW#16#0002 wxyz:
Fehler des Auswertegeréats

(siehe Fehlerinformationstabelle
am Ende dieses Kapitels)

STATE

OUTPUT

WORD

28.0

W#16#0000

Betriebszustand des VS 130-2:

e W#16#0000:
Betriebszustand nicht
aktuell

e \W#16#0001:
RUN (Auswertebetrieb mit
Ausgabe der
Ergebnisstrings), d. h. die
Bits IN_OP und RDY im
Statusbyte sind gesetzt.

e  W#16#0002:
STOP (incl. Trainieren und
Einrichtbetrieb), d. h. das
Bit IN_OP im Statusbyte ist
gesetzt, das Bit RDY aber
nicht.

e \W#16#0003:
ERROR, d. h. das Bit
IN_OP im Statusbyte ist
nicht gesetzt

CODE_OUT

OUTPUT

BYTE

30.0

B#16#00

Nr. des aktuell bei VS 130-2
angewahlten Codes

LENGTH

OUTPUT

WORD

32.0

W#16#0000

Lange des Ergebnisstrings in
Bytes
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Zulassige Werte fiir den Parameter COMMAND
L
1
Wert (W#16#...) |Bedeutung
0000 laufenden Auftrag abbrechen bzw. kein Auftrag
0001 Code wechseln
0002 Code trainieren
0003 Nr. des auf VS 130-2 aktuell ausgewahlien Codes ausgeben
0004 Aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 ausgeben
0005 Steuersignal DISA riicksetzen
0081 den ggf. modifizierten Ergebnis-String ausgeben
0082 Qualitédtsmerkmale absolut ausgeben
0083 Qualitédtsmerkmale absolut ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0084 Qualitdtsmerkmale als Klassen ausgeben
0085 Qualitédtsmerkmale als Klassen ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0086 Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben
0087 Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben und Ergebnis-String ausgeben
0088 Codeposition ausgeben
0089 Codeposition und Ergebnis-String ausgeben
008A Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale absolut ausgeben
008B Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale absolut ausgeben und Ergebnis-String
ausgeben
008C Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen ausgeben
008D Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen ausgeben und Ergebnis-
String ausgeben
008E Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben
008F Codeposition ausgeben und Qualitdtsmerkmale als Klassen und absolut ausgeben und
Ergebnis-String ausgeben
Notizen
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Fehlerinformation zu den FB79

=e

Ist ein Fehler aufgetreten, wird ERROR = TRUE gesetzt. Die genaue Fehlerursache wird dann in
ERRCODE angezeigt. Daneben existieren Warnungen, bei denen ERROR auf FALSE gesetzt wird.
Sie kennzeichnen eine Fehlersituation, die nicht zum Abbruch des momentanen Auftrags fuhrt.
Falls nach einem FB-Aufruf ERRCODE <> DW#16#0000 0000, missen Sie den FB erneut mit
RESET=TRUE aufrufen, um die Fehlerinformation am FB rickzusetzen.

ERRCODE |ERROR |Erlauterung

(DW#16%#)

00000000 |0 kein Fehler

0000 0001 0 Neuer Auftrag unwirksam, solange alter Auftrag aktiv ist

00000002 |0 Auftrag kann nicht abgebrochen werden

0001 0001 1 Unzulassige Auftragshnummer (Parameter COMMAND)

0001 0002 1 Der Auftrag ist im aktuellen Betriebszustand des VS 130-2 nicht bearbeitbar.

0001 0003 1 Im laufenden Betrieb (kein Anlauf und kein Fehlerfall) wurde der FB mit
RESET=TRUE aufgerufen, oder die Nutzdatenschnittstelle ist bereits durch eine
andere FB-Instanz belegt.

0001 0004 1 Nutzdatenschnittstelle Senden/Empfangen nicht vorhanden oder nicht
vollsténdig

0001 0005 1 Die am Auswertegerat angewahlte Codenummer entspricht nicht der am FB

angegebenen, eventuell weil die Steuerung des Auswertegerats durch die
Einrichtunterstttzung Ubernommen wurde.

0001 0006 1 Unzulassige Codenummer (Parameter PARAM1). Zulassig sind die
Codenummern 1 bis 14 (Trainieren) und 0 bis 15 (Code wechseln).

0001 0007 Auftrag durch Anwender abgebrochen

0001 0008 1 Code trainieren nicht moglich, eventuell weil die Steuerung des Auswertegerats
durch die Einrichtunterstitzung dbernommen wurde.

—_

0001 0009 1 Unzulassiger Empfangsbereich. Zulassig sind nur Datenbausteine sowie der
Datentyp BYTE.
0001 8092 1 Der Empfangsbereich ist nicht vorhanden.

0001 8323 1 Der Empfangsbereich ist zu kurz.

0001 8325 1 Unzulassiger Datenbereich

0001 8330 1 Der Empfangsbereich ist schreibgeschitzt.

0002 0003 1 Die angewahlte Codenummer ist nicht trainiert.

0002 0004 1 Code nicht trainierbar. Platzieren Sie den Code im Bild oder verbessern Sie die
Bildqualitat.

0002 0005 1 Auftrag durch Auswertegeréat abgebrochen

Hinweis
Durch einen Aufruf des FB mit RESET=TRUE quittieren Sie nur Fehleranzeigen des FB. Um Fehler
des VS 130-2 zu quittieren (z. B. Transmit Error), missen Sie das RES-Bit des Steuerbytes setzen.
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4.6. Belegung der PROFINET IO relevanten Schnittstellen des Auswertegerats

e Steuerbyte
1
Bit-Nr. |entspricht Signal |Funktion
0 DISA Disable: Sperren der manuellen Tastenbedienung, Codeauswahl und Train,
Fehlerquittierung, Starten des Auswertegerats
1 SELO Select 0: Codeauswahl Bit 0
2 SELA1 Select 1: Codeauswahl Bit 1 (bei TRN=0) / Code trainieren (bei TRN=1)
3 SEL2 Select 2: Codeauswahl Bit 2
4 SEL3 Select 3: Codeauswahl Bit 3
5 TRN Train: Neuen Code trainieren
6 TRG Trigger: Mit positiver Flanke wird eine Auswertung gestartet
7 RES Reset: Fehler zurlicksetzen
Hinweis

/N

Die Signale SELO, SEL1, SEL2, SEL3, TRN und RES wirken nur, wenn DISA=1 ist.

Statusbyte
s Bit-Nr. |entspricht Sig_;nal Funktion
1 0 IN_OP In Operation:
¢ 0= Fehlermeldung wird angezeigt.
e 1=SIMATICVS 130-2 funktionsfahig, kein Fehler
1 TRD Trained:
e imRun:
- 0= Ausgewahlter Code ist nicht trainiert
- 1= Ausgewahlter Code ist trainiert
e beim Trainieren (TRN=1)
- 0 =Training aktiv
- 1= Quittungssignal (RDY=0)
2 RDY Ready:
¢ 0= Anlauf des Gerats oder SIMATICVS 130-2 im Stop
e 1=SIMATICVS 130-2 im Run
3 READ Auswerteergebnis: Code wurde lokalisiert und decodiert
4 MATCH Auswerteergebnis: Code stimmt mit gelerntem Code Uberein
5 N_OK Code war nicht lesbar
6 - reserviert
7 - reserviert

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 6.5 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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4.7. DB20 Ergebnis-String Datenbaustein

Im DB20 wird der Ergebnis-String abgelegt.

DB20 erstellen.

Eigenschaften - Datenbaustein

Aligemein - Teil 1 | Algemein - Teil 2| Aufiufe | Attibute |

Marme und Typ: |DB2D |GI0baI-DB j | J
Symbolizcher Mame: |D.t’-‘«TEN

Symbolkommentar: |hier wird das Ergebnis der Code-Auswertung eingetragen
Erstellsprache: DB -

Projektpfad: |

Speicherart des Projekts: |C:\F'mgram FileskSiemenz\Step a7 proftiS130-2

Code Schnittstelle
Erstellt am: 19.12.2009 18:28:25
Zuletzt geandert am: 19122009 18:28:25 19122009 18:28:25

Kommentar:

tbbrechen Hilf=

DB20 6ffnen 500 Byte anlegen.

Unter Name ,ERGEBNIS* eingeben.

Bei Typ (mit rechter Maustaste) Zusammengesetzte Datentypen das ARRAY Datenformat
auswahlen.

1..500 innerhalb der Klammern eingeben.

In der nachsten Zeile BYTE auswahlen bzw. eingeben.

i KOPAWL/FUP - [DB20 -- "DATEN" -- V§130-23SIMATIC 300(1ACPU 315F-2 PN/DPA...\DB20]

{7} Datei Bearbeiten Einflgen Zielsyster Test  Ansicht  Extras Fenster Hilfe

Dl & = CE K
hdre=sse Hame Typ Anfangswert ¥ommentar
0. STRUCT
+0.0| |ERGEENIZ ALDAY[1..E00]
*1.0 EYTE
=500.0 END_STRUCT

DB20 speichern und schliefen.
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4.8. Symboltabelle ergdnzen

Offnen Sie die Symboltabelle und geben Sie folgende Symbolzuordnungen ein.

Symbal Adresse Datertyp Kommeritar

FBVI_ACTIVE i 4.0 BOOL Bearbeitung des letzten Auftrags ist noch nicht abgeschlossen
FB79_DOME A 41 BOOL Auftrag sweurde ohne Fehler abgeschlossen

FBVI_ERROR i 4.2 BOOL im FB79 ist ein Fehler aufgetreten

WE130-2_Funktion_CkK A 5.0 BOOL 1 =%5130-2 funktionsfahig, Kein Fehler

Y3130-2_TRD A 21 BOOL 1 = Ausgewyahlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert
WE130-2_RUM A 52 BOOL 1 =%5130-2 ist im RUN Betrieb und bereit Codes auszuwerten
3130-2_CODE_OK A 5.3 BOOL CODE wurde erkannt und ausgewwertet
WE130-2_gel_CODE_OK A 5.4 BOOL gelernter CODE wurde erkannt und ausgewertet
WS130-2_M_0K A 2.5 BOOL CODE wwar nicht leshar und konnte nicht ausgewertet werden
DIsa&, A 200 BOOL Sperren der manuelen Tastenbedienung

TRG A 206 BOOL Mit positiver Flanke wird eine Ausywertung gestartet.

RE=S & 207 Bl Fehler des W= 130-2 zurlicksetzen

DATEM DE 20 DE 20 hier wvird daz Ergebnis der Code-Auswertung eingetragen
INSTAMZ_DBFS DE 73 FB 79 Instanzdatenbaustein zu FBEY9

START E oo BOOL CODE-Auswwertung starten

RESET E 0.1 BOOL Fehler ricksetzen

RESET_DISA, E oz BOOL Steversignal DISA ricksetzen

CODE_WECHSELN E 0.3 BOOL Codewechsel durchidhren

CODE_TRAIMEREM E 04 BOOL Ausyvertung starten und als Code mit Codenummer trainieren
IM_OP E 100 BOOL 0 = Fehler oder &nlauf, 1 = %3S 130-2 ist funktionsfahig

TRD E 1041 BOOL 1 = Ausgeweahlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert

RO E 102 BOOL 1 =%5130-2 izt im RUM, d. h. bereit, Codes auzzuswetten
READ E 103 BOOL Ausyverteergebniz; Code wurde lokalisiert und decodiert
fATCH E 104 BOOL Auzywerteergebniz: Code stimimt mit gelerntetn Code Oherein
NOT_Qk E 105 BOOL Code war nicht leshar

CODE_MUMMER EB 1 BYTE Obet Eingangzbyte vorgegebens Codenummer

W51 30-2_CONTROL FB 79 FB 79 W51 30-2-Communication via PROFIMET 12 bzw. PROFIBUS-DP S7-300/400
STEUERUMGZPROGE At FC 10 FZ 10 Steverungsprogramm mit FBTE

Fhi1 Mo 160 BOOL Flankenmerker 1

Frd2 W 161 Bl Flankenmerker 2

Fhi3 W 162 BOOL Flankenmerker 3

Frdd W 163 Bl Flankenmerker 4

Fhis W 164 BOOL Flankenmerker 5

FhiG w166 BCOL Flankenmerker &

STARTFLAMKE W 170 BOOL positive Flanke des Startsignals

TRG_SPEICHER Mo 180 BOOL Speicher zum Start der Auswertung

FB7I_CODE_OUT MWB 26 BYTE Mummmer des trainierten Codes

PARAMI ME 32 BYTE Mummer des auszuwahlenden Codes

FEY3_ERRCCDE w20 e ] Fehlercode des FBTS

FE7I_STATE Wiy 24 WORD Status des FB7Y

FB7I_LEMGTH Wl 25 WORD Lange des ausgegeben Codes, Anzahl der Bytes
COMMARMD Wiy 30 WORD Befehl bzw. Auftray des Ws130-2

PROGRAMMAUFRUF o 1 o 1 Steverungsprogramm zu V'E1.30-2 aufrufen

MEUSTART OB 100 OB 100 Meustart und Wiederanlzut

AT WE130 WAT 1 W51 30_FBYY_Wariables_table

Speichern und SchlieRen Sie die Symboltabelle.
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4.9. FC10 Steuerungsprogramm

@ Im FC10 soll nun das Steuerungsprogramm zu den Vision Sensor Modul VS130-2 erstellt werden.

Mit den START-Eingang (E0.0) wird der Befehl zur Bildaufnahme und der Code-Auswertung
ausgefuhrt. Ein START ist nur mdglich wenn sich das VS130-2 im RUN-Betrieb befindet.

Mit den RESET-Eingang (E0.1) wird im Fehlerfall ein Ricksetzen und Initialisieren des FB79 und ein
Rucksetzen des VS130-2 durchgefiihrt.

Mit den RESET_DISA-Eingang (E0.2) wird das Steuersignal DISA auf FALSE gesetzt.

Mit den CODE_WECHSELN-Eingang (E0.3) kann ein Codewechsel durchgefihrt werden.
Die CODE_NUMMER des anzuwahlenden Codes wird dabei Uber das Eingangsbyte 1 (EB1)
vorgegeben. Es kdnnen nur bereits trainierte Codes angewahlt werden.

Mit den CODE_TRAINIEREN-Eingang (E0.4) kann ein neuer Code trainiert werden.

Die CODE_NUMMER des zu trainierenden Codes wird dabei Uber das Eingangsbyte 1 (EB1)
vorgegeben. Es kdnnen max. 15 Codes (Nummer 1 - 15) trainiert werden.

Die Statusbits des FB79 werden im AB4 (Ausgange A4.0 bis A4.2) angezeigt.
Die Statusbits und Ergebnisbits des VS130-2 werden im AB5 (Ausgange A5.0 bis A5.5) angezeigt.

Beim Aufruf des FB79 werden an den ersten vier Eingangsparametern die Ein- bzw.
Ausgangsadressen des VS130-2 (Hardware) im HEX Format eingetragen werden.

Am Eingangsparameter RECV wird der DB20 als ANY P#DB20.DBX0.0 BYTE 500 angegeben.
Die weiteren Status-Informationen des FB79 werden ab MB20 ausgegeben.

Diese weiteren Status-Informationen kénnen dann in der Online-Ansicht oder

Uber die Variablentabelle beobachtet werden.

=t e

FC10 erstellen.

Eigenschaften - Funktion

Allgemein - Teil 1 | allgemein - Teil 2| Aufiufe | Attibute |

h ame: FC0

Symbolizcher Mame: |STEL|EF|UNGSF'F|DGF|.6.MM

Syrmbalkommentar: |Steuerung$prngramm mit FE79
Erstellzprache: FUP -
Projektpfad: |

Speicherart des Projskts: |C:\F‘mgram Files4SiemensStep a7 projiv51.30-2

Code Schnittstelle
Erstellt am: 19.12.2009 18:55%:23
Zuletzt geandert anm: 19.12 2009 18:56:23 19122003 18:55:23

F.armmentar:

Abbrechen Hilfe:
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Im Netzwerke 1 bis 4

FClO0 : Steuerungsprogramnm WE130-2

Netmperk 1: Flankenasuswertung des Startsignals

"ETARTFLAN
HEMLY EE"
P =
"START"
Symbolinformation:

FM1 Ml&. 0 —-= Flankenmerker 1

START E0_0 —— CODE-fuswertung starten
STARTFLANKEE M1l7.0

—— pozitive Flanke des Startsignals

Netzmperk 2 : Starten der Auswertung

&
"ETARTFLAN
EE" =i
0WE
EDY " — —l EN OUT =" COMMANT "
WELEHE] ——{ TN ENO f—

Symbolinformation:
STARTFLANEE M17.0 —-— positive Flanke des Startsignals
EDT Eld.z -— 1 = W5 130-Z izt im BRUM, d. h. bereit, Codss auszuwerten
COMMAND Mrz0 ==

Ezfehl bzw. Auftrag des VE1320-2

Netmperk 3 : kein bAuaftrag

&
"STARTFLAN
HE" =0}
"FE7S_ hl0WE
DONE" = 1 EIT OUT =" COMMANT "
WHELEHFD = I ENOQ =
Symbolinformation:
STARTFLANKE M17.0 —— pozitive Flanke des Startsignals
FE73_DONE Aad. 1 —— Auftrag warde ochne Fehler abgeschlossen
COMILANT M0

—-— Befehl bzw. Auftrag des WE130-Z

Netmperk 4 @ Steuersignal DISA ricksetzen, WEE Bediermung freigeben

EME
P
"RESET_ MOWE

DIZA" = 1 EN OUT =" COMMAND "

WHleEs — IN ENO —

Symbolinformation:
FNZ Mle.1l —— Flankenmerker 2
RESET _DISA E0.z —— Steuersignal DISA ricksetzen
COMPLAND M0 —— EBefehl bzw. Auftrag des WE130-Z
Notizen
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Netzwerk 5 und 6

frar 0-15 =mulds=sig)

" COMMAND "

"CODE_
HUMMER" —

EN

IN

hOWE

ouT

ENO

—="DARAML"

Flankermearker 3

Codewmechsel durchfithren
Auftrayg warde ochne Fehler abgeschlossen
Ecfehl bzw. Auftrag des VELZ0-Z
iber Eingangshyte worgegebene Codemammer
Nunmer desz auszuwdhlenden Codes

=" COMMAND "

Netzerk 5 @ Code wechseln, Code-Nr. steht im EE1
WEMEn
B
"CODE_ -3
WECHSELN" — —
"FE79 T0NE
DONE" = —1 EN ouT
WHLEEL = IN ENO
Symbolinformation:
FHz Ml z ==
CODE_WECHEELN EQ.3 -=
FE72_DONE bd_ 1 -=
COMMAND M0 -=
CODE_MNUMMEER EEL =
PARAMI MEZZ -=
Hetzwerk 6 : Code trainieren
WEM4 "
F
"CODE_
TRAINIEREN &
M0WE
"EDT" — — EN ouT
WHLEHE —— IN ENO
Symbolinformation:
FM4 MlE. 3 ==
CODE_TRAINIEREN E0. 4 ==
DT El0.2 ==
COMMLAND MrE0 =
CODE_MIMMER EE1l ==
PARAMI MEZZ ==
TRC_SPEICHER Mlz.0 =

Notizen

"CODE

NIMMER" —

EN

hOWE

ouT

ENO

—"PALRAIL"

Flankermerker 4

"TRE_
SPEICHER"

Auswertung starten und als Code mit Codernummer trainieren

1l =

Ve 130-Z2 ist iwm RUN, d. L. bereit,

Befehl bhzw. Auftrag des WSE130-Z
tiber Eingangshyte wvorgegebene Codemimmer
Nummer des auszuwdhlenden Codes

Speicher zum Start der Auswertung

Codes auszuwerten
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Netzwerk 7 und 8

Hetzwerk 7 : Funktionsbaustein FB73 aufrufen

"INSTANZ
LDE73"

"WE130-Z_CONTROL"

- — B "FE79_
ACTIVE| acTIVE"
LADDE_
Wglegld —{STEUER "FE7S_
DONE —pONE "
LADDE_
WELEEL — STATUS “FE79_
ERREOR—ERROR"
LADDR_
WHLEFL00 = SEND "FE7I_
ERRCODE|-ERRCODE"
LADDR_
WHLEH100 — RECT “FE7S_

STATE ==TATE"
" COMMAND " —— COMMAND

"FB7Y
UDADAM] " el PARAN]L CODE_OUT CoDE auTe
... =={BEESET "FE79
LENGTH|-ENGTH"
"DATEN".
ERGEENTS —{RECY ENO (-
Symbolinformation:
TE130-2_CONTROL FE732 -- WEl30-Z-Communication via PROFINET IO bhew. PROFIEUE-DP 27-300s400
INSTANZ_DE72 LE7S == Instanzdatenbaustein zu FE7S
COMMLAND MIr=0 —-— Befehl bzw. Auftrag des WSE130-Z
PADAM1 MEZZ -— Mummer des auszuwihlenden Codes
"DATEN"  ERGEENIZ PEDEZ0_DEXO.O
FBE73_ACTIVE Ad. 0 == Bearbeitung des letzten Auftrags ist noch nicht abgeschlossen
FE73_DOHE Ad_ 1 == Muftrag warde ohne Fehler abgeschlossen
FE75_EREOR Ad 2 -- im FE7S ist ein Fehler aufgetreten
FE7S_ERRCOLRE MoED -- Fehlercode des FE72
FE7S_STATE Mz 4 -- Btatus des FB7Y
FE73_CODE_0OUT MEZE == Mummer des trainierten Codes
FE73_LENGTH MTzs -- Lange des ausgegeben Codes, Anzahl der Bytes

Netzwerk 8 : Steuereingang zur Bildaufnahme und Codeauswertung des WS130-2

"TRG_
SPEICHER"
SR
"STARTFLAN
EE" =3
"TRE"
"FE7S_ =
DOMNE" =B n]
Symbolinformation:
TRz _SPEICHER Mlz.0 == EBpeicher zum Ztart der Auswertung
STARTFLAMNEE Miv.o —-—- positiwve Flanke des Startsignals
FE73_DONE Ad.1 —-- Auftrag warde ohne Fehler abgeschlaossen
TRz AFOD_& —-- Mit positiwer Flanke wird eine Auswertung gestartet.
Notizen
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Netzwerke 9 bis 11

Netzwerk 9 : Fehler won WE130-Z und FE79 ricksetzen, Betriebszustand ausgeben

n"EME" WEES"

"INSTANZ
DE7S".
DEZET

MMOVE
EN OUT =" COMMAND "

WMElefd —— IN ENO =

"TRG_
SPEICHER"
Symbolinformation:
FME Mle_4 -- Flankermerker &
REZET E0. 1 —- Fehler ricksetzen
RES ALEZO. 7 -- Fehler des W5 130-Z zuricksetzen
"INSTANZ DE75".RESET DE72.DEX11.0 -- Reset pending errors and initialize FE
COMPMLANT MIr=0 —-- EBefehl bzw. buftrag des WBE1Z0-Z
TRG_SPEICHER M1z 0 —-- EBpeicher zum Start der Auswertung
Netzwerk 10 : Rackmeldung IN OF des VS130-2
"wElZ0-
2_
Funktion_
oE"
=) =
"IN Op"
Symbolinformation:
IN_OF El0.0 —-- 0 = Fehler oder Anlauf, 1 = V3 120-Z ist funktionsfahig
V5130-2_ Funktion 0K AE.O --— 1 = ¥8120-2 funktionsfahig, Hein Fehler
Netzwerk 11 @ Rickneldung TRED des WE130-ZF
"wELlI0-
Z TRED"
A =
WTRDY
Symbolinformation:
TED Elo.1 -- 1 = Masgewdhlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiert
VE120-Z TERD AE.1 -- 1 = Ausgewdhlter Code ist trainiert, 0 = nicht trainiertc
Notizen
T I A Ausbildungsunterlage Seite 37 von 52 Modul E13

Ausgabestand: 01/2010 Vision Sensor Codelesen mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS130-2



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Netzwerke 12 bis 15

Netzwerk 12 : Fickmeldung PDY des WS130-Z

"TE130-
Z RIUN"
] =
WDDE
Symbolinformation:
BDY El0.Z -— 1 = W8 1230-2 ist im BUN, d. h. bereit, Codes aussuwerten
VE1l30-Z_PUN AS.EZ -= 1 = W8l30-Z ist im RUN Betrieb und bereit Codes auszuwerten

Netzverk 1% @ Backmeldung DBEAD des WE1Z20-Z2

"TE130-
£ CODE_OE"
4]
"READ"
Symbolinformation:
BEAT El0.3 —— Auswerteergebnis: Code wvarde lokalisiert und decodiert
Vsl20-Z_CODE_OE AE.3 -- CODE wuarde erkammt und ausgewertet

Netzwerk 14 : Blickmeldung MATCH des WS130-Z2

"YTE130-
Z gel
CODE_OK"
4
"MATCH"

Symbolinformation:

MATCH Eld.4 —= Auswerteergebnis: Code stipwmt mit gelerntem Code dberein

VE1l30-Z_gel CODE_OE AS. 4 -- gelernter CODE wurde erkamnt und ausgewertet

Netzwerk 15 : Rickmeldung NOT_OE des VE130-Z

"YE120-
Z_N 0"
2 =
"NOT_OE"
Symbolinformation:
NOT_OK El0.5 —— Code war nicht leashar
VE1Z0-Z_N OE AE.E == COLE war nicht lesbar und konnte nicht ausgewvertet werden
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4.10.Programmierung von Neustart und Wiederanlauf

Im OB100 mussen Sie den RESET-Eingang des FB79 setzen, um den FB zu initialisieren.
Dieser Eingang wird durch den Aufruf des FB79 wieder zurlickgesetzt.

OB100 erstellen und 6ffnen.

Eigenschaften - Organisationsbaustein

Aligemein - Teil | Allgemein - Teil 2| Aufrufe | Atribute |

Marme: OB100

Syrbalizcher M ame: |NEL|STAF|T

Symbalkemmentar: |Neustart und Swiedsranlauf

Erstellsprache: FATE

Projektpfad: W57 30-235IMATIC 300[15CPU 315F-2 PM/DPASF-Pragrammi(1]
"B austeine OB 100

Speicherort des Projekts: [C:\Program Filesh\Siemens\Step?hsFproiv5130-2

Code Schnittstelle
Erstellt am: 2012.2009 081313
Zuletzt gedndert an: 27.11.2009 22:25:17 15021996 16:51:10
K.ommentar: Meustart und Wiederanlauf

Abbrechen Hife:

In der Symboltabelle den DB79 den symbolischen Namen ,Instanz_DB79" zuweisen.

OELOD @ HNeustart und Wiederanlauf

Netezwerk 1: RESET-Eingang des FEV? setzen, um den FE zu initialisieren

SET
= "INSTANZ DE73".REZET DEYS _DEX1L. O —-- PReset pending errors and initiali=ze FE
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OB1 doppelklicken.
Symbolischer Name und Symbolkommentar eingeben.

Eigenschaften - Organisationsbaustein

Allgemein - Teill | Allgemein - Teil 2| Aufrufe | Attibute |

Mame: OB

Surmbalischer Narne: |PF|DGF|AMM.L\UFF|UF

Symbalkommentar: |Steuerungsprogramm 2u 4571302 aufrufen

Erstellsprache: FUP

Projektpfad: W3 130-255IMATIC 30001 MCPU 315F-2 PNADPYS7-Prograrnem(1]
B austeiney0B1

Speicherort des Projekts: |C:\Program Files\SiemenshStep? s Fprojiy/5130-2

Code Schnittstelle
Erstellt arm: 10122009 22:12:54
Zuletzt geandert am: 20122009 08:25:15 15.021996 16:51:12
kammentar: "Main Program Sweep [Cycle]"

Abbrechen Hilfe

Mit OK bestatigen.

Netzwerk 1 eingeben.

OBl : "Main Program Sweep (Cyclel"

Netzwerk 1 : Steuerungsprogramm W5130-z aufrufen

"STEUERT
NGEPROGE
A"
_ = EN ENO
Symbolinformation:
ETEUERUNGEFROGEAMM FCl0 -— Bteuerungsprogramm mit FETI

OB1 speichern und schlieen.

EP ¥$130-2 -- C:\Program Files\Siemens\Step7is7projWs130-2 =Joed
] % W5130-2 iﬁ Systerndaten o OB1 £+ 0B100
= SIMATIC 30001] &3 FE73 o FC10 o DBZ0

- CPU 315F-2 PHDP l4m DE7D

- S7-Programnmm(1]
(@] Quellen

Baustene

Nun kann das Programm in die CPU geladen werden.
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5. WEB-SERVER BASIERTE BEDIENOBERFLACHE DES VS130-2
5.1. Modell einrichten und auswerten

Offnen Sie den Internet-Browser.
Geben Sie als Link die IP-Adresse 192.168.0.130 des VS130-2 ein.

SIEMENS - siemens.com

Serdce&Support dnternet

Vision Sensor

V51302
SIMATIC ¥S130-2

Network
Identification:
MAC address:
00:0E:8C:9C:7F:.7B
IP address:
192.168.0.130
(PROFINET 1C)

* Adjust Sensor - the first thing to do is.
Web-supported Adjustment and Control.
Or manitoring of the live image:
o Live Image for Browser
mit Javascript
o Live Image for PDA
with Macromedia Flash
® Documentation
Please use the supplied CD for further information
® Browser Check
Checks whether your browser is correctly configured for
Web-supported Adjustment and Control

@ Siemens &G 2006, &l rights reserved.
Firmeaeare wersion: ¥=130-2 V2.6.0
Biuilel: 036.000.364

Zur Spracheinstellung klicken Sie auf die deutsche Fahne.

SIEMENS - siemens.com

Senice&Support (ntern et
Vision Sensor

VS130-2
SIMATIC ¥5130-2

Netzwerk-
Identifikation:
MAC-Adresse:
00:0E:8C:9C:7F.7B
|P-Adresse:
192.168.0.130
(PROFIMET 10}

® Sensor einrichten - das erste, was zu tun ist.
Web-unterstitzte Einrichtung und Steusrung.
Oder Uberwachung des Livehildes:
o Livehild for Browser
mit Jawvascript
o Livebild for PDA
mit Macromedia Flash
® Dokumentation
Bitte wenwenden Sie die mitgelieferte CD fir weiters
Infarmationen
* Browser-Test
Uberprifung, ob lhr Browser fir die
Weh-unterstitzte Einrichtung und Steuerung karrekt
konfiguriert ist

® Ziemens 4G 2008, Alle Rechte vorbehaten.
Firmware Yersion: W3130-2 V260
Buuilel: 036.000.364
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Klicken Sie auf Sensor einrichten.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Stopp Sensor WEB

Einrichten
“erbindungen

_ Tranieren_| Aktueller Betriebszustand des Auswertegerites:
Auswerten
Optionen Stopp
Infa
Verwalten

Akt Zustand

;
[ ——

i

Deutsch I

Startsaite Hilfe

Im linken Teil der Bedienoberflache finden Sie die Auswahl der Aufgaben in Form von Schaltflachen.
Sie aktivieren die gewiinschte Aufgabe durch einen Mausklick auf die zugehdrige Schaltflache.

Anschlielend wird der zugehdrige Dialog im rechten Teil der Oberflache angezeigt.

Die Web-Server basierte Bedienoberflache fiir Vision Sensor SIMATIC VS130-2 bietet
folgende Dialogfelder zur Bildauswertung:

¢ Einrichten;

* Verbindungen;
* Trainieren;

* Auswerten;

* Optionen;

« Info;

* Verwalten;

* Stopp.

Unterhalb der Aufgaben-Schaltflachen befindet sich eine Ampel, mit der Sie auf einen Blick
erkennen, in welchem Betriebszustand sich das Auswertegerat VS130-2 befindet.

Die Ampel kann die folgenden Zustande annehmen:
* Griin: Auswertebetrieb VS130-2 mit Ergebnisausgabe

* Gelb: STOPP inkl. Einrichten und Trainieren
* Rot: Fehler
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Klicken Sie auf die Schaltflache Einrichten.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Sensor einrichten WEB
Einrichten p
m ?h;:f:luggﬁarfstgllen & —-"l”"I””l””I””l"”I'”'l'”'I'”"””I””l””l””l'l °
2. FOr exakte Triggerung sorgen
Trainieren 3. Leseerfolg prifen
Dotgrone:
Optlanen Aktuelles Bild Weinste:
Infy Erkennung: erfolgreich -l'—
erwalten ] abgeschlossen
Stopp Lese-Einstellungen - ) GriRte:
Belichtung: Autn v 2l - J: g N _
AL Zustand Max. Belichtzeit: | 800 = us ol L e
Max. Helligkeit | 500 = 200 ”mﬂmﬂm
Bl B i B
Aktuelles Bild: 947
Sy Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Man. Trigger. _Auciocer | SMATICHIDWDAVision Sensor Ahstand 2um Rand B 3867
Triggerverz.: 1] ms 5130 Druckahweichung A 0405
Entzerrung: 0 Symbolkontrast A 0.84
Blickwinkel (Codeabh.) A 83.0
= Einfrieren | Klelnst. Dotabstand: 14.49 Uni. Fehlerkorrektur A 10
Deutsch +| Wertebereich Max. Belicht.zeit: 5 bis 20000.
Startseite Ubernehmen Hilfe
Oben links im Dialog wird ein statischer Text angezeigt, der eine kurze Anleitung
i zum Einrichten des Sensors gibt.
Aktuelles Bild
Bei "Erkennung" wird der Zustand der Bilderkennung angezeigt:
« "erfolgreich abgeschlossen" in blauer Schrift, falls der aktuell gelesene Code
dekodiert werden konnte.
« "[auft" in roter Schrift, falls der aktuell gelesene Code nicht im ersten Versuch
dekodiert werden konnte.
Es werden nur Bilder angezeigt, die VS 130-2 auszuwerten versucht.
Die Bilder werden mit grinem Rahmen (Merkmal fir erkannten Code)
dargestellt.
Ergebnis
Wurde ein Code erfolgreich dekodiert, wird unterhalb der Bildvorschau in dem Feld
Ergebnis der zuletzt gelesene Code bzw. der modifizierte Ergebnis-String
angezeigt. Falls der Code nicht dekodiert werden konnte, ist dieses Feld gegraut.
Qualitat / Klasse / Wert
Wourde ein Code korrekt gelesen (Erkennung: "erfolgreich abgeschlossen"), werden
hier die Qualitadtsmerkmale angezeigt, die bei der momentanen Einrichtsituation die
meisten Probleme beim Lesen des Codes verursacht haben. Durch Beseitigung
dieser Probleme kénnen Sie die Lesesicherheit des VS 130-2 gezielt verbessern.
Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 5.3 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Verbindungen.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Verbindungen Teil 1/3: Schnittstellen WEB

Einrichten
Verbindungen Schnittstellen ‘ ‘ Integration ‘ ‘ Ergehbnis & Text ‘

VIR — Ethernet —PROFIBUS DP

Ausierten IP-Mode: Adresse:

Optionen IP-Adresse: Zeitlirmit: ms

Info Subnetz-Maske: Pulszeit: ms
Wenwalten Gateway Tausch:
Stopp
— PROFINET 10 —TCPRS232

AL Zustand Devicename: Y5130-2x13 IP-Adresse: 192,168 .|0 |.|43

— Zeitlimnit: 500 trs Part: anoa
Pulszeit: an ms Zeitlimit: 0 SEC.
—] Tausch: 57 v
—Archivier
—DIDO
. IP-Adresse: 182,168 |0 |. 45
Pulszeit: 30 ms
Fart: 8765
?n"'.'%’-—-
Zeitlimit: 10 SEC.

Deutsch v

r— | weiter | Hilfe

Klicken Sie auf die Registerkarte Integration oder auf die Schaltflache Weiter.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2
Aufgabe: Verbindungen Teil 2/3: Integration WEB
Einrichten
Varhindungen Schnittstellen ‘ ‘ Integration ‘ ‘ Ergebnis & Text ‘
Trainieren —Verbi
Auswerten Trigger @
Ol Quelle: PROFINETIO [+
w Entprellung: 0 s Anleitung:
Legen Sie hier fest, welche
Wenwalten ; , ’
Q Triggertext: Funktionen mit den Schnittstellen
Stopp Trigenverz.: i s verkniipft werden sollen
Akt Tustand Tet: FROFINET 10 R info: o
Ergebnis: FROFINET 10 = Es §me_| nicht alle Kurnhmat_l_unen
- zuldssig. Folgende Einschrankung
Steuerung: PROFINET 1O v besteht: Wenn die Ausgabe des
Textes iiber ‘PROFIBUS DP*
| oo {'PROFINET 10" erfolgt, muss auch
—Diagnoseiibertragung die Steuerung uber ‘PROFBUS DP*
o . {"PROFINET 10%) erfolgen
Bilder ihertragen: Keine B
Datensitze (bertragen: Keine e
[ — [imit Ubertragungsibenvachung
Deutsch [
Startseite Zuriick | Weiter | Ubernehmen| Hilfe

Wabhlen Sie bei Verbindung fir die Quelle, den Text, das Ergebnis und die Steuerung
PROFINET IO aus. Dadurch ist der Zugriff iiber das Steuerungsprogramm und den FB79 maglich.

Klicken Sie auf die Schaltfliche Ubernehmen.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Trainieren.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5130-2

Aufgabe: Trainiere Code Teil 1/2: Yorbereitung und Start Training WEB

Einrichten -
Liife I AR R ER NI RER TR R AR RN RT AT RN STANNRTA AARRRRRTRA SRR RRATA LY
Werhindungen Training ist notwendig wenn die = == - l

Aufgabe Qualititskantralle oder
Codevergleich ist

Trainieren ist sinnvall, wenn beim
M Ubergang in den Auswertehetrieh
Optionen keine Adaptionszeitzur Yerflgung
steht
Info
Werwalten
Stopp

Dotgrike:

Kleinste:

L

Griifite:

Akt Zustand _

N | | L I~ volle Grike
i e Aktuelies Bid: 1
I Bild benutzen
Start Training ‘

Fine

| Deutsch

Startseite Hilfe
Klicken Sie auf die Schaltflache Start Training.

T v} Nicht trainiert. Klicken Sie *Start Training' um zu trainieren.
|

SIEMENS Yision Sensor SIMATIC V51302

[ Blnckieren

Aufgabe: Trainiere Code Teil 2/2: Ergebnis anzeigen und Code speichern WEB

VBrbindungen | - coge speichern Bild:
Trainieren Codenummer; |1
Augwerten Speichern
Optionen
Infa
Yenwalten Bereits gespeicherte
Stopp Codes:

Akt Zustand

— =T
| ul

Ergebnis:

SIMATIC 0 Dk0AVision Sensor Belichtungszeit: 268us
[~ w5130 .

Belichtungszeitoffset: Ops *

Toaw
Helligkeit: 500
- Qualitat: A
Tl o ww
Deutsch {vI Wertebereich Codenummer: 1 bis 14.

Startseite ZFuriick Hilfe

Klicken Sie auf die Schaltflache Speichern.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 5.3 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS§130-2°.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Auswerten.

In diesem Dialog kénnen Sie den Auswertebetrieb starten.
Die Codes werden gelesen und ggf. daraufhin Uberpruft, ob sie mit einem trainierten Code
Ubereinstimmen oder eine bzw. mehrere vorgegebene Zeichenketten enthalten.

=e

Code wahlen

Hier geben Sie die Nummer eines bereits trainierten Codes an, den Sie mit einem aktuellen Code
vergleichen mdchten. Es werden lhnen folgende Werte angeboten:

+ die Nummern aller bereits trainierten Codes
 "Auto"”, falls Sie unter "Optionen" im Decoder als "Aufgabe" das "Lesen" eingestellt haben.

Klicken Sie auf die Schaltflache Start.
Geben Sie den START- Befehl an der SIMATIC Steuerung um die Code-Auswertung zu starten.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥5130-2

Aufgabe: Auswertebetrieb WEB ﬁ

Infa: Ll
Beim Ubergang in den (]
Auswertebetrieh bendtigt'5130-2
Adaptionszeit um sich auf den
vatliegenden Code einzustellen.

Dies kinnen Sie vermeiden,

inderm Sie im Teil Trainieren' w

Dotgrife:

Kleinste:

I

Griifte:

Code wihlen

Codenummer:

ELLRUEED

Akt Zustand
Info: Codenummer 1 [1/4]

Gelesen: 1
100.000%
]
MOk 1] _u Aktuelles Bild: 109
0.000%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Yergleich: Aus
SIMATICWHODHOAVISion Sensor Gesarnt: A
5130 Symbaolkontrast A 0.8
[ e —— Druckabweichung A 0.359
Axiale Ungleichrmalkigk. A 0.003
> [l Zeige: Unb. Fehlerkarrektur A 1.0
Startseite lHliiE

Hinweis
Durch den START- Befehl an der Steuerung wurde auch das DISA- Signal auf TRUE gesetzt.
Dadurch sind alle Bedienfunktionen am VS130-2 Auswertgerat und im Web-Browser gesperrt.

Geben Sie das RESET_DISA- Signal an der SIMATIC Steuerung um die Bediensperre aufzuheben.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Optionen.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

Aufgabe: Optionen Teil 1/5: Decoder WEB E
Einrichten
Yerhindungen Decoder | ‘ Eeleuchtung & Bildauth | | Sicherheit | | Diag.&Uberwachung | | Exfras

3
_puswerten || e ¥

i Yergleich:
Info L Anleitung:
Startpasition 1.Wahlen Sie aus, welche Aufgabe YS130-2 losen soll
Werwalten Lange: 2.0ptional bei Aufyabe "Yergleichen': wiahlen Sie,
Stapp wie der Vergleich durchgefiihrt werden soll

Q Separatoren: 3.Stellen Sie die bendtigte Geschwindigkeit ein

o 4.Geben Sie mit der Zykluszeit-Grenze die
Akt Zustand mazimal verfilghare Auswertezeit vor
Info:

Geschwindigkeit: Die eingestelite e e T e e
Fykluszeit-Grenze: ms wie schnell eine Auswertung ist.

Fiir die Stufen "Mittel' und ‘Hoch® beachten Sie bitte die
Yoraussetzungen fiir sicheres Lesen in der Onlinehilfe.

Alle Einstell auker Aufgabe werden beim Trainieren
in den trainierten Code iibernommen.

[ ——

el TP
Deutsch v

Startseite | Weiter | ‘ Hilfe

Das VS130-2 befindet sich immer noch im Auswertbetrieb.

Klicken Sie auf die Schaltflache Stopp und Bestatigen Sie mit der Schaltflache Ja.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS5130-2

[ Blodderen

]
| SIMATIC ¥5130-2 Ed =
= X WEB
Wechseln nach "Stopp’ versetzt das Auswertegerat
in den Betriebszustand "Stopp’. | Diag.&Ubenwachung | | Extras

Nach 'Stopp’ wechseln?

Ja

B aus, welche Aufgabe ¥5130-2 lisen soll
i Aufgabe “Yergleichen': wahlen Sie,
eich durchgefiihrt werden soll
die benotigte Geschwindigkeit ein
it der Zykluszeit-Grenze die
[ighare Auswertezeit vor

P Info:
Geschwindigkeit: Die ei tollte Geschwindigkeitsstufe bestimmt
Fykluszeit-Grenze: ms wie schnell eine Auswertung ist.

Fiir die Stufen "Mittel’ und ‘Hoch® beachten Sie hitte die
Voraussetzungen fiir sicheres Lesen in der Onlinehilfe.

Alle Einstell auker Aufy; werden beim Trainieren
in den trainierten Code iihernommen.

[ ——

Dedtsch | v|

Startseite | weiter | | Hilfe

Nun kdnnen weitere Einstellungen vorgenommen werden.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Optionen. Wahlen Sie bei Aufgabe: ,Vergleichen®.
Klicken sie auf die Schaltflache Ubernehmen.

SIEMENS Yision Sensor SIMATIC V¥5130-2

"Blackieren |

Aufgabe: Optionen Teil 1/5: Decoder WEB
Eintichten
\erbindungen Cecoder | | Beleuchtung & Bildaufh. | | Sicherheit | | Diag.&Uberwachung ‘ | Exiras
Trainieren n 1
. s
Auswerten Aufgabe: wvergleichen | \%E)
Optionen wergleich: alles v
Info o Anleftung:
Startposition: 1. Wihlen Sie aus, welche Aufgabe WS130-2 lisen soll
“erwalten Lange: 2.0ptional bei Aufgabe "Verglei ": wiahlen Sie,
= wie der Vergleich durchgefithrt werden soll
i Separatoren: 3.Stellen Sie die henitigte Geschwindigkeit ein
o 4.Geben Sie mit der Zykluszeit-Grenze die
Akt Zustand mazximal verfiilghbare Auswertezeit vor
- P — 1 Info:
Geschwindiakeit: | Miedrig (robust) 1 Die ei tellte Geschwindigkeitsstufe bestimmt
Fykluszeit-Grenze: | 2000 ms wie schnell eine Auswertung ist.
- Fur die Stufen "Mittel’ und "Hoch’ beachten Sie bitte die
‘foraussetzungen fiir sicheres Lesen in der Onlinehilfe.
Alle Ei auRer Aufgabe werden beim Trainieren
in den trainierten Code iibernommen.
[ —
Deutsch B4
Startseite | Weiter | Ubernehmen| Hilfe

Klicken Sie auf die Schaltflache Auswerten und starten Sie den Auswertbetrieb.
Geben Sie den START- Befehl an der SIMATIC Steuerung um die Code-Auswertung zu starten.

SIEMENS Yision Sensor SIMATIC ¥5130-2

Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB

Auswertebetrieh hendtigt V3130-2 |# |
Adaptionszeit um sich auf den B

vorliegenden Code sinzustellen. T == °
Dies kinnen Sie varmeiden, ! ¥ ala i 3

indem Sie im Teil Trainieren’

Codes hinterlegen und higr | Dotgrike:
auswahlen, bevor Sie die v
- - ' Kleinste:
ode wahlen -l‘-
Codenummer:
Griifte:

ELERHREL

Akt Zustand
Info: Codenummer 1 [1/4]

Gelesen: b}
100.000%
[Rlalte i Abtuglles Bl 110
0.000%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Wergleich: 1
SIMATICEODWOAYISion Sensor Gesamt: A
20.000% 5130 Symbolkontrast 0.83
[ — Druckabweichung 0.435

A

A

Adiale Unoleichm&Biok. A 0.0
opra > bt Zaige:

et I J J J J 4 a4 Lnb. Fehlarkorrektur A 10

Deutsch

Starseite Hilre

<

Der erfasste Code wurde mit den trainierten Code 1 verglichen. Die Codes stimmen Uberein.
Die Ausgange READ und MATCH werden am VS130-2 und an der Steuerung kurz aktiviert.
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Aufgabe:  Auswertebetrieb

Werten Sie einen anderen Code aus.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS130-2

@

Auswertebetrieh bendtigt VE130-2 |4
Adaptionszeit um sich auf den
varliegenden Code einzustellen.
Dies kinnen Sie vermeiden,
indem Sie im Teil Trainieren'
Codes hinterlegen und hier
auswahlen, bevor Sie die

E3

Code wahlen

Codenummer:

Akt Zustand
Info: Codenummer 1 [1/4]

Gelesen: 10
83.333%

MOK: 2
16.667 %

Wergleich: 1
8.333%

Vergleichsfehler aufgetreten

200

100

-100

[
=2
=

DotgriRe:

kleinste:

1

Griilite:

_J

) Aktuelles Bild: 1522
Ergebnis: Qualitit: Klasse Wert
Match Err{ 1P6ES7321-1BLO0- Gesamt:

DAAD+SC-PSEDO752)

Zeige:

Symhbaolkontrast
Druckabweichung
Axiale Ungleichmaligk
Unb. Fehlerkorrektur

Startseite

Hilfe:

Die Codes stimmen nicht tGberein. Es ist ein Vergleichsfehler aufgetreten.
Das Ergebnis der Codeauswertung wird mit den Zusatz Match Err in Klammern ausgegeben.
Der Ausgang READ wird kurz am VS130-2 und an der Steuerung aktiviert.

SIEMENS

Vision Sensor SIMATIC ¥S5130-2

Aufgabe: Auswertebetrieb

wes (i

Auswertebetrieb bendtigt V5130-2 |~
Adaptionszeit um sich auf den
wotliegenden Code einzustellen
Dies kinnen Sie vermeiden,
indem Sie im Teil Trainieren'
Codes hinterlegen und hier
auswiahlen, bevar Sie die

[<]

Code wahlen

Codenumrmer:

A

Akt Zustand
— Info: Codenummer 1[1/4]
Gelesen: 12
80.000%
K MOk 3
20.000%
Yergleich: 1
B.GET %
?;H._

Dotgrife:

Kleinste:

Griilte:

m

= 300
H Aktuelles Bild: S085
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Read Err{Cycletime too short) Gasamt:
Symbalkontrast
Druckabweichung
Axiale Ungleichmaligk.
Zeige: Unb. Fehlerkorrekiur

Deutsch v Zykluszeit zu kurz
Startseite

Hilfe

Bei einen fehlerhaften oder nicht lesbaren Code wird ein Read Err ausgegeben.
Der Ausgang N_OK wird kurz am VS130-2 und an der Steuerung aktiviert.

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 49 von 52

Modul E13
Vision Sensor Codelesen mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS130-2



SIEMENS

Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Ansicht Info Statistische Informationen

SIEMENS

Vision Sensor SIMATIC ¥5130-2

Aufgabe: Info Teil 1/5: Statistik WEB
Verbindungen Statistik ‘ ‘ Codes ‘ ‘ Diagnose ‘ ‘ Analyse ‘ ‘ Gerateinfarmation
Trainieren | M, a Code: 1
Auswerten
Optianen Lese Statistik Qualitiits Statistik
Jim Gelesen: 12 Code ¥-Pos. - Qualitat A &
YERELER 75.000% Code Y-Pos: - 37.500%
IR NOK: 4 Dirahwinkel: - Qualitat B B
Akt Zustand 25.000% Blickwinkel: - 37.500%
— Yergleich 1 Kleinst. Dotabstand: - Qualitat C: 0
p F.250% Trigger zu schnell: 0 0.000%
0.000% Qualitat D: 0
Zykluszeit: 2000ms Triggerintervall 00:04:47 165 0.000%
Mdin.: 147ms Min.: 00:00:02.562 Qualitat F 0
& 2000ms & 00:11:09.231 0.000%
| —— Zu kurz: 4
25.000% Statistik ricksetzen |
Deutsch v
Startsaite | weiter | Hilfe

Ansicht Info Trainierte Codes

SIEMENS

Vision Sensor SIMATIC VS130-2

[Blockieren

wes ik

Deutsch ||

Startseite

@ Alle Werte zum Zeitpunkt des Trainierens

Aufgabe: Info Teil 2/5: Codes
Varbindungen Statistik Codes ‘ ‘ Diagnose ‘ ‘ Analyse ‘ ‘ Gerateinformatian
Trainieren Code wihlen . Bildk:
Auswerten Codenummer: 1 |+|
M Information Training Laufzeit =
w Belichtungszeit: 296ps
Werwalten Belichtungszeitoffset: Ops *
_ stoon__| Helligkeit 500
Al Zustand Qualitat Klasse Wert
Symbaolkontrast: A 0.81
— Druckabweichung: A 0351
Axiale Ungleichmaligk.: A 0.003
Unh. Fehlerkarrektur: A 1.0
Kleinster Dotabstand: A 14.46
Grifter Dotabstand: A 14.57 Ergebnis:
Ruhezane: A 0.0 SIMATICHODKDAVISion Sensor ¥S130
'r'}"."'-_ Blickwinkel {Codeabh.): A 84.0
Ahstand zum Rand: A 5.0

Zuriick | Weiter

Hilfe

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 5.3 der Betriebsanleitung
»SIMATIC Vision Sensor VS130-2“.
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6. ERGEBNISSE DER CODE-AUSWERTUNG IN DER CPU

6.1. Web-Ansicht der Code-Auswertung

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5130

Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB

g Auswertebetrieh hendtigtw3130-2 |~
Adaptionszeit um sich auf den
vorliegenden Code einzustellen. °
Dies kinnen Sie vermeiden,
indem Sie im Teil Trainieren'
Codes hinterlegen und hier Dotgrike:
auswahlen, bevar Sie die w
Code wihlen Kleinste:
Codenummer: _lL
Grifite:

']

Akt Zustand
— Info: Codenummer 1 [1/4]
Gelesen: 148
78.947% : E R 300
== NOK: 4 Aktuelles Bid: 56
21.053%
Ergebnis: Qualitat: Klasse Wert
Vergleich: 2
SIMATIC WS 130-2 Gesamt: A
10.526% Symbalkontrast & 087
— Druckabweichung A 0.081
Axiale Ungleichmaligk A 0.008
> [ Zeige: Unb. Fehlerkorrektur A 1.0

Startseite Hilfe

6.2. Datensicht des DB20

Rdresse |(Hame Typ Infangswert (Aktualwert
0.0|ERGEENIS[1] EYTE Efleg0 EflefE3
1.0|ERGEENIS[Z] EYTE Efleg0 Eflef49
Z.0|ERGEBNIZ[3Z] EYTE Effleg0 Eflef4D
3. 0|ERGEENIZ[4] EYTE Effleg0 Efflefdl
4.0|ERGEENIZ[E] EYTE Eflef0 EfflefEd
5. 0|ERGEENIZ[E] EYTE Eflef0 Efflefda
5. 0|ERGEENIZ[7] EYTE Efleg0 Eflefds
7.0|ERGEENIZ[2] EYTE Efleg0 Eflegzo
2. 0|ERGEENIZ[2] EYTE Efleg0 EflegEs
5. 0|ERGEENISZ[10] EYTE Ef1l&g0 Ef1E4ES

10.0(ERGEENIS[11] EYTE Efleg0 EElE#Z0
11.0(ERGEENIS[1Z] EYTE Bf1leg0 EElE#31
17 . 0|ERGEENIS [13] EYTE Bfleg0 EElE#33
13.0(ERGEENIS [14] BEYTE Efleg0 Ef16§30
14 0(ERGEENIS[15] BYTE Bfleg0 EE16§7D
15.0(ERGEENIS [15] EYTE Efleg0 Eflef32
16.0|ERGEENIS [17] EYTE Efleg0 Efle§00
17.0(ERGEENIS [12] EYTE Efleg0 Ef1le§00
12.0(ERGEENIS [13] EYTE Eflef0 Efl&§00
15.0(ERGEENIS [20] EYTE Eflef0 Ef1l&§00
20.0(ERGEENIZ[21] EYTE Efleg0 Efleg00
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6.3. Variablentabelle VAT_VS130

| Operandd | Symbal | .&nzeigefurmatl Statuswert Steuerwert

& 208 "TRG" Bl .false

DE7I.CEX 11.0 "INSTAMI_DB7I" RESET B0l .false

I=ignals statushyte

E 100 I _CP Bl [Itrue

E 101 "TRD" Bl [Itrue

E 102 "RO Bl l]true

E 103 "READ" Bl .false

E 104 "W ATCH" Bl .false

E 105 MRICT k" Bl .false

IFB-Parameter values

DE7I.CEW 32 “INSTAMZI_DEFS"LEMWGTH DEZ 16

DE7S.CEB 10 INETAWZI_DETS"PARAKI DEZ u}

DE7ICBER 30  “INSTAMWI_DBEFI".CODE_OUT DEX u}

DEFICEW &8  INSTANWI_DEFI".COMMAND  HEX W B&0000

DE7I.CEXY 220 "NSTAMI_DBEFI".ACTMNVE Bl .false

DE7I.0EXY 221 "INSTAMZI_DEFS".DCOME Bl l]true

DE7S.CEX 222 "INSTAWZI_DETS"ERROR Bl .false

& 40 "FETY_ACTIWE" Bl .false

A 49 "FETS_DOME" Bl [Itrue

4 42 "FBTS_ERRCR" Bl .false

& 50 "' 51 30-2_Funktion_ok" Bl [Itrue

& 51 "'5130-2_TRD" Bl [Itrue

& 52 "'5130-2_RUN" Bl l]true

4 53 " 5130-2_CODE_OK" B0l .false

& 54 "' 51 30-2_gel _CODE_OK" Bl .false

& 54 "' 51 30-2_W_OK" Bl .false

DE20.0B0 0 ZENZHER "SikA

DE20.0B0 4 ZENZHER TIZ!

DE20C0BD & TEICHER WS

be20.0B0 12 ZENZHER '30-2

DE20O.CBD 16 TEICHER Dyt BRO0000000

DE20.0B0 20 ZENCHER Ciya] 500000000

DB20.0B0 24 ZENZHER Civ'yd1 Ge00000000

DE20.CBD 28 TEICHER Civya] GROOO00OA0

DBE20.0B0 32 ZENZHER Civya] GRO0000000

DB20.0B0 36 ZENZHER Ciya Ge00000000

DE20.0BD 40 TEIZHER Doyl GROOO00OA0

DE20.0B0 44 ZENZHER Ci"ya] GRO0000000

DB20.0B0 45 ZENZHER Ciya Ge00000000

DE20.0BD 52 TEICHER Doyl GROOO00OA0

DBE20.0B0 o6 ZENZHER Civya] GRO0000000
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