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VORWORT

Das Modul E12 ist inhaltlich der Lehreinheit ,IT-Kommunikation mit SIMATIC S7’ zugeordnet.

/

Grundlagen der
STEP 7- Programmierung
2 -3 Tage

Module A

v

Weiterfiihrende Funktionen der
STEP 7- Programmierung
2-3 Tage Module B

l

\

Anlagensimulation
mit SIMIT SCE
1-2 Tage Module G

Programmier-
sprachen
2- 3 Tage Module C

Industrielle
Feldbussysteme

Prozess-

visualisierung

2- 3 Tage Module D

2- 3 Tage Module F

— T

Frequenzumrichter
an SIMATIC S7
2-3 Tage Module H

IT- Kommunikation
mit SIMATIC S7
2- 3 Tage Module E

Lernziel:

Der Leser soll in diesem Modul lernen wie die Vernetzung und der Datenaustausch zwischen SPSen
und dem Vision Sensor Auswertgerat VS120 aufgebaut wird.
Als SPS-Steuerung wird eine CPU 315F-2 PN/DP und als Vision Sensor Auswertgerat ein VS120-
System zur Formprifung eingesetzt. Die SIMATIC VS120-Komponenten bestehen aus einem

Auswertgerat mit Sensorkopf und LED-Ringlicht. Die Vernetzung zwischen SPS und dem SIMATIC

VS120 erfolgt iiber PROFINET.

Das Modul zeigt die prinzipielle Vorgehensweise zur Inbetriebnahme anhand eines kurzen Beispiels.

Voraussetzungen:

Fur die erfolgreiche Bearbeitung dieses Moduls wird folgendes Wissen vorausgesetzt:

e Kenntnisse in der Handhabung von Windows

e  Grundlagen der SPS- Programmierung mit STEP 7 (z.B. Modul A3 - ,Startup’
SPS- Programmierung mit STEP 7)
e  Grundlagen der Netzwerktechnik (z.B. Anhang V — Grundlagen der Netzwerktechnik)
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i Benoétigte Hardware und Software
1 PC, Betriebssystem Windows XP Professional mit SP2 oder SP3 / Vista 32 Bit Ultimate und
Business / Server 2003 SP2 mit 600MHz ( nur XP) /1 GHz und 512MB ( nur XP) / 1 GB RAM,
freier Plattenspeicher ca. 650 - 900 MB, MS-Internet-Explorer 6.0 und Netzwerkkarte
2 Software STEP 7V 5.4
3 SPS SIMATIC S7-300 mit CPU 315F-2 PN/DP und mindestens einer digitalen
Ein- und Ausgabebaugruppe.
Beispielkonfiguration:
- Netzteil: PS 307 2A
- CPU: CPU 315F-2 PN/DP
- Digitale Eingange: DI 16x DC24V
- Digitale Ausgange: DO 16x DC24V /0,5 A
4  SIMATIC VS120 Auswertgerat mit Sensorkopf und LED-Ringlicht
5  Ethernet- Verbindung zwischen PC, CPU 315F-2 PN/DP und VS120
T 2sTEPT
5 Ethernet- Verbindung
Sensorkopf
LED-Ringlicht
3 SIMATIC S7-300 mit 4 SIMATIC VS120
CPU 315F-2 PN/DP mit Sensorkopf und LED-Ringlicht
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HINWEISE ZUM EINSATZ DER CPU 315F-2 PN/DP

Die CPU 315F-2 PN/DP ist eine CPU die mit 2 integrierten Schnittstellen ausgeliefert wird.

- Die erste Schnittstelle ist eine kombinierte MPI/PROFIBUS-DP- Schnittstelle, die am
PROFIBUS DP als Master oder Slave fir den Anschluss von dezentraler
Peripherie/Feldgeraten mit sehr schnellen Reaktionszeiten eingesetzt werden kann.
Des Weiteren kann Die CPU hier Uber MPI oder auch tber PROFIBUS DP
programmiert werden

- Die zweite Schnittstelle ist eine integrierten PROFINET- Schnittstelle.
Diese ermdglicht den Einsatz der CPU als PROFINET IO- Controller fiir den Betrieb von
dezentraler Peripherie an PROFINET. Uber diese Schnittstelle kann die CPU ebenfalls
programmiert werden!

- An beiden Schnittstellen kdnnen auch fehlersichere Peripheriegerate eingesetzt werden.

Hinweise:

- In diesem Modul wird die CPU 315F-2 PN/DP als Steuerung fiir den Datenaustausch eines
SIMATIC RFID-Systems am PROFINET eingesetzt.

- Zum Betrieb dieser CPU ist eine Micro Memory Card erforderlich!

- Die Adressen der Ein- und Ausgangsbaugruppen kénnen bei dieser CPU parametriert werden.

HINWEISE ZU DEN SIMATIC VS120-KOMPONENTEN
Produktbeschreibung

Der Vision Sensor SIMATIC VS120 dient der optischen Erkennung und Prifung von Objekten im
Auflichtverfahren. Der Vision Sensor SIMATIC VS120 priift, ob es sich um das korrekte Objekt
handelt, ob es unversehrt ist und in welcher Position es sich befindet.

Der Vision Sensor SIMATIC VS120 liefert folgende Erkennungswerte bei der Objekterkennung:

* x-Koordinate

* y-Koordinate

* Winkel

* Qualitatswerte der Priifobjekte, Nummer der gefundenen Teile

Diese Objekterkennungsdaten werden an Auswerteeinheiten in Automatisierungssystemen
Ubertragen. In den Auswerteeinheiten der Automatisierungssysteme werden die Daten verarbeitet.

Der Vision Sensor SIMATIC VS120 eignet sich fur:

» Erkennung von Teilen fir Sortieraufgaben

* Positionsermittlung fur Pick&Place - Anwendungen

» Vorhandensein- und Positionskontrolle in der Fertigung

* Lagekontrolle in der ZufUhrtechnik, z. B. bei Schwingférderern, Werkstlcktragern,
Foérderbandern, Umlaufsystemen und Greifereinheiten sowie Robotern

* Qualitatskontrolle von Prifobjekten
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Leistungsmerkmale

+ Auflichtverfahren mit LED-Ringlicht

» Objekterkennung mit Objektsuche und Objektprifung

* Inbetriebnahme Uber Einrichtunterstitzung am PG / PC mit installiertem Internet Explorer

* Bis zu 20 Objektprifungen pro Sekunde

* Bis zu 64 Prifobjekte sind hinterlegbar

« Fir die Sortierung der Prifobjekte stehen 2 Digitalausgange zur Verfigung: OK, N_OK

+ Vollstandig webbasierte Bedienoberflache

» Weitreichende Bedien- und Beobachtfunktionen auch im Auswertebetrieb

» Weitreichende Diagnose- und Protokollierungsfunktionen: Fehlerbildspeicher und
Ereignisprotokollierung

* Firmware-Update Uber die Bedienoberflache des Web-Browsers

+ Steuerung uber Digital I/O, PROFIBUS DP und PROFINET IO

Ergebnisausgabe lber:

— PROFIBUS DP

— PROFINET IO

— RS232-Schnittstelle eines RS232-Ethernet-Umsetzers
— TCP/IP-Verbindung des PC / PG

Funktion
Merkmale eines Priifobjekts auf Korrektheit priifen

Zur Erkennung von Prifobjekten stehen 64 Modelle zur Verfiigung. Die SIMATIC VS120 Gberpriift,
ob die einzelnen Merkmale des Priifobjektes wie beim gelernten Modell gestaltet sind.

Bei der Festlegung der Erkennungs- und Auswertebereiche sind Glanzstellen auf den Priifobjekten
zu vermeiden.

Erkennungsprinzip von Kanten

Fir die Erkennung von Bildmustern werden Kanten verwendet. Diese Kanten aus den Bildern sind
die Ubergange von Hell auf Dunkel oder umgekehrt. Aus der Summe der im Bild extrahierten Kanten
und deren Anordnung wird ein Modell erzeugt.

Erkennen und Lokalisieren von Teilen

Die SIMATIC VS120 erkennt Prifobjekte und ermittelt die Koordinaten samt Drehlage und leitet sie
z. B Gber PROFIBUS DP an Steuerungssysteme wie die S7 weiter.

Priifen eines Modells auf Volistandigkeit

Zusatzlich Uberprift die SIMATIC VS120 die Prifobjekte auf Vollstandigkeit. Abweichungen zum
trainierten Modell werden erkannt und die Qualitdtswerte der Auswertung werden

angezeigt.

Sortierfunktionen von Modellen in Modellsets

Je nach der Wichtigkeit der Applikation kdnnen 15 Modellsets zur Auswertung mit 64 méglichen

Modellen zusammengestellt und abgespeichert werden. Bei der Auswertung durch die SIMATIC
VS120 werden die Modelle entsprechend der Applikation mit einer Steuerung sortiert.
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3.4. Erfassung und Ausgabe von Erkennungswerten in einer PROFINET 10-Umgebung

+ Uber Ethernet (TCP/IP) und einen Switch ist ein PC / PG angeschlossen, welches ausschlieRlich
dem Einrichtvorgang dient.

« Uber Ethernet und einen Switch besteht eine Verbindung zu einem PROFINET 10-fahigen
Automatisierungssystem.

* Die SIMATIC VS120 wird durch das Automatisierungssystem gesteuert.

* Die Ergebnisausgabe der Priifobjekte erfolgt Gber PROFINET IO zum
Automatisierungssystem.

=ie

PC/PG fiir die

Auswertegerat Switch Einrichtunterstiitzung
Strom-
versorgung
Automatisierungssystem
Stromversorgungskabel
Funktionserdekabel
Beleuchtungskabel ——

Sensorkabel PROFINET 10

Sensorkopf

Kabel DI/DO
LED-Ringlicht

Lichtschranke

Fordereinrichtung

Forderrichtung

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 3 der Betriebsanleitung
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120“.
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3.5. Kommunikationsschnittstelle des VS120 auf PROFINET einstellen

Schalten Sie die Stromversorgung des Auswertegerats VS120 fur die Erstinbetriebnahme ein.

Bei der Erstinbetriebnahme erscheint auf der LCD-Display Anzeige "Factory-Settings Used".
Bestatigen Sie das mit "OK".
Danach fiihrt das Auswertegerat VS120 einen Selbsttest durch:

« Uberprifung der Ethernet-Verbindung
ESC driicken

* Funktionsprifung des Sensorkopfes
ESC driicken

Nach Durchlauf des Selbsttests erscheint auf dem LCD-Display die Anzeige "Adjust".
OK driicken um ins Hauptmenii zu gelangen

Bei jedem weiteren Start der SIMATIC VS120 fuhrt das Auswertegerat VS120 folgenden Selbsttest
durch:

=ie

« Uberprifung der abgespeicherten Einstellungen und Modelldaten

» Uberprifung der Ethernet-Verbindung

» Ggf. Prifung der Verbindung zu PROFINET 10

» Ggf. Prufung Ethernet RS232-Umsetzer bzw. TCP-Server und zum PC / PG

» Ggf. Prifung ob Daten vom und zum PROFIBUS DP ausgetauscht werden kdnnen
* Funktionsprifung des Sensorkopfes

» Ggf. Prifung der Verbindung zur Archivierung der Modelldaten

Bei einem fehlerfreien Durchlauf des Selbsttests wird abhangig vom Zustand beim letzten
Ausschalten auf dem LCD-Display das Hauptmen, die Anzeige "Adjust" oder das RUNMenii
angezeigt.

Ggf. mehrmals ESC driicken um ins Hauptmenii zu gelangen

Darlber hinaus navigieren Sie im LCD-Display zwischen den Menis und nehmen Eingaben
VOor.

"Haupt"-Menii:

sAdiust
Correct
R

4 0K,

Um das VS120 auf PROFINET einzustellen missen Sie ins Menu ,Connect”
Stellen Sie den Cursor vor Connect und driicken Sie die OK Taste
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"Connect"-Menii:

1
Sie mussen den IP Mode des Ethernet auf PNIO stellen
— Ports }——{pipo ———Pulsetime ]
| DP (nur bei II Adresse |
IP-Mode=DP)
| [PNIO (nur bei {DevName |
IP-Mode=PNIO)
—| Ethernet F— 1P Mode |
— IP Mask (nicht bei IP-Mode=DHCP) |
— Gateway (nicht bei IP-Mode=DHCP) |
—{TCP/RS232 | IP Adresse |
] Archive F——1IP Adresse |

Stellen Sie den Cursor vor Ports und driicken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor Ethernet und driicken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor IP Mode und driicken Sie die OK Taste
Stellen Sie den Cursor vor PNIO und driicken Sie die OK Taste

Das Auswertgerat verlangt jetzt einen Neustart, driicken Sie die OK Taste um zu bestatigen.
Nach den Neustart blinkt die rote Busfehler LED (BF) solange bis eine Kommunikation Gber
PROFINET zwischen einer Steuerung und dem VS120 aufgebaut wird.

Ggf. mehrmals ESC driicken um ins Hauptmenii zu gelangen.

Sie in den Kapiteln 8.3, 8.4 und 9.2 der Betriebsanleitung

it Alle weiteren Informationen zu der Bedienung am Auswertgerit finden
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120*.
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4. INBETRIEBNAHME EINES PROJEKTES MIT CPU 315F-2 PN/DP UND VS120

@ Im Folgenden wird die Inbetriebnahme des VS120 in einem Projekt beschrieben.
Dabei wird als SIMATIC S7-300 Station eine CPU 315F-2 PN/DP eingesetzt.
Im Steuerungsprogramm der CPU muss eine Datenstrukur Uber einen Funktionsbaustein-Aufruf
(FB1) mit Datenbaustein (DB10) erstellt werden.

Die Datenstruktur hat folgenden Aufbau:

FB1 DB10
zu VS120 Ergebnis der
»| Formprifung
/'Y
A 4
Instanz DB1
des FB1

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 10 der Betriebsanleitung
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120*.
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4.1. Neues Projekt anlegen

1. Das zentrale Werkzeug in STEP 7 ist der ,SIMATIC Manager’, der hier mit einem Doppelklick
aufgerufen wird. ( — SIMATIC Manager)

SIMATIC Manager

2. STEP 7- Programme werden in Projekten verwaltet . Ein solches Projekt wird nun angelegt
( — Datei — Neu)

=loix|

Datei Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

Chrl4+M
Assistent Meues Projekt’...

Offren... Chrl+o
S7-Memory Card »
Memary Card-Datei (3
Lischen...

Reorganisieren. .
Verwalten, ..

Archivieren, ..
Dearchivieren. .,

Sieibe eintichten,

1 PROFIsafeD2 (Projekk) -- F:\0_57_ProjekkelPROFIs_2
2 Profi Umrichter (Projekt) -- F:\0_S7_Projekte\Profi_Um
3 Erreichbare Teilnehmer -- PROFIBUS

EBeenden Alt+-F4

Erstellt ein neues Projekk oder eine neus Bibliothek, 4

3. Dem Projekt wird nun der ,Name’ ,VS120’ gegeben ( - VS120 — OK)

Meues Projekt ﬁ
Anwenderprojekte | Bibliatheken | Multiprojekte |
[.ame | Ablagepfad [4\]
%Abscherv_\-"orlage CASIEMENSAS PProfibache_4
%Abschervorrichtung C:\Program FilzshSiemens\Step?is
% Ahzchersamichiung? CASIEMEMNSAS PPIojAabache_2
% anlagenzim_neu C:4Program FileshSiemens'Stepyie
% A-Projekt C:4Program FilezhSiemens'Stepyie
%AS_I_Busplatz CHSIEMEMSYSFPofAS_|_Buspla
Eﬂ AC | Dyl =k kDN CACICRACKICLC D~ AC | Dy ..-.l.ll:[ﬂ
[i] 1l | [i]
I~ In aktuelles Multiprojekt sinfiigen
Mame: Typ:
IVS‘IED IF'roiekl VI
™ F-Bibliothek

Ablageort (Pfad) :

IC:\F'mgram FileghSiemenshStep e 7pro] Durchauchen.. |

abbrechen | Hife |
A
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4. Markieren Sie |hr Projekt und fiigen Sie ein ,Industrial Ethernet- Subnetz’ ein
(— VS120 — Einfiigen — Subnetz — Industrial Ethernet).

&, SIMATIC ﬂanager Y8120

Datei  Bearbeiten EinFUgen|ZieIsystem ansicht  Extras Fenster Hilfe

el ks el L | < Kein Filter >
Subnetz » 1 MR
Prograrmm L4 2 PROFIBUS
57-5oft , 3 Industrial Ethernet
0 wa.re P
57-Baustein 3

M7-Software ¥

Symboltabele
Texthibliothek k
Externe Quelle...

. WinCiC Flexible BT » -
..... ] E: Globales Schiiftfeld

Globale Deklarationen  »
1

5. Dann wird eine ,SIMATIC 300-Station’ eingefiigt. (— Einfiigen — Station — SIMATIC 300-
Station)

EW

Datei  Bearbeiten |EinFUgen|ZieIs';.fstem ansicht  Extras Fenster  Hilfe

&= Station k1 SIMATIC 400-Stakion || < Kein Filter » j i | a2
Subnetz 3 | 2 SIMATIC 300-Station |
Programm 4 3 SIMATIC H-Skation

4 SIMATIC PiC-Skation

::gzzt::f : 5 SIMATIC HMI-Station
M7-Softmare i & Andere Station

7 SIMATIC 55
Symbaoltabels & PaIPC
Texthibliothek [ 9 SIMATIC OP
Externe Quells, .. 8, SIMATIC 200 Station

P FPIuws 1Lu
winCC Fexible BT 4 =

] Ethernet[1] | Globales Schriftfeld
Globale Deklarationen  #
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4.2. Hardware Konfigurieren

6. Konfigurationswerkzeug fur die ,Hardware’ mit einem Doppelklick 6ffnen. (— Hardware)

B ¥$120 -- C:\Program Files\Siemens\Step7is 7projWs120 M=
=& Vs120 ardnare

SIMATIC 20001]

7. Hardwarekatalog durch einen Klick auf das Symbol ,’ offnen. (— B )
,Profilschiene’ mit einem Doppelklick einfligen ( — SIMATIC 300 - RACK-300

— Profilschiene ).

E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe _ | &

D=8 S g dn | [ | %8 a2

ol
=R : swhen | mi{mi

Erofil: |Slanda|d j

= !ﬁ? FROFIBUS-DFP

222 PROFIBLIS Pa
+ % PROFINET IO
= {l SIMATIC 300
o i o
&2 CP-300
#-Z1 CPU-300
#-(3 FM-300
wl -0 IM-300
< > # (Z0 M7-EXTENSION
= _ #-[[1 Metzibergang
-1 PS-300
&= o =[] RACK-300
K. ‘ = Prolilschiene
& (2] 5M-300
SIMATIC 400
T SIMATIC HMI Station
SIMATIC PC Based Control 300/400
B SIMATIC PC Station

—=| =2 |w|ea||o|o ||| raia

==

m
I

Steckplatz B augiuppe Bestellnummer Firrware MPl-Adresse
1

[

BES7 390-17770-02A0 £,
In verschiedenen Langen ligferbar =

A R S N L

—|=

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken, And

Hinweis:
Danach wird automatisch eine Konfigurationstabelle fiir den Aufbau des Racks 0 eingeblendet.
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8. Aus dem Hardwarekatalog kénnen nun alle Baugruppen ausgewahlt und in der
Konfigurationstabelle eingefiigt werden, die auch in Ihrem realen Rack gesteckt sind. Dazu
mussen Sie auf die Bezeichnung der jeweiligen Baugruppe klicken, die Maustaste gedriickt
halten und per Drag & Drop in eine Zeile der Konfigurationstabelle ziehen.

Wir beginnen mit dem Netzteil ,PS 307 5A’. (— SIMATIC 300 —» PS-300 — PS 307 5A)

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife - |G| x

D8 8 & an s |2 %8 e

o oix|

=0uR _ swhen: | ;i

PS5 307 58

Erofil: | Standard j

¥ ﬁl FROFIBLUS-DP

E2 PROFIBLIS-PA
+- 388 PROFINET IO
=@ SIMATIC 300
+. (] C7
+-(1] CP-300
+-(L] CPU-300
+-(] FM-300
= +-(] IM-300
+-(1] MP-EXTENSION
4[] Metzlibergang
=1 Ps-300
5| m A q Ps 07108
[ Ps 07108
F G
[{ Psaovss
+-(] RACK-300
+-(] SM-300
SIMATIC 400
. SIMATIC HMI Station
SIMATIC PC Based Contral 300/400
+- 18, SIMATIC PC Station

== w|oe|~| o] n|e|w| i

=

£ ¥

m
s
7

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmware Pl-Adresse
1 EF‘S 307 B BES7 307-1EADD-DAAD

+ [ [+

BES7 307-1EADD-0AA0 £,
Laststromversorgung 1204230 =
AC:244DC/5A

G R I EN B

==

Einfiigen maglich And

Hinweis:

Falls Ihre Hardware von der hier gezeigten abweicht, so missen Sie einfach die entsprechenden
Baugruppen aus dem Katalog auswahlen und in lhr Rack einfiigen. Die Bestellnummern der
einzelnen Baugruppen, die auch auf den Komponenten stehen, werden in der Ful3zeile des
Katalogs angezeigt.
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9. Im nachsten Schritt ziehen wir die ,CPU 315F-2 PN/DP’ auf den zweiten Steckplatz.
Dabei kdnnen Bestellnummer und Version der CPU auf der Front der CPU abgelesen werden.
(— SIMATIC 300 - CPU-300 —» CPU 315F-2 PN/DP — 6ES7 315-2FH13-0AB0 — V2.6 )

Do S

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe

FrE i =T S

= |

=0 UR

= |2 w|oo|~|m|m| =] w

==

<

~ El

Suchen: ot

x

x|

FErofil: | Standard j

-] CPU-300
(13 CPU 32
(21 CPU 312 IFM

«-(1] CPU 313C-2DP
« (2] CPU F13C-2 PP
= (1] CPU 314

o (2 CPU 314 IFM
(1] CPU 31402 DP

:Iﬂ 0 UR

Steckplatz Baugruppe

Bestellnummer

Firrniare:

MPl-Adresse

e

(1] CPU 314C-2 PP
© (1] CPU 315

(2 CPU 315.2 DP
(2 CPU 315:2 PN/DP

1 [ Ps 30754

EES7 307-1EADD-0AA0

(1] CPU F1EF.2DP

=1 CPU 315F-2 PN/DF

+-{Z0 BEST 315-2FH10-04BC

=-{Z0 EES7 315-2FH13-04BC

@ ves

g vzs5

g vze

< = >

-~

I

EES7 315-2FH13-04E0

e E R I

==

Arbeitszpeicher 256KE; 0,1 ma/kaiw:

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

FROFIMET Anzchluss; 57-
Kommunikation [ladbare FB £/FCs);

W

And

10. Beim Eintragen der CPU erscheint folgendes Fenster, in dem Sie der CPU 315F-2 PN/DP eine
,IP- Adresse’ zuordnen, die ,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’-
Netz auswahlen mussen. Optional kann fir Netziibergreifende Kommunikation auch eine
,Router- Adresse’ ausgewahlt werden. Bestatigen Sie Ihre Eingaben mit ,O0K’ (— IP- Adresse:
192.168.0.100 — Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) — Keinen Router verwenden —

OK)
Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (R0/S2.2)
Allgemein  Parameter
Bei Anwahl eines Subnetzes werden die
nachzten freien Adrezzen worgezchlagen
) li Metzubergang
IP-Adresse: 192.168.0.100 & Keinen Rauter varwendsn
Subnetzmaske: 255.255.255.0
" Router verwenden
Adresse:
Subnetz:
--- nicht vemetzt — Meu...
Ethernet[1]

Eigenzchaften...
Lazchen

Abbrechen | Hilfe |
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=ie

Hinweise zur Vernetzung am Ethernet ( Weitere Informationen im Anhang V der
Ausbildungsunterlage):

MAC- Adresse:

Die MAC-Adresse besteht aus einem festen und einem variablen Teil. Der feste Teil ("Basis-MAC-
Adresse") kennzeichnet den Hersteller (Siemens, 3COM, ...). Der variable Teil der MAC-Adresse
unterscheidet die verschiedenen Ethernet-Teilnehmer und sollte weltweit eindeutig vergeben
werden. Auf jeder Baugruppe ist eine werksseitig vorgegebene MAC- Adresse aufgedruckt.

Wertebereich fiir IP-Adresse:
Die IP-Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen
Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.16

Wertebereich fiir Subnetzmaske:

Diese Maske wird verwendet, um erkennen zu konnen, ob ein Teilnehmer bzw. dessen |IP- Adresse
zum lokalen Subnetz gehdrt oder nur Uber einen Router erreichbar ist.
Die Subnetzmaske besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen

Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 255.255.0.0

Die 4 Dezimalzahlen der Subnetzmaske muissen in ihrer bindren Darstellung von links eine Folge

von lickenlosen Werten "1" und von rechts eine Folge von lickenlosen Werten "0" enthalten.

Die Werte "1" bestimmen den Bereich der IP-Adresse fir die Netznummer. Die Werte "0" bestimmen

den Bereich der IP-Adresse fir die Teilnehmeradresse.

Beispiel:

richtige Werte: 255.255.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0000.0000 0000 Binar
255.255.128.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.1000 0000.0000 0000 Binar
255.254.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1110.0000 0000.0000.0000 Binar

falscher Wert: 255.255.1.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0007.0000 0000 Binar

Wertebereich fiir Adresse des Netziibergangs (Router):
Die Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen Punkt
voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.1.

Zusammenhang IP-Adressen, Adresse des Routers und Subnetzmaske:

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs diirfen nur an den Stellen unterschiedlich sein,
an denen in der Subnetzmaske "0" steht.

Beispiel:

Sie haben eingegeben: fiir Subnetzmaske 255.255.255.0; fiir IP-Adresse 141.30.0.5 und fiir die
Adresse des Routers 141.30.128.1.

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur in der 4. Dezimalzahl einen
unterschiedlichen Wert haben. Im Beispiel ist aber die 3. Stelle schon unterschiedlich.

Im Beispiel missen Sie also alternativ andern:

- die Subnetzmaske auf: 255.255.0.0 oder

- die IP- Adresse auf: 141.30.128.5 oder

- die Adresse des Netzibergangs auf: 141.30.0.1
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11. Im nachsten Schritt ziehen wir das Eingangsmodul fir 16 Eingange auf den vierten Steckplatz.
Dabei kann die Bestellnummer des Moduls auf der Front abgelesen werden. (— SIMATIC 300 —»
DI-300 — SM 321 DI16xDC24V).

Em Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - |5 %X
DEe® B 5 i g |EhED SR (2
Ethernet(1): PROFINET0-5ystem [100) ~ olx|
=0 UR ’7 -
Suchen: it thj
1 PS 307 ha A J—|
2 CPU 315F-2 F Profit | Standard |
Lt Moo
X2 ] =[] DI-200 Y
X2 Port 1 [ sM 321 DIExACTI20/2
3 SM 321 DITExACI 20V
] DIE=DC24Y St 321 DITBRACT 200
5 SM 321 DIExDC24Y
I3 |
7
el = SM 321 DI1B=DC24Y
w SM 321 DIERDC24Y
< > SM 321 DI1ERDC24Y
SM 321 DI1E=DC24Y
SM 321 DITE=DC24Y,
==|o SM 321 DITERDC24Y,
Steckplatz Eaugruppe Eestelhummer Firmware | MPl-Adesse | E | AL | K. gm g;‘ g:lg“ggig\’;z’
1 PS 307 54 BES7 307-1EADD-OAAD S g DHEKDE48-12
2 CPU 315F-2 PN/DP__ |GES7 315-2FH13-0ABD ¥2.6 2 & !
oy NELLE = EE SM 321 DI1ExNAMUR
oS =00 o] S 321 DITE=UC24/48
oy =y o SM 321 DI32ZeaC120V
3 — SM 321 DI324DC24Y
SM 321 DI32DC24Y
4 DITExDC24Y EESY 321-1BHO1-0440 0.1
5 : S 321 DI4=MAMUR, [+
B < >
7 BEST 321-1BHO1-0440 i ¥
o Digitaleingabebaugr. DITE 244, =
] ‘wiurzelung 16
»
Einfiigen miglich And
Hinweis:

Steckplatz Nr. 3 ist fir Anschaltungsbaugruppen reserviert und bleibt daher leer. Die Bestellnummer
der Baugruppe, wird in der Ful3zeile des Katalogs angezeigt.

T I A Ausbildungsunterlage Seite 18 von 46 Modul E12
Ausgabestand: 01/2010 Vision Sensor Formpriifung mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS120



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

12. Im nachsten Schritt ziehen wir das Ausgangsmodul fir 16 Ausgénge auf den flnften Steckplatz.
Dabei kann die Bestellnummer des Moduls auf der Front abgelesen werden. (— SIMATIC-300 —
DO-300 —» SM 322 DO16xDC24V/0,5A).

E“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - || x
D58 &S s sl |[D T | %8 | k2
Ethermet{1): PROFINET-10-Systern [100] A x|

DR Swchen | mi{ay

PS5 307 54 ~

CPU 315F-2 F Erafit  [Standad |
MPVDP
I =] -1 DO-300 A
Bt 7 B sM 322 DO1ERACI 200
SM 322 DO16R4C1 20
E DIEADC24Y M 322 DOT6RAC1 208
DT ERD L2 SM 322 DO16:DC24Y,
| 1. DO1E:DC24/T il Ll
SM 322 DOT:DC24Y,
= SM 322 DO16:DC24Y,
o SM 322 DO16:DC24Y,
= > SM 322 DO1G:DC24Y,
SM 322 DO16xRel AC
SM 322 DO16xRel AC
B o e SM 322 DO16RUC24/4
Steckplatz B augiuppe Bestellnummer Firmviare MPl-Adresse | E.. | A | K. 5M 322 DO32xn 1204
i PS5 307 58 BES7 307-1EADD-0AAD -~ M 322 DO32eAC1 20
2 CPU 315F-2 PN/DP__|GES7 315-2FH13-0AB0 V2.6 |2 5M 322 DOZADC2AV
o T 7 =7 SM 322 DO4WDC15Y/
v = ] SM 322 DO4DC24VA
N — o SM 322 DOB4RDC24Y,
: SM 322 DOB4RDC24Y,
4 ] DHEsDC24v EES7 321-1BHO1 0440 0.1 e
5 [{ Dote:DC2av/n5 FES7 322-1BHO10&A0 4.5 St 322 DO8xACI 20/2s
g < >
7 BEG7 322-1BHI 04AD ~ %,
2 Digitalausgabebaugr. DO16 =
3 = 244058, Wurzelung 8; auch als
SIPLUS-Baugruppe mit "
Einfiigen maglich fnd
Hinweis:

Die Bestellnummer der Baugruppe, wird in der Ful3zeile des Katalogs angezeigt.

13. Nun muss noch der PROFINET- Geratename auf PN-IOx100 geandert werden.
Wahlen Sie ,PN-IO’ mit einem Doppelklick. (— PN-IO,— PN-IOx100,— OK)

Eigenschaften - PN-I0 (R0/S2.2)
Allgernein ]Adlessen] FROFIMET ] Synchronisation | Uhrzeitsynchronization
Kurzbezeichnung: PH-O
Geratenanne: |F'N-ID «100
Schittstelle
Tup: Ethernat
Gerdtenummer: 0
Adresse: 192.168.0.100
Wernetzt: ja Eigenzchaftern...
Fammentar:
Abbrechen Hilke
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14. Ziehen Sie den PROFINET-IO-System (100) Strang nach rechts und fligen Sie aus dem Ordner
PROFINET IO die SIMATIC VS100 Baugruppe VS120 durch Ziehen auf den Strang ein.
Sollte die Baugruppe VS120 noch nicht zur Auswahl stehen muss sie erst tiber
Menu ,Extras® GSD-Dateien instalieren von einem Datentrager eingefligt werden.

B} HW Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) -- ¥$120] ==
Eﬂ] Station Bearbeten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe - &%
D&s- B 5 s o |[F) 2| %5 | w2
[ ol x|
=(0) UR Ethemet(1; PROFINET-I0-Spstem (100) Suchen: ,7 ]
uchen: Hong
i PS 307 A -
2 CPU 315F-2 | Brafil: |Standard ﬂ
Lt MADA
e =T £ %?“ FROFIBUS-DP
Xz Foit T 22 PROFIBUS-PS
3 -- 4% PROFINET 1D
4 [ orescaay =0 Dibves
5 ||4 DOiBDC24v * g E;trway
5 +
7 = 140
g — +-{2 Ident Systems
4177 Metwork Components
= Sengore
' + Spectation
< > = 100
w5120
B ¥e1302
Kal=d URGE (3 Weitere FELDGERATE
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adresse | Addesse | Diag.. | K. | x 2::?1:5383
S Sl S *
'f i&;’,\:’?ﬂw BRI = I R -2 SIMATIC HMI Station
= ;Vm“m’?a;w T | e + SIMATIC PC B ased Control 300/400
- - B, SIMATIC PC Station
BGF1 018-24410 | e
SIEMENS -
5120 [Objektpriifung]
GSDMLY2 0-Siemens-002445100- [,
Einfiigen moglich And

15. Doppelklicken Sie auf die eingefligte Baugruppe und andern Sie den Geratenamen auf
VS120x120 und die IP-Adresse auf 192.168.0.120

Figenschaften - Y5120

Allgemein ] ID-Zyklus]
Kurzbezeichnung: V5120
W5120 [Objektpriifung]

BestelMr. / Firmware:  BGF1 018-24470/ RO2.0

F amilie: ¥5100
Gerdtename: [v51204120
G500 atei: GSDMLY2. 0-Siemens-0024-4/5100-20060831 <

Ausgabestand ander...

Teinehmer PROFIMET |0-System

Gerdteriummer. [1 | [PROFINET-I0-5ystem (100)
IP-dresse: 192.168,0.120
7

K.ommentar:

oK Abbrechen Hilfe:
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Eigenschaften - SteuerByte - (R-/S1)

.

Sllgemein  Adressen 1

Eingange

Anfang: 'W— Prozefabbild
Ende: 10 DET-PA e
Ausginge

dofang: [20 ProzeRabbild
Ende: 0 UET-PA :I'

Abbrechen Hilte

Ansicht der Hardware

B HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥5120]

. Doppelklicken Sie auf das SteuerByte der eingefiligten Baugruppe und andern Sie
die Adressen der Eingange auf 10 und die der Ausgange auf 20

Lo

Eﬂ] Station Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

D&s9 &S aln iy | 3 98 | w2
-~

=0 UR Ethernet(1): PROFINET-10-5ystern (100

1 PS 307 54 -~ T

2 CPU 315F-21 [1]1%5120x

X1 MADA .

X2 NN -

X2 Poiit 7 =

3

4 DI BxDC24Y

5 DO16RD 24440

[

7

a b

v
4 ¥
-] ) vszmn

Steckplatz Baugiuppe Bestellnummer E-Adiesse | Addiesse | Diag.. | K. |
& PERRBTST ST SRS KT ST
7 Shaaie M AT
5 APt SERRLSET | SRELSET

Einfiigen méglich

oix|
Suchen: drH
El

Profi: [ Standard

+ ﬂ! FROFIBUS-DP
22 PROFIBLIS-Pa
- 22 PROFINET ID
+- (1 Diives
4 Gateway
+-(20 HMI
w27 140
4 Ident Spstems
41 Network Components
= Senzors
+-{Z] Spectation
=23 ws100
@ vs1a0
@ vs1302
(2] weitere FELDGERATE
+ SIMATIC 300
+ SIMATIC 400
+1- . SIMATIC Hbdl Station
-
+

SIMATIC PC Based Control 3004400
i SIMATIC PC Station

EGF1 018-24410 | T,
SIEMENS -
w5120 (Objektpriifung)
GSDMLY2.0-5iemens-0028-%5100- o

And

17. Die Hardware Konfiguration wird nun durch einen Klick auf |%I gespeichert und Gbersetzt.

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 21 von 46

Modul E12

Vision Sensor Formpriifung mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS120



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

4.3. Geratenamen zuweisen

18. Markieren Sie die Baugruppe VS120 und wahlen Sie anschlielend Uber das Meni ,Zielsystem*
bei Ethernet Geratenamen vergeben.

2 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) - ¥5120] (=[]
Em Station Bearbeiten Einfiigen = Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hiffe _ | Al
0= 2, L Laden in Baugruppe. .. Chrl+L
? [%n = Laden in Pa. ..
i ol x|
=0 UA —— Suchen: it dhi
1 PS5 307 54 -~
2 CPU 315F-2 1 Profi: | Standard ~|
Lt MDA
) P00 EBaugruppenzustand. .. Chrl+D + PROFIBUS-DF
e Foit T B PROFIBUS-P&
3 =% PROFINET 10
4 |[] DHeDC24v + (3 Diives
5 [l§ DOleDC2AvA + (0 Galewsy
5 +-0 HMI
7 +-1 140
8 - Geratenamen auf Memory Card speichern.. . : g E::::;osrisan:;ponents
Ethernet » Ethernet-Teilnehmer bearbeiten. .. 23 Sersors
) . +-_1 Spectation
= PROFIBUS 3 Geratenarnen dberpriifen. .. S0 5100
Gerakenamen vergeben, . E w5120
B ¥51a02
&= m vsizman (3 Weiters FELDGERATE
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adresse | A-Adresse | Diag.. | K. | £ SIMATIC 300
7 VELARIA T GEAIE T ] SIMATIC400
7 St 7 ke #-= SIMATIC HMI Station
B Afmii?.j;’m R AT | T + SIMATIC PC Based Control 300/400
= = +- S8, SIMATIC PC Station
BGF1 018-28410 | £y
SIEMENS -
w5120 [Objektpriifung)
GSDMLA2.05iemens-00284/5100- |y,
Wergabe won PROFIMET IO Device-Geratenamen. And
Hinweis:

Voraussetzung hierfur ist, dass die PG/PC- Schnittstelle auf TCP/IP eingestellt ist und die
Netzwerkkarte des PCs richtig konfiguriert ist. Z.B.: IP- Adresse 192.168.0.99, Subnetz
255.255.255.0 und Router- Adresse -.-.-.- (Siehe Modul E02!)

19. Markieren Sie die VS100 Baugruppe und Klicken Sie anschlie3end auf die
Schaltflache ,Name zuweisen®. Fenster wieder schlieen.

Gerdtenamen vergeben
Geratename:  |wS5120x120 - Geratetyp: |VS1 i}

Worhandene Gerate:

IP-&dresse | MAC-Adesse | Geratetyp | Gerdtenarne Mame zuweisen
132.168.0120 0O-0E-8C-3B-E9-A0 V5100 V5120120
Teilnehmer-Blinktest
Daver [Sekunden]: 3 -
Blinken ein | |
< >

Iw nur Gerate gleichen Typs anzeigen | nur Gerate ohne Namen anzeigen

Aktualisieren | Exportieren...

Schiiefen Hilfe
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20. Dann kann die Hardware Konfiguration durch einen Klick auf ﬂl in die SPS geladen werden.
Dabei sollte der Betriebsartenschalter an der CPU auf Stop stehen! ( — ﬂl )

1 HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- ¥S120] ==
Eﬂ] Station  Bearbeiten  Einfigen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe = | & x
DEaE B S ain alin | ({59 %8 | w2
- =1E
Ethemet1}: PROFINETJ0-System (100) : ,7 =
Sucher: it ¢
1 T
2 (1)VE120 Profit | Standard |
o 2 PROFIBUS-PA
3 - %2 PROFINET 10
4 |[§ DieDCea +-( Diives
E ||} DOTEDC24vA E % 5::;3""6?
? = 140
g - +-(_7 ldent Spstems
+-(_7] Metwork Components
=7 Sensors
~ +-(_1 Spectation
< Y =-{Z3 w5100
& vs10
& vs1a02
Kl URG B ) Weitere FELDGERATE
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adresse | Acddiesse | Diag.. | K. | + SIMATIC 300
7 VELAT ST BTG g * g:ml:gm -
E g ation
:; ;f;f?fg‘: ?;s‘ = :gg = -[fl] SIMATIC PC Based Conral 3004400
s S +- B, SIMATIC PC Station
BGF1 018-24410 ~ Eg
SIEMENMS =
5120 [Dbjektpriifung)
GSDMLY2.0-Siemens- 0028 W5100- |4,
Einfiigen méglich And
% Adressiibersicht
Adrezzen woh: i .
Adreszbereich won 0 bis: 2047
CPU 315F-2 PH/DP .
Freie Adressvergabe: Ja
B augruppentrager/ 042
Steckplatz:
Fiker:  [w Eingange v Ausginge v Adressliicken
Twp | Aduwon|  Adn bis | Bauguppe | TPa| DF | PH | Rl 5| IF|
E a 1 DIE<DC24 OB1-Pa - - a 4 -
E 2 9 - Liicke -~ - - - - - -
E 10 10 SteusByte OB1-Pah - 1001 - 1 a
E 11 285 - Liicke - - - - - -
E 2586 287 MutzDaten OB1-Pa - 100 2 a
E 283 2042 - Liicke - - - - -
E® 2043 2043 WS120x120 - - 1001 - a a
E* 2044 2044 PM-0x100 - - - a 2 2
E® 2045 2045 Port1 a 2 3
E" 2045 2046 PM-0x100 a 2 2
E® 2047 2047 MPI/DP a 2 1
I a 3 - Liicke - - - -
A 4 5 DO1E«DC24WA0Rs  OB1-Pa a ]
A g 19 - Liicke - - - - - - -
A 20 20 SteusrByte OB1-Pa - 1001 - 1 a
A 21 285 - Liicke - - - - - - -
A 2RR 287 MutzDaten OB1-Pa - 100 - 2 a
A 284 2047 - Liicke - - - - - - -
Schiieen | Drucken.. | Hilfe

(Nach dem Laden der Hardware in die CPU erlischt die rote BF LED am VS120)

21. Hardware Konfiguration schlief3en.
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4.4. Bausteine und FB1 und DB10 ins Projekt einfiigen

Bibliothek V§120-2 aus dem aus dem Vorlagenverzeichnis oder von der
Image Processing System SIMATIC VS120 V2.1 CD aus dem Verzeichnis
»Function Blocks* dearchivieren und &ffnen.

FB1 und DB10 in den Bausteinordner des Projekts einfiigen.
Bibliothek schlielRen.

&
= % YS120_Programm i@ Syztemdaten 5 OB1 = FB1 % DB10
= SIMATIC 300(1)
= CFU 315F-2 PN/DF
=1-(zx] 57-Pragramm(1]
[E] Quellen P V5120-2 -- C:\Program Files\Siemens\Step /S 7Proj\¥5120-2
Balricing - V51202 FET o DET0
-1 & vs1202 SFC24 &3 SFCES
Batsteine

Hinweis:

Anstelle der Bibliothek V8120-2 kann auch das Beispielprogramm VS120_Examples dearchiviert
werden. Die Datei Vs120_Examples.zip finden Sie auf der Image Processing System SIMATIC
VS120 V2.1 CD in dem Verzeichnis ,Examples®, Unterverzeichnis ,SIMATIC®

4.5. Funktionsbaustein FB1

Zur einfacheren Bedienung der Funktionen von Vision Sensor SIMATIC VS120 gibt es einen
Funktionsbaustein FB1 fir |O-Operationen.
Der FB1 erleichtert die softwaretechnische Einbindung ins Steuerungsprogramm.

=t e

Aufgaben des Funktionsbausteins FB1

» Anwahlen eines Modells oder Modellsets
* Lesen der Ergebnisdaten und diese im DB10 ablegen
(DB10 ist im Dokumentationspaket enthalten)
+ Steuer- und Status-Schnittstelle bedienen (Triggern, Ergebnisbits, ...)
» Verzdgerungszeit (Delay-Time) des Triggers Ubertragen
» Fehlermeldungen ausgeben
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Eingangs-Parameter des FB1
L]
1

Parameter Dekla- Daten- Beschreibung

ration typ

LADDR_ INPUT INT Adresse des Steuerbytes in der SIMATIC V3120

CONTROL Schnittstelle, die unter Verbindung Steuerung
eingetragen ist.

Dieser Parameter muss verschaltet werden!

LADDR_ INPUT INT Adresse des Statusbytes des SIMATIC VS120

STATUS Schnittstelle, die unter Verbindung Steuerung
eingetragen ist.

LADDR_ INPUT INT Anfangsadresse der Nutzdatenschnittstelle ,Senden”

RECV des SIMATIC VS120 / ,Empfangen” der SPS.

LADDR_ INFUT INT Anfangsadresse der Nutzdatenschnittstelle

SEND .Empfangen” des SIMATIC V5120 / ,Senden” der
SPS.

MODEL INPUT BYTE Modellnummer 1 bis 15
Hinweis:

Bei einem Modellwechsel muss das DISA-Bit gesetzt
werden.

DISA INPUT BOOL Disable: Sperren der manuellen Tastenbedienung.

RESET INPUT BOOL Reset: Fehler Auswertegerét oder FB-Fehler
zuriicksetzen.

Hinweis:
Wirkt auch ohne Ansteuerung des DISA-Bits.

TRG INPUT BOOL Trigger: Bildaufnahme und Starten der Auswertung

DELAY INPUT DINT Delay-Time: Ubergabe der Trigger-Verzégerungszeit
an die SIMATIC V5120 in s
(Wertebereich 0 - 9.999.999 pus).

Hinweis:

Der Delay-Wert ist ein Vielfaches von 50 ps,
mit Rundungsgrenzen von 0 oder 50 ps.
z.B. 49 us werden zu 0 ps

65 ps werden zu 50 ps.

RECY INPUT ANY Receive: Empfangsbereich fiir die Ergebniswerte
Zugelassen sind nur Datenbaustein-Bereiche sowie
der Datentyp BYTE. Diesen Parameter miissen Sie
verschalten, und der Datenbaustein muss mindestens
s0 grofd sein wie das maximal zu erwartende
Ergebnis.

Notizen
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A Ausgangs-Parameter des FB1
1
Parameter Dekla- Daten- Beschreibung
ration typ
IN_OP QUTPUT BOOL In Operation:
¢« (0 = Fehlermeldung wird angezeigt
e 1 =SIMATIC V3120 funktionsféhig, kein Fehler
TRD QUTPUT BOOL Trained:
¢« (0= Modell / Modellset ist nicht ablauffdhig
e 1= Modell / Modellset ist ablauffahig
RDY OUTPUT BOOL Ready:
¢ (= Anlauf des Geréts oder SIMATIC VS120 im
Stopp
e 1 =SIMATIC V5120 im Auswertebetrieb (Run)
OK OUTPUT BOOL Objekt wurde erkannt:
1 = OK wahrend der eingestellten Pulszeit
N_OK OUTPUT BOOL Objekt wurde nicht erkannt
1 = N_OK wéhrend der eingestellten Pulszeit
NDR OUTPUT BOOL New Data Received: Neue Daten empfangen
Hinweis:
Dieser Parameter steht nur einen CPU-Zyklus lang zur
Verfligung.
ERROR OUTPUT BOOL Es ist ein Fehler aufgetreten.
ERRCODE OUTPUT WORD Tritt wéhrend der Bearbeitung der Funktion ein Fehler
auf, enthélt der Riickgabewert einen Fehlercode:
e W#16#0000: kein Fehler
o W#16#1xyz: FB1-interner Fehler
o W#16#2xyz: Fehler des Auswertegeréats
o W#16#8xyz: Fehlermeldungen interner SFCs.
MODEL_QUT OUTPUT BYTE Nummer des aktuell angewéhlten Modells
LENGTH OUTPUT INT Lange des Ergebnisses in Bytes
Notizen
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4.6. Bedienung des FB1
i Modellanwahl

* Um ein Modell anwahlen zu kdnnen, muss das DISA-Bit auf 1 gesetzt werden.

* Die gewlnschte Modellnummer wird am FB1-Eingang MODEL angelegt.

* Der Modellwechsel ist abgeschlossen, wenn das TRD- und RDY-Bit von FALSE auf TRUE
wechselt. Die angelegte Modellnummer wird in diesem Fall auf den Ausgang MODEL_OUT gelegt.

» Solange kein Modell Ubertragen wurde, wird am Ausgang MODEL_OUT der Wert 0 ausgegeben.

* Der Ausgang MODEL_OUT wechselt auf 0, sobald das DISA-Bit zurtickgesetzt wird.

» Bei MODEL = 0 bleibt das zuletzt angewahlte Modell erhalten. Am Ausgang MODEL_OUT wird
eine 0 ausgegeben.

Reset

« Beim Rucksetzen von Fehlern werden SIMATIC VS120 — Baugruppenfehler (IN_OP = 0) und die
FB1-Ubertragungsfehler zuriickgesetzt.

Triggern

* Mit dem Triggereingang am FB1 kann eine Bildauswertung mit der SIMATIC VS120 ausgeltst
werden.

» Beim Mix-Betrieb ,Steuern Giber PROFIBUS DP und Triggern tiber DI / DO* kann das Triggersignal
direkt am Auswertegerat VS120 angeschlossen werden. Der FB1-Parameter TRG bleibt in diesem
Fall frei.

Delay-Time libertragen

* Der Zeitwert fiir die hardwaremaRige Triggerverzégerung wird am FB1-Parameter DELAY
angelegt. Mit dem Delay-Time Parameter kann der Wert fir die hardwaremafige
Triggerversorgung festgelegt werden.

Ergebnisdaten lesen und libertragen

* Der FB1 ist immer in Empfangsbereitschaft.

* Nach einer OK oder N_OK Auswertung werden die Ergebnisdaten ausgegeben.

* Die Daten sind gultig, wenn Bit NDR von Null auf 1 wechselt.

» Mit der Einrichtunterstitzung unter "Verbindungen - Register Ausgabe" wird eingestellt,
wie viele Sub-ROls Ubertragen werden.
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4.7. Fehlerinformationen des FB1

s Ist ein Fehler aufgetreten, wird ERROR = 1 gesetzt.
1 Die genaue Fehlerursache wird dann im ERRCODE angezeigt.
Fehlerinformation
+» 0000: kein Fehler
* 1xyz: FB1-interner Fehler
 2xyz: Fehler des Auswertegerats
* 8xyz: Fehlermeldungen interner SFC’s
ERRCODE ERROR | Erlauterung
(W#16#)
0000 0 kein Fehler
1001 1 Unzulassige Modellnummer (Parameter Model). Zulassig sind die \Werte
1 bis 15.
1002 1 Unzulassiger Empfangsbereich. Zuldssig sind nur der Datentyp BYTE.
1003 1 Unzulassiger Datenbereich. Zulassig sind nur Datenbausteine.
1004 1 Der Empfangsbereich ist nicht vorhanden (Datenbaustein nicht
vorhanden).
1005 1 Der Empfangsbereich ist zu kurz.
1006 1 Der Empfangsbereich ist schreibgeschiitzt.
1007 1 Der Delay-Wert liegt auterhalb des zuléssigen Bereichs von 0 bis
9.999.999 ps.
2001 1 Angewahlte Modellnummer ist nicht trainiert.
80xx 1 Ubergabe von SFC14 und SFC15 Fehlermeldungen.
8090 1 Fur die angegebene logische Basisadresse haben sie keine Baugruppe
projektiert.
80A0 1 Beim Zugriff auf die Peripherie wurde ein Zugriffsfehler erkannt.
80C0 1 Systemfehler bei externer PROFIBUS DP-Anschaltung.
4.8. Datenbaustein DB10
Aufgaben des Datenbausteins DB10

L ]

1 Der DB10 ist ausgelegt fiir die strukturierte Aufnahme / Speicherung der Daten von einem
Main-ROI und max. 16 Sub-ROls. In der Einrichtunterstitzung wird die Anzahl der Sub-ROls
eingestellt in Verbindungen - Register Ausgabe.
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Aufbau des DB10

Rdresze Name Typ Anfangswert Fommentar
o.o STRUCT
+0.0| Main_ROT ETRUCT
+0.0 Reserve_ 0 EYTE EfLlo#0
+1.0 Warn EYTE Eflcg0 First byte of "Receiwe" area
+z.0 Desult BTTE Eflcgo
+3.0 Tuality BYTE Eflcgo
+4.0 xPos REAL 0_0o0000de+000
+&.0 vPos REAL 0. 000000e+000
+1z.0 Angle REAL 0_00000de+000
+1l6.0 Hodel BYTE Eflcgo
+17.0 Qualicy MainSubR0OI |BYTE Eflago
+1s.0 Humber of SubROIs BTTE Eflcgo
+z0_0 Peserwe WOERD WELSHED
=Zz.0 END ESTRUCT
+22_0| |5ubROI_0O1 ETRUCT
+0.0 Desult BYTE Eflcg0
+1.0 ualicy EYTE Eflef0
+Z.0 xPos REAL 0_00000de+000
+&.0 vPos REAL 0.000000e+000
+10.0 Angle REAL 0_00000de+000
=14.0 END STRUCT
+36.0| |2ubROI_0OZ ETRUCT
+0.0 Result BTTE Eflcgo
+1.0 Tuality BYTE Eflcgo
+z.0 xPos LEAL 0. 00000de+000
+&.0 wPos BEEAL 0_000000e+000
+10.0 Angle REAL 0_00000de+000
=14.0 END_STRUCT
+50_0| (SubROI_0O3 SETRUCT
+0.0 Rasult EYTE Eflef0
+1.0 Quality BYTE Eflcgo
+z.0 xPos REAL 0. oo00ode+000
+&.0 vPos REAL 0_000000e+000
+10.0 Angle REAL 0. 0000o0de+000
=14_0 ENL_STRUCT
+e4. 0| (SwbROI_04 STRUCT
+0.0 Besult BYTE Eflcgo
+1.0 uality BYTE Eflcg0
+&.0 xPos REAL 0.000000e+000
+&.0 vPos REAL 0_00000de+000
+10.0 Angle REAL 0. ooo0ode+000
=14._0 ENL_STRUCT
+7&.0| (SwbROI_0OS STRUCT
+0.0 Desult BYTE Eflcgo
+1.0 Quality BTTE Eflcgo
+Z.0 xPaos REAL 0_000000e+000
+E32.0( |SubR0OI_16 STRUCT
+0.0 Pesult EYTE E#lof0
+1.0 Qualitsy EBYTE Ef1&g0
+Z.0 #Pos LEAL 0. 000000e+000
+&.0 wPos REAL 0. 000000e+000
+10.0 Angle BELL 0. 000000e+000
=14.0 | END STRUCT
=Z46.0 END STRUCT
(Der DB10 hat eine Grofie von 246 Byte und reicht fir 16 SubROls)
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4.9. Symboltabelle ergdnzen

Offnen Sie die Symboltabelle und geben Sie folgende Symbolzuordnungen ein.

Swmbol Adrezze Datertyp Hommeritar

W51 20_Funktion_CkH & 4.0 Bl 1 = SIMATIC %351 20 funktionsfahig, kein Fehler
WS 20 _Modellzet_OK & 4.1 Bl 1 = Moadell  Modellzet ist ablauffahig

WS 20_RUM & 42 Bl 1 = SIMATIC %5120 im Auswertebetrieh (Run)
WS 20_Modell_Ck & 435 Bl 1 = Chjekt wurde erkannt, Teil oK

W21 20_Modell_M_Ok A 4.4 Bl 1 = Ohjekt wurde nicht erkannt, Tei nicht Ok
Wzl 20_MDR A 4.5 Bl Meuwe Daten empfandgen. Stebt nur 1 Zyvklus an
Wz120_Fehler A 46 Bl Ez ist ein Fehler aufgetreten.

START E 0.0 Bl Bildaufrnahme und Auswertung starten
REZET E 01 Bl Ausyettegerdt oder FB-Fehler ricksetzen
DIz, E 0.2 Bl Sperren der manuellen Tastenbedienung

Speichern und SchlieRen Sie die Symboltabelle.

4.10.FC10 Steuerungsprogramm

Im FC10 soll nun das Steuerungsprogramm zu den Vision Sensor Modul VS120 erstellt werden.

FC10 erstellen.

Eigenschaften - Funktion

Aligemein - Teil 1 | Algemein - Teil 2 | Aufiufe | Atiibute |

[REl = FCi0

Symbolizcher Mame: |STEUEF|LINGSF'F|DGF|AMM

Symbolkommentar: |Steuerungsproglamm mit FET und DB10
Erstellzprache; FUP -
Projektpfad: |
Speicherort des Projekts: |C:\F'rograrn Filez\Siemenz\Step s Fprofitde120
Code Schnittstelle
Erstellt am: 19.12.2009 09:05:30
Zuletzt geandert ann: 19122009 09:05: 30 19122009 09:05: 30

Kommentar:

Aibbrechen Hilfe
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An den ersten vier Eingangsparametern des FB1 mussen die Ein- bzw. Ausgangsadressen des
VS120 (Hardware) eingetragen werden.

Mit den Eingang EO0.0 wird der Befehl zur Bildaufnahme und Starten der Auswertung ausgefihrt.
Mit den Eingang EO.1 wird im Fehlerfall ein Ricksetzen des Fehlers durchgefunhrt.

@ Mit den Eingang E0.2 wird manuelle Bedienung des VS120 gesperrt.

= e

Am Eingangsparameter RECV wird der DB10 als ANY P#DB10.DBX1.0 BYTE 245 angegeben.
Im DB10 werden die Daten erst ab dem Byte 1 eingetragen.
Uber die Ausgange A4.0 bis A4.6 werden die VS120 Statusinformationen angezeigt.

Im Netzwerk 1 wird der FB1 aufgerufen.

FC1l0 : Stewerungsprogramm VE1zZ0

Netrzmerk 1 : Funktionsbhbaustein FE1 aufrufen

LEl
"WE1EO
"wElzo_
. —EN Funktion_
IN_ 0P t—pE"
LADDER_
(] = CONTROL "FE1F0
Hodellszset
LADDE_ TED "
10 = STATTE
"walzo_
LADDE EDY (—pT
FEE = BECY
"wslzo_
LADDER_ OEl-Modell OE"
ZLE = SEND
"wElzo_
. == HODEL Modell N_
N_ 0Kl
NHTEA" =D IS4
"WELZO_
"OESET" — BESET NDE{—nmom
"START" — TRE "W51Z0_
ERROR|~Fehler"
. = DELAT
ERRCODE [ .
DEDELO.
DEXL. 0 MODEL _OUT |~ _ |
EYTE z45 —{ RECY
LENGTH|—_ _ .
ENO -
Symbolinformation:
welzo FEL -- WilzO0-Communication via PROFIBUS-DP 57-200/400
LIzh E0.Z —— Eperren der manuellen Tastenbedierang
RESET E0.1 —— buswertegerit oder FE-Fehler ricksetzen
START E0_0O -— Bildaufnahme und Auswertung starten
WE1E0_Funktion 0K 4.0 -— 1 = SIMATIC WE1lZ0 funktionsfihig, kein Fehler
W3lz0 Modellszet OE Ad. 1 == 1 = Modell f Modellset ist ablauffahig
WE1zZ0_RUN L4 E -- 1 = BIMATIC W21lE0Q im Auswertebetrieb (Bun)
WE1Z0_Modell 0OE 4.3 -— 1 = Dbjekt warde erkamnt, Teil 0K
V5120 _Modell N OK Ad 4 == 1 = Objekt warde nicht erkammt, Teil nicht 0K
Vslz0 _NDR A —— HNeus Daten empfangen. Steht mar 1 Zvklus an
¥s1lz0_Fehler Ld_ & —-— E=z ist ein Fehler aufgetreten.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 10.6 der Betriebsanleitung
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120“.

T I A Ausbildungsunterlage Seite 31 von 46 Modul E12
Ausgabestand: 01/2010 Vision Sensor Formpriifung mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS120



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

4.11.FC10 im OB1 aufrufen

OB1 doppelklicken.
Symbolischer Name und Symbolkommentar eingeben.

Eigenschaften - Organisationsbaustein

Aligemein - Teill | lgemein - Teil 2 | Aufiufe | Attibute |

1 anne: OE1

Symbolizcher Marme: |PROGRAMMALFRUF

Symbalkammentar. |Steuerungspmgramm z2uS120 aufrufen

Erstellsprache: FUP

Projektpiad: WS1200S IMATIC 30001 15CPU 315F-2 PHADPAS 7 -Pragramm( 1]
“Bausteine 081

Speicherort des Projekts: [C:\Program Files\Siemens\Step FheFprojiis1 20

Code Schnittstelle
Erstellt am: 09.12.2009 16:05:21
Zuletzt geandert am: 19.12.2009 09:40:51 15.02.1396 16:51:12
Kammertar: "Main Program Sweep [Cycle]”

Abbrechen Hilfe

Mit OK bestatigen.

Netzwerk 1 eingeben.

OBl : "Main Program Sweep (Cycle)"

Netmmerk 1: Steuerungsprogramm YE1E0 anfrufen

"STEUERT
NGSPROGE
AMM"
. - EN ENO |
Symbolinformation:
STEUERUMNGESF ROGEAMM FC10O —-— Steunerungsprogramm mwit FE1 wund DELO

OB1 speichern und schliel3en.

-1 &2 ¥5120 Systemdaten o DB & FE
= SIMATIC 20001) 3 FC10 3 DB1 o3 DE10
- CPU 3EF-2 PH/DP
- S¥-Programm(1]
(1 Quellen

:

Nun kann das Programm in die CPU geladen werden.
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5. WEB-SERVER BASIERTE BEDIENOBERFLACHE DES VS120

5.1. Modell einrichten und auswerten

Offnen Sie den Internet-Browser.
Geben Sie als Link die IP-Adresse 192.168.0.120 des VS120 ein.

SIEMENS - siemens.com

Service&Support (nternet

\fision Sensor V5120

SIMATIC W¥S120 Ty Network
Identification:
MAC address:
00:0E:8C:9B:E9:A0
IP address

192 168.0.120
(FROFINET 10

* Adjust sensor - the first thing to do.
Web-alded adjustment and control.
Or monitoring of the live image

for browsers with Javascript
* Documentation
Please refer to the supplied CO for further information.
* Browser-Test
Checks whether your browser is correctly configured for
Web-aided adjustment and control

@ Siemens &G 2007, Al rights reserced
Fitrmeeare Yersion: ¥S120%2.1 0
Builet: 021.000.135

Zur Spracheinstellung klicken Sie auf die deutsche Fahne.

SIEMENS - siemens.com

Service&Support (Internef

Vision Sensor V5120

SIMATIC V5120 Netzwerk-
Identifikation:
MAC-Adresse
00:0E:8C:9B:E2:AD
IP-Adresse:
192.168.0.120
(PROFINET 10}

* Sensor einrichten - das erste, was zu tun ist.
Web-unterstitzte Einrichtung und Steuerung.
Oder Uberwachung des Livebildes

fir Browwser mit Javascript

* Dokumentation
Bitte verwenden Sie die mitgelieferte CD fir wiesiters
Informationen

* Browser-Test
Uberpriifung, ob Ihr Browser fir die
Web-unterstitzte Einrichtung und Steuerung korrekt
kanfigurien ist

@ Siemens AG 2007, Alle Rechte vorbehalten
Firmware Wersion: w3120 %2.1.0
Builc: 021 0001635
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Klicken Sie auf Sensor einrichten.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5120

Aufgabe: Stopp Sensor WEB

Einrichten
“erbindungen

__Trainieren_| Aktueller Betriebszustand des Auswertegerites:

Auswerten

Optionen Stopp
Infa

Werwalten

Ald. Zustand

;
[ —

o

Sprache:

Deutsch v

Startseite Hilfe

Im linken Teil der Bedienoberflache finden Sie die Auswahl der Aufgaben in Form von Schaltflachen.

o Sie aktivieren die gewiinschte Aufgabe durch einen Mausklick auf die zugehdrige Schaltflache.
1 Anschlief3end wird der zugehdrige Dialog im rechten Teil der Oberflache angezeigt.
Die Web-Server basierte Bedienoberflache fiir Vision Sensor SIMATIC VS120 bietet
folgende Dialogfelder zur Bildauswertung:
* Einrichten;
* Verbindungen;
* Trainieren;
» Auswerten;
* Optionen;
* Info;
* Verwalten;
* Stopp.
Unterhalb der Aufgaben-Schaltflachen befindet sich eine Ampel, mit der Sie auf einen Blick
erkennen, in welchem Betriebszustand sich das Auswertegerat VS120 befindet.
Die Ampel kann die folgenden Zustande annehmen:
* Griin: Auswertebetrieb VS120 mit Ergebnisausgabe
» Gelb: STOPP inkl. Einrichten und Trainieren
* Rot: Fehler
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Klicken Sie auf die Schaltflache Einrichten.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V$120

[ Blockieren

Aufgabe:  Sensor einrichten WEB
Einrichten anleitung —
Warhindungen 1. Bild scharfstellen o
2. Flr exakte Triggerung sargen
Trainieren 3. Einstellungen sichern mit
SEIE "Uhernehmen' -
Optionen
Einstellungen
Infa _ i
— Belichtung; Manuell .v Al
Belichtungszeit | 50 - HE
Stopp =
Helligkeit 500 =
Akt Zustand Belzeit Offset: Hs _
— I ext Trigger - = Elnfrlere"n
e, Tl J ' ' i ™ volle Grélke
==  Triggererz. 0 = ms Akduelles Bild: 437
Genauigkeit: Fein hA
Entzerrung: a
H‘i“-‘-—
Sprache:
Deutsch - Wertebereich Helligkeit: 10 bis 500.
Startseite Ubernehmen Hilfa
Hier geben Sie Parameter fir die Bildaufnahme und Bildauswertung vor.
L
1 Zur Bildung von Mustern, die wiedererkannt werden kdnnen, werden Kanten, also Ubergénge von
Hell auf Dunkel oder umgekehrt, aus dem Bild verwendet. Der Algorithmus extrahiert zwar die
Kanten automatisch, dennoch muss der Anwender fiir ein kontrastreiches Abbild durch optimale
Belichtung sorgen, das heilt fir die Erstellung von Modellen zur Wiedererkennung ist die Schaffung
eines kontrastreichen Abbilds durch optimale Belichtung Voraussetzung.
Eine Automatische Belichtungszeit sollte nur gewahlt werden, wenn sich das zu prifende
Objekt nicht bewegt.
Die Auswahl der Genauigkeit richtet sich nach der GroRBe der Suchbereiche und nach den
erkennbaren Anderungen des Prifobjektes. Die Suche von Teilen im Bild findet pyramidisch statt.
Es wird mit einer Grobsuche mit niedriger Aufldésung begonnen und mit einer Feinsuche mit hoher
Aufldsung abgeschlossen. Durch die Genauigkeit wird die Grob- und Feinsuche beeinflusst.
Je hoher die Priufgenauigkeit umso langer dauert die Auswertung.
Weitere Informationen finden Sie im Kapitel 4 der Betriebsanleitung
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120*.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Verbindungen.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS$120

[ Blockieren
Aufgabe: Verbindungen Teil 1/3: Schnittstellen WEB
Einrichten
Verbindungen Schnittstellen ‘ | Integration | | Ausgabe |
Trainieren  Ethernet & —TCPRS232 @
GOSHENED IP-Mode: _ IP-Adresse: 192). 188 ). 0 |43
Optlonen IP-Adresse: . . . Part 8000
Infa Subnet-Maske . . . Zeitlimit 0 sec
Wenwalten Gateway: 5 2 : Leerlauf-Text: wn
Stopp
— PROFINET 10 - — PROFIBUS DP @
Akt Zustand Garitename: WS 201 20 Adrasze:
— Zeitlimit: 500 ms Zeitlimit: ms
Pulszeit: 30 ms Pulszeit ms
_—
— DIDO — Archiv @
Pulszeit: an ms IP-Adresse: 182,168 .0 |.|458
Port: gres
| — Zeitlimit 10 SEC.
Sprache:
Deutsch v
Startssite | wieter | \ Hilfe

Klicken Sie auf die Registerkarte Integration oder auf die Schaltflache Weiter.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5120

Aufgabe: Werbindungen Teil 2/3: Integration WEB
Einrichten
Verhindungen Schnittstellen ‘ ‘ Integration ‘ ‘ Ausgahe ‘
Trainieren —Trigger Verhind
Auswrerten Quelle: PROFIMET 10 [v] Ausnabe: PROFIMET 10 [v]
Optionen e Steigend [v] OKJM_OK: PROFIMET IO v
Info Entprellung: 0 ms Stauerung: PROFINET 03 v
Werwalten Triggertext:
Stopp Verzigeringsguelle: Manuell v @
Akt Zustand Werzigerungszeit: 0 - ME
Anleitung:

Legen Sie hier fest, welche Funktionen mit
den Schnittstellen verkniipft werden sollen

— Diagnoseiibertragung

Bilder ibertragen: Keine v

) — Info:
Reports dbertragen: Keine [l Es sind nicht alle Kombinationen zulassig.
u Bertaninasibe Folgende Einschriankung hesteht: Als

Triggerverzigerungsguelle kann "PROFIBUS
DP* ('PROANET 10y nur gewahit werden,
wenn auch die Steueruny iiber 'PROFIBUS
DP* ('PROHMNET 10°) erfolot

B

e

Sprache:

( |

Deutsch

Stanseite Zuriick | Weiter | Ubernehmen| Hilfe

Stellen Sie als Trigger die Quelle PROFINET IO ein.
Stellen Sie bei Verbindung die Ausgabe, OK / N_OK und Steuerung PROFINET IO ein.
Klicken Sie auf die Schaltflache Ubernehmen.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Trainieren.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS120

Aufgabe: Model Trainieren Teil 1/5: Auswahl WEB

Eintichten

fh

Yerhindungen Auswahl ‘ ‘ROI ‘ ‘Kanten ‘ ‘Test ‘ ‘Speichern

Trainieren

Kurzanleitung:

1. Daten und Bild eines
varhandenen Maodells bzw. neues
Optionen Bild auswahlen

2. Rols definieren und deren

Auswerten

_pusweren |
| ot |
| o |
_Verwtten_|
_som_ |

Info Parameter bearheiten
Verwalten 3l Unwichtige oder stirende
Kanten einer ROl aushlenden
Stopp 4. Test des Modells und

Belichtungsparameter anpassen
5. Reihenfolge der Sub-ROls

Akt Zustand wiahlen und Modell speichern

Cuelle: Sensar (int. Trg)

Sensor (ext. Trg.) - Eini
infrieren

B

han. Trigger:

Sprache:

Deutsch

Startseite | weiter | Hilfe

<

Klicken Sie auf die Schaltflache Weiter und stellen Sie die Parameter ein.
Ziehen Sie eine kreisférmige ROI (Region of Interest) um das Teil.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS120

[ Bloddieren
Aufgabe: Model Trainieren Teil 2/5: ROI WEB
Einrichten
Verbindungen| Auswahl | | ROl | | Kanten | | Test | | Speichem
Trainieren Parameter
Auswerten Genauigkeit: Fein3 v
Optionen Aufgabe: Identifizierer| v ROl auswahlen
Info Skalierung: Fest v [Main |
Werwalten Suche: Begrenzt w
Stopp Winkel: 180
#-Bereich: G40
Akt Zustand
— Y-Bereich: 480
Q-Limit: 70 %
Wan-Limit: 30 %
—
Modell-Typ: Kante w I~ Volle Graie
=100 0 100
ROL Meu Forrm: + Kreis Farhe: nlm
[ — " Rechteck
Mame:
Sprache

Main: X: 10 ¥:-4 Radius: 206 Drehwinkel: 0.0

Deutsch ¥

Startseite zurick | wetier | Hiffe
Klicken Sie auf die Schaltflache Weiter.

Die Informationen zu den Parametern finden Sie im Kapitel 4.3 der Betriebsanleitung
»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120“.
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Im Register Kanten kdnnen stérende oder unwichtige Kanten der ROI enfernt werden.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS120

Aufgabe: Model Trainieren Teil 3/5: Kanten WEB

Eintichten

L

Verbindungen| Auswahl ‘ ‘ Rl ‘ ‘ Kanten ‘ ‘ Test ‘ ‘ Speichern
Trainieren Anleitung:
Auswartan U_nwichtige oder stérende Kanten
einer ROl aushlenden
Optionen ROl auswahlen
Infa Main____]
Werwalten
Stopp
il euiand Pinselstarke:
.
n
|
u
H [ Waolle Grake

B

B Rilcksetzen
T

Sprache:

Deutsch Main: X:-10 Y:-4 Radius: 206 Drehwinkel: 0.0

Startseite zurick | wieiter | Hilfe

4

Im Register Test wird das trainierte Teil getestet.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V8120

Aufgabe: Model Trainieren Teil 4/5: Test WEB
Einrichten
Verbindungen| Ausweahl | | ROl | ‘ kanten | | Test | | Speichern
Trainieren Belichtungsteuerung
Augwarten Belichtung
Optionen Belichtungszait. |50 =11 ROl auswahlen
Info Helligkeit: a00 = Main |
Fyep———— Bel.zeit Offset: us
Stopp Info
ks 14
Akt Zustand 100.000%
- 0
0.000%
M_k il
| —
DT [7 walle Graze
Qualitat 99.3 % ] {— - - 200 00
Riicks.
| x ¥ Winkel Qualitat
Bild: i
[ S — Sensor (int Trg) v Akdusll 68 a2 15 99.3
Steuerung: ™ » Min. -29.9 -30.2 -1.2 99.0
Sprache: Max. 129 -9.2 7.3 99.4
Deutsch = Main: X:-10 ¥: -4 Radius: 206 Drehwinkel: 0.0

Startsette zurick | weter | Hilfe

Auf die Schaltflache Weiter klicken.
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Im Register Speichern das Modell mit den Namen Teil1 speichern.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5120

Aufgabe: Model Trainieren Teil 5/5: Speichern WEB

Einrichten

|

Verbindungen| Auswahl | | ROl | | kanten | | Test | | Speichern
TTEITEE Relhenfolye der Sub-ROls
Auswerten wahlen und Modell speichern

D

Optionen

Info Modell speichern

Warwalten Murnmer: |1

il

Stopp Mame: Teill

Sub-ROls:
Akt Zustand

varhandene| Teilt (1)
Modelle:

B

Speichern

Wertebereich 1 his 64.

Sprache

Deutsch

Startseite zurick | | Hiffe

<

Klicken Sie auf die Schaltflache Auswerten und starten Sie den Auswertbetrieb.
Stellen Sie die CPU auf Run und starten Sie mit ,Start* (E0.0) die Bildauswertung.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥5120

[ Blockieren
Aufgabe: Auswertebetrieb WEB
Einrichten
K Modell wahlen
Warhindungen °
hadell: Teill {1
Trainieren Bilt (1) _
Alswerten Tahelleninhalt:
Optionen Iodell:
Info Optimierung:
“Werwalten 2-Lirnit = RO
Stopp Warn-Limit: a0 |3 % Main v
Akt Zustand
— Info: Modell 'Teil1 (1)* [1 /6] ¥ “iv-Beraich
Ok 1
¥ Zeige Kantan
100.000%
— 0 -200 =100 o 300
0.000% a! Teige: Alle Bilder ~ Altuelles Bild: 1
M_OK: 0
0.000% Teill (1) h N Winkel Gualitat Zykluszeit
Aktuell -6.9 -9.0 .4 99.4 1874 ms
| ——
= Min. -6.9 -5.0 1.5 099.4 1874 ms
Sprache: s> | s | Ricks. M, 6.9 9.0 15 99,4 1874 ms
Deutsch 4
Startseite _ wire |
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Auswertergebnis: Fehlerhaftes Teil mit Zahl 1 zu gro3 und krumm gefrast

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS120

Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB
Einrichten
K Modell wihlen
Warhindungen o
Wodell: Teill (1
Trainieren il (1) ~
Auzwerten Tabelleninhalt
Optionen Modell
Info Optimierung:
Werwalten @-Limit; moS % ROl
Stopp Warn-Lirnit: g0 5 % Main v
el Info: Modell "Teil1 {1)* 1/6
0: Modell "Teil1 (1) [1/6] [V xri-Bereich
— OK: 3
ST v Zeige Kanten
' -200 -100 0 300
Warm: a = -
0.000% 5 Zeige: Alle Bilder v Aktueles Bild: 5
N_OK: 2
40.000% Teill (1) X i Winkel Qualitat Zykluszeit
Altuell 36.2 -12.9 13.3 61.2 1832 ms
"'"H-_
in -6.9 -12.49 1.5 61.2 1872 ms
Sprache: = »> | Ricks Iz, 36.2 -8.9 133 99.4 1940 ms

Muster nicht gefunden

Deutsch

Startseite Hilfe

<

Auswertergebnis: Fehlerhaftes Teil mit Zahl 16 statt Zahl 1

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC V5120

[Bloddieren
Aufgabe: Auswertebetrieb WEB
Eintichten
K Modell wahlen
Yerbindungen °
Madell: Teilt {1
Trainieren il (1) s
Auswerten Tahelleninhalt
Optianen Madell:
Info Optimierung:
Yerwalten @-Limit: oS ROI:
Stopp Warn-Limit: 2 T % Wain =
Akt Zustand
— Info: Modell *Teil1 {1)* [1/6] ¥ wv-Beraich
Qs 3
¥ Zeige kanten
50.000%
Warn: 0 -200 -100 o 200 300
0.000% 5 Zeige: Alle Bilder v Aktuelles Bid: 6
R_C1k: 3
50.000% Teill {13 ® Y Winkel Glualitat Zykluszeit
Aktuell 65.0 -14.0 1.3 59.5 1992 ms
..".'-"'.h-—
= Min. -6.49 -14.0 1.3 59.5 1872 ms
Sprache: = »» | Ricks. Ma B8.0 -8.9 133 09.4 1982 ms
Deutsch = Muster nicht gefunden
Startseile Hilfe
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5.2. Modellset einrichten und Modellnummer auswerten
Es sollen mehrere Modelle trainiert als Set zusammengefasst werden.

Teile 2 bis 5 trainieren

ROl auswiahlen

O

I~ Wolle Grike

o

ROl auswahlen

O

I~ Yolle Grake

ROl auswahlen

O

I~ Wolle Grilke

e

ROl auswahlen

O

[~ volle Grilke

T I A Ausbildungsunterlage Seite 41 von 46 Modul E12
Ausgabestand: 01/2010 Vision Sensor Formpriifung mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS120



SIEMENS

Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Es sollen die Teile1 bis 5 zu einem Modellset zusammengefasst werden.

Auf die Schaltflache Optionen klicken.
Im Register Extras unter Multimodell Verwenden: Ein auswahlen.

Teil1 bis Teil5 markieren.

mit den Namen Teil1 speichern.
Klicken Sie auf die Schaltfliche Ubernehmen.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥$120
[Blockieren
Aufgabe: Optionen Teil 4/4: Extras WEB
Einrichten
Verbindungan Training ‘ ‘Smherhewt ‘ ‘D|ag.&0berwachung ‘ ‘Ex‘tras
Trainieren —Multimodell —Belichtungssteuerung
Auswerten Venvenden: Ein v Bel zeit-Offset verwenden: Aus v
Optianen Modellset: 1 v @ Automatik
Info Enthalt Modelle: Teilt (1) - Messfeld verwenden: Aus v
Yerwalten Teil2 (2)
Teil3 (3}
Stapp —Erweiterte Triggeropti
- - ) . -
Akt Zustand <n!chttra!n.> (B) Schneller Trigger (D)
=nichttrain.= (7)
=nichttrain.= (8}
=nichttrain.= {3} = tung
=nichttrain.= {10}
=nichttrain= {11} winkelgenauigkelt: FRE =
=nichttrain.= (12} .
=hichttrain.= {13}
=nichttrain.= (14} —Beleuchtung
=hichttrain.= (14) i
=nichttrain.= (16} Tyi: Rat v
=hichttrain.= (17} "
=nichttrain = (11 (¥
Sprache: = . i i . ) .
§ \}E) I Sp tell Bitte lesen Sie die Online-Hilfe oder das Handbuch.
Deutsch il
Startsaite Zurick Uhetnehmen L

Alle weiteren Informationen zu der Bedienung der Web-Server basierten Oberflache

finden Sie im Kapitel 9.3 der Betriebsanleitung

»Bildverarbeitungssysteme Vision Sensor SIMATIC VS120“.
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Klicken Sie auf die Schaltflache Auswerten und starten Sie den Auswertbetrieb.
Stellen Sie die CPU auf Run und starten Sie mit ,Start* (E0.0) die Bildauswertung.

SIEMENS Vision Sensor SIMATIC VS120
Aufgabe:  Auswertebetrieb WEB
Einrichten
Muodellset wahlen
Yerhindungen °
K Modellset |1 <Qk= ~
Trainieran
Auswerten Tabelleninhalt:
Optionen Marell
Info Optimierung: Bestes -
Wenwalten Q-Lirnit: % ROl
Stopp Wiarn-Limit: %
Akt Zustand
Info: Modellset Nr. 1 [115] ¥ 3v-Bereich
— 3 _
¥ Zeige Kanten
100.000%
— . -200 -100 0 300
0.000% Ieige: Alle Bilder v Aktuelles Bild: 3
M_OK: 0
0.000% Teill {13 k] N Winkel Gualitat Zykluszeit
Aktuell 111 -23.0 0.8 99.5 2018 ms
..'""'.l-_
Min. 100 -230 o.n 084 1642 ms
Sprache | == | Riicks) [LEES g6.0 -16.0 1.0 09.8 202 ms
Deutsch v
Startseite Hilfe
SIEMENS Vision Sensor SIMATIC ¥S120
Aufgabe: Auswertebetrieb WEB

Einrichten
Werbindungen
Trainieren
Auswerten
COptionen
Info

Werwalten

A

Stopp

Akt Zustand

Ted

Sprache:
Deutsch

<

Startzeite

Modellset wahlen
Modellset: |1 =0kK= v °
Tabelleninhalt:
Modell:
Optimierung: Bestes -
Q-Limit % RO
Warn-Limit: %
Infio: Modellset Nr. 1 [115] W wit-Bereich
Ok 4 .
I Zeige Kanten
100.000%
-200 -100 ] 300
fan: ’ =) Zei Alle Bild Aktuslies Bit: ¢
ul w N
0.000% EIYE: e Bllaer ueles B
N_OK: i
0.000% Teilz (2) X ¥ Winkel Qualitat  Zykluszeit
Aktuell 259 -7 3.5 99.0 536 ms
Win. -320.0 -23.0 0.0 0.0 536 ms
= = | Ricks, [E=E 86.0 2400 &8 99.8 2102 ms

Wieefiier|

Die Werkstlicke werden erkannt.

Hilfe

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 43 von 46

Modul E12
Vision Sensor Formpriifung mit SIMATIC S7-300F-2PN/DP und VS120



SIEMENS

Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Auch wenn die Zahl fehlerhaft ist wird tGber die Form noch eine Teilezuordnung getroffen

SIEMENS

Aufgabe:

Einrichten
“erbindungen

Trainieren

Alswerten
Optionen
Infa
Wernwvalten
Stapp

Akt Zustand

i
[ —

Sprache:

il

Deutsch v|

Startseite

SIEMENS

Auswertebetrieb

Vision Sensor SIMATIC V8120

[Blodderen

Modellset wihlen

Modellset: |1 <0K= v
Tahelleninhalt:
Modell:
Optimierung: Bestes M
Q-Limit: % ROI:
Warn-Limit: %
Info: Modellset Nr. 1 [115] [V %rv-Bereich
oK 6 )
¥ Zeige Kanten
42.857%
-200 -0 o 300
Warn: 1 ] P §
7143% Feige: & Bilder >| Aktueles Bild: 3
M_Ck 2
57.143% Teild (4) H W Winkel Qualitat Iykluszeit
Altuell 68.9 -27.8 -174.0 52.0 2130 ms
Temparére Fehler. 1 Min. -320.0 -30.4 -178.0 0.0 466 ms
== | RiOcks, @ 1228 240.0 178.5 97.3 2142 ms

Muster nicht gefunden

[ossnsiness

Vision Sensor SIMATIC V5120

Hilfe:

Aufgabe:

Einrichten

“erbindungen

Auswertebetrieb

Modellset wihlen
Modellset:

1 =0K:
Trainieren el |
Auswerten Tabelleninhalt:
Optionen Modell:
Info Optimierung: Bestes v
Werwalten Q-Limnit: % ROI:
Stopp Warn-Limit: %
Akl Zustand i
Info:; Modellset Nr. 1 [1/5] IV ¥rv-Bereich
ok G )
V¥ Zeige Kanten
37.500%
=200 -100
Warn: f Zei Alle Bild Aidueles Bild: 11
5 v .
6.250% £IgE: e Blloer [ ueles oil
M_Ck 10
52 500% Teil5 (5) W K wiirkel Qualitat Fykluszelt
Aktuell 521 -36.9 0. 44.8 B33 ms
b Temporare Fehler: 1 hiir 3700 384 -179.0 0.0 152 ms
Sprache: > | > | Riicks! Mai 1229 240.0 178.5 07.3 2142 ms
Deutsch v Muster nicht gefunden
Startseite Sbermefimes| _ Hie |
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6. ERGEBNISSE DER BILDAUSWERTUNG IN DER CPU

6.1. Web-Ansicht der Auswertung

Tahelleninhalt:

Modell:
Bestes A
ROl
v Wry-Bereich
v Zeige Kanten
=200 =100 1] 300
l!-i Feige: Alle Bilder w Aktugles Bild: 13
Teil3 (3) H N Winkel Gualitat Zykluszeit
Aktuell 450 -31.8 BE.0 95.7 1817 ms
hin. -320.0 -38.4 -174.0 0.0 1582 ms
Mai 12249 240.0 178.48 97.3 2142 ms

6.2. Datensicht des DB10

Das Ergebnis der Bildauswertung wird im DB10 abgelegt

Rdresze (Name Typ nnfangswert |Aktualwert
0.0(Main RBOI.Reserwve O EYTE EBfleg0 EfLeg00
1. 0|Main ROT.Warn BYTE Ef16g0 EBflsgon
Z_0|Main ROT.Result BYTE Ef1eg0 Bfleg0ol
Z.0Main ROI.Quality EYTE Efleg0 Bflafcen
4_0|Hain ROI.xPos BEAL 0_0ooo00e+mn{45_ 0
8. 0|Main ROI.yPos BEAL 0_.000000e+o|-31._8
lz.0|Main ROI.Angle BEAL 0.000000e+01&5._ 0
l6.0(Main POI. Model EYTTE Efleg0 Bflogoz
17.0Main ROT. Quality MainSubROT BYTE Ef16#0 Bflogcn
18.0Main ROT Mumber of SubROT= BYTE Ef1eg0 Bflsgon
Z0.0|Hain ROI.PReserwve WORD WHELEHO WELEEOO0D
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6.3. Variablentabelle DB_Werte

6.4. Symboltabelle

£ DB_Werte -- @¥$1201SIMATIC 300{1CPU 315F-2 PN/DPAST -Programm(1) 0
g Operand Syrmial |.-'J-.nzeigef|:|rmat S‘tatuswert| Steuerwertl

1 DE10DBE 0 "DBE-Rezut" Msin_ROIReserve 0 DEZ 0

2 | DE10DBEE 1 "DB-Resut" Main_ROWarn DEZ 0

3 | DE10DBE 2 "DB-Resut" Main_ROLResult DEZ 1

4 | DEM10.DBE 3 "DBE-Rezultt" Main_ROlLGusalty DEZ a5

5 | DE10.DBD 4 "DB-Resut" Main_ROlxPos GLEITPUMKT 450

& | DE10DBD 8 "DB-Result" Main_ROlyPos GLEITPUMKT -3B

7 | DE10.DBD 12 "DBE-Result" Main_ROlLARgle GLEITPUMKT BE.0

s | DE10DBE 23 "DBE-Result" SubROI_01 Cuality DEZ 0

a | DE10.DBEE 16 "DB-Result" Main_ROl Model DEZ 3

10 A 40 " 51 20_Funktion_OK" Bl l]true

11 | A 44 51 20_Modellzet_ QR BOOL l]true

12 A 4732 51 20_RUN" BOOL l]true

13 A 43 "5 20_Madell_Ok" Bl .false

14 A 4.4 "5 20_Macell_M_CK" BOOL .false

15] A 45 51 20_MDR" Bl .false

16 A 4F 51 20_Fehler" BOOL .false

Syrmibal Adresze Datentyp HKaommeritar
51 20_Funktion_Ck A 4.0 BOOL 1 = SIMATIC %5120 funktionsfahig, kein Fehler
SE120 Modellset_OK A 4.1 BOOL 1 = Modell § Modellset ist ablauffahig
SE120_RUM A 4.2 BOOL 1 = SIMATIC %5120 im Auswertebetrieb (Run)
WS 20 _Modell_Ck A 43 BOOL 1 = Ohjekt wurde erkannt, Teil 0K
3120 _Modell_b_Ok A 4.4 Bl 1 = Ohjekt wurde nicht erkannt, Tei nicht OK
Vo120 _MDR A 45 Bl Meue Daten empfangen. Stebt nur 1 Zvkius an
YZ120_Fehler A 46 Bl Ez ist ein Fehler aufgetreten.
DB-Result DE 10 DB 10 DB Result
START E 0.0 Bl Bildaufrabme und Auzwertung starten
REZET E 01 Bl Ausweregerdt oder FB-Fehler ricksetzen
DI=&, E 0z Bl Sperren der manuellen Tastenbedienung
“E120 FB 1 FB 1 Y51 20-Communication via PROFIBUS-DP S7-300/400
STEUERUMGSPROGE A0 FC 10 FC 10 Steverungsprogramm mit FB1 und DBE10
PROGR &MWALFRLF o 1 o 1 Steverungsprogramm zu Y3120 aufruten
DB _Wierte WAT 1
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