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Die folgenden Symbole fiihren durch dieses Modul:

i Information

Programmierung

Beispielaufgabe

Hinweise
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1. VORWORT

Das Modul HO2 ist inhaltlich der Lehreinheit ,Frequenzumrichter an SIMATIC S7’ zugeordnet.

Grundlagen der
STEP 7- Programmierung
2-3Tage Module A

v

Weiterfiihrende Funktionen der

STEP 7- Programmierung

2-3 Tage Module B
Prozess-
visualisierung

Industrielle
2- 3 Tage Module F

Anlagensimulation
mit SIMIT SCE
1-2 Tage Module G

Programmier-
sprachen
2- 3 Tage Module C

Feldbussysteme
2- 3 Tage Module D

—

Frequenzumrichter
an SIMATIC S7
2-3 Tage Module H

IT- Kommunikation
mit SIMATIC S7
2- 3 Tage Module E

Lernziel:

Der Leser soll in diesem Modul lernen wie ein Frequenzumrichter SINAMICS S$120 zusammen mit
einer CPU 315F-2PN/DP am PROFINET in Betrieb genommen wird. Das Modul zeigt die prinzipielle
Vorgehensweise anhand von Beispielen zur Drehzahlregelung und zur Positionierung.

Voraussetzungen:

Fur die erfolgreiche Bearbeitung dieses Moduls wird folgendes Wissen vorausgesetzt:

e Kenntnisse in der Handhabung von Windows
e  Grundlagen der SPS- Programmierung mit STEP 7 (z.B. Modul A3 - ,Startup’
SPS- Programmierung mit STEP 7)
¢  Grundlagen zum PROFINET (z.B. Anhang VIl — PROFINET)
e  Grundlagen der Netzwerktechnik (z.B. Anhang V — Grundlagen der Netzwerktechnik)

Modul H02
Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET
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Benoétigte Hardware und Software

1.

PC, Betriebssystem Windows XP Professional mit SP2 oder SP3 / Vista 32 Bit Ultimate und
Business / Server 2003 SP2 mit 600MHz ( nur XP) / 1 GHz und 512MB ( nur XP) / 1 GB RAM,
freier Plattenspeicher ca. 650 - 900 MB, MS-Internet-Explorer 6.0 und Netzwerkkarte

Software STEP 7V 5.4
Inbetriebnahme- Software STARTER V4.1

SPS SIMATIC S7-300 mit CPU 315F-2 PN/DP und mindestens einer digitalen
Ein- und Ausgabebaugruppe.

Beispielkonfiguration:

- Netzteil: PS 307 2A

- CPU: CPU 315F-2 PN/DP

- Digitale Eingange: DI 16x DC24V

- Digitale Ausgange: DO 16x DC24V /0,5 A

Frequenzumrichter SINAMICS S120 mit:

- Power Module PM340 z.B.: Eingang: 1AC 200-240V, 50/60HZ Ausgang: 3AC 2,3A (0,37KW)

- Control Unit CU310 PN mit PROFINET- Schnittstelle

- Compact Flash Card (CF) mit Firmware-Option Performance-Erweiterung und aktuellem
Firmwarestand

- Basic Operator Panel (BOP20)

- Synchron-Servomotor z.B.: 1TFK7 COMPACT ZK 300 V 1.1 NM, 100 K, 3000 U/MIN mit Drive-
CLiQ- Schnittstelle und Absolutwertgeber 12Bit Multiturn

- Leistungsleitung z.B.: MOTION CONNECT 500 ohne Bremsleitung; 2,5 m

- Signalleitung DRIVE-CLIiQ z.B.: DRIVE-CLiQ-Leitung MOTION CONNECT 500 IP20/IP67; 2 m

Ethernet- Verbindung zwischen PC, CPU 315F-2 PN/DP und SINAMICS S120 mit CU310S PN

T I A Ausbildungsunterlage Seite 8 von 201 Modul H02
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T=1

3 STARTER

6 Ethernet- Verbindung

4 SIMATIC S7-300 mit 5 Frequenzumrichter SINAMICS
CPU 315F-2 PN/DP S120 mit:
- Power Module PM340
- Control Unit CU310 PN
- Compact Flash Card (CF)
- Basic Operator Panel (BOP20)
- Servomotor mit Drive-CLiQ-
Schnittstelle und Absolutwertgeber
- Leistungsleitung
- Signalleitung Drive-CLiQ
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2. HINWEISE ZUM EINSATZ DER CPU 315F-2 PN/DP
s Die CPU 315F-2 PN/DP ist eine CPU die mit 2 integrierten Schnittstellen ausgeliefert wird.
1 - Die erste Schnittstelle ist eine kombinierte MPI/PROFIBUS-DP- Schnittstelle, die am

PROFIBUS DP als Master oder Slave fir den Anschluss von dezentraler
Peripherie/Feldgeraten

mit sehr schnellen Reaktionszeiten eingesetzt werden kann.

Des weiteren kann Die CPU hier Uber MPI oder auch tber PROFIBUS DP

programmiert werden

- Die zweite Schnittstelle ist eine integrierten PROFINET- Schnittstelle.
Diese ermoglicht den Einsatz der CPU als PROFINET 10- Controller fiir den Betrieb von
dezentraler Peripherie an PROFINET. Uber diese Schnittstelle kann die CPU ebenfalls
programmiert werden!

- An beiden Schnittstellen kdnnen Frequenzumrichter und auch fehlersichere Peripheriegerate
eingesetzt werden.

Hinweise:
A - In diesem Modul wird die CPU 315F-2 PN/DP am PROFINET als IO- Controller eingesetzt.
- Zum Betrieb dieser CPU ist eine Micro Memory Card erforderlich!
- Die Adressen der Ein- und Ausgangsbaugruppen kénnen bei dieser CPU parametriert werden.
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3. HINWEISE ZUM EINSATZ DES FREQUENZUMRICHTERS SINAMICS S120
. Im Folgenden erhalten Sie fir Inbetriebnahme und Betrieb des SINAMICS S120 wichtige
1 Informationen. Dabei stellen wir jedoch keinen Anspruch auf Vollstandigkeit und beziehen uns auf
die folgende technische Dokumentation:
- Geratehandbuch
- Inbetriebnahmehandbuch
- Funktionshandbuch
- Listenhandbuch
- Handbuch zu S7-Funktionsbaustein FB283 / Toolbox SINAMICS S120
Diese Unterlagen stehen auf der SIEMENS Service- und- Support- Internet-Seite zur Verfligung:
- http://support.automation.siemens.com
Dort kdnnen Sie die jeweils aktuelle Version der Unterlagen kostenfrei herunterladen.
3.1 SINAMICS, die neue Antriebsfamilie
SINAMICS ist die neue Antriebsfamilie von Siemens fir den industriellen Maschinen- und
Anlagenbau. SINAMICS bietet mit den Serien SINAMICS G und SINAMICS S Lésungen fir alle
Antriebsaufgaben:
e Einfache Pumpen- und Lifteranwendungen in der Prozessindustrie
e anspruchsvolle Einzelantriebe in Zentrifugen, Pressen, Extrudern, Aufzigen, Férder- und
Transportanlagen
e Antriebsverbande in Textil-, Folien- und Papiermaschinen, sowie in Walzwerksanlagen
e hochdynamische Servoantriebe flir Werkzeug-, Verpackungs- und Druckmaschinen.
Je nach Einsatzgebiet steht innerhalb der Familie SINAMICS fur jede Antriebsaufgabe eine
optimal zugeschnittene Auspragung bereit.
SINAMICS G
Fumpan/Lofer
Homprassoran
;
b !
Férderachnik Papiermaschinen E
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Beschreibung des Frequenzumrichters SINAMICS S120
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SINAMICS S120 I6st anspruchsvolle Antriebsaufgaben flr ein breites Spektrum von industriellen
Anwendungen. SINAMICS S120 ist der Systembaukasten fiir High-Performance-Anwendungen im
Maschinen- und Anlagenbau. SINAMICS S120 bietet fir ein sehr breites Spektrum von industriellen
Anwendungen hochperformante Einzel- und Mehrachsantriebe.

In einem Leistungsbereich von 0,12 kW bis 4500 kW stehen Gerate in verschiedenen Bauformen (
Blocksize, Booksize Compact, Booksize und Chassis) zur Verfigung.

Aus einer Vielzahl aufeinander abgestimmter Komponenten und Funktionen stellt sich der
Anwender genau die Kombination zusammen, die seine Anforderungen am besten abdeckt.

Das leistungsfahige Auslegungstool SIZER (Siehe Modul H03.) erleichtert die Auswahl und die
Ermittlung der optimalen Antriebskonfiguration.

Erganzt wird SINAMICS S120 durch eine grof3e Palette von Motoren. Torque-, Synchron- und
Asynchronmotoren, ob rotierende oder lineare Motoren, werden von SINAMICS S120 unterstutzt.
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Einsatzgebiete im Maschinen- und Anlagenbau

s SINAMICS S120 wird in den Maschinen vieler Branchen eingesetzt:

1 e Verpackungsmaschinen
e  Kunststoffmaschinen
e Textilmaschinen
e  Druckmaschinen
e  Papiermaschinen
e Hebezeuge
e Handling- und Montagesysteme
e  Werkzeugmaschinen
e  Walzstralien
e  Prufstadnde
Modularitat fiir den Maschinenbau
SINAMICS S120 ermdglicht die freie Kombination von Leistungs- und Regelungsperformance.
Mehrachs- Antriebslésungen mit Uberlagerter Bewegungssteuerung sind mit dem SINAMICS S120-
Systembaukasten ebenso realisierbar wie Losungen mit Einzelantrieben.
Zentrale Regelungsintelligenz
Bei SINAMICS S120 ist die Antriebsintelligenz mit den Regelungsfunktionen in Control Units
zusammengefasst.
Sie beherrschen sowohl Vector- und Servo- Regelung als auch U/f~Steuerung. Darlber hinaus
fuhren sie fur alle Antriebsachsen Drehzahl- und Momentenregelung aus sowie weitere intelligente
Antriebsfunktionen.
Vector- und Servo- Regelung
Der Einsatz einer Vector-Regelung empfiehlt sich fir Antriebslésungen mit durchlaufenden
Warenbahnen, z.B. Drahtzieh-, Folien- und Papiermaschinen, sowie fur Hubwerke, Zentrifugen und
Schiffsantriebe mit harmonisch runder Bewegung.
Servo- Regelung wird flr getaktete Prozesse mit praziser und gleichzeitig hochdynamischer
Lageregelung mit Servomotoren eingesetzt, z.B. in Textil-, Verpackungs-, Druck- und
Werkzeugmaschinen.
SINAMICS S120 — Funktionen
e Basis-Funktionen: Drehzahlregelung, Drehmomentregelung, Positionierfunktionen
¢ Intelligente Anlauffunktionen fir eigenstandigen Wiederanlauf nach einer Stromunterbrechung
e  BICO- Technik mit Verschaltung antriebsnaher 1/0Os zur komfortablen Anpassung des
Antriebssystems an die Maschinenumgebung
e Integrierte Sicherheitsfunktionen zur rationellen Realisierung von Sicherheitskonzepten
e  Geregelte Ein-/Riickspeisung zur Vermeidung unerwinschter Netzriickwirkungen und
Energiertckfiihrung im Bremsbetrieb und fir mehr Robustheit gegentiber Netzschwankungen
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DRIVE-CLiQ - Schnittstelle und elektronisches Typenschild

Alle Komponenten von SINAMICS S120, inklusive der Motoren und Geber, sind Giber das
gemeinsame serielle Interface DRIVE-CLiIQ miteinander verbunden. Die einheitliche Ausfiihrung der
Leitungs- und Steckertechnik senkt die Teilevielfalt und die Lagerkosten. Fir Fremdmotoren stehen
Wandlerbaugruppen (Sensor Modules) fur die Umsetzung herkdmmlicher Gebersignale auf
DRIVE-CLIQ bereit.

Wichtiger Bestandteil der digitalen Verknipfung des Antriebssystems SINAMICS S120 sind die
elektronischen Typenschilder in jeder Komponente. Sie ermoéglichen iber DRIVE-CLiIQ- Verbindung
die automatische Erkennung aller Antriebskomponenten. Dadurch entfallt die manuelle
Dateneingabe wahrend der Inbetriebnahme oder beim Tausch — die Inbetriebnahme wird noch
sicherer! In den elektronischen Typenschildern der Motoren sind z.B. die Parameter des elektrischen
Ersatzschaltbildes und die Kennwerte des eingebauten Motorgebers hinterlegt, aber auch
Informationen wie Bestell- und Identifikationsnummern.

Bauformen des SINAMICS S120

DC/AC-Gerate (= Motor Modules), bestellbar in den Bauformen Booksize Compact, Booksize und
Chassis, zeichnen sich durch ihren modularen Aufbau aus. Die gesamte Antriebsintelligenz ist in
Control Units zusammengefasst. Sie Ubernehmen séamtliche Regelungsfunktionen im
Antriebsverband. Darlber hinaus fiihren sie alle weiteren Antriebsfunktionen aus, wie z.B.
Verknupfung antriebsnaher 1/Os, Positionierfunktionen, usw. und verfligen tuber PROFIBUS DP oder
PROFINET als zentrale Schnittstelle zur Anbindung an ibergeordnete Automatisierungssysteme.

Line Modules speisen die Energie in den Gleichstromzwischenkreis zentral ein. Optional sorgen
Line Modules mit geregelter Ein-/Rlckspeisung fiir eine konstante Zwischenkreisspannung und
hohe Netzvertraglichkeit. Motor Modules versorgen die Motoren mit Energie aus dem Zwischenkreis.

Bei den AC/AC-Geraten sind die Einspeisung und die Leistungsversorgung des Motors in einem
Gerat, dem Power Module, zusammengefasst — bestellbar in den Bauformen Blocksize und
Chassis. Bei Einzelachsanwendungen Ubernimmt die Antriebsregelung eine spezielle, auf das
Power Module montierte Control Unit (CU310), bei Mehrachsanwendungen eine Giber DRIVE-CLIQ
angekoppelte Control Unit (z.B. CU320).

g Y

8
:
N

8
o

Alle Bauformen frei kombinierbar

Die verschiedenen SINAMICS S120-Bauformen kdnnen dank der DRIVE-CLiQ-Schnittstellen
beliebig kombiniert werden, z. B. Line Modules in Bauform Chassis mit Motor Modules in Bauform
Booksize fur Mehrachsanwendungen mit hoher Gesamtleistung.
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3.21 Ubersicht der Komponenten des Antriebssystems SINAIMCS S120
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beschrieben.

Antriebssystom SINAMICS 5120

Naotzseitige Komponentan
MNetzdrosseln
Matzfilber

Stromversongung
Goesignole 24 M-Goradle sishe Katalog KT 10,1

T

g

Caontrol Units Control Units SIMOTION Maotor Modules
D410

cusin Da2s

cuazo D435
D445

Cxaz

-

Hier sehen Sie einen Uberblick aller Komponenten die Bestandteil des Antriebssystems SINAMICS
S120 sind. In den folgenden Kapiteln werden die hier verwendeten Komponenten genauer

Line Modules
Basic Line Modulas
Smart Line
Modulas
Activa Ling
Modules |

Zwischenkreiskompoenenten
Braking Maodula
Bramswedarstinde

Capacitor Module

Contral Supply Module

Singhe Motor .
Modules e
Double Maosor ke
Modules

ﬁ | - -

Sonsor Modules Powar Modules - Ausgangsseitige Kemponanten

Tarminal Modules
DRIVE-CLIQ Hulby

}ﬁ@ Ji
1.

Motordrossain
Sinusfilber

Synchronmaotoren ) Asynchrenmaotoren ) MOTION-CONNECT

Matoren 1FTE = Matoren 1PHT Laistungslaibungen

Matoren 1FTF Jaa‘ Maotoren 1PLG Signalieitungen

Matoren 1FKT E Maotoren 1PHa

Matoren 1FS6 ;

Torquamaotonen 1FW3

Gelriabe e o

Gelrisbemaolosen o)

Linearmaotoren ,

o, 0d_ D _poaT?
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3.2.2 Control Units
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Hier: Control Units CU310 DP, CU320 und SIMOTION D4x5

Control Unit CU310 DP und CU310 PN

Fur die Regelung eines einzelnen Antriebs wird die Control Unit CU310 eingesetzt. Eine
PROFIBUS-Schnittstelle (CU310 DP) bzw. eine PROFINET-Schnittstelle (CU310 PN) und eine
TTL/HTL-Geberauswertung sind Standard.

Control Unit CU320

Die Control Unit CU320 ist fur die Regelung mehrerer Antriebe ausgelegt. Dabei kdnnen an einer
Control Unit CU320 bis zu

e 8 Antriebe in U/f~Steuerung oder

e 6 Antriebe in Servo- Regelung oder
e 4 Antriebe in Vector-Regelung betrieben werden.

Uber die Control Unit CU320 lassen sich Verkniipfungen zwischen den einzelnen Antrieben
herstellen und bereits einfache technologische Funktionen realisieren.

Control Units SIMOTION D

Fir eine koordinierte Bewegungsfihrung wie Gleichlauf, elektronisches Getriebe, Kurvenscheibe
oder komplexe technologische Funktionen wird eine Control Unit SIMOTION D eingesetzt. Die
Control Units SIMOTION D gibt es in mehreren Leistungsvarianten:

e  SIMOTION D410 zum Ansteuern von 1 Achse

e SIMOTION D425 zum Ansteuern von bis zu 16 Achsen
e  SIMOTION D435 zum Ansteuern von bis zu 32 Achsen
e  SIMOTION D445 zum Ansteuern von bis zu 64 Achsen

Inbetriebnahme und Diagnose der verschiedenen Control Units erfolgt immer Gber das
Inbetriebnahme-Tool STARTER. Fir die Control Units SIMOTION D wird das Engineeringsystem
SCOUT bendtigt, in dem STARTER integriert ist.

Fir den Betrieb der Control Units wird eine Compact Flash Card (CF) benétigt.
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3.23 Power Modules

Die einfachste Auspragung eines Antriebssystems SINAMICS S120 besteht, so wie in dieser Unterlage
verwendet, aus einer Control Unit CU310 und einem Power Module. Im Power Module ist ein Netzgleichrichter,
ein Spannungszwischenkreis und ein Wechselrichter zur Speisung eines Motors integriert.

=e

Hier: Power Module Bauform Blocksize mit Control Unit CU310 DP

7

Control Power
Unit Module

G_D211_XX_00042

Power Modules sind fir Einzelantriebe ohne Energiertickspeisung ins Netz konzipiert. Fallt
generatorische Energie an, wird diese Uber Bremswiderstadnde in Warme umgewandelt.

Power Modules lassen sich auch Uber eine Control Unit CU320 oder eine Control Unit SIMOTION
D4x5 betreiben, z. B. wenn ein Einzelantrieb als Erganzung zu einem Mehrachsverband
hinzukommt. Die Power Modules der Bauform Blocksize sind in diesem Fall mit dem Control Unit
Adapter CUA31/CUA32 zu bestlicken. Dieser wird Giber DRIVE-CLIQ mit der Control Unit CU320
oder der Control Unit SIMOTION D4x5 verbunden. Power Modules der Bauform Chassis sind direkt
Uber eine DRIVE-CLIiQ-Leitung mit der Control Unit zu verbinden.
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3.24 Motor Modules und Line Modules

i Motor Modules
Im Motor Module ist ein Spannungszwischenkreis und ein Wechselrichter zur Speisung eines Motors
integriert.
P
B e 7]
Hier: Control Unit CU320, Line Module und zwei Motor Modules Bauform Booksize
Control DRIVE-CLIQ
Unit
P
% /// G_D211_XX_00043
Line = =
Module Motor
Modules
Motor Modules sind fir Mehrachsantriebe konzipiert und werden von einer Control Unit CU320 oder
einer Control Unit SIMOTION D angesteuert. Die Motor Modules sind Uber eine gemeinsame
DC-Verschienung verbunden. Durch den gemeinsamen Gleichspannungszwischenkreis ist ein
Energieausgleich zwischen den Motor Modules mdglich, d. h. erzeugt ein Motor Module
generatorische Energie, kann diese von einem anderen Motor Module im motorischen Betrieb
aufgenommen werden. Der Gleichspannungszwischenkreis wird aus der Netzspannung von einem
Line Module gespeist.
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3.2.5
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Line Modules

Line Modules erzeugen aus der Netzspannung eine Gleichspannung und versorgen Motor Modules
Uber den Gleichspannungszwischenkreis mit Energie.

Basic Line Modules

Basic Line Modules sind nur fiir Einspeisebetrieb geeignet, d. h. sie kbnnen generatorische Energie
nicht in das Netz zurtickspeisen. Fallt generatorische Energie an, z. B. beim Abbremsen der
Antriebe, muss diese lber ein Braking Module und einen Bremswiderstand in Warme umgewandelt
werden. Bei einer Einspeisung mit einem Basic Line Module ist eine entsprechende Netzdrossel
oder NetZfilter erforderlich. .

Smart Line Modules

Smart Line Modules kdnnen Energie einspeisen und generatorische Energie in das Netz
zuriickspeisen. Braking Module und Bremswiderstand sind nur dann erforderlich, wenn auch bei
Netzausfall — ohne Rickspeisemdglichkeit — ein gezieltes Abbremsen der Antriebe notwendig ist.
Bei einer Einspeisung mit einem Smart Line Module ist die entsprechende Netzdrossel oder
NetZfilter erforderlich.

Active Line Modules

Active Line Modules kénnen Energie einspeisen und generatorische Energie in das Netz
zurlckspeisen. Braking Module und Bremswiderstand sind nur dann erforderlich, wenn auch bei
Netzausfall — ohne Rickspeisemdglichkeit — ein gezieltes Abbremsen der Antriebe notwendig ist. Im
Gegensatz zu Basic Line Modules und Smart Line Modules erzeugen Active Line Modules eine
geregelte Gleichspannung, die unabhangig von Schwankungen der Netzspannung konstant
gehalten wird. Die Netzspannung muss sich dabei innerhalb der zugelassenen Toleranzen
bewegen. Active Line Modules entnehmen dem Netz einen nahezu sinusférmigen Strom und
verursachen keine schadlichen Stromoberschwingungen.

Antrieb Synchronmotor

Mit dem SINAMICS S120 kénnen sehr unterschiedliche Motoren betrieben werden:
Torque-, Synchron- und Asynchronmotoren, sowohl rotierende als auch lineare Motoren

In dieser Anwendung kommt ein Synchronservomotor vom Typ 1FK7 mit Drive-CLiQ- Schnittstelle
und Absolutwertgeber 12Bit Multiturn zum Einsatz

Die Motoren 1FK7 sind sehr kompakte, permanentmagneterregte Synchronmotoren. Mit den
verfigbaren Optionen, Getrieben und Gebern sowie dem erweiterten Produktspektrum kdnnen die
Motoren 1FK7 optimal an jede Anwendung angepasst werden.

Die integrierten Gebersysteme fur die Drehzahl- und Lageregelung sind abhangig von der
Anwendung wahlbar.

Die Motoren sind ausgelegt fiir den Betrieb ohne externe Beliiftung und flihren die entstehende
Verlustwarme Uber die Oberflache ab. Die Motoren 1FK7 besitzen eine hohe Uberlastbarkeit.
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3.2.6 Verbindungsleitungen MOTION- CONNECT

4

1 Die Leistungs- und Signalleitungen sind als Meterware und konfektioniert bestellbar.
Leistungsleitungen MOTION-CONNECT
Uber die Leistungsleitungen MOTION-CONNECT werden die Synchron- und Asynchronmotoren mit
den Motor Modules bzw. Power Modules verbunden.
Hier: Motor Module Stecker mit Rundstecker
DRIVE-CLiQ-Leitungen MOTION-CONNECT
Die DRIVE-CLIiQ- Leitungen werden eingesetzt bei der Verbindung von Komponenten mit
DRIVE-CLIiQ- Anschluss, die eine eigene oder externe DC-24-V-Stromversorgung haben.
Die DRIVE-CLIiQ- Leitungen, fiir die Verbindung der Line/Motor Modules mit einer Control Unit, sind
bereits Bestandteil der jeweiligen Line/Motor Modules- Lieferungen.
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3.2.7 Weitere Komponenten
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Die folgenden Komponenten werden hier noch eingesetzt. Zusatzlich kdnnen noch Netzseitige
Komponenten wie Netzdrosseln oder NetZzfilter, Zwischenkreiskomponenten wie Bremswiderstande
oder Ausgangsseitige Komponenten wie Motordrosseln und Sinusfilter eingesetzt werden.

Bei der Projektierung unterstltzt Sie hier die Software SIZER (Siehe Modul HO3!).

Compact Flash Card (CF)

SINAMIC S

Serial N

T i W g ]

Auf der CompactFlash Card befinden sich die Firmware und die eingestellten Parameter. Die
CompactFlash Card wird in den entsprechenden Slot der Control Unit CU310 gesteckt.

Basic Operator Panel BOP20

Das Basic Operator Panel BOP20 hat ein zweizeiliges Anzeigefeld mit Hintergrundbeleuchtung und
6 Tasten.

Die Stromversorgung des Basic Operator Panels BOP20 und die Kommunikation mit der Control
Unit CU310 findet Gber den auf der Rickseite des Basic Operator Panels BOP20 integrierten
Stecker statt.
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3.3 Sicherheitsvorkehrungen und Warnungen
i Vor Installation und Inbetriebnahme des SINAMICS S120 sind die folgenden Sicherheits- und
Warnhinweise zu beachten

EGB- Hinweise

A\IORSICHT

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente (EGB) sind Einzelbauteile, integrierte Schaltungen
oder Baugruppen, die durch elektrostatische Felder oder elektrostatische Entladungen
beschadigt werden konnen.

Vorschriften zur Handhabung bei EGB:

Beim Umgang mit elektronischen Bauelementen ist auf gute Erdung von Mensch,
Arbeitsplatz und Verpackung zu achten!

Elektronische Bauelemente dirfen von Personen nur beruhrt werden, wenn
* diese Personen uber EGB-Armband geerdet sind, oder

+ diese Personen in EGB-Bereichen mit leitfahigem FulRboden EGB-Schuhe oder EGB-
Erdungsstreifen tragen.

Elektronische Baugruppen sollten nur dann berihrt werden, wenn dies unvermeidbar ist.
Das Anfassen ist nur an der Frontplatte bzw. am Leiterplattenrand erlaubt.

Elektronische Baugruppen durfen nicht mit Kunststoffen und Bekleidungsteilen mit
Kunststoffanteilen in Berthrung gebracht werden.

Elektronische Baugruppen dirfen nur auf leitfahigen Unterlagen abgelegt werden (Tisch mit
EGB-Auflage, leitfahiger EGB-Schaumstoff, EGB-Verpackungsbeutel, EGB-
Transportbehalter).

Elektronische Baugruppen dirfen nicht in der Nahe von Datensichtgeraten, Monitoren oder
Fernsehgeraten gebracht werden (Mindestabstand zum Bildschirm = 10 cm).

An elektronischen Baugruppen darf nur gemessen werden, wenn das Messgerat geerdet
ist (z. B. Uber Schutzleiter), oder vor dem Messen bei potenzialfreiem Messgerat der
Messkopf kurzzeitig entladen wird (z. B. metallblankes Gehause berlhren).
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Durch betriebsmaBig auftretende elektrische, magnetische und elektromagnetische Felder
(EMF) kann fiir Personen, die sich in unmittelbarer Nahe des Produktes aufhalten -
insbesondere fur Personen mit Herzschrittmachern, Implantaten o. a. - eine Gefahrdung
auftreten.

Vom Maschinen-/ Anlagenbetreiber und von Personen, die sich in der Nahe des Produkis
aufhalten, sind die einschlagigen Richtlinien und Normen zu beachten! Dies sind
beispielsweise im Europaischen Wirtschaftsraum (EWR) die EMF-Richtlinie 2004/40/EG,
die Normen EN 12198-1 bis -3 sowie in der Bundesrepublik Deutschland die
Berufsgenossenschaftliche UnfallverhUtungsvorschrift BGV 11 mit zugehdriger Regel BGR
11 "Elektromagnetische Felder".

Danach ist eine Gefahrdungsanalyse jedes Arbeitsplatzes durchzufuhren, Maltnahmen zur
Reduzierung der Gefahren und Belastungen flir Personen abzuleiten und anzuwenden
sowie Expositions- und Gefahrenbereiche festzulegen und zu beachten.

Dieshezligliche Sicherheitshinweise in den Kapiteln sind zu beachten.

Sicherheitshinweise

/\GEFAHR

Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis festgestellt wurde, dass die Maschine, in
welche die hier beschriebenen Komponenten eingebaut sind, den Bestimmungen der
Maschinen-Richtlinie 98/37/EG entspricht.

Nur entsprechend qualifiziertes Personal darf an den SINAMICS S Geraten die Montage,
Inbetriebsetzung und Instandhaltung durchfihren.

Dieses Personal muss die zum Produkt gehorende Technische Kundendokumentation
bertcksichtigen und die vorgegebenen Gefahr- und Warnhinweise kennen und beachten.

Beim Betrieb elektrischer Gerate und Motoren stehen zwangslaufig die elektrischen
Stromkreise unter gefahrlicher Spannung, die bei Berlhrung zu schweren Verletzungen
oder Tod fihren.

Alle Arbeiten in der elektrischen Anlage missen im spannungslosen Zustand durchgefiihrt
werden.

AWARN UNG

Der einwandfreie und sichere Betrieb der SINAMICS S Gerate setzt sachgemalien
Transport, fachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung
und Instandhaltung voraus.

Fur die Ausfuhrung von Sondervarianten der Gerate gelten zusatzlich die Angaben in den
Katalogen und Angeboten.

Zusatzlich zu den Gefahr- und Warnhinweisen in der gelieferten Technischen
Kundendokumentation sind die jeweils geltenden nationalen, ortlichen und
anlagenspezifischen Bestimmungen und Erfordernisse zu beriicksichtigen.

An allen Anschlissen und Klemmen dirfen nach EN61800-5-1 und UL 508 nur sicher
getrennte Schutzkleinspannungen der Elektronikbaugruppen angeschlossen werden.
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Die Anwendung des Schutzes bei direktem Berlhren mittels DVC A (PELV) ist nur in
Bereichen mit Potenzialausgleich und in trockenen Innenrdumen zuldssig. Sind diese
Bedingungen nicht gegeben, mussen andere Schutzmallnahmen gegen elektrischen
Schlag (z. B. Schutz durch Schutzimpedanzen oder begrenzte Spannung bzw. Anwendung
von Schutzklasse | und II) angewendet werden.

VORSICHT

Bei Einsatz von mobilen Funkgeraten mit einer Sendeleistung > 1 W in unmittelbarer Nahe
der Komponenten (< 1,5 m) konnen Funktionsstorungen der Gerate auftreten.

AVO RSICHT

* Die Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von lber +80 °C aufweisen.

¢ Deshalb dirfen keine temperaturempfindlichen Teile z. B. Leitungen oder elektronische
Bauelemente am Motor anliegen oder am Motor befestigt werden.

s Esist darauf zu achten, dass bei der Montage die Anschlussleitungen
- nicht beschadigt werden
- nicht unter Zug stehen und
- nicht von rotierenden Teilen erfasst werden kdnnen.

Hinweis

A Es wird davon ausgegangen, dass fir die folgenden Bedienungsschritte und Aufgabenstellungen
eine fertige vormontierte Umrichtereinheit mit Asynchronmotor verwendet wird.
Beachten Sie bei der elektrischen Installation die Sicherheitsvorschriften und Warnhinweise der
Herstellerfirmen.
Hinweise und Richtlinien fir die Montage und zu der elektrischen Installation finden Sie in den
Handbulchern des SINAMICS S120.
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3.4

3.41
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Anschluss des Frequenzumrichters SINAMICS S120

Anschluss des Power Moduls PM340

Die Power Modules der Bauform Blocksize sind folgendermaf3en aufgebaut:
e Netzseitiger Diodengleichrichter

e Zwischenkreis-Elektrolytkondensatoren mit Vorladeschaltung

e Ausgangs-Wechselrichter

e Brems-Chopper flir (externen) Bremswiderstand

e Lufter zur Entwarmung der Leistungshalbleiter

Die Power Modules decken den Leistungsbereich von 0,12 kW bis 90,0 kW ab und sind in folgenden
Ausflihrungen mit und ohne NetZfilter erhaltlich:

e Power Module (230 V) BaugréRe FSA, mit und ohne integriertem NetZfilter

e Power Module (400 V) BaugroRe FSA, ohne integriertem NetZzfilter

e Power Module (400 V) BaugréRe FSB,FSC mit und ohne integriertem Netzfilter

e Power Module (400 V) BaugrofRe FSD,FSE, FSF ohne NetZfilter

Control Units und Power Modules kdnnen in beliebiger Konfiguration kombiniert werden.

Aufbau und Anschluss der hier verwendeten Variante PM340 (230V) BaugréfRe FSA sieht
folgendermalien aus:

Power Module
Interfaca [PM-IF)

Vearbindung mit Optiorsmaodul
Bremsenansteusrung

Zwischankrais-
Anschiuss DCPOCN

Metzanschiuss

Bremswiderstand R1/R2 ==

Motoranschluss

Schutzleferansdhiuss fir
Metzlatung

Schulzleiteranschiuss fir ——
Matoreitung

Hinweis:
Details zum Anschluss des Power Modules entnehmen Sie bitte dem Gerate- und dem
Montagehandbuch zu den Power Modules.
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3.4.2 Blockschaltbild fiir die Control Unit CU310 PN

i Im Folgenden ist das Blockschaltbild fir die Control Unit CU310 PN abgebildet.
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343 Drive-CLiQ- Schnittstelle

i Die Control Unit CU310 PN besitzt eine Drive-CLiQ- Schnittstelle zur Verbindung anderer
intelligenter Antriebskomponenten.
Pin Signalname Technische Angaben
1 TXP Sendedaten +
2 TXN Sendedaten -
8 3 RXP Empfangsdaten +
; 4 reserviert, nicht belegen
5 reserviert, nicht belegen
6 RN Empfangsdaten -
7 reserviert, nicht belegen
8 reserviert, nicht belegen
A + (24 V) Spannungsversorgung
B M {0W) Elektronikmasse
Blindabdeckung fir DRIVE-CLiIQ-Schnittstelle: Fa. Yamaichi, Bestellnummer: Y-ConAS-13
Die maximale DRIVE-CLIQ-Leitungslange betragt 100 m.
344 Sicherer Halt / Temperatursensor

Die Control Unit CU310 PN besitzt eine Klemmenleiste X120 fir sicheren Halt (EP) und

Temperaturtiiberwachung.
Klemme Funktion Technische Angaben
1 reserviert, nicht belegen
- 2 reserviert, nicht belegen
ro 3 M Masse
[ 4 +Temp " KTY- bzw. FTC-Eingang
An 5 -Temp " Masse fir KTY bzw. PTC
o o 6 reserviert, nicht belegen
| T EP +24V 2 Sicherer-Halt-Eingang (+)
|~ 8 EP M12 Sicherer-Halt-Eingang (-)
f]
Max. anschliefbarer Querschnitt 1,5 mm?

T I A Ausbildungsunterlage
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345 Digitalein- / ausgange

i Die Control Unit CU310 PN besitzt eine Klemmenleiste X121 fir die digitalen I0s.
Klemme Bezeichnung" Technische Angaben
1 DIo Spannung: -3 V bis 30 V
2 ol 1 Stromaufnahme typisch: 10 mA bei DC 24
3 DI 2 Potenzialtrennung: Bezugspotenzial ist Klemme M1
ra Pegel (einschl. Welligkeit)
~ 4 DI 3 High-Pegel: 15 V bis 30 V
= :‘: 5 M1 Low—Pegel: -3V bis 3V
= o 6 M Signallaufzeiten:
L—=H:ca 50 ps
@ H—L: ca 100 pus
o ; 7 DIDO 8 als Eingang:
8 DIoo 9 Spannung: -3 V bis 30 V
= ‘_g_ g M Stromaufnahme typisch: 10 mA bei DC 24 V
: r Pegel (einschl. Welligkeit)
el 10 DIoo 10 !
= . - . High-Pegel: 15V bis 30 V
R 11 DIDO 11 Low—Pegel: -3V bis 5V
12 M Klemmennummer 8, 10 und 11 sind "schnelle
Eingange"
Signallaufzeiten der Eingange/schnelle Eingange™
L = H: ca. 50 psi5 ps
H = L: ca 100 ps/50 ps
als Ausgang:
Spannung: DC 24 V
max. Laststrom pro Ausgang: 500 mA
dauerkurzschlussfest
Signallaufzeiten der Ausgange
L —+H:ca. 150 ps
Masx. anschlieRbarer Querschnitt: 1,5 mm?
Art: Federdruckklemme 1 (siehe Anhang A)
3.4.6 Elektronikstromversorgung
i Die Control Unit CU310 PN besitzt eine Klemmenleiste X124 zur externen Stromversorgung mit
24V,
Klemme Funktion Technische Angaben
[E] + Elektronikstromversorgung Spannung: DC 24V (204 -288 V)
E] +I + Elektronikstromversorgung Stromaufnahme: max. 0,8 A (chne DRIVE-CLIQ und
L] ?I M Elektronikmasse Digitalausgange)
= - max. Strom uber die Bricke im Stecker:
E] M Elektronikmasse 20 A bei 55 °C
max. anschlieRbarer Querschnitt: 2,5 mm?
Art: Schraubklemme 2 (siehe Anhang A)
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3.4.7
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3.4.8
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3.49
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PROFINET- Schnittstelle

Die Control Unit CU310 PN besitzt zwei Ethernet-Anschlisse X200 und X201.
Diese Ethernet-Weiche fiir zwei Anschlisse ist in Form von RJ45-Steckersockeln ausgefiihrt.

Kontaktbelegung der RJ45-Steckersockel

Kontakt | Bezeichnung Bedeutung Aderfarbe
1 Tx+ Ubertragen von Daten + Gelb

2 TX Ubertragen von Daten - Orange

3 R+ Empfangen von Daten + Weild

4 _

5 .

B Rox- Empfangen von Daten - Blau

HTL-/TTL-/SSI- Geberschnittstelle

Die Control Unit CU310 PN besitzt einen Geberanschluss X23.

Pin Signalname Technische Angaben
1 +Temp* KTY- bzw. PTC-Eingang
@ 2 SSI_CLK* SSI-Clock positiv
3 SSI_XCLK" SSI-Clock negativ
'5 g 4 P-Encoder Geberversorgung
g o 5 P-Encoder Geberversorgung
o° B P-Sense Remote-Sense-Geberversorgung (P)
o g 7 M Elektronikmasse
8 g 8 -Temp~ Masse fiir KTY bzw. PTC
1 g M-Sense Remote-Sense-Geberversorgung (N)
\@/ 10 RP R-Spur positiv
11 RN R-Spur negativ
12 BN B-Spur negativ
13 BP B-Spur positiv
14 AN_SSI_XDAT A-Spur negativ / SSI-Daten negativ
15 AP_SSI_DAT A-Spur positiv / S5l-Daten positiv

Art: 15-poliger Sub-D-Stecker

Serielle Schnittstelle (RS232)

Die Control Unit CU310 PN besitzt eine serielle RS232- Schnittstelle X22.

Pin Bezeichnung Technische Daten
T 2 RxD Receive Data, Empfangsdaten
@, 3 TxD Transmit Data, Sendedaten
_'“5-\ 5 Masse Bezugsmasse
. L]
L]
.
.
.
L ]
.
.
N
Q
|

Art: 9-poliger SUB-D-Stecker
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3.4.4Regeln zum Verdrahten mit DRIVE-CLiQ

Fir die Verdrahtung von Komponenten mit DRIVE-CLIQ gibt es folgende Regeln. Man
unterscheidet zwischen solchen DRIVE-CLiQ- Regeln, die unbedingt eingehalten werden
mussen, und empfohlenen Regeln, die, wenn sie eingehalten werden, keine nachtraglichen
Anderungen der im STARTER offline erstellten Topologie erfordern.

=k &

Die maximale Anzahl der DRIVE-CLiQ- Komponenten und die mdgliche Art ihrer Verdrahtung
ist abhangig von folgenden Punkten:

e den verbindlichen DRIVE-CLiQ- Verdrahtungsregeln

e der Anzahl und Art der aktivierten Antrieben und Funktionen auf der jeweiligen Control Unit
e der Rechenleistung der jeweiligen Control Unit

e den eingestellten Verarbeitungs- und Kommunikationstakten

DRIVE-CLiQ- Regeln:

Die nachfolgenden Verdrahtungsregeln gelten fiir Standardtaktzeiten (Servo 125 ps, Vektor
400 ps). Bei kurzeren Taktzeiten als den jeweiligen Standardtaktzeiten ergeben sich weitere
Einschrankungen aus der Rechenleistung der CU (Projektierung tber das Tool SIZER).

Die nachfolgenden Regeln gelten generell, sofern sie nicht eingeschrankt werden, abhéngig
von der Firmware-Version.

e Es sind maximal 14 Teilnehmer an einem DRIVE-CLiQ- Strang der Control Unit zulassig.

e Es sind maximal 8 Teilnehmer in einer Reihe zulassig. Eine Reihe wird immer von der
Control Unit aus betrachtet.

e Es ist keine Ringverdrahtung zugelassen.

e Die Komponenten dirfen nicht doppelt verdrahtet sein.

e Das TM54F darf nicht mit Motor Modules an einem DRIVE-CLIiQ- Strang betrieben werden.

DRIVE-CLiQ- Teilnehmern. Dies gilt auch fiir Double Motor Modules, von denen nur ein
Antrieb konfiguriert ist.

Hinweis:
A Ein Double Motor Module, ein DMC20, ein TM54F und ein CUA32 entsprechen jeweils zwei
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e Die Terminal Modules TM15, TM17 und TM41 besitzen schnellere Abtasttakte als die

TM31 und TM54F. Deshalb missen die beiden Gruppen von Terminal Modules in

getrennten DRIVE- CLiQ- Strangen angeschlossen werden.

e An eine Control Unit darf nur ein Line Module angeschlossen werden. An dieses Line

Modul durfen weitere Line Modules parallel angeschlossen werden.

e Bei Komponenten der Bauform Chassis kdnnen maximal ein Smart Line Module und ein
Basic Line Module gemeinsam an einer Control Unit betrieben werden (Mischbetrieb an

einem DRIVE-CLIiQ- Strang).

e Das Andern der voreingestellten Abtastzeiten ist zulassig.

e Ein Mischbetrieb von Servo mit Vektor ist nicht moglich.

e Ein Mischbetrieb von Servo mit Vektor U/f-Steuerung ist moglich.

e Bei Mischbetrieb von Servo und Vektor U/f-Steuerung sind getrennte DRIVE-CLIiQ- Strange fur
Motor Modules zu verwenden (auf einem Double Motor Module ist kein Mischbetrieb zulassig).
e Bei Vektor U/f-Steuerung durfen nur an einem DRIVE-CLIiQ- Strang der Control Unit mehr

als 4 Teilnehmer angeschlossen werden.

e Es kdnnen maximal 9 Geber angeschlossen werden.

e Es kdnnen maximal 8 Terminal Modules an die CU320 angeschlossen werden.

e Es kdnnen maximal 3 Terminal Modules an die CU310 angeschlossen werden.

e Das Active Line Module Booksize und die Motor Modules Booksize

— kdnnen in der Betriebsart Servo an einem DRIVE-CLIiQ- Strang angeschlossen werden.

— mussen in der Betriebsart Vektor an getrennte DRIVE-CLiIQ- Strange angeschlossen werden.
e Das Line Module Chassis (Active Line, Basic Line, Smart Line) und die Motor Modules
Chassis mussen an getrennte DRIVE-CLIiQ- Strange angeschlossen werden.

e Motor Modules Chassis mit unterschiedlichen Stromreglertakten missen an getrennten
DRIVE-CLiQ- Strangen angeschlossen werden. Motor Modules Chassis und Motor

Modules Booksize miussen daher ebenfalls an getrennten DRIVE-CLiQ- Strangen
angeschlossen werden.

e Das Voltage Sensing Module (VSM) sollte an einen freien DRIVE-CLIiQ- Port des zugehdrigen
Active Line Module / Motor Module angeschlossen werden (wegen automatischer Zuordnung des
VSM). Ausnahmen siehe Regeln fur Firmware-Version V2.4 und V2.5.

e Die Abtastzeiten (p0115[0] und p4099) aller Komponenten, die an einem DRIVE-CLIQ- Strang
angeschlossen sind, miissen unter sich ganzzahlig teilbar sein. Wenn an einem DO die
Stromreglerabtastzeit in ein anderes Raster geandert werden muss, das nicht zu den anderen DOs
am DRIVE-CLIiQ- Strang passt, sind folgende Mdglichkeiten gegeben:

— DO an einem anderen separaten DRIVE-CLiQ- Strang umstecken.

— Die Stromreglerabtastzeit bzw. die Abtastzeit der Ein-/Ausgange der nicht betroffenen DOs
ebenfalls so andern, dass sie wieder ins Raster passt.

Hinweis:
A Im STARTER kann mit der Maske "Topologie" bei jedem Antriebsgerat die DRIVE-CLiIQ- Topologie
geandert und geprift werden.

T I A Ausbildungsunterlage Seite 31 von 201 Modul H02
Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Empfohlene Regeln:
Damit die Funktion "Automatische Konfiguration" die Geber den Antrieben zuweisen
kann, mussen die nachfolgenden, empfohlenen Regeln eingehalten werden.

e Die DRIVE-CLIiQ- Leitung von der Control Unit muss an X200 des ersten Leistungsteils
Booksize bzw. X400 des ersten Leistungsteils Chassis angeschlossen werden.

e Die DRIVE-CLIiQ- Verbindungen zwischen den Leistungsteilen sind jeweils von der
Schnittstelle X201 zu X200 bzw. X401 zu X400 der Folgekomponente anzuschlie3en.

e Ein Power Module mit dem CUA31 sollte am Ende des DRIVE-CLiQ- Stranges
angeschlossen werden.

Beispiel zu einer DRIVE-CLiQ- Konfiguration:

DRIVE-CLIQ

L
X100

Caontral

Unit
310

Hm 24

Power Module 340
Motarieitung G berleitung
4l
1
I
Fa
-
= \

Hinweis:
A Die Geberleitung muss auch eine 24V- Spannungsversorgung mitfiihren!
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3.5 Inbetriebnahme des Frequenzumrichters SINAMICS S$120

Zur Inbetriebnahme des Antriebssystems SINAMICS S120 sind erforderlich:

e Inbetriebnahmetool STARTER oder BOP20 (nicht empfehlenswert)

e PROFIBUS- oder PROFINET- Verbindung zwischen Antrieb und STARTER
e VVerdrahteter Antriebsverband (siehe Kapitel 3.4)

=

3.51 Bedienung des SINAMICS S120 mit dem Basic Operator Panel BOP20
i Mit dem BOP20 kénnen zu Inbetriebnahmezwecken Antriebe ein- und ausgeschaltet werden
sowie Parameter angezeigt und verandert werden. Stérungen kénnen sowohl diagnostiziert

als auch quittiert werden.
Das BOP20 wird auf die Control Unit aufgeschnappt, dazu muss die Blindabdeckung
entfernt werden (weitere Hinweise zur Montage siehe Geratehandbuch).

3.5.1.1 Anzeigen am Basic Operator Panel BOP20

Anzeige Bedeutung

oben links Hier wird das aktive Antriebsobjekt des BOP angezeigt.

2-stellig Die Anzeigen und Tastenbetétigungen beziehen sich immer auf dieses Antriebsobjekt.

RUN Leuchtet, wenn mindestens ein Antrieb des Antriebsverbandes im Zustand RUN (Betrieb) ist.

RUN wird auch tiber das Bit r0899.2 des jeweiligen Antriebs angezeigt.

oben rechts In diesem Feld wird folgendes angezeigt:

2-stellig * Mehr als 6 Ziffern: noch vorhandene aber nicht sichtbare Zeichen (z. B. "r2" —> 2 Zeichen
rechts nicht sichtbar, "L1" —> 1 Zeichen links nicht sichtbar)

» Stdrungen: Auswahl/Anzeige der anderen Antriebe mit Stérungen

» Kennzeichnung von BICO-Eingéngen (bi, ci)

» Kennzeichnung von BICO-Ausgéangen (bo, co)

* Quell-Objekt einer BICO-Verschaltung zu einem anderen Antriebsobjekt als dem aktiven.

S Leuchtet, wenn mindestens ein Parameter gedndert und der Wert noch nicht in den
nichtfliichtigen Speicher (ibernommen wurde.

P Leuchtet, wenn bei einem Parameter der Wert erst nach dem Driicken der Taste P wirksam
wird.

C Leuchtet, wenn mindestens ein Parameter geéndert und die Berechnung zur konsistenten
Datenhaltung noch nicht angestoen wurde.

unten 6-stellig Anzeige von z. B. Parametern, Indizes, Stérungen und Warnungen.
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3.5.1.2 Tasten am Basic Operator Panel BOP20

i Taste Name Bedeutung
@ EIN Einschalten der Antriebe, fiir die der Befehl "EINJAUS 1" vom BOP kommen soll.
Mit dieser Taste wird der Binektorausgang r0019.0 gesetzt.
@ AUS Ausschalten der Antriebe, fiir die die Befehle "EIN/AUS 1", "AUS2" oder "AUS3" vom BOP
kommen soll.

Mit Dricken dieser Taste werden gleichzeitig die Binektorausgénge r0019.0, .1 und .2
zuriickgesetzt. Nach Loslassen der Taste werden die Binektorausgéange r0019.1 und .2 wieder
auf "1"-Signal gesetzt.

Hinwels:

Die Wirksamkeit dieser Tasten kann tber BICO-Parametrierung festgelegt werden (z. B. ist es
mdaglich, Uber diese Tasten alle vorhandenen Antriebe gleichzeitig zu steuern).

Funktionen | Die Bedeutung dieser Tasten ist von der aktuellen Anzeige abhéngig.

2

Hinweis:

Die Wirksamkeit dieser Taste zur Quittierung bei Stérungen kann Uber BICO-Parametrierung
festgelegt werden.

Parameter | Die Bedeutung dieser Tasten ist von der aktuellen Anzeige abhéngig.

Wird diese Taste 3 s lang gedriickt, wird die Funktion "RAM nach ROM kopieren” ausgefilihrt. Die
Anzeige "S" im BOP-Display verschwindet.

Héher Die Tasten sind abhé&ngig von der aktuellen Anzeige und dienen zum Erhdhen oder Verringern
von Werten.

Tiefer

<> =

3.51.3 Funktionen des Basic Operator Panel BOP20

Name Beschreibung

Hintergrundbeleuchtung Die Hintergrundbeleuchtung kann (iber pO007 so eingestellt werden, dass sie sich bei
fehlender Bedienung nach der eingestellten Zeit selbst ausschaltet.

Aktiven Antrieb Der aktive Antrieb aus BOP-Sicht wird tber p0008 festgelegt oder lber die Tasten "FN" und
umschalten "Pfeil hoch”.
Einheiten Die Einheiten werden (iber das BOP nicht angezeigt.
Zugriffsstufe Uber p0003 wird die Zugriffsstufe fiir das BOP festgelegt.
Je héher die Zugriffsstufe ist, desto mehr Parameter kénnen mit dem BOP ausgewéhlt
werden.
Parameterfilter Uber den Parameterfilter in p0004 kénnen die verfligharen Parameter entsprechend ihrer

Funktion gefiltert werden.

Betriebsanzeige wéhlen Uber die Betriebsanzeige werden Ist- und Sollwerte angezeigt.
Die Betriebsanzeige kann tiber p0006 eingestellt werden.

Anwender-Parameterliste | Uber die Anwender-Parameterliste in p0013 kann eine Auswahl von Parametern fiir den
Zugriff festgelegt werden.

Ziehen unter Spannung Das Ziehen und Stecken des BOP unter Spannung ist méglich.
* Taste EIN und AUS haben eine Funktion.

Beim Ziehen werden die Antriebe stillgesetzt.

Nach dem Stecken miissen die Antriebe wieder eingeschaltet werden.
+ Taste EIN und AUS haben keine Funktion

Das Ziehen und Stecken ist ohne Wirkung bei den Antrieben.

Tastenbetédtigung Fiir die Tasten "P" und "FN" gilt:

* Es muss In Kombination mit einer anderen Taste immer zuerst "P" oder "FN" gedriickt
werden und dann erst die andere Taste.
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3.51.4
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Projekthandling mit dem BOP20

Uber das BOP20 kénnen (iber Parameter folgende Funktionen durchgefiihrt werden, die
beim Projekt-Handling helfen:

o Werkseinstellung herstellen

o RAM nach ROM kopieren

e Erkennung Uber LED

e Stdrungen quittieren

Werkseinstellung herstellen

Die Werkseinstellung des kompletten Gerates kann im Antriebsobjekt CU hergestellt

werden.

e p0009 = 30

e p0976 =1

Die Werkseinstellung kann jedoch ebenso mit der Software STARTER hergestellt werden. Dazu
muss das Antriebsobjekt angewahlt werden und dann ,Zielgerat’ ,\Werkseinstellung wiederherstellen’
gewahlt werden ( — Zielgerat — Werkseinstellung wiederherstellen — OK)

[ STARTER - 5120_Pick&:Place

Projekt  EBearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife
[EEET e R
9 Jssf | |

=3 5120_FickbPlace
’_] Einzelantrisbsgerat sinflgen
- CU310_Pj
= ’_] Autamatische Konfiguratio
% Ubersicht
» Kommunikation
> Topologie
= Cu_s_126
I Ein-}#usgabe-komponente
Bl-o=] SERVO_02

=101

|l | @ @] || (R gl st %]

Meues Objekt einfiigen 3
Hw-Konfiguration &Ffnen

Ausschneiden
Kiopieren
Einfager

Loschen
Uribenennen
Vergleichen. ..

Online verbinden

W

Laden ins Zielgerat ...
RAM nach ROM kopieren...

Zielgerat

Laden it Dateisystem

Experte

Kansistenz prafen

Speichern und alles ibersetzen
Speichern und alles neu ibersetzen

wiederherstellen

onlinezugang ...

Ubersicht GEratEyETSIon .

Kommunikation 13
Taopologie

Projekt

x

Stufe | Meldung Technologiepakete auswahlen. .. :l

Information ist Liber TCPAP
Information Start der Kor
Infarrmation Ende der Konsistenz-Aktualisierung

Information Start der Onlinekonsistenzprifung fur alle Online-Gerate,
Information
Infomation
Information

Eigenschaften...

SINAMICS_5120_CU10_PN: Das Objekt SIMAMICS_S120_ CLUZ10_PN ist auf der Steuenung nicht akluel
SINAMICS_5120_CU310_PM: Das Dhjekt TMA4F_MA_03 ist auf der Steusrung nicht akbuell

SINAMICS_S120_CU310_PM: Das Objekt TMS4F_SL_04 ist auf der Steuerung nicht aktuell.

Infarrmation SINAMICS_5120_CU310_PM: Nicht alle Daten sind auf der Steuerung aktuell

Infarrmation Ende der Onlinekonsistenzpridfung fir alle Online-Gerdte. -

4| | 3

Alame E Ausgabe Zielspstem | 4% Diagrosetibersicht

Stellt auf dem markierten Gerat den Auslisferungszustand wisder her, [TCPIIP - IntelR) PRO/100 VE He... [Online-Modus i =z

Werkseinstellungen wiederherstellen

Wollen Sie wirklich die Werkzeinztellungen wiederherstellen?
Buzadresze und Baudrate werden nicht zurlickgesetzt.
Werkzeinztellungen wiederherstellen

v Werkseinstellungen ins BOM sichem

Ok |

Abbrechen
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RAM nach ROM kopieren

Das Speichern aller Parameter im nichtfliichtigen Speicher (Speicherkarte) kann im
Antriebsobjekt CU angestoRen werden:

e P-Taste fir 3 Sekunden drucken,

oder
e p0009 =0
e p0977 =1

Hinweis: Dieser Parameter wird nicht angenommen, wenn an einem Antrieb eine Identifikation
(z. B. Motoridentifikation) angewahlt ist.

Erkennung tiber LED

Die Hauptkomponente eines Antriebsobjektes (z. B. Motor Module) kann tber den Index von
p0124 identifiziert werden. Die Ready- LED der Komponente fangt an zu blinken. Der Index
entspricht dem Index in p0107. Uber diesen Parameter kann der Antriebsobjekt-Typ
identifiziert werden.

Auf den Antriebsobjekten kdnnen die Komponenten zusatzlich Giber folgende Parameter
identifiziert werden:

e p0124 Leistungsteil Erkennung tber LED

e p0144 Voltage Sensing Module Erkennung ber LED

e p0144 Sensor Module Erkennung tber LED

Stérungen quittieren
Durch Driicken der Fn- Taste kdnnen alle Stérungen quittiert werden, deren Ursache
behoben wurde.

T I A Ausbildungsunterlage Seite 36 von 201 Modul H02
Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

3.51.5
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Sichtbarkeit / Anderbarkeit von Parametern

Es gibt zwei Haupttypen von Parametern:
- Parameter, die gedndert werden kdnnen gekennzeichnet durch P....
- Parameter, die lediglich gelesen werden kénnen gekennzeichnet durchr....

Nicht jeder Parameter ist immer sichtbar / anderbar. Durch die folgenden Parameter kann dies
beeinflusst werden:

P0004 Anzeigefilter

Filtert Parameter entsprechend der Funktionalitat, um eine zielgerichtete Vorgehensweise bei der
Inbetriebnahme zu ermdglichen.

Folgende Filtereinstellungen kénnen hier vorgenommen werden:

: Alle Parameter

: Anzeigen, Signale

: Leistungsteil

: Motor

: Geber/Lagegeber

: Technologie/Einheiten

: Digitaleingange/-ausgange, Befehle, Ablaufsteuerung
: Analogeingange/-ausgange

0: Sollwertkanal/Hochlaufgeber

12: Funktionen

13: U/f-Steuerung

14: Regelung

15: Datensatze

17: Einfachpositionierer

18: Steuersatz

19: Motoridentifizierung

20: Kommunikation

21: Stérungen, Warnungen, Uberwachungen
25: Lageregelung

28: Freie Funktionsbausteine

47: Trace und Funktionsgenerator

50: OA-Parameter

90: Topologie

95: Safety Integrated

98: Befehlsdatensatze (Command Data Set, CDS)
99: Antriebsdatensatze (Drive Data Set, DDS)

= 00N~ WN-=O0
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P0003 Anwender-Zugriffsstufe

Legt die Stufe fur den Parameterzugriff fest. Flr die meisten einfachen Anwendungen ist die
Werkseinstellung (Standard) ausreichend.

Folgende Zugriffsstufen sind in den Umrichtern implementiert:

0: Anwenderdefiniert Parameter- Liste - Details zur Anwendung siehe p0013
(Ab Firmware-Version 2.6 nicht mehr verwendet )

1: Standard: erlaubt Zugriff zu den am haufigsten benétigten Parametern

2: Erweitert: erlaubt erweiterten Zugriff auf Grundfunktionen des Geréats

3: Experte: Nur fir Experten (z. B. BICO- Parametrierung)

4: Service: Fur diese Parameter ist die Eingabe eines entsprechenden Passworts (p3950) durch
autorisiertes Servicepersonal notwendig.

P0009 Gerateinbetriebnahme Parameterfilter

Filtert Parameter, so dass nur die zu einer bestimmten Funktionsgruppe zugeordneten Parameter
ausgewahlt werden. So werden dann bei einer Einstellung der Geréate- und
Antriebsbasisinbetriebnahme der Reihenfolge entsprechend die daflir benétigten Parameter
angezeigt.

Durch entsprechendes Setzen dieses Parameters werden diejenigen Parameter gefiltert, die in den
verschiedenen Stufen der Inbetriebnahme schreibbar sind. (Siehe Listenhandbuch!)

P0010 Inbetriebnahme Parameterfilter

Filtert Parameter, so dass nur die zu einer bestimmten Funktionsgruppe zugeordneten Parameter
ausgewahlt werden. So werden dann z.B. bei einer Schnellinbetriebnahme der Reihenfolge
entsprechend die dafiir benétigten Parameter angezeigt.

Je nach Antriebsobjekt (Einspeisung / Antrieb / TM ) stehen hier unterschiedliche Werte zur
Verfugung. (Siehe Listenhandbuch!)

Anderbar in Abhingigkeit des Umrichterzustandes

"P"- Parameter kdnnen auflierdem nur in Abhangigkeit vom Zustand des Umrichters verandert
werden.

Zum Beispiel kann der Parameter ,Gerat IBN Par_filt“ p0009 (Mit dem Attribut "C1, T" in der
Parameterliste) nur in der Inbetriebnahme Gerat "C1" oder im Bereitschaftszustand "T" verandert
werden, nicht dagegen bei Betrieb "U".

Zustan | Beschreibung

d
C1(x) Inbetriebnahme Geréat:

Die Gerateinbetriebnahme wird durchgefihrt (p0009 > 0).

C2(x) Inbetriebnahme Antriebsobjekt:

Die Antriebsinbetriebnahme wird durchgeftihrt (p0009 = 0 und p0010 > 0).

U Betrieb

T Betriebsbereit
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3.5.1.6 BICO- Technik
Ein dem neuesten Stand der Technik entsprechender Umrichter muss die Mdglichkeit
i bieten, interne und externe Signale (Sollwerte oder Istwerte und Steuer- sowie
Zustandssignale) zu verschalten.
Diese Verschaltung muss einen hohen Grad an Flexibilitat bieten, um den Umrichter einfach an
neue Applikationen anpassen zu kénnen.
Fir diese Anforderungen wird die BICO- Technik eingesetzt.
Mit Hilfe der BICO- Technik kénnen die Prozessdaten unter Verwendung der "Standard"-
Parametrierung des Umrichters frei verschaltet werden.
Hierbei werden alle Werte, die frei verschaltbar sind, als "Konnektoren" definiert,
z. B. Frequenzsollwert, Frequenzistwert, aktueller Istwert usw.
Alle digitalen Signale, die frei verschaltbar sind, werden als "Binektoren" definiert,
z. B. Status eines digitalen Eingangs, ON/OFF, Meldungfunktion bei Uber-/Unterschreitung
eines Grenzwerts usw.
In einem Umrichter befinden sich zahlreiche Eingangs- und Ausgangsgréf3en sowie Grofen
innerhalb der Regelung, die verschaltet werden kdnnen.
Somit ist es mdglich, den Umrichter mit Hilfe der BICO- Technik an die unterschiedlichen
Anforderungen anzupassen.
Binektoren
Ein Binektor ist ein digitales (binares) Signal ohne Einheit, das den Wert 0 oder 1 annimmt
kann. Binektoren beziehen sich immer auf Funktionen. Sie sind in Binektoreingange und
Binektorausgange unterteilt.
Der Binektoreingang ist immer mit einem "P"- Parameter gekennzeichnet (z.B. P0840 Bl: ON/OFF1),
wahrend der Binektorausgang immer mit einem "r"-Parameter dargestellt wird (z.B. r1025 BO: FF
Status).
Beispiel
Kombination des Befehls ON/OFF1 mit Wahl einer Festfrequenz.
Bl: ON/OFF1
Funktion BO: FF Status PO840 Funktion
—| r1025 } (1025.0) |—
PO840 = 1025.0
Binektorausgang (BO) === Binektoreingang (BI)
Bei Wahl einer Festfrequenz wird das Festfrequenz-Zustandsbit (r1024) intern von 0 auf 1
gesetzt.
Die Quelle fir den Befehl ON/OFF1 ist Parameter P0840 (Standard DI0). Wenn das
Festfrequenz-Zustandsbit als Quelle fir PO840 (P0840 = 1024) angeschlossen wird, startet
der Umrichter, indem er eine Festfrequenz aktiviert, und stoppt mit OFF1 mit bei Deaktivierung der
Festfrequenz.
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i Binektor- Symbole
Abkdrzung und Symbol Bezeichnung Funktion
BlT™ Binektor-Eingang Datenfuss
(Signalsenke) Proox —»
b Funkiion
BI: ... E—
BO— Binektorausgang Datenfluss
(Signalquelle) : L A—
Funktion _|—j
BO: ..
Konnektoren

Ein Konnektor hat einen Wert (16 oder 32 Bit), der eine normierte Gré3e (dimensionslos)

oder auch eine GroRe mit zugeordneten Maleinheiten enthalten kann.

Konnektoren beziehen sich immer auf Funktionen. Sie sind in Konnektoreingange und
Konnektorausgange unterteilt. Im Wesentlichen gilt dasselbe wie bei Binektoren: die
Konnektoreingange sind durch einen "P"- Parameter gekennzeichnet (z.B. P4071 Cl: TM31
Analogausgange Signalquelle), wahrend die Konnektorausgange immer mit einem "r"- Parameter
dargestellt werden (z.B. r0021 CO: Drehzahlistwert geglattet).

Beispiel

Verschaltung des Parameters r0755 (Anzeige Analogeingang) mit einem internen Wert (Haupt-
Frequenzsollwert). Dazu muss man den CO-Parameter r0755 (skalierter Analogeingang) mit dem
ClI- Parameter P1070 (Haupt-Sollwert) verschalten.

Cl: Haupt-Sollwert
Funktion CO: Ist. Al nach Skalierung [4000 h] P1070 Funktion
—| r0755 o (755[0])
P1070 = 755[0]
Konnektorausgang (CO) === Konnektoreingang (Cl)
Konnektor- Symbole
Abkiirzung und Symbol Bezeichnung Funktion
Cls Konnektor-Eingang Daterthuss
(Signalsenke) Pock
5 }——{ Funktion
Cl ...
Co—> Konnektorausgang LARERNS
(Signalquelle) ’ FRKRK
Funktion _:>
Co: ..
Hinweis:
Weitere Details siehe bitte Funktionshandbuch.
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3.5.1.7

=e

Befehlsdatensatz (CDS) und Antriebsdatensatz (DDS)

Es gibt in der Antriebstechnik Anwendungen bei denen es notwendig ist im Betrieb mit externen
Signalen mehrere Parameter gleichzeitig umzuschalten.

Damit dies moglich ist wurden bestimmte Parameter in Gruppen zusammengefasst.

Diese so genannten Datensatze gibt es als:

e Befehlsdatensatz (CDS, Command Data Set)

e Antriebsdatensatz (DDS, Drive Data Set), dieser beinhaltet Geberdatensatz (EDS, Encoder Data
Set) und Motordatensatz (MDS, Motor Data Set MDS)

Fur jeden Parameter eines Datensatzes sind drei unabhangige Einstellungen mdéglich. Diese
Einstellungen kdénnen tber den Index des jeweiligen Parameters erfolgen:
z.B.: fUr einen Parameter aus dem Befehlsdatensatz:

Index

Pxxxx[0] Befehlsdatensatz 0 (CDS0)
Pxxxx[1] Befehlsdatensatz 1 (CDS1)
Pxxxx[2] Befehlsdatensatz 2 (CDS2)

Durch Wechseln des Datensatzes wird dann der gewlinschte Parameter aktiviert.

Dies geschieht fiir den Befehlsdatensatz (CDS) mit Hilfe der BICO- Parameter P0810 (CDS Bit0)
und P0811 (CDS Bit1). Der wirksame Antriebsdatensatz wird im Parameter r0050 angezeigt.

Datensatz | Zustand CDS Bit1(P811) Zustand CDS Bit0 (P810)
CDS0 0 0
CDSs1 0 1
CDS2 1 0
CDS3 1 1

Ein Antriebsobjekt kann max. 32 Antriebsdatensatze (DDS) verwalten. Die Anzahl der
Antriebsdatensatze wird mit p0180 konfiguriert. Die bis zu 32 Antriebsdatensatze (DDS) werden mit
Hilfe der BICO- Parameter P0820 (DDS Bit0) bis P0824 (DDS Bit4) umgeschaltet. Der aktive
Antriebsdatensatz wird im Parameter r0051 angezeigt wird.

Hinweis: Komplette Datensatze kdnnen auch mit den Parametern 809 [0,1,2] flr CDS und 819
[0,1,2] fur DDS kopiert werden. Dies kann ebenfalls in der Software STARTER durchgefihrt
werden. Genauere Vorgehensweise und Details zu Datensatzen siehe Funktionshandbuch
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3.5.1.8 Parameter mit dem Basic Operator Panel (BOP) @ndern

Die nachstehende Beschreibung dient als Beispiel fiir das Andern beliebiger Parameter iiber das
BOP.

=k &

Der SINAMICS S120 besitzt Parameter mit und ohne Index.

Mit Hilfe des Index wird ein Parameter (z.B. P0013[49]) mit mehreren Folgeelementen
definiert (im vorliegenden Fall 49). Jeder einzelne Index wird mittels eines numerischen
Wertes definiert.

Im Folgenden wird beschrieben, wie Sie die Werte von Parameter P0013[4] von 0 auf 300 andern.
Voraussetzung ist, dass die entsprechende Zugriffsstufe eingestellt ist (p0003 = 3).

aramalaranzaiga 1 M1l 4x M1l —
e 3 @E @[ |®
—e | _ _ _ _ - | — R [— _ _ _
NI L RN
[ 1l LT T |
B X f - 3% M)
Wertanzsige LiC FN|LIC (A|LIC (P
= e | H S
INIRIR [ [t 111
] |_TUT_| I |} __|1_| ||

A Hinweis: Bei Parametern ohne Index wird der zweite und dritte Schritt ibersprungen.
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3.5.1.9
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Parameterlisten / Funktionsplane
Eine komplette Parameterliste mit einer detaillierten Beschreibung aller Parameter, sowie
Ubersichtszeichnungen der internen Programmstruktur (Funktionspléane) finden Sie in dem

Listenhandbuch.

Die Parameterbeschreibung hat dort folgendes Aussehen (Prinzip):

Leseparameter
BICO {falls vorhand en)
& i |
r0063 CO: Frequenz-lstwert / Frequenz-lstwert
ClUZ40S Zugriffsstufe: 3 P-Gruppe: Regelung Datentyp: Floating Point
CLZ405 DP Einheit: [Hz] Datensatz: -

CLI/PM-Varianten

Schreibparameter
rlndex +—E!.IED {falls worhanden)

p0700[0...2] Wahl der Befehlsquelle / Wahl.Bef.Quelle

CLUZ40E Zugriffsstufe: 1 P-Gruppe: Befehle Datentyp: Unsigned18
Schnell-IBN: YES Alktiv: NO Datensatz: CDS
Cu240s =
Anderbar: C T
T Min Max Waerkseinstellung
6 2

0
CL/PM-Varianten

Hier werden Beschrieben:

» Parameternummer (gegebenenfalls mit Index)

» Parametertext

« Zugriffsstufe (Abhangigkeit von PO003)

» Parameter(P)-Gruppe (Abhangigkeit von P0004)

« Datentyp (Unsigned8, Unsigned16, Unsigned32, Integer 16 oder Floating Point)
* Schnell-Inbetriebnahme (IBN) Ja/Nein

» Aktiv Ja (Anderungen der Parameterwerte werden unmittelbar nach ihrer Eingabe wirksam.) oder
Nein (Die Schaltflache "P" auf dem Operator Panel (OP) muss gedriickt werden, damit die
Anderungen wirksam werden.)

» Datensatz Parameter, die zu Datensatzen gehoéren, werden hier mit CDS (Befehlsdatensatz) oder

DDS (Antriebsdatensatz) entsprechend zugeordnet.

+ Anderbar in Umrichterzustand Inbetriebnahme C, Betrieb U oder Betriebsbereit T
* Einheit falls es eine physikalische Mafeinheit fiir diesen Parameter gibt

* Min gibt den niedrigsten Wert an, auf den der Parameter eingestellt werden kann
» Max gibt den hochsten Wert an, auf den der Parameter eingestellt werden kann

» Werkseinstellung gibt den Vorgabewert fir die Werkseinstellung an.

Hinweis:
Weitere Details siehe Listenhandbuch.
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3.5.2 Inbetriebnahme mit der Software STARTER

s Im Folgenden wird die Inbetriebnahmen der Beispielanwendungen fir den Frequenzumrichter
1 SINAMICS S120 mit der Software STARTER beschrieben. Die Inbetriebnahme mit Hilfe eines PCs
ist bei der Komplexitat dieser Gerate sehr zu empfehlen.
Der STARTER dient zur Inbetriebnahme von Antriebsgeraten der Produktfamilien MICROMASTER
und SINAMICS.
Mit dem STARTER konnen folgende Arbeiten ausgefiihrt werden:
e Inbetriebnahme
e Testen (Uber Steuertafel)
e Antriebsoptimierung
e Diagnose durch Online- Ansicht in allen Inbetriebnahmemasken.
Objekte im STARTER:
Ordner Bedeutung/Hinweis
Ep Projekt In diesem Ordner wird das gesamte Prajekt abgelegt. Es ist immer nur ein Projektordner
vorhanden
. Antriehsgerit Hier wird die Daten des Antriebsgerdtes abgelegt. Ein Antriebsgerat kann z. B. ein SINAMICS
5120 oder MICROMASTER 440 sein. Pro Antriebsgerat kinnen mehrere Antriebe vorhanden
sein.
m Regelungsbaugruppe Zentrale Komponente fiir die Regelungs- und Steuerungsfunktionen, Die Regelungsbaugruppe
(SINAMICS) kormmuniziert mit alen inteligenten Komponenten des Antriebssystemns,
L] Netzeinspeisung Die Metzeinspeisung erzeugt aus der dreiphasigen Netzspannung die Gleichspannung flr den
(SINAMICS) Zwischenkreis. FUr eine Regelungsbaugruppe bendtigen Sie eine Netzeinspeisung.
A Ohjekte Beinhaltet untergeordnete Objekte eines Antriebsgerdts z. B. Antriebe {Motor und Motaor
(SINAMICS) Modul) und Klermmenmodule.
E 1/0 Komponente mit Digitalein-fausgangen, Analogein-fausgangen 2, B, Onboard IO der
(SINAMICS) Regelungsbaugruppe oder Terminal Module TM31,
] Technologieohjekt  Hier werden die Parameter und die Konfiguration des Antriebs abgelegt z. B, Servo- oder
Antrieh Vectorregelung, In den untergeordneten Elementen konfigurieren Sie den Antrieb (Motor
und Motor Modul),
®) Neues Objekt Doppelklicken Sie auf das Symbal, um z. B, einen neuen Antrieb in das Projekt einzufligen. Das
ainfiigen Fenster Antrieb einfigen wird aufgeblendet.
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s Der STARTER bietet fiir das Projekt-Handling folgende Hilfsmittel:
1 e RAM nach ROM kopieren

e Laden ins Zielgerat
e Laden ins PG/PC
e Werkseinstellung herstellen
e Assistenten zur Inbetriebnahme
e Einblenden der Funktionsleisten
e Anlegen und Kopieren von Datensatzen
RAM nach ROM kopieren
Diese Funktion sichert die flichtigen Daten auf der Control Unit auf den nichtfliichtigen Speicher
(Speicherkarte). Damit bleiben die Daten nach einem Ausschalten der 24-V- Versorgung der Control
Unit erhalten.
Diese Funktion kann aktiviert werden durch:
e Extras -> Einstellung -> Download -> Aktivierung von "RAM nach ROM kopieren"
Hierdurch werden bei jedem "Laden ins Zielsystem" oder "Laden ins Zielgerat" die Daten in den
nichtflichtigen Speicher Gbernommen.
e Rechte Maustaste auf dem Antriebsgerat -> Zielgerat -> RAM nach ROM kopieren
e Antriebsgerat grau hinterlegt -> Schaltflache "RAM nach ROM kopieren"
Laden ins Zielgerat
Diese Funktion Iadt das aktuelle Projekt vom STARTER in die Control Unit. Die Daten werden in den
Arbeitsspeicher der Control Unit geladen und anschlielend wird ein Reset ausgeldst.
Diese Funktion kann aktiviert werden durch:
e Rechte Maustaste auf dem Antriebsgerat -> Zielgerat -> Laden ins Zielgerat
e Antriebsgerat grau hinterlegt -> Schaltflache "Laden ins Zielgerat"
e Online-/Offline-Vergleich Maske -> Schaltflache "Laden ins PG/PC"
e Projekt in alle Antriebsgerate gleichzeitig: Schaltflache "Projekt ins Zielsystem laden", Menu
Projekt -> Laden ins Zielsystem
Laden ins PG/PC
Diese Funktion I&dt das aktuelle Projekt von der Control Unit in den STARTER.
Diese Funktion kann aktiviert werden durch:
e Rechte Maustaste auf dem Antriebsgerat -> Zielgerat -> Laden ins PG/PC
e Antriebsgerat grau hinterlegt -> Schaltflache "Laden ins PG"
e Online-/Offline- Vergleich Maske -> Schaltflache "Laden ins PG"
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i Werkseinstellung wiederherstellen

Diese Funktion setzt alle Parameter im Arbeitsspeicher der Control Unit auf Werkseinstellung.
Damit die Daten auf der Speicherkarte auch auf Werkseinstellung zurliickgesetzt werden, muss ein
"RAM nach ROM kopieren" durchgeflhrt werden.
Diese Funktion kann aktiviert werden durch:
e Rechte Maustaste auf dem Antriebsgerat -> Zielgerat -> Werkseinstellung wiederherstellen
e Antriebsgerat grau hinterlegt -> Schaltflache "Werkseinstellung wiederherstellen”
Einblenden der Funktionsleisten
Die Funktionsleisten kénnen Uber Ansicht -> Funktionsleisten durch Hakchen aktiviert
werden.
Anlegen und Kopieren von Datenséatzen (Offline)
In der Konfigurationsmaske des Antriebs kdnnen Antriebs- und Befehlsdatensatze (DDS und CDS)
hinzugefugt werden. Dazu missen die entsprechenden Schaltflachen gedriickt werden.
Bevor Datensatze kopiert werden, sollten alle fiir beide Datensatze nétigen Verschaltungen
durchgefihrt sein.
Weitere Hinweise zu Datensatze siehe Funktionshandbuch.
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3.53 Anlaufverhalten des SINAMICS S120

s Nach dem erstmaligen Einrasten der Control Unit am Power Module erkennen sich die Gerate
1 gegenseitig.
Ebenso werden die DRIVE-CLiQ- Komponenten beim Hochlauf automatisch erkannt.
Ein Anlauf erfolgt automatisch nach Aus- Einschalten oder einem Spannungsausfall. Er
kann nur mit einer gesteckten CompactFlash Card (CF) ausgefiihrt werden.
Die einzelnen Zustadnde wahrend des Hochlaufs werden Uber die LEDs auf der Control Unit (CU320,
CU310) angezeigt.
e Die einzelnen Zustande dauern unterschiedlich lang.
e Bei einem Fehler wird der Hochlauf beendet und die Ursache Uber die LEDs entsprechend
angezeigt.
e Am Ende eines fehlerfreien Hochlaufs werden alle LEDs kurz ausgeschaltet.
LED Zustand Bemerkung
RDY DP1 OPT MOD
aus rot rot aus loaded -
aus arange rot aus running -
aus rot 2 Hz rot aus error file Software auf CompactFlash Card
unvollstandig oder fehlerhaft.
aus rot 0,5 Hz rot aus error crc CRC fehlerhaft.
aus aus rot aus FW loaded |-
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e Nach dem Hochlauf werden die LEDs Uber die geladene Software angesteuert. Es gilt die
Beschreibung der LEDs nach dem Hochlauf.

LED Farbe Zustand Beschreibung, Ursache Abhilfe
ROY (READY) | - AUS El=ttranikstromversorgung fehlt ader ist -
aulterhalb des zulassigen Toleranzbersichs.
Srin Daverdicht | Die Komponente ist betriebsberet und zyklische |-

DRIVE-CLiG-Kommunikation findet statt oder die
Confral Unit wartet auf die Erstinbetriebnahme.

Blinlkdicht Inbetrisbnahme/Reset
0.5 Hz
Blinklicht Schreiben auf Speicherkarts, -
2Hz
Riod Ciauericht | Es liegt mindestens sine Stdrung von digser Staneng beheben und
Komponente an. quittieren
Blinklicht Firmemareupdate vollstandig,
0.5 Hz warken auf PowerOn
Blinkdicht Boaotfehler Uberpnifen, oh
2Hz CompactFlash Card richbig
=steckt
CompactFlash Card
tauschen
Contnod Unit tauschen
POWER. O durchiftihren
Blinklicht Allgemsine Fehler
2Hz Busfehler
Grdind Blinkdicht Control Unit 320 ist betriebshereit. Lizenzen nachnisten
Rt 0.5 Hz Es fehlen aber Software-Lizenzen.

Crange Dauverdicht | Systemhochlzuf und DRIVE-CLIG- -
Kommunikation wird aufgebaut.

Blinkdicht Firmware-Update der angeschlossensn DRIVE- |-
0.5 Hz CLizZ-Komponenten [Suft
Blinklicht Fimmemare-Update der Komponenten ist POWER. OM der jeweiligen
2Hz abgeschlaszen. Warten auf POWER ON dar Komponente durchfiihren
jeweiligen Komponents,
Giriind Blinklicht Erkennung der Komponents dber LED ist -
Cirange 1 Hz aktiviert {p0124[00).
oder Rot! Hirweis:

Orange Die beiden Maglichkeiten hingen vom Zustand
der LED beim Aktwviersn Gber pl124[0] = 1 ab.
D1 - Aus Zyklische Kommunikation hat (noch) micht -
PROFIdrive stafigefundan.

zyklischer Hinweis:

Eetrieb Cer PROFIdrive ist kommunikationsbersit, wenn
die Caontrol Unit betriebsbersit =2 (siehe LED
RDY).

Srdn Davericht | Zyklische Kommunikation findet statt. -
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LED Farbe Zustand Beschreibung, Ursache Abhilfe
Blinklicht Zyklische Kommunikation findst noch nicht -
0.5 Hz vallstandig statt

Midgliche Ursachen:
»  Der Controller Qbertrdgt keine Solbeerts,

# Beitaktsynchronem Betrieh wird kein ader 2in
fehlerhafies Global Control (GC) vom
Cantroller dbertragsn.

Fot Dauerlicht | Zyklische Kemmunikation wurde unterbrochen. Storumg beheben
Orange Blinkdicht Firmwars Checksummenfehler (CRC-Fehler). Uberprifen, ob
2Hz CompaciFlash Card richtig
steckt

CompaciFlash Card
tauschen

Control Unit tauschen
POWER OM durchifiihren
OPT - Aus Elektronikstromeersorgung fehit, -

[OPTIOM) st aulterhalb des zulassigen Toleranzbersichs,
“ompaonsnte nicht betriebsbersit,

Oipfion Board nicht vorhanden,
k=in zugshdriges Antriebschiekt angslegt,

Gniin Dauerlicht | Oplion Board ist betriesbshereit -
Blinklicht Abhangig wom eingssetzten Oplion Board. -
0.5 Hz
Rat Cauerlicht | Es liegt mindestens eine Stirung dieser Stdrumg beheben und
Homponente an. quitieren
Oiplion Board nicht bereit (z. B. nach dam
Einschalten).
MOD - Aus Resenviert -
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3.5.3.1

i

/N

Die CompactFlash Card (CF)

SIEMENS

i
in
ws
1

Hinweise:

Die CompactFlash Card darf nur wie im Bild oben (Pfeil rechts oben) dargestellt gesteckt
werden.

Die CompactFlash Card darf nur im spannungsfreien Zustand der Control Unit gezogen
und gesteckt werden.

Auf der CompactFlash Card befinden sich:

* Keys: Lizenzschlissel

 Siemens: FW fur Komponenten und CU; Konfigurationsdateien; ...
» User: Parameterdateien fir Anwender und Werksreset

Bootloader

Im Anlauf bendtigt die CU zwei Bootloader. Die Version der Loader kann in den
Parametern r197, r198 gelesen werden:

IP-I'Ir D | + | + |Parametertext
|r1 a7 Lader 1 Yersion 2000700

r198 Lader 2 “ersion 2002400

Loader 1

Der “First level loader® organisiert den CU-Anlauf:

* Integriert in der CU320

* Bei D435 wird der Loader 1uber SIMOTION bereitgestellt

Loader 2:
Der “Second level loader” befindet sich auf der CF- Card. Dieser wird fir den vollstandigen Hochlauf
bendtigt.

Hinweis: Eine CompactFlash Card mit Firmware V 1.3 kann nicht im Windows-Explorer durch
Aufspielen der Firmware V 2.1.x hochgertiistet werden, da der Bootloader der CF Karte mit
hochgerustet werden muss.
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3.5.3.2

i

Einschalten der Einspeisung

Nach dem Einschalten der Einspeisung erfolgt folgender Hochlauf.

POWER ON

4

ST

51: Einschaltsperre

Netzschitz

=1= Z5WA .06 =1
ZSWA D02 =0

ausschalten

¥

Jnbetiebnahme ferig®
(pC010 =0 und p0008 =0) —
L= AUSAT (STWAE.OD) —O

J0= AUS2Y (STWAE.01) — &

24 % an EP-Klemmen
Motor Module <3= + =
52: Einschaltsbereit
ZSWADD =1, 56
ZEWA /0206 =0 |<2=> Metzschitz
- Hauptschitz aus ausschalten
F Y

- Warten auf Einschalten

¥

L=aust — &

p0862 }—-

==

L J
53: Betriebshereit
ZSWA.00/01 =1, 19
ZSWA 020611 =0 Erd

o=ausz — &

Metzschitz ist EIN
orladung abwarten

==

y p3490 }—- —
!

LBetrieb freigeben” {STWA.03)
& i
c1> L=ausr—d & /
S4: Betrieb 2 /
ZSWAEDHOT =1 — -
ZSWAED2/06M1 =0 |=2>[ T

- Impulse freige geben
- Reqgler freigegeben
=1 STWA xx = Steverwort Ablaufsteuerung Bit xx (rDB9E),

ZS5WA xx = Zustandswort Ablaufsteuerung Bit xox (r0899).

=2> )00 2 = Befriebsanzeige
=3> nur erfordedich bei aktivierter Safety-Funktion Sicherer Halt®

Modul H02
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3.5.3.3 Einschalten des Antriebs

=i e

Nach dem Einschalten des Antriebs erfolgt der Hochlauf nach folgendem Schema.

FOWER ON

.

51: Einschaltsperre

o Anirebsieht
<1> ZSWA 06 = 1 ﬁ
ZSWA. 00/01/02/11 = 0 €2
, a Impulsfreigabe HW

«Inbefriebnahme ferig v [FP2701.8) [FP2711.8]- &
(OO0 = 0 und pOODE = 0) —

0= AUST" (STWA.00) ] T

O=AUS2' (STWADT) — &

35b: Schnellhalt

LS =AUSE (STWALDZ) — SWA.0D/01 =1, Z5WA. 11 =1

24V an EP-Klemmen — ZESWA02/06=0
Matar Module =3 s <> Antrien liber Schnelnaltramoe
- - oder Momentgranze aufn =0
52: EIHSChE'tStIEI‘E% fanren, dann Impulas spemen
ZSWA00 =1, L
ZSWA11=0 2=

- Netzschitz ist AUS S -
-Warten auf Einschalten \
1
i v |

™ ] |

Einspeisung bereit -0 = AUST = & | |

|\:F"DE‘E4 f Impulsfreigabe HW & |

—C
[P [FP2T01.8]
von Line Module bew. INFEED L =1= |
3
(r0863.0) 53: Betriebsberett
ZIWA DD =1, §
ZSWA.02/06/11 =0  |<2> 55a: Rampenhalt
Metzschitz ist EIN Z5WA.00/01 =1
Vorlad ung abwarten ZIWAI1 =1
ZSWA.02/06=0
Betrieb freigeben® (STWA.03) J"
LJBereit” von Motor Module (r0863.0) _}
Entmagnetisierung abgeschlossen 8: —
(r0046.27 =0) |
|
LO=austt—g & |
==
; . 4
54: Betrieb |
ZSWA 00/01 =1 /

ZSWA 11 =1 /
ZSWA.06 =0 e

k - Impulse freigegeben ) —
- Regler freigegeben

=1> STWA xx = Steuerwort Ablaufsteverung Bit xx (r0828),
ZSWA xx = Zustandswort Ablaufsteuerung Bit xoc (r08849).

=2> )02 = Betriebsanzeige

<3> nur erforderlich bei aktivierter Safety-Funktion ,Sichemer Halt
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3.5.3.4  AUS- Befehle
i Zum Anhalten des Antriebs gibt es folgende 3 AUS- Befehle:

e AUS1
— Der Antrieb wird durch sofortige Vorgabe von n_soll = 0 an der Hochlaufgeber- Riicklauframpe
(p1121) abgebremst.
— Nach Erkennen des Stillstands wird eine eventuell parametrierte Motorhaltebremse geschlossen
(p1215). Nach Ablauf der SchlieRzeit (p1217) werden die Impulse geldscht.
Stillstand wird erkannt, wenn der Drehzahlistwert die Drehzahlschwelle (p1226) unterschreitet oder
wenn die bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (p1226) gestartete Uberwachungszeit (p1227)
abgelaufen ist.
e AUS2
— Sofortige Impulsléschung, der Antrieb trudelt aus.
— Eine eventuell parametrierte Motorhaltebremse wird sofort geschlossen.
— Die Einschaltsperre wird aktiviert.
e AUS3
— Der Antrieb wird durch sofortige Vorgabe von n_soll = 0 an der AUS3-Riicklauframpe (p1135)
abgebremst.
— Nach Erkennen des Stillstandes wird eine eventuell parametrierte Motorhaltebremse geschlossen.
Am Ende der Schliel3zeit der Haltebremse (p1217) werden die Impulse geldscht.
Stillstand wird erkannt, wenn der Drehzahlistwert die Drehzahlschwelle (p1226) unterschreitet oder
wenn die bei Drehzahlsollwert < Drehzahlschwelle (p1226) gestartete Uberwachungszeit (p1227)
abgelaufen ist.
— Die Einschaltsperre wird aktiviert.
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3.54 Ubersicht zur Datenspeicherung
o In der folgenden Grafik soll veranschaulicht werden wie Parameter von den verschiedenen
1 Speicherorten Ubertragen und gesichert werden kénnen.

Software STARTER

Offline - 3 .'.'E Online
PG /PC ‘ '-;i‘;f;eir';f SINAMICS CU |

ﬁ—ﬂ_ ||R|‘:n|n||

Projekt __ ~ Proi
- jekt RAM nach
offnen Dlt ‘ n[ speichern Ii'nasd:,ré P:rzl;?;ter o ROM kopieren

riicksetzen zg::ai'g:gf;
HD

ASIEMENS ©::U
BFCS313- 1AGOO-0AAD

o ——— gy
i o | (BN

Hinweis: Besonderes Augenmerk ist hier auf ,Laden in Zielgerat“ und ,Laden ins PG“ zu legen.
Sehr haufig Uberschreibt man sich hier ungewollt gerade mihsam angelegte Projektierungen.
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4, DREHZAHLREGELUNG MIT DEM FREQUENZUMRICHTER SINAMICS S120 AM PROFINET

@ Hier wird die Inbetriebnahme einer Anwendung zur Drehzahlregelung mit einem Frequenzumrichter
SINAMICS S120 gezeigt.

Bei dieser Anwendung sollen in einer Mischereinheit 2 Stoffe verrihrt werden.

Dabei soll der Rihrer nach Betatigung des START- Tasters fiir 3s mit einer reduzierten Drehzahl
1000 1/min vorlaufen um dann im Normalbetrieb mit 5000 1/min fir langere Zeit die verschiedenen

Stoffe zu vermengen.

Wird der Ruhrer durch Betatigung des STOP- Tasters abgeschaltet so muss er fir 10Sekunden

noch mit einer Drehzahl von 200 1/min nachlaufen

Far die Zuordnungsliste dieser Mischereinheit wird folgende Zuordnung getroffen:

S1_Start E 0.0 BOOL Start-Taster (Schliesser)
S2_Stop E 0.1 BOOL Stop Taster (Offner)

Servo Mischereinheit

START STOP
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4.1 Inbetriebnahme des Frequenzumrichters SINAMICS S120 am PROFINET

® Bevor das Programm fiir den Rihrer geschrieben werden kann, muss eine PROFINET- Vernetzung
zwischen der CPU 315F-2 PN/DP als 10- Controller und dem Frequenzumrichter SINAMICS S120
als |0- Device in Betrieb genommen werden.

Dann muss noch der SINAMICS S120 fiir diese Anwendung parametriert werden.

1. Das zentrale Werkzeug bei SIMATIC ist der ,SIMATIC Manager’, der hier mit einem Doppelklick
aufgerufen wird. ( —» SIMATIC Manager)

SIMATIC Manager

2. STEP 7- Programme werden in Projekten verwaltet . Ein solches Projekt wird nun angelegt ( —
Datei — Neu)

K JSIMATIC Manager =loix|
Datei  Zielsystem Ans’icht_ Extras  Fenster HilFe:

Chrl+HM
Assistent 'Meues Projekt’...

OFfnen. .. Crl+0
S7-Memory Card 3
Memory Card-Datei 4
Laschen. ..

Reorganisieren. ..

Yerwalten. ..

Archivieren. .,

Dearchivieren. .,

Seite efftichberi.,

1 simovert (Projekt) - D:00_STERT_Progsisimovert
2 57 Memorycard

Beenden AlE+F4

Erstellt ein neues Prajekt ader eine neue Bibliothek. A
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3. Dem Projekt wird nun der ,Name’ ,§120_Mixer’ gegeben ( — S120_Mixer — OK)

Neues Projekt i x|

Arwenderproiekte | Bibliotheken | Muliproiskte |

MName I Ablagepfad |
% #Solution_Partner W26 D:ADO_STEPY_Frogst#Solut_1
@ﬂbscheworrichtung D:A00_STER?_Progs'ABSCHERY
@ Train_TP177B D:AO0_STERY_ProgshTrain TR

[ [ akbiselles Mifiproiekt efnfiimen

Marne: Typ:

|s1 20_Miwed [Praiekt =)
™| EEifiathel

Ablageort [Pfad) :

ID:'\DEI_STEP?_Progs Durchsuchen... |
tbbiechen | Hife |

s

4. Markieren Sie Ihr Projekt und figen Sie ein ,Industrial Ethernet- Subnetz’ ein (— S120_Mixer
— Einfigen — Subnetz — Industrial Ethernet).

QSIMATIE Manager - [S120_Mixer - D:\00_STEP7_Progs'S120_Mix] _ 2 |EI|1|
{9 Datel  Bearbeiten | Einfiigen Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster  HiFe ==
Station AT “ < Keiri Filter > |=mEm| \?|
Subnetz 1 MPI g
Prograrmrm 3 2 PROFIBUS
e 3 Industrial Ethernet
o e wa.re e
Sy-Banstein L
M7=5afkware 2
Swmboltabelle
Textbitliothek P
Extetne Quele. ..
WiREC flexible BT r
Globale Deklarationen  »
Fiigt Industrial Ethernet an der Cursorposition ein. i
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5. Markieren Sie Ihr Projekt erneut. Dann wird eine ,SIMATIC 300-Station’ eingefiigt. ( >
S120_Mixer — Einfigen — Station — SIMATIC 300-Station)

QSIMATIE Manager - [S120_Mixer -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Mix] = |EI|1|
@ Datei Bearbeiten | Einfiigen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster Hilfe 1= %I
Station 1 SIMATIC 400-5tation K.ein Filter > j 7] | a2 | =B M | N2 |
Subretz 2 SIMATIC 5
Programrn 3 3 SIMATIC H-Station
e P 4 SIMATIC PC-Skation
= B° ":a_re | 5 SIMATIC HMI-Station
T :UF: 2l ‘ & Andere Station
el 7 STMATIC 55
Symboltatells & PGIPC
Texthibliothel 2 9 SIMATIC OP
Externe Guelle..,
WIREE flexible BT F
Globale Deklarationen  #
Fiigt SIMATIC 300-5tation an der Cursorposition ein, S

6. Konfigurationswerkzeug fir die ,Hardware’ mit einem Doppelklick 6ffnen. (— Hardware)

J 101 =i
@ Datei Eearbeiten EinfOgen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster Hilfe &5 |ﬁ'|ﬂ
D |29 4 Bl dalle B %fn & |[ < Kein Fiter > % @R REm e
= 5120_Mixer
~[ SIMATIC 30001)
Jrilcken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, |TCP,|’IP -z Intel{R) PROSLO0 VE Ne... | i
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7. Hardwarekatalog durch einen Klick auf das Symbol ,’ offnen. (— )
Dort werden lhnen, unterteilt in die Verzeichnisse:
- PROFIBUS-DP, PROFIBUS-PA, PROFINET IO, SIMATIC 300, SIMATIC 400,
SIMATIC PC Based Control und SIMATIC PC Station
alle Baugruppentrager, Baugruppen und Schnittstellenmodule fir die Projektierung lhres
Hardwareaufbaus zur Verfligung gestellt.
,Profilschiene’ mit einem Doppelklick einfliigen ( —» SIMATIC 300 - RACK-300
— Profilschiene ).

Ed:HW Konfig - [SIMATIC 300({1} (Konfiguration) -- §120_Mixer] = |EI|1!
[l Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe 18l =l

DS 8 5 &) e ds D58

= b=l
=0 UR
j Sucher: | ﬂﬂ “f]:

Profil: I Standard j

[J--ﬁl PROFIEUS-DP

.22 PROFIEUSPA
-8 PROFINET 1D
E-F SIMATIC 300
-3 C7
- CP-300
-3 CPU-300
-3 FM-300
-7 IM-300
-] M7-EXTENSION
s I'_+'|C| Metziibergang

o | _’IJ & Ps-300

=0 RACK-300

=|=2]w|o|~]|o|m | |w|r]—

=

:Iil @ UR

Steckplatz Baugruppe Bestelrummer Firmyare SIMATIC 400

SIMATIC HMI Station

J..
-
(-l SIMATIC PC Based Control 3007400
H- 8 SIMATIC PC Station

EEST 390-17770-0440 £,
I werzchiedenen Langen lieferbar

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [ and 2

Danach wird automatisch eine Konfigurationstabelle fir den Aufbau des Racks 0 eingeblendet.
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8. Aus dem Hardwarekatalog kdnnen nun alle Baugruppen ausgewahlt und in der
Konfigurationstabelle eingefiigt werden, die auch in Ihrem realen Rack gesteckt sind.
Dazu miissen Sie auf die Bezeichnung der jeweiligen Baugruppe klicken, die Maustaste
gedruckt halten und per Drag & Drop in eine Zeile der Konfigurationstabelle ziehen.

Wir beginnen mit dem Netzteil ,PS 307 5A°. (— SIMATIC 300 - PS-300 — PS 307 5A)

FIJ%HW Konfig - [SIMATIC 300(1) {Konfiguration) -- 5120_Mixer] = |EI|_XJ
E“] Station Beatbeiten Einfiigen  Zielsystem  Ansicht  Extras Fenster  Hife =]

D258 &S| e ddahm %N

= Blx|
Suchen: | ﬂn:l; ﬁr!l

Prafil: l Standard j

= PROFIBLIS-DF -
3% PROFIBUS-PA
-8 PROFINET 10
= SIMATIC 300
ECI c7

-3 CP-300

-3 CPU-300
-] FM-200

-3 IM-300

-] M7EXTENSION

S - Netziibergang

< | LI—I {3 Ps-300

; @ Ps 307104

: @ Psao7ion
[ Ps 20728
[ e
- RACK-300
- 5M-300
[ SIMATIC 400
B2 SIMATIC HMI Station
{8 S5IMATIC PC Based Control 300/400
(-8, SIMATIC PC Station
BES7 307-1EADD-04A0
Laststromversorgung 120/ 2300 AC: 244D LS4

T

Bestellnummer Firrnware

I

Einfiigen maglich [ ,m 7

Hinweis: Falls Ihre Hardware von der hier gezeigten abweicht, so miissen Sie einfach die
entsprechenden Baugruppen aus dem Katalog auswahlen und in Ihr Rack einfiigen.

Die Bestellnummern der einzelnen Baugruppen, die auch auf den Komponenten stehen, werden
in der Ful3zeile des Katalogs angezeigt.
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9. Im nachsten Schritt ziehen wir die ,CPU 315F-2 PN/DP’ auf den zweiten Steckplatz. Dabei
kénnen Bestellnummer und Version der CPU auf der Front der CPU abgelesen werden.
(— SIMATIC 300 —» CPU-300 — CPU 315F-2 PN/DP — 6ES7 315-2FH13-0AB0 — V2.6 )
Beim Eintragen der CPU erscheint ein Fenster, in dem Sie der CPU 315F-2 PN/DP eine ,IP-
Adresse’ zuordnen, die ,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’- Netz
auswahlen missen. Optional kann fiir Netziibergreifende Kommunikation auch eine ,Router-
Adresse’ ausgewahlt werden. Bestéatigen Sie lhre Eingaben mit ,OK’ (— IP- Adresse:
192.168.0.1 — Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) —» Keinen Router verwenden —

B =
X IETEY
@ [ B
J D=5 B | =1 || Cefl = | | Allgemein  Parameter
=M UR g
1 PS 307 A&, #t dhi
2 E Bei Anwahl gines Subnetzes werden die —'I—fl
3 nachsten freien Adressen vorgeschlagen Standard L!
; b CPU 313 |
Metziibergang—————————— B[] CPU 313C
B IP-Adi ; 192.168.01
7 e P | &% Keinen Router venwenden F- CPU 313C-2DP
Subnetzmaske: 285.256.255.0 b-E3 CPU 313C2PP
2 " Bouter venwenden b3 CPU 314
|
T Adiesse:  [192 16601 £ CPU 314 1FM
b1 CPU 314C-20P
i Subnetz b3 CPU 31402 PP
--- nicht veinetzat - Mew... b1 CPU 315
b3 CPU 315-2DP
Eigenschaften... | B-3 CPU 3152 PN/DP
; b1 CPU 315F-2DF
Loschen | H (2] CPU 31EF-2PN/DP
4| - BEST 315-2FH10-0480
- BES7 315-2FH13-04B0
& =] o R ok | apbrechen | il |
Steckplatz I B augruppe T CESETTImTET T e | T TR | B | P [ RO T
1 PS5 307 B4 EEG7 307-1EADD-0AA0 -
3 |
4 i
5 EESF 315-2FH13-04RB0 ﬂ f<|
5 Arbeitsspeicher 266KE; 0,1 madkdiw -
7 PROFIMET Anschiuss; 57-
L! Kaormmunik.ation (ladbare FB:/FCs); j
Einfiigen méglich | | [6nd 4
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e

Hinweise zur Vernetzung am Ethernet ( Weitere Informationen im Anhang V der
Ausbildungsunterlage):

MAC- Adresse:

Die MAC-Adresse besteht aus einem festen und einem variablen Teil. Der feste Teil ("Basis-MAC-
Adresse") kennzeichnet den Hersteller (Siemens, 3COM, ...). Der variable Teil der MAC-Adresse
unterscheidet die verschiedenen Ethernet-Teilnehmer und sollte weltweit eindeutig vergeben
werden. Auf jeder Baugruppe ist eine werksseitig vorgegebene MAC- Adresse aufgedruckt.

Wertebereich fiir IP-Adresse:
Die IP-Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen
Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.16

Wertebereich fiir Subnetzmaske:

Diese Maske wird verwendet, um erkennen zu konnen, ob ein Teilnehmer bzw. dessen |P- Adresse
zum lokalen Subnetz gehort oder nur Uber einen Router erreichbar ist.
Die Subnetzmaske besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen

Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 255.255.0.0

Die 4 Dezimalzahlen der Subnetzmaske mussen in ihrer bindren Darstellung von links eine Folge

von lickenlosen Werten "1" und von rechts eine Folge von liickenlosen Werten "0" enthalten.

Die Werte "1" bestimmen den Bereich der IP-Adresse fir die Netznummer. Die Werte "0" bestimmen

den Bereich der IP-Adresse fur die Teilnehmeradresse.

Beispiel:

richtige Werte: 255.255.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0000.0000 0000 Binar
255.255.128.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.1000 0000.0000 0000 Binar
255.254.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1110.0000 0000.0000.0000 Binar

falscher Wert: 255.255.1.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0007.0000 0000 Binar

Wertebereich fiir Adresse des Netziibergangs (Router):
Die Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen Punkt
voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.1.

Zusammenhang IP-Adressen, Adresse des Routers und Subnetzmaske:

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur an den Stellen unterschiedlich sein,
an denen in der Subnetzmaske "0" steht.

Beispiel:

Sie haben eingegeben: fir Subnetzmaske 255.255.255.0; fiir IP-Adresse 141.30.0.5 und fiir die
Adresse des Routers 141.30.128.1.

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur in der 4. Dezimalzahl einen
unterschiedlichen Wert haben. Im Beispiel ist aber die 3. Stelle schon unterschiedlich.

Im Beispiel missen Sie also alternativ andern:

- die Subnetzmaske auf: 255.255.0.0 oder

- die IP- Adresse auf: 141.30.128.5 oder

- die Adresse des Netzlibergangs auf: 141.30.0.1
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10. Digitale Eingabebaugruppe mit 16 Eingangen auf Platz 4 einsetzen. (— SM 321 DI16xDC24V)

St 322 DO16=DC24 /0 Bé,

SM 322 DO1EDC24V/0 BA

'W Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- §120_Mixer] = Ellﬁ
m] Station Gearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife = ﬁ'l_)ﬂ
(D28 5 S| k| d k|l % e
Si0UR ﬂ Sl
7 F'S 907 5. = Sucher | ntla]
2 CPU 315F-2 PN/DP Ethernet(1]: PROFIMET-10-5ystem [100] .
Pred =] J Brofil: I Standard j
X2 ERERE] -l
A2 [ sM 321 DIBRaCT 2002
3 SM 321 DITBRACTI 20
4 [[f oneocaey 5M 321 DITBRACT20V
g St 321 DITERDC24Y
z i SM 3271 DINE=DC24Y
E SM 321 DITB:DC24Y
: Li Sk 321 DITE=DC24Y
_|L| SM 321 DITBRDC24Y
41 | > 5h 321 DITBADC24Y
SM 321 DITE=DC24Y, &
!‘!J 0 UR SM 321 DITB:DC24Y, &
SM 321 DITE=DC24Y, A
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmwware MPlAd.. | E.. | A | Kommentar SM 321 DITE=DC48-125
1 PS5 307 54 EES7 307-1EAD00-0440 - SM 321 DITBRDC48-12E
2 CPU 315F-2 PN/DP_ |BES7 315-2FH13-0ABD V2.6 2 SM 321 DITExMAMUR
A AR & ! SM 321 DITBRUC24/48
A SR SM 321 DIZZwAC120W
AESE Far SM 321 DIZZaDC24Y
3 i | 5t 321 DI3ZWDC24Y =
4 4] | B
5 EES7 321-1BHOT-0540 Eﬂ
[ Digitaleingabebaugr. DITE 24, -
7 LI WWiurzelung 16
Einfiigen maglich [ [ !ﬂ_d_ &
11. Digitale Ausgabebaugruppe mit 16 Ausgangen auf Platz 5 setzen. (— SM 322
DO16xDC24V/0,5A)
'W Konfig - [SIMATIC 300(1} (Konfiguration) -- §120_Mixer] = I Ellil
Bl station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =1=1x
D@28 § S| b 258w
ol o=
1 Suchen: I ﬁ:I: Wl
2 Ethernet1]): PROFIMET-0-5pstem (100 g
X J anelll) Lt Profil: IStandard j
x2 -] DO-300 -
2 - [ 5M 322 DO1B-ACT 20V A0.54
g SM 322 DO1ERACT 200 /0,54
4 [l bnescaey SM 322 DO1ERACT 200/230Y
5 [ DO1ExDC24v/0 58
6
7
8
&

4

:|2| [0) UR

(0]}

E 1BHOT-0&40

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmw... | MPL.. | E-Adresse | Addiesse | Kommentar

1 PS5 307 54 BES7 307-1EADD-0AA0 -
2 CPU 315F-2 PN/DP  [6ES7 315-2FH13-0ABDV 2.6 2

A7 ML &

A T

HEEE Far

3

4 DI1E<DC24y EEST 321-1BHOT1-0440

3 T =

SM 322 DO16-DC24Y/0 54
SM 322 DO1E<DC24V /0 B4
SM 322 DO1EDC24V/0 B4
SM 322 DO1BxRel ACT 200
SM 322 DO16xFel ACT 20V
SM 322 DO16UIC24/48
SM 322 DO324A01 20-2300 5
SM 322 DOZ24AC1 200 14
SM 322 DO32-DC24Y/0.54
SM 322 DO4=DC15/20mé, |
SM 322 DO4=DC24Y /1 0md, |
SM 322 DOB4DC24V0. 34,
SM 322 DOB4-DC24Y/0.34;
SM 322 DOSRAC lso

-

K|

r
BESY 322-1BHOT-084D -l £,
Digitalauzgabebaugr. DO1E 2440 54, =

‘Wiurzelung 8; auch als SIPLUS-
L! Baugruppe mit Bestellnummer BAG1 LI
Einfilgen méglich | | [&nd 4
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12. Nachdem Sie die Netzeinstellungen Gibernommen haben, erscheint rechts von der CPU315F-2
PN/DP ein Balken, das ,PROFINET-IO-System’, an den Sie PROFINET- |O- Devices anordnen
kénnen. Dies geschieht, indem Sie das gewlinschte Modul (Hier den ,SINAMICS’ mit ,SINAMICS
$120 CU310 PN ab V2.5’.) aus dem Hardwarekatalog in dem Pfad ,PROFINET 1O’ per Drag &
Drop mit der Maus anklicken und zum ,PROFINET-IO-System’ ziehen. (— PROFINET 10 —
Drives — SINAMICS — SINAMICS S120 CU310 PN ab V2.5).

@@:HW Konfig - [SIMATIC 300{1}) (Konfiguration) -- 5120_Mixer] A [ i‘
E"] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe &=l

D&% 8 B S| 6| d|ME |58 e
=R = =l
1 [{ Psaorse - Suchen: | ﬂ:l: ﬂlﬂ
2 § CPU 315F-2 PN/DP Ethermet1); PROFINET0-System (100] -
X1 N J Prafil: IStandard L!
w2 [ Ao W CROFIBUSOF =
é@"” i Fory 8% CROFIRUS-PA,
4 DITE-DC24Y ': ,ﬁél_g D[;ISEEST "
5 [§ DOTE-DC24V/0EA 51 SINAMICS
c B gg SINAMICS CU3IOPN
£ = g SINAMICS G120 CU2400 PN
2 : g SINAMICS G120 CU2405 PN
2 | G-gg SINAMICS 5120 CBE2D
G gg SINAMICS 5120 CBE20 ab V2.4
_|L| : g SINAMICS 5120 CBE20 Piot BT
4 l - G- SINAMIC
‘ - ST FT0PN ab 2.5
{_-jﬂ 0) UR g SINAMICS S120/5150 CBE20 ab 2 &
H-{] Gateway
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmw... | MPL.. | E-Adr.. | AAd.. | Komm... F20 HMI
1 PS 307 B4 BES7 307-TEADD-0AAD = L BE 1 =
2 CPU 315F-2 PN/DP__|6ES7 315-2FH13-0ABOY26 |2 \ E-{3 Nelwork Components
A MELDE = |aw | B-EF Sensors
A AR AHE - [[1 Weitere FELDGERATE
AEFT Fat ] A | SIMATIC 300 ; _'j
L 4 »
BES7 321-1BHOT 0840
BES7 3221601 3850 S L 3
|0-Device SINAMICS 5120 CUZ10 PN ab 2.5 mit
LI FROFIMET-10-5chnittstelle (RT-, IRT- und azyklischell

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken, [ | ﬁﬁd_ 4
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13. Mit einem Doppelklick auf die ,SINAMICS-CU310-PN’ 6ffnen Sie deren Eigenschaften. ( —
SINAMICS-CU310-PN)

Gl-gg SINAMICS CUS1OPNM

Gl gy SINAMICS G120 CUZ40D PN

G- gg SINAMICS G120 CU2405 PN

i gy SINAMICS S120 CBE20

& SINAMICS 5120 CBEZ0 abv2.4

& SINAMICS 5120 CBEZ0 Filot RT
B SINAMICS 5120 CUSI0PN abv2.4
B
=

@;:HW Konfig - [SIMATIC 300{1} (Konfiguration) -- 5120_Mixer] =13lx|
E“] Station Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe =] x|
D=8 5 & e da B2 %8
: LL
[ PS 307 54 sucher: | LiLY
2 CPU 315F-2 PN/DP Ethemet(1]: PROFINET0-Systern (100 4
s J (1) i (0] Profil IStandard ﬂ
2 I'_»:l--!ﬁ’ﬁ! PROFIBUS-DP i
;QF'I Port 1 - %82 PROFIBUS-PA
=] PROFIMNET IO
4 [{ DrexDC24y ,ﬁgr\_"] Drives
] [] DO1exDC24v/0.54 B2 SINAMICS
. (S
7
g
a

KX
=l

E3}

4 |

|_I<_
H-E

E2] SINAMICS 5120 CUZ10 PN ab V2.5
:I:I (1) SIMAMICS-CUZ10-PH SINAMICS 512045150 CBE20 ab V2.8

-] Gateway
Steckplatz Bauguppe Bestelnummer E-Adesse | A-Adresse | D | K. B2 HMI
7 SIMAMICS-CHRIFN | £5F F040-BLAGRT-844 8 AN w23 140 T
A LTI S |'+_'I {21 Metwark Componerts
A Fr 7 | 503 Senscrs
A £t s Y. “-(1 Weitere FELDGERATE
: ~ ||E-ER sMATIC 300 -
2 4| | >
g ESL3040-0LA01-0440 -l £
4 Siemens AG -
5 |0-Device SINAMICS 5120 CU310 PH ab V2.5 mit
& LI PROFIMET-I0-S chnittstelle [RT-, IRT- und azyklischell

Einfiigen méglich [ [ And 2
T I A Ausbildungsunterlage Seite 65 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

14. Jeder IO- Device muss ein, innerhalb des PROFINET- 10- Systems eindeutiger, ,Geratename’
zugewiesen werden. ( — Geratename: SINAMICS-CU310-PN-Antrieb01 )
Fir eine korrekte Adressierung wird jetzt auf den Button ,Ethernet’ geklickt.
Nun erscheint ein Fenster, in dem Sie dem SINAMICS S120 eine ,IP- Adresse’ zuordnen, die
,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’- Netz auswahlen missen.
Optional kann fiir Netzibergreifende Kommunikation auch eine ,Router- Adresse’ ausgewahlt
werden. Bestéatigen Sie lhre Eingaben mit 2x ,O0K’ ( — Ethernet — IP- Adresse: 192.168.0.2 —
Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) — Keinen Router verwenden — OK — OK)

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle’ SINAMICS-C] x|
Allgemein Alligemein  Parameter
Kurzbezeichnung: SINAMICS-CU310-PH
10-Device SIMAMICS 5120 CU310PN a
[AT-. IRT- und azvklische Kommunikatior
Bestell-Mr. / Firnware:  B5L3040-0LA07-0440 / V25 ~ Netziibergang
IP-Adresse: .
Eariie: SIMAMICS 1% Keinen Flouter venmender
Subnetzrnaske:
. = {7 Fotter vermender
Geratename: ISINAMIES-EUS‘ID-F'N-Antnebﬂ‘l
Adresse: I‘-82.1 B8.0.2
Subnetz:
--- nicht vernetzt - =
GSD-Datei: gadml-v2.1-siemenz-ginamics-g-cu3x0-200
Ei haften...
Ausgabestand Snderm,.. | MI
Lschet |
— Teilnehmer PROFIMET 10-Spstem
Geratenummer: |1 j IPHDFINE
_DK Abbrechen Hilfe
IP-Adresse: 192.168.0.2 Ethen - | |
- 1/0
¥ IPadresse durch 10-Contraller zuweizen -2 Metwark Companents
1] Sensors
Kammertar: -{{]] Weitere FELDGERATE
ﬁ SIMATIC 300 >
| »
;I 040-0L401-0440 - T.<|
ens A5 -
Evice SINAMICS 5120 CUST0 PN ab 2.5 mit
ok | Abhrechen | Hife | FIMET-0-Schnittstelle (RT-. IRT- und azykllschej
| | find |
T I A Ausbildungsunterlage Seite 66 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

15. Nun muss noch festgelegt werden wie viele Daten zwischen CPU und Frequenzumrichter
ausgetauscht werden sollen. Wahlen Sie hier das Antriebsobjekt (DO == Drive Object), ,DO mit
Standard Telegr. 2’ und ziehen es per Drag & Drop mit der Maus auf den bisher freien
Steckplatz 1. (—» PROFINET IO — Drives — SINAMICS — SINAMICS S120 CU310 PN ab V2.5
— DO mit Standard Telegr.2)

E-EHW Konfig - [SIMATIC 300{1) {Konfiguration) -- 5120_Mixer] =ET ﬂ
E“] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster  Hife = x|
DER B & b daa DD %8 e
- A
7 Suchen: | ﬂtl; Ni.l:
2 3 10-
2, Ethemet(1} PROFINET0-System (100] Profi IStandard Ll
2 1 g SINAMICS 5120 CBE20 Pilat RT ;l
Eafiadll Elﬁ SINAMICS 5120 CUZI0 PN ab 2 4
: Flﬁ SINAMICS 5120 CUZI0 PN ab W25
& E DIExDC24/ DO mit freiem Telegramm, PZ0-16/1E
5 DO16xDE24Y/0.54 DO mit freiem Telegramm, PZ0-32/32
] DO mit SIEMENS Telegr. 102
7 0O mit SIEMENS Telegr. 103
8 0O mit SIEMENS Telegr. 105
3 .'J DO mit SIEMENS Telegr. 106
- |§ DO mit SIEMENS Telegr. 110
- |§ DO mit SIEMENS Telegr. 116
_‘LI - |§ DO mit SIEMENS Telegr. 352
Ll | K - [4 DO mit SIEMENS Telegr. 350
- |4 DO mit SIEMENS Telegr. 331
:Izl [1] SINAMICS-CLUZ10-PN Antrieb0l - |§ DO mit SIEMENS Telegr. 332
D0 mit Standard Telegr. 1
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adiesze | A-ddiesse D K DO mit Standard Telagr. 2
7 % SINAMICE-LH PPN Antiioh T | 51 F040-0EAGT-B3A8 FOf) - - |§ DO mit Standard Telegr. 20
Aaraniane ST B DO mit Standard Telegr. 3
7 E Far Ay = . [d N0 it Srandad Talanr 4 AILI
] s ] K8 |
P s e nbeonok DO) ri Starndad T o 2 x,
[] Azavesrsdonees Fav e gedml-v2.1-siemens-sinamics-s-cuds0- 200707 26.4ml ——
i ] Seawiner Fotagamn £ 7 | e o s T =l
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [ W S

Hinweis: Das Antriebsobjekt (DO == Drive Object), ,DO mit Standard Telegr. 2’ legt fest, dass
die Schnittstelle des SINAMICS S120 8Byte Daten senden und 8Byte Daten empfangen kann.
Die genauere Struktur dieser Datenpakete wird im Kapitel 4.2. beschrieben. Die Adressen
kénnen hier der Hardwarekonfiguration entnommen werden.
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16. Die Konfigurationstabelle wird nun durch einen Klick auf |%| gespeichert und Ubersetzt (—

|[§"|'|':)

4HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) — 5120_Mixer] = |E||1|

E“] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster  Hilfe 1= =|
(D@9 %S| e da DO W

Speichern und ibersetzen | = EE

PS5 307 B4 Sucher: | nﬂ; wg

CPU 315F-2 PN/DP Ethemet(1): PROFIMET-I0-System (100) i
MELOR J T Profit: IStandard j
Aol 5 SINAMICS S120 CBE 20 Piat RT =]
A g SINAMICS $120 CU310PH ab2.4

E-g SINAMICS 5120 CU3TO PN ab'25

[@ DO mit freiem Telegramm, FZ0-16/1E
0O mit freiem Telegramm, FZ0-32/32
DO mit SIEMENS Telegr. 102

D0 it SIEMENS Telegr. 103

DO mit SIEMENS Telegr. 105

DO mit SIEMENS Telegr. 106

DO mit SIEMENS Telegr. 110

0O mit SIEMEMNS Telegr. 116

DO mit SIEMENS Telegr. 352

DO mit SIEMENS Telegr. 330

DO it SIEMENS Telegr. 351

D0 mit SIEMENS Telegr. 332

DO mit Standard Telear. 1

DO mit Standard Telegr. 2

0O mit Standard Telegr. 20

DO mit Standard Telegr. 3

- N0 it Standard Telear 4
R i

-
Antriebsobjekt (D0 mit Standard T elegrarnm 2 {<|
gadmbv 2 1-siemens-sinamics-s-cu3x0-2007 0726, xml ——

DIExDC2aY
DO1E:DC24 /058

=
4] | »

ﬂﬂ 1) SINAMICS-CLIZ10-PN-Antriebil

Steckplatz I Baugppe Bestellnummer E-Adresze | AdAdiesze D.. | K.
SINAMIES-DH AT PN AnloobfTf | £S5 7040 AR -3345 SRE] a
ELATIOFN L
Fiw ; -

Flanamaiar deoass £t

Sraniand Takagamn L 7 T [ =
Speichert und erzeugt alle Systemdaten in der aktuellen Station. | W i
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17.Um die CPU315F 2PN/DP und spater den Frequenzumrichter SINAMICS S120 Gber Ethernet
Online erreichen zu kdnnen muss die PG/PC- Schnittstelle auf TCP/IP eingestellt werden. Dies
geschieht im ,SIMATIC Manager’ im Meni ,Extras’, ,PG/PC- Schnittstelle einstellen’. (—
SIMATIC Manager — Extras — PG/PC- Schnittstelle einstellen)

QSIM.MTIE Manager - [S120_Mixer —- D:\00_STEPT_ProgsiS120_Mix] = |EI|5|
@ Datei Bearbeiten  Einflgen  Zielswstem  Ansicht | Extras Fenster  Hife _|El|1|
| 0O i’*|g?ﬁ| & Eaﬁ|%”?%| I Einstellungen.. . Ctrl+Alk+E vlT‘? |%§@ %E m|k?|
(55 B 5120 Mier Wi oreue .
=] SIMATIC 30001] e
Textbibliokheken 3

Sprache fir Anzeigegerste. ..
Texte mehrsprachig verwalten 3

Wmyerdrahben. ..
Ablaufeigenschaften.. .

Bausteine vergleichen.

Referenzdaten 3
Globaldaten definieren

Metz konfigurieren

Baugruppen siniulisran
Prozelidiagnose projektieran

Sicherheitspragramm bearbeiten

Plane 3
Globale Deklarationen 3
Chx-Daken 3

Bearbeitet Schnittstellen und Gerate-Parametrisrungen und ordnet sie einander zu. s

18. Wahlen Sie nun als Schnittstelle TCP/IP mit lhrer Netzwerkkarte aus. z.B. ,TCP/IP -> Intel(R)
PRO/100 VE Network Connection’ und tibernehmen mit ,O0K’. (— TCP/IP -> Intel(R) PRO/100
VE Network Connection —-OK)

PG/PC-Schnittstelle einstellen N x|

Zugriffsweg ||_|_DP I

Zugangzpunkt der spplikation;
|S?EINLINE [STEP?] - TCRAP - Intelff1 PROAODYE MNe.. ;l
[Standard fiir STEP 7]

Benutzte Schnittstellenparametrisning:

|TCPAP - IntellR) PRO/T00VE Ne... <Ak Eigenschaften... |
BN TCPAP -5 Infinean ADMS51 USE = | Diaghase. . |

BRI TCRAP - Intel(R) PROA 00 VE Ne

TCPAP -3 Intel[R) PROAWieless .1 Kopieren . |
] IEIE'.-"\E’ ¥ Mi?r.os.oft.TVNidx.ao CTF e |
<

[Parametrierung lhrer MDIS-CPs mit TCPAP

Pratokall [RFC-1008))

Schnittstellen
( Hinzufiigen/Entfemen: Auzwahlen... |
dbbrechen | Hif= |

Hinweis: Voraussetzung hierfir ist, dass die Netzwerkkarte des PCs richtig konfiguriert ist. z.B.: IP-
Adresse 192.168.0.99, Subnetz 255.255.255.0.. (Siehe Modul E02!)
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19. Bestéatigen Sie die Anderung des Zugriffsweges auf TCP/IP mit ,0K’ (— OK )

warnung x|

D ] Folgende(r) Zugriffswegie) wurde(n) verandert:

|

STOMLINE  (STEP 7) =3 TCR{IP -= Intel{R}) PRCY100 YE Me...

(0] 4 I Abbrechen HilFe

20. Nachdem der Frequenzumrichter markiert wurde, muss diesem noch der ,Geratename

vergeben’ , das heil3t geladen, werden. (— SINAMICSxS120 — Zielsystem — Ethernet —
Geratenamen vergeben)

E{ﬂ:ﬂw Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) -- 5120 Mixer] i =] ]
[ly station Eearbeiten Einfiigen | Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =181x]
J 0= %q E‘H | é || Laden !n Baugruppe. .. Chrl+L
Laden in PG...
S - oixl
Baugruppen-Identifikation laden.. -
1 PS 307 54 Batarippen-dentifikation laden i P&, . Suchen: I # :|ﬁt|-
2 CPU 315F-2 PN/DF ystem (100]
B AT Gestitte BaUgruppen... Erafil IStandard j
o Ll Baugruppenzustand. . Cri+D e g3 SINEMICS STZ0CBEZOFIoLRT 4]
e Betricbsaustand. . i1 G-gg SIMAMICS 5120 CUZ10 PH abY2.4
Urleischiens., m l-g@ SIMAMICS 5120 CUSI0PH ab V25
4 DI1E:DC24Y (hrzeit steller: @ DO mit freiem Teleqiarm, FZD-16/1E
< e e Beobachten/Steuer DO mit fredem Telegrarnm, FED-32/32
c DO mit SIEMENS Telegr. 102
; Firmware skbualisEren. . DO mit SIEMENS Telegr. 103
: 5 DO mit SIEMEMS Telegr. 105
g Geritenamen auf Memory Card speichern. .. DO mit SIEMENS Telegr. 106
Eberne-Teheer beareten. . DO i SEVENS Tekg. 110
DO mit SIEMENS Telegr. 116

PROFIBUS L3 Geratenamen dberprifen. .. 00 mit SIEMENS T elecr. 352

D0 mit SIEMEMNS Telegr. 390
DO mit SIEMENS Telegr. 331
D0 mit SIEMEMS Telegr. 3592
DO mit Standard Telegr. 1

G S ben...

<

Servicedaten speichern..,

ﬂﬂ [1] SINAMICS-CLU310-PN-Antiehill

Steckplatz Bauguppe Bestellnummer E-Adiesse | A-Adiesse Do | K. D0 mit Standard Telegr. 2
& % SIRAMIECELHFT B PN Antoeh T | £5L 040 AGT -840 S - D0 mit Standard Telegr. 20
INeane [elarice i P DO mit Standard Telegr. 3
A7 Pt 7 | . [ N mit Standad Talenr 4 ﬁ
e FiZ 2 L
1 DO mit Standard Telegr.™ 2039 Aintriebzobjekt (DO) mit Standard Telegramm 2 3
A Faraneer Arcacs Fwr e gedrnl-v2. T-giemens-ginamics--cu3n0-200707 26 xml ——
b Stzctve? Telegranm 2 P~ P &
‘Wergabe von PROFINET IO Device-Ger&tenamen. | ,_ s

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Ihr Programmiergerat mit dem Frequenzumrichter Gber Ethernet
verbunden ist!
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21. Jetzt muss der Frequenzumrichter ausgewahlt werden um den ,Name zuweisen’ zu kénnen. (—
SINAMICS — Name zuweisen)
Der neue Geratename wird dann in dem Bereich ,Vorhandene Gerate’ angezeigt. ,SchlieRen’
Sie dann den Dialog. ( — Schlief3en)

Gerdtenamen vergeben — o il

Gerteriame: | SINAMICS-CU310-PN-ant x| Gerdtetyp: ISIN.-’-\.MIES

Yorhandene Gerate:

|P-Adresze | MAC-Adiezze | Geratetyp | Geratename | MHame zuweizen I
00-0E-BC-43-6B-29  SCALAMCE X-200  scalance-x208

00-0E-8C-88-13-9  ET 2005 im1571-3pnhfv40 — Teinehmer-Blinktest

192168.0.2 DO-1F-F8-00-23-CF  SINAMICS SINAMICS-CU310-Fr D Sk dsn m

Blinken ein | Blinkenauz |

4] | H

[™ nur Gerte gleichen Typs anzeigen [ nur Gerdte ohine Mamen anzeigen

Lktualizieren | Exportieren...

Schliefen | Hilfe |

Hinweis: Sind mehrere IO- Devices vom Typ SINAMICS im Netzwerk, kann das Gerat anhand
der aufgedruckten MAC- Adresse identifiziert werden.
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[BiHw Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- 5120_Mixer]

E“] Station Bearbeiten Einfilgen ZFielsystem Ansicht Extras Fenster Hife

sollte der Betriebsartenschalter an der CPU auf Run stehen! ( > ﬂl)

22. Die Konfigurationstabelle kann nun durch einen Klick auf ﬂl in die SPS geladen werden. Dabei

ol ]
=l x|

DZ%8 B 5|6 | &k

meE %2 k2

Laden in Baugruppe

Ethermet(1]: PROFINET-I0-System [100)

DIExDC24

DO16xDC24Y /058

<

o=l

N
j Suchen: I

Frofil: lStandald

El

g SINAMICS 5120 CBE20 Filot RT

D0 mit SIEMENS Telegr. 102
D0 mit SIEMENS Telegr. 103
D0 mit SIEMENS Telegr. 105
DO mit SIEMEMS Telegr. 108
D0 mit SIEMENS Telegr. 110
D0 mit SIEMENS Telegr. 116
D0 mit SIEMENS Telegr. 352
D0 mit SIEMENS Telegr. 330

Steckplatz

ﬂﬂ 0 UR

Baugpp...

m
L

F.ommentar

4 PS 307 B&

EESY

B CPU 315F-2 HEESHV2.6

] Aams

F

DO mit SIEMEMS Telegr. 291
D0 mit SIEMENS Telegr. 332
DO mit Standard Telegr. 1
DO mit Standard Telegr. 2
DO mit Standard Telegr. 20
DO mit Standard Telegr. 3
0 rmit Standard Telear 4

Kl

[l SIMAMICS $120 CUZI0PH ab W2 4

El-ga SIMAMICS 5120 CUFO PN ab V25
[ DO mit freiem T elegramm, FZD-16/1E

DO mit freiem Telegramm, PZ0-32/32

=

o

] Aws

S|

[{ DhesDCzey

EES7

0.

A

L&dt aktuelle Station in Ladespeicher der akkuellen Baugruppe.

Antrisbzobjekt (D0) mit Standard T elegramm 2

¢
gadml-v 2. 1-zgiemens-sinamicz-2-cu3xl-20070F 26 4ml J

e

I

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Ihr Programmiergerat mit der CPU Uber Ethernet verbunden ist!
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23.Die CPU 315F-2 PN/DP wird als Zielbaugruppe des Ladevorgangs bestatigt. (— OK)

Zielbaugruppe auswadhlen 1 ﬂ

Zielbaugruppen:

Baugrippe Trager Steckplatz

Allez markieren |
Abbrechen Hilfe

24.Im folgenden Dialog kann man sich die angeschlossenen Gerate im Netz ,Anzeigen’ lassen. (—
Anzeigen)

Teilnehmeradresse auswahlen j X|

ber welche T einehmeradresee izt das PG mit der Baugruppe CPU 315F-2 PHADP verbunden?

Baugruppentrager: IEI _l:
Steckplatz: |2 _I;

Zielstatior: ¥ [okal

) ber Wetztibergang zueneichen

Anzchlul an Zielstation eingeben: |
IP-Adresse | MaC-Adresse | Baugruppent‘fpl Statiansnamel Baugruppenn
192,168.0.1

< | |

Enreichbare Teilnehmer:

Anzeigen |
(] | Abbrechen Hilfe
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25. Die MAC- Adresse der CPU im Ethernet- Netz wird dann angewahlt. Sind Sie nur mit einer CPU
verbunden, so kdnnen Sie gleich mit ,OK’ ibernehmen. (— OK)

Tellnehmeradresse auswihlen Tl x|

[ber welche Teillnehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 315F-2 PM/DP verbunden?

B augruppentrager: ID _13
Steckplatz: |2 _lj

Zielstation: & | ckal

£ [Iker Netziibergang zu emeicten

Anzchliul an Zielztation eingeben: |
IP-Adresse | MAC-Adresse | Baugruppent pl Stationsname| Baugruppenn
00-0E-8C-89-50-6F 57-300

< | i

Erneichbare Teilnehmer:

192168.111.111  00-0E-BC-88-FF-21 SIMATIC HMI
192168.111.104  O0-0E-BC-42-21-E INC
00-0E - A0-BF

Aktualisisren I
Abbrechen | Hife |

Hinweis: Sind mehrere 10- Controller im Netzwerk, kann das Gerat anhand der aufgedruckten
MAC- Adresse identifiziert werden.

26. Jetzt muss dem IO- Controller noch die richtige IP- Adresse zugewiesen werden falls diese noch
nicht richtig eingestellt ist. Bestatigen Sie das in folgendem Dialog mit ,Ja, und starten dann die
CPU. (— Ja — Ja)

Laden in Baugruppe {Z288:81) i

'E Der auzgewahlte Teilnehmer hat noch keine IP-Adresze.

Soll die Adresze 192 168.0.1 jetzt zugewiesen werden’?

Ja | Nein | Hilte |

Laden in Baugruppe {13:4363) N

Die Baugruppe CPU 315F-2 PM/DF [R 045 2] befindet
1\ sichimZustandSTOP
Soll die Baugruppe jetzt gestartet werden [Meustart]?

Ja | MHein I
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27.Nach Erstellung der Hardwarekonfiguration gibt es je nach Softwarestand 2 Mdéglichkeiten.
1. Man findet im SIMATIC Manager in der ,SIMATIC 300- Station’ bereits den ,SINAMICS S$120°.
Dann kann es mit Punkt 29. weitergehen.
2. Der ,SINAMICS S120’ wird hier noch nicht angezeigt. Dann muss dieser als ,SINAMICS’ unter
Programm eingefiigt werden. ( — S120_Mixer — Einfigen — Programm — SINAMICS)

QSIMATIE Manager - [S120_Mixer -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Mix] il = |EI|1|
@ Datei Bearbeiten | Einfiigen Zielsystern Ansicht  Extras Fenster  Hife = |
Statian || < Kein Filter > ;I i | a5 = EM | k?|
Subnet o
— R L B  themet1) T Globales Schitfeld
o |
l SIMATIC 30 2 St J
B[l EPU 311 srsaftivare » S
= 57f 2 : 3 Programmm
=] @ Sy -Baustein F i
@ 4 SINAMICS
[7=5aftware F
Symbaltabelle
Texthibliathel F
Externe Guelle, .
WIREE Flexible BT F
Globale Deklarationen  »
Flgt SINAMICS an der Cursorposition ein, 5

28. In einer Auswahl missen dann noch einige Einstellungen zu ,Antriebsgerat/Busadresse’
gemacht werden. (— Antriebsgerat/Busadresse — SINAMICS — SINAMICS S$120 — CU310 PN
— Version: 2.5x — Onlinezugang: IP — Adresse: 192.168.0.2 — OK)

ﬂ
Allgemein Antriebsgeréta’Busadresse|
Geratefamilie: IS|NAM|CS j
Gerdt: |5INAMICS 5120 |
'Geréteausprégung:
Auspragung | Bestell-Mr. |
CusioopP E5L3 040-0L400- Dbk
CUZ10PN ESL3 040-0LA01-Ddsw
Cu3zo E5L3 040-0MA00- Qs
“Wersion: I 2 G j
Onlinezugang: I P j
Adresse: [192.188.0.2
Steckplatz: |2 _.I;
dbbrechen | Hite |
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29. Nun findet man im SIMATIC Manager den ,SINAMICS S$120’. Um diesen zu konfigurieren wird
mit einem Doppelklick auf ,Inbetriebnahme’ des Parametriertool ,STARTER’ getffnet. (—
SIMATIC Manager — S120_Mixer — SINAMICS_S120_CU310_PN — Inbetriebnahme)

FJsmmaTic Manager - [S120_Mixer -- D:Y00_STEP7_Progs'5120_Mix] i _lol x|
i
@ Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife ._|ﬁ'|£|
& |[<KeinFiter > % P@E BEM
& SINAMICS_5120_CU310 |
ol — |
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken. | [TCPIP - InteliR) PROJ100 VE Ne... | &

30. Bevor wir uns mit dem Frequenzumrichter SINAMICS S120 verbinden kénnen, missen wir noch
die Schnittstelle einstellen. (— Extras — Einstellungen)

-laix
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht | Extras Fenster  Hife
IR ETEE ||| = e e | = | ot ]t
JE” J:I H | PG/PC-Schnittstelle einstellen, .. I
=
Yergleichen...

=8P 5120 Mixer
%) Einzelantriebsgerat sinfiigen
Eflla SINAMICS_S120_CUS10_FH
-] Antrisbsgerat konfigurisren
« » Ubersicht
3 Kommunikation
> Topologie
P Contral_Unit

Projekt

#Andert verschiedene individuelle Einstellungen dieser applikation,

[TCRIIP -> Intel{R) PROJLOD VE Re... ofline-Modus | I
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31. Wenn wir hier als ,Zugangspunkt’ ,S7ONLINE (STEP7)’ wahlen, dann kénnen wir auf die
Einstellungen in STEP7 zurlckgreifen und missen keine weiteren Veranderungen vornehmen.
(— Zugangspunkt — S7ONLINE (STEP7) — OK)
x|

W'Drkbenchl Sprache Zugangspunkt |Duwnluad| CPU-DUWnIDadI

Einzelantriebsgerate gehen Online Lber

* STONLINE [STEPT)
 dlternativzugang fur Einzelantiebzgerdte

TCRAR - IntellR] FRO Mireless .. j

Hinweis: Es gelten die fur die jeweilige Schnittstelle unter "Einstellungen' -
"PG/PC Schnittstelle einstellen " gewahlten Optiohen

Die Funktion “Eneichbare Teilnehmer" verwendet immer den
Zugangspunkt STONLINE

Abbrechen Ubemnehmen Hife

32. Durch einen Klick auf den Button E verbinden wir uns mit dem Zielsystem, dem SINAMICS
S120. Dabei erfolgt ein ONLINE/OFFLINE- Vergleich der Antriebskomponenten. Je nachdem ob
der Umrichter bereits parametriert war oder nicht ergeben sich dann 2 Vorgehensweisen. A fiir
den Fall er war bereits parametriert und B fiir den Fall, dass er vorher auf Werkseinstellung

gesetzt wurde. (— E )

[E¥ STARTER - 5120_Miner o =[S
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hife

| D= 5] s[m=e] |- e [FECEEGEEE L el [l | sl
I NETHIN

=8 120 Miver

:] Einzelantriebsgerat einfigen

E flp SINAMICS_S120_CLI310_PN
’,_] Antriebsgerat konfigurieren
oy (bersicht
B3 Kommunikation
> Topologie
- Control_Unit

F‘lo‘iekl I

x

Stufe I Meldung I

E Fehler Konfigdaten

[TEP{IP > Inkel(R) PROJIO0 VE Ne... Offline-Modus T

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Ihr Programmiergerat mit dem S120 Uber Ethernet verbunden ist!
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A33. Existiert eine Projektierung in der Compact Flash Card(CF), so werden die Unterschiede zum
Offline- Projekt in einem Fenster farbig dargestellt. Hier haben Sie dann die Mdglichkeit, die Uber
Drive- CLiQ- Schnittstelle automatisch erkannten Komponenten direkt in Inrem OFFLINE- Projekt
zu ubernehmen. ( — Laden ins PG — Ja)

Online- / Offline- ¥ergleich x|

Die Konfiguration won SINAKMICS_S5120_CUS10_PM [D%CU310PM] online unterscheidet sich vam
offline gespeicherten Projekt.

Offline Unterschiede

Laden ins PG (WWBS:892) x|

i Die Daten werden ins PG geladen!
Sind Sie sicher?

“Werden die
Ja I Mein

Abagleich dorer

<== [Lader ifs Zielgerat | Uberschreiben der Daten im Zielgerat

| Ladenins PG === I Uberschreiben der Daten im Projekt

Es wird empfohlen, die Funktion Laden in PG durchzufiihren.

SINAMICS_5120 CU3T0_PN I

Schliefen | Hilfe: |

A34.Nun wird angezeigt, dass es zwischen der Konfiguration Online und Offline keine Unterschiede
mehr gibt. SchlieRen Sie nun das Fenster( — Schliel3en)

Online- / Offline- ¥Yergleich x|

[iie Konfiguration von [DYCU310PM] online unterscheidet sich vom offline gespeicherten Projekt.
nicht

Offline Unterschiede

Werden diese Unterschiede nicht abgeglichen, so kann die Online-D arstellung unvollstandig sein.

Abgleich durch
4== Laden inz Zielgert | Oberschreiben der Daten im Zielgerat

Laden ins PG ==> | Oberschreiben der Daten im Projgkt

SINAMICS 5120 CU310_PN |

SchiieBen | Hilfe |
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B35. Existiert keine Projektierung in der Compact Flash Card(CF), so erscheint das Fenster
mit den Unterschieden zwischen Online- und Offline- Projekt nicht. Hier haben Sie dann die
Maoglichkeit, eine ,Automatische Konfiguration’ durchzufiihren und dabei die tber Drive- CLiQ-
Schnittstelle automatisch erkannten Komponenten direkt in lhrem OFFLINE- Projekt zu
Ubernehmen . ( — Automatische Konfiguration)

PFSTARTER - 5120_Mixer 1ol x|
Projekt  Bearbeiten Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe

IEEEEEE R [ EEEEEE = EE O] | [ ki | % ~i[sal

ENENN

=& 5120_Micer

1] Einzelantriebsgerat einfligen
SINAMICS _5120_CU310_PN
Aukomatische Konfiguration:
% Ubersicht

B3 Kommunikation

» Topolagie

-« cContral_Unit

Projekt

x

Stule | Meldung

Information Verbindungzaufnahme zum Gerat 'SINAMICS_5120_CUZ10_PN'

Information ist uber TCP/IP-Adresse 192.168.0.2 erfalgt

Information Start der Konsistenz-aktualisierung

Information Ende der Konsistenz-ktualisierung

Information Start der Onlinekonsiztenzpriifung fiir alle Online-Gerdte,

Information SINAMICS _5120_CIU310_PN: Das Objekt Contral_Lnit ist auf der Steuerung nicht vorhanden.
Warnung SINAMICS _S120_CIU310_PM: Es esistieren 2 nicht im Projekt enthaltene Objekte auf der Steuemung
Information Ende der Onlinekonsistenzpriifung fiir alle Online-Gerate,

4] | i
i Alame E Fehler Korfigdaten E Ausgabe Zielsystem | %L Diagroseiibersicht I
Criicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, [TCP/IP -= Intel(R) PROJLO0 VE Ne... Online-Modus ’_ ’_ ’_,_ 7
B36. Wahlen Sie nun ,Automatische Konfiguration Starten’. ( — Automatische
Konfiguration Starten)
x
Zuztand des Antriehzsgerats: IErstinbetriebnahme
Lauternde Aktion: “wiarten auf START
Automatizche Kanfiguration Starket Abbrechen
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B37. Wahlen Sie als Antriebsobjekt- Typ ,Servo’. ( — Servo — OK)

Konfiguration Antriebsobjekt-Typ

Antriebsobjekt-Tup

— Auswahl der unterstutzten Antriebzobjekt - Tepen

% Servo  Wechar
Antrieb Antriebsobjekt-Typ Identifikation
Artrigk 1 Zervo - |Erkennung tker LED |

ok | Hilfe |

B38. Eine Initialisierung des Antriebes wird jetzt durchgefihrt und die Komponenten tber Drive-
CLiQ- Schnittstelle automatisch erkannt. Diese Daten werden dann direkt in unser Offline- Projekt
am PC/PG Ubertragen. ( — Schlief3en)

Automatische Konfiguration - ﬂ

Zuztand dez Antriebzgerats: IInitiaIisierung fertig

L aufende &ktion; Automatizche Fonfiguration izt abgeschlogzen

Automatzshe Ronfiguration Starten Schiiefen |
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39.Dialoge fur die Einstellung von weiteren Parametern kdnnen links im Projektbaum per
Doppelklick angewahlt werden.
Besonders empfehlenswert ist jedoch oft der Einstieg Gber den ,Drive Navigator’. Hier wird die
Struktur der Antriebsprojektierung dargestellt. Sollen Details daraus angezeigt oder verandert
werden kann dies durch einen Klick mit der Maus geschehen. (— SINAMICS_S120_CU310_PN
— SERVO_02 — Drive Navigator)

Trennen Sie hier nun die Verbindung zum Zielsystem mit einem Klick auf das lkon @j und

starten die ,Geratekonfiguration’. (— Vom Zielsystem trennen @J — Geratekonfiguration)

¥ STARTER - 5120_Miner - [SINAMICS_5120_CU310_PN.SERYD_D2 - Drive Navigator] K -0l x|
[ Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =18 x|
| 2] @] 5 [ o] ] e B0 | 2 [ L |10 21| o calgals] +ldalial®s] | |
= T (e | Yom Zielsyskem trennen

-2 5120 Mixer
i % Einzelantriebsgerat sinfigsn
=] 1&-& SIMAMICS_5120_CUSLO0_PN
i %) Automatische Kanfiguration

Loy Ubersicht J O DSC aktiv J

B Kommurikation .
: » Topalogie Sallwerts von Liberagerter Steusrung
o =P s _t2s )
@
<=

0.000 1/min 0.001/miry

-

=

=]

Ein-{Ausgabe-Komponenten

Klemmen-/
SERVO_0Z
@ i Telegrammkonfiguratian Realer

1}

%7 DCC-Plan einfiigen
-3 Drive Navigator

- > Konfiguration

¥ Steuerlogik

- SteuerungiRegelung

Gieber
- 3 Funktionen 0.04 1/min
- % Meldungen und Uberwachungen
- % Inbetrishnahme
% Kommunikation
(- Diagnose
Geratekonfiguration Inbetrisbnahme Diagnose / Optimierung Service
4| 1+]
[“2:2 cosifoeiv] posfomaw x| H0s: [Tk | &F|  Schlieten Hife
Froiekt | g SERvO_02 |
%
Shufs | Meldurg -
Information Werbindungsaufnahme zum Gerdt 'SINAMICS_5120_CUZ10_PN'
Information ist uber TCP/IP-Adresse 192.168.0.2 erfolgt
Information Start der Konsistenz-Aktualisierung
Information Ende der Konsistenz&ktualisierung -
Information Start der Onlinekonsistenzprifung fr alle Online-Gerate. LI
IR [ AusasbeZiehysten | [ Ausgahe Laden ins PO | % Disgnossiibersicht |
Trennt projekbweit wom Zielsystem [TCP{IP -3 Intel{R) PROJ100 WE Me... [Online-Modus [ \_ Rl “

Hinweis: Wenn Sie den Mauszeiger Uber den Parameterfeldern platzieren erhalten Sie im
»10oltip* die jeweilige Parameternummer mit den wichtigsten Informationen

40. Wahlen Sie dann in der Auswahl ,Antriebskonfiguration durchfiihren’. (—
Antriebskonfiguration durchfiihren)

Geritekonfiguration i 2 x|

Was wollen Sie tun ?

i g q:
B Antriebskonfiguration durchfihren? - Bitte hier
T T

Antriebzkonfiguration Topologie uberpriifen
durchfiibren
Schiliefen Hilfe
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41. Wahlen Sie nun die Regelungsart und gegebenenfalls weitere Funktionsmodule aus. (— [21]
Drehzahlregelung (mit Geber) — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Regelungsstrulkctur

_ Antrieb: SERYO_02. DDS 0

sistungsteil

siztungsteil Zusatzdat Fui
W] atar
[AMatarhalebremse I Technologisregler
[1Geber I Einfachpositionisrer
[IFrozessdatenaustausc ™ Erweiterte Meld b h
Oz R rweiterte Meldungen/(berwachungen
—Fegelung
Solwert n-/ M-Regelung
— - _I
F 3
-
Fegelungsart:
|[21] Direhzahlregelung (it Geber) j

— Drehzat ufbereitung

@

wird berechnat

<zuiick [ wieiters | Abbrechen | Hire |

42.Im folgenden Dialog wahlen Sie anhand der Bestellnummer das Leistungsteil aus. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Leistungsteil

egelungsstrukiur Antieb: SERVO_02, DDS O
Konfigurieren Sie die LeistungsteilKomponente:
eistungsteil Zuzatzdat
[w] kA ctor K.omponenten Mame:
Ed;t;rralteblemse Anzchlussspannung: I 1AC 200 - 240 j
[CIFrozessdatenaustause  Entwamungsart IInlema Luftkiihlung j
[CZusammenfazzung
Bauart: IADF‘owerModuIe Elocksize j
Auswahl Leistungsteil:
Bestell-Nr. | Bemessun... | Bemessun... | Ausfidbrung |
BSLIZ101SE1T DAk D12 KW 114 ACIALC
g I I _’I BSLIZ101SETT-00x D12 KW 114 ACIAL
ESLIZI01SET2- 30 037 kW 254 AC/AC
BSL3Z10-15E12-30s 037 kW 254 ACAAL
BSLI210-15B14-080 075 KW 424 ACIAL
Q ESL321015E14-004s 075 ki 424 ACIAC
sy L | ¥
< Zuriick I Weiter > I Abbrechen Hilfe:
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43.Nun wahlen Sie die auf das Leistungsteil aufgesetzte Komponente aus. (— CU310 PN — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN- Leistungstcii 2u 0

¥R egelungsstiuktur Antieb: SERVO_02, DDE O
eistungsteil
Leistungsteil

[witdatar
[tatorhatebiemse BestelN:. | Codenummer |
ClGeber BSL3210-15814- Ol 5240

[CIFrozessdatenaustause
[CJZusammenfazsung

& e Filter/Drossel
 Sirusfilter

€ fusgangsdiossel
) dldydt-Filter it ¥EL

Auzwahl der auf das Leistungsteil aufgesetzten Komponente:

<2uiick [ Waiers | Abbrechen | Hite |

44 Der Inbetriebnahme- Assistent bietet nun die Moglichkeit den Motor zu konfigurieren. Hierzu
geben Sie ihm einen Namen und wahlen am Besten die automatische Erkennung Uber die ,Drive-
CLiQ-Schnittstelle’. (— Motor — Motor mit Drive-CLiQ-Schnittstelle — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S5120_CU310_PN - Motor

[V Fiegelungsstiukiur Antrieb: SERYVO_02, DDS 0, MDS 0
vl Leiztungzteil

vl Leiztungsteil Zuzatzdat

F.onfigurieren Sie den Maotor:

ator Mame:

vt otorhaltebremse

[(Geber & Mator mit DRIVE-CLIO-Schrittstels
[C1Frozessdatenaustauss,

[CZuzammenfassung

[~ Mator neu auslesen
" Standardmator aus Liste auswahlen
" Matardaten eingeben

Fatartyp: |[237| 1FET Synchranmator j

E— E
< Zurtick I Weiter > I Abbrechen Hilfe:
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45.Als Nachstes wahlen Sie, ob eine Motorhaltebremse vorhanden ist. (— [0] Keine
Motorhaltebremse vorhanden — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Motorhaltebremse

VIR eaelungsstiuktur Antieb: SERYO_02, DDS O
[W]Leiztungzteil
[w]Leiztungztell Zuzatzdat Aktivierung Motarhaltebremse ;
[t ator

" Motorhaltebremse venwenden (intem oder extern]

% Keine Motorhaltebremse verwendari
[C1Geber
[(Frozessdatenaustausc Motoren mit intemer Maotorhalkebremes :
[(J=Zusammenfazsung K. Frms-srm-snB
TFET srn-rrse-iuHz
Matoren ohne interne Matorhaltebremse ©
TFE T sdi-- Hidin
A 1 2 [Pk

Haltebremze Konfiguration:

I[D] FK.eine Motorhaltebremse yorhanden j

= | Envelterte Eremserstensming

Typ des Bremsmoduls:

I[D] Bremzenansteuerung mit Diagnoseauswertung j

<Zuiick [ Weiters | Abbrechen | Hire |

46.Der Geber wird dann ebenfalls automatisch erkannt und identifiziert. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S5120_CU310_PN - Geber k

[l Fegelungsstuktur Antrieb: SERYO_02, DDS 0, MDS 0
W] Leistungsteil
eistungsteil Zuzatzdat
] b otor

Wit otorhalebremse ¥ Geber

‘welche Geber michten Sie verwenden?

™ Geber 3

[CJFrozessdatenaustauss Geber 1 |
[CJZuzammenfaszung

Geber Mame: IEncodel_S

Geberauswertung |Intagnerte Geberauswertung

I Gebertyp | Codenummer
: -

Details |

<Zuiick [ weiters |  abbrechen | Hire |
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47.Die Kommunikationsschnittstelle ( hier PROFIdrive Standard Telegramm 2 mit 4/4-
Prozessdaten(PZD)) wird hier nur angezeigt. Die Einstellung erfolgt spater. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Prozessdatenausl

¥ Fiegelungsstrulktur Antrieh: SERYO_02, DDS 0

V]l zistungsteil

VL cistungstel Zusatzdat 4y rapion Si den PROFIdive-T elegrammtyp aus:

[witdatar

Sggkljoellhallebremse PROFIdrive Telegramm: |[2] Standard Telegramm 2, PZ0-4/4

1< usammenfazsung
Lange:
Eingangsdaten/|shwerte |4
[worte]:
AuzgangsdatensS ollwerte |4
[wiarte]:
LI__I _'I Hirweize:

Die Telegrammeinztellung izt nur noch auf der M azke Antriebzgerat -
Kommunikation - T elegrammkonfiguration anderbar.

<Zuiick [{ Wsiter > Ablrechen | Hie |

48. Samtliche eingegebenen Daten des Antriebes werden angezeigt und kénnen mit ,Fertig stellen’
Ubernommen werden ( — Fertig stellen)

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU310_PN - 2Zusammenfas:

[V Flegelungsstiukiur Folgende Draten des Antriebs sind singegeben:

eislungs?ei? Flegelungsstruktur, ;I
[¥]Leistungsteil Zusatzdat Regelungsart: [21] Drehzahliegelung [mit Geber)
vt otar L eistungstel-K.omponente:
@M ctorhaltebremse Kompanenten Mame: Maotar_Module_2
[@Geber Fomponenten Tup: AC-Power bodule
Bestel-Nr.: B5L3210-15B814-0Uxx
Bemeszungsleistung: 0.75 kw
Bemessungsstom: 4.2 A
Leistungstel Zuzatzdaten:
Kein Filter/Droszel
Adapterbaugruppe: CU310 PH
I otar:
Matar Mame: Mator_SHI_E
Motar Typ: Mator mit DRIYE -CLIK-Schnittstell
Iotorhaltebremse:
Motorhaltebremse: nicht vorhanden
Geber:
Marne Geber 1: Encoder_5
Bestel-Nr. Geber:
Gebertyp Geber 1: 512, 1 ¥pp, A/B. EnD at, Multiurm 4036
Prozessdatenaustausch [Antrieb):
FPROFIBUS FZD Telegramm: [2] Standard Telegramm 2, PZ0-4./4

[W]Frozessdatenaustause

7]
Text in Zwischenablage kopieren |
< Zuriick. Abbrechen Hire |
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49.Fir den SERVO_02 muss noch als Kommunikationsschnittstelle das PROFIdrive Standard
Telegramm 2 mit 4/4- Prozessdaten(PZD) ausgewahlt werden. (Pfad im STARTER —
SINAMICS_S120_CU310_PN — Kommunikation — Telegrammkonfiguration)

[P STARTER - 5120_Mixer - [SINAMICS. 51

=t

MLs Projekt Bearbeiten Ziskystem Ansicht Extras Fenster Hifs

=1ol x|
=181

| Dl Q| 2] 5 |5( =

S

J

=2 5120 e
= _’J Einzelantriebsgerat einflgen
E-fla SINAMICS_5120_CU30_PN
i+ ¥ Ubersicht
Kommunikation
> Telegrammkeonfiguration
> IBN-Schnittstells
#- 3 Topologie
m- M cus e
#-__] Ein-fAusgabe-Komponenten
) frtrish einfigen
 SERvO_O2
_‘J DCC-Plan einfigen
- Drive Navigator
» Korfiguration
> Steuerlogik.
+- 3 SteuerungfRegelung
» Funktionen
-3 Meldungen und Uberwachungen
3 Inbetriebnahme
> Kommunikation
-3 Diagnase

2)|| =l = | e e 2

] | 1] |

IF1: PROFIdive FZD-Telegramme

| IF2: PZD-Telegramme I

Die Antriebsabiekte werden in der folgenden Reihentalge mit Daten sus dem PROFIdrive-Telegramm versorgt:

Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A d der Empl; des Antriebsobjekte:
Master-Sicht:
Objekt | Antriebsobjekt | -Hr. Telegrammityp e e T AI
1 |SERVO_02 2 ~[1 4 FRR_TT 4 T
2|CU_S 126 1 Stanciard Telegramm 1, PZD-202 a —_— 0 —_ ﬂ
ohne PZDs (kein zyklischer D

Zelle [schen Zeile

stanciard Telegramm 3, PZD-29
Stanciard Telegramm 4, PZD-6i14
Stanciard Telegramm 5, PZD-209
Stanciard Telegramm 6, PZD-10M4
SIEMENS Telegramen 102, PZD-6M0
SIEMENS Telegramn 103, PZD-7HS
SIEMENS Telegramn 105, PZD-10M0
SIEMENS Telegramn 106, PZD-1145
SIEMENS Telegramm 116, PZD-1119
Freie Telegrammprojekdierung mit BICE:

ginfligen  «

Telearamm konfigurieren

Die 1/0 Konfiguration muss noch mit der Masterkonfiguration abgeglichen werden

Ubertrage nach H'w Kanfig

ﬂ Schlizhien Hife

Prajekt

[ SERvO_02 & SINAMICS_5120_CU310_PH

x

Stufe Meldung

E Ausgabe Zielsystem E Ausgabe Laden ing PG I

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

[TCRIIP -> Intel(R) FROJI00 VE Ne...

Offline-Modus /I

T I A Ausbildungsunterlage
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50. Die Konfiguration wird nun durch einen Klick auf |@I gespeichert und Ubersetzt (— |%I — OK)

[ STARTER - 5120_Mixer - [SINAMICS_5120_CU310_PN - Telegrammkonfiguration] ] |
MLy Frojekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =12l x|

| DlaiE| &l &) <« el 28| 3 1=~ =] [Z|= ||| @] 2] | o5 | o«|ualtal ]| |

- = %
Prajekt speichern und alles dbersetzen IF1: PROFIdrive FZD-Telegramme |IF2: PZD-Telegramme |
=& 5120_Mixer

-7 Einzelantrisbsgerat einflgen

Die Antrisbsobjekte werden in der folgenden Reihenfolge mit D aten aus dem PROF|dive-T elegramm versargt:
E-flla SINAMICS_5120_CLI310_PN

3 Ubersitht Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A di der Emp; i des Antriebsobijek

» Kommunikstion e

- > Telegrammkonfiguration Objekt | Antriebsobjekt | -Hr. Telegrammtyp

o % IBM-Schrittstelle ) Linge | Adresse | Linge | Adresse ﬁ
@ » Topolagie 1 [SERVO_D2 2 [Standard Telegramm 2, PZ0-4/4 1 4 ?77.777 | 4 277,777
-] cu_s_1zs 2 126 1 |Freie Telegrammprojektisrung mit BICO 0 e ] i ll

Ein-fAusgabe-Komponenten ohne PZ| n zyklischer Datenaustausch)
) Antrieb sinfligen

g SERVO 02

%] DCC-Plan einfigen

-3 Drive Havigator

- % Konfiguration

> Steuerlogik

» Steuerung/Regelung

» Funktionen

% Meldungen und Ubsrwachungen
» Inbetricbnabme Zelle |gzchen Zeile ginfligen Telegramm konfigurieren
> Kommunikation

b - Disgriose Die 10 Konfiguration muss noch mit der Masterkonfiguration abgeglichen werden. Uberhiage nach HiwKorfia

=n 5] schisten
Frojekt | f SERVD_D2 f, SINAMICS §120 CUO PN

x

Stufe | teldung

] Ausgabe Ziekystern [ [ Ausaabe Laden ine 75 |

Speichert das akkuelle Projekt und Ubersetat alle Quellen in ausfihrbaren Code, [TCRIP -= InkeliR) FRO/100 YE Me... Offline-Modus A [

51. Durch einen Klick auf den Button , " verbinden wir uns erneut mit dem SINAMICS S120. Dabei

erfolgt ein ONLINE/OFFLINE- Vergleich der Antriebskomponenten. (— E )

¥ STARTER - 5120_Mister - [SINAMICS _5120_CU3|
MG Frojskt Desrbisten Zielsystem Ansicht Exbras Fenster HiFe

1o e s | B L 2|

IF1: PROFIdiive FZD-Telegamme: |\F2 PZD-TE|Eg[ammE|

=1o] x|
=181 x]

o] %

B e

=2 5120_Miver
{~®) Einzelantriebsgerat einfligen

Die Anliiebsobickte werden in der folgenden Rehenfolge mit Daten aus dem PROFIdive-T elegramm versorgt
E-flla SINAMICS_S5120_CU310_PN :

% libersicht Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A d. der Empf; des Antriebsobjektes.
FVS Kemuriktion Master-Sicht:
> Telegrammkonfiguration = = o Eingangsdaten | Ausgangsdaten
> IEN-schnittstells L (B Telegrammtyp Linge | Adresse | Linge | Adresse AI
> Topologie 1 [SERVD_02 2 Standard Telegramm 2, PID-4i4 [] 4 PRRLFTP 4 TRP.TPT
cu_5_126 2 |CU_S_126 1 |Freie Telegrammprojektisrung mit BICO 0 = [1] = ll
_ Ein-fAusgabe-Komponenten ohne PZDs (kein
® | Antrieh einfigen
E- ) SERVO_02
B DCC-Plan sinfiigen
-* Drive Mavigator
> Konfiguration
> Steuerlogik
#- ) SteuerungfRegelung 25%
EJ-)) Furkkionen

-3 Meldungen und iberwachungen TR
B Inbetriebnahme n
> Kommunikation

% Diagnose Die /0 Konfiguration muss nach mit der Masterkanfiuration abgeglichen werden {Iberrags nach HwKonfig

Ql Schisfien

Frojekt f SERVO_02 & SINAMICS_5120 CU30_PN
x
Stule l Meldung
Information Werbindungsautnahme zum Gerat 'SINAMICS _S120_CU310_PN'

<
B Ausasbe Ziekysten [ usqae Loren ins P | [E4] Ausgabe etz / prffen

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. |TCPfIP - InkeliR) PROS00 YE Me... Offline-Modus ’7 '7 ’7 ’7 .

]

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass |lhr Programmiergerat mit dem S120 tber Ethernet verbunden ist!
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52. Beim Schliel3en des Fensters erfolgt noch eine Aktualisierung die Sie abwarten missen. Nun

wird die Konfiguration mit einem Klick auf ﬂl in den SINAMICS S120 geladen. ( — ﬂl )

[‘“"' STARTER - 5120_Mixer - [SINAMICS_S120_CU310_PN - Telegrammkonfiguration] =0 ﬂ
@, Projekt  Bearbelten Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe =] x|

| (%] S % |2l || wel|] 28]|] =l el [ m =] | m| @ || 25| [ gili|] || || |
————— }}

IF1: PROFidiive PZD-Telegiamme | IF2: FZ0-Talegramme | [Projoki i Ziolsyster ladkn]

= 8P 5120_Mixer
= !J Einzelantriebsgerat einfiigen

- Die Antriebzobiekte werden in der folgenden Relhenfalge mit Daten aus dem PROFldrive-Telegramm versargt:
Bl STNAMICS_S120_CU310_PN i

> z ¥ g Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A d der Empl: des Antriebsobjek
® | Automatische Konfiguration 5

S Ubersicht Master-Sicht:

> Kommunikation = - =

> Telegrammkonfiguration Oblekt | Antrichsobiekt | -t Pl ERL Linge | Adiesse | Lange | Adiesse A

» 1BM-Schrittstelle 1 |SERWVD_02 2 Standard Telegramm 2, PID-di4 ] 4 PRRLPTT 4 PRRLPTR v

[~ » Topologie 2|CU_S 126 1 Freie Telegrammprojektierung mit BICO 1} o 1} b J
E\ -&- CU_5_126 ohne PZDs (kein zyklischer Datenaustausch)

E\_I Ein-/Ausgabe-Komponenten
- SERVO_N2

- DCC-Plan einfiigen

e Drive Navigator

¥ Konfiguration

~ » Steuerlogik
» Steuerung/Regelung
% Furktionen
% Meldungen und Uberwachungen
% Inbetrisbnahme

» Kommunikation Zeileloschen Zelle enfigen: Telegramm konfiguriersn

» Diagnose
Die I/0 Konfiguration muss noch mit der Masterkonfiguration abgeglichen werden. [Tbertrane nash M Fonfin

211 Ql Schiieen
Frojek | 1 SERVO D il SINAMICS 5120 CUTIOPN [

x

V¥ Informationen anzeigen Alle quittieren Quittiersn | Hilfe zurn Ereigniz I

Shife 1 Zeit T Niselle 1 Melduna
1 | »

[
. Alarme @ Ausgabe Zielsystem |E Ausgabe Laden ing PG IE Ausgabe ubersetzen / prifen | adﬁ Diagnoselibersicht I

Speichert das Projekt und ladk das gesamte Projekk in das Zielsystem, [TCPIIP -> Intel(R) PROf100 VE Ne... |Online-Modus o [ [

53. Beim Laden sollten Sie ,Nach dem Laden RAM nach ROM kopieren’ selektieren damit die
Daten auch nach Spannungsausfall noch auf dem Gerat gespeichert sind. ( — Nach dem Laden
RAM nach ROM kopieren’ — Ja)

Laden ins Zielsystem (WWBS:824) 3 x|

\i‘) Die Daten werden ins Zielsystem geladen. Dieser Vorgang kann
einige Minuten dauern!

Ladewvorgang starten?

¥ Mach dem Laden RAM nach ROM kopisren

Ja I Nein Hilfe |
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54. Zur Fehlersuche und weiteren Inbetriebnahme kann, solange wir mit dem Zielsystem verbunden
sind, im Projektbaum unter ,Diagnose’ z.B. die Ansicht der ,Steuer-/Zustandsworte’ gewahlt

werden. ( — Diagnose — Steuer-/Zustandsworte)

[FUSTARTER - 5120_Mixer - [SINAMICS_S120_CU310_PN.SERYD_D2 - Steuer-/Zustandsworte] —|of x|
] Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife &2 =l
il B L it
R EETE L[ M0( @@ | 25| [P i % ||| 5 | |
———— [
% R Stever-Zustandsworte | Stalus-Palamateli Fehlende FlE\gahEnl
i |_Mixer
® ) Einizelantriebsgerat sinfigen IZustandswurt Ablaufsteuerung j IStauelwurt StarungenMwamungen j
-l SINAMICS_S120_CU310_PN e i o
i i i
# ] Automatische Konfiguration
> Ubersicht 0 O EIN7AUST 0 €5 Einschaltbersit i B |
f___";”’:’;";“g"r‘ztn'f;mﬁwam 1 €9 BB 2AUS2 1 € Betriebsbereit e
L nschnitstel 2 {3 BB /4US3 2 {5 Betrieh freigegeben 2@
- » Topologie 3 @ EBetrieh freigeben 3 O Tippen aktiv 3 O
&=l CU_5_126 4 Hochlaufgeber freigehen 4 () Kein Austdeln okiiv o=
[#-_1 Ein-fAusgabe-Komponenten
: ochlaufgeber sinfrieren ein Schnelihalt aktiv
Dl sERve_ne 5 (2} Hochlaufgsber sin 5 () Kein Schnallhal skt £
. DCC—P\_an einfligen B Diehzahlsollwert freigeben B Einschaltspere akfiv ()
=3 g
Hf Drive Navigator 7 () Befehl Bremse dfiren 7 {3 Antiieb bereit 7 () Stdnung quittieren
Konfigurati =
; S?;‘UE:;Z“LD” 8 O Tippen 1 ) Reglerfreigabe 8 O
» steuerung/Regelung 3 O Tippen 2 Al @ Fiihrung gefordert 5 O
» Funkiionen 10 {20 Filbwung durch FLC 10 & Warnung 1 [A07850)
P Mol o Uibermach e
z Inie;rlueg;:at:‘rr:‘e erwachungen 1 O 1 @ Impulse freigegst “C/BC: Zustandswart Ablaufsteuerung he wWanung 2 (407851)
S Kommunikation 12 Drehzahlregler Freigabe 12 O Haltebremse offen il O Externe Wainung 3 [407852)
P Diagnose 1300 13 {2) Befehl Haliebremse schiisben 13 {) Externe Stinng 1 [FO7250)
o ; ?euer:'fltzusmndswwte 14 (_) Befehl Bremse schlisfien 14 () Impulsfreigabe von Bremsensteusrur 14 (2 Externe Stdung 2 [FO7881)
. erschalkungen -
LS Alarmbistorie 15 () e & 15 () Extene Stoung 3 [F7862)

22

Cog: [0kt 7] ODSf0 ak =] M5 Ok

gl QI Schliefen Hilfe |

Projekt I

fy SERVD 02 |

=
Stute | Meldung

|

Information
Infarmation

L

Fuolgende Gerate sind nicht online kongistent: SINAMICS_5120_CU310_PN
SINaMICS_5120_CU3I0_PN: RéM nach ROM kopieren erfolgreich ausgefiiht.

of

[ AusgabeZikystem [ ussgabe Laden ins PG | ] Ausgabe ibersstzen / priten | % Disgncssiibersicht |

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Hinweis:
Fehler

[TCRYIP - = Intel(R) PROJ10D VE Ne... [Onli

auch die notwendige Quittierung erfolgen.

ne-Modus

o i [

Alarme werden in der FuRzeile des STARTERS angezeigt. Hier kann nach einem
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55.Mit der ,Steuertafel’ kann der SINAMICS S120 zu Testzwecken direkt aus dem STARTER
heraus gesteuert werden. Um den Umrichter vom STARTER aus zu Steuern mussen Sie zuerst
die ,Steuerhoheit holen’ und die Uberwachungszeit fiir die Verbindung STARTER <->
SINAMICS S120 einstellen. ( — Inbetriebnahme — Steuertafel—» Steuerhoheit holen —
Uberwachungszeit 1000ms— Akzeptieren)

[ STARTER - 5120_Mixer - [SINAMICS_5120_CU3: RYO_0 fZusta - =101 x|
f Projelt  Steuertafel Eearbeiten Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hife |8 x|
BT T T T 3 e e e o [
_
__ % Funktionen ;I Steuer-Zustandsworte i L] Steuerugshheit holen i LI
» Meldungen und Uberwachungen Steuenwort Ablaufsteuer Lebenszeicheniberwactiung j ISteuerwortSlblungenMamungen j
=~ Inbetriebnahme Bit v aktiv okt
> Steuertafel ! i . !
H 1000
< 3e:Trace 0 O EIN £ AUS1T Uberwachungszeit ms j 1 O j
Funkkionsgenerator
1 BB /AUSZ 1
Messfunkkion @ O
Automatische Reglersinstelung 2 () BB/ AUS3 dDie:e Funktion daif nur unter Beachtung 2@
i stehende/drehends Messung 3 @ Betrieb freiget 2 t werden. Bei Nichtbeach 2 O
- > Kommunikation 4 @ Hochlaufgebe konnen Personen- und Sachschaden die s 4 O
= % Diagnose P Folge sein. _’l—l O =
- ¥ Steuer-/Zustandsworte o e RAloE e T 5
> verschatngen — |
S S - = 2.2 0S| (akt & (3] Schliesen Hilfe
Akzeptieren Abbrechen Hilfe:
Frajekt & SERVD_02 I | I

x
ISINAMIES,S‘. 20 CU310 PN - SERVO_02 j IE!E Hilfe |
| Steuerungshoheit holen | I | |ﬂ AY In—Sn\Iwertvnrgahe —_— .'—‘ ‘ =
cos: [0 n= = 1imin 0% nu[ mx- 0%
I Freigaben oos: [ 0 [ —imi
) Freigaben varhanden [31] Einschaltbereit - "EIN/AUS1™ = “0/1" setzen [p0840)
usgangshequenz geglattet =l
Diagnose I Soll Ist
Drebzahl [ | 00 Vmin DOH:
451 Freigabe
i M, it -0.00 000 M

@ iﬁgg ;::g:g: et I I W C0: Auzgangsspannung geglattet _'J
Eetrieb freigeben 0.0veff |
Hochlaufgeber Freigabe:
Hochlaufgeber Start
SSEN;:JE,:,;W o Motorstrom: 0.00 Aeff

Momentenausnutzung: 00 z‘
'l Stevertafel @ Ausgabe Zielspstem IE Auzgabe Laden ins PG |E Auzgabe Libersetzen / prifen | %% Diagnosetibersichl |
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten, [TCPYIP - Intel{R) PROJLD0 VE M., [Online-Modus Tz
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eingeschaltet werden. Die Taste . halt diesen wieder an.

—>.)

I SIMAMICS_5120_CU0_PN - SERWD_02

=

gesetzt werden. Nun kann die Drehzahl vorgegeben und der Umrichter mit der Taste e

56.Mit einem Haken kénnen die fir einen Betrieb notwendigen ,Freigaben’ ohne weitere Umstande

.
5

( — Freigaben — 700 1/min — L]

Steuerungshoheit sbgeben | |

cos: [0
ops: [ 0

¥ Freigaben

‘(:' . Avl r-Solwertyorgabe

Hire |
—_— N
n=|m1fmin 0% e[ om0 z= 200%
FOCLO0 1/min

O Freigaben varhanden

[31] Einschaltbereit - "EINJAUS1" = “0/1" setzen [pDB40)

Lusgangsfrequenz geglattet ﬂ
Diagnose Sall Ist
Drehzahl; I 0. Dl 0.0 1/min 0.0 Hz |
8 ALS1 Freigabe
(] Ik -0.00 -0.00 M
@ iﬂgg E::g::: Rl I l 2 C0: Ausgangsspannung geglatiet j
Beetrieh freigeher 0.0 Yelf |
) Hochlaufgeber Freigabe
Hochlaufgeber Start
Sl:nu\iv:r?Fngigjbe & kotorstrorn: 0.00 Aeff
Momentenausnutzung; 0o % zl
Er # Steuettatel [JE] uspabe Ziekystem | [ Ausgabe Laden ins PG | [ Ausgabe berssizen / prifen | S Diagnaseiibersicht |
. . , . . .
57.Am Ende muss die ,Steuerhoheit abgegeben’ werden. Dabei sollte sichergestellt sein, dass
kein anderweitiger EIN- Befehl ansteht. ( — Steuerhoheit abgegeben — Ja)
[SiNaMIES 5120 CU310_PH - SERVO_02 =l EE Hille |
Steuerungshoheit abgeben | | J ﬂﬂ I"'SU"WE"‘WDE'DB ; ‘J T 5 =
cos: [0 n= 7 1 4min 0% ny[ o0 = 200%
pos: [ @ [ 5 vmin
O Freigaben verhanden [43] Einschaltspene - Steuerungshoheit zuriickgeben (ISCOA:4109) N il ﬁ
Diagnose I
= YWollen Sie die Steuerungshoheit des Antriebes Hz
% 41151 Freigabe zuriickgeben?
#1052 Freigabe lattet ¥
() 4153 Freigsbe
Betrieb freigeben P eff
Hochlsufgeber Freigabe M IJ
;‘;Iﬁ::r::gr:;?h?an Motarstiom: 0.00  &eff
Momentenausnutzung: 00 % 3
Alarme ,‘ Steuertafel E ALuzgabe Zielspstem IE Auzgabe Laden ins PG |E Luggabe vbersetzen ¢ prifen | ﬁ Diagnosetibersicht
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4.2 Zuordnung der Prozessdaten fiir den SINAMICS S120
i Fir eine Zuordnung der Prozessdaten (PZD) gibt es die folgenden Standard- Telegramme:
Elelele
% f‘ g| %I g| {7'
= |- | |22
2 é’
=
:‘f = (Elz| =
5 AE|d| &
Bglole z & ;
B SHE A
& g & = Qﬁ glglg
g = | =
- e
)
AR
I;? k L] =
35
&
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Zusatzlich gibt es noch zahlreiche herstellerspezifische Telegramme.
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Dabei haben die Abkirzungen folgende Bedeutung:

Abkiirzung Name Signal- Datentyp 1 Verschaltungs-
nummer parameter
STW1 Steuerwort 1 uU16 (bitweise)?
STW2 Steuerwort 2 U16 (bitweise)2!
NSOLL_A Drehzahlsollwert A (16 Bit) 116 p1155
p1070(Erw. Soll.)
NSOLL_B Drehzahlsollwert B (32 Bit) 7 132 p1155
p1070(Erw. Soll.)
p1430(DSC)
G1_STW Geber 1 Steuerwort 9 u16 p0480[0]
G2_STW Geber 2 Steuerwort 13 u16 p0480[1]
G3_STwW Geber 3 Steuerwort 7 u16 p0480[2]
A_DIGITAL Digitalausgénge (16 Bit) 22 uU16 (bitweise)
XERR Lageabweichung 25 132 p1190
KFPC Lageregler Verstarkungsfaktor 26 132 p1191
SATZANW Satzanwahl 32 uU16 (bitweise)
MDI_TARPOS MDI Zielposition 34 132 p2642
MDI_VELOCITY MDI Geschwindigkeit 35 132 p2643
MDI_ACC MDI Beschleunigung 36 116 p2644
MDI_DEC MDI Verzdgerung 37 116 p2645
MDI_MOD MDI Modevorgabe 38 U116 (bitweise)
Abklirzung Name Signal- Datentyp " | Verschaltungs-
nummer parameter
ZSW1 Zustandswort 1 2 u1e r2089[0]
ZSW2 Zustandswort 2 4 (ORI r2089[1]
NIST_A Drehzahlistwert A (16 Bit) 6 116 r0063 (Servo)
r0063[0] (Vektor)
NIST_B Drehzahlistwert B (32 Bit) 8 132 r0063 (Servo)
r0063[0] (Vektor)
G1_ZSW Geber 1 Zustandswort 10 U6 r0481[0]
G1_XIST1 Geber 1 Lageistwert 1 11 U3z r0482[0]
G1_XIST2 Geber 1 Lageistwert 2 12 U3z ro483[0]
G2_7SW Geber 2 Zustandswort 14 U116 ro481[1]
G2_XIST1 Geber 2 Lageistwert 1 15 U3z ro482[1]
G2_XIST2 Geber 2 Lageistwert 2 16 U3z ro483[1]
G3_ZSW Geber 3 Zustandswort 18 U116 ro481[2]
G3_XIST1 Geber 3 Lageistwert 1 19 U3z r0482[2]
G3_XIST2 Geber 3 Lageistwert 2 20 U3z r0483[2]
E_DIGITAL Digitaleingang (16Bit) 21 U16 r2089[2]
XIST_A Lageistwert A 28 132 r2521[0]
AKTSATZ EPOS Angewahlter Satz 33 U1é r2670
IAIST_GLATT Ausgangsstrom geglattet 51 116 r0068[1]
ITIST_GLATT Wirkstrom geglattet 52 116 ro078[1]
MIST_GLATT Momentenistwert geglattet 53 116 rO080[1]
PIST_GLATT Wirkleistungsistwert geglattet 54 116 roo82[1]
NIST_A_GLATT Drehzahlistwert A (16 Bit) geglattet 57 116 ro0B3[1]
MELD_ NAMUR Meldebitleiste 58 U16 r3113
NAMUR
IAIST Ausgangsstromistwert 59 116 rO068[0]
MIST Momentenistwert 60 116 ro080[0]

1) Datentyp nach PROFIdrive Profile V4:
116 = Integer16, 132 = Integer32, U16 = Unsigned16, U32 = Unsigned32
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i In unserem Beispiel wurde das folgende Telegramm entsprechend dem PROFIdrive- Profil gewahlt:
Standard Telegramm 2: Drehzahlregelung, Prozessdaten (PZD)- Lange 4/4 Worte
Mit den Prozessdaten (PZD) kdnnen hier Steuerworte und Sollwerte (SPS -> SINAMICS)
bzw. Zustandsworte und Istwerte (SINAMICS —> SPS) Ubertragen werden.
Der Aufbau des PZD- Bereiches ist in der Reihenfolge seiner Elemente (Worte) folgendermalen
aufgebaut:
Auftragstelegramm Antworttelegramm
(SPS -> SINAMICS) (SINAMICS -> SPS)
PZD1 Steuerwort 1 Zustandswort 1
(STW1) (ZSW1)
PZD2 Drehzahlsollwert B (32 Bit) Drehzahlistwert B (32 Bit)
(NSOLL_B) (NIST_B)
PzD3
PzZD4 Steuerwort 2 Zustandswort 2
(STW2) (ZSW2)
421 Das Steuerwort 1 (STW1)

Im Funktionsplan [2442] ist das Steuerwort 1 fiir Drehzahlregelung beschrieben:

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 EIN / AUS1 01 EIN Bl: p0840
Impulsfreigabe mdglich
0 AUS1T
Abbremsen mit Hochlaufgeber, dann
Impulsléschung und Einschaltsperre
1 AUS2 1 Kein AUS2 Bl: p0844
Freigabe mdglich
0 Sofortige Impulsléschung und Einschaltsperre
Hinweis:
Das Steuersignal AUS2 wird aus der UND-Verkniipfung von Bl: p0844 und Bl: p0845 gebildet.
2 AUS3 1 Kein AUS3 Bl: p0848
Freigabe mdéglich
0 Schnellhalt (AUS3)
Abbremsen mit AUS3-Rampe p1135, dann
Impulsléschung und Einschaltsperre
Hinweis:
Das Steuersignal AUS3 wird aus der UND-Verkniipfung von Bl: p0848 und Bl: p0849 gebildet.
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i Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
3 Betrieb freigeben 1 Betrieb freigeben Bl: p0852,
Impulsfreigabe maglich p1224.1 (nur
0 Betrieb sperren bei ;
Impulse léschen erweiterter
Bremsan-
steuerung)
4 Hochlaufgeber freigeben 1 Betriebsbedingung Bl: p1140
Hochlaufgeber Freigabe maglich
0 Hochlaufgeber sperren
Hochlaufgeberausgang auf Null setzen
5 Hochlaufgeber starten 1 Hochlaufgeber starten Bl: p1141
0 Hochlaufgeber einfrieren
Hinweis:
Das Einfrieren des Hochlaufgebers (iber p1141 ist bei Tippbetrieb (r0046.31 = 1) deaktiviert.
6 Drehzahlsollwert freigeben 1 Sollwert freigeben Bl: p1142
0 Sollwert sperren
Hochlaufgebereingang auf Null setzen
7 Stdrung quittieren 0/1 Stérung quittieren Bl: p2103
0 Keine Wirkung
Hinweis:
Das Quittieren erfolgt bei einer 0/1-Flanke Gber Bl: p2103 oder Bl: p2104 oder Bl: p2105.
8 Reserviert - - -
Reserviert - - -
10 | Fihrung durch PLC 1 Fahrung durch PLC Bl: p0854
Das Signal muss gesetzt werden, damit die (iber
PROFIdrive (ibermittelten Prozessdaten
angenommen und wirksam werden.
0 Keine Filihrung durch PLC
Die iber PROFIdrive libermittelten Prozessdaten
werden verworfen, d. h. als Null angenommen.
Hinweis:
Dieses Bit sollte erst dann auf "1" gesetzt werden, nachdem iber PROFIdrive durch ZSW1.9 = "1" zuriickgemeldet
wurde.
11 Richtungsumkehr 1 Richtungsumkehr Bl: p1113
0 Keine Richtungsumkehr
12 | Reserviert
13 | Motorpotenziometer Sollwert hdher 1 Motorpotenziometer Sollwert héher Bl: p1035
0 Motorpotenziometer Sollwert héher nicht
angewabhlt
14 | Motorpotenziometer Sollwert tiefer 1 Motorpotenziometer Sollwert tiefer Bl: p1036
0 Motorpotenziometer Sollwert tiefer nicht
angewabhlt
Hinweis:
Wenn Motorpotenziometer Sollwert héher und tiefer gleichzeitig 0 oder 1 sind, wird der aktuelle Sollwert
eingefroren.
15 | Reserviert | - | - -
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4.2.2 Das Zustandswort 1 (ZSW1)

=k &

Im Funktionsplan [2452] ist das Zustandswort 1 fiir Drehzahlregelung beschrieben:

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 Einschaltbereit Einschaltbereit BO: r0899.0
Stromversorgung eingeschaltet, Elektronik
initialisiert, Netzschiitz ggf. abgefallen, Impulse
gesperrt.
Nicht einschaltbereit
1 Betriebsbereit Betriebsbereit BO: r0899.1
Spannung am Line Module, d. h. Netzschiitz ein
(wenn vorhanden), Feld wird aufgebaut.
Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
Nicht betriebshereit
Ursache: Kein EIN-Befehl vorhanden
2 Betrieb freigegeben Betrieb freigegeben BO: r0899.2
Freigabe Elektronik und Impulse, dann Hochlauf
auf anliegenden Sollwert
Betrieb gesperrt
3 Stérung wirksam Stdrung wirksam BO: r2139.3
Der Antrieb ist gestort und dadurch aulter Betrieb.
Mach Quittierung und erfolgreicher Behebung der
Ursache geht der Antrieb in Einschaltsperre.
Die anstehenden Stdrungen stehen im Stérpuffer.
Keine Stérung wirksam
Es liegt keine Stdrung im Stérpuffer an.
4 Austrudeln aktiv (AUS2) Kein AUS2 aktiv BO: r0899.4
Austrudeln aktiv (AUS2)
Ein AUS2-Befehl steht an.
5 Schnellhalt aktiv (AUS3) Kein AUS3 aktiv BO: r0899.5
Schnellhalt aktiv (AUS3)
Ein AUS3-Befehl steht an.
6 Einschaltsperre Einschaltsperre BO: r0899.6
Ein Wiedereinschalten ist nur durch AUST und
anschliefbendes EIN mdglich.
Keine Einschaltsperre
Ein Einschalten ist méglich.
7 Warnung wirksam Warnung wirksam BO: r2139.7
Der Antrieb ist weiter in Betrieb. Keine Quittierung
erforderlich.
Die anstehenden Warnungen stehen im
Warnpuffer.
Keine Warnung wirksam
Es liegt keine Warnung im Warnpuffer an.
8 Drehzahl- Soll-Ist-Uberwachung im Toleranzband BO: r2197.7
SoII—Ist—Abwe?chung im Istwert innerhalb eines Toleranzbandes;
Toleranzbereich dynamische Uber- oder Unterschreitung flir t < tmax
zulassig, z. B.
n = Nsoli
f = fsant, usw.,
tmax ist parametrierbar
Soll—lst—L"Jben»vachung nicht im Toleranzbereich
9 Flihrung gefordert zu PLC Flhrung gefordert BO: r0899.9
Das Automatisierungssystem wird aufgefordert, die
Fihrung zu Gbernehmen. Bedingung bei
Anwendungen mit Taktsynchronitdt: Antrieb
synchron zum Automatisierungssystem.
Betrieb vor Ort
Flhrung nur am Gerdt madglich
10 | f- oder n-Vergleichswert erreicht f- oder n-Vergleichswert erreicht oder Gberschritten. | BO: r2199.1
oder iiberschritten f- oder n-Vergleichswert nicht erreicht.
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Bit Bedeutung Bemerkungen | BICO
Hinweis:
Die Meldung wird wie folgt parametriert:
p2141 Schwellwert
p2142 Hysterese
11 I-, M- oder P-Grenze erreicht oder | 1 I-, M- oder P-Grenze nicht erreicht BO: r1407.7
tiberschritten 0 I-, M- oder P-Grenze erreicht oder iiberschritten
12 | Haltebremse offen 1 Haltebremse gedffnet BO: r0899.12
0 Haltebremse geschlossen
13 | Keine Warnung Uber‘temperatur 1 Warnung L"Jbertemperatur Motor nicht wirksam BO:r2135.14
Motor 0 Warnung Ubertemperatur Motor wirksam
14 n_ist==0 1 Drehzahlistwert = = 0 BO: r2197.2
0 Drehzahlistwert < 0
15 | Warnung thermische Uberlast 1 Keine Warnung wirksam BO:r2135.15
Umrichter 0 Warnung thermische Uberlast Umrichter
Die Warnung fiir Ubertemperatur des Umrichters ist
wirksam.
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423 Der Drehzahlsollwert A 16 Bit (NSOLL_A)
i Der Drehzahlsollwert A (NSOLL_A) ist ein 16 Bit-Wort, in dem der geforderte Drehzahlsollwert zum

Umrichter Gbertragen wird.
Der Sollwert wird als ganze Zahl mit Vorzeichen (-32768 bis 32767) Gbertragen. Das Bit 15 bestimmt
das Vorzeichen des Sollwertes wie folgt:
— Bit = 0 --> Positiver Sollwert
— Bit = 1 --> Negativer Sollwert
Der Wert 16384 (4000 Hex) entspricht der Drehzahl im Parameter p2000.
In unserer Anwendung steht im Parameter p2000 der Wert 6000 1/min
Der aktuelle Drehzahlsollwert berechnet sich wie folgt:
n_soll = (NSOLL_A x p2000)/16384

424 Der Drehzahlistwert A 16 Bit (NIST_A)
Der Drehzahlistwert A ist ein 16-Bit-Wort, durch das die Drehzahl des Umrichters Uibertragen wird.
Die Normierung dieses Wertes entspricht der des Sollwertes.

4.2.5 Der Drehzahlsollwert B 32 Bit (NSOLL_B)
Der Drehzahlsollwert B (NSOLL_B) ist ein 32 Bit-Wort, in dem der geforderte Drehzahlsollwert zum
Umrichter Ubertragen wird.
Der Sollwert wird als ganze Zahl mit Vorzeichen Ubertragen. Das Bit 31 bestimmt das Vorzeichen
des Sollwertes wie folgt:
— Bit = 0 --> Positiver Sollwert
— Bit = 1 --> Negativer Sollwert
Der Wert 1 073 741 824 (4000 0000 Hex) entspricht der Drehzahl im Parameter p2000.
In unserer Anwendung steht im Parameter p2000 der Wert 6000 1/min
Der aktuelle Drehzahlsollwert berechnet sich wie folgt:
n_soll = (NSOLL_B x p2000)/1 073 741 824

4.2.6 Der Drehzahlistwert B 32 Bit (NIST_B)
Der Drehzahlistwert B ist ein 32-Bit-Wort, durch das die Drehzahl des Umrichters Uibertragen wird.
Die Normierung dieses Wertes entspricht der des Sollwertes NSOLL_B.
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4.2.7 Anordnung des Auftragstelegramms
s Das Auftragstelegramm wird in 4 Worten an den SINAMICS S120 gesendet.
1 Die Anordnung der Bits kann aus der Tabelle entnommen werden.
Steuerwort 1 Drehzahlsollwert B

15|14 [13|12|11 |10 5(4(3|21 15|14 [13 12|11 |10 5(4(3|2[1]0
PAB 256 PAB 257 PAB 258 PAB 259

7/6|5(4(3|2 5141321 7/6|5(4(3]|2 514|3[2|1|0

Drehzahlsollwert B Steuerwort 2

15|14 [13|12|11 |10 5(4(3|21 15|14 [13 12|11 |10 5(4(3|2(1]0
PAB 260 PAB 261 PAB 262 PAB 263

716|5(4(3|2 5141321 7/6|5(4(3]|2 5(4|3[2|1|0

4.2.8 Anordnung des Antworttelegramms
Das Antworttelegramm wird in 4 Worten von den SINAMICS S120 zurtickgesendet.
Die Anordnung der Bits kann aus der Tabelle entnommen werden.
Zustandswort 1 Drehzahlistwert B

15|14 [13|12|11 |10 5(4(3|2(1 15|14 (13|12 |11 |10 5(4(3|2|1]0
PEB 256 PEB 257 PEB 258 PEB 259

7165432 5141321 7165432 514(3|2|1|0

Drehzahlistwert B Zustandswort 2

15|14 (1312|1110 5(4|3(2|1 15|14 (1312|1110 5(4|3(2(1]0
PEB 260 PEB 261 PEB 262 PEB 263

716|5(4(3|2 5141321 7/6|5(4(3]|2 514|3|2]1]|0

Hinweis

/N

Im Steuerungsprogramm des Mixers wird fiir das Auftragstelegramm und fir das Antworttelegramm
je ein Datenbaustein verwendet.
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Symboltabelle fiir das Mischerprogramm anlegen

Anhand der Zuordnungsliste fiir die Ein- und Ausgangssignale ...

S1_Start E 0.0 BOOL Start-Taster (Schliesser)
S2_Stop E 0.1 BOOL Stop Taster (Offner)

und der geplanten Programmstruktur soll hier die vollstdndige Symboltabelle erstellt werden

1. Offnen Sie durch Doppelklicken auf ,Symbole’ die Symboltabelle.(— SIMATIC Manager —
Symbole)

HSIMATIE Manager - [S120_Mixer -- D:400_STEP7_Progs'S120_Mix] = |EI|5|

@ Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hilfe _|ﬁ||5|
D@ 294 % B2 dale 25 %)t | &1 | [ Kein Fiter» 7 | 2@ mEM| N

% S120_Miner | & Quellen Bausteine
=] SIMATIC 200(1)

EI CPU 315F-2 FN/DP
| El-{=1] 57-Programm(2]
(] Quellen

----- {£H Bausteine
----- @ SINAMICS_S120_CUF0P

B —

Drilcken Sie F1, um Hife zu erhalten. [ [TCRIIP -= Intel(R) PROJ100 VE Ne... | 7

2. Geben Sie in Inrem Projekt folgende Symboltabelle ein.

F@Srmhol Editor - [S7-Programmi{2) {Symbole) -- 5120_Mixer'\SIMATIC 300(1)" | i = |E||i|
@ Tabelle Eearbeiten Einfigen Ansicht Extras Fenster Hife |71 x|
B H|S| % BRE| o o |[aesmoe 1% | K2
Status | Symbol A Adrezse Datentyp Kommerntar
1 m oF 1 oB 1 Cycle Execution
2 =1 _Start E o.n BooL Start-Taster (Schliesser)
3 52_Stop E 04 BOOL Stop Taster (Offner)
4 Servo_Mischer FB 11 FB 11 Programim Servo- Srtrieh Mizchereinhet Typ01
5 Stevern_Antrieh_1 DE 20 DE 20 Steuern Antrieb_1 dber 4 VWorte Prozessdaten ST, NSoll_B und STz
B L SFB 3 SFB 3 izenerate a Pulse
T Zustand_Antrieb_1 De o 2 Riickmeldungen Antrieb_1 Gher 4 Worte Prozessdaten Z5W1 Mist_B und STwW2
g

Drriicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. ,_ 4

3. Speichern Sie die Symboltabelle und schlief’en Sie den Symbolik-Editor.(— IEI — X)
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44 Datenbaustein fiir das Auftragstelegramm erstellen

4. Markieren Sie den Ordner ,Bausteine’ und fligen Sie einen ,Datenbaustein’ ein. ( —»
Bausteine— Einfiigen —» S7-Baustein — Datenbaustein)

QSIMATIE Manager - [$120_Mixer -- D:\00_STEPF_Progs'5120_Mix] & Iﬂlﬂ
% Datei Beatbeiten | Einfiigen Zielsystem  #nsicht  Extras Fenster  Hife 81|
D& o AN (&1 | [ < Kein Fiter > % V@R BEm
L5
B 5120_Miser st':”:nim ,
siMaTIC 30001 H
3 S7-Goftate b

57-Baustein 1 Organisationsbaustein
I7-Saftware F 2 Funkkionsbaustein
3 Funkkion

Symboltabelle
Tewthitliothek
Exterre Guelle:

4 Datenbaustein

5 Dakenkyp
& Yariablenkabells

SR Flexitle BT r

Globale Deklarationen b

g

Figt Datenbaustein an der Cursorposition ein. A

5. Geben Sie bei Name ,DB20’ ein und ibernehmen Sie mit ,O0K’. ( —» DB20 — OK)

Eigenschaften - Datenbaustein x|

dligemein - Teil 1 | Allgemein - Teil 2| Aufiute | Attribute |

PMame und Tvp: |DB2E| IGlubal-DB j I j
Symbaolizcher Mame: I
Symbolkommentar: I
Erztellzprache: DB -
Frojektpfad: |
Speicherort des Projekts: ID:'\UU_STEP?_PngS\S'I 20 Mix
Code Schrittztell
Erstellt am: 27.09.2009 03:43:11
Zuletzt geandert an: 27.09.2009 02:43:11 27.09.2003 03:43:17
K.ommentar; ;I

<
thbrechen | Hifle |
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(- IEI)

EKDP,-"AWL,.-‘FUP - [DB20 -- "Steuern_Antrieb 1" — 5120 Mixert,SIMATIC 300{1),CPU 315F-2 PN;
i} Datei Beatbeiten Enfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe

6. Geben Sie den Datenbaustein DB20 so wie hier vorgegeben ein und speichern Sie diesen.

=10l x|
=18 x|

DE-H(& 3 =8 o cthdo|%e < ! [ OE K
Bdresse Hame Typ Bnfangswert |Kommentar
0. STRUCT
+0.0| |Reserviert 1 EOCL FALSE Hicht verwendet
+0.1| |Reserviert 2 EOOL FALSE Nicht wverwendet
+0.2| |3P3ja _SPSnein EBOCL TRUE Prozessdaten wvon Steuesrung giltig (1)
+1.3| |Richtungsumkehr BOOT FALSE Richtungsumkehr (1} / keine Richtungsumkehr (0}
+0.4| |Reserviert_3 BOCL FALZE Nicht wverwendet
+0.5| |Poti UP BOOL FALSE Motorpotentiometer UP
+0. 6| |Poti DOWN EBOOL FALSE Motorpotentiometer TIEFER
+0.7| |Reserviert 4 EBOCL FALZE Nicht wverwendet
+1.0| |[EIN_ausl BOOL FALSE Ein(1)- Ausschalten (0}
+1.1 |aUsz BOOL TRUE Ausschalten(0)/ zum Stillstand austrudeln
+1.2| |aUs3 EOOL TRUE Zusschalten(0)/ Schnellstopp
+1.3| |Betr frei sperren EOOL TRUE Betrieb freigehben(l)/ Betrieb sperren (0}
+1.4| |HLG_freig EOOL TRUE Hochlaufgeber freigeben (1) / zuriicksetzen auf 0 (0}
+1.5| |HLG start BOOT TRUE Hochlaufgeber starten (1) / bisherigen Wert einfrieren(0)
+1.6| |Soll frei sperren BOOL TRUE Sollwert freigeben (1) / deaktivieren auf 0 (0}
+1.7| |Quit BOCL FALSE Fehlerguittisrung bei positiver Flanke
+2.0] |HSoll B DINT L#0 Drehzahlsollwert mit einer 32-Bit-Aufldsung mit Vorzeichenbit
+6.0| |STWZ WORD W#1e#0 Steuerwort 2
=8.0 END_STRUCT
K |
-:-‘“Hlil PAMIE T:Fehler A 2info A 3 Quervenweise A 4 Dperanderinfo B Steuemn A B Diagnose A 7 Vergleich  f
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten, l_ 2 |offine |bbs < 5.2 EI;FQ_’_| 4
Hinweis
Beachten Sie auch die Vorgaben bei Anfangswert. Hier werden die Freigaben fur den
Frequenzumrichter bereits mit ,TRUE" vorbelegt. Uberprufen Sie gegebenenfalls die Ubernahme
dieser Werte in der Datensicht dieses Datenbausteins!!!!
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4.5 Datenbaustein fiir das Antworttelegramm erstellen

7. Erstellen Sie den Datenbaustein DB21, geben Sie die Werte ein und speichern Sie auch
diesen.

=10l x|
i} Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife == x|
DEd-d & 4 Ra|o o |cidla 26 <! [OE] R

Adresse Hame Typ nnfanqsw;t Komment ar

0.0 STRUCT

+0.0| |prehzahl OK BOOL FALSE Follwert-Istwert-Abweichung innerhallk des Toleranzhereichs

+0.1| |[Fuehrung gefordert |BOOL FALSE Das Automatisierungssystem wird aufgefordert, die Steuerung zu ibernehwen

+0.2| |n_Vergleichswert BOOL FALSE f- oder n-Vergleichswert erreicht oder iberschritten (1)

+0.3| [Warn_I_M Grenze BOGL FALSE I-, M- oder P-Grenze nicht erreicht(l)/I-, M- oder P-Grensze nicht erreicht (0}

+0.4| |Haltebremse BOOL FALSE Motorhaltebremse aktiv (1)

+0.5| |Warnung_ Temp BOOL FALSE Warnung Ubertemperatur Motor nicht wirksami(l)/ wirkssam (0}

+0.6| |Rechts_Links BOOL FALSE Drehzahlistwert > = 0 (1) / Drehzahlistwert < 0 (0}

+0.7| |Umrichter Ueberlast |BOOL FALSE Twrichteriberlastung (0) z.B. Temperatur

+1.0| |Einschaltbereit BOOT FALSE Stromversorgung ist eingeschaltet, Elektronik ist initialisiert

+1.1| |Betriebsbhereit BOOL FALSE Umrichter ist eingeschaltet, ON-Befehl steht an, keine Stirung ist aktiwv

+1.2| |Betr_frei sperren BOOL FALSE antrish folgt Sollwert

+1.3| |Stosrung BOOL FALSE Stoerung liegt an

+1.4| |KeinaU32 BOOL FALSE kein Ausschalten zum Stillstand austrudeln liegt an

+1.5| |KeinAlI33 BOOT, FALSE kein Ausschalten Schnellstopp liegt an

+1.6| |Einschaltsperre BOOL FALSE Einschaltsperre

+1.7| |Warnung BOOL FALSE Warnung liegt an

+2.0| |NIST B DINT L#0 Hauptistwert mit einer 3Z-Bit-Auflosung mit Vorzeichenbit

+6.0| [25W2 WORD WELEH0 Zustandswort 2

=8.0 ND STRUCT
Ki| |
T’:l Ml Ale el T:Fenler A 2nfo A 3 Ouerverweise A A Operanderinfo A 5 Steuen A B Diagnose A 7 Vergleich [
Driicken Sie F1, urn Hilfe 2u erhalen. [ @ |offine |abs <52 [Einfg | [ 4
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4.6 Funktionsbaustein FB11 zur Steuerung des Mischers erstellen

8. Erstellen Sie einen FB11 und legen dort folgende interne Variablen an.

MNate Kommentar

IN o.o
3Jtart Bool 0.0 FALSE
3top Bool o.1 FALSE

ouT 0.0
Startfreigabe Bool 2.0 FALRE
Drehzahlvorgsbe DIkt 4,0 LEO

IN ouT 0.0

STAT 0.0
intrieb Ein Bool g.0 FALSE
Vorlauf Bool g.1 FALS3E
MNachlauf Bool 5.2 FALSE
Zeit Worlsuf TP 10.0
Zeit Nachlauf TP 2.0

TENP o.o

Hinweis

Die Variablen #Zeit_Vorlauf und #Zeit_Nachlauf vom Typ STAT sind Multiinstanzen fur den IEC-
Timer- Baustein , TP
Diese kdnnen beim Programmieren des FB11 auch automatisch erstellt werden indem beim Aufruf
der Timer die Option ,Andern in Multinstanz-Aufruf angewénhlt wird. (siehe unten!)

Dann mussen diesen Bausteinen keine eigenen DBs zugewiesen werden.

W: Einschaltverzdgerung Vorlauf mit reduzierter Geschwindigkeit

a2z
PPTP rr
—iEN
antrick Aufgerufenen Baustein 3
ntrie
Ein —IN &usschneiden Chrl4
Kopieren Chrl+C
Tg3g —FT
Lischen Del
Metzwerk einfligen k4R
Leerbox einfiigen al+Fa
Gehe zu k
Symbaole bearbeiten, .. Alt+Return
Spezielle Objekteigenschaften 4
Verbindungen. ..

rrin Multiins

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 104 von 201

Modul H02
Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SIEMEN

S

Industry Automation and Drive Technologies - SCE

FE11l

9. Geben Sie nun folgende Netzwerke ein und speichern sie den FB11. (— |E|)

Programem Servoantrieb Mischereinheit Typ 01

#Antrieh
Ein
SR
#oitart —{3
#3top —R o] o

W: Ein- / Ausschalten des Servoantriebs

Hetzwerk 2 : Einschaltverzdgerung Vorlauf mit reduzierter Geschwindigkeit

#Antriebh

Ein —

THIZ —

EN

FT

#Zeit
Vorlauf

ET

ENo

—#Vor laut

Hetzwerk 3 : Ausschaltverzdgerung

Nachlauf wit reduzierter Geschwindigkeit

#Antrieb

Ein —{X

TH103 —

EN

In

FT

#2eit
Nachlauf

ET

ENC

—fNachlaut

T I A Ausbildungsunterlage
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Hetzwerk 4 : Drehrahlvorgshe Vorlauf

&
#antrieh
Ein —
#Vor lanf —
#Nachlauf = EN
LE17395697 —IN

MOVE
oT

ENC

#Drehzahlv
—orogahe

Hetzwerk 5 : Drehzahlvorgsbhe Normalbetriehb

#Antrieh
Ein —

#vor lauf =)

#Nachlauf =}

E

EN

L#394784835 —

IN

MOVE
oIT

ENO

#Drehzahlwv
—orgabe

Hetzwerk 6 : Drehzahlvorgasbe Nachlauf

&,
#antrieh
Ein =}
#Vor Laut =}
#Nachlauf — EN
L#3I5T9139 —IN

MOE
oTT

ENO

#Dhrehzahlv
—orogske

Hetzwerk 7 : Ansteuerung Startfreigabe

#antrieh
Ein —

#Vor lanf —

#Nachlauf —

==1

gakbe

#3tartfrei
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4.7 Organisationsbaustein OB1 zur Steuerung des Mischers erstellen

10. Im OB1 missen die Zustandsdaten vom Umrichter in den DB21 geschrieben werden und die
Steuerdaten vom DB20 an den Umrichter gesendet werden. Im zweiten Netzwerk erfolgt der
Aufruf des FB11 mit seinem Instanz- DB11

Die Daten die zum Umrichter gesendet bzw. vom Umrichter empfangen werden,

kénnen nur in ihrer gesamten Lange (Konsistenz Gber 8 Byte) von der CPU315F-2PN/DP geladen
bzw. transferiert werden.

Da der Befehl Laden bzw. Transferieren nur max. 32Bit Ubertragen kann, missen hier die
Systemfunktionen SFC14 ("DPRD_DAT": Konsistente Daten eines DP- Normslaves/PROFINET 10-
Devices lesen) und SFC15 ("DPWR_DAT": Daten konsistent auf DP- Normslave/PROFINET [O-
Device schreiben) verwendet werden.

Mit dem SFC14 werden die Daten vom Umrichter mit der Adresse 256 (aus Hardwarekonfiguration /
W#16#100 hex.) eingelesen und auf einen frei wahlbaren Datenbereich Gbertragen. Hier ein Pointer
mit Startadresse DB21.DBX0.0 und Lange 8 Byte.

Mit dem SFC15 werden Die Daten von einem frei wahlbaren Datenbereich gelesen, hier ein Pointer
mit Startadresse DB20.DBX0.0 und Lange 8 Byte.

Diese werden dann zum Umrichter mit der Adresse 256 (aus Hardwarekonfiguration / W#16#100
hex.) Ubertragen.

Erganzen Sie zuerst die Variablendeklaration des OB1 wie folgt:

Drat ere v Ldress Eommentar

TEME 0.0
Bits 0-3 = 1 (Coming ewvent),
OB BLLADS BYLE Lk Bits 4-7 = 1 (Ewent class 1)
1l (Cold restart scan 1 of OB
ORI ara N Byre +:8 1), 3 (Scan Z-n of OB 1}
OBl PRIORITY Ete 2.0 Priority of OB Execution
OEl OB NUMEER Evte 2.0 1l {Organization block 1, OELl)
OBl RESERVED 1 Evte 4.0 Bezerved for systen
OEl1 RESERVED Z Evte 5.0 Beserved for system
Cycle time of previoas OBl scan
OBl PREV CYCLE Int &.0 (milliseconds)
Minimum cycle time of OEL
OBl MIN CYCLE Int 5.0 fuillissconds)
Marimm coycle time of OBL
OBl Mi+ CYCLE Int lo.0d A A S G RO )
OBl DATE TIME Date And Time|lZ. 0 Date and time 0Bl started
RET VAL 5FCld Intrieb 1 |int k0.0
RET WAL S5FCLlS_Antrieb 1 |int EE_0O
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Geben Sie dann folgende Netzwerke im OB1 ein und speichern auch diesen. (— IEI)

OBl : "Main Program Sweep [(Cyole) ™
w: Prozessdaten won Antriebh 1 lesen
SFrC14
H#RET VAL
. —i{EN SFC14

RET VAL|—antrieh 1
WE1lG#100 —LADDR
PHDEZ].

DEXO.O
RECORD|—=EYTE 3

ENO{—

Hetzwerk 2 : Programen 3ervo- Antrieb 1 Mischereinheit

DE11l
"Servo Mischer”
"Zteuern
. —EN Antrieb
Startfrei| 1w,
"S5l Start" —Start gabe —EIN AUS1
"Sd Stop™ —{f=top "Steusrn

Drehezahlv| antriehl
orgabe—1".H3oll B

ENO{—

Hetzwexrk 3 : Prozessdaten in Antrieb 1 schreiben

SFC15
, = EN
W§164#100 —LADDR HRET VAT
SFC 15_
PHDEZO. RET VAL|—antrieh 1
DEXO.O
E¥YTE & —RECORD ENCO|—
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4.8 Bausteine in die CPU 315F-2PN/DP laden

11. Markieren Sie im Ordner ,Bausteine’ ,0B1’, ,FB11’, ,DB11’, ,DB20’ und ,DB21°’. Laden Sie
diese in die CPU315F-2PN/DP.( —» OB1 - FB11 —» DB11 —» DB20 — DB21 —» ﬂ' )

L SIMATIC Manager - [S120_Mixer -- D2\ =101 x]
% Datei  Bearbeiten Einflgen  Jielsystem  Ansicht  Extras  Fensker  Hilfe =& =l
Dz (20a | ¢ B i dnle %5 % = 8 2 B || cKenFiter> % CaE BEM
B 5120_Mixer = T

- SIMATIC 200(1) : . : :

- B[ CPUNEF2PNOP I 5cndaen [ FB11 DE11 DB

= - S 7-Pragramm(2) 4 2 HE oL

(3] Quellen

e (g Bausteine

----- @ SINAMICS 5120 CUFIO_R
o | 2
ade aktuelles Objekk in Zielswstemn, A
Nach dem Ubertragen der Bausteine kann das Programm getestet werden.

Modul H02
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5. POSITIONIEREN MIT DEM FREQUENZUMRICHTER SINAMICS S120 AM PROFINET

@ In diesem Kapitel wird die Inbetriebnahme der Positionierung einer Anwendung ,Pick&Place”
gezeigt. Hierzu bendtigen wir einen Frequenzumrichter SINAMICS S120 mit Servomotor in der
Betriebsart Einfachpositionierer (EPOS).

Bei dieser Anwendung sollen von einem Positioniersystem Schokoladentéfelchen von einem Ort
aufgenommen und an einer anderen Stelle wieder einsortiert werden.

Auf den folgenden Seiten ist erklart wie die Inbetriebnahme der SPS mit dem SINAMICS S120
durchgefuhrt werden kann. Auflerdem wird gezeigt wie die Einbindung der Anwenderschnittstelle fur
diese Anwendung zu erfolgen hat. Ein komplettes STEP7- Programm kann dann in dem FC71 selbst
entwickelt werden.
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Fir die Zuordnungsliste der Anlage Pick&Place wird folgende Zuordnung getroffen:

Symbol

SO
B12
B13
B1
B2
B3
B14
B15
B4
S1
S6

1M1
1M2
1M3
1M4
P1
P2

Adresse

E 0.0
E 0.1
EO0.2
EO0.3
E0.4
EO0.5
E 0.6
EO0.7
E1.0
E1.1
E1.2

A4dA
A42
A43
Ad4
A45
A46

Beschreibung

Not-Aus (Offner)

Rollengrenztaster links (Offner)
Rollengrenztaster rechts (Offner)
Referenznocken (Schliesser)
Induktiver Sensor rechts (Schliesser)
Optischer Sensor (Schliesser)
Schwenkarm vorne (Schliesser)
Schwenkarm hinten (Schliesser)
Druck-Sensor Teil angesaugt (Schliesser)
EIN Taster grin (Schliesser)

Taster weild (Schliesser)

Schwenkarm nach vorne Magnetventil 1V1
Schwenkarm nach hinten Magnetventil 1V1
Teil Abwerfen Vakuumeinheit 2V1

Teil Ansaugen Vakuumeinheit 2V1

Lampe weil}

Lampe blau

T I A Ausbildungsunterlage
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51 Inbetriebnahme des Frequenzumrichters SINAMICS S$S120 am PROFINET

® Bevor der Positionierbetrieb programmiert werden kann, muss eine PROFINET- Vernetzung
zwischen der CPU 315F-2 PN/DP als 10- Controller und dem Frequenzumrichter SINAMICS S120
als |0- Device in Betrieb genommen werden.

Dann muss noch der SINAMICS S120 fiir diese Anwendung parametriert werden.

1. Das zentrale Werkzeug bei SIMATIC ist der ,SIMATIC Manager’, der hier mit einem Doppelklick
aufgerufen wird. ( —» SIMATIC Manager)

SIMATIC Manager

2. STEP 7- Programme werden in Projekten verwaltet . Ein solches Projekt wird nun angelegt ( —
Datei — Neu)

K JSIMATIC Manager =loix|
Datei  Zielsystem Ans’icht_ Extras  Fenster HilFe:

Chrl+HM
Assistent 'Meues Projekt’...

OFfnen. .. Crl+0
S7-Memory Card 3
Memory Card-Datei 4
Laschen. ..

Reorganisieren. ..

Yerwalten. ..

Archivieren. .,

Dearchivieren. .,

Seite efftichberi.,

1 simovert (Projekt) - D:00_STERT_Progsisimovert
2 57 Memorycard

Beenden AlE+F4

Erstellt ein neues Prajekt ader eine neue Bibliothek. A
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3. Dem Projekt wird nun der ,Name’ ,8120_Pick&Place’ gegeben ( — S120_Pick&Place — OK)

Neues Projekt 3 |

Anwenderprojekte | Bibliotheken | Muliprojekte |

Mame | Ablagepfad |
% #Solution_Partner W26 D:AOO_STEPY_Progs\HSalut_1
%.ﬁ.bschewunichtung D400 STEPT_ProgshaBSCHERY

% FE283 Bep W13 [eh00 STERT _ProgshFB283 1
% 5120 Band Den00 STEPY_ProgshS120_Ban
% S5120_Mixer [eMO0_STEPT_ProgshS120_Mis
% Train_TF177RE D400 STEPT_ProgshTrain_ TP

T |1 aktuelles Mulipraekt einfuigen

M anne; Ty

|s1 20 Pick&Place] | Projekt v |
[~ E-Eitliathek

Ablageort [Pfad] :

|D:\DEI_STEF'?_F'r-:g$ Durchsuchen... |
oK | Abbrechen | Hife |

b

1. Markieren Sie Ihr Projekt und fiigen Sie ein ,Industrial Ethernet- Subnetz’ ein (—
S120_Pick&Place — Einfligen — Subnetz — Industrial Ethernet).

HSIMATIE Manager - [S120_Pick&Place -- D:\00_STEP?_Progs'5120_Pic] i 5[
% Datei Eearbe\tenlEinFUgan Ziglsystem  Ansicht  Extras  Fenster  Hife =& xi
[ Skation v, = LE‘@LI(KEMF\R&D jvﬂl%‘%gmlk‘”
T
T G 2 PROFIBLIS & | Tvp I Grnﬂel Autar I Anderungsdatum I Komments
N - 1ot ol Echiarmet MPI 2984 08.10.2008 18:37:22
57-GoftHare Globales Schriftfeld - 02102009 18:37.22
S7-Baustein
M7-5oftware r
Symboltabele
Texthiblinthek 2
Externe Quells,..
WinEE fexdble BT 3
Globale Deklarationen  #
| |
Flgt Industrial Ethernet an der Cursorposition ein. A
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5. Markieren Sie Ihr Projekt erneut. Dann wird eine ,SIMATIC 300-Station’ eingefiigt. ( >
S120_Pick&Place — Einfiigen — Station — SIMATIC 300-Station)

QSIMATIE Manager - [§120_Pick&Place -- D:\0D0_STEP7_Progs'5120_Pic] 18l x|
% Datei Bearbeiten | Einfigen Zielsystem &nsicht Extras Fenster Hilfe 1= x|

Skation 1 SIMATIC 400-5tation
Subnetz 2 SIMATIC tation
Programm 13 3 SIMATIC H-Station
m 4 SIMATIC PC-Station
L - 5 SIMATIC HMI-Station

& Andere Station

Ko Fiter > AR eaEn 28m v

Ethernet(1]

£ »
% 7 SIMATIC 55
Symboltabele SPG/PC
Texthitlinthel L 9 SIMATIC OP

Externe Quefle,

SR Flexible BT F

Globale Deklarationen b

Fidgt SIMATIC 300-Station an der Cursorposition sin.

6. Konfigurationswerkzeug fur die ,Hardware’ mit einem Doppelklick 6ffnen. (— Hardware)

QSIMATIE Manager - [5120_Pick&Place -- D:"00_STEP7_Progs'5120_Pic] = IEllll
@Datei Beatbeiten  Einfligen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe = =1

D |24 4 2Rdalo %] %[ &1 |[ < Kein Fiter > - VEE 2SS MmN
an ¢

=& 5120_PickéPlace

Dricken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, |TCP,|’IP -= Intel(R) PROJ 100 YE Me... | 4
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7. Hardwarekatalog durch einen Klick auf das Symbol ,’ offnen. (— )
Dort werden lhnen, unterteilt in die Verzeichnisse:
- PROFIBUS-DP, PROFIBUS-PA, PROFINET IO, SIMATIC 300, SIMATIC 400,
SIMATIC PC Based Control und SIMATIC PC Station
alle Baugruppentrager, Baugruppen und Schnittstellenmodule fir die Projektierung lhres
Hardwareaufbaus zur Verfligung gestellt.
,Profilschiene’ mit einem Doppelklick einfliigen ( —» SIMATIC 300 - RACK-300
— Profilschiene ).

EEHW Konfig - [SIMATIC 300({1) (Konfiguration) — 5120_Pick&Place] _|EI ﬂ
E“] Station Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe == x|

IDE2-8 8|3 e dd HE[%8 N
j

ozl

Suchen: | n:l: o l

Profi:  [Standaid 2|

5 B¥ FROFIBUSDP
282 PROFIBUSPA
-4 PROFINET 10
= SIMATIC 200
=3 c7

- CP-300
F-(2] CPU-300
=3 FM-300
-3 IM-300
-1 MP-EXTENSION
-] Metzibergang
=3 PS-300

£ =0 ReCk-300
4| | L R =1 Ficfilschiene

B2 5M-300
:Iil [ UR e SIMATIC 400

- SIMATIC HMI Station
Steckplatz Baugruppe Bestelhummer Firmware | MPl-Adresse E-fdiesse | Addies.. | K I il SIMATIC PC Based Control 300,400
G -8 SIMATIC PC Station

—| =] ||| |on] ]| ra]—=

=2

BES7 390-12770-0440 £
In werschiedenen Langen liefertbar

e C R A BN LA

=

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, | [find 2

Danach wird automatisch eine Konfigurationstabelle fur den Aufbau des Racks 0 eingeblendet.
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8. Aus dem Hardwarekatalog kdnnen nun alle Baugruppen ausgewahlt und in der
Konfigurationstabelle eingefiigt werden, die auch in Ihrem realen Rack gesteckt sind.
Dazu miissen Sie auf die Bezeichnung der jeweiligen Baugruppe klicken, die Maustaste
gedruckt halten und per Drag & Drop in eine Zeile der Konfigurationstabelle ziehen.

Wir beginnen mit dem Netzteil ,PS 307 5A°. (— SIMATIC 300 - PS-300 — PS 307 5A)

[IHW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - 5120_Pick&Place] =1l x|
@} Station Bearheiten Einfiigen  Zielystem  Ansicht Extras Fenster  Hilfe == x|
D28 § S| e ddaDe| %8 e
IR = olx|
ini
; S Sucher: | i
g Profil | Standard LI
1 =3 FROFIBUS DF
5 B2 PROFIBUS-PA
3 -2 PROFINET IO
7 = SIMATIC 300
& -3 c7
E] -0 CP-300
10 & (23 CPU-300
E 2 {7 FM-300
-3 IM-300
-0 M7EXTENSION
[+ [ Netelibergang

- P5-300

=
1| »

0] UR e
:IZI - -] RACK-300
Steckplatz E B augruppe Bestellnummer Firmware MPI-Adiesse E-Adiesse Addres... | K. ] D SM-300
i PS 307 54 EES7 307-1EAD0-0AA0 & SIMATIC 400
2 - SIMATIC HMI Station
3 - SIMATIC PC Based Contral 300,400
4 -, SIMATIC PC Station
5
E
7
g
3
10 EEST 307-1EAN0-0AA0 £
11 Laststromwersorgung 12042300 AC: 24 0IC/Hd
Einfiigen maalich [ [fnd

Hinweis: Falls lhre Hardware von der hier gezeigten abweicht, so miissen Sie einfach die
entsprechenden Baugruppen aus dem Katalog auswahlen und in Ihr Rack einfiigen.

Die Bestellnummern der einzelnen Baugruppen, die auch auf den Komponenten stehen, werden
in der Fulizeile des Katalogs angezeigt.
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9. Im nachsten Schritt ziehen wir die ,CPU 315F-2 PN/DP’ auf den zweiten Steckplatz . Dabei
kénnen Bestellnummer und Version der CPU auf der Front der CPU abgelesen werden.

(— SIMATIC 300 -» CPU-300 — CPU 315F-2 PN/DP — 6ES7 315-2FH13-0AB0 — V2.6 )
Beim Eintragen der CPU erscheint ein Fenster, in dem Sie der CPU 315F-2 PN/DP eine ,IP-
Adresse’ zuordnen, die ,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’- Netz
auswahlen missen. Optional kann fiir Netziibergreifende Kommunikation auch eine ,Router-
Adresse’ ausgewahlt werden. Bestéatigen Sie lhre Eingaben mit ,OK’ (— IP- Adresse:
192.168.0.1 — Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) —» Keinen Router verwenden —

OK)

[Z HW Kanfig - [STMATIC 300(1) {Konfigura
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=
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Profil:

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle PN-I0 (RD/S: .Zj'

Alligemein  Parameter

Bei Arwwahl eines Subnetzes werden die
nachsten freien Adressen vorgeschlagen

Metziibergang
* Keinen Router venwenden

1592168.0.1
256.265.265.0

IP-Adresse.

Subnetzmaske:
" Router verwenden

Adresse:  |192168.01

Subnetz:

- picht vemetzt -

Meu...

Eigenschaften...
Lschen

Abbrechen Hife |

]

|5tandard

=
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{3 cPu 32

{23 CPU 312 IFM

{3 crU312C

{3 CPU 3

{3 CPU 313

{3 cPU M3C-2DP

{1 CPU 313C2PP

{3 CPU 314

{2 CPU 314 IFM

{1 CPU 314C-2DP

{3 CRU 314C-2PP

{3 cru 315

{1 CPU 315:2DP

{1 CPU 315-2PN/DP

{21 CPU 315F-2DP

{11 CPU 315F-2 PN/DP

(£ BEST 315.2FH10.0480
=] BEST 315-2FH130480

[ Rkl
8 ves
o8 wze

{3 cPU 316

{1 CPU 316-2DP

{3 CPU 372

{11 CPU 3172 PN/DP

B3 CPU 317F-2

=

BESY 315-2FH13-04B0

a] &g
Arbeitsspeicher 256KE; 0,1ms kb PROFIMET :I_“
| Anzchiuss; S 7-Kommunikation [ladbare FEs/FCs);

PROFINET 10-Controller; unterstiitzt RT; PROFINET ;I
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Einfiigen méglich [ [ [fnd 4
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Hinweise zur Vernetzung am Ethernet ( Weitere Informationen im Anhang V der
Ausbildungsunterlage):

MAC- Adresse:

Die MAC-Adresse besteht aus einem festen und einem variablen Teil. Der feste Teil ("Basis-MAC-
Adresse") kennzeichnet den Hersteller (Siemens, 3COM, ...). Der variable Teil der MAC-Adresse
unterscheidet die verschiedenen Ethernet-Teilnehmer und sollte weltweit eindeutig vergeben
werden. Auf jeder Baugruppe ist eine werksseitig vorgegebene MAC- Adresse aufgedruckt.

Wertebereich fiir IP-Adresse:
Die IP-Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen
Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.16

Wertebereich fiir Subnetzmaske:

Diese Maske wird verwendet, um erkennen zu konnen, ob ein Teilnehmer bzw. dessen |P- Adresse
zum lokalen Subnetz gehort oder nur Uber einen Router erreichbar ist.
Die Subnetzmaske besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen

Punkt voneinander getrennt sind; z.B. 255.255.0.0

Die 4 Dezimalzahlen der Subnetzmaske mussen in ihrer bindren Darstellung von links eine Folge

von lickenlosen Werten "1" und von rechts eine Folge von liickenlosen Werten "0" enthalten.

Die Werte "1" bestimmen den Bereich der IP-Adresse fir die Netznummer. Die Werte "0" bestimmen

den Bereich der IP-Adresse fur die Teilnehmeradresse.

Beispiel:

richtige Werte: 255.255.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0000.0000 0000 Binar
255.255.128.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.1000 0000.0000 0000 Binar
255.254.0.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1110.0000 0000.0000.0000 Binar

falscher Wert: 255.255.1.0 Dezimal = 1111 1111.1111 1111.0000 0007.0000 0000 Binar

Wertebereich fiir Adresse des Netziibergangs (Router):
Die Adresse besteht aus 4 Dezimalzahlen aus dem Wertebereich 0 bis 255, die durch einen Punkt
voneinander getrennt sind; z.B. 141.80.0.1.

Zusammenhang IP-Adressen, Adresse des Routers und Subnetzmaske:

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur an den Stellen unterschiedlich sein,
an denen in der Subnetzmaske "0" steht.

Beispiel:

Sie haben eingegeben: fir Subnetzmaske 255.255.255.0; fiir IP-Adresse 141.30.0.5 und fiir die
Adresse des Routers 141.30.128.1.

Die IP-Adresse und die Adresse des Netziibergangs dirfen nur in der 4. Dezimalzahl einen
unterschiedlichen Wert haben. Im Beispiel ist aber die 3. Stelle schon unterschiedlich.

Im Beispiel missen Sie also alternativ andern:

- die Subnetzmaske auf: 255.255.0.0 oder

- die IP- Adresse auf: 141.30.128.5 oder

- die Adresse des Netzlibergangs auf: 141.30.0.1
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_1olx]
m] Station EBearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe -|5 ﬂ
IDEeE %8 e dal@do| 28w
Fthermet T PROFINFE TAM-Gustem (1170] = oixl
- I :
Suchen: I ﬁ:l; ﬁ;l
Brofit  [Standard =l
- B DI-300 -]
SM 321 DI1BRACT 2042300
3 SM 321 DIGRACT 20V
4 [{ orieoc2ev SM 321 DI1BRACT 20V
5 SM 321 DI1EXDC24V
3
7 -4 sM321 DlEsDC24v
8 -4 sM 321 D1EDC28v
9 SM 321 DIEXDC24V
10 SM 321 DIERDC24v
1 SM 321 DINBkDC24Y
SM 321 DIBWDC24Y, Alarm

SM 321 DNEDC24Y, Alarm
SM 321 DNEXDC24Y, Alarm
SM 321 DIEDC48-128¢
SM 321 DIG«DC48-125V
SM 321 DIExNAMUR

4| |
=0 R

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Firmware | MPl-Adresse E-&diesse | A-Adres K. SM 321 DITERUCZA/48y
i PS5 307 54 EES7 307-1EADD-0A40 - SM 321 DIZ2wACT 20V
2 CPU 315F-2 PN/DP  |BES7 315-2FH13-0AB0 V2.6 2 SM 321 DI32DC24Y
g AEAE il ST SM 321 DI32-DC24Y e
A AT e SM 321 DISMAMLIR, Ex
= Far? S SM 321 DIGdwDC24Y
3 SM 321 DI8rACT 204230V
4 DI16xDC24Y EES7 321-1EHDT-0840 0.1 5M 321 DIBwACT20/2300
5 SM 321 DIBRAC230
5 - |4 SM 321 DIB=ACZ30W ;’
7 — EESY 321-1BHOT-0840 e
] Digitaleingabebaugr. DITE 24, Wurzelung 16 -
3 -l
Einfiigen méglich [ dnd 4
11. Digitale Ausgabebaugruppe mit 16 Ausgangen auf Platz 5 setzen. (— SM 322
DO16xDC24V/0,5A)

i [SIMATIC 300(1) (Konfiguration _Pick&Place] sl
Eﬂ] Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem  Ansicht Extras  Fenster Hife =) 5[
D=0 %5 e e dda @28

Fthernet11: PROFIMFT-M-Sustem (100) - oixl
N Ea—
FS 307 54 Suchen | at{ai
)20 CPU 315F-2 PN/DP Bl ISlandard _ﬂ
— [ =+{1 DO-300 -
X2AT Port ¥ S 322 DO1ERACT 200 /0,58
3 SM 322 DOTERACT 20V /0,58
4 DITEDE24Y GM 322 DO1BRACT 20V/2300 A
] DOTEADE24/0 54 S 322 DO16DC24VA054
5
7 SM 322 DO16:DC24V/0.54
g S 322 DO1ERDC24Y/0 5
] SM 322 DO16:DC24V/0 .54
10 5M 322 DO16ADC24Y/054
1 SM 322 DO16xRel ACT120W
SM 322 DO16xRel ACT20W/230Y
= S 322 DO1RRUIC24 /48
| | SM 322 DO32RACT 20-230V/14
S 322 DO32RAC120W 1A
ﬂzl 0 UR 5M 322 DO32ADC24V/0.54
S 322 DO4XDCT B/ 20md, Ex
Steckplatz Baugruppe Bestelnummer Firmware | MPl:Adresse | E-Adesse | Addesse K. GM 322 DO4NDC24/10mA, Ex
1 PS 307 5 BES7 307-1EADD-0AA0 - St 322 DOB4xDC24V/0.34; M-schalt
2 CPU 315F-2 PN/DP  |BES7 315-2FH13-0ARD V2.6 2 SM 322 DOG4xDC24V/0.34; P-schalte
e MRS o SM 322 DOBRAC Iso
R R SM 322 DOBRACT 20/230V /14
MEES Al SM 322 DOBRAC23MV A28,
3 S 322 DOBRACIAM /24
4 [] DIiExDC2dy BES7 321-1BHO1 -D&s0 0.1 SM 322 DOBADC24V/058
5 F S 322 DOBKDC24V/0 B _ILI
3 4] | v
7 - BEST 322-1BHO1-0440 {(l
g Digitalauzgabebaugr. DOTE 244 /0,54, Wurzelung 8; =
5 auch als SIPLUS-Baugruppe mit Bestellnummer BAGT
LI 322-1BHO1-2840 erhaltich
Einfiigen méglich [ [ And 4
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12. Nachdem Sie die Netzeinstellungen Gibernommen haben, erscheint rechts von der CPU315F-2
PN/DP ein Balken, das ,PROFINET-IO-System’, an den Sie PROFINET- |O- Devices anordnen
kénnen. Dies geschieht, indem Sie das gewlinschte Modul (Hier den ,SINAMICS’ mit ,SINAMICS
$120 CU310 PN ab V2.5’.) aus dem Hardwarekatalog in dem Pfad ,PROFINET 1O’ per Drag &
Drop mit der Maus anklicken und zum ,PROFINET-IO-System’ ziehen. (— PROFINET 10 —
Drives — SINAMICS — SINAMICS S120 CU310 PN ab V2.5).

@é‘.ﬂw Konfig - [SIMATIC 300{1) {(Konfiguration} -- 5120_Pick&Place] i ] L|
@l Station Bearbeiten Einfiigen  Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe =1 x|

(D=8 5 S|(e e d|fE] 52w

L o
Suchen: I ﬂ:|: thi
Ethemet[1]: PROFINET-0-5 pstern [100] Profil |Standald LI

=¥ PROFIBUSDP

.22 PROFIBUS-PA

-5 PROFIMET 10

= Diives

B0 SINAMICS
g SIMAMICS CUTI0 PN
g SIMAMICS G120 CUZ400 PN
g SIMAMICS G120 CU2405 PN
gy SIMAMICS $120 CBE2D
@ SINAMICS 5120 CBE20 abv2 4
g SIMAMICS $120 CBE20 Fiot RT
[ @ SIMAMICS S120 CUZIDPN abW2 4
g SIMAMICS S120 CUID PN ab W25
(g8 SINAMICS 5120/5150 CBE20 ab V25

: EICI Gateway

. ; L@ HMI

ﬂ!l (1] SINAMICS CU310-PN | a@ o

i [ Netwark Components

13 Sensors

{1 “Weilere FELDGERATE

B SIMaTIC 300

SIMATIC 400

SIMATIC HMI Station

SIMATIC PC Based Conlol 300,400

B SIMATIC PC Station

DITExDC24Y
DO1ExDC24V/0.58

=|a

4]

Steclkplatz E Baugruppe Bestellnummer E-Adresse | Addiesse | Diagnoseadresse Ko,
7 SIRAMICS CHFTOFPN | E5L B AT 8348 P -
At LT ST
&7 4 Aws s
P P S i

R A T T E PRI T B

B5L3040-0LA071 0440 - zl
Siemens 4G -
10-Device SIMAMICS 5120 CU310 PN ab%2.5 mit

Ll PROFINET-0-Schnittstelle (RT-, IRT- und azyklischell

Einfigen maglich | | lnd 2
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13. Mit einem Doppelklick auf de ,SINAMICS-CU310-PN’ 6ffnen Sie dessen Eigenschaften. ( —
SINAMICS-CU240-PN)

EEHW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) - 5120_Pick&Place] Fog o) Ll
m Station Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe o ZJ

R A= e =

= olx
Suchen: | nﬂ "‘!I:

Ethermet(1; PROFINET J0-System (100) Brofil  [Standard =l

EEEN

Y FROFIELSDF
22 pROFBUS PR

=38 PROFINET 10
-2 Drives
I SINAMICS
R SINAMICS CUIIOPN

g SINAMICS G120 CLU2400 PN

B SINAMICS G120 CL2405 PN

g SINAMICS 5120 CBE20

Bl g SINAMICS 5120 CBE20 ab V2.4

- gg SIMAMICS 5120 CBE20 Filot RT

- g SIMAMICS 5120 CUZT0 PM b /2.4
_';I g SIMAMICS $120 CUBTO PN ab V25
4] | 3 g SIMAMICS 5120/5150 CBE20 sb V2.5
EID Gateway
1] SINAMICS-CUS10-PN -0 HMI
e = 10
Steckplatz Baugruppe Bestellnummer E-Adesze | A-bdiesse | Diagnoseadresse Ko | E|D Network Components
SINAMICS-CUZIOPN | B51 3040-BLABT-BA8 2043 - -] Sensors

E LA T L[] Weiters FELDGERATE
A} AT
Pt F Ea

DITEHDC24Y
DO1ED 24V /0,54

—|=|w|e]~]@]|o|=|w

e

t SIMATIC 300

2| SIMATIC 400

SIMATIC HMI Station

#-ffll SIMATIC PC Based Control 3004400
£ B SIMATIC P Station

ESL2040-0LA0T-08A0 - H
Siemens AG -
10-Dievice SINAMICS 5120 CUZ10 PH ab V2.5 mit

j FROFINET-0-Schnittstelle (RT-, IRT- und azykl\sche;l

Einfiigen maglich [ | [ird 2
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14. Jeder IO- Device muss ein, innerhalb des PROFINET- 10- Systems eindeutiger, ,Geratename’
zugewiesen werden. ( — Geratename: SINAMICS-CU310-PN-Antrieb02 )
Fir eine korrekte Adressierung wird jetzt auf den Button ,Ethernet’ geklickt.
Nun erscheint ein Fenster, in dem Sie dem SINAMICS S120 eine ,IP- Adresse’ zuordnen, die
,Subnetzmaske’ festlegen und das bereits erstellte ,Ethernet’- Netz auswahlen missen.
Optional kann fiir Netzibergreifende Kommunikation auch eine ,Router- Adresse’ ausgewahlt
werden. Bestéatigen Sie lhre Eingaben mit 2x ,O0K’ ( — Ethernet — IP- Adresse: 192.168.0.2 —
Subnetzmaske: 255.255.255.0 — Ethernet(1) — Keinen Router verwenden — OK — OK)

Eigenschaften - Ethernet Schnittstelle SINAMICS-CU310-PN x|

Allgemein Allgemein  Parameter

Kurzbezeichnung: SINAMICS-CU310-PMH

10-Device SINAMICS 5120 CUZ0 PM ab
[RT-, IRT- und azpklizche Kommunikation, T.

Bestell-Mr. / Firmware:  BSL3040-0LA01-0440 /W25 Metziibergang

IP-&dl :
F amilie: SINAMICS {552 €| Keiner Houter venyenden
Subnetzmaske: 255:265.255.0 -~ )
Gertename: SINAMICS-CUST0-PN-Antrieb12 AR B
Adresze |192 16802
Subnetz:

- picht vernetzt - Mew.. |
GSD-Datei: gadml-v2.1-giemens-sinamics-s-cu3x0-200707
Auyzgabestand anderm... | Eigenschaften... |
LLmzchern |
r— Teilnehmer PROFIMET 10-System

Geratenurmmer: |1 _'J IPHDFINET-lE

IP-dresse: 132.168.0.2 Ethernet. e | e |

Sl
IV IP-&dresse durch 10-Contraller zuweisen H-— SIMATIC HMI Station
HEl SIMATIC PC Based Control 3004400
Kammentar: 08 SIMATIC PC Station
51 3040-0LA01-0440 - £<|
Ll iemens AG =
-Device SINAMICS 5120 CU310 PN ab 2.5 mit
ROFINET-I0-Schnittstelle [RT-, IRT- und azyklischell
oK. I dbbrechen | Hite | =
I I [Bnd
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15. Nun muss noch festgelegt werden wie viele Daten zwischen CPU und Frequenzumrichter
ausgetauscht werden sollen. Wahlen Sie hier das Antriebsobjekt (DO == Drive Object), ,DO mit
SIEMENS Telegramm 110’ und ziehen es per Drag & Drop mit der Maus auf den bisher freien
Steckplatz 1. (—» PROFINET IO — Drives — SINAMICS — SINAMICS S120 CU310 PN ab V2.5
— DO mit SIEMENS Telegr.110)

[LA HwW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) — 5120_Pick&Place] ) =loj x|
) Station Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =18 x|
[Dze-R & 2| || ddal ;e %8k
= Bl
;
i PS 307 54 j sucher: | it
2 EELES SE2k R Ethernet{1}. PROFINET0-System (100] Bl [Standard =
X7 MAAOP
X H Bl-gg SIMAMICS 5120 CBE20 Piot RT :!
2T @all) SINAMI g SINAMICS S120 CUS10 PN ab V2.4
3 g SINAMICS ST20 U310 PN ab V2.5
1 DIEDC24Y : v - [ DO mittrsiem Telegramm, PZD-16,
5 DO1EDE24/DEL < ~[§ DO mi heiem Telegramm, FZD-32:
B - DO mit SIEMENS Telegr. 102
i DO mit SIEMENS Telegr. 103
g DO mit SIEMENS Telegr. 105
5 DO mit SIEMENS Telegr. 106
10 D0 mit SIEMENS Telear. 110
i D0 mit SIEMENS Telegr. 116
- DO mit SIEMENS Telegr. 352
> DO mit SIEMENS Telegr. 390
< | ’ [ DO mit SIEMENS Telegr. 331
- DO mit SIEMENS Telegr. 392
|| (1) SINAMICS-CUIZ1TPH-Artizb02 il P Shandnd g |
- DO mit Standard Telegr, 2
Steckplatz Baugruppe Bestellnurnrner E-Adresze Bbdresse Diagnoseadresse Kon... DO mit Standard Telegr. 20
I SINAMIES-LURI0-FRA| E51 F040-6LA0T -0 ST - - DO mit Standard Telegr. 3 —
detnane LLETTRER AR DO mit Standard Telear. 4
o P 7 i -4 DO mit Standard Telear. 5
B I e DO mit Standard Telear. B
F DO mit SIEMENS Telegr - DO mit Standard Telegr, 7
7  Avamidoces R SR - [ DO mit Standard Telegr. 3
i SHEMENS Tataramm 778 | Pt S ST - " D0 ohne FZD
2 Bl SIMAMICS 5120/5150 CBE20 ab W25
3 | | _>I_I
4 Antriebsobjekt (DO mit SIEMENS T elegramm 110 _?._(I
[ gadml-v2 1-siemens-sinamics-s-cu3x0-200707 26 4ml -
2 |

Z
S

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Hinweis: Das Antriebsobjekt (DO == Drive Object), ,DO mit SIEMENS Telegramm 110’ legt
fest, dass die Schnittstelle des SINAMICS S120 14Byte Daten senden und 24Byte Daten
empfangen kann. Die genauere Struktur dieser Datenpakete wird im Kapitel 5.2. beschrieben.
Die Adressen kdnnen hier der Hardwarekonfiguration enthommen werden.
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16. Die Konfigurationstabelle wird nun durch einen Klick auf |%| gespeichert und Ubersetzt (—

=),

=10
=181

Speichern und Ubersetzen = ol
FS 307 64 Suchen: | nﬂ ntl'

(Ll 3:5” ENADE Ethemet(1]. PROFINET-0-System [100) Profit  [Standard =]

Q EH];NAMII g SINAMICS 5120 CBE20 Pilot RT -]
B SINAMICS 5120 CUSTO PH abv2 4
E‘--ﬁ SINAMICS 5120 CU310 PM ab V2.5
DO mit freiem Telegramm, PZD-16,
DO mit freiem Telegramm, FZ0-32,
DO mit SIEMENS Telegr. 102
DO mit SIEMENS Telegr. 103
D0 mit SIEMENS Telegr. 105
DO mit SIEMENS Telegr. 106
DO mit SIEMENS Telegr. 110
DO mit SIEMEMNS Telear. 116
- DO mit SIEMENS Telegr. 352
_lLI g D0 mit SIEMENS Telegr. 350
4 | » DO mit SIEMENS Telear. 391
DO mit SIEMENS Telegr. 392
ﬂ!‘ [1] SINAMICS-CU310-PN-Antrieb02 ~|§ DO mit Standard Telegr. 1
- DO mit Standard Telegr. 2
Steckplatz E Baugruppe Eestellnummer E-Adresse Abdesse Diaghoseadresse Kam... = DO mit Standard Telegr. 20
7 SIRAMIES-LUZTO-PN-A| E5L S04 0-GEART-B3AF T4 - DO mit Standard Telear. 3 ]
A LLETTREN s D0 mit Standard Teler. 4
ey L7 0 - DO mit Standard Telegr. 5
DO mit Standard Telegr. &
D0 mit Standard Telegr. 7
DO mit Standard Telegr. 9
1= DO ohne PZD
- SINAMICS 512045150 CBE20 aih \uzi;]
r

wREm
4

DITExDC24Y
i DO16ADC24v/0.54

—|=|w|we|~]o|m|e]w

e

SIEMENS Tesbram T38|

|

Antriebsobiekt [D0] mit SIEMENS Telegramm 110 x,
gsdml-v2. 1-siemens-sinamics-s-cu3x0-200707 26.xml —

AT TES RN

Speichert und erzeugt alle Systemdaten in der akkuellen Station. I | !ﬂ“d o
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17.Um die CPU315F 2PN/DP und spater den Frequenzumrichter SINAMICS S120 Gber Ethernet
Online erreichen zu kdnnen muss die PG/PC- Schnittstelle auf TCP/IP eingestellt werden. Dies
geschieht im ,SIMATIC Manager’ im Meni ,Extras’, ,PG/PC- Schnittstelle einstellen’. (—
SIMATIC Manager — Extras — PG/PC- Schnittstelle einstellen )

QSIMATIC Manager - [5120_Pick&Place -- D:\D0_STEP7_Progs'.5120_Pic] = IEllzl
@ Datei Bearbeiten Einfigen Zielswstem  Ansicht | Extras Fenster  Hilfe _Iﬁllﬂ
Ciee|20@m| 4 Eﬁﬁﬂﬁ”?%ﬂ ! Einstellungen... Chrl+Alt+E vIY‘:} |%§|%E m|\?|
= ZugrifFsschut »
E-@d 5120 PickiPlace ﬂigdgrjnscs LIrztokﬁ\:ull »
= SIMATIC 300(1] o
Texthibliotheken 3
Sprache Fir Anzeigegeréte, ..
Texte mehrsprachig verwalten 3
Umiverdratben...
Ablaufeigenschatten, ..

Bausteine vergleichen, .,

Referenzdaten 3
Globaldaten definieren

Metz konfigurieren

Baugruppen simulieren
Prozefidiagnose projektieren

Sicherheitsprogramm bearbeiten

Flane »
Globale Deklarationen 3
Chx-Daten 3

Bearbeitet Schnittstellen und Gerate-Parametrierungen und ordnet sie sinander zu. S

18. Wahlen Sie nun als Schnittstelle TCP/IP mit lhrer Netzwerkkarte aus. z.B. ,TCP/IP -> Intel(R)
PRO/100 VE Network Connection’ und tibernehmen mit ,0K’. (— TCP/IP -> Intel(R) PRO/100
VE Network Connection —-OK)

PG/PC-Schnittstelle einstellen i x|

Zugriftsweg ||_|_DP |

Zugangspunkt der Applikation:
IS?EINL\NE [STEFF)] - TCRAP -» IntellR]PROA00VE Ne. j
[Standard fir STEF 7]

Benutzte Schnittstellenparametrierung:

[TERAR = IntelR) FROA1D0VE Ne... <Ak Eigenschaften... |
B PLCSIMIRFC 1008) | Diagnose... |

BRI PLCSIMITCPAP)

BN TCPAP > Infineon ADMES1 LISE ROpEE: |
| [
»

[Parametrierung lhrer MDIS-CPs mit TCRAP
Protakall [RFC-1008])

Schnittstelen

Hinzufiigen/Entfernen: Auzwahlen,.. |
abbrechen | Hite |

Hinweis: Voraussetzung hierfir ist, dass die Netzwerkkarte des PCs richtig konfiguriert ist. z.B.: IP-
Adresse 192.168.0.99, Subnetz 255.255.255.0.. (Siehe Modul E02!)

T I A Ausbildungsunterlage Seite 125 von 201 Modul H02
Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SIEMENS

Industry Automation and Drive Technologies - SCE

9

|

Folgende(r) Zugriffswegie) wurde(n) verandert:

S7OMLINE

(0] 4 I Abbrechen

{STER 73 =3 TCPYIP - = Intel(R) PROJ100 YE Ne...

HilFe

X

19. Bestéatigen Sie die Anderung des Zugriffsweges auf TCP/IP mit ,0K’ (— OK )

20. Nachdem der Frequenzumrichter markiert wurde, muss diesem noch der ,Geratename

vergeben’ , das heil’t geladen, werden. (— SINAMICSxS120 — Zielsystem — Ethernet —
Geratenamen vergeben)

EE_HW Konfig - [SIMATIC 300{1) (Konfiguration) - 5120_Pick&Place]

=10l x|
lly Station Bearbeiten Einfigen | Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife I = |
J 0 2. [\:‘y,‘,a | é H Laden ?n Baugruppe... Chrl+L
- lLadeninPaE..
-
Eauaruppen-Identifikation laden, . EE
FS 307 54 Baugruppen-ldentifikation [ader i PG, Suchen | ”=|”f|:

e L IMET-I0-5stem (100) Brofi:  [Standsd =

By Eaugruppenzustand. .. CrhD g SIMNAMICS 5120 CBE20 Filat AT |

A2 AT Betrisbszustand, . L El-gg SINAMICS 5120 CUBT0FN abvz4

3 Lrlscher, . El-gg SINAMICS 5120 CUF10PN ab V25

4 DITESDC24Y Ufrzet stelleny - OO mit freiem T elegramm, FZ0-1:

5 DOTBDCEMEA o i sten o DO mit frsiem Telegramm, FZD-32,

3 D0 mit SIEMENS Telegr. 102

7 Firiniaiare akbialsiere. . D0 mit SIEMENS Telegr, 103

g iaeratenamen auf Memory Card speichern,.. gg m g:gmg:g :::i :“E:

10 Ethernet-Teinshmer bearbeiten... I DO mit SIEMENS Telegr 110

il - — D0 mit SIEMENS Teler. 116

4

PROFIEUS

Servicedaten speichern. .

DO mit SIEMENS Telegr. 352
DO mit SIEMENS Telegr. 390
DO mit SIEMENS Telegr. 391

Steckplatz

[ | (1) SINAMICS-CU310-PN-Anlisb2

Baugnippe Bestellnummer

DO mit SIEMENS Telegr. 392
DO mit Standard Telear. 1
DO mit Standard Telear. 2

E-Adiesse A-tdresse Diagnoseadresse Kom D0 mit Standard Telear. 20

a SINAMICE LU ZTE PR A F5L F040-BLALST 8338 JO4F - DO mit Standard Telegr. 3 —
dniace LLLTEW A DO mit Standard Telegr. 4

A ] Aws A DO mit Standard Telegr. 5

i S AT DO mit Standard Telegr. &

1 DO mit SIEMENS Telea 2039 D0 mit Standard Telegr. 7

7 Fanamaty Avesrs Foid Pl D0 mit Standard Telear. 3

A& [ semens Fetamanm 178 TR AT — -~ DO ohne PZD
2 B-ma SINAMICS 512045150 CBEZ0 ab V2 E X
3 4 e
4 Antricbsobjekt (DO] mit SIEMENS Telegramm 110 £,
5 gsdml-v2 1-siemens-sinamics-s-cu3s0-200707 26, xml —
B E

“ergabe von PROFINET [ Device-Garatenamen, [ [

[

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass lhr Programmiergerat mit dem Frequenzumrichter tUber Ethernet
verbunden ist!
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21. Jetzt muss der Frequenzumrichter ausgewahlt werden um den ,Name zuweisen’ zu kénnen. (—
SINAMICS — Name zuweisen)
Der neue Geratename wird dann in dem Bereich ,Vorhandene Gerate’ angezeigt. ,SchlieRen’
Sie dann den Dialog. ( — Schlief3en)

Gerdtenamen vergeben o ﬂ

Geratename: | SINAMICS-CU3T0-PN-Ant x| Gerdtetyp: |SINAMII:S

Yorhandene Gerate:

Eie | MAC-Adrezze | Geratetyp | Geratenams MHame zuwelzen I

00-0E-8C-43-6B-29 SCALAMCE X-200  scalance-x208
00-0E -2 13-8E ET 2005 im151-3pnhivd0 — Teilnehmer-Elinktest

00-1F-F& SIMAR 5l J0-PM-Ant. Dimist (S akinderE Iﬂ

Blinken it I Blinken aus |

KT i3

™ nhur Gerdte gleichen Typs anzeigen [ nur Gerdte ohne Namen anzeigen

Aktualizieren | Expartieren. .

Schiiefien | Hilfe |

Hinweis: Sind mehrere 10- Devices vom Typ SINAMICS im Netzwerk, kann das Gerat anhand
der aufgedruckten MAC- Adresse identifiziert werden.
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22. Die Konfigurationstabelle kann nun durch einen Klick auf ﬂl in die SPS geladen werden. Dabei

sollte der Betriebsartenschalter an der CPU auf Run stehen ! ( — ﬂl)

LI HW Konfig - [SIMATIC 300(1) (Konfiguration) -- 5120_Pick&Place] - I a 5‘
@l station Bearbeiten Einfiigen Zielystem Ansicht Extras Fenster Hife 1= x|

IDEE-8 5| 5|0 e | djks e %8 e
2 EF
1 PS5 307 A :I Suchen | mlﬁij
)2@ BT SE LR Ethernet(1): PROFINET-0-Gystern [100) Profit  [Standard =1
o — o @g SIMEMICS S120CBE20FItAT =
X2P Poii 1

B SINAMICS S120 CUST0PN abv2.4
B SINAMICS S120 CUZI0PN ab V2.5

3
4 DN E:DC24y D0 mit freiem Telegramm, PZ0-16,
5 [ DOT6xDC24v/0 5 DO it freiem Telegramm, FZ0-32,
] ~[d DO mit SIEMENS Telegr. 102
& = 00 mit SIEMENS Telegr. 103
8 D0 mit SIEMENS Telegr. 105
3 D0 mit SIEMENS Telegr. 106
10 D0 mit SIEMENS Telegr. 110
il D0 mit SIEMENS Telegr. 116
~[d DO mit SIEMENS Telegr. 352
_'LI = 00 mit SIEMENS Telegr. 330
2| | ) DO mit SIEMENS Telegr. 331
~[d DO mit SIEMENS Telegr. 392
:I :l (1] SINAMICS-CLIZ 0PN -ntrieh2 ~[ DU mit Standard Telegr. 1
D0 mit Standard Telegr. 2
Steckplatz B augruppe Bestelnummer E-Adiesse Aebdresse Diagnoseadresse K.om, <4 DO mit Standard Telegr. 20
I % SINARIES-LHZT0-PN-A| £51 2040-BEART-0A38 EEd - ~(d D0 mit Standard Telegr. 3 =
Sz LLTTRFN SHE D0 mit Standard Telear. 4
A Fot 7 e ~[d DO mit Standard Telear. 5
e = e = 00 mit Standard Telegr. B
1 DO mit SIEMENS Teleg 2039~ D0 mit Standard Telegr. 7
1 Fianamsiar e b SR -] DO mit Standard Telear. 9
£ SHEAENE Tebgrams 118 | ST LA - - |§ 00 ohne PZD
2 - SINAMICS SWZDJSWEDEEDDah\ii;]
3 4] | »
4 Antriehsobiekt ([DO] mit SIEMENS Telegramm 110 3
3 gzdml-v2.1-siemens-sinamics-s-cu3x0-200707 26, xml =
£ |
Ladt akkuelle Station in Ladespeicher der aktuellen Baugruppe, | | |7 o

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass |lhr Programmiergerat mit der CPU Uber Ethernet verbunden ist!

T I A Ausbildungsunterlage Seite 128 von 201 Modul H02
Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

23.Die CPU 315F-2 PN/DP wird als Zielbaugruppe des Ladevorgangs bestatigt. (— OK)

Zielbaugruppe auswadhlen ] ﬂ

Zielbaugruppen:
Baugrippe Trager Steckplatz

Allez markieren |
Abbrechen Hilfe

24.Im folgenden Dialog kann man sich die angeschlossenen Gerate im Netz ,Anzeigen’ lassen . (—
Anzeigen)

Teilnehmeradresse auswahlen x|

Uber welche Teilnehmeradresse ist das PG mit der B auguppe CPLU 315F-2 PMADP verbunden?

B augruppentrager; IEI _|:
Steckplatz: |2 _l:

Zielstation: % [ okal

) lber Hetziibergang zuerneicten

Anzchlub an Zielstation eingeben: |

IP-Adresse | MaC-fdresse | Baugruppentvpl Statinnsnamel Eaugruppenn
192.1658.0.1
| | il

Erreichbare Teilnehmer:

1| | |
Anzeigen |

ok | Abbrechen Hilfe
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25. Die MAC- Adresse der CPU im Ethernet- Netz wird dann angewahlt. Sind Sie nur mit einer CPU
verbunden, so kdnnen Sie gleich mit ,OK’ ibernehmen. (— OK)

Tellnehmeradresse auswihlen Tl x|

[ber welche Teillnehmeradresse ist das PG mit der Baugruppe CPU 315F-2 PM/DP verbunden?

B augruppentrager: ID _13
Steckplatz: |2 _lj

Zielstation: & | ckal

£ [Iker Netziibergang zu emeicten

Anzchliul an Zielztation eingeben: |
IP-Adresse | MAC-Adresse | Baugruppent pl Stationsname| Baugruppenn
00-0E-8C-89-50-6F 57-300

< | i

Erneichbare Teilnehmer:

192168.111.111  00-0E-BC-88-FF-21 SIMATIC HMI
192168.111.104  O0-0E-BC-42-21-E INC
00-0E - A0-BF

Aktualisisren I
Abbrechen | Hife |

Hinweis: Sind mehrere 10- Controller im Netzwerk, kann das Gerat anhand der aufgedruckten
MAC- Adresse identifiziert werden.

26. Jetzt muss dem IO- Controller noch die richtige IP- Adresse zugewiesen werden falls diese noch
nicht richtig eingestellt ist. Bestatigen Sie das in folgendem Dialog mit ,Ja, und starten dann die
CPU. (— Ja — Ja)

Laden in Baugruppe {Z288:81) i

'E Der auzgewahlte Teilnehmer hat noch keine IP-Adresze.

Soll die Adresze 192 168.0.1 jetzt zugewiesen werden’?

Ja | Nein | Hilte |

Laden in Baugruppe {13:4363) N

Die Baugruppe CPU 315F-2 PM/DF [R 045 2] befindet
1\ sichimZustandSTOP
Soll die Baugruppe jetzt gestartet werden [Meustart]?

Ja | MHein I
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Dann kann es

mit Punkt 29. weitergehen.

27.Nach Erstellung der Hardwarekonfiguration gibt es je nach Softwarestand 2 Moglichkeiten.
1. Man findet im SIMATIC Manager in der ,SIMATIC 300- Station’ bereits den ,SINAMICS S120°.

2. Der ,SINAMICS S120’° wird hier noch nicht angezeigt. Dann muss dieser als ,SINAMICS’ unter

Programm eingefigt werden. ( —» S120_Pick&Place — Einfigen — Programm — SINAMICS)

Programm ld  157-Frogramm

=101 ]
=181]

Station
Subnetz

|| < Kein Fileer »

% vaE BEm

B theinet[1]

2 M7-Programm
3 Pronrar
4 SINAMICS

S7-anftware r
Sy-Baustein s
IM7-5aftware

Symboltatbe|e
Texkhibliothetk: ¥
Externe Guelle..,

SWInGCE Flexible BT r

Globale Deklarationen  »

Fiigt SINAMICS an der Cursorpasition ein.

[, Globales Schiitfeld

28. In einer Auswahl missen dann noch einige Einstellungen zu ,Antriebsgerat/Busadresse’
gemacht werden. (— Antriebsgerat/Busadresse — SINAMICS — SINAMICS S120 — CU310 PN
— Version: 2.5x — Onlinezugang: IP — Adresse: 192.168.0.2 — OK)

Einfiigen - SINAMICS N

Allgemein  Antriebsgerat/Busadresse |

X

Geratefamilie: I SINAMICS ﬂ
ErGl | SINAMICS 5120 =l
Gerateauspragung:
| Auspragung | Bestell-Mr. |
CU30DP E5L3 040-0LA00-08m
CU310 PN B5L3 040-0LA07 -Déwx
cu3z20 B5L3 040-0MA00-0dm
Wersion: I 2 B j
Onlinezugang: I P j
Hdresse: [192.168.04
Steckplatz: |2 _I:
dbbrechen | Hile |
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29. Nun findet man im SIMATIC Manager den ,SINAMICS S$120’. Um diesen zu konfigurieren wird
mit einem Doppelklick auf ,Inbetriebnahme’ des Parametriertool ,STARTER’ getffnet. (—
SIMATIC Manager — S120_Pick&Place — SINAMICS_S120_CU310_PN — Inbetriebnahme)

ESIMATIE Manager - [S120_Pick&Place -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] & | Ellll
@ Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hilfe 181 x|
N |2 ¢ 20 dalls 25)° &1 |[< Kein Fiter > % PaE BEMmxe
=P 5120_PicktPlace '
CPU 315F-2 PN/DP
S7-Programm(1]
(B0 Quellen
. {£H Bausteine
@ SINAMICS 5120 CU310°
| | H
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, | [TCRIIP -> Intel(R) PROJIOOVE Ne... | 4

30. Bevor wir uns mit dem Frequenzumrichter SINAMICS S120 verbinden kénnen, missen wir noch
die Schnittstelle einstellen. (— Extras — Einstellungen)

P STARTER - S120_Pick&Place

I [m]
Projekk Bearbeiten Zielsystem Ansicht | Extras Fenster Hife

| D[l Bl 2] [ ETUCE || e e | i 5 ]
JE” ”EI “ | PG/PC-Schnittstelle einstellen, .. l
Yergleichien. .
B+ 5120_Pickaflace
® ) Einzelantricbsgerat einfigen
E--ﬂ, SINAMICS_5120_CU310_PH
= # | Antrisbsgerat karfigurieren
o Ubersicht
» Kommurikation
> Topolagie
M Control_Unit
Projekt
*
Stufe | Heldung |
5] Fehler Kanfigdaten
#indert verschiedene individuell Einstellungen diser Applikation, [TCRIIP == Inkel{R) PROJ1O0 VE Ne.., Offline-Modus = =) Bz
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31. Wenn wir hier als ,Zugangspunkt’ ,S7ONLINE (STEP7)’ wahlen, dann kénnen wir auf die
Einstellungen in STEP7 zurlckgreifen und missen keine weiteren Veranderungen vornehmen.
(— Zugangspunkt — S7ONLINE (STEP7) — OK)

X

Workbenchl Sprache  Zugangspunkt |D0wnload| EIF_'U-Down\oadl

Einzelantriebzgerate gehen Online Liber

* STONLINE [STEP7]

" Alternativaugang fir Einzelantiebsgerate
|EPSETI{FROFIBLS) =l

Hinweis: E z gelten die fiir die jeweilige Schnittstelle unter “Einstellungen” -
"PG/PC Schnittstelle einstellen...'" gewahlten Optionen

Die Funktion “Erreichbare Teilnehmer" verwendet immer den
Zugangzpunkt SFOMLINE

Abbrechen Ubermehmen Hilte

32. Durch einen Klick auf den Button E verbinden wir uns mit dem Zielsystem, dem SINAMICS
S120. Dabei erfolgt ein ONLINE/OFFLINE- Vergleich der Antriebskomponenten. Je nachdem ob
der Umrichter bereits parametriert war oder nicht ergeben sich dann 2 Vorgehensweisen. A flr
den Fall er war bereits parametriert und B fiir den Fall, dass er vorher auf Werkseinstellung

gesetzt wurde. (— E )

[ STARTER - 5120_Pick&Place -|O x|

Projekt  Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife
|| || =[5 &l % [=]] ] Xl | =a ][ | o]l
| |

ENE

=8P 5120_FickisFlace

i - % Einzelantrisbsgerdt einfiigen

=+l SINAMICS_S120_CUIG10_PN
P_] Antriebsger it kanfigurieren
o> Ubersicht
B3 Kommunikation
> Topologie
(- Control_Unit

Projekt I
x
Stufe Meldung
[ Feher Korligealen |
Speichert Projekt, verbindet das Projekk mit dem Zielsystem und zeigh Konsistenzzustand an, \TCP,!IP - Intel(R) PROJ100 YE Me... Offline-Modus l_l_ l_ A

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass Ihr Programmiergerat mit dem S120 tber Ethernet verbunden ist!
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A33. Existiert eine Projektierung in der Compact Flash Card(CF), so werden die Unterschiede zum
Offline- Projekt in einem Fenster farbig dargestellt. Hier haben Sie dann die Mdglichkeit, die Uber
Drive- CLiQ- Schnittstelle automatisch erkannten Komponenten direkt in Inrem OFFLINE- Projekt
zu ubernehmen. ( — Laden ins PG — Ja)

Online- / Offline- ¥ergleich x|

Die Konfiguration won SINARICS_5120_CU310_PH [DWCU310FN] online unterscheidet zich wvom
offline gezpeicherten Projekt.

Offline Unterschiede

Laden ins PG {WWBS:892) x|

“il) Die Daten werden ins PG geladen!
Sind Sie sicher?

Weren s |

Abgleich durch :

<==.aden ins Zielgerat | Uberschreiben der Daten im Zielgerat

| Laden inz BE ==> I Uberschreiben der Dater im Projekt

Es wird empfohlen, die Funktion ‘Laden in PG' durchzufiibren.

SIMAMICS_S5120 CUZ10_PN

Schliefen | Hilfe: |

A34.Nun wird angezeigt, dass es zwischen der Konfiguration Online und Offline keine Unterschiede
mehr gibt. SchlieRen Sie nun das Fenster( — Schliel3en)

Online- / Offline- ¥Yergleich |

Die Konfiguration von [DWCU310PM] online unterscheidet sich wom offline gespeicherten Projekt.
riicht

Offline Unterschiede

‘Werden diese Unterschiede nicht abgeglichen, so kann die Online-Darstellung unvollstandig sesin.

Abgleich durch
<== Laden ins Zielgerat | Uberschreiben der Daten im Zielgerst

Laden inz PG ==» | Uberschreiben der Daten im Projekt

SINAMICS _S120 CU310 PN

Schliefen | Hilfe: |
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B35. Existiert keine Projektierung in der Compact Flash Card(CF), so erscheint das Fenster
mit den Unterschieden zwischen Online- und Offline- Projekt nicht. Hier haben Sie dann die
Maoglichkeit, eine ,Automatische Konfiguration’ durchzufiihren und dabei die tber Drive- CLiQ-
Schnittstelle automatisch erkannten Komponenten direkt in lhrem OFFLINE- Projekt zu
Ubernehmen . ( — Automatische Konfiguration)

FFSTARTER - 5120_Pick&Place = IEI x|

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

EEEEE R E R EEEE R =0 ||[e ] % | da] i

ENEN

=5 5120_PickiPlace

o t] Einzelantriebsgerat einfigen

-l SMaMICS_S120_CUs10_PH
[} -otomatisc)
% Ubersicht
[ Kommunikation
> Topologie
S Control_Unic

he Konfiguration

Prajekt

=
Stufe | Meldung
Intormation Werbindungzautnahme zum Gerat 'SINAMICS _S120_CU310_PN'
Information ist Uber TCP/IP-Adiesse 192.168.0.2 erfolgt
Information Start der Konsistenz-Aktualisierung
Information Ende der Konsistenz-&ktualisierung
Intormation Start der Onlinekonsistenzpridfung fir alle Online-Gerate,
Information SINAMICS_S120_CU310_PM: Das Objekt Control_Unit ist auf der Steuerung nicht vorhanden,
‘Warnung SINAMICS_S120_CU310_PM: Es esistieren 2 nicht im Projekt enthaltens Dbjekte auf der Steuerung
Information Ende der Onlinekonsistenzpriifung fur alle Online-Gerate.
4] | i)
. Alarme E Ausgabe Zielspstem | %L Diagnoseibersicht

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. |TCP,iIP == Intel{R} PROJ100 YE Ne. ., |0I1|iI'IE-MlJI:|us ,_ ,_ ,_ 4

. . - - . y .
B36. Wabhlen Sie nun ,Automatische Konfiguration Starten’. ( —» Automatische

Konfiguration Starten)

Automatische Konfiguration x|

Zuztand des Antriebsgerats: IErstinI:uetrieI:unahme

Lautende Aktion: Wwarten auf START

i

Automatizche Konfiguration Startes Ahbrechen
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B37. Wahlen Sie als Antriebsobjekt- Typ ,Servo’. ( — Servo — OK)

Konfiguration Antriebsobjekt-Typ

Antriebsobjekt-Tup

— Auswahl der unterstutzten Antriebzobjekt - Tepen

% Servo  Wechar
Antrieb Antriebsobjekt-Typ Identifikation
Artrigk 1 Zervo - |Erkennung tker LED |

ok | Hilfe |

B38. Eine Initialisierung des Antriebes wird jetzt durchgefihrt und die Komponenten tber Drive-
CLiQ- Schnittstelle automatisch erkannt. Diese Daten werden dann direkt in unser Offline- Projekt
am PC/PG Ubertragen. ( — Schlief3en)

Automatische Konfiguration |

Zuztand dez Antriebzgerats: IInitiaIisierung fertig

L aufende &ktion; Automatizche Fonfiguration izt abgeschlogzen

Automatzshe Ronfiguration Starten Schiiefen |
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39.Dialoge fir die Einstellung von weiteren Parametern kénnen links im Projektbaum per
Doppelklick angewahlt werden.
Besonders empfehlenswert ist jedoch oft der Einstieg Giber den ,Drive Navigator’. Hier wird die
Struktur der Antriebsprojektierung dargestellt. Sollen Details daraus angezeigt oder verandert
werden kann dies durch einen Klick mit der Maus geschehen. (— SINAMICS_S120_CU310_PN
— SERVO_02 — Drive Navigator)

Trennen Sie hier nun die Verbindung zum Zielsystem mit einem Klick auf das lkon E&Li und

starten die ,Geratekonfiguration’. (— Vom Zielsystem trennen &I — Geratekonfiguration)

[ STARTER - 5120_Pick#Place - [SINAMICS_S120_CU310_PN.SERYD_02 - Drive Navigator] =10 x|
) Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster  Hilfe |7 x|

= T e S e o e s T e e T T S = R e |
||

fom Zielsystem trennen
51| piven |
rive Navigatar
=& 5120_PickePlace e
i B Einzelantriebsgerat einfigen
=il SINAMICS 5120 CLI310_PH 0,000 1 /min 0.00 1/min
- automatische Konfiguration
o Ubersicht O DSE akliv
& ¥ Kommunikation
E S Topologie : Sollwerte von Liberlagerter Steusiung
o R T ) =

5,_.)_

Mator

- ] Ein-/Ausgabe-Komponenten
e ] SERWO_02 Klemmen-/ .
) DCC-Plan einfiigen Telegrammkaonfiguration
- Drive Navigator
» Konfiguration
- % Steuerlogik
» SteuerungfRegelung
- % Funkkionen
» Meldungen und Oberwachungen
% Inbetriebnahme
= » Kommunikation
- Diagnose

0.20 1/min Geber

E-5-E-5

#

Gerdtekonfiguration Inbetrigbnahme Diagnose / Dptimierung Service

4 | x|
[“22 cos[ojez] oosfokaz] vos: [k B €5 _ schicten Hille

@ SERVO_D2 |

Stute | Meldung
Intormation
Information SINAMICS_5120_CUZ10_PN: CLiO-50lT opologie wird hochgeladen.

|
Intrimatinn SINAMICS 5120 CHATN PY- CHA-sT annlnnie wird hochoeladen _'L‘
4 »

ﬁﬁg Auszgabe Zielsystern E Auggabe Laden ins PG | %% Diagnossiibersicht |

Trennt projekiveit vom Zielsystem [TCR/IP - InteliR) PRO/LO0 VE He. ., [Online-Modus i il

Hinweis: Wenn Sie den Mauszeiger iber den Parameterfeldern platzieren erhalten Sie im
»1ooltip* die jeweilige Parameternummer mit den wichtigsten Informationen

40. Wahlen Sie dann in der Auswahl ,Antriebskonfiguration durchfiihren’. (—

Antriebskonfiguration durchfiihren)
Geritekonfiguration [ 2=l

‘was wollen Sie tun ?

B “ =
i o i [l
e Antriebskonfiguration durchfiihren? - Bitte hier

Antriebskonfiguration Topologie Lberpriifen
durchfihren
Schliefen Hilfe
T I A Ausbildungsunterlage Seite 137 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

41. Wahlen Sie nun die Regelungsart und als weiteres Funktionsmodul ,Einfachpositionierer’ aus.
(— Einfachpositionierer — [21] Drehzahlregelung (mit Geber) — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Regelungsstruktur

Antrieb: SERYO_02, DDS 0

[CLeistungstel

[t otar Funktionsmodule

[t atorhaltebremse ™ Enweiterter Sollwertkanal
[(1Geber ml i

[C1Frozessdatenaustausc
[(1Zuzammenfassung

gendlbenwachungen

Regelung
Sollwert n- # M-Fegelung
— — _I
F

-

Fiegelungsart:

|[2'I] Drehzahiregelung [mit Geber) j

r— Drehzahli ufbereitung

@

wird berechret,

<uiick [ wieiter> | abbrechen | Hire |

42.1m folgenden Dialog wahlen Sie anhand der Bestellnummer das Leistungsteil aus. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Leistungslséil

|F|ege|ungsstruktur Antrieb: SERVO_D2, DDS O
Konfigurieren Sie die Leistungsteil-Komponente:

[ otor

[Ctdatorhalebremse F.omponenten Mame: IMDEDI_MDdU|E_2

ga::;z;stem Anzchluzsspannung: I 140 200 - 2404 j

[CJMecharik E nbwarmungsart: Ilnteme Luftkiiblung j

[CFrozessdatenaustausc

[(IZusammentassung Bauart: IAE-PowerModuIe Blocksize j

Auswahl Leistungsteil:

Bestell-Mr. | Bemessun... | Bemessun... | Ausfihrung |
ESL3210-15B11-08xe 012 k' 114 AC/AC
ESL3210-15B11-0Uxx 012 k'w 114 AC/AC
ESL3210-15B12-38x 037 kw 254 AC/AT
BSL3210-15B12-3xx 0.37 ki 254 AL/

ESL3210-15B14-08mx 075 k' 424 ACIAC
14-(1 4.2 8 J L

< Zuick I Wieiter > I Abbrechen Hilfe
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Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - LeistungsteiiZu

[w] R egelungsstrukbur
siztungsteil

[CIkotar
[CMotarhaltebremse
[C1Geber
[CIMabsysten

[t echarik

(17 uzammenfassung

[CProzessdatenaustauzc

Antrieb: SERY0_02, DDS 0

Leistungsteil

Bestell-Mr. | Codenummer
ESL3210-15B14-0Uxx 5240

& Kein Filter/Drosse]
7 Sinuskilter

{° Luzgangsdrossel
€ dl/dt-Filter mit YRL

Auzwahl der auf das Leistungstell aufgesetzten Komponente:

< Zuriick I Waiter > I Abbrechenl Hilfe

43.Nun wahlen Sie die auf das Leistungsteil aufgesetzte Komponente aus. (— CU310 PN — Weiter)

44 Der Inbetriebnahme- Assistent bietet nun die Mdglichkeit den Motor zu konfigurieren. Hierzu
geben Sie ihm einen Namen und wahlen am Besten die automatische Erkennung Uber die ,Drive-
CLiQ-Schnittstelle’. (— Motor — Motor mit Drive-CLiQ-Schnittstelle — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU310_PN - Motor ;

[Vl F egelunasstrukur
[v]Leistungsteil

[CMotorhalebremse
[C1Geber

(1M abzysten

(1M echarik
[C1Frozessdatenaustausc
[(JZusammentazsung

V] Leistungstell Zusatzdat

Anfieb: SERVO_02, DDS 0, MDS 0

Konfigurieren Sie den Motar:
totor Mame: INUlDr_SMI_B

% Motor mit DRIVE-CLIG-Schrittstelle
I Motor neu auslesen
1 Standardmator aus Liste auswahlen

" Motordaten eingeben

I atartyp: |[23T] TFKT Synchronmaotor LI

p300[0]
Motortyp Auswahl

< Zuriick, I weiter > I Abbrechen Hilfe
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45.Als Nachstes wahlen Sie, ob eine Motorhaltebremse vorhanden ist. (— [0] Keine
Motorhaltebremse vorhanden — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_5120_CU310_PN - Motorhaltebremse

W1 F egelungsstuktur Antrieb: SERYO_02, DDS 0

Aktivierung Motorhalkebremse :

" Motorhaltebremse verwenden [intern oder extern]

& Feine Motorhaltebremse verwender:

I otoren mit interner Motorhaltebremse :

TR 7 wn-snn-weBl
[(Prozessdatenaustause | TFETRsi-mamns-eHy
[(1Zuzammenfassung

Maotaren ohie intene Motorhalkebremse :

TFK 7 n-nn-ndin
ﬂ TFK7r-nn-wuG

Haltebremse K.onfiguration:

I [0] K.eine Matorhaltebremze worhanden j

I Enueiterte Eremsensteuerng

Typ des Bremsmoduls:

I[D] Bremsenansteusrung mit Diagnossauswertung j

<zuiick [ Weiter> | Abbrechen | Hife |

46.Der Geber wird dann ebenfalls automatisch erkannt und identifiziert. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Geber

Antrieb: SERYO_02, DDS 0. MDS 0

W] F egelungastrukbur
W] Leistungsteil

[W]L eistungsteil Zusatzdat
[w] b ctior

‘welche Geber mochten Sie venwenden?

[Pt ctorhaltebremse ¥ Geberd I” Geber3
b alzyztemn Geber 1 |
[k echanik
[(Prozessdatenaustausc Geber Mame: IEncodeLE
[C1Zuzammentassung
Geberauswertung: |Integrierte Geberauswertung

4 I I 3

—I | Gebertyp | Codenummer

D etails |

<zuiick [ weter> | abbrechen | Hire |
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47.Dann wird das MaRsystem festgelegt. (— Encoder_5 — Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Malisystem

VIR eaelungsstruktur Antrieb: SERVO_02, DDS 0

[w] L iztungsteil
Leistungztell Zuzatzdat

[w] bed ctar

W]t otorhaltebremse

W] Gieber

Gebersystem fur die Lageregelung

[t echanik
[C1Frozessdatenaustausc
[(JZuzarmmenfassung

Die Auswahl des Gebersystems fir die Lageregelung und
Lageauflosung [Getnebe et ] ist
antriebsdatensatzabhangig ([DDS).

< Zuriick I Wfeiter > I

Abbrechen | Hife |

48.Dann kann die Konfiguration der Mechanik erfolgen. (— Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Mechanik

Antrieh: SERY0_02, DDS 0

[w]F egelungzstruktur
[w]Leiztungsteil

WL eistunasteil Zusatzdat - et | ageregelung ist Folgender Geber zugeardnet:
[w] b otor

W]t otorhaltebremse

|Encoder_5

LU pro Lastumdrehung [Geberauflosung)

| 21233664 LU

[w]td afb zpstenm

Laztumdrehungen

I 100

[C1FProzessdatenaustausc
[JZuzammenfazzung

Geber Stichzahl
I 512

Feinauflazung

. 5 [ Tz

Modulokarektur aktivieren

LU pro Lastumdrehung
[Lagesall-fistwertautiosung)

Motorumdrehungen I 10000

I 2025

T |0

Lageistwert/-sollwert fangt wieder bei 0 LU annach | 360000 Lu
Lageverfolgung Lastgetriebe
%a’ I Aktiviersn
o & Bundaches
= Lirearachse
Wirtuelle Multiturnauflosung: |4DSB
Toleranzfenster: 0:00
< Zuriick I Wieiter > I Abbrechen | Hilfe:
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49.Die Kommunikationsschnittstelle wird hier nur angezeigt. Die Einstellung erfolgt spater. (—
Weiter)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Prozessdatenai

[WIF egelungsstmlktur Antieb: SERVD_02, DDS 0
L eistungsteil
Leistungsteil Zusatzdat
Ifatar
[Witdotorhaltebremse
[w]Geber

[w]tdaRapstem
[Vitdechanik:

‘wahlen Sie den PROFIdrive-T elegrammtyp aus:

PROFIdrive Telegramm: |[899] Freie Telegrammprojektierung mit BICO

Lange:

—
—

[(NZusammenfazsung .
Eingangsdaten/lshuerte

[\warte]

Auzgangsdaten/Solwerte

[\ arte]

Hirwweise

Diie Telegrammeinstellung ist nur noch auf der Mazke Antriebsgerat -
Fommunik ation - Telegrammkonfiguration Snderbar,

< Zuiick. Abbrechen | Hire |

50. Samtliche eingegebenen Daten des Antriebes werden angezeigt und kénnen mit ,Fertig stellen’
Ubernommen werden ( — Fertig stellen)

Konfiguration - SINAMICS_S120_CU310_PN - Zusammenfassung

Folgende D aten des Antriebs sind eingegeben:

[WiFiegelungsstukiur
Leistungsteil

[Vl cistungsteil Zusatzdat
kdiatar
tatorhaliebremnse

[W¥]Frozesedatenaustausc

| |

Fegelungsstruktur: -
Regelungsart: [21] Drehzahlregelung [mit Geber)
Funklionsmodule: Einfachpositionierer

L eistungsteikk.omponente:

Fomponenten Mame: Motor_kModule_2
Komponenten Typ: AC-Power Module
Bestell-hr.: BSL3210-15B814-0Uxx
Bemessungsleistung: 0.75 ki
Bemessungsstrom: 4.2 4

L eistungsteil Zuzatzdaten:

Kein Filker/Drossel
Adapterbaugruppe: CLU310 PH

hotar:
tatar Mame: Matar_SMI_E
Motor Typ: Motor mit DRIYE-CLIQ-Schnittstelle

hotarhalebremse:

Maotarhaltebremse: nicht vorhanden
Gieber:

Mame Geber 1: Encoder_&

Bestell-Nr. Geber:

Gebertyp Geber 1: 512, 1 Vpp, A/B. EnD at, Multiturmn 4096
bl afsypstem:

Gebersystem fur die Lageregelung: Encoder_5

takeinheit: LU - Expertenmodus

hechanik:

Lageist-/zolwertauflozung:
Motorumdiehungen: 2025
Lastumdrehungen: 100

LU pro Lastumdrehung: 10000

Prozessdatenaustausch [Antrieb):

PROFIBUS FZD Telegramm: [339] Freie Telegrammprojektierung LI

Test in 2wizchenablage kopieren

< 2uiick | {Feiig steflen’ Abbrechen

Hire |
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51.Fur den SERVO_02 muss noch als Kommunikationsschnittstelle das SIEMENS Telegramm 110
mit 7/12- Prozessdaten(PZD) ausgewahlit werden. (Pfad im STARTER —
SINAMICS_S120_CU310_PN — Kommunikation — Telegrammkonfiguration)

["""STARTER - 5120_Pick&Place - [SINAMICS_5120_CU310_PN - Telegrammkonfiguration] ;lglﬂ
ﬂg Projekt  Beatheiten Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster  Hife =12 x|
| Di=(a%] 8] sl <o el 2=l == oo 2])] 2] @il kel

|

-5 s120_PickePlace
‘_| Einzelantriebsgerat einflgen
-flla SINAMICS_5120_CU310_PN

x

IF1: PROFldive PZD-Telegramme |\F2 PZD-TeIeglamme'

Die Antiebsobiekte werden in der folgenden Reihentolge mit Daten aus dem PROFIdrive-T elegrarnm wersargt:

S Tiberaht Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A d. der Empf; ich des Antriebsobjektes.
E » Kommunikation LR LS
o> TR Objekt | Antriebsobjekt | -tir Telegrammtyp
e ) mBSchnittstele . W Linge | Adresse | Linge | Adresse H
E » Topologie 1 |SERWO_02 2 SIEMENS Telegramm 110, PZD-12/7 ik 0 —— o ==
-l cus_tze 2 |cu_s128 1 |Freie Telegrammprojektierung mit BICO 0 — i — ﬂ

Iﬂ_| Ein-fAusgabe-Komponenten ohne PZDs (kein zyklischer Datenaustausch)
.. Antrieb einfigen
B SERVO_0Z
- DCC-Plan einfiigen
* Drive Mavigator
> Konfiguration
¥ Steuerlogik
¥ Technologie
i % Steuerung/Regelung
- % Funktionen
¥ 3 Meldungen und Uberwachungen
i Inbetrishnahme Zeile [machen Zelle einfiigen * Telegramm konfiguisren
« » Kommunikation

i B Diagnose Ubertrage nach Hw/-Konlig

] -

i

QI Schiiehen | Hilfe:
Projekt | E@ SINAMICS_5120_ CUF0_PN

x

Stufe I Meldung

]
Information =)
Information SINAMICS_S120_CU0_PN: CLIQ-5alTopologie wird hochoeladen...
Ininrmalinr\ SINAMICS 5120 CHATA PN CLD- st T annlnmie wird hachneladen I il
< »
E Ausgahe Zielsystem E Ausgabe Laden ins PG
Dricken Sie F1, um Hiffe zu erhalten. [TCPIIP -= Inkel(R) PROFLOOVE Ns .. Offline-Modus O
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=laix|
ML, Projekt  Bearbeten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hifs =151

|| D= el 2 % == == e HEl = e s 2]

=
IF1: PROFIdive PZD-Tek IFZ: FZD-Telegramme
E &P 5120_PickePlace A S l - I
) Einzelantricbsgerat einfiigen Die &niriebsobjekte werden in der folgenden Reihenfolge mit Daten aus dem PROF| drive- Telegramm wersongt:
& & S;NE!:I;;&SNIZD_CU3ID_PN Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A der Empf: des Antriebsobjektes.
5+ Konmunkation Hastor it
i D Telegrammkonfiquration . e - Eingangsdaten | Ausgangsdaten
Objekt | Antriebsobjekt | -Hr. Telegrammtyp
> IBM-Schnittstele = Linge | Adresse | Linge | Adresse &
B > Topologie 1 |SERYO_02 2 SIEMENS Telegramm 110, PZD-1277 1 & bEblar 12 Baniaad v
B cus_t2e 2 |CU_S_126 1 |Freie Telsgrammprojektierung mit BICC [0 = o = _I
l'l _| Ein-fAusgabe-komponenten ohne PZDs (kein zyklischer Datenaustausch)
_| Antrigb einflgen
Bl SERvO_DZ
- DCC-Plan einfiigen
3 Drive Navigator
» Konfiguration
> Steuerlogik
@3 Technalogie
» Steuerung/Regelung
» Funkkionen
» Meldungen und Uberwachungen
S Inbetricbnabme Zele [gschen Zelle ginfiigen + Telearamm konfigurieren
>>> E:;;:::g@m” Die 1/0 Konfiguration muss noch mit der Masterkonfiguration abgeglichen werden. {bertrage nach Hw/Konfig
3| Schiisken Hile
Projeft @g SINAMICS_5120_CU310_PN
x
Stufe | Meldung B
Infarmation -
Infiormation SIMNAMICS_5120_CU310_PN: CLIG-50llT opologie wird hochgeladen...
—\r:inrmahnr\ SIMAMICS 5120 CHAIN PN- CL-stT analaaie wird hochosladen | el
Ll 3
[l Ausgabe Zielsystem [ Ausgabe Laden ins PG
Speichert das skbuells Projekt und tibersstzt alls Quellen in ausibrbaren Code. [TEPJIP -> InteliR) PROJ100 VE He... Offline-Modus i=ili=1 4

53. Durch einen Klick auf den Button , " verbinden wir uns erneut mit dem SINAMICS S120. Dabei

erfolgt ein ONLINE/OFFLINE Verglelch der Antriebskomponenten. (— J)

TARTER - 5120_Pick&Place - [STNAMICS
Mo Proiekt  Bearbeiten Zielsystem Ansicht Exiras Fenster  Hife

|| D5l | =] oo ]| Sl ]
|

=1olx|
=121x|

b a1 )

5[] I % | ot s |

I

IF1: PROFIdrive PZD-Tel IF2: PZD-Telegramme:
=3P 5120_PickePlace i GRS I d I
%) Einzelantricbsgerat einfigen Die Antriebsobjekte werden in der folgenden Reihenfolge mit Daten aus dem PROF|drive- Teleglamm versorgt:
B & S;NE’\;IES;::ZU-CUMU-PN Die Eingangsdaten entsprechen der Sende- und die A d. der Empf: des Antriebsobiek
E » Kommurnikation placter sicht
i L > Telegrammkanfiguration : : . Eingangsdaten | Ausgangsdaten
Objekt | Antriehsobjekt | -Hr. Tel mtyp
% IBN-Schnittstelle ! "’ A FSHHERirEasE | IFHhHE RafEasE A
» Tapolagie 1 [SERVO_02 3 SIEMENS Telegramm 110, PZD-1277 [ 777,777 | 12 | 7¢7.777 v
CU_5 126 20U 5 128 1 Freie Telegrammprojektierung mit BICO 0 — 0 —_—
;| Ein-{Ausgabe-Komponenten ohne PZDs (kein
_J Antrieb einfigen

=8 e W
3 Drive Mavigator

> Korfiguration

> Steuerlogik

» Technologie

» Steuerung/Regelung

5 e

» Meldungen und Uberwachungen

3 Inbetrichnetme Zeifechen | Zeleginfigen | Telegramm konfigurieren

> kommunikation

$ Diagrose Die 170 Konfiguration muss noch mit der Masterkonfiguration abgeglichen werden, {bertrage nach HwKonfig

¥

ﬂ Schlishen Hilfe

Projekt | [l SINAMICS_5120 CU310_PN
Siufe | Meldung
Infarmation Yerbindungsaufnahme zum Gerat 'SINAMICS_5120_CU310_PN'
4] ]
] Ausgsbe Ziesystem [ [ Ausnabe Laden ins P | (55 Ausgebe Ubersetzen / pien |
Driicken Sie F1, urn Hife zu erhalten, [TCRITP - Tntel(R) PROJLO0 VE Ne. . Online-Yerbindung wird autgebaut | | =z

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass |hr Programmiergerat mit dem S120 tUber Ethernet verbunden ist!
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54. Die Meldung aus dem Online- Offline- Vergleich ,SchlieBen’ Sie. Dann wird die Konfiguration mit

einem Klick auf ﬂ' in den SINAMICS S120 geladen. ( — Schliefen — ﬂ' )

=lolx|

ﬂgpruiekt Bearbeiten Zielsystem  Ansicht  Extras Fensterl‘:fiwlfe : ;Iil_xj
T e e R e e A T = [ e e e e
]

= @ 5120_PickeFlace Online- / Offline- Yergleich 5‘
:| Einzelantriebsger &t einfigen
=gl SINAMICS_S120_CUS10_PN
# ) Automatische Kanfiguration Die Konfiguiation von SINAMICS_5120_CU310_PN (D¥CU310PM] online unterscheidet sich vom
ooy Ubersicht offline gespeicherten Projelt.
=13 Kommunikation Men | Ausgangsdaten

: ; I;ﬁi’;:;’;‘igﬁf”““”" Offline Unterschiede s L:"zge . Al
# > Topolagie SERVO_D2 SERVO D2 — [ o — ll
= CU_S 126
- 1 Ein-fAusgabe-Komponenten
S 4] SERVO_02
- B DCC-Plan einfigen
: -*- Dwive Mavigator

‘- > Konfiguration
> Steuerlogik

x|

wersongt:

ichtung des Antriebsobjektes.

- Technalogie

[#- 3 Steuerung/Regelung

- 3% Funkkionen ‘Werden diese Unterschiede nicht abgeglichen, so kann die Online-D arstellung unvollstandig sein.
- Meldungen und (iberwarhunge

- Inbetriebnshme Abgleich durch

> Kommurikation <== Laden ins Zielgerat Uberschreiben der Diater im Zielgerst B
7 3 Diagnose [Tbertrane rach HisKontia
Laden ins PG ==> Uberschreiben der Daten im Projekt

&

ﬂ Schlielen Hilfe

SIMAMICS_5120_CU310_PN
Projekt I = = =
Schiiefs Hil

Stufe | Meldung :I
Information SINAMICS_S120_CU310_PM: Micht alle Daten sind auf der Steuerung aktuell.
Information Ende der Onlinekansistenzpriifung fiir ale Online-Gerdte.

-
| | »

R ] Aueosbe Zikysten [ Ausabe Laden ins PG | =] Ausgabe ilbersetzen / piiten | % Diagnoseiibersicht

Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalken. [TCR{IP - Intel{R) PRO100 VE Ne... |Online-Modus S s

55. Beim Laden sollten Sie ,Nach dem Laden RAM nach ROM kopieren’ selektieren damit die
Daten auch nach Spannungsausfall noch auf dem Gerét gespeichert sind. ( —» Nach dem Laden
RAM nach ROM kopieren’ — Ja)

Laden ins Zielsystem (WWBS:824) N x|

\i‘) Die Daten werden ins Zielsystem geladen. Dieser Vorgang kann
einige Minuten dauern!

Ladewvorgang starten?

V¥ Mach dem Laden RAM nach ROM kopisren

Ja I MNein Hilfe |
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56. Zur Fehlersuche und weiteren Inbetriebnahme kann, solange wir mit dem Zielsystem verbunden
sind, im Projektbaum unter ,Diagnose’ z.B. die Ansicht der ,Steuer-/Zustandsworte’ gewahlt

werden. ( — Diagnose — Steuer-/Zustandsworte)

[FFSTARTER - 5120_Pick&Place - [SINAMICS_S120_CU310_PN.SERY0_02 - Steuer-/Zustandsworte] B =10] x|
@ Projekt  Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =8 _ﬁ
| Dl @] slsle] ol x| 21 b L || 00| 2] 22| [ %] |af )|
x
El"@ 5120 PickePlace Stever-Zustandsworte | StatuS—ParameterI Fehlende Freigaben |
- Einzelantriebsgerat sinfigen &blaufsteuerung Zustandswort Ablaufsteusrn = | |Steuenwor Stdwngen/\Wamungen =
it g a0 o
-l SINAMICS_S120_CUS10_PN - 5 W
® ) Automatische Konfiguration ! ! !
+- % Ubersicht 0 ) EIN Z28UST 21 | o O Einschalibersit = =
-3 Kommunikation 1 {0 BB /852 1 () Betriebsbersit 1O
» TelegrammkonFfiguration i
S mschrittstels 2 () BB /AUS3 2 (C) Betrieh fisigegeben 2@
- 3 Topologie 3 @ Betrieb freigeben 3 O Tippen aktiv 3 O
'?' Cu_s_128 4 @ Hochlaufgeber freigeben 4 @ Kein Austudeln aktiv 4 O
‘1 Ein-/Ausgabe-Komponenten - i 4
£ = SERVO_0Z 5 @ Hochlaufgeber einfriersn 5 @ Kein Schhellhalt aktiv 5 O
.. DCC-Flan einfiigen & () Drehzablsoliwert freigeben & () Einschaltspere aktiv g}
? Drive Navigator 7 O Befehl Bremse ffnen T @ Artrieb bereit 7 O Starung quittieren
Konfiguration
S steuerlagk 8 O Tippen 1 8 O Reglerfreigabe g O
» Technologie 9 O Tippen 2 9 @ Flihiung gefordert 3 O
P SteusrungiRegeling 10 {50 Filhwng durch PLT 10 10 () Externe Wamung 1 [407850)
» Funktionen
% Meldungen und (ibsrwachungen 1 O 11 O |mpulze heigegeben il O Externe Warnung 2 [A07857]
% Inbetricbnahme 12 @ Drehzahliegler Freigabe 12 O Haltebremse offen 12 O Externe Warnung 3 [A07852)
i+ > Kommunikation 130 _| | 13¢5 Befehl Halisbremse schlieen 13 () Externe Stéuna 1 (FO78E0)
& » Pagnose 14 O Befehl Bremse schliehen 14 O Impulsfreigabe von Bremsensteue 14 O Extere Stdrung 2 [FO78E1]
» Steuer-/Zustandsworte e et
i verschatungen 15 =l s » 15 () Exteme Stirung 3 (FO7862) ~|
Lo > Alarmhiskorie
[“z2 | cosfofaivz] DGOk =] Mos: [oTeki b3 L')l Sehlishen Hilfe |
Projekt [l SINAMICS_ 5120 CUSM0 PN g SERVO_02 |
x
Stule I Meldung :I
Information Folgende Gerate sind nicht online kongistent: SINAMICS_S120_CU310_PM.
Infarmation SIMAMICS_ 5120 CU0_PN: RAM nach ROM kapieren erfalgreich ausgefiihit.
=
4] | v
& E Ausgabe Zielsystem E Auzgabe Laden ins PR IE Auzgabe libersetzen / priifen | %% Diagnoseiibersicht |
Driicken Sie FL, um Hife zu erhalten. [TCRIIP - = Intel(R) PROJLO0 VE Me,.. |Online-Modus ™

Hinweis: Alarme werden in der FulRzeile des STARTERS angezeigt. Hier kann nach einem
Fehler

auch die notwendige Quittierung erfolgen.
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57.Mit der ,Steuertafel’ kann der SINAMICS S120 zu Testzwecken direkt aus dem STARTER
heraus gesteuert werden. Um den Umrichter vom STARTER aus zu Steuern mussen Sie zuerst
die ,Steuerhoheit holen’ und die Uberwachungszeit fiir die Verbindung STARTER <->
SINAMICS S120 einstellen. ( — Inbetriebnahme — Steuertafel—» Steuerhoheit holen —
Uberwachungszeit 1000ms— Akzeptieren)

iR STARTER - 5120_Pick®&Place - [SINAMICS_512i Steuer-/Zustandsw =10l %]
1 Projekt Steuertafel Bearbsiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife 1= x|

R O o e e s T o e e s T e e T T
|

Stever-/Zustandswarte | StatusPalameterI Fehlende Freigahan'

H- 3 Technolagie ;I
F-3 Steuerung/Regelung IStauarwmlAh\aufsleuelung j IZustandswnrtAh\aulsteuerung j !SleuelwnrtSl'ﬂrunganMamungen j
» Funktionen Bt Bit Bit
-3 Meldungen und Uberwachungen ! L i
B Inbetricbnahme 0 (C) EINZAUST 21 | 0 @ Einschakbereit ﬂ )] =
; ety 1 (O BB /AUS2 1 (C) Betiehsheret 1O
o race -
- % Funktionsgenerator 2 @ Il Steuerungshoheit holen | eben 2 O
3 10
>

~

i > Messfunktion 3 @ i~ Lebenszeicheniiberwachung

Automatische Reglereinstellung = A b 4

H v

e 3 stehendefdrehende Messung 5 % P akiv _I 4 5 Q LI
- » Kommunikation Ubenwackungszeit: 1000 ms
» Diagnose o] 2.2 ] g.)| SchlieBen | Hife:

Frojekt ﬁ& SINAk Diese Funktion darf nur unter Beachtung
é henden Sicherheitshinerei

der

x t werden. Bei Michtbeachtung
|S\NAM\ES_S1ZD_ELI31 0_PH -SERYD_02 kinnen Personen- und Sachschaden die
Fuolge sein.

—— =

| Steuerungshoheil holen | | J il I ,,l ,ﬁ T - - ———— 2
cos: [0 it 0% ny[ 70 % 200%

I Freigsben oos: [0 Bkazptieren | Abbrechen | Hire | T

() Freigaben vorhandsn [31] Einschaltbereit - "EINJAUS1™ = "0/1" setzen [p0840]
Auzgangsfrequenz geglattet ﬂ
Diagnoze I Sall Ist
0.0 Hz |

Dishzaht | oo 0.0 1/min

AUST Freigabe
i i t 0.00 -0.00 N
@ iﬁgg :z:g:‘;z Smen I I " C0: Ausgangsspannung gealatiet Ll
Betrieh freigeben 0.0 Yeff |
Hachlautgeber Freigabe
Hochlautgeber Start
Sollwert Freigabe

Motorstrom: 0.00 Aeff
Momentenaushutzung; 00 x o
W 2= # Steuertctel [ Ausqabe Zislysten | [ Ausqabe Laden ins PG | [ Ausosbe Ubsrsetzen/ prifen | %0 Disgnoseubersicht |
Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten. [TCPJIP -= Intel(R) PROS100 YE Ne. .. [Online-Modus [ [iE] =7
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58.Mit einem Haken kénnen die fir einen Betrieb notwendigen ,Freigaben’ ohne weitere Umstande
gesetzt werden. Nun kann der Antrieb in den verschiedensten Betriebsarten getestet werden.
Auch die Anwendungen des Einfachpositionierers wie Tippen, Referenzpunktfahrt, Positionieren
absolut, Positionieren relativ und Verfahrsatz kdnnen hier gewahlt werden. Der Umrichter kann

mit der Taste .,]_ eingeschaltet werden. Die Taste . halt diesen wieder an. Die Anwendungen
werden mit dem Taster gestartet. ( — Freigaben — Positionieren relativ —a =100% — v =

7000 1000LU/min — x = 575002 LU — ..]_ - - .)

SINAMICE 5120 CU310_PN - SERVD_ 2 7 (e nie |
Steusnungshoheit sbosben | | ’—'_ - Eirfachpositiorizrer EREE 100 % —
CDS: I_U ‘ Fj IF‘osltmmeren relativ _:I v= | 7000 1000 LUmin | 0% 4y T m= 0%
¥ Freigaben oos: | O w,__l it s A 2= 575032/ J 7000001000 LU/min

@ Freigaben vorhanden [00] Betrieb - Alles freigegeben

Ausgangsfrequenz geglattet j
Diaghose Sall Ist
; Geschwindigket: | i 01000 LU i B0 He |
(5} AUS1 Freigahe
i Pasition: 1150064 1150064 LU
() alis2 Fre!gaha = l l C0: Ausgangsspannung geglattet Li
@ AUS3 Freigabe = b
(2} Betrieb freigeben i 1.4 Veff |
Schleppabstand: I 0w
S'w-Endschalter pos. aktiv Sollposition erreicht
S'wi-Endschalter neg. akliv Referenziert Motorstrom 002 Aeff

Momentenausnutzung: ot =
i

._A\alme ’l Steuertafel g Fehler Konfigdaten I_ Ausgabe Zielspstem I E5] Ausaabe iibersetzen / priffen | m Diagnoseiibersicht I

Hinweis: Manche Betriebsarten sind erst nach dem Referenzieren des Antriebs moglich.

59.Am Ende muss die ,Steuerhoheit abgegeben’ werden. Dabei sollte sichergestellt sein, dass
kein anderweitiger EIN- Befehl ansteht. ( — Steuerhoheit abgegeben — Ja)

IH FBMICS 5120, CO3T0 PH - SERvO 02 Steuerungshoheit zurlickgeben (1SCOA:4109) il x|
Stewerungshoheit abgeben | J ﬂ Wollen Sie die Steuerungshoheit des Antriebes i .J i :
s [3 ’— zuriickgeben? W[ om0 oz - 200%
==
DDs: ,_ - 1000 LU/min
Ja Nein =S
() Freigaben vorhianden [42] Einschaltsperre - "BBFAUS 2" = "1" setzen [p0844. p0845]
Auzgangsirequenz geglatiet j
Diaghose Sall Ist
Geschuindigkeit | ]| 0 1000 LU/rin 0.0 He |
(_} AUST Freigabe
() Pasition: 1150088 1150068 LU
G aus2 il sHN) l I C0: Ausgangsspannung geglattet j
) ALISA Freigabe T
@ Betrieb freigeben 0.0 Veff |
Schlsppabstand: I 0w
S'w-Endschalter pos. aktiv Sollposition ereicht
Sw-Endschalter neg. aktiv Referenziert Motarstrom: 000 At

Momentenausnutzung; 0o %
‘

W8 2o £y Steuentafel E Fehler Konfigdaten | [EH] Ausgabe Zielsystem | [ Ausgabe ibersetzen / piiifen | %F Disgnoseibersicht
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SIEMENS

Zuordnung der Prozessdaten fiir den SINAMICS S120

5.2

Fir eine Zuordnung der Prozessdaten (PZD) gibt es zusatzlich zu den Standard- Telegrammen

noch folgende SIEMENS- Telegramme:
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Dabei haben die Abkirzungen folgende Bedeutung:

Abkiirzung Name Signal- Datentyp 1 Verschaltungs-
nummer parameter
STW1 Steuerwort 1 uU16 (bitweise)?
STW2 Steuerwort 2 U16 (bitweise)2!
NSOLL_A Drehzahlsollwert A (16 Bit) 116 p1155
p1070(Erw. Soll.)
NSOLL_B Drehzahlsollwert B (32 Bit) 7 132 p1155
p1070(Erw. Soll.)
p1430(DSC)
G1_STW Geber 1 Steuerwort 9 u16 p0480[0]
G2_STW Geber 2 Steuerwort 13 u16 p0480[1]
G3_STwW Geber 3 Steuerwort 7 u16 p0480[2]
A_DIGITAL Digitalausgénge (16 Bit) 22 uU16 (bitweise)
XERR Lageabweichung 25 132 p1190
KFPC Lageregler Verstarkungsfaktor 26 132 p1191
SATZANW Satzanwahl 32 uU16 (bitweise)
MDI_TARPOS MDI Zielposition 34 132 p2642
MDI_VELOCITY MDI Geschwindigkeit 35 132 p2643
MDI_ACC MDI Beschleunigung 36 116 p2644
MDI_DEC MDI Verzdgerung 37 116 p2645
MDI_MOD MDI Modevorgabe 38 U116 (bitweise)
Abklirzung Name Signal- Datentyp " | Verschaltungs-
nummer parameter
ZSW1 Zustandswort 1 2 u1e r2089[0]
ZSW2 Zustandswort 2 4 (ORI r2089[1]
NIST_A Drehzahlistwert A (16 Bit) 6 116 r0063 (Servo)
r0063[0] (Vektor)
NIST_B Drehzahlistwert B (32 Bit) 8 132 r0063 (Servo)
r0063[0] (Vektor)
G1_ZSW Geber 1 Zustandswort 10 U6 r0481[0]
G1_XIST1 Geber 1 Lageistwert 1 11 U3z r0482[0]
G1_XIST2 Geber 1 Lageistwert 2 12 U3z ro483[0]
G2_7SW Geber 2 Zustandswort 14 U116 ro481[1]
G2_XIST1 Geber 2 Lageistwert 1 15 U3z ro482[1]
G2_XIST2 Geber 2 Lageistwert 2 16 U3z ro483[1]
G3_ZSW Geber 3 Zustandswort 18 U116 ro481[2]
G3_XIST1 Geber 3 Lageistwert 1 19 U3z r0482[2]
G3_XIST2 Geber 3 Lageistwert 2 20 U3z r0483[2]
E_DIGITAL Digitaleingang (16Bit) 21 U16 r2089[2]
XIST_A Lageistwert A 28 132 r2521[0]
AKTSATZ EPOS Angewahlter Satz 33 U1é r2670
IAIST_GLATT Ausgangsstrom geglattet 51 116 r0068[1]
ITIST_GLATT Wirkstrom geglattet 52 116 ro078[1]
MIST_GLATT Momentenistwert geglattet 53 116 rO080[1]
PIST_GLATT Wirkleistungsistwert geglattet 54 116 roo82[1]
NIST_A_GLATT Drehzahlistwert A (16 Bit) geglattet 57 116 ro0B3[1]
MELD_ NAMUR Meldebitleiste 58 U16 r3113
NAMUR
IAIST Ausgangsstromistwert 59 116 rO068[0]
MIST Momentenistwert 60 116 ro080[0]

1) Datentyp nach PROFIdrive Profile V4:
116 = Integer16, 132 = Integer32, U16 = Unsigned16, U32 = Unsigned32

T I A Ausbildungsunterlage
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In unserem Beispiel wurde das folgende Telegramm gewahlt:

SIEMENS Telegramm 110: Einfachpositionierer, Prozessdaten (PZD)- Lange 12/7 Worte

Mit den Prozessdaten (PZD) kdnnen hier Steuerworte und Sollwerte (SPS -> SINAMICS)
bzw. Zustandsworte und Istwerte (SINAMICS —> SPS) Ubertragen werden.

Der Aufbau des PZD- Bereiches ist in der Reihenfolge seiner Elemente (Worte) folgendermalen

aufgebaut:
Auftragstelegramm Antworttelegramm
(SPS -> SINAMICS) (SINAMICS -> SPS)
PZD1 Steuerwort 1 Zustandswort 1
(STW1) (ZSW1)
PZD2 Satzanwahl EPOS* Angewahlter Satz
(SATZANW) (AKTSATZ)
PZD3 Positioniersteuerwort Positionierzustandswort
(POS_STW) (POS_ZSW)
PZD4 Steuerwort 2 Zustandswort 2
(STW2) (ZSW2)
PZD5 Override im Positionier- Meldungswort
betrieb (OVERRIDE) (MELDW)
PZD6
MDI Zielposition Lageistwert A
PzD7 (MDI_TARPOS) (XIST_A)
PZD8
MDI Geschwindigkeit
PzD9 (MDI_VELOCITY)
PZD10 MDI Beschleunigung
(MDI_ACC)
PZD11 MDI Verzdgerung
(MDI_DEC)
PzD12 MDI Modevorgabe
(MDI_MODE)

EPOS* == Einfachpositionierer
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5.21 Das Steuerwort 1 (STW1) fiir Positioniermode (P0108.4 = 1)
i Im Funktionsplan [2475] ist das Steuerwort 1 flr Positioniermode beschrieben:
Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 |EIN/AUST 0N EIN Bl: p0840
Impulsfreigabe maglich
0 AUST
Abbremsen mit Hochlaufgeber, dann
Impulslaschung und Einschaltsperre
1 AUSZ 1 Kein AUS2 Bl: p0&44
Freigabe maglich
0 AUS2
Sofortige Impulsloschung und Einschaltsperre
Hinweis:
Das Steuersignal AUS2 wird aus der UND-Verknupfung ven Bl: p0844 und Bl: p0845 gebildet.
2 |AUS3 1 Kein AUS3 Bl: pD848
Freigabe mdglich
0 Schnellhalt {AUS3)
Abbremsen mit AUS3-Rampe p1135, dann
Impulslaschung und Einschalisperre
Hinweis:
Das Steuersignal AUS3 wird aus der UND-Verknipfung von Bl: p0848 und Bl: p0849 gebildet.
3 | Betrieb freigeben 1 Betrieb freigeben Bl: p0852
Impulsfreigabe maglich
0 Betrieb sperren
Impulse loschen
4 | Verfahrauftrag verwerfen 1 Verfahrauftrag nicht verwerfen Bl: p2641
0 Verfahrauftrag verwerfen
5 | Zwischenhalt 1 kein Zwischenhalt Bl: p2640
0 Zwischenhalt
6 |Verfahrauftrag aktivieren 01 Sollwert freigeben Bl: p2631,
0 Keine Wirkung p2650
Hinweis:
Zusatzlich erfolgt die Verschaltung p2649 = 0.
7 | Storung quittieren 01 Storung quittieren Bl: p2103
0 Keine Wirkung
8 |[Tippen1 1 Tippen 1 EIN Bl: p2589
siehe auch SINAMICS S Listenhandbuch,
Funktionsplan 3610
0 Keine Wirkung
9 |Tippen2 1 Tippen 2 EIN Bl: p2580
siehe auch SINAMICS S Listenhandbuch,
Funktionsplan 3610
0 Keine Wirkung
T I A Ausbildungsunterlage Seite 152 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010

Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO

10 | Fuhrung durch PLC 1 Fuhrung durch PLC Bl: p0854
Das Signal muss gesetzt werden, damit die Gber
PROFIdrive dbermittelten Prozessdaten
angenommen und wirksam werden.

0 Keine Flhrung durch PLC
Die tber PROFIdrive ubermittelten Prozessdaten
werden verworfen, d. h. als Null angenommen.

e

Hinweis:
Dieses Bit sollte erst dann auf "1" gesetzt werden, nachdem uber PROFIdrive durch ZSW1.9 = "1" zuruckgemeldet
wurde.
11 | Start Referenzieren 1 Start Referenzieren Bl: p2595
0 Stop Referenzieren
12 | Reserviert - - -
13 | Externer Satzwechsel 0 Externer Satzwechsel wird angestolRen Bl: p2633
0 Keine Wirkung

14 | Reserviert - - -
15 | Reserviert - - -

5.2.2 Satzanwahl (SATZANW) fiir Positioniermode (P0108.4 = 1)

Siehe Funktionsplan [2476].

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 1 = Satzanwahl Bit 0 (27) Satzanwahl Bl: p2625
{ | 1=Satzanwahl Bit 1 (21) Verfahrsatz 0 bis 63 Bl: p2626
2 | 1= Satzanwahl Bit 2 {22) Bl: p2627
3 | 1=Satzanwahl Bit 3 (27) Bl: p2628
4 | 1= Satzanwahl Bit 4 (2¢) Bl: p2629
5 | 1= Satzanwahl Bit 5 {27) Bl: p2630
6 | Reserviert - - -
14
15 | MDI aktivieren 1 MDI aktivieren p2647
0 MDI deaktivieren
Hinweis:
Siehe auch: SINAMICS 5120 Funktionshandbuch, Kapitel Einfachpositionierer
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5.2.3 Positioniersteuerwort (POS_STW) fiir Positioniermode (P0108.4 = 1)

o Siehe Funktionsplan [2477].
1 Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 Machfuhrbetrieb 1 MNachflihrbetrieb aktivieren Bl: 2655
0 MNachflihrbetrieb deaktiviert
1 Referenzpunkt setzen 1 Referenzpunkt setzen Bl: 2596
0 Referenzpunkt nicht setzen
2 Referenznocken 1 Referenznocken aktiv Bl: 2612
0 Referenznocken nicht aktiv
3..4 | Reserviert - - -
5 | Tippen inkrementell 1 Tippen inkrementell aktiv Bl: 2591
0 Tippen Geschwindigkeit aktiv
6 | Reserviert - - -
15
Hinweis:

Siehe auch: SINAMICS 5120 Funktionshandbuch, Kapitel Einfachpositionierer

5.2.4 Steuerwort 2 (STW2)

Siehe Funktionsplan [2444].

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 | Antriebsdatensatz-Anwahl DDS Bit 0 - Antriebsdatensatz (Drive Date Set) Anwahl Bl: p0820[0]
1 | Antriebsdatensatz-Anwahl DDS Bit 1 - (5-Bit-Zahler) BI: p0821[0]
2 | Antriebsdatensatz-Anwahl DDS Bit 2 - Bl: p0822[0]
3 | Antriebsdatensatz-Anwahl DDS Bit 3 - Bl: pD823[0]
4 | Antriebsdatensatz-Anwahl DDS Bit 4 - Bl: p0824[0]
5.6 |Reserviert - -
7 | Parkende Achse 1 Parkende Achse anfordem (Handshake mit Bl: p0897
ZSW2 Bit 7)
0 Keine Anforderung
8 | Fahren auf Festanschlag 1 Anwahl von "Fahren auf Festanschlag” Bl: p1545
(nicht bei Telegramm 9, 110) Das Signal muss vor dem Erreichen des
Festanschlages gesetzt sein.
10 Abwahl von "Fahren auf Festanschlag"
Die Flanke ist zum Wegfahren vom Festanschlag
notwendig, d. h. bei Richtungsumkehr.
9 | Reserviert - -
10 | Reserviert - -
11 | Motorumschaltung 0/ Motorumschaltung beendet Bl: p0823[0]
0 Keine Wirkung
12 | Master-Lebenszeichen Bit 0 - Mutzdatensicherung (4-Bit-Zahler) Cl: p2045
13 | Master-Lebenszeichen Bit 1 -
14 | Master-Lebenszeichen Bit 2 -
15 | Master-Lebenszeichen Bit 3 -
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5.2.5 Geschwindigkeits- Override im Positionierbetrieb (OVERRIDE)

Dieses Prozessdatum gibt den Prozentwert flir den Geschwindigkeits- Override vor.
Normierung: 4000 hex (16384 dez) entspricht 100 %.

Wertebereich: 0 ... 7FFF hex

Werte aulRerhalb dieses Bereichs werden als 0 % interpretiert.

=i

5.2.6 MDI Zielposition (MDI_TARPOS)

MDI_TARPQOS (MDI Position)
Dieses Prozessdatum gibt die Position bei MDI-Satzen vor.
Normierung: 1 entspricht 1 LU

5.2.7 MDI Geschwindigkeit (MDI:VELOCITY)

MDI_VELOCITY(MDI Geschwindigkeit)
Dieses Prozessdatum gibt die Geschwindigkeit bei MDI-Satzen vor.
Normierung: 1 entspricht 1000 LU/Min

5.2.8 MDI Beschleunigung (MDI_ACC)

Dieses Prozessdatum gibt die Beschleunigung bei MDI- Satzen vor.
Normierung: 4000 hex (16384 dez) entspricht 100 %
Intern wird der Wert auf 0,1 ... 100 % begrenzt.

5.2.9 MDI Verzégerung (MDI_DEC)

Dieses Prozessdatum gibt den Prozentwert fir den Verzogerungs- Override bei MDI- Satzen
vor.

Normierung: 4000 hex (16384 dez) entspricht 100 %

Intern wird der Wert auf 0,1 ... 100 % begrenzt.

52.10  MDI Modevorgabe (MDI_MODE)

Dieses Prozessdatum gibt den Modus bei MDI- Satzen vor.
Voraussetzung: p2654 > 0

MDI_MODE = xx0x hex —> Absolut

MDI_MODE = xx1x hex —> Relativ

MDI_MODE = xx2x hex —> Abs_pos (Nur bei Modulokorrektur)
MDI_MODE = xx3x hex —> Abs_neg (Nur bei Modulokorrektur)
MDI_MODE = xOxx hex —> Ende

MDI_MODE = x3xx hex —> Weiter
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5.2.11 Das Zustandswort 1 (ZSW1) fiir Positioniermode (P0108.4 = 1)

e

Siehe Funktionsplan [2479].
*Gultig fir p0922 = 111(Telegramm 111).

Fir p0922 = 110 (Telegramm 110): Bit 14 und Bit 15 reserviert.

Im Funktionsplan [2452] ist das Zustandswort 1 fir Drehzahlregelung beschrieben:

Bit

Bedeutung

Bemerkungen

BICO

0

Einschaltbereit

Einschaltbereit

Stromversorgung eingeschaltet, Elektronik
initialisiert, Netzschitz ggf. abgefallen, Impulse
gesperrt

Nicht einschaltbereit

BO:

r0899.0

Betriebsbereit

Betriebsbereit
Spannung am Line Madule, d. h. Netzschutz ein
(wenn vorhanden), Feld wird aufgebaut

Nicht betriebsbereit
Ursache: Kein EIN-Befehl vorhanden

BO:

r0899.1

Betrieb freigegeben

Betrieb freigegeben

Freigabe Elekironik und Impulse, dann Hochlauf
auf anliegenden Sollwert

Betrieb gesperrt

BO:

r0899.2

Storung wirksam

Storung wirksam

Der Antrieb ist gestort und dadurch aulter Betneb.

MNach Quittierung und erfolgreicher Behebung der
Ursache geht der Antrieb in Einschaltsperre.

Die anstehenden Storungen stehen im Storpuffer.

Keine Stérung wirksam
Es liegt keine Storung im Storpuffer an.

BO:

r2139.3

Austrudeln aktiv (AUS2)

Kein AUS2 aktiv

Austrudeln aktiv (AUS2Z)
Ein AUS2-Befehl steht an.

BO:

r0899.4

Schnellhalt aktiv (AUS3)

Kein AUS3 aktiv

Schnellhalt aktiv (AUS3)
Ein AUS3-Befehl steht an.

BO:

r0899.5

Einschaltsperre

Einschaltsperre
Ein Wiedereinschalten ist nur durch AUS1 und
anschliefendes EIN moglich.

Keine Einschaltsperre
Ein Einschalten ist maglich.

BO:

r0899.6

Warnung wirksam

Warnung wirksam

Der Antrieb ist weiter in Betnieb. Keine Quittierung
erforderlich.

Die anstehenden Warnungen stehen im
Warnpuffer.

Keine Warnung wirksam
Es liegt keine Warnung im Warnpuffer an.

BO:

r2139.7

Schleppabstand im
Toleranzbereich

Soll-ist-Uberwachung im Teoleranzband
Istwert innerhalb eines Toleranzbandes;
Das Toleranzband ist parametrierbar.

Soll-ist-Uberwachung nicht im Toleranzbereich

BO:

r2584.8

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 156 von 201

Modul H02

Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

i 9 | Fuhrung gefordert zu PLC 1 Flihrung gefordert BO: r0899.9
Das Automatisierungssystem wird aufgefordert, die
Fuhrung zu ubernehmen. Bedingung bei
Anwendungen mit Taktsynchronitat: Antrieb
synchron zum Automatisierungssystem.
0 Betrieb vor Ort
Fahrung nur am Gerat maglich.
10 | Zielposition erreicht 1 Zielposition ist erreicht. BO: r2684.10
0 Zielposition nicht erreicht.
11 | Referenzpunkt gesetzt 1 Referenzpunkt ist gesetzt. BO: r2684.11
0 Referenzpunkt ist nicht gesetzt.
12 | Quittierung Verfahrsatz aktiviert 0N Quittierung Verfahrsatz BO: r2684 .12
0 Keine Wirkung
13 [ Antrieb steht 1 Antrieb steht. BO:r2199.0
0 Antrieb steht nicht.
14* | Achse beschleunigt 1 Achse beschleunigt. BO: r2684 .4
(Telegramm 111) 0 Achse beschleunigt nicht.
15* | Achse verzogert 1 Achse verzogert. BO: r2684.5
(Telegramm 111) 0 Achse verzogert nicht.

5.2.12 Einfachpositionierer (EPOS) angewahlter Satz (AKTSATZ)

Siehe Funktionsplan [3650].

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 | Aktiver Verfahrsatz Bit 0 — | Aktiver Verfahrsatz {B-Bit-Zahler) BO: r2670.0
1 Aktiver Verfahrsatz Bit 1 — BO: r2670.1
2 | Aktiver Verfahrsatz Bit 2 - BO: r2670.2
3 | Aktiver Verfahrsatz Bit 3 - BO: r2670.3
4 | Aktiver Verfahrsatz Bit 4 - BO: r2670.4
5 | Aktiver Verfahrsatz Bit 5 - BO: r2670.5
6..14 | Reserviert - |- -
15 | MDI aktiv 1 | MDI aktiv BO: r26870.15
0 | MDI nicht aktiv
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5.213 Positionierzustandswort (POS_ZSW)
o Siehe Funktionsplan [3645].
1 Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 | Nachfiihrbetrieb aktiv 1 Nachflihrbetrieb aktiv BO: r2683.0
0 | Nachfiihrbetrieb nicht aktiv
1 Geschwindigkeitsbegrenzung aktiv 1 |aktiv BO: r2683.1
0 | nicht aktiv
2 | Sollwert steht 1 | Sollwert steht BO: r2683.2
0 | Sollwert steht nicht
3 | Sollposition erreicht - |- BO: r2683.3
4 | Achse fahrt vorwarts 1 | Achse fahrt vorwarts BO: r2683.4
0 | Achse steht oder fahrt ruckwarts
5 | Achse fahrt rickwarts 1 | Achse fahrt ruckwarts BO: r2683.5
0 | Achse steht oder fahrt vorwarts
6 | Software-Endschalter Minus 1 | 3W-Endschalter Minus angefahren BO: r2683.6
angefahren 0 | SW-Endschalter Minus nicht angefahren
7 | Software-Endschalter Plus 1 | SW-Endschalter Plus angefahren BO: r2683.7
angefahren 0 | SW-Endschalter Plus nicht angefahren
8 | Lageistwert <= 1 Lageistwert <= Nockenschaltposition 1 BO: r2683.8
Nockenschaltposition 1 0 |Nockenschaltposition 1 liberfahren
9 | Lageistwert <= 1 Lageistwert <= Nockenschaltposition 2 BO: r2683.9
Nockenschaltposition 2 0 | Nockenschaltposition 2 tberfahren
10 | Direktausgabe 1 dber Verfahrsatz 1 | Direktausgabe 1 aktiv BO: r2683.10
0 | Direktausgabe 1 nicht aktiv
11 | Direktausgabe 2 uber Verfahrsatz 1 | Direktausgabe 1 aktiv BO: r2683.11
0 | Direktausgabe 1 nicht aktiv
12 | Festanschlag erreicht 1 | Festanschlag emreicht BO:r2683.12
0 | Festanschlag nicht erreicht
13 | Festanschlag Klemmmoment 1 | Festanschlag Klemmmoment erreicht BO: r2683.13
erreicht 0 | Festanschlag Klemmmaoment nicht erreicht
14 | Fahren auf Festanschlag aktiv 1 | Fahren auf Festanschlag aktiv BO: r2683.14
0 | Fahren auf Festanschlag nicht aktiv
12 | Reserviert - |- -
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5.2.14 Das Zustandswort 2 (ZSW2)

i Siehe Funktionsplan [2454].

Bit Bedeutung Bemerkungen BICO

0 | Antriebsdatensatz DDS wirksam - Drive Data Set wirksam (5-Bit-Zahler) BO: r0051.0
Bit 0

1 Antriebsdatensatz DDS wirksam - BO: r0051.1
Bit 1

2 | Antriebsdatensatz DDS wirksam - BO: r0051.2
Bit 2

3 | Antriebsdatensatz DDS wirksam - BO: r0051.3
Bit 3

4 | Antriebsdatensatz DDS wirksam - BO: r0051.4
Bit 4

5 | Warnungsklasse Bit 0 - Bit 5-6: Warnstufe von SINAMICS Antrieben, BO: r2139.11

ubermittelt als Attribut in Warnmeldung BO: 12139 12
Wert = 0: Warnung (bisherige Wamstufe)
Wert = 1: Warnungsklasse A
Wert = 2: Warnungsklasse B
Wert = 3: Warnungsklasse C

6 | Warnungsklasse Bit 1 -

T Parkende Achse 1 Parken der Achse aktiv BO: r0896.0
0 Parkende Achse nicht aktiv

8 Fahren auf Festanschlag 1 Fahren auf Festanschlag BO: r1406.8
0 Kein Fahren auf Festanschlag

9, 10 | Reserviert - - -

11 | Datensatzumschaltung 1 Datensatzumschaltung aktiv BO: r0835.0
0 Keine Datensatzumschaltung aktiv

12 | Slave-Lebenszeichen Bit O - Nutzdatensicherung (4-Bit-Zahler) Implizit ver-

schaltet

13 | Slave-Lebenszeichen Bit 1 - - -

14 | Slave-Lebenszeichen Bit 2 - - -

15 | Slave-Lebenszeichen Bit 3 - - -

5.2.15 Meldungswort (MELDW)
Siehe Funktionsplan [2456].
Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
0 | Hoch—/Rucklauf beendet / 1 | Hoch-/Rucklauf beendet. BO: r2199.5
Hochlaufgeber aktiv * Der Hochlaufvorgang ist nach einer

Veranderung des Drehzahlsollwertes beendet.

1/0 | Hochlaufvorgang beginnt.
Der Beginn eines Hochlaufvorganges wird wie folgt
erkannt:

» Der Drehzahlsollwert andert sich,

und

* das festgelegte Toleranzband {p2164) wird
verlassen.

0 | Hochlaufgeber aktiv

# Der Hochlaufvorgang ist nach einer
Veranderung des Drehzahlsollwertes noch
aktiv.
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i Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
/1 | Hochlaufvergang beendet.
Das Ende eines Hochlaufvorganges wird wie folgt
erkannt:
+ Der Drehzahlsollwert ist konstant,
und
+ der Drehzahlistwert ist in das Toleranzband um
den Drehzahlsollwert gelangt,
und
s die Wartezeit (p2166) ist abgelaufen.
1 Momentenausnutzung < p2194 1 Momentenausnutzung < p2194 BO:r2189.1
* Die aktuelle Momentenausnutzung ist kleiner
als die eingestellte
Momentausnutzungsschwelle (p2194),
oder
s der Hochlauf ist noch nicht beendet.
0 [ Momentenausnutzung = p2194
* Die aktuelle Momentenausnutzung ist grolier
als die eingestellte
Momentausnutzungsschwelle (p2194).
Anwendung:
Mit dieser Meldung kann eine Uberlastung des Motors festgestellt werden, um dann eine entsprechende Reaktion
einleiten zu konnen (z. B. Motor stoppen oder Belastung verringern).
2 |In_ist| < p2161 1 ||n_ist] < p2161 BO: r2199.0
Die betragsmalige |stdrehzahl ist kleiner als der
eingestellte Schwellwert (p2161).
0 | |n_ist| 2 p2161
Die betragsmalige Istdrehzahl ist grolter ader
gleich dem eingestellten Schwellwert (p2161).
Hinweis:
Die Meldung wird wie folgt parametriert:
p21681 Schwellwert
p2150 Hysterese
Anwendung:
Die mechanische Umschaltung der Getriebestufe wird zur Schonung der Mechanik erst dann durchgefiihrt, wenn
die Drehzahl kleiner als der eingestellte Schwellwert ist.
3 |In_ist| = p2155 1 ||n_ist| = p2155 BO: r2187 1
Die betragsmalige |stdrehzahl ist kleiner oder
gleich dem eingestellten Schwellwert (p2155).
0 |In_ist] = p2155
Die betragsmalige Istdrehzahl ist groler als der
eingestellte Schwellwert (p2155).
Hinweis:
Die Meldung wird wie folgt parametriert:
p2155 Schwellwert
p2140 Hysterese
Anwendung:
Drehzahluberwachung.
4 | Reserviert | - |— -
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Bit Bedeutung Bemerkungen BICO
5 | Variable Meldefunktion 1 | Das Gberwachte Signal einer SERVO-Achse hat BO: r3294
den vorgegebenen Schwellenwert Uberschritten

0 | Das uberwachte Signal einer SERVO-Achse ist
innerhalb der vergegebenen Schwellenwerte oder
die Meldefunktion ist nicht aktiv

& | Keine Warnung Ubertemperatur 1 | Keine Warnung Ubertemperatur Motor BO:r2135.14
Motor Die Temperatur im Motor ist im zul3ssigen Bereich.

=i

0 | Warnung Ubertemperatur Motor

Die Temperatur im Motor ist groler als die
eingestellte Motortemperatur-Warnschwelle
(p0B04).

Hinweis:

¢ Bei Uberschraitung der Motortemperatur-Warnschwelle wird zunachst "nur" eine entsprechende Warnung
ausgegeben. Die Warnung geht beim Unterschreiten der Warnschwelle automatisch wieder weg.

» Bleibt die Ubertemperatur langer als tber p0606 eingestellt bestehen, wird eine entsprechende Storung
ausgegeben.

* Die Uberwachung der Motortemperatur kann tber p0600 = 0 ausgeschaltet werden.

Anwendung:

Auf diese Meldung kann der Anwender durch Belastungsreduzierung reagieren. Somit kann eine Abschaltung nach
Ablauf der eingestellten Zeit uber die Storung "Motortemperatur Uberschritten” verhindert werden.

7 | Keine Warnung thermische 1 | Keine Wamung thermische Uberlast Leistungsteil BO:r2135.15
Uberlast Leistungsteil Die Temperatur des Kuhlkorpers im Leistungsteil ist
im zuldssigen Bereich.

0 |Warnung thermische Ubearlast Leistungsteil
Die Temperatur des Kuhlkorpers im Leistungsteil ist
aulterhalb des zulassigen Bereichs.

Bleibt die zu hohe Temperatur bestehen, so schaltet
der Antrieb nach ca. 20 s ab.

8 | Drehzahl-Soll-Ist-Abweichung in 1 | Die betragsmalige Drehzahl-Soll-lst-Abweichung BO:r2199.4

Toleranz t_Ein st innerhalb der Toleranz p2163: Das Signal wird

um die Zeit in p2167 einschaltverzogert.

0 | Die betragsmalige Drehzahl-Soll-Ist-Abweichung
ist auflerhalb der Toleranz.

9,10 | Reserviert - -

11 | Reglerfreigabe 1 | Reglerfreigabe BO: r0899.8
12 | Antrieb bereit 1 | Antrieb bereit BO: 08997
13 | Impulse freigegeben 1 | Impulse freigegeben BO: r0899.11

Die Impulse zur Motoransteuerung sind
freigegeben.

0 |Impulse gesperrt

Anwendung:

Ein Ankerkurzschlussschiitz darf nur bei gesperrten Impulsen eingeschaltet werden.

Dieses Signal kann als eine von mehreren Bedingungen bei der Ansteuerung eines Ankerkurzschlussschitzes
ausgewertet werden.

14, | Reserviert - -
15

5.2.16 Lageistwert A (XIST_A)

Anzeige des Lageistwertes
Normierung: 1 entspricht 1 LU (LengthUnit == Langeneinheit)
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5.3 Anwenderschnittstelle FB 283 fiir Einfachpositionierer
i Die Ansteuerung des Antriebes beim Positionierbetrieb ist wesentlich komplexer ist als bei der
reinen Drehzahlregelung.
Deshalb verwenden wir hier eine Anwenderschnittstelle mit dem FB 283 fir den Datenaustausch
zwischen SINAMICS S120 <-> S7 via PROFIBUS und PROFINET.
Dieser kann zusammen mit den UDTs, bereits angelegten Achs-DBs und Variablentabellen zum
Testen bei SIEMENS aus dem Internet geladen werden.
http://support.automation.siemens.com
Der Baustein kann in jeder mindestens DP-V1-fahigen S7-CPU 300/400 eingesetzt werden.
Durch Strukturierung mit vorgefertigten UDTs (Anwenderdefinierte Datentypen) wird in einem Achs-
DB (Datenbaustein) eine individuelle Datenschnittstelle je Antrieb festgelegt (siehe 5.3.1).
Das folgende Bild zeigt prinzipielle die Kommunikation des SINAMICS S120 mit einem PROFIBUS
Master / .PROFINET 1O Controller Dabei werden die Prozessdaten (PZD) konsistent Gber die
gesamte Lange des PZD- Bereiches Ubertragen. Die Auftragsdaten (Parameter, Indizes und Werte)
werden mit Hilfe der azyklischen Dienste z.B. PROFIBUS DP-V1 Ubertragen.
S7 CPU Prozessdaten (PZD)
zyklische Kommunikation SINAMICS
_ JA\ S $120
Achs- || SFC152>32Byte | Steuerworte . I
DB |- | S—
=x,_ﬂ_m_§£c142—)32Byte | Statusworte |
Auftragsdaten
azyklische Kommunikation
[ /-\ —. e
Instanz- 1 SFB53 <240 Byte | Parameter-Lesea'Schreib-AuT}E_g_}
DB | Sresz <2408 = hreib- |
ﬂ‘”‘*ﬂ yte | Parameter-Lese/Schreib-Antwort |
Der Baustein kann alternativ in folgende OBs eingebaut werden:
Zyklischer OB: OB1
Weckalarm- OB: z.B. OB35
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5.3.1

=ie

Aufbau des Achs- DB als Anwenderschnittstelle

Das Bild zeigt den prinzipiellen Aufbau der Anwenderschnittstelle.

} cbligatorisch

UI;'T_SGM D Es muss entweder eine

(Positionierbetrieb) Positionier- oder

oder -
UDT30007 g eine Drehzahl UDT
(Posistionierbetrieb (APC)) vorhanden sein.

UDT30009 _

(Drehzahlbetrieb) : )
UDT30001 |

(64 Verfahrsatze) 4 optional

UuDT30002 )

(Stormeldungen

Es muss pro Achse ein achsspezifischer Datenbaustein mit den oben gezeigten vorgefertigten UDTs
generiert werden.

Dabei gilt:

- Zwingend notwendig ist der UDT Auftragsdaten

- entweder UDT Positionierbetrieb oder UDT Drehzahlbetrieb muss vorhanden sein.

- Optionale Daten wie z.B. Verfahrsatze und Stérmeldungen kénnen individuell je nach
Anforderungen in den achsspezifischen Datenbaustein integriert werden

Im ersten S7-CPU Zyklus oder nach setzen des Eingangs ,RESTART" Gberprift der FB283 welche
Datenbereiche im Achs-DB vom Anwender definiert wurden. Dies wird in den internen Daten des
FB283 (Instanz-DB) festgehalten.

Hinweis: Wird die Struktur eines Achs- DBs verandert, so muss die S7-CPU neu gestartet
(Neustart / Kaltstart) oder der Eingang ,RESTART" gesetzt werden.

In dem Beispiel zu dieser Unterlage wird ein vorgefertigter Achs- DB71 verwendet der Uber
UDT30000, UDT30010, UDT30001 und UDT30002 verfiigt.
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5.3.2 Aufruf des FB 283 fiir Einfachpositionierer

Der Funktionsbaustein FB283 muss pro Achse zyklisch aufgerufen werden. Die Kommunikation
erfolgt Uber die in der Hardwarekonfiguration eingestellte Peripherieadresse (LADDR).

Bei LADDR_DIAG muss die Diagnoseadresse aus der Hardwarekonfiguration eingetragen werden.
AuBerdem muss dem FB die Nummer des jeweiligen Achs-Datenbausteins (NR_ACHS_DB)
Ubergeben werden.

=t e

Um die Prozessdaten zu Ubertragen, missen je Achse zwei Any- Pointer (WR_PZD und RD_PZD)
Ubergeben werden. Die Prozessdaten sollten vorzugsweise in einem DB liegen.

Fur Positionierbetrieb mit Verfahrsatzen und MDI Gber Telegramm 110 kann hier der UDT 30010
verwendet werden:

Die Datenkonsistenz Uber die gesamte Lange ist im Parameter CONSIST festgelegt.

Bei einer inkonsistenten Dateniibertragung Gber das Wort ist der Parameter mit false zu besetzen.
Wenn eine konsistente Datentbertragung ber die gesamte Lange vorliegt ist der Parameter true zu
setzen. Die Einstellung muss mit den Angaben in der Hardwarekonfiguration Gbereinstimmen.

Mit einer positiven Flanke an RESTART kann die Erst- Initialisierung gestartet werden. Es kann
hierfiir aber auch einfach ein Warmstart/Kaltstart der SPS durchgefiihrt werden.

Bei AXIS-NO ist die Achs- Nr. bzw. DriveObject_ID (DO_ID) der anzusprechenden Achse
anzugeben. Die DO_ID beginnt in der Regel bei 2 und kann der Konfigurationsiibersicht im Starter
entnommen werden. ( nur relevant fur Parameterzugriffe )

NR_ACHS DB —» |INT FB283
LADDR — JINT
LADDR_DIAG —p |INT
WR_PZD —b |ANY
RD PZD — |ANY
CONSIST — [BOOL
RESTART — |BOOL
AXIS NO — |BYTE

Andernfalls wird die Initialisierung des FB283 nach PLC-Neustart nicht durchgefihrt, der Aufbau des

Hinweis: Der Baustein FB283 muss wahrend des ersten PLC-Zyklus aufgerufen werden.
A Achs-DBs nicht erkannt und im Instanz-DB gespeichert.
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i Formalparameter von FB 283:
Signal Art |Typ | Wertebereich Bemerkung
NR_ACHS_DB E Int | CPU-abhangig Nummer des Datenbausteins fir Achs-DB
LADDR E Int Anfang der E/A-Adresse (zykl. Kom. = PZD)
LADDR_DIAG E Int Diagnoseadresse (azykl. Kom.)
WR_FZD E Any | PEMm.n Byte x_ Zielbereich fur Prozessdaten Master —> Slave
P#DEnr.dbxm.n Byte x | (Steuerworte/Sollwerte)
In der Regel wird hier der Achs-DB
verwendet, d_h. im Pointer muss die gleiche
DB-Nr. angegeben sein wie am
Formalparameter NR_ACHS_DB"
Die Lange des Zeigers hangt vom Telegramm
ab.
Standard Telegramm: 4 Bytes
Siemens Telegramm 110: 24 Bytes
RD _PZD E Any | PEMm.n Byte x.. Zielbereich fur Prozessdaten Master <— Slave
P#DEnr.dbxm.n Byte x | (Zustandsworte/Istwerte)
In der Regel wird hier der Achs-DB
verwendet, d.h. im Pointer muss die gleiche
DB-Nr. angegeben sein wie am
Formalparameter NR_ACHS_DB"
Die Lange des Zeigers hangt vom Telegramm
ab.
Standard Telegramm1: 4 Bytes
Siemens Telegramm 110: 14 Bytes
CONSIST E Bool True:
Der PZD-Bereich ist ,konstant uber gesamte
Lange “Ubertragung der Prozessdaten in dem
unter WR_PZD/RD_PZD angegebenen
Bereich erfolgt mit SFC 14/15.
False:
Der PZD-Bereich ist konsistent Ober Einheit.
FProzessdaten werden tber Lade-/Transfer-
Befehle dbertragen.
Die erforderliche Einstellung entnehmen Sie
bitte aus lhrer Hardwarekonfiguration.
RESTART E Boaol Startet Erst - Initialisierung
AXIS _NO E Byte Hier ist die Achs-Nr. bzw. DriveOhbject_ID
(DO _ID) der anzusprechenden Achse
anzugeben. Die DO _ID beginnt in der Regel
bei 2 und kann der Konfigurationsibersicht im
Starter entnommen werden.
( nur relevant fir Parameterzugriffe )
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Einbinden der Anwenderschnittstelle in ein STEP7- Programm

Hier wird gezeigt wie das Einbinden der vorgefertigten Bausteine, der Variablentabellen sowie der
Symboltabelle geschehen kann.

Dabei verwenden wir das in Kapitel 5.1 erstellte Projekt ,,S120_Pick&Place“ mit den
Konfigurationen fur SIMATIC S7- 300 und SINAMICS S120 und eine Bibliothek
»SINAMICS_FB283“.

Die Kommunikation S7-300 <-> S120 erfolgt dabei Uber das SIEMENS- Telegramm 110 mit 12/7
Prozessdaten (PZD).

5.3.3.1 Bibliothek SINAMICS_FB283
Zu Beginn der Programmerstellung wird die Bibliothek ,,SINAMICS_FB283“ gedffnet und die dort
vorgefertigten Programmkomponenten in unser Projekt kopiert. Es wird davon ausgegangen, dass

das Projekt ,,S120_Pick&Place“ im SIMATIC Manager gedffnet ist.

1. Im SIMATIC Manager im Menii ,Datei’ ,6ffnen’ Sie die Bibliothek ( — Datei — Offnen)

QSIMATIE Manager - [5120_Pick&Place -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] = IEllll
@ Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe _Iﬁll_)il

Mew... Ctrl+H 'H < K.ein Filter > jvﬁ? | 28 | B2EM| k‘?|

Assiskent 'Meues Projekt’..
Fme

=

=

Offnen. .. Ch40 .
Schliefien SIMATIC 300-Station

| Ty | Gidke | Autar | Anderungsdatum | Kornmentz
08.10.2009 19:05:14
SINAMICS 03.10.2003 01:43:30
Multiprajekt k MPI 2984 08.10.2009 18:37.22
5 Industrial Ethernet 2328 08.10.2009 18:58:58
i Globales Schriftfeld 08.10.2009 18:37:22

57-Memory Card
Memory Card-Datei

Speichern unter. ., Chrl+5

Laschen...
Reorganisieren. .,
Verwalten. .,

Archivieren. ..
Dearchivieren. ..

Drucken r
Seite einrichten. ..

1 SINAMICS_FEZ53 (Bibliathek) - D\00_STEPT_Libs\Sinamics
2 5120_Band {Projekt) -- Du\00_STEP7_Progsi5120_Ban

3 5120_Pick&Place (Projekt) -- D:\00_STEP? _ProgsiS120_Pic
4 Erreichbare Teinehmer — INDUSTRIAL ETHERNET

Beenden Ale+F4

KW | 2l |

GFfnet ein auszuwihlendes Projekt oder eine auszuwahlende Bibliothek,

Nz
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2. Wabhlen Sie die Bibliothek ,SINAMICS_FB283’ und bestatigen mit ,O0K’. (— SINAMICS_FB28
— OK)

x

Anwenderprojekte  Bibliotheken | Beispielpmiektel Multipmiektel

Mame | Ablagepfad ﬂ
@ Redundant 10 CGP w40 C:hProgram Filez\Siemens
@ Redundant 10 CGF w0 C:hProgram Filez\Siemens
@ Redundant [0 MGF 430 C:AProgram Filez\Siemens

@ SIMATIC_NET_CP

C:AProgram Filez\Siemens

AICS_F ) :
@ Standard Lbrar_l,l C:AProgram Filez\Siemens
@ zhdlibz (2] C:AProgram Filez\Siemens
Kl |

b arkiert
Anwenderprojekte; l_
Biblictheken: =

Beizpielprojekte:

tulbiprojekte: Durchsuchen. .. |
Abbiechen | Hile |

b

3. Durch ,Anordnen’, ,Nebeneinander’ sehen Sie dann Projekt und Bibliothek gleichzeitig und
kdénnen problemlos per Drag&Drop Objekte in lhr Projekt kopieren. ( — Anordnen —
Nebeneinander)

=
Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras | Fenster Hife
D@lg?ml&al*l’?%lgg Meues Fenster ii_.a;iﬂml%ﬁﬂ’lllkl”
. Uberepperd  ShiteFs
% SINAMICS_FB283 - D:\00_STEP7_Libs)Sin Symbole anordnen Untereinander  Shift+F2 o [=[F
- SINAMICS_FB283 Objsktname Mebeneinander Shift+F3 Spmbaolischer Name
Alle minirieren
[EH{Em 57-Programm{1] &3 FB2a3 i SIMaTIC 20000
2 FN/DP
H 3 DEF ESINAMIES_SQD_
o DEZ93 Anordnung speichern ramm(1] BRI
£ DT 30000 Anordnung wisderherstellen =I\:an %g Ethernet(1]
e ;
DT 20001 1 5120_PickEPlace — D100, STEP?.Progsisi20 Fic  bo_cu3tg, |e Globees Schrffed
Lo w 2 SINAMICS_FE253 - D:400_STEP7_LibsiSinamics
4 UDT 30007 — —
O UDT 30008 UDT_TWE+MDI_TLG111
3 UDT30009 UDT_SpeedCantrol
o UDTI00M0 UDT_TWE+MDI_TLG110
'ﬂE’ VAT _FaullBuffer  WATF1_FaultBulfer
B ATT_MDI VATF1_MDI
P ATTI Para 1,10 WAT7I_Para_1_10
2 yAT71_Parameter WAT71_Parameter
W yAT71_Referenz WATT1_Referenz
AT TVE VATFI_TVE
P YAT?_TVBblock  WAT71_TWBhinck
'f'zf WATT1_TWEszingle VATT1_TVEsingle
&3 SFBS2 RDREC
&% SFES3 WRREC
& SFCE RO_SINFD
&3 SFC14 DPRD_DAT
&% SFC15 DP'WR_DAT
&3 SFC20 BLEMOY
&% SFCH FILL
T )| B | 2l | >
Qrdnet alle in dieser Applikation gedffneten Fenster gleichmalig waon links nach rechts an, o
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4. Klicken Sie nun in der Bibliothek im Ordner ,S7-Programm(1)’ auf ,Symbole’ und ,kopieren’
die Symboltabelle. ( —» S7-Programm(1) - Symbole — Kopieren)

gSIMRTIE Manager - SINAMICS_FE283 i | 5'
Datei  Bearbeiten Einfligen Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster Hife
D [29a| 8 B el 2 %% ([ Kein Fiter» Ay | meE RE M|
& SINAMICS_FB283 -- D;\00_STEPF_LibsSinami _|ol x| | &5 \5120_Pis o =3}
EQ SINAMICS_FE283 Objektname Symbolischer Name Obiektname Symbalischer Name
=127 57-Programmi1] (B Quellen SIMATIC 300(1) SIMATIC 200(1]
i Bausteing CPU 31SF-2PNADP |85 ciaMICS 5120 ..
H Bausteine B [=1-f=7 57-Programm(1] B i)
Ohijekk GFf CrlHAl+O
e e i S:fﬂ.?na 2 Ethemell1)
usschnelden trl+ £5. 5120 CU30, E Glohales Schriftfeld
Kopieren hrl+C
Einfiigen Chrl+y
Laschen Del
Drucken 3
Umbenennen Fz
©bjekteigenschaften, .. Alt+Return
Spezielle Objekteigenschaften (3
X jia || K5 | 4l 2
Kopiert die markierten Objekbe und legt sie in der Zwischenablage ab. A

5. Klicken Sie nun in dem Projekt auf den Ordner ,S7-Programm(1)’ und wahlen ,Einfiigen’ um die
Symboltabelle aus der Bibliothek hier abzulegen. ( — S7-Programm(1) — Einfligen)

i

Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe

D (80| % @z %)t [T kenFiters Sy geE 2Em e

. SINAMICS _F283 [ hs)Sinami M (=3 | 2 5120_PickaPlace -- D:\00_STEP?_Progs'si -0l x|

- SINAMICS_FB283 Objekiname Symbolischer Name 120_PicktPlace Symbalischer Name:

$7-Pragramr(1) (B Quellen (B Quellen
{E] Guellen Bausteine B austeine
{8 Bausteine )
@ Symbale
Ausschneiden ChrlHi
‘[gH Bausteine Kopieren Ctr-C
=@ SINAMICS_5120_CUY T
Liischen Del
MNeues Objekt einfligen »
Zielsystem »
Ablaufeigenschaften. ..
Umnbenennen Fz
Objekteigenschaften. .. Ale-+Return
Sperzielle Objekteigenschaften 3
N — | | K | Dl I o]

Fiigt den Inhalt der Zwischenablage an der Cursorposition ein.

T I A Ausbildungsunterlage
Ausgabestand: 01/2010

Seite 168 von 201

Modul H02
Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

6. Bestatigen Sie die Frage nach Uberschreiben der alten Symboltabelle mit ,Ja’ ( — Ja)

Einfiigen Symboltabelle (3280:519) w

'E Ez existiert bereits ein Objekt vom Typ "Symboltabelle’ .
L

Saoll diezes Objekt und zein gesamter Inhalt ersetzt
werden 7

7. Markieren Sie nun in der Bibliothek im Ordner ,Bausteine’ sdmtliche Bausteine und ,kopieren’
diese. ( — Bausteine — Kopieren)

I SIMATIC Manager - SINAMICS_FB283 I =gl x|

Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras  Fenster Hife

D@ 2|y 2Rk =

([ KenFier> Z7 | REE BEM|N

% SINAMICS_FB283 00_STEP7_Libs\ 2 M=l EA ) S s120_pick&Place - B3 Fogs gl x|
= 0 SINAMICS_FE283 Objektname i S;mhnhscher Mame El 5 5120 PickiPlace Objektname I Syrnbolischer Mame
E1-{z7] $7-FProgramm{1) =) SIMATIC 300(1] (B Quellen
“{f] Quelen El CPU 315F-2PN/DP | 2p B austeine
(g Bausteing = S7-Prograrrm(1] @Symhnle
{1 Quellen
R Bausteine
=@ SINAMICS_5120_CU310.

Objekt &ffnen Chrl+-Alt+O
Ausschneiden Chrl+3

Chrl+C

CErlY.
Laschen Del
Meues Objekt einfigen 3
Bausteine vergleichen, ..
Drucken 3
Spezielle Objekteigenschaften »

L | Jaj| B | sl | 3
Kopiert die markierten Objekte und legt sie in der Zwischenablage ab., i
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8. Kilicken Sie nun in dem Projekt auf den Ordner ,Bausteine’ und wahlen ,Einfiigen’ um die
Bausteine aus der Bibliothek hier abzulegen. ( — Bausteine — Einfuigen)

QSIMATIE Manager - §120_Pick&:Place = |EI ll
Datei Bearbeiten Einfgen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster Hilfe

D [3TF| 4 B2@d|oalle 5 ) [ [eKeinFirer > =17 %8 @

m mEme

~ SINAMICS_FB283 — - i o ]|
—_—
= Q SINAMICS_FB283 Objektname I Sumbolischer Mamme

EHE7] 57Programm(1) 3 FE2e NG FB SIMATIC 300(1)

@l Huelen £ DB fs_TVB+MDI_TLG110 - [f CPU 315F-2PN/DP | gy
g Bausteine =Dezea InstanceDB_to_FB203 =) S7Pregiammll) | Ly Ausscheiden Chrl+
@ UDT30000 UDT_Basis 5 g Hiielen Kopisren CrkC
5 " Bausteine Fiine .
43 UDT 30001 UDT_E4TraversingBlocks Einfligen ¥ v
5 @ SINAMICS_$120_CU310,
3 UDT 20002 UDT_FaultBuffer oo Del
40 UDT 30007 UDT_TWEB+MDI_&PC
3 D T30008 LUDT_TWE+DI_TLG111 Neues Obijekk einfigen L4
L3 DT 30009 UDT_SpeedContral Zielsystem >
3 UDT300M0 UDT_TWE+MDI_TLG110 U
for imverdrahten...
9 VATTI_FaulBuffer  “AT71_FaultBuffer
ar Bausteine vergleichen. ..
2 VATTI_MDI WATZ1_MD|
Refererzdaten 3

WWAT? Para 110 WAT71_Para_1_10
YAYATT] _Parameter WaATT1_Parameter
gVATTT_F\eIelenz YT 71_Referenz Drucken »
AT _TWE WATZ1_TVE

W WATTI_TvBblock  WAT71_TWBblack

Bausteinkonsistenz prifen ...

Umbenennen Fz

WATT TvBsingle  WATT_TVBsingle g:i:::ff;E::L:Z:s'c'ha&en e .

£ 5FBS2 RDREC

L% SFBE3 WRREC

L3 SFCE RD_SINFO

&3 SFC14 DPRO_DAT

&% SFC15 DPWwWR_DAT

&3 SFC20 BLKMOYV

A3 SFC21 FILL

« || || | 3
Fiigt den Inhalt der Zwischenablage an der Cursorposition ein. &

5.3.3.2 Symboltabelle vervollstandigen

Die Symboltabelle soll nun noch mit den Symbolen der Anlage ,Pick&Place” erganzt werden.
9. Offnen Sie die Symboltabelle mit einem Doppelklick auf ,Symbole’. (— Symbole)

QSIMATIE Manager - [5120_Pick&Place -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] &= |EI|5|
@ Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hife = |ﬁ'|5|
O 226 4 B dda[o %2 5k &1 | [« KeinFiter > S PEE BEme

=l 5120_PickiFlace Objektnarme | Symbaolizcher Mame | Tvp | Grbﬂel Auttar | Anderungsdatum
1 SIMATIC 300(1) (B Quellen Quellardner 08.10.2009 18:51:45
E- [ CPU S15F-2 PN/DP Bausteine Bausteinordner of . 10,10,2008 04:01:12
= S7-Programm(1]

Sumboltabelle

{&] Quellen
{£H Bausteine

@ SINAMICS_5120_CUZ10

Kl LA S | |
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. [TCRYIP - Intel{R) PROJIOO VE Me... | 9278
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10. Vervollstandigen Sie die Symboltabelle. Speichern und schlief3en Sie diese dann wieder. (—

: =10l x|
@ Tabele Bearbeiten Einflgen Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe ;lilil
EEIER L =17 | 82|

r“‘—‘—l‘ﬁ mbol 7~ Adresse Diatent Kommentar -

23 [oReicherm ‘.XTH _Referenz VAT 7 ” I

24 VAT _TVE WAT 8 Warishblertabels (DB71) fir Postionierbetieh mit YerfahrsStzen mit Telegr. 110

25 ATV _TwBhlock WAT 4 “arighlentabelle (0BT 1) zum LesendSchreiben des kompletten Yerfahrsatz-Blockes

26 VAT _TWBsingle WAT 1 “ariablentabelle (DBY 1) zum LesensEchreiben eines einzelnen Yerfahrsatzes

27 Wh_REC SFC 55 SFC 53 WWiite Data Record

25 WRREC =FBR 53 =FB 53 Witite & Process Data Record

29 =0 E 00 BOOL Mat-Aus (Offner)

30 B12 E o1 BooL Rollengrenztaster links (Offrer)

31 B13 E o2 BOOL Rollengrenztaster rechts (Sifner)

32 Bl E 0.3 BOOL Referenznocken (Schliesser)

T B2 E o4 BOOL Induktiver Zensor rechts (Schliesser)

34 B3 E 0.5 BOOL Optischer Sensor (Schliesser)

e B14 E 06 BOOL Schwenkarm vorne (Schiiesser)

36 B15 E 0.7 BOOL Schwenkarm hinten (Schliesser)

37 B4 E 1.0 BOOL Druck-Senzor Teil angesaugt (Schiiesser)

38 =y E 14 BOOL EIM Taster grin (Schliesser)

39 SE E 1.2 BOOL Taster weil (Schliesser)

40 1hi1 A 4.1 BOOL Schwenkarm nach vorne Magnetventil 1%1

41 12 A 42 BOOL Schwenkarm nach hinten Magnetventi 141

42 13 A 43 BOOL Teil Akweerfen YWakuumeinheit 2%

43 1hid A 4.4 BOOL Teil Anzaugen Yakuumeinheit 2%

44 P1 A 45 BOOL Latmpe weeilt

45 P2 A 45 BOOL Lampe blau e

45 =]

Speichert die aktuelle Symbaltabelle, l_ l_ i
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Schreiben und Laden eines Anwendungsprogramms

Hier soll nur prinzipiell gezeigt werden, wie die Bausteine aus der Bibliothek in ein Programm
eingebunden werden kdénnen

11. Klicken Sie nun in dem Projekt auf den Ordner ,Bausteine’ und wahlen ,Neues Objekt
einfiigen’ und dann ,Funktion’ um einen FC zu erzeugen. ( — Bausteine —» Neues Objekt
einflgen — Funktion)

I SIMATIC Manager - [5120_Pick&Place — D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] =10l =i
% Datei Bearbeiten Einfiigen  Zielsystem Ansicht  Extras  Fenster  Hilfe ===l
O |24 | % Bl il %% =& & |[< ke Fiter > % VaE B2 M
= 5120_Pick&Place Objektnarme | Symbolizcher Mame | Erstellsprache | Grole im Arbeitzzpei... | Tvp -

E| SIMATIC 300[1) 5 Systemdaten — SOB
=l CPUSISF2PNDP | iy CYEL_EXC AL 52 Organisationsbaustei
EER ST-Programmil) | o pp5as SINA_FB il B516 Furktionsbaustein
I FC75 AL 198 Furklion
Ausschneiden Chrl4x .. DB 2744 Datenbaustein
Kopieren Ctrl4c .. DB E9E  Instanzdatenbaustei.
Einftinen Gl Al -~ Datentyp
L. AL - Datentyp
Laschen Del AL - Datentyp
jekk einfligen Crganisationsbaustein = Datentyp
Zielsystem »  Funkkionsbaustein = Datentyp
;lmvin?lrahten.l. o N Datenbaustein = Datentyp
R‘:;';E::j:f;ﬁ EICHEES Datentyp Var!ablentabelle
! ; : Variablentabelle - Wariablentabelle
Bausteinkonsistenz prifen ... .. Watisblertabels
Blucken » - Warniablentabelle
- Wariablentabelle
Umbenennen F2 -~ Wariablentabelle
Objekbeigenschaften. .. Alt+Return - Variablentabelle
Spezielle Objekteigenschaften 3 - Variablertabelle
L3 SFBR2 RDREC Al -~ Systemfunktionzbau,__
& SFBS3 WRREC AL - Systemfunktionsbau,
L3 5FCE RD_SIMFO Al - Syztemfunktion
L3 5FC14 DFRD_DAT AL - Syatemfunktion &
| [ | T N e _'lJ
Fiigt Funkkion an der Cursorposition ein, 5

12. Wabhlen Sie als Name z.B. ,FC71’ und vergeben Symbolischen Name und Symbolkommentar. (
— FC1 —» OK)
x|

Allgsmein - Teil 1 | algemein - Teil2 | Autufe | Atiibute |

Mame: IFCTI

Symbolizcher Mame: IFC_F'ickF‘Iac:e

Symbolkommentar: IAnwenderprogramm Pick&Place Schokoladenstiickchen

Erstellzprache:

Frojektpfad: I

Speicherort des Projekts: lD:\DD_STEF'?_F'rogs'\S‘I 20 _Pic

Code Schnittstelle
Erstellt am: 10.10.2009 06:23:22
Zuletzt geandert am: 10.10.2009 062322 10.10.2009 06: 2322
Kommentar: ;I

Abbrechen | Hite |
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13. Klicken Sie nun in dem Projekt wieder auf den Ordner ,Bausteine’ und 6ffnen dann mit einem
Doppelklick den ,FC71’. ( —> Bausteine —» FC71)

FJSIMATIC Manager - [5120_Pick&Place - D:4,00_STEP7_Progs'5120_Pic] =18 x|
% Datei Bearbeiten EinfOgen  Zielsystem Ansicht  Extras Fenster  Hilfe == x|
D |27 | & B2 6|2 2% o 5| & [ <KenFiters Fw eEE BEMm N
- 5120_PickiPlace | Objektname | Symbolizcher Mame | Erstellsprache | Grole im Arbeitsspei... | Tvp A
- SIMATIC 300(1) @Systemdaten - SDB
= [f CPU 315F-2PN/DP |1 gy CYCL_EXE Bl 52 Oiganisationsbaustel
e SPProgramm(1] |y ppogy SINA_FB sl B516 Furktionsbaustein
(] Huellen _
& n AM’E g?;;teicnjm = DB vt TVESMDITL.. DB 2744 Daterbaustein
B | )bk InstanceDE_to_FE.. DE B9E  Instanzdaterbaustei.
3 LD T 30000 UDT_Basiz AL - Datentyp
3 UDT 30001 UDT_B4Traversing...  AwlL - Datentyp
3 UDT 30002 UDT_FaultBuffer Al - Datentyp
i3 UDT 30007 UDT_TVE+MDI_APC  &wl - Datentyp
i3 UDT 30008 UDT_TWE+MDI_TL... &wl - Datentyp
3 DT 30009 UDT_SpeedContral Al - Datentyp
3 UDT 30010 UDT_TWE+MDI_TL... &wl - Datentyp
'ﬂz’_ WATT1_FaultBuffer  WAT71_FaultBuffer - Mariablentabelle
AR AT71_MDI WATT1_MDI - Wariablentabelle
'.‘:f WATF _Para_1_10  WATT1_Para_1_10 - Wariablentabelle
T':f WATT1_Parameter WATY1_Parameter - Wariablentabelle
'E’ WATY1_Referenz WATY1_Referenz - Wariablentabelle
R ATT1_TVE WATTI_TVE - Wariablentabelle
'E’ WATT1_TVEBblock WAT71_TWBblock - Wariablentabelle
'E’ WAT1_TWBsingle WATY1_TWBsingle - Wariablentabelle
& SFES2 ROREC Al - Systemfunktionsbau,__
& SFES3 WHREC Al - Spstemfunktionsbau.
&3 SFCE ROD_SIMFO Al - Spstemfunktion
L3 SFC14 DPRD_DAT Al - Spstemfunktion =
Kl | |« U o _’IJ
Driicken Sie F1, um HilFe zu erhalten. [ [TCRJIP -> Intel(R) PROJ1OO VE Ne... | [1o8t 4

14. Programmieren Sie hier den Aufruf des FB283 mit dessen Instanz- DB283. Speichern und

schlieRen Sie diesen dann wieder. (— IEI)

HEiKoP/AWL/FUP - [FC71 — “FC_PickPlace” - 5120_Pick&Place\SIMATIC 300(1),CPU 315F-2 PN/DP _ ol x|
{3} Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Tesk Ansicht Extras Fenster Hife -8 _)ﬂ
N H S % ERo o (thdlal®e e DEEHEH OF L 2 -8
Speichern |Inhalt wvon: !Umgebungh Schnittatelle!
5-@ Schnittstelle 2 |Ilame ﬂ
LG IN o [
A&k ouT &= oUT
L4k IN_OUT || m cur 4|

FC71 @ Titel: j

Hetzwerk 1;: Referenzpunkt

T "BLS ED.3 —-- Referenznocken [Schliesser)
= "Axis_TVE+MDI_TLG110".pos.WR_PED_POSBETR.PosStw.Referenzpunkt_setzen DE71.DEX177.1 -- Referenzpunkt_setzen

Hetzwerk 2 : Aufruf FEZ83 fiir Achse 02

CALL "SINA_FB" , "InstanceDE to FEIS3" FBI83 / DB283 -- SINAMICS_CONTRCL / Instanz-DE zum FEIS3
NE_ACHS_DB:=71

xis TVEHMDI_TLG110".pos.WR_PZD_POSEETR  P#DET1.DEX172.0
xis TVEHMDI_TLG110".pos.RED_PZD_POSEETR P#DET1.DEXI1Z.0 -

AZIS WO :=BHLEHZ

s sill

-ﬁlﬁlﬂ RIBf 1:Fehler A Zlnfo A % Ouewemweise A 4 Operandenifo A 5:Steuem A B Diagnose A 7 Wergleich [
Speichert aktuellen Baustein/Quelle. @ |offline lobs <52 w2 Ze7 Einfg [ 4
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15. Klicken Sie nun in dem Projekt wieder auf den Ordner ,Bausteine’ und 6ffnen dann mit einem
Doppelklick den ,0B1’. ( — Bausteine —» OB1)

QSIMATIE Manager - [S120_Pick&Place -- D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] B |E||ﬂ

(2P Datei Bearbeiten Einfigen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hife =1&8] x|
0|29 47| % B |dn o %)% o= 2| & |[<Kenien % R@aE =Em
El-&=B 5120 PickiPlace Objektnams | Sumbolischer Name | Erstellsprachie | Griiie i Arbeitsspei., | Tup -
E| SIMATIC 300(1) @ Suestemndaten
¢ - |[B CPU 315F-2 PN/DP
=-Ga STPogamml) | FRogs SIN,_FB il B516  Furklionsbaustein
:g g:ﬁgfﬁri‘ne o FC7Y FC_PickPlace AL 190 Funktion
E!@ SINAMICS_5120_CU310, 3 0BA Az TWE+MDI_TL.. DB 2744 Datenbaustein .
i3 DB283 Instance B3E  Instanzdatenbauste,
3 UDT 30000 UDT_Ba = - Datentyp
3 UDT 20001 UDT_EdTraversing... AL - Datentyp
3 UDT 30002 UDT_FaultBuffer AL - Datentyp
3 UDT 30007 UDT_TWE+MDI_APT A/l - Datentyp
3 UDT 30008 UDT_TWE+MDI_TL... AL - Datentyp
L3 UDT 30009 UDT_SpeedContral AL - Datentyp
3 UDT 3000 UDT_TVE+MDI_TL... AWl - Datentyp
AT FaulBuffer  WAT71_FaulBuffer - Wariablentabelle
W aTT1_MDI WATTI_MDI - Warigblentabelle
WAATT Para 1,10 WATT1 Para_1.10 - Wariablentabelle
""E’ WATY1_Parameter VAT _Parameter - Wariablentabelle
'“E’ WATY1_Referenz VATV _Referenz - Wariablentabelle
R yATT1_TVE WATT1_TVE - Wariablentabells
g WATY1_TVEblock VATY1_TYEblack - Warisblentabelle
'“E’ WATY1_TVBsingle VATY1_TYBsingle - Warisblentabelle
&3 SFESZ RDREC AL - Systemfunktionsbau |
&3 SFES3 WRREC AL - Systemfunktionsbaul.
&3 SFCE RD_SIMFO AL - Syatemfunktion
£33 SFC14 DPRD_DAT AL - Systemfunktion =
4 | o T = ;IJ
Dritcken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, | [TCRJIP -» Intel(R) PROS100 WE Me.., | 52 By 2

16. Programmieren Sie hier den Aufruf des FC71. Speichern und schlieRen Sie diesen dann auch

wieder. (— Igl)

BRKOP/AWL/FUP - [OB1 - "CYCL_EXC" - 5120_Pick&Place!,SIMATIC 300{1)\CPU 315F 2 PN/ - ol =l
i} Datei Bearbeiten Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hilfe |8 1'

DsE 2L ealo o ehdla]=sae | TR EHE# OB L 2 =8|

|SpEi[hErn| |Inhalt wvon: 'Umgebung)Schnittstelle!
E@ Schnittstelle ;” |Name |;I
-1 TEMP | & [tENE =1
3
0Bl : "Main Progrssn Sweep (Cyole) ™

m: Anwendungsfall Pos./Verfahrsatze/MDI SIEMENS-TelegraranllO

CALL "FC_FickPlace” // mufruf Fc71 fiur Positionierbetrieb mit Verfahrs#tzen und MDI nach TLG 110

il
Z‘i||_4| AlnIell 1:Fehler A Zinfo A 3 Querverweise A & Operandeninfo  # 5 Steuen A B:Diagnose  p T Verglich /
¥
Speichert aktugllen BausteinfQuelle, '@ [offline labs=5.2 | Einfg [And | 4
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17. Markieren Sie im Ordner ,Bausteine’ alle Bausteine und laden Sie diese in die CPU315F-
2PN/DP.( — Bausteine — ﬂl )

QSIMATIE Manager - [S120_Pick&Place -- D:\,00_STEP7_Progs5120 Pic] -10] x|
% Datei Eearbeiten Einfiigen Zielsystem #&nsicht Extras Fenster  Hilfe i3 |ﬁ||l(_|
DS 89a | 4 B gin|lo %% % 82| B |[<enfien - P@aE BEMm(
EI% 5120_Pick&Place |_D-_e I Symbolizcher Mame l Erstellsprache l Grale im Arbeitsspai... l Typ -

E-l SIMATIC 300(1) 9 Spstemdaten - SDE

= CPUIISF2PN/DP | g
[=-{£7] S7-Programm(1)

(@] Quellen

: {gH Bausteine

- SINAMICS_S120_CU30.

wr

WA

iy

WA

W

W

Eo

&

&

& -
< | »([9 »
Ladt aktuelles Objekt in Zielsystem. &
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Variablentabellen zum Testen der Anwenderschnittstelle

Aus der Bibliothek haben wir auch Variablentabellen (VAT) zum Testen unserer
Positionieranwendungen kopiert. Hier soll noch kurz gezeigt werden wie solch eine VAT geoffnet
werden kann um damit Daten aus dem Achs- DB beobachten und steuern zu kénnen.

Die Nutzung der Variablentabellen zum Testen der einzelnen Funktionen, die uns der
Einfachpositionierer bietet, werden wir im folgenden Kapitel noch genauer zeigen.

18. Klicken Sie nun in dem Projekt auf den Ordner ,Bausteine’ und 6ffnen dann mit einem
Doppelklick eine der Variablentabellen z.B.: ,VAT71_MDF’. ( — Bausteine —» VAT71_MDI)

Kl SIMATIC Manager - [5120_Pick&FPlace - D:\00_STEP7_Progs'5120_Pic] =13l x|
% Datei Bearbeiten  Einfigen Zielsystem  &nsicht  Extras  Fenster  Hilfe =& x|
DS 898 % B i a0 % % o 58 ) [ <Kenfiers A% PEeE REM W
EI--@ 5120_PickiPlace Objektnanme | Symbalizcher Mame I Erstellzprache I Gridle im Arbeitzzpei... I Tup i
E‘ SIMATIC 2001] 9 5pstemdaten 2 -~ 5SDB
- =@ CPUNSF2PNDP | | g opd CYCL_EXE AL 52 Origarisationshaustei
i Bl S7Programm{l) 5 pRogy SIN,_FB £l E516  Funklionsbaustein
E.:g g:ite;ne & FCr FC_PickPlace il 190 Furktion
@ SIMAMICS 5120 CU310 3 DBF Awniz TVE+MDI_TL... DB 2744 Datenbaustein
= ol T |3 DB2E3 IhstanceDB_to FB... DB BIE  |nstanzdatenbaustei.
3 LUDT 30000 UDT_Basiz il -~ Datentyp
£ UDT 20001 UDT_B4Traversing...  AwL -~ Datentyp
3 UDT 30002 UDT_FaultB uffer Al —  Datentyp
3 UDT 30007 UDT_TVE+MOI_APT AWl -~ Datentyp
4 UDT 30008 UDT_TwB+MDI_TL... Awl -~ Datentyp
3 UDT30009 UDT_SpeedControl Al -~ Datentyp
O ULT30010 UDT_TWB+MDI_TL... Awl -~ Datentyp
"E’ WAT71_FaultBuffer - Wariablentabelle
'{'E’ ATT1_MDI o [ - Wariablentabelle
'é_’ WATT1 Para 110 WaATY] Paa I -~ Wariablentabelle
WATH Parameter VAT?“ - Variablentabelle
g WATT1_Referenz VAT T1_Referenz - Wariablentabelle
W ATTI_TVE VATTI_TVE -~ Wariablentabelle
"E’ WATT_TVEBblock VaT?_TWEblock -~ Wariablentabelle
WAATT TVEsingle WAT?_TWBsingle -~ Wariablentabelle
£F SFBSZ ROREC Ll -~ Spstemfunktionsbau. |
L3 5FBE2 WRREC AL -~ Swvstemfunktionzbau.
L3 5FCE ROD_SIMFO Al -~ Sypaterfunktion
EFSFC14 DPRD_DAT AL - Supstemfunktion =
|4 | 27 N e ;IJ
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, | [TCP{IP - InteliR) PROJ100 VE Me... | | i
T I A Ausbildungsunterlage Seite 176 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

16. In der Variablentabelle ,VAT71_MDI’ finden Sie bereits Eintrage mit Zugriff auf den Achs- DB.

Diese bendtigen Sie zum Verfahren im MDI- Mode. Sie kénnen hier Uber den Button ,

| I'_ 13
Werte beobachten und mit dem Button |—-| auch Werte steuern. ( — >

[l ¥ar - [¥AT71_MDI - @5120_PickPlace'\SIMATIL 300(1)CPU 315F-2 PN,/DP'57-Programm(1) ONLINE] | -1o] x|
X3 Tabelle Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Warishle Ansicht Extras Fenster Hife =181 x|

#| D|(E| 8| %50« x| 2| W
 fer @] 5544 el

,'; Operand T — Symholkommertar Statuswert Steuerwert

1 DB71 DEWY 172 = ViR TGRO4TE

2 | DB7IDEX 1730 “8xis_TVB+MDI_TLGT10" pos WR_PZD_POSBETR STWA Sust | Ausl true Thee

& B TLG1D pus‘.WR_PZD_PéS‘BE.Tﬁ’ STW1 .FahrverwéFf Fahrauftrag verwerfen L true true -

4 Axis_TWE+HMDI_TLG110" pos WR_PZD_POSBETR ST Iwihalt Betriebsbedingung Zwischenhalt : true true

5 TWB+MDI_TLE110" pos WR_PZD_POSBETR STvW1 Fahr_akt Fahrauftrag sktivieren ﬂtrue true

7 posWRfPZ 7POSBETR STW1 :.S.toerfrueéi;s Stdrspeicher Ricksetzen " fa\se e

B

3 TYBHMDI_TLG110" pos WR_PID POSEETR SATZ AN Satz Sstzanwahl D - 63 DEZ © D 0

1 pos WR_PID_POSBETR SATZ MDI-Madle anwahien Ttie

12

13  TYBHMDI_TLGA10" pos WWR_PID_POSBETR OVER Overrice (100%) 16384 16384

14 MDI Pasition L#2000000

15 5 pos WR_PID | MDI Geschwindigkei L#2160000

16 iz _TVEHMDI_TLG110" pos WR_PZID_POSBETR MDIAco MO Beschleuniguncsorvertide in Prozent der Mennbesc. .. 16384 16334

17 s TVEHMDI_TLGT10" pos WWR_PZD_POSBETR MDIDec WDl Yerzagerungsovertide in Prozent der Menmverzage .. 16384 16384

18 MO Modus [0 Absolut]<1 x Relativi2x: Abs_Posx3x 4. Wi BR0010 )

19

20 HEX T BRITAT

21| DETIDEE 215 "awis TWEWMDI_TLG110"pos RD_PZD_POSEETR.AK_Setz.Setz akt. Satzoummer 0 - 63 DEZ . 0

22| B 1 ER3ACF

23| DBFIDBD 222 i"Sxis_TYB+MDI_TLG110" pos RD_PZID_POSBETR XistP Lageistwert (Posttionietbetrieh) DEZ . L#-8258180

— AL s :

5120_PickaPlace)\STMATIC 3001}, \57-Programm(1) [ @ [RONT [bs <52 | 2
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5.4 Einstellungen und Fahrfunktionen des Einfachpositionierers

Der Einfachpositionierer dient zum absoluten/relativen Positionieren von Linear- und
Rundachsen (Modulo) mit Motorgeber (indirektes Messsystem) oder Maschinengeber
(direktes Messsystem).

=e

Er steht in den Betriebsarten Servo und Vektor zur Verfigung.
Die Software STARTER bietet fir die Funktionalitéat Einfachpositionierer komfortable Konfigurations-
, Inbetriebnahme- und Diagnosefunktionen mit grafischer Flihrung.

Im STARTER steht eine Steuertafel fir den Einfachpositionierer und den drehzahlgeregelten
Betrieb zur Verfligung, mit deren Hilfe die Funktionalitat per PC/PG zur Inbetriebnahme oder
Diagnose angesteuert werden kann.

Bei aktiviertem Einfachpositionierer (r0108.4 = 1) wird auch die Lageregelung (r0108.3 = 1) Uber
den Inbetriebnahme-Assistenten des STARTER automatisch aktiviert.

Somit stehen natirlich die Funktionen der Lageregelung auch zur Verfligung (z. B.
Stillstandstberwachung, Positionsiberwachung, Dynamische Schleppabstandstberwachung,
Nockenschaltwerke, Modulo- Funktion fiir Rundachse, Messtasterauswertung).

Mit dem Einfachpositionierer kdnnen folgende Funktionen ausgefiihrt werden:

e Mechanik

e Begrenzungen

e Referenzieren bzw. Justieren

e Betriebsart Verfahrsatze

e Betriebsart Sollwertdirektvorgabe (MDI)

e Betriebsart Tippen

e Es stehen Standard- PROFIdrive- Positioniertelegramme zur Verfligung (Telegramm 7, 9
und 110), bei deren Anwahl die interne "Verdrahtung" zum Einfachpositionierer automatisch

vorgenommen wird.

B2 5120_PickiPlace
M7 Einzelantrishsgerat sinfligen
-l SINAMICS_5120_CUS10_PN
M Aukomatische Konfiguration
o Ubersicht
B3 Kommunikation
I'+_.'l » Topologis
k=l CU_S_126
|'+_."_| Ein-/Ausgabe-Komponenten
= SERVO_DZ
t} DiCC-Plan einfigen
e Drive: Marvigator
% Konfiguration
% Steusrlogik
-3 Technologie
H b REir achpositionierer
© e> Begrenzung
- % Tippen
- % Referenzieren
o3 Verfahrsitze
ey Sglwertdirekbvorgabe/MDI
=3 Lageregelung
i > Mechanik
~ » Lageistwertaufbereitung
- % Lagereqler
ey Uberwachung
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5.4.1 Funktionsmodul Lageregelung
i Die Konfigurationsmaske im STARTER fir die "Lageregelung" wird erst dann angeboten,
wenn das Funktionsmodul "Einfachpositionierer” aktiviert ist (r0108.4 = 1) und damit

automatisch das Funktionsmodul "Lageregelung" (r0108.3 = 1) aktiviert wurde.

Das Funktionsmodul "Lageregelung" und die korrekte Konfiguration der Lageregelung ist fir
den einwandfreien Betrieb des Einfachpositionierers zwingend erforderlich.

Funktionsplane (siehe SINAMICS S120/S150 Listenhandbuch)

e 4010 Lageistwertaufbereitung

e 4015 Lageregler

e 4020 Stillstands-/Positionieriberwachung

e 4025 Dynamische Schleppabstandsiiberwachung, Nockenschaltwerke

Einstellungen in der Software STARTER

Einstellungen in der Maske Lageistwertaufbereitung (Pfad im STARTER: —»
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Lageregelung —
Lageistwertaufbereitung )

Lageistwertautbereitung !

| 100000ws |
lstwertbewertung - :
J9E57ERD 282830 LU
l Wk l Lageistwert
Encoder_5 —# . #— [p2061(5), IF1 PROFIdive Pz Y|
Fomrektunmert oL 071000 LU /riir
Lageistwertaufberaitung _J_ ; l aktuelle Geschwindigkeit
{2555, CO: EPOS Korrektunaert 4 = = e *— |- =3
Aktivierung Korrektunwert Lageistwert giiltig
£ fr2684: Bit 7, CO/BD: EPOS Zustandi{_)———— L {3 [p2E58. Bl EFOS Lageistwe Dl
Lagesetzwert 0%
p |53 -‘Ji
Lagewert satzen E
Ijo Bt i
oLy
Lageoffset
| 1267, CO: EPOS Umkehlosekompe — L
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Einstellungen in der Maske Sollwerte-Lageregelung (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Lageregelung — Lageregler )

Sollwerte-Lageregler l Lageregler!
100000 s |
Worsteuerung _—
— 1
n
01000 LU Zmin L
Geschwindigkeitzzoliwert Interpolator :
W [268E, CO: EFOS Geschwinc—l— Lagesalluertfiter Vorsteusrsymmetrieruing
282830 LU —
Lagezollwert e
,ll2555, CO: EPOS Lagesollwe—i— ]
!D.DD s
Zeitkanstante
oLy
Schleppabstand
282830 LU
Lageistwert l
l||r2521(0. CO: LR Lageistwert £
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Einstellungen in der Maske Lageregler (Pfad im STARTER: — SINAMICS_S120_CU310_PN —
SERVO_02 — Technologie — Lageregelung — Lageregler )

Solwerte-Lagerealer  Lageregler l

| 1000.00 ps

0.000°1 min
l Drehzahlvorsteusung
L .- (=3
0=0]:
P-Werstarkung S, - 0.00 Mm
[Kx-Faktar) i Adaption
1.000 1000/ min ' M omentenvorsteueung
N achstellzeit : i % . —-—j
IU.UU ms —I
Bearenzung aktiv
O 2 2 0.0001 min
Drehzahlzollauzgang

p1180[0], CI: Drehzahiregler Drek -!

0.0007 4min |

Drehzahl
|

DJ:U Fl-Regler
@ 114
| i 0={o]!]

P-dinteil

0.000 1 /min
|-fanteil

0.000 1 4min

1.Freigabe Lageregler

T 1[189%: Bit 2. CO/B0: Zustandswort AE—(_—
2 Freigabe Lageregler & I
ah -0

Hinweis:

A Wenn das Funktionsmodul "Lageregelung" aktiv ist und zur Optimierung des Drehzahlreglers ein
Signal des Funktionsgenerators auf den Drehzahlreglereingang p1160 verschaltet wird, I6sen die
Uberwachungen des Lagereglers aus.

Damit dieses nicht geschieht, muss man den Lageregler ausschalten (p2550 = 0) und in den
Nachflhrbetrieb gehen (p2655 = 1, bei Steuerung tber PROFIdrive-Telegramm 110 PosSTW.0 = 1).
Damit werden die Uberwachungen ausgeschaltet und der Lagesollwert nachgefiihrt.
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5.4.2 Mechanik
s Hier wird die im Antriebsassistenten konfigurierte Mechanik dargestellt. Abhangig vom ausgewahlten
1 Gebertyp fir die Lageregelung, dem ausgewahlten Gebertyp fiir den Motorgeber sind verschiedene

Konstellationen fir die Mechanik abgebildet.
Klicken Sie auf Bearbeiten, um die Maske in den Bearbeitungsmodus zu schalten. Sie kdnnen dann
alle Einstellungen aus der Antriebsprojektierung erneut bearbeiten.
Klicken Sie auf Ubernehmen, um alle neuen Einstellungen zu iibernehmen.
Geber
Das Anzeigefeld zeigt den ausgewahlten Geber an.
Maximal mogliche LU pro Lastumdrehung
Hier wird die maximal mégliche Lageauflésung fur die gegebene Mechanik und Geberdaten
angezeigt.
Modulokorrektur
Wahlen Sie diese Option aus, wenn Sie eine Modulokorrektur (Modulolange) eingeben méchten.
Eine Moduloachse hat einen unbeschrankten Verfahrbereich. Der Wertebereich der Position
wiederholt sich nach einem bestimmten parametrierbaren Wert (dem Modulobereich bzw.
Achszyklus), z. B. nach einer Umdrehung: 360° -> 0°.
Absolute Positionierangaben (z. B. in einem Verfahrauftrag) missen immer innerhalb des
Modulobereichs liegen. Die Modulokorrektur kann sowohl fir lineare als auch fir rotatorische
Langeneinheiten aktiviert werden. Der Verfahrbereich kann nicht durch Software-Endschalter
begrenzt werden.
Umkehrlosekompensation
Wahlen Sie diese Option aus, wenn Sie eine Umkehrlosekompensation eingeben méchten.
Bei der Kraftiibertragung zwischen einem bewegten Maschinenteil und seinem Antrieb tritt in
der Regel Umkehrlose (Spiel) auf, da eine vdllig spielfreie Einstellung der Mechanik einen zu
hohen Verschleil® verursachen wirde. Des Weiteren kann zwischen dem Maschinenteil und
dem Geber eine Lose auftreten. Bei Achsen mit indirekter Wegerfassung fihrt mechanische
Lose zu einer Verfalschung des Verfahrwegs, da bei Richtungsumkehr um den Betrag der
Lose entweder zu wenig oder zu viel verfahren wird.
Lageverfolgung
Die Lageverfolgung dient zur Reproduzierbarkeit der Lastlage bei Einsatz von Getrieben. Sie kann
auch genutzt werden, um den Lagebereich zu erweitern. Die Lageverfolgung kann fir Rund- als
auch Linearachsen angewahlt werden.
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5.4.2.1 Einstellungen in der Software STARTER

Einstellungen in der Maske Mechanik (Pfad im STARTER: —» SINAMICS_S120_CU310_PN —
SERVO_02 — Technologie — Lageregelung — Mechanik )

Mechanik |

Der Lageregelung ist folgender Geber zugeordnet:

LU pra Lasturdrehung [Geberauflozung]

w

Laztumdrehungen
| 100
Geber Stiichzahl
| 512 = |
% LU pro Lastumdrehung
Feinauflidsung : = [Lageszall-Astwertauflosung]
I T l 10000
2048 tatormmdrebungen

deaktiviert —E
Modulabereich 360000 Lu —]1|: —- e | agewerte

Modulokomektur aktivieren

= Ly

Lageverfalgung Lastaetiebs

[T Bktivieren

" Fundachss

Bearbeiten | Urrkehrloze : lU LU
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543

=i

Begrenzungen
Hier kdnnen Sie die Begrenzungen fur den Verfahrbereich und das Verfahrprofil festlegen.

Verfahrbereich begrenzen
Der Verfahrbereich kann sowohl softwareseitig als auch hardwareseitig begrenzt werden.

Software-Endschalter

Aktivieren Sie die Software-Endschalter. Der Software-Endschalter wird z.B. durch eine
Verfahrbereichsgrenze definiert. Der Software-Endschalter ist nur dann aktiv, wenn eine
Referenzierung durchgefihrt wurde und die Modulokorrektur nicht aktiv ist. Geben Sie eine negative
und positive Endlage ein.

Stopp-Nocken

Aktivieren sie die Stopp-Nocken tber BICO-Verschaltung (statisch oder dynamisch). Der Stopp-
Nocken wird durch ein Signal von der Hardware, das Sie parametrieren miissen, vorgegeben, z.B.
durch ein BERO-Signal.

Wahlen Sie je eine Signalquelle fir den Stopp-Nocken Minus und den Stopp-Nocken Plus aus.
Wenn ein Stopp-Nocken erkannt wird, dann wird mit Maximalverzégerung angehalten. Bei
angefahrenen Stopp-Nocken sind nur Bewegungen zugelassen, welche aus dem Stopp-Nocken
herausfuhren.

Verfahrprofil begrenzen
Maximale Begrenzungen des Einfachpositionierers sind:

Max. Geschwindigkeit

Die maximale Geschwindigkeit legt die maximale Fahrgeschwindigkeit [1000 LU/min] fest. Eine
Anderung begrenzt sofort die Geschwindigkeit eines laufenden Fahrauftrags.

Geben Sie einen Wert fur die maximale Drehzahl ein. Die Begrenzung wirkt im Positionierbetrieb
(Tippbetrieb, Bearbeitung der Verfahrsatze, Sollwertdirektvorgabe, Referenzpunkifahrt).

max. Beschleunigung / max. Verzégerung

Uber die Maximalbeschleunigung und Maximalverzégerung legen Sie die maximale Beschleunigung
beim Geschwindigkeitsaufbau und die maximale Verzégerung beim Geschwindigkeitsabbau fest.
Beide Werte wirken im Positionierbetrieb (Tippbetrieb, Bearbeitung der Verfahrsatze,
Sollwertdirektvorgabe, Referenzpunktfahrt).
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Einstellungen in der Software STARTER

Einstellungen in der Maske Verfahrbereichsbegrenzung (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer —
Begrenzung)

‘Yerfahrberaichsbegrenzung I Yerfahrprofilbearenzung l

Aktivieren Software-Endschalter ‘ 400000 1 |
I o— " |
Maodulokonektur aktivieren
o - & [
Referenzpunkt gesetzl—oi
pasitive Endlags 1000000 LU
i‘IDDDDDD LU 3l p25e1, CO: EFOS Soflware-Endsche—‘— 1]
deaktiv O |
negative Endlage -1000000 LU 7 N
-1000000 Lu -I p2580, CO: EPOS Software-E ndsche_‘_ 1! i
— '..
deaktiv —{ O i s
- N
L & B |
Aktivieren Stop-Mocken s
= © /
Stop-Hocken Mitus [Low-aktiv] _.-" I.f'
b —© 1]/ ,_
deaktiy - O !
.'II
Stop-Mocken Plus [Low-aktiv)
= —o-1L /
deaktiv | O
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Einstellungen in der Maske Verfahrprofilbegrenzung (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer —
Begrenzung)

Yerfahrbereichsbegrenzung  Yerfahrprofilbegrenzung
Mazimale dynamizche Grenzen des Einfachpositionierers [ 000,00 s [
rax. Geschwindigk et F L

¥
15000 1000 LU frmin

entzspricht Drehzahl

30275.0000 1/min =
max. Direhzahl ¥
10000,0000 1/min a

¥

=

max. Beschleunigung

i
I
|
|
|
I
|
|
|
!
I

IEDD 1000 LU/ | : , ; . : ‘.j max. Yerzogenng
& i | : : : |SDD 1000 LU/
I I I ] | ]
i |
max. Fuck A l ; i j oo i = 4 i Bei Fehlem oder Safe Stop gelten
7 i | diese Rampen nicht, sondern die
L 2 e Lo ’A i F H i * 3 Riicklautzsiten fir U5 1 oder 8US 3
A\ T U H | H T U >
\I. 1 | 1 I
3 1 1 1 I
1 1
Rl B el N
1 I I I | 1 1 |
Ruckbegrenzung Aktivierung o Wennin den Verfahrstzen der Befehl Fuck
_O_ J  vemwendet wird | so darf die Ruckbegrenzung
Q 8 ‘*—1/ Aktivierung nicht verschaltet seinl
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5.4.4 Betriebsart Tippen
i Tippen ist die einfachste lagegeregelte Verfahrmdglichkeit. Sie kénnen z.B. den Antrieb Uber Tippen

inkrementell entweder auf endlos Verfahren (Tippen) oder um eine parametrierbare Strecke
verfahren. Im Tippbetrieb wird mit der parametrierten Maximalbeschleunigung bzw.
Maximalverzégerung beschleunigt bzw. verzogert.
Die Bewegung kommt ausschlieRlich durch den Verfahrbefehl Tippen 1 (p2589) oder Tippen 2
(p2590) zustande. Die Abhangigkeit von Tippen inkrementell ist wie folgt:
p2591 = 0 (Tippen inkrementell)
e Es wird bei Vorgabe eines Verfahrbefehls an Tippen 1 (p2589) mit der Geschwindigkeit Tippen
1 (p2585) endlos verfahren.
o Es wird bei Vorgabe eines Verfahrbefehls an Tippen 2 (p2590) mit der Geschwindigkeit Tippen
2 (p2586) endlos verfahren.
e Wird Tippen 1 und Tippen 2 gleichzeitig angesteuert erfolgt keine Bewegung und eine
Warnmeldung A7457 ausgegeben.
e  Wird Tippen 1 und Tippen 2 nacheinander angesteuert, wird die aktuelle Geschwindigkeit
beibehalten und eine Warnmeldung A7457 ausgegeben.
p2591 =1 (Tippen inkrementell)
o Es wird bei Vorgabe eines Verfahrbefehls an Tippen 1 (p2589) mit der Geschwindigkeit Tippen
1 (p2585) um den Verfahrweg in p2587 verfahren.
o Es wird bei Vorgabe eines Verfahrbefehls an Tippen 2 (p2590) mit der Geschwindigkeit Tippen
2 (p2586) um den Verfahrweg in p2588 verfahren.
e  Wird Tippen 1 und Tippen 2 gleichzeitig angesteuert wird immer mit der Geschwindigkeit in
p2589 um den Verfahrweg in p2587 verfahren.
e  Wird Tippen 1 und Tippen 2 nacheinander angesteuert, wird der zuletzt eintreffende
Verfahrbefehl ignoriert. Ausgange
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5.4.4.1 Einstellungen in der Software STARTER

Einstellungen in der Maske Tippen/Konfiguration (Pfad im STARTER: —»
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer — Tippen)

Tippen/K.onfiguration I T\ppen!Diagnusel

+ Digitale Signale " Analoge Signale i i
.00 ps
Tippen 1 Signalquelle | -
Lippf_snl\v_\lerte Nachfiihrbetrieh akkiv =
onfiguriersn
.- —@F- =]
, Geschwindigkeitshegrenzung aktiv
‘ —( ]
Sollwert steht
—— 1 [02551 Bl LR Melduna Scllwert stek DI
Tippsollwerte konfigurieren ! 2x
=i
Tippen 1
ol
Tippen 2 AO—‘ angefahren
- ]
i { A a0 Hochlaufgeber kngefahren
ollgeschwindigkei s —_— —
e 300 1m0 Limin g {4 ] Dl
Sollgeschwindigkeit : ‘ L
TR ISUD 1000 LU/MN s 4 | g ; etorwian Dl
Solwert bleibt erhaken ====11 |1
=
—— it 3 —
o 0] 0] : Kior— DI
Positionzinkremente —] ;
Tippen 1 1000 Lu e LU BB 0=y, i
Pasitionsinkremente 000 w 1] swertungQI
Tippen 2 —_—]|0 eres Feanster
Solwert bleibt erhalten =———{1]1 QJ
Tippen inkrementell . DI -
Schiiefien Hilfe
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Testen mit der Steuertafel in der Software STARTER

Um in der Steuertafel die Betriebsart Tippen zu testen, missen zuerst die Freigaben gesetzt

werden. Dann wird mit einem Klick auf das Symbol il Tippen vorgewahlt, bevor mit 55 der

Antrieb eingeschaltet wird.
Nun kann bei a der Override und bei v die Geschwindigkeit gewahlt werden, mit der dann solange

der Tippen- Taster betatigt ist verfahren wird.

Der Antrieb muss zum Wechsel der Betriebsart mit - auch wieder ausgeschaltet werden.

Steverungzhoheit abgeben | | ] ‘ |-—"If3ml103'“”‘|9'5‘f LI k= I 100 % ; i j ; ;
: +] | v= EO 1000 LU/min | D% yy | 0z- 20%
CDs: l_n || " s| ,dTaster Tlppen iiber Sheuerkafel] —I I = 4t i A
V' Freigaben pos: [0 [ E00.00 1000 LU rin
@ Freigaben vorhanden [00] Betrieb - Alles freigegeben
Auzgangsfrequenz geglattet LI
Diagnase | Sall It
: Geschwindigkeit. | o 0 1000 LU/min 00H: |
ALST Freigabe
i Position: a 0L
iﬂgg Ere!gage ks I l C0: Awggangsspannung gealatiet _:J
; e Timdite Restweq: | 0L
Betrieb freigeben 0.4 Yeff |
Schleppabstand: | 0L
SW-Endschalter pos. aktiv Sollpogition ermeicht M ) 00l Ak
Sw-Endschalter neg. akliv () Referenziert otorstram: . =
Momentenausnutzung: oo i
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5443 Testen mit der Variablentabelle in STEP7

Mit der Variablentabelle ,VAT71_Tipp“ kann die Betriebsart Tippen getestet werden.

[EB[¥ar —[¥AT71_Tipp — @5120_PickPlace'\SIMATIC 300(1)\CPU 315F-2 PN/DP},57-Programm(1) ONLINE] |1 -0l %I
&ﬂ Tabelle EBearbeiten Einfligen Zielsystem Variable Ansicht Extras  Fenster Hilfe _|ﬁ'|ﬂ

4| D[|d| 8 &[m@]o| x| B8 K
e | sifen] ol

;’él Operand | Symibol Symbolkommertar Anzew| Statuswert | Steuerywert |
i | oEvioEw 172 VR EAOSEF | :
3 DE71DBX 1720 "Ads_TVE+MDI_TLG110" pos WR_PZD_POSEETR ST Tin 1 " Tippen 1 ein
B Dél = +M <& posWR_PIDF 2 Tip_
4 | DB DB 1730 "Axds_TVB+MDI_TLG110" pos WR_PID_POSBETR STW Aust
5 | DE71 DB 1734 "Axs TYB+MDI_TLG110" pos'WR_PID POSBETR STWA Fahrverwerf  Fahrauftteq verwerfen
=} 173.5 1 é‘é{riebsbedingung Fyvischenhalt
7 DE71 DBX 1736 "Axis_TVB+MD|_TLG110" pos WR_PID_POSBETR STWH Fahr_akt Fahrautirag aktivieren
5 | DE7IDBX 1737 "Asxis_TVB+MDI_TLG110" pos WR_PID_POSBETR STW Stoer_ruecks
—
10| DET1DEE wis_TVEMDI_TLG110" pos WR_PID POSEETR.SATZ_AMA Satz | Satzamwahl 0- 63 1
= 2 i
12| DB DX 1747 "Axis TYE+MDI_TLG110" pos R _PID_POSBETR SATZ AR MDI skt - MD-Mode amwahlen false
[E

e —
L#100000 L#100000

~ Leooo Clwoon
16354 16384
16354 " ig3as

HEX © WRIBAODID.  A#1G#0010

bois_TWBAMD_TLG110" pos WR_PZD_POSBETR OVER . Override (100%)
xis_TVB+MDI_TLG110" pos WR_PID_POSEETR MDIPos 1D Posttion
e M
MD\ Elaschlel;l.ﬁ\gungsoverride in Prézerrt der Nann‘l‘a“é‘s

14| DB71 DEWY 180
15| DE71DED 182
16| DB OBD 186
17| DEv oEW 190
18| DBV DBW 192
19| DEvt OB 194

MO Verzdoetuncsovertide \H Prozent der Mennverzdo
MDI Modus [x0x Absolutlz]x Relativix2x 8bs_Posx3x &

20

21|  DE7 DR 212 W EHOBET

22 DB akt. Satznumimer 0 - 63 a

23 - W ERIICE

24| DETIDBD 222 “Axis TvB+MDI_TLG110" pos RD_PZD_POSBETR XistP Lagsistweert (Pastionierbetrieh) LAeead

5120 PickaPlace)\SIMATIC 300(1).. .\57-Pragramm(1) [ < RN [pbs =52 -

Zuerst sollten die folgenden Bits auf den Zustand ,0“ gesetzt werden:
- Fahrauftrag verwerfen

Betriebsbedingung Zwischenhalt

Fahrauftrag aktivieren

MDI- Mode anwéhlen

Bevor dann mit einer der Taster ,Tippen 1 ein“ oder , Tippen 2 ein“ der Antrieb gestartet werden
kann muss noch der AUS1 auf ,1“ gesetzt werden.
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5.4.5

=e

Referenzieren bzw. Justieren

Fir das Positionieren muss der absolute Maf3bezug zum Maschinennullpunkt hergestellt werden.
Dieser Vorgang wird als Referenzieren bezeichnet. Folgende Referenzierarten sind moglich:
Referenzpunkt setzen

Dabei wird die aktuelle Istposition des Antriebs zum Referenzpunkt. Nachfolgende
Positionierauftrage werden dann immer in Bezug auf diesen Referenzpunkt ausgefiihrt.
Referenzpunktfahrt (aktives Referenzieren - inkrementell)

Sie kdnnen auRerdem den Antrieb ohne Ubergeordnete Steuerung durch eine Referenzpunktfahrt
(im Falle eines inkrementellen Messsystems) auf seinen Referenzpunkt fahren. Der
Referenzierzyklus wird dabei vom Antrieb selbst gesteuert und Gberwacht.
Absolutwertgeberjustage (aktives Referenzieren - absolut)

Absolutwertgeber mussen wahrend der Inbetriebnahme justiert werden. Nach Abschalten der
Maschine bleibt die Positionsinformation des Gebers erhalten. Der Absolutwertgeber wird dabei
vorher auf den Referenzpunkt z.B. durch Tippen justiert.

Fliegendes Referenzieren (passives Referenzieren)

Bei fliegendem Referenzieren wird das Referenzieren einem Verfahrauftrag Gberlagert (Betriebsart
Tippen, Verfahrsatze oder Sollwertdirektvorgabe/MDI). Dazu wird der Verfahrauftrag der jeweiligen
Betriebsart ausgefiihrt und zusatzlich die Auswertung der Messtaster aktiviert. Mit Erkennen der
Messtaster wird fliegend (wahrend der Bewegung) die Differenz der Referenzpunkt-Koordinate und
des ermittelten Messwertes unter Auswertung der Fenstergrenzen korrigiert und der Verfahrauftrag
zu Ende gefihrt.

Hier kdnnen Sie die Konfiguration fir Referenzieren durchfiihren.

Digitale Signale

o Klicken Sie Digitale Signale an, um die Binektor-Ein- bzw. Ausgange fir Referenzieren zu
bearbeiten.

e Verschalten Sie Referenzpunkt setzen mit der Signalquelle Giber die Sie den Befehl
Referenzpunkt setzen auslésen mdchten.Der Referenzpunkt kann gesetzt werden, wenn kein
Verfahrbefehl aktiv ist oder durch Zwischenhalt unterbrochen wurde.

e Verschalten Sie Referenzpunktkoordinate mit der Signalquelle fiir die Koordinate des
Referenzpunktes. Die aktuelle Ist-Position des Antriebs wird zum Referenzunkt mit der
angegebenen Referenzpunktkoordinate.

e Verschalten Sie Anwahl Referenziertyp mit der Signalquelle, mit der Sie den Referenziertyp
festlegen, moglich sind aktives Referenzieren (Referenzpunktfahrt) und passives Referenzieren
(fliegendes Referenzieren). Fir passives Referenzieren muss am Binektoreingang Pegel 1 anliegen,
entsprechend fir aktives Referenzieren Pegel 0.

o Verschalten Sie Referenznocken mit der Signalquelle, die den Referenznocken festlegt.

o Verschalten Sie Umschaltnocken Minus mit der Signalquelle fir den Umschaltnocken in
negativer Fahrtrichtung.

e Verschalten Sie Umschaltnocken Plus mit der Signalquelle fiir den Umschaltnocken in
positiver Fahrtrichtung.

Ausgange

Uber die Binektor-Ausgange konnen Sie sich die Parameter der Positionszustandsworte anzeigen
lassen.
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Einstellungen in der Software STARTER

In unserem Beispielprojekt ist ein Absolutwertgeber vorgesehen. Um diesen einmalig zu justieren
nehmen wir folgende Einstellungen in der Maske Referenzieren/Konfiguration vor (Pfad im
STARTER: — SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer
— Referenzieren)

1. Zuerst wird in der Betriebsart Tippen der Antrieb in eine definierte Position gefahren und dann
das Feld in der Mitte angeklickt.

Referenzieren Konfiguration I Referenzieren/Diagnose |

=" Digitale Signale " Analoge Signals | e |
.00 p
Referenzieren Start _—
2050 Bt YT, B0 IFY PROFL Fieferenzisien Nachfiihrbetiicb aktiv =
Referenzpunkt setzen W — | Q_i
;I@BBZ:;-BMJBE[:;ZIFiiP.HEIFTd!i.ve:-EZ O — - Geschwindigkeitsbegrenzung aktiv
Fieferenziertyp Anwahl 70 B Q_}
_Eh O T O Akt Sollwert steht
Referenzpunkifahit Referenznocken 7 E 70 |p2551, Bl: LR Meldung Sollwert stel’QJ
Q[?B.BZ:B]t_2::.3.:ﬂ.':'! F1 PREF drive B2 e l: Achse fahrt vonaarts
Fieferenzpunktfahit Umkehrmocken Minus : — 5 70 B QJ
;ﬂ" @ =t Aichse fahrt iickwarts
Referenzpunkifabit Umkehrnocken Plus O Passiv —O B _D_i
_);|l1 @ T Fieferenzpunkt gesetzt
—O |p2080011]. Blnaktor—Konneklor—WanQ!
Ruckbegrenzung aktiv
—OT =
[n_ist] < Drehzahlzchwelwert 3
—@ [p2080[13], Blnaktor-Konneklor-\/:];}j
Fieferenzpunktiaht aktiv
—— () [pZ508[0, LR Freferenzmarkensuche [0}
Achse beschleunigt
O Tippen _O I 5 QJ
Achze verzogert
O FReferenzieran —O B QJ
O Verfahrzgtze STOP-Mocken Minus akbiv S
@ DI B =i
STOP-Mocken Plus aktiv
— @ =l he

2. Dann offnet sich ein Fenster. Hier kann nun eine ,Referenzpunkt- Koordinate’ eingegeben
und diese mit einem Button ,Absolutwertjustage durchfiihren’ Gbernommen werden

Abzolutwertjuztage durchfihren

Luztand Abzolutwertjustage;

i.-'-‘-.bsculutwertgel:uer it juigtigrt

Referenzpunkt-K.oordinate

iEI Lu
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5.4.6 Betriebsart Sollwertdirektvorgabe (MDI)

Diese Betriebsart beinhaltet das Positionieren (absolut, relativ) und Einrichten (endlos lagegeregelt)
mittels direkter Sollwertvorgaben (z. B. tiber die SPS mittels Prozessdaten)

Dabei gibt es stetig die Mdglichkeit einer Einflussnahme auf die Bewegungsparameter wahrend der
Verfahrbewegung (fliegende Sollwertiibernahme) sowie fliegender Wechsel zwischen

den Modi Einrichten und Positionieren.

=k &

Einstellungen in der Software STARTER

Die Einstellungen in der Maske MDI/Konfiguration in der Ansicht Digitale Signale bleiben so wie
durch die Telgrammeinstellung voreingestellt (Pfad im STARTER: —» SINAMICS_S120_CU310_PN
— SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer — Sollwertdirektvorgabe/MDI)

WD AK onfiguration I MDI/Diagnose |

& {Dighale Signale " Analoge Signale e
Rlgize Jldngls 2R { 4000.00 s

Anwahl
j_‘j_[]‘ZD_S;‘I‘:;ZE'lt;‘?_S,; B P PROFldive — Fositionieren Machfiihrbetrieh aktiv =
Einrichten Anwahl Fesl';do[\l)ll\lerte — - _DJ
..g a O i konfiguisren Geschwindigkeitzbegrenzung aktiv
Zwizchenhalt [0-Signal) —O |- QJ
I_fatsn s 60 PriFme P Q) — A Solhvet steht

——() [p2551, BI: LR Meldung Solwert stet D]

Q[ZQSU:_.EQ:&, B IFVPRUR dhve P2 — Achse fahit vonvarts

Pasitionierty —O |- ;}J
[ RN i e — Achse Faht riickwirs

Richtungsanwahl positiy ] —O B Qi
;ﬂﬂ O T Software-Endschalter Minus angefahren

Richtungsanwahl negativ 70 i Q_I
_DJU O — Software-Endschaler Plus angefahren

— G- =]

Fieferenzpunkt gesetzt
—@ | p2030[11], BirektorKonnektoran Di

Quittierung Yerfahrsatz aktiviert

Flanke Salwertibernahme — —O | p2030[12], Binektor-Konnektorwan Di
7 |ffr2080, Bit 5, BO: IFT PROF diive P2 O [0 |. > ] Ruckbegrenzung aktiv
STETIG =1 med 1 |}
Arwahl Ubernahmeart O Tippen O I- QJ
DI TR O In_ist < Drehzahlschwellwert 3
o ' ' i) Risferenzieren —— () [p2080(13], Binektor Karnekiorv] [}
O Werlahrsatze MDI akliv
@ MDI —Ql i
Fliegendes Referenzieren aktiv
—O | p2509[0], LR Messtasterauswertung Di i
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Die Einstellungen in der Maske MDI/Konfiguration in der Ansicht Analoge Signale bleiben ebenfalls
so wie durch die Telgrammeinstellung voreingestellt (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer —
Sollwertdirektvorgabe/MDI)

MDI K onfiguration ! MDI/Diagnose I

~ Digitale Signale [olrY | —
| 4000.00us |
Geschwindigkeitsoverride 100 % e
5 I[f20500T. CO: 1F1 FROF e FZD e Fasiionieren oLy Lagesolwert
Positionssaliwert 2000000 Festnﬁ\)t!vene _l_l p2630, CI: LA Lagescllwert 2!
konfigurieren Oy LR Lageishwert, Lagereqelung
Geschwindigkeitssolwert 2180000 = '._. [p20BT[5L.IFT PROFidrive F2D s Y|
mﬂm CO:1F1 PROFIdrive PZ0-emp 01000 LU min Geschuwindigkeitssollwert
Beschleunigungsaverride 100 % ip253'\ LCELR Gaschwmd\gkeltssollm!j
O Jffr2050[3]. CO: 1F1 FROFIdryve FZD emp 01000 LU /i LR Geschwindigkeitsiztwert, Lageregelung
“erzogerungsoveride 100 % I _!_j
E‘tiﬂﬁﬂﬂﬂl LR IF1 PROFIdrive FE em Ly Uk ehrlosekompensation Wert
Mode-Anpassung 16 ] lp25'\ E[0]. LR Lagenoffset, Lageragelu!_j
3BT C0: 17 PRAFas P e SO Zustandswort Akliver Verlstrsate
—1—192051 [1L IF1 PROFIdrive P20 sandn.!_j
0Ly Positionszolwert aktuell
— L »
01000 LU /rin Geschwindigkeitszollwert aktuell
I- -»|
0.0 Beschleunigungsaveride aktuel
) — ——r »|
Flanke Snllwertubemahm;ETlG ] % 3 :| 0.0z “Werzogerungsovernide aktuell
S1=1]; ] —
i O L il iGesc:hwim:li keitsoveride wirksam A!j
Anwahl Ubermahmeart O = i 9
O Felermoen »
@ erfahisatze Oy Restweg
@] MDI 2 L
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5.4.6.2 Testen mit der Steuertafel in der Software STARTER

Um in der Steuertafel die Betriebsart Sollwertdirektvorgabe (MDI) zu testen, missen zuerst die

A B
Freigaben gesetzt werden. Dann wird mit einem Klick auf das Symbol |: Positionieren vorgewahilt.
Daneben hat man, bevor mit 11] der Antrieb eingeschaltet wird, noch die Wahl zwischen absolutem

oder relativem Positionieren.
Nun kann bei a der Override, bei v die Geschwindigkeit und bei x die Zielposition gewahlt werden.

, Sfar ﬁ_;.‘ ,
Mit den Tasten =1 und =1 wird der Vorgang gestartet bzw. gestoppt.

Der Antrieb muss zum Wechsel der Betriebsart mit - auch wieder ausgeschaltet werden.

Steuenungshoheit abgeben | | ‘j:| IEi.-JachposirirJnierer ;I a= I 100 2% : : } - -
ERS: l_ﬂ W |I3Usitir_u*.if_'-|en abizalut ;‘ A= I GO0 1000 LU Amin 0% yu 100 % = 200%
R B
¥ Freigaben oos: IT Gl _Etalrtet,l’stoppt einen lagegeregelken BewenglngsabIe:uH an0an . Lu E00.00 1000 LU Amin
@ Freigaben vorhanden [00] B etrieb - Alles freigegeben
Ausgangzfrequenz geglattet LI
Diagnose I Soll Ist
- Geschwindigkeit | 600 | 599 1000 LU/min B0.7 Hz
AUST Freigabe
i Position: 36287 3E61F LU
iﬂgg Ere!gage S I I C0: Auzgangsspannung geglattet _:J
g L Fiestweg: 43673 LU
Betrieb freigeben 38.0 Veff |
Schleppabstand: EOO LU
Shw-E ndschalter pos. aktiv Sollpozition erreicht M ) 010 Ak
SW-Endzchalter neg. aktiv Fieferenziert I . a
Momentenauznutzung: 13
T I A Ausbildungsunterlage Seite 195 von 201 Modul H02

Ausgabestand: 01/2010 Frequenzumrichter SINAMICS S120 am PROFINET



SI E M E N S Industry Automation and Drive Technologies - SCE

Testen mit der Variablentabelle in STEP7

Mit der Variablentabelle ,VAT71_MDI* kann die Betriebsart Sollwertdirektvorgabe (MDI) getestet
werden.

Iﬁ[\l’_ar -[¥AT71_MDI-- @5120 PickPIace:SIMATIE 300(1)".CPU 315F-2 PN/DP" ST—PrugrammSIE ONLINE ! - IDIL‘
X3 Tatelle Eearbeten Einfiigen Zielsystem Wariable Ansicht Extras Fenster  Hife & x|

#| Dlz|E| 8 &|w=l@o]c] X[ W
 Srfer | 66 ]|

fg Operand | Symbal Symbolkommentar | Anzei| Statuswert Steuerywert
1 DE71.DEWY 172 VR BR04TF
5 ko mOTa) o o st
3 verwert Fahrauftrag verswerfen
4_ . it Betrichzhedingung Zwisch
5 WR_PID_POSBETR ST " Fahrauftrag aktivieren
= ARt
T I_TLG110" pos IAR_PZD_POSBETR.STW1 Stoer_ruecks - Storspeicher Riicksetzen
= P T R
5 | Satzanwahl 0 - 63
10
M DEF DBX 1747 "Sxis TWB+MDI_TLG110" pog WR_PZD_POSBETR.SATI_AMAMDI_akti : MDI-Mocde amwahlen
12

13| DB7T1DBW 180 i"Axis TVE+MDI_TLG110" pos WR_PZD_POSBETR.OVER Override (100%) \DEZ 16354 16384

14| DEFIDBD 182 | "Axis_TVE+MDI_TLGI10" pos WR_PZD_POSBETR MDIPoS MDI Pasition L#100000 L#100000 -
15 571 DBD 186 | TLGI10" pos WR_PZD_POSBETRMDIvel - MDI Geschwind L#1000 #1000 -
16| I_TLG110" pos WR_PZD_PO! DI Beschleunig 16384 1

7 [0=) 1 ; “ MO Verzdgerungsovertice in Prozent der Mennverziue. 18384 :

18| DEVIDEWY 194 "Axis_TVE+MDI_TLG110" pos IWR_PZD_POSBETR MDIMade MDI Madus b0 Absalutx! x Relativpx2x Abs_Posixax & . HEX WAR#ER00 0

19

20| DB DEMY 212 e

21| DB71DBR 2 B+MDI_TLG110" pos RD_PZ0_POSBETR Al Satz skt Satznummer 0- 63 n

22 DBE7 ey 220 WRERIECE

23| DBTIDBD 222 “Axis_TYE+MDI_TLG110" pos RD_PZD_POSBETR XistP Lageistwert (Positionierbetrie) L#121000

24

5120_PickEPlacelSIMATIC 300(1)\...\57-Programm(1} [ O [abs <52 | b

Wichtig ist, dass zuerst die folgenden Bits den Zustand ,1“ haben:
- Fahrauftrag verwerfen

- Betriebsbedingung Zwischenhalt

- MDI- Mode anwahlen

Dann sollten die Werte fiir die Positionierung wunschgemal eingegeben werden.

Bevor mit einer positiven Flanke der Fahrauftrag aktiviert werden kann muss dann noch der AUS1
auf ,1“ gesetzt werden.
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5.4.7 Betriebsart Verfahrsitze

Diese Betriebsart beinhaltet das Positionieren mittels im Gerat abspeicherbarer Verfahrsatze
inklusive Fortsetzbedingungen und spezifischen Auftragen bei zuvor referenzierter Achse.

Diese Verfahrsatze kénnen mittels STARTER komfortabel eingegeben werden oder von einer SPS
in den Umrichter geschrieben werden.

=k &

Ein Verfahrsatz enthalt folgende Informationen:

- Verfahrsatznummer

- Auftrag (z. B. Positionieren, Warten, Satzsprung GOTO, Setzen von Binarausgangen)

- Bewegungsparameter (Zielposition, Geschwindigkeit Override fir Beschleunigung und
Verzdgerung)

- Modus (z. B: Satz ausblenden, Fortsetzbedingungen wie "Weiter_Mit_Halt" und "Weiter_Fliegend")
- Auftragsparameter (z. B. Wartezeit, Satzsprungbedingungen)

Details siehe Funktionshandbuch!!!

Einstellungen in der Software STARTER

Die Einstellungen in der Maske Verfahrsatze/Konfiguration in der Ansicht Digitale Signale bleiben so
wie durch die Telgrammeinstellung voreingestellt (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer —
Verfahrsatze)

Werlshrzatze K onfiguration I Werfahrsatze/Diagnose I

" #naloge Signale ——————
|| 400000 s |
Extemer Satzwechsel i—o = L
Werfahredtze H i i tezl
Yerfahrauftrag aktivieren [0 - 1] programmieren @ Nachfihibetiich akiv )
D EERED I- B
I Geschwindigkeitzbegienzung aktiv
1|
Festanschlag eneicht = O E —
3 [[2526 Bir4, CO/B0: LR Zustardsw () —— 1 =
i Sollwert steht
Festanschlag aulerhalb Ubenwachungsfenster
T1[[2525 5it5, CO/B0: LR Zustandsw () —— —— (O [52551. I LR Meldung Sollwer: stef [
tomentengrenze erreicht Achse fahit vorwarts o
T 1l[r1207: Bit 7, CO/B0: Zustandswon [ {_) —— - =
Zuischenhalt (0-Signal) Achse fahrt rlickwarts
— @[ =
Software-Endschalter Minus angefahren
—O =
Software-Endschalter Plus angefahren
- =
sierfahreatzarmahl Bit 0 Direktausgabe 1 tber Yerfahisatz
T [EeTER D B e — O I3
Werahrsatzarwahl Bit 1 Direktausgabe 2 iiber Yeifahisatz
3 I[iersT Bt BO:IFT PROFTdive Fel {_— —O[- o]
Wertahrsatzarwahl Bit 2 Festanschlag ereicht
}_|ffe0st: Bz, BO-IFT PRORAwe P2 — 0|0 a . —— () [p#553,BI; LF; Meldung Festanschla [
Wertahrsatzarwahl Bit 3 110 Ll O G Festanzchlag Klemmmoment ereicht
1 J[i205T§ 3, B0: 171 PROFIdws P (| (O Referencieren —O- =
Werfahrsatzarweahl Bit 4 O Verlshredtze Fahien auf Festanschlag aktiv
ul]g_@sj +Bit4, BU-IFY PROFIdive FiZl O— O WD —O p1545(0], Bl: Fahren auf Festans=—| [}
Werlahrsatzarwahl Bit & Referenzpunkt gesetat
DIQBS_‘I = Bit-5, B IFY PROFdive P2 Oﬁ —O | p2020[11], Binektar-Konnektoriwan Dl s
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Die Einstellungen in der Maske Verfahrsatze/Konfiguration in der Ansicht Analoge Signale bleiben
auch so wie durch die Telgrammeinstellung voreingestellt (Pfad im STARTER: —
SINAMICS_S120_CU310_PN — SERVO_02 — Technologie — Einfachpositionierer —

Verfahrsatze),
jedoch wird dann von hier durch einen Doppelklick auf das Feld ,Verfahrsatze programmieren® eine

weitere Eingabemaske geoffnet.

Werfahisatze/Konfiguration |Verfahrsalzez’D|a nnsei

" Digitale Signale o«
| 4000.00 pe
-
Geschwindigkeitzoveride 100 3% p‘;‘zfahrs‘?tze : UlLU !_agesollwerl it
520503, CO;IFT PROFIdive F2D emp 4 ; 192530, LI: LR Lagesolwert |_J
I I Lu LR Lageistwert, Lageregelung
i i _l_|p2081 [5]. IF1 PROFIdrive FZD se:i!J
01000 LU Arin Geschwindigheitzsollwert
|p2531, Cl: LR Gaschwmdlgkeltssollv\!_l
01000 LU /rin LR Geschwindigkeitzsistwert, Lageregelung
[- -»|
OLu Umkehilosekompenzation 'wert
—l—l p2516[0]. LR Lageoffset. Lagelegelugl
L Betrichsart akbuel
— »|
(BRI Zustandswort Akliver Verfahrsatz
|p2051[1], IF1 PROFldrive PZD send-g
Ou Positionszollwert aktuell
—l—| s !J
01000 LU /rin Geschwindighkeitzzollwert altuell
B -»|
00 Beszchleunigungzoveride aktuel
_l_ 0
@ Tippen 00s l »|
f Werzogemungsaverride aktuell !‘!
@) Referenzieren -
O ‘Weifahrsatze i Auftrag akbuel
i MDI I- -
UI Auftragsparameter aktuell _JLl
< | »
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In dieser Eingabemaske fir die Verfahrsatze kénnen dann mehrere zusammenhangende
Verfahrsatze festgelegt werden.

¥erfahr: e program 2=
Marimale S atzanzahl
[E4] i Eearbeiter |
Index| Hr. Auftrag Parameter Modus Position hwindighkeit | B i Verzigerung Weiterschalt d et
1 1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) 10000 B00 100 100 WEITER_MIT_HALT (13 []
2 2 |POZITIONIEREM o ABSOLUT (0)  |20000 B00 100 100 WWEITER_FLIEGEND (2) [
3 3 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (0)  |-20000 600 100 100 EMDE (0) [
4 -1 |POSITIONIEREN 1} ABSOLUTD) |0 600 100 100 03 =l
5 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} []
B -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0) |0 B00 100 100 EMCE (0} [
7 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
g -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
a -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} []
10 -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0) |0 B00 100 100 EMCE (0} [
11 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
12 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
13 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} [] -
14 -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0) |0 B00 100 100 EMCE (0} [
15 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
16 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
17 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} []
18 -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0) |0 B00 100 100 EMCE (0} [
19 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
20 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
21 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} []
22 -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0} |0 B00 100 100 EMDE (0} [
25 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
24 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
25 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} []
26 -1 |POSITIONIEREM o ABSOLUT (0} |0 B00 100 100 EMDE (0} [
27 -1 |POSITIONIEREM a ABSOLUT (D) |0 600 100 100 EMDE (0) [
28 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT(D) |0 GO0 100 100 EMDE (0}
29 -1 [POSITIONIEREN 1} ABSOLUT (D) |0 B00 100 100 EMCE (0} [] ;I
e |
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Testen mit der Steuertafel in der Software STARTER

Um in der Steuertafel die Betriebsart Verfahrsatz zu testen, missen zuerst die Freigaben gesetzt

A B
werden. Dann wird mit einem Klick auf das Symbol i: Positionieren vorgewahilt.

T

Daneben muss man, bevor mit 'Tl der Antrieb eingeschaltet wird, noch der Positioniermodus
Verfahrsatz und die Satz- Nr. des Einstiegs gewahlt werden.

) Sfart ﬁ_,;‘ ,
Mit den Tasten =1 und =1 wird der Vorgang gestartet bzw. gestoppt.

Der Antrieb muss zum Wechsel der Betriebsart mit - auch wieder ausgeschaltet werden.

Steuerungshoheit abgeben | I :,-]-] ﬁ; IEinfachposi?ir}nie.’er j : : ¢ i '
ol - _ = : 5 [ 200 %
os: [0 — |Uenah:satz ¥ w= | EO0 1000 LUAmin | 0% 4y I 100 % =
IV Freigaben i ﬂlaﬂ WerfahrsatzNr: | L [ 80000 LU [ &smm
0 DDs: i erfahrzatz-Mr.: I R E00.00 1000 LUmin
@ Freigaben varhanden [00] Betrieb - Alles freigegeben
Ausgangzfrequenz geglattet LI
Diagrose | Soll Ist
- Geschwindigkeit. | 600 | -539 1000 LU-min 0.8 Hz |
AUST Freigabe
& i Position: 56020 56710 LU
iﬂgg Ere!gage il I l C0: Auzgangsspannung geglattet L‘
Dol Riestweg: -45580 LU
Betrieb freigeben 7.8 Velf |
Schleppabstand: | 600 LU
SW-Endschalter pos. aktiv 8 Sollpozition erreicht )
8 S'w-E ndschalter neq. akliv Fieferenziert batorstrom: 0.03 Aeff
Momentenausnutzung: il
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5.4.7.3 Testen mit der Variablentabelle in STEP7

Mit der Variablentabelle ,VAT71_Satz1“ kann die Betriebsart Verfahrsatze mit dem Einstieg Satz
Nr1 getestet werden.

@[v_ar -[VAT71_Satz1 -- @5120_PickPlace' | SIMATIC 300(1)'CPU 315F-2 PN/DP}S7-Programm(1) ONLINE] E I ] 5]
&ﬁ Tabelle Bearbeiten Einfligen Zielsystem ‘arisble Ansicht Extras Fenster Hife = x|

| D[(E] & &[mle|o]] x| [F 8 |
ofe o ) ]

,‘Q Crperand | Symbol Symbolkommertar | Anzei| Statusweart Steverwert
¥ E71 DWW 172 VWR1EROATF |
2 E Aust :] true
3 ; Fahrauftrag vervwerfen j true
— el e - .
5 " Fahrauftrag aktivieren ; | ltrue | true }
5 ] :
7 DE71 DBX 1737 "fxis_TwB+MDI_TLG110" pos WR_PZD_POSBETR ST Stoer_ruecks - Stirspeicher Riicksetzen
2 | z
q DE71.0BE 175 | "Sxiz_TWE+MDI_TLG110" pos WR_PZD_POSBETR SATI_AMM Satz Satzanwahl 0 - 63
— .
] MDI-Mode srwedhlen
= S i
14 M| Pasition L#100000
15 186 " MDI Geschwindigket L#1000
(16| DE71DEW 130 MDI Beschleunigungsoverride in Prozent der Nennbesc.. 16364
17 DEl?i D VErzﬁgarungsuvarriﬁgi"n Prozent der Nennverzd 15384
18| 0BT DBW 194 WD Moz [ Absoht = Relstidc Abs_Prspcc & WRIERODID | Wit1640010
E ; '
20| oE710EW 212 VR BRIFET
21 1 akt. Sstznummer 0 - 63 0
22 W EREOCF
23 B71.DED o 70 _POSEETR XistP  Lageistwert (Posttionierbetrisk L#-20000
B : i
5120_PickPlace|SIMATIC 300(1)\...\57-Programm(1) [ <> RO [abs <52 | .

Wichtig ist, dass zuerst die folgenden Bits den Zustand ,1“ haben:
- Fahrauftrag verwerfen

- Betriebsbedingung Zwischenhalt

Und das folgende Bit den Zustand ,0*

- MDI- Mode anwahlen

Dann sollte in dem Byte Satzanwahl 0-63 der Satz 1 als Einsprung ausgewahlt werden.

Bevor mit einer positiven Flanke der Fahrauftrag aktiviert werden kann muss der AUS1 auf ,1*
gesetzt worden sein.
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