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AT18 Kapi kontrol Unitesi kisa basvuru kilavuzu

1 Kumanda elemanlarina genel bakis

AT18 Temel yapi grubu:
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Giulvenlik notlari

UYARI

8\ Sadece bu dogrultuda kalifiye personel bu cihaz iizerinde veya yakininda calismalidir.
Bu personel kullanim kilavuzu dogrultusunda tiim bakim ve onarim énlemleri konusunda ayrintili bilgi
sahibi olmalidir.
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9.

Mekanik montaj ve ayarlar

Motoru motor sabitleme alanina monte edin (Salinim metal). Ardindan motorun gerektiginde
montaj acisi Uzerine monte edin.

Avara kasnagini gerekmesi durumunda montaj acisi ile monte edin. Tahrik pinyonu ve avara
kasnagi duzenini dikkate alin; Bunlar miimkin oldugunca birbirine karsihkl durmahdir (ayni
hizada).

Triger kayisini kapi iticisi ile birlikte vidalayin ve tzerine koyun.

Triger kayisini gergi diizenegi yardimiyla gerdirin. Dogru kayis gerginligine, triger kayis tahrik
pinyonu ve avara kasnagi arasinda beher metre mesafede ortadan yaklasik 3 cm iceri bastirlabilir
oldugunda erisilmektedir.

Kontrol Ginitesini tahrik motorunun yakinina monte ediniz (Kablonun boyunu dikkate aliniz).

Elektriksel devreye alim

Kapiyr ,KAPALI" pozisyonuna itin.

Muhafaza kapagini acin.

Motor soketini X7 takin.

Sebeke transformatoriini sebekeye (230 V AC) baglayin. Yapisal sigorta maks. 10 A olmalidir.
Kirmizi ,KAPI PARAM" butonuna (S5000) basin ve basili tutun.

Sebeke transformatorindn cikisini X3 ile baglayin.

Kirmizi ,KAPI PARAM-butonuna (55000) 7 segment gdstergesi (H5000) ,_" goriintileninceye kadar
basin.

LACIK*-(55001) veya ,KAPALI” butonuna (55002) kisa sireli basiimasinin ardindan algilama
hareketi baslatilacaktir. 7-Segment géstergesi (H5000) ,H" goriinttiler.

Algilama hareketi yavas hareket ile 1-ila 2 kereligine yakl 10 cm. genisliginde acilma ve kapanmayi
icermektedir.

Ardindan kapi sisteminin stirtinmesini tespit etmek icin yavas hareket modunda 1 kereligine 25
cm Uzerinde acilma ve kapanma gerceklesecektir.

Bunun ardindan kapi distik hizda acilacak ve kapanacaktir (eksiksiz hareket) Bu alanda acilma
sirasinda ek olarak yaklasik 10 cm’lik hareket yolu sonrasinda kapi kitlesinintespitine yonelik kisa
bir hizlanma rampasi gecilecektir.

.KAPALI“-Pozisyonda kapi parametreleri ve tespit edilen kapi genisligi kaydedilecektir.
7-Segment gdostergesi (H5000) ,u” gortintdiler.

LACMA"-butonu S5001 ile kapn acilabilir.

7-Segment gdstergesi (H5000) acilma sirasinda ,0" gértintdiler.

10. Kuandayi sebeke soketini veya X3 soketini cekerek kapatiniz.
11. Baglanti devreleri resmindeki gibi (bakiniz ek 9) kumanda sinyallerini X6 soketine baglayiniz.
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12.

13.

Fotoseli X6'ya baglayin (bakiniz resim 1 veya kapak baskisi)
Fotosel girisi kullaniilmadigi stirece X6 ve X4 baglanti plani hatlarina uygun olarak donatiimalidir.
Terminal soketlerini X6 ve X4 takin.

DIKKAT
* \, Bir sonraki devreye alim sonrasinda kumanda kullanima hazirdir. Mevcut olan kumanda sinyalinde kapi
kumanda edilen yonde hareket eder.

14.

15.

16.

17.

Kumandayi devreye alin (sebeke soketini ya da X3 soketini) takin.

Soket baglantisi X3 yanindaki dort LED hangi kumanda sinyalinin etkin oldugunu gosterir. Bu
islem sirasinda kapinin hareket alaninda herhangi bir engel mevcut olmadiginda fotosel LED'i
surekli yanmalidir.

Mevcut ,KAPAMA" kumanda sinyalinde kapi ilk hareket hizi ile ,KAPALI" pozisyonuna hareket
edecektir.

Mevcut ,ACMA” kumanda sinyalinde kapi ilk hareket hizi ile ,ACIK” pozisyonuna hareket edecektir.
Kumanda ,ACIK" ve ,KAPALI" kapi son konumlarini algiladiginda bunu takip eden acilma ve
kapanma hareketleri tekrar normal hizda uygulanacaktir.

Ozel kullanimlar icin hareket degerleri kisisel olarak kapiya adapte edilebilir. Bunun icin terminal
modull (opsiyon), el terminali HT18 (HT 25) veya USB adaptori tizerinden (opsiyon) AT Frontend
PC kumanda programinin baslatildigi bir PC bagh olmalidir. Kullanimi kullanim kilavuzunu 11.
ekinde aciklanmistir.

Basit ayarlar lic buton ve temel cihazin 7 segment gostergesi ile de isleme alinabilir (bakiniz kesit 5).

&\ izin verilen enerjiler ve glcler asansor kapisinin kullanima alinmasinin ardindan Sistem genelinde
(asansor) en agir kapida servis personeli tarafindan kontrol edilmeli ve asilmasi halinde sinir degerlere
adapte edilmelidir.

5

~Minimal editor” ile elektriksel ayar

Minimal editor olarak profillerin ve kapanma glglerinin kolay ayarlanabilirligi Gi¢c dahili buton tzerinden
7 segment gostergesi yardimiyla tanimlanabilir. Bunun icin bir terminal moduli, el terminali veya AT
Frontend PC gerekmektedir. Kapatma gticleri karsit agirlik yapisinda ayarlanir, bunda basitce 10N i¢gin 1
kg hesaplanir. Bu deger maksimum deger 150N oranindan disdlmelidir.

Ayar:

1.

Minimal editoriin baslatilmasi: Servis butonu —,ACIK” ve —,KAPALI" (55001 ve S5002) sebeke
gerilimi verildigi anda hemen ayni anda basin ve basili tutun..

LED ekran (H5000) yakl. 5 saniyeligine bir ,8” gortintileyecektir.

,8” LED gostergesinin silinmesinin ardindan her iki butonu birakin.

Yaklasik 3 san. Sonra degisken olarak bir ,C” (StrUs profili) ve bir rakamsal deger goriintilenir.
Goruntllenen rakamsal de§er AT18 alaninda kayitli profil numarasi icin yer almaktadir (1 ila 6
arasindaki deger)

LACIK" ve ,KAPALI" servis butonlari ile (S5001 ya da S5002) istenilen profil secilebilir.

Parametre tusunun (S5000) uzun basiimasi (>2s) ile ayarlanan deger kaydedilir. Ekranda sag alt
kdsede bir nokta gorintilenir.
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6. Kirmizi parametre butonuna (S5000) kisa basilmasi ile ,A” parametresine (karsit agirlik) aktarilabilir.

Degisken olarak gortintlilenen rakam degerleri karsit agirlik icin kg olarak yer almaktadir (Ayarlama
alani 0 kg ila 6 kg). ,ACIK"ve ,KAPALI" servis butonlari ile (55001 ya da S5002) degistiirlebilir.
Parametre tusunun (S5000) uzun basilmasi (>2s) ile ayarlanan deger kaydedilir.

8. Minimal editorden c¢ikis gerilim beslemesinin kapatilmasi ve ardindan tekrar acilmasi ile gerceklesir.

N

NOT

.
[_L .C" parametre menusundeki giris (profil secimi) ,A” parametre menustinde ayarli bulunan degerin

2

/8

Uzerine yazilir. Bu nedenle karsit agirlik en son ayarlanir.

UYARI

Kapanma hizinin ve sikisma hizinin kapi kitlesine bagl olarak sinirlandirilabilmesi icin bir baska
strlis profilin kayda alinmasinda mutlaka yeni bir algilama hareketi (55000 butonu ile ¢alistirma)
uygulanmahdir.

6 Role temaslar (Opsiyon)

Opsiyonel role modullnin réle temaslar diizenlenen asansér kumandasinda asagidaki kapi
konumlarini bildirmek icin uygulamaya alinabilir.

X11 (Pin1 ve Pin3 kapal) - Kapi ,KAPALI” pozisyonuna eristi

X12 (Pin1 ve Pin3 kapal) - Kapi bir blokaj nedeniyle ters hareket ediyor, fotosel kesintisi
veya acilma talebi

X13 (Pin1 ve Pin3 kapal) - Kap1 ,ACIK” pozisyonuna eristi

Resim 1'de temaslar aktif olmayan konumda (Pin2 ve Pin3 kapali) sunulmustur.

UYARI
Gerilimlerin >42V réle modiliine baglanmasinda mutlaka kullanim kilavuzundaki talimatlar dikkate
alinmalidir (Koruyucu bashk kullanimi).
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7 Terminal modul veya el terminali ile parametre ayari

Parametrenin teshisi ve ayari icin terminal moduli (opsiyon) veya el terminali esit orantida
kullanilabilir. Araclarin butonlari yada devre ylzeyleri benzer tanimlara ve anlamlara sahiptir.
Kumanda butonu, Bir sonraki alt mentye gecis

o

ESC

Kumanda butonu, Bir sonraki alt mentye gecis

iptal butonu, Bir Gist meniiye geri déniis

MenU secim butonu, Bir parametre degerinin ytkseltilmesi

Meni se¢im butonu, Bir parametre degerinin dustrilmesi

Degistirilen bir parametrenin kabulii daima ,KAPALI” kapi pozisyonunda gerceklesir.

HT18 meniisu:
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Kap! konumu Kapi konumu FW Versiyon
; HIZLI MENQ ; Hareket komutlari N MONI‘T.OR_MENAUSU N SERVIS MENUSU
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; HIZLI MENU N Standart profil ile adap MONITOR MENUSU N SERVIS MENUSU
Hareket komutu tasyon hareketi baslat Cikis sinyali Bakim
N HIZLI MENU Algilama hareketi > SERVIS MENUSU
Parametre ayari baslangici Ozel
N Standart profil



AT18 Kap!i kontrol Unitesi kisa basvuru kilavuzu




www.siemens.de/edm




