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2 Guvenlik notlari

Kullanima alinmadan 6nce dikkate alinmasi gerekenler
Mevcut baskiyr 6zenle okuyunuz. Kuruluma, kullanima ve cihazin glivenligine yonelik dnemli bilgiler
icermektedir.

Ozel notlar
Kullanim kilavuzunda 6nemli bilgileri 6n plana ¢ikarmak icin Ug tiirde 6zel not kullaniimaktadir.

~_ UYARI
/#&\ Bu kullanim kilavuzu kapsaminda ilgili uyari 6nlemlerinin ainmamasi halinde 6lim, agir bedensel
yaralanmalar veya yuksek maddi zararlar olusabilecegi anlamina gelmektedir

j DIKKAT
/! Bu kullanim kilavuzu kapsaminda ilgili uyari dnlemlerinin alinmamasi halinde hafif bedensel
yaralanmalar veya maddi zararlar olusabilecegi anlamina gelmektedir.

(s ) NOT
£ | Bu kullanim kilavuzu kapsaminda Urin hakkinda dnemli bir bilgi veya kullanim kilavuzunun ilgili

kisminda bir hususa dikkat cekilmesi gerektigi anlamina gelmektedir.
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3 Giris

AT18 konfor asansor tahriki kabinlerin ve hizlari ayarlanabilir bdlme kapilarinin ve hizlarin kumanda
edilebildigi ,akilh” bir kapi tahrikidir. Bakim gerektirmeyen tahrik tnitesi otomatik kilitlenmeyen
sanzimana sahip bir dogru akim motorundan olusmaktadir ve devir sayisi ayariyla calismaktadir. Glg
aktarimi bir triger kayisi ile gerceklesir. Triger kayisi bir avara kasnagi tizerinden yonlendirilmektedir
ve iki kapi tasiyicisi ile donatilabilir. Bu sayede hem tek tarafli hem de merkezi acilan kapilar tahrik
edilmektedir.

AT18 gunumizde asagidaki motor ile teslim edilmektedir:
M — 4V [1,8A — Maksimum 10 kg genel kapi kanadi dl¢tist icin motor M3 — 30V /4,0A — maksimum
180 kg genel kapi kanadi Ol¢isi icin motor

Kapi tahrikinin calismasi icin durdurma salterine gerek yoktur.

Kapi genisligi ayni zamanda ,ACIK" ve ,KAPALI” pozisyonlari otomatik tespit edilmektedir.

Glncel isletim kosullarinin gostergesi kontrol (initesinde bir 7 segmentli gosterge (H5000) sayesinde
gerceklesir.

Bu kisa basvuru kilavuzu 1.3 versiyonu yazilimi (SW) sonrasi gegerlidir.

NOT

Bu basvur kilavuzu genel goriiniim nedenlerinden dolayi Grtiinin tiim modellerine yonelik ayrintili
bilgileri icermemektedir ve tanitimin, isletmenin veya onarimin her olasi durumunda dikkate
alinamaz.

Kullanim kilavuzunda yeterli oranda isleme alinmamis hususlarda daha fazla bilgi talep etmeniz veya
0zel sorunlarin giindeme gelmesi halinde gerekli bilgiyi AT servisi cagri merkezinden Tel: +49 (5 11)
877-14 71 elde edebilirsiniz.

Ayrica bu kullanim kilavuzu iceriginin 6ncesi veya mevcut bir anlasma, onaylama veya yasal
baglantinin bir parcasi olmadigini veya degismesi gerekmedigini de belirtiriz. Siemens tarafindan
tam yakumlaldkler ilgili satis s6zlesmesinde yer almaktadir, is bu sdzlesme tam ve tek basina gecerli
garanti hizmetleri kosullarini da icermektedir. S6zlesmeye bagl garanti hizmetleri kosullari bu
kullanim kilavuzunda yer alan bilgiler dogrultusunda genisletilmekte veya sinirlandiriimaktadir.

DIKKAT
Maksimum statik kapanma gtict karsit agirliklar dikkate alinarak 150 N tizerine ¢cikmamalidir!

NOT
Tespit edilen, en uygun parametre ayarlari ayar protokoliine (B6lim 14) not edilmelidir. Bu protokol
cagri merkezine sorular soruldugunda da hazirda bulundurulmalidir.

NOT

AT sistem serisinin trafolari VDE dogrultusunda sivriltilen Schuko soketi ile donatilmistir. Bu soket
asla ¢cikartilmamalidir (kesilmemelidir) Soket AT sisteminin ,Acil kapama” yapisinda emniyet
zincirinin bir parcasinin islevini sunar.. Tim AT kumandalarinin calistima kilavuzlari genel givenlik
notlarinda sistemi tahrik alaninda ¢alismalar 6ncesinde agdan ayirma talimatini icermektedir.
Sabit bagli bulunan ayrn bir ,acil kapama” salterine sahip olan trafolar da dahil olmak lizere
EN81/2 dogrultusunda sertifika sunulan cihazlara yonelik degisiklikleri sunarlar ve bunlara izin
verilmemektedir. Sabit bir baglanti belirtilen nedenlerden 6tiirli uygulanamaz, zira duruma

gore ve gerekli ag ayrimi saglanamaz. AT sistem serisinin, motorun, kumandanin, ag trafosunun
bilesenlerindeki degisiklikler mesleki alandaki sorumluluklarin ve olasi tazmin taleplerinin kaybina yol
acarlar.



AT18 Kapi kontrol nitesi basvuru kilavuzu

4 Kumanda elemanlarina genel bakis
AT18 Temel yapi grubu:
St oo
s E =X - o
isnupjbogl @ €3 = € X1: Ek modiiliin yassi kablo baglantisi
Cypouueyjzl 2 8E S E _
¥ lewwspuep| § 528 ©4 £o B x . o
ssniyosuy| B 2 £ & S £ 2 g E § 2 X3: Ag akim transformatoriiniin baglantisi
(7] (S o= = —
s "BAES AE‘% §§5 2| xa: Gerilim cikisi 4VI0,4 A
< re=mA & : Gerilim gikis ,
5 S~ L5 '\| [ [ | 7
£ 2¥a «|Llo v s o o - ) S :
gwﬁ x| . +| ><| — | : | 1 | X5: Acil durum akim modulu giris sinyali
258 ® O8® o
X6: Giris sinyalleri baglantisi - Fotosel
(o] S E% P S - Sikisma
5% g2 oo Rg - Kapatma
T .=
% < |&S e - Acma
7)) SEICS| T @
> ®©3's3| " 5% :
2 5 $a (83 w~ [ << X7: Motor soketi
Eg =35 |28 =lo| .
W 5252 |E2 g g
E <2 =K £ 28 o g 2 X8: El terminali ve USB adaptorii baglantisi
cqes EE (e Bl |5 (AT 8n uzanti PC)
[0} [e) X oo w [
Wz Ex|F-° X 2s
- = EC= . i i
7, 6= 5 S —— H5000: Kapi durumu ve ariza kodu icin 7
X |8 S 3 |_|_| segment gostergesi
X 25"3 E I
[+ o 6=
) $ § S5000: Kapi-Parametre-Tusu
* M "
=2 - X S5001: Servis butonu ,ACIK
o9 L
52 _% gt 53 $500: Servis butonu ,KAPALI"
3 G .
99 25 '%ﬁ 23 ervis butonu ,,
22 g .S
83 g 2 R6le moddilii (Opsiyon):
5 2 =
E ) 3] . "
RS Xl X11: Réle cikist ,KAPALI
— o [ . 1
RlmNeo o Rl ya X12: Role cikisi , Ters hareketli”.
— — wn
S \ - X13: Role cikisi , ACIK”
a IS k=) ‘ c
25 83 2. D o
85 ®E sg | 4 3 c X14: Kontrol linitesine giden yassi kablo
—_ i L © o
§985 38 52 | 5§ = = baglantisi
O%S > EE w2 | c S 5 =&
©II5 28 3T | 2% 3 L2895
0 29 £'8 §¢ o 22EsY Terminal modill (Secenek):
x@%f ag 78 w3 $SEES S
L g = x~ S agcoc ¥ . . .
W3S 62 |1 <235 Wa22Q X15: Kontrol tnitesine giden yassi soket
R & o« w0 ~ oR o o baglantisi H1: LCD-Ekran
8 = £ ¥ 2w 4 v o
> 0 0 = 0 S1-S4: Terminal modili Kumanda butonlari
Resim 1



AT18 Kapi kontrol Unitesi basvuru kilavuzu

7N
/ 4\

/ .\
’v’ .\
( \

5 Genel guvenlik bilgileri

UYARI

Sadece bu dogrultuda kalifiye personel bu cihaz lizerinde veya yakininda ¢alismalidir. Bu personel

tim uyarilar ve bilgiler, ayni zamanda AT18 kapi kontrol initesinin fonksiyonlari hakkinda bu kullanim
kilavuzu dogrultusunda ayrintili bilgi sahibi olmahdir.

Bu kullanim kilavuzu ya da uyari bilgileri baglaminda kalifiye personel, Grinin kurulumu,
montaji, kullanima alimi ve calistirmasi hakkinda bilgi sahibi olan ve faaliyet alani hakkinda uygun
kalifikasyona sahip olan kisilerdir, orn.:

Guvenlik teknigi standartlarina uygun olarak akim devreleri ve cihazlar/ sistemlerini calistirmaya ve
kapatmaya yonelik egitimli veya gorevli ya da yetkili.

Guvenlik teknigi standartlari dogrultusunda uygun givenlik donaniminin bakimi ve kullanimi
hakkinda egitimli veya gorevli
- llk yardim egitimli

Bu cihazin kusursuz ve guvenilir isletimi nizami tasimayi, kurallara uygun depolamayi, kurulumu
ve montajl ayni zamanda 6zenli kullanimi ve onarimi gerektirmektedir. Tim elektrikli baglantilar

kullanima alinmadan 6nde guvenilir temas acisindan kontrol edilmelidir. Kapi tahrikinde calismalar
sirasinda sebeke soketi besleme sebekesinden cekilerek ¢ikartiimalidir.

6 Kavramlar

Baslangi¢ hizi = Sebekenin devreye alinmasinin ardindan agma ve kapama yoniunde normal isletim
algilanincaya kadar distk hiz.

Yavas hiz = Asansor kapisi ACIK pozisyonuna yaklastiginda diisen hiz (yavaslama glizergahi)
Rotatif hiz = Asansor kapisi KAPALI pozisyonuna yaklasti§inda azalan hiz (rotatif glizergah)
Yavaslama glizergahi = ACIK pozisyonu yakininda kapi hareket alani

Rotatif glizergah = KAPALI pozisyonu yakininda kapi hareket alani

7  Mekanik montaj ve ayarlar

DIKKAT

Asansor kapi tahrikinin gtvenilir isletimi, kalifiye personel tarafindan kurallar dogrultusunda, bu
kullanim kilavuzunda yer alan uyari notlari dikkate alinarak monte edilmeli ve calistirilmalidir. Kapi
tahrikinde uygulanacak tim islemler 6ncesinde kumandanin gerilim serbestligi saglanmalidir. Ancak
bu durumda kapinin durmasi saglanabilir. Mekanik montaj ve asansor kapisi tahrikinin ayari asagidaki
adimlarda gergeklesir:
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1. Motoru motor sabitleme alanina monte edin (Salinim metal). Ardindan motorun gerektiginde
montaj acisi Uzerine monte edin.

2. Avara kasnagini gerekmesi durumunda montaj acisi ile monte edin. Tahrik pinyonu ve avara
kasnagi dlizenini dikkate alin; Bunlar miimkiin oldugunca birbirine karsilikli durmalidir (ayni hizada)

3. Triger kayisini kapi iticisi ile birlikte vidalayin ve tzerine koyun.

4. Triger kayisini gergi diizenegi yardimiyla gerdirin. Dogru kayis gerginligine, triger kayis tahrik
pinyonu ve avara kasnagi arasinda beher metre mesafede ortadan yaklasik 3 cm iceri
bastirilabilir oldugunda erisilmektedir.

5. Kontrol Unitesini tahrik motorunun yakinina monte ediniz (Kablo uzunlugunu dikkate aliniz)
6. Trafoyu kontrol Unitesinin yakinina monte ediniz (Kablo uzunlugunu dikkate aliniz)
DIKKAT

/= \ Kontrol Unitesinin arizalanmasi durumunda veya trafonun cikis hattinda kisa devre oldugunda
trafonun muhafaza sicakligi 105°C tizerine cikabilir.
Bu nedenden dolayi trafo sadece alev alma tehlikesi bulunmayan ve yetkisiz kisiler tarafindan erisimi
mumkiin olmayan alanlara monte edilmelidir.
Servis personeli bu husus hakkinda bilgilendirilmelidir.

8 Elektrikle calistirma

/m\ UYAR'

/=& \ Elektrikli cihazlarin kullanilmasinda zorunlu olarak bu cihazin belirli parcalari riskli gerilim altindadir.
Kullanim uyarilarinin dikkate alinmamasi bu nedenle agir bedensel yaralanmalara veya mal
hasarlarina neden olabilir.

Uyari notlari bu nedenle mutlaka dikkate alinmalidir.

Kumandanin calistirlmasi durumunda (6zellikle otomatik parametre tespitinde) kapi hareketleri her
zaman distan etkilenemez. Fotosel algilama hareketi sirasinda etkin degildir.

Bu nedenle kapida bulunan yetkili bir kisi tarafindan kullanima alim sirasinda baska sahislarin asansér
kapisinin yakininda bulunmamasi saglanmalidir. izin verilen giicler ve enerjiler asansér kapisinin
kullanima alinmasinin ardindan sistem genelinde (Asansor) servis personeli tarafindan kontrol
edilmelidir.

| 2 | NOT

l

? Parametre algilama hareketinde motor sicakhigi 0°C altinda olmamalidir, aksi takdirde kapi kitle degeri
yanls tespit edilecek ve kapanma hizi ve sikisma hizi izin verilmeyen alanda bulunacaktir.

1. Kapiyr ,KAPALI” pozisyonuna itin.
2. Muhafaza kapagini agin.
3. Motor soketini X7 takin.

[ 2 | NOT
i Kullanima alim sirasinda kontrolstiz hareketin tetiklenmemesi icin kumanda girisleri X6 soketi hentiz takilmaz.

Sebeke transformatoriini sebekeye (30 V AC) baglayin. Yapisal sigorta maks. 10 A olmalidir.
Kirmizi ,KAPI PARAM” butonuna (S5000) basin ve basili tutun.
Sebeke transformatorinin cikisini X3 ile baglayin.

ouhk
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10.
11.

13.

Kirmizi ,KAPI PARAM-butonuna (55000) 7 segment gostergesi (H5000) ,,_" goriintiileninceye kadar basin.
LACIK"-(S5001) veya ,KAPALI” butonuna (S5002) kisa suireli basilmasinin ardindan algilama
hareketi baslatilacaktir. 7-Segment gdstergesi (H5000) ,H” goriintiler.

Algilama hareketi yavas hareket ile 1-ila 2 kereligine yakl 10 cm. genisliginde acilma ve
kapanmay! icermektedir.

Ardindan kapi sisteminin stirtinmesini tespit etmek icin yavas hareket modunda 1 kereligine 5
cm Uzerinde acilma ve kapanma gerceklesecektir.

Bunun ardindan kapi diistik hizda acilacak ve kapanacaktir (eksiksiz hareket) Bu alanda acilma
sirasinda ek olarak yaklasik 10 cm’lik hareket yolu sonrasinda kapi kitlesinin tespitine yonelik
kisa bir hizlanma rampasi gecilecektir.

KAPALI*-Pozisyonda kapi parametreleri ve tespit edilen kapi genisligi kaydedilecektir.
7-Segment gostergesi (H5000) ,u” goriintiler.

ACMA"-butonu S50071 ile kapi agilabilir. 7-Segment gostergesi (H5000) agilma sirasinda 0" goriintdiler.
Kumandayi sebeke soketini veya X3 soketini cekerek kapatiniz.

Baglanti devreleri resmindeki gibi (bakiniz ek) kumanda sinyallerini X6 soketine baglayiniz. 1.
Fotoseli X6 baglayin (bakiniz resim 1 veya kapak baskisina). Fotosel girisi kullaniimadigi stirece
X6 ve X4 baglanti semasi hatlarina uygun olarak donatilmalidir.

Terminal soketlerini X6 ve X4 takin.

DIKKAT
* \ Bir sonraki devreye alim sonrasinda kumanda kullanima hazirdir. Mevcut olan kumanda sinyalinde
kapi kumanda edilen yonde hareket eder.

14.

15.

16.

17.

Kumandayi devreye alin (sebeke soketini ya da X3 soketini) takin.

Soket baglantisi X3 yanindaki dort LED hangi kumanda sinyalinin etkin oldugunu gosterir. Bu
islem sirasinda kapinin hareket alaninda herhangi bir engel mevcut olmadiginda fotosel LED'i
surekli yanmalidir.

Mevcut ,KAPAMA" kumanda sinyalinde kapi ilk hareket hizi ile ,KAPALI” pozisyonuna hareket
edecektir. Mevcut ,ACMA" kumanda sinyalinde kapi ilk hareket hizi ile ,ACIK” pozisyonuna
hareket edecektir.

Kumanda ,ACIK” ve ,KAPALI” kapi son konumlarini algiladiginda bunu takip eden acgilma ve
kapanma hareketleri tekrar normal hizda uygulanacaktir.

Ozel kullanimlar icin hareket degerleri kisisel olarak kapiya adapte edilebilir. Bunun icin
terminal modull (Opsiyon) monte edilmeli veya Service Tool el terminali baglanmalidir,
kumanda programinin (6n uzanti PC) baslatildi§i bir PC'ye baglanabilir. Kumanda bolim 1'de
aciklanmistir.

Basit ayarlar ana cihazin ¢ butonu ve 7 segment gostergesi ile gerceklestirilebilir (bakiniz bolim 10).



AT18 Kapi kontrol nitesi basvuru kilavuzu

9 Hareket egrisi
Hiz ACIK
A
Rotatif 25';”’“3 rampasi Rezerve rampasl Fren rampasl
glizergah ’ ACIK_KAPALI ACIK Yavaslama rampasi
ACIK .+ ACIK
I \
,'l // N \\\ ‘\\ |
Vmaks ACIK :
N ]
“ Rotatif hiz . Yavaslama hizi “ I
Y ACIK ) . ACIK Y ! Yol
| Rotatif hiz i | L
KAPALI Yavaslama hizi I
| ' KAPALI | VA
X Vmaks KAPALI :
* 1
- - |
[ E— let— !
Rotatif Y Yavaslama rampasi
EszeArLglah Fren rampasi Rezerve rampas! Hizlanma rampasi ~ KAPALI
KAPALI KAPALI_ACIK KAPALI
Y
Hiz KAPALI

Resim 2

ACIK_KAPALI ters hareket rampasi = ACIK yontinden KAPALI yoniine ters hareket
KAPALI_ACIK ters hareket rampasi = KAPALI yoniinden ACIK yonline ters hareket

Acilmadan kapanma yontine ters hareket sirasinda kapi bir ACIK_KAPALI ters hareket rampasi ile
frenlenecek ve KAPALI hizlanma rampasi ile kapanma hareketine baslayacaktir.

/\. UYARI

& izin verilen enerjiler ve giicler asansér kapisinin kullanima alinmasinin ardindan Sistem genelinde
(asansor) en agir kapida servis personeli tarafindan kontrol edilmeli ve asilmasi halinde sinir
degerlere adapte edilmelidir.
Hiz e@risi maks. izin verilen kapi hizinin Vmax kapi kanadi geneline baglh olarak belirlemeye yonelik
referanstir.
EN81 dogrultusunda kapinin maksimum kinetik enerjisi kapanma yonuinde 10 jul asmamalidir.
Tersine hareket diizeni kapali oldugunda maks. kinetik enerji 4 Julu asmamalidir. Triger kayislarinda
disuk ya da ylksek aktarimlara izin verilmemektedir, zira bu sayede kinetik enerjiler veya kapidaki
statik gucler degisecektir.
Kapi genisligi artik gecerli degildir.
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10 Profil AT18 FW Versiyon 1.32

Parametre Birim Motor 1 (GR63*55) 24V Disli Kutusu 1/10
P1 P2 P3 P4 P5 P6

Yavaslama guizergahi acik mm 30 20 20 30 30 30
Rotatif glizergah acik mm 30 30 30 40 40 30
Yavaslama glizergahi kapal mm 20 0 0 0 0 0
Rotatif glizergah kapali mm 40 30 30 40 40 30
Maksimum Hiz acik mm/s 700 400 500 700 800 800
Yavaslama hizi agik mm/s 40 40 50 60 70 70
Rotatif hiz acik mm/s 60 40 50 60 70 70
ilk hareket hizi acik mm/s 90 50 60 70 90 90
Maksimum Hiz kapali mml/s 319 250 300 319 319 250
Yavaslama hizi kapal mm/s 60 40 50 60 70 70
Rotatif hiz kapal mml/s 40 40 50 60 70 70
ilk hareket hizi kapali mm/s 90 50 60 70 90 90
Sikistirma hizi kapali mm/s 150 100 100 150 150 150
Hizlanma rampasi ACIK mm/s?2 1300 800 1000 1200 1400 1400
Frenleme rampasi ACIK mm/s? 600 600 800 1000 1200 1200
Ters hareket rampasi ACIK/IKAPALI | mm/s2 1200 600 800 1000 1200 1200
Hizlanma rampasi KAPALI mm/s? 500 600 800 1000 1200 500
Frenleme rampasi KAPALI mm/s? 500 600 800 1000 1200 500
Ters hareket rampasi KAPALI/ACIK | mm/s?2 850 800 1000 1200 1400 1200
Kalici tork (Akim) ACIK A 1.5 1.0 1.2 1.5 1.7 1.5
Kalici tork (Akim) KAPALI A 1.5 1.0 1.2 1.5 1.7 1.5
Rotatif basinc torku A 3.0 2.0 2.5 3.0 3.5 3.5
Statik acilma kuvveti N 300 300 300 300 300 300
Statik kapama kuvveti N 90 90 90 90 90 90
Statik kapanma rotatif kuvveti N 90 20 920 90 90 20
Statik kapanma sikistirma kuvveti | N 90 920 90 90 90 920

P1: M1 Varsayilan Prof. P4: M1 Maks. Profil 1

P1: M1 varsayilan prof. P4: M1 maks. profil 1

P2: M1 Min. Profil 1 P5: M1 Maks. Profil 2

P2: M1 min. profil 1 P5: M1 maks. profil 2

P3: M1 Min . Profil 2 P6: M1 Ozel Profil

P3: M1 min. profil 2 P6: M1 ozel profil
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Motor 2 (M48*50) 24V Disli Kutusu 1/15

Parametre Birim
P1 P2 P3 P4 P5 P6

Yavaslama glizergahi acik mm 25 20 20 25 25 25
Rotatif glizergah acik mm 30 30 30 40 50 30
Yavaslama glizergahi kapall mm 20 0 0 0 0 20
Rotatif glizergah kapal mm 40 30 30 40 50 40
Maksimum Hiz acik mm/s 500 300 400 500 500 500
Yavaslama hizi acik mm/s 40 40 50 60 70 40
Rotatif hiz acik mm/s 60 40 50 60 70 60
ilk hareket hizi acik mm/s 90 50 60 70 90 90
Maksimum Hiz kapah mm/s 250 150 200 300 400 150
Yavaslama hizi kapah mm/s 60 40 50 60 70 60
Rotatif hiz kapal mm/s 40 40 50 60 70 40
ilk hareket hizi kapali mm/s 90 50 60 70 90 90
Sikistirma hizi kapah mm/s 150 100 100 150 150 150
Hizlanma rampasi ACIK mm/s? 850 600 700 850 850 850
Frenleme rampasi ACIK mm/s? 500 500 600 800 850 850
Ters hareket rampasi ACIK/KAPALI mm/s? 500 500 600 800 850 850
Hizlanma rampasi KAPALI mm/s? 500 500 600 800 850 500
Frenleme rampasi KAPALI mm/s? 500 500 600 800 850 500
Ters hareket rampasi KAPALI/ACIK mm/s? 850 600 700 850 850 850
Kalici tork (Akim) ACIK A 1.0 0.8 1.0 1.2 1.3 1.0
Kalici tork (Akim) KAPALI A 1.0 0.8 1.0 1.0 1.0 1.0
Rotatif basing torku A 2.5 2.0 2.4 2.6 3.0 2.5
Statik acilma kuvveti N 120 120 120 120 120 120
Statik kapama kuvveti N 120 120 120 120 120 120
Statik kapanma rotatif kuvveti N 120 120 120 120 120 120
Statik kapanma sikistirma kuvveti N 120 120 120 120 120 120

P1: M2 Varsayilan Prof. P4: M2 Maks. Profil 1

P1: M2 varsayilan prof. P4: M2 maks. profil 1

P2: M2 Min. Profil 1 P5: M2 Maks. Profil 2

P2: M2 min. profil 1 P5: M2 maks. profil 2

P3: M2 Min . Profil 2 P6: M2 Ozel Profil

P3: M2 min. profil 2 P6: M2 6zel profil
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Motor 3 (GR63*55) 30V Disli Kutusu 1/15

Parametre Birim

P1 P2 P3 P4 P5 P6
Yavaslama glizergahi acik mm 30 20 20 30 30 30
Rotatif glizergah acik mm 30 30 30 40 40 30
Yavaslama glizergahi kapall mm 20 0 0 0 0 0
Rotatif glizergah kapal mm 40 30 30 40 40 30
Maksimum Hiz agik mmls 650 400 500 650 650 650
Yavaslama hizi acik mm/s 40 40 50 60 70 70
Rotatif hiz acik mm/s 60 40 50 60 70 70
ilk hareket hizi acik mm/s 90 50 60 70 90 90
Maksimum Hiz kapali mmls 319 250 300 319 319 250
Yavaslama hizi kapal mm/s 60 40 50 60 70 50
Rotatif hiz kapah mm/s 40 40 50 60 70 50
ilk hareket hizi kapali mmls 90 50 60 70 90 60
Sikistirma hizi kapah mm/s 150 100 100 150 150 100
Hizlanma rampasi ACIK mm/s? 1300 800 1000 1200 1400 1400
Frenleme rampasi ACIK mm/s? 600 600 800 1000 1200 1200
Ters hareket rampasi ACIK/KAPALI | mm/s? 1200 600 800 1000 1200 1200
Hizlanma rampasi KAPALI mm/s? 500 600 800 1000 1200 500
Frenleme rampasi KAPALI mm/s? 500 600 800 1000 1200 500
Ters hareket rampasi KAPALI/ACIK | mm/s? 850 800 1000 1200 1400 1200
Kalici tork (Akim) ACIK A 1.0 0.7 1.0 1.2 1.5 1.2
Kalici tork (Akim) KAPALI A 1.0 0.7 1.0 1.2 1.5 1.2
Rotatif basing torku A 3.0 2.0 2.5 3.0 3.0 3.0
Statik acilma kuvveti N 300 300 300 300 300 300
Statik kapama kuvveti N 90 90 90 920 90 90
Statik kapanma rotatif kuvveti N 90 90 90 920 90 90
Statik kapanma sikistirma kuvveti [ N 90 90 90 90 90 90

P1: M3 Varsayilan Prof.
P1: M3 varsayilan prof.

P2: M3 Min. Profil 1
P2: M3 min. profil 1

P3: M3 Min . Profil 2
P3: M3 min. profil 2

P4:
P4:

P5:
P5:

P6:
P6:

M3 Maks. Profil 1
M3 maks. profil 1

M3 Maks. Profil 2
M3 maks. profil 2

M3 Ozel Profil
M3 6zel profil
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11 ~Minimal editor” ile elektriksel ayarlar

Terminal moddlu olarak profillerin ve kapatma glclerinin kolay ayari ti¢ dahili buton tizerinden
7 segment gostergesi yardimiyla tanimlanmaktadir. Bunun icin herhangi bir terminal moddld, el
terminali veya AT 6n uzanti PC gerekli degildir. Kapatma guicleri karsit agirlik yapisinda ayarlanir,
bunda basitce 10N icin 1 kg hesaplanir. Bu deger maksimum deger 150N’den dustlmelidir..

Ayar:

1. Minimal editoriin baslatilmasi: Servis butonunu ="ACIK" ve ,KAPALI” (S5001 ve S500) sebeke
gerilimi baglanit baglanmaz hemen ayni anda kumanda edin ve basili tutun.. LED-Ekran
(H5000) yaklasik 5 saniyeligine bir 8" gOsterecektir.

2. LED gdstergesinin 8" silinmesinin ardindan her iki butonu birakin.

3. Yaklasik 3 saniye sonra degisken olarak bir ,C* (Slrus profili) ve bir rakam degeri gortintilenir.

Goruntllenen rakam degeri AT18 sisteminde kayith profil numarasi yer almaktadir (Deger 1 ila 6).
4, Servis butonlar —"ACIK" ve ,KAPALI” (S5001 ya da S500) ile arzu edilen profil secilebilir.

5. Parametre butonunun (S5000) uzun kumandasi (>s) sayesinde ayarlanan deger kaydedilir..
Ekranin sag alt kdsesinde bir nokta gortintilenir.
6. Kirmizi parametre butonunun (S5000) kisa kumanda edilmesi nedeniyle ,A” parametrelerine

(karsit agirlik) gecis yapilabilir.. Degisken olarak gorlintiilenen rakam degeri kg olarak karsi
agirlik icin yer almaktadir (Ayar alani O kg ila 6 kg). Servis butonlari —,ACIK" ve — ,KAPALI”
(55001 ya da S500) degistirilebilir.

Parametre butonunun (S5000) uzun basili tutulmasi (>s) sayesinde ayarlanan deger kaydedilecektir.
Minimal editérden cikis sirasinda gerilim beslemesinin kapatilmasi ve acilmasi gerceklesir.

© N

NOT
“C" parametre mendusiine (profil secimi) uygulanan giris daima ,A” parametre menusiinde ayarli deger
uzerine yazilir. Bu nedenle karsit agirlik en son ayarlanmalidir.

. UYARI

\ Kapanma hizinin ve sikisma hizinin kapi kitlesine bagl olarak sinirlandirilabilmesi icin bir baska bir
stirls profilin kayda alinmasinda mutlaka yeni bir algilama hareketi (S5000 butonu ile calistirma)
uygulanmahdir.

12
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12 Role temaslari (Opsiyon)

Opsiyonel role modultnin réle temaslar asagidaki kapt konumlarinin kumandalarini kullanmak tzere
bildirim yapilabilir:

X11 (Pin1 ve Pin3 kapal) - Kapi ,KAPALI” pozisyonuna ulasmistir.

X12 (Pin1 ve Pin3 kapal) - Bir blokaj, fotosel kesintisi veya acma talebi nedeniyle kapi
tersine hareket eder.

X13 (Pin1 ve Pin3 kapali) - Kapi,ACIK" pozisyonuna erisir.

Resim 1'de temaslar aktif olmayan konumda (Pin2 ve Pin3 kapali) sunulmustur.

UYARI

\ Kapi kontrol Uinitesi bir emniyet dlizenegi degildir. R6le temaslari bu nedenle asansériin emniyet

devresi icin kullanilmamalidir.

Muhafaza kapagi acik konumdayken kontrol linitesinde sadece diistik emniyet gerilimi (4V altinda
gerilimler) mevcut olmahdir. Yiksek gerilimlerin (maks. 30V AC) réle modiiliine bagdlantisinda bunun
icin dngorulen koruyucu baslik kullaniimalidir.

Bu esnada asagidakilere dikkat edilmelidir:

Bagl bulunan hatlar kullanilan gerilimler icin uygun olmalidir ve buna uygun bir izolasyona (cift veya
glglendirilmis izolasyon) sahip olmalidir. 6 ila 7 mm dis capa sahip kablolar 6nerilmektedir.

Tekli izole edilen her bir damar baslik icinde kablo kesitlerinden en az 5 mm mesafede olmalidir ve
terminal soketlerine miimkun oldugunda kisa baglanmahdir. Hatlar plastik baslik dahilinde ¢cekilmeye
karsi emniyete alinmalidir.

Kablonun etrafina ¢ekilen bir kablo bagi role kapakciginin oval bosluklarindan cekilmesini
onleyecektir. (bakiniz resim 2) Kablo bagi dis kablo izolasyonunun en az 5 mm koruyucu baslik icinde
yer alacagi sekilde takilmalidir. Motor soketi ve buna ait kablolar gibi kumanda ve baglanti kablosu
yapi elemanlari sadece gerilim iletken kablolarin ek (ya da takviye) izolasyonu ile temas etmelidir.
Role modiilline farkli sebeke (6rn. 4V ve 30V) gerilim baglanmamalidir.

13
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13

Terminal modiilii veya el terminali ile parametre ayarlari

Parametrenin teshisi ve ayari i¢in terminal moduld, el terminali veya (Opsiyon) esit orantida
kullanilabilir. Araglarin butonlari yada devre ylzeyleri benzer tanimlara ve anlamlara sahiptir.

-

ESC

Git kumanda butonu ile bir alt menlye

iptal butonu geri git ile bir ist meniiye

Menu se¢im butonu, parametre degerinin yukseltilmesi

MenU secim butonu, parametre degerinin disurtlmesi

Degistirilen parametrenin kabul edilmesi daima ,KAPALI” kapi pozisyonunda gerceklesir.

Service Tool Mentsii:

RESET sonrasi giris

Standart

Y

terminali

SIEMENS AT18 El

T
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1
1
1
1
1
1
1
1
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c
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O, DIL MENUSU DIL MENUSU
! Almanca Ingilizce
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1
1
i
1
\/ - \ 4 \ 4 Y
ANA MENU ! ANA MENU ANA MENU ANA MENU
Hizli ayar 1 Genel ayar Monitor Servis
1
1
Ir-l
A
HIZLI MENU N : ; N MONITOR-MENU N SERVIS-MENU
Kapr durumu Profil parametresi Kapi durumu FW-Versiyonu
HIZLI MENU MONITOR-MENU SERVIS-MENU
» Profil secimi >| Hareket komutlari > Giris sinyalleri > ArizalKonum
HIZLI MENU Algilama hareketi aslangici MONITOR-MENU SERVIS-MENU
> Hareket komutlari > ("9 Standart profilli 9 > Cikis sinyalleri > Bakim
> HIZLI MENU Algilama hareketi > SERVIS-MENU
Parametre ayari > baslangici Ozel
L Sarj .
Standart profil
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14

Calisma konumu gostergesi

7-Segment gostergesi (H5000) asagidaki isletim konumlarini goriintiler:

Gosterge

Anlami

Fotosel sinyali mevcut (Fotosel kopuk)

RAM-, EEPROM- veya CPU-Arizasi (Sistem arizasi)

EEPROM-Arizasi

Kapatma yolunda ariza

Acik durma surelerinin yiiksek motor devir siiresinde uzatiimasi

Motor tanimlanmamis

Motor kapanma yonunde bloke oluyor

Sinyal sensori arizasi

Minimal editor calistirilacaktir (ACIK ve Kapali servis butonuna ayni anda basilir)

Motor ylksek akimi

Minimal editor (Gl ayari) aktif

Rezerve

Acllma sirasinda blokaj

Minimal editor (Profil ayari) aktif

Kapi kurulum sirasinda duruyor (ACIK ve KAPALI sinyali yok)

Motor yuksek gerilimi

Motor disiik gerilimi

Rezerve

Parametre tespiti (Algilama strlsii)

Kapiya yonelik stirtinme degerleri fazla yliksek

Akim 6lciim arizasi

Fonksiyon O.K.

Parametre arizasi (Algilama hareketinde ariza)

Kapi kapali

cljlc ||| |s|lT|T| Mmoo |T|>|O|0|IN|UV]|d]J|WIN[I-|O

Maks kapi 6lctist asildi

kumanda algilama hareketini bekliyor

* Baska bir motor varyantinin kullaniminda bu kullanim kilavuzuna gore yeniden devreye alim islemi
uygulanmaldir.
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15 Ekler
Asansor
kumandasindan
+10V ila +28V DC
ImA ila 27mA
giris basina
- +
X4 X4
2 2
Gerilim cikisi O Gerilim cikisi = | ©
24V10,4A 1 24V10,4A 1
*10 O
XTG Fotosel veya XTG Fotosel veya
- |o koprd__ -lo kbprd___
Fotosel |5 i | Fotosel |5 |
+| O L 4/—0—0 +| O 4/—.—0
4 4
-|lo -|0o
3 Sikisturn 3 Sikistirma
Sikistirma | O IKizurma Sikisyrma | o 2%
2 2 Kapal
Kapali | o Kapali Kapall |& pali
1 1
Ack |o Acik Ack |6 Acik
Dahili 4 V Gerilimi baglantisi Harici besleme baglantisi
Resim 3

Sikisma = Kapali ve sikisma komutu ayni anda devreye girmesi (sadece kapanma yoniinde etkin)

NOT
4V gerilim beslemesi X4 yabanci gerilim potansiyeline (6rn. Asansoér kumandasina) verilemez.
PE dogru X4 baglantisinin2 (Eksi 4V) baglanmasi mimkun degildir.
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16 Ayar protokolii

Cagr merkezine basvurdugunuzda litfen hazirda bulundurun!
Cagri merkezi: (05 11) 8 77-14 71

Faks: (05 11) 8 77-16 30

Motor
(4VvI1,8A, ila 10kg kapi hiz1.)

Motor 3
(30V/4A, ila 180kg kapi hizi.)

Kapali

Fonksiyon Ayar alani Fabrika ayar Ayar alani Fabrika ayarn Ayarlanan deger

Yavka,slama glizergaht [ 0... 700 mm 25 mm 0... 100 mm 30 mm mm

acl

Rotatif glizergah agik | 0... 100 mm 30 mm 0... 100 mm 30 mm mm

ﬁava,sllama glzergaht | 0... 100 mm 20 mm 0... 100 mm 20 mm mm
apali

Rotatif glizergah 0... 100 mm 40 mm 0... 100 mm 40 mm mm

Kapali

Max. 100... 500 mm/s 500 mml/s 100... 650 mml/s 650mm/s mm/s

Hiz acik

Yavaslama 30... 90 mmls 40 mmls 30... 90 mmls 40 mmls mm/s

Hizi Acik

Rotatif hiz, Acik 30...90 mml/s 60 mml/s 30...90 mml/s 60 mm/s mm/s

ilk hareket hizi, Acik 30...90 mm/s 90 mml/s 30...90 mm/s 90 mml/s mm/s

Maks. Kapanma hizi 100... 500 mm/s 250 mmls 100... 500 mm/s | 319 mmls mm/s

Yavaslama hizi, Kapali | 30... 90 mmi/s 60 mm/s 30... 90 mmls 60 mml/s mm/s

Rotatif hiz, kapah 30... 90 mm/s 40 mmls 30... 90 mm/s 40 mml/s mm/s

ilk hareket hizi, Kapal | 30... 90 mmi/s 90 mml/s 30... 90 mml/s 90 mml/s mm/s

Sikistirma hizi, Kapali | 50... 250 mm/s 150 mmls 50... 250 mmls 150 mmls mmls

Hizlanma rampasi, 300... 850 mm/s? | 850 mm/s2 300..21 400 1300 mmis2 mms2

ACIK mm/s

Frenleme rampasi 300... 850 mm/s2 | 500 mm/s? 300..21 400 600 mm/s2 mm/s?

ACIK mm/s

Ters hareket rampasi 300... 850 mm/s2 | 500 mmis2 300..21 400 1200 mm/s? mm/s2

ACIK/KAPALI mmls

Hizlanma rampasi, 300... 850 mm/s? | 500 mm/s? 300..21 400 500 mmi/s? mm/s?

LI mm/s

Frenleme rampasi, 300... 850 mm/s2 | 500 mm/s2 300..21 400 500 mm/s2 mm/s2

KAPALI mml/s

Reversierrampe 300... 850 mm/s? | 850 mm/s2 300..,1400 850 mmis? mm/s2
UIAUF mmis2

Kalici tork 0..15A TA 0..25A 1,0A A

(Akim) ACIK

Kalici tork 0..1,0A TA 0..25A 1,0A A

(Akim) KAPALI

Rotatif basing torku 0...5,0A 2,5A 0...10A 3,0A A

Statik agilma gicl 70... 120N 120N 70...300N 300N N

Statik kapanma glici | 70... 120N 120N 70...230N 90N N

Rotatif gli¢ statik 70... 120N 120N 70...230N 90 N N

Kapali

Sikistirma guicl statik | 70... 120N 120N 70...230N 90N N

Parametre degisimleri daima ,KAPALI" kapi konumunda normal calisma modunda uygulanmalidir, ancak bu
durumda degerler kontrol Gnitesi tarafindan hemen alinacaktir.
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17 Notlar
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